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ส่วนที่ 1 หลักสูตร 
 
ชื่อสถำบันกำรศึกษำ มหาวิทยาลยัวลัยลักษณ ์
ส ำนักวิชำ/สำขำวิชำ ส านักวชิาวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยี/สาขาวิศวกรรมเคร่ืองกลและ

หุ่นยนต ์
สำขำวิศวกรรมที่รับรองปริญญำ สาขาวิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต ์
ปีกำรศึกำที่รับรองปริญญำ 2564-2568 

 
1. ชื่อหลักสูตร 

ภาษาไทย :   หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑติ สาขาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
ภาษาอังกฤษ :   Bachelor of Engineering Program in Mechanical and Robotic    
                               Engineering 

 
2. ชื่อปริญญำและสำขำวิชำ 

ชื่อเต็ม (ไทย):   วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์) 
ชื่อย่อ (ไทย):   วศ.บ. (วิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต์) 
ชื่อเต็ม (อังกฤษ):   Bachelor of Engineering Program in Mechanical and Robotic                       
                               Engineering 
ชื่อย่อ (อังกฤษ):   B.Eng. (Mechanical and Robotic Engineering) 

3. วิชำเอก/แขนงวิชำ  
    วิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต ์(Mechanical and Robotic Engineering) 
 
4. ปรัชญำและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
 4.1 ปรัชญำ 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์และ
เทคโนโลยี  มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์  มีความมุ่ งมั่นที่จะผลิตบัณฑิตที่มีคุณภาพและ เชี่ยวชาญทางด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล หุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมัตินอกจากนี้ยังสามารถประยุกต์ใช้เทคโนโลยีที่ทันสมัยเพื่อการ
พัฒนาและต่อยอดความรู้ในทางวิศวกรรมเครื่องกล หุ่นยนต์และรวมถึงระบบควบคุมอัตโนมัติให้ตรงกับแนวคิดของ
การเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 หลักสูตรยังมุ่งเน้นให้นักศึกษาสามารถแก้ปัญหาบนพื้นฐานของทฤษฎีและปฏิบัติโดยผ่าน
การเรียนรู้แบบผู้เรียนเป็นศูนย์กลาง 

4.2 วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
วัตถุประสงค์และความมุ่งหวังทีส่ าคัญของหลักสูตรนี้คือผลิตบณัฑิตเพื่อตอบสนองความต้องการบุคลากรดา้น
วิศวกรรมเคร่ืองกล หุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมตัิ ที่มีคุณสมบัติดังต่อไปนี้ 
 1. มีความรู้ทางทฤษฎีและทักษะด้านการปฏิบัติเก่ียวกับวิศวกรรมเคร่ืองกล หุ่นยนต์และระบบควบคุม
อัตโนมัติให้ตรงตามความต้องการของประเทศ  
 2. มีทักษะในการค้นคว้าและเรียนรู้องค์ความรู้ใหม่ เพื่อพัฒนาความสามารถของตนเองหรือการศึกษาต่อใน
ระดับที่สงูขึ้น 
 3. มีทักษะและความสามารถในการออกแบบคิดวิเคราะห์แก้ไขปัญหาอย่างมีตรรกเป็นขั้นเป็นตอนในงาน
ทางดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกล หุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมตั ิ
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 4. มีทักษะและความเข้าใจในการใช้ชีวิต มีความสามารถในการปรับตัวให้เข้ากับสังคมและสิ่งแวดล้อมได้ทั้ง
ในและต่างประเทศ มีการวางแผนการท างาน มีจิตส านึกในความรับผิดชอบต่อสว่นรวม 
 5. มีคุณสมบัติสอดคล้องกับมาตรฐานการเรียนรู้ในระดบัปริญญาบัณฑิตทั้ง 5 ดา้นที่ก าหนดในกรอบ
มาตรฐานของ ส.ก.อ. ดังนี้ ดา้นคุณธรรม จริยธรรม ด้านความรู ้ด้านทักษะทางปัญญา ดา้นทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความรบัผิดชอบ ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ  
 6. มีความพร้อมที่จะสามารถประกอบวิชาชีพวิศวกรรมเครื่องกลและมีความเชี่ยวชาญพิเศษในทางวิศวกรรม
หุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมัติและนอกจากนีย้ังมีองค์ความรู้ครบถ้วนตามที่สภาวิชาชพีก าหนด 
 
5. ระบบกำรจดักำรศึกษำ 

5.1  ระบบ 
การจัดการศึกษาเป็นระบบไตรภาค (Trimester System) โดยหนึ่งปีการศึกษาหนึ่งมี 3 ภาคการศึกษา 

โดยมีระยะเวลาศึกษาไม่น้อยกว่า 12 สัปดาห์ต่อภาคการศึกษา  

5.2  กำรจัดกำรศึกษำภำคฤดูร้อน 
- ไม่มี - 

5.3  กำรเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภำค 
 หน่วยกิต (Credits) หมายถึง หน่วยที่ใช้แสดงปริมาณการศึกษา โดย 1 หน่วยกิตระบบไตรภาค เทียบได้กับ 
12/15 หน่วยกิตระบบทวิภาค หรือ 5 หน่วยกิตระบบไตรภาค เทียบได้กับ 4 หน่วยกิตระบบทวิภาค  
 การก าหนดหน่วยกิตแต่ละรายวิชาในระบบไตรภาคมีหลักเกณฑ์ ดังนี้ 
 (1) รายวิชาภาคทฤษฎี ที่ใช้เวลาบรรยายหรืออภิปรายปัญหาไม่น้อยกว่า 12 ชั่วโมง ต่อภาคการศึกษา ให้มี
ค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิตระบบไตรภาค 
 (2) รายวิชาภาคปฏิบัติ  ที่ใช้เวลาฝึกหรือทดลองไม่น้อยกว่า  24  ชั่วโมงต่อภาคการศึกษา ให้มีค่าเท่ากับ 1 
หน่วยกิตระบบไตรภาค 
 (3) การฝึกงานหรือการฝึกภาคสนาม ที่ใช้เวลาฝึกไม่น้อยกว่า 36 ชั่วโมงต่อภาคการศึกษา ให้มีเท่ากับ 1 
หน่วยกิตระบบไตรภาค  
 (4)  การท าโครงงานหรือกิจกรรมอ่ืนใดตามที่ได้รับมอบหมายที่ใช้เวลาท าโครงงานหรือกิจกรรมนั้นๆ ไม่น้อย
กว่า 36 ชั่วโมงต่อภาคการศึกษา ให้มีค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิตระบบไตรภาค 
 (5) กลุ่มวิชาประสบการณ์ภาคสนามหรือสหกิจศึกษา ที่ใช้เวลาปฏิบัติงานในสถานประกอบการตามเวลา
ปฏิบัติงานของสถานประกอบการตลอดระยะเวลาไม่ต่ ากว่า 16 สัปดาห์ อย่างต่อเนื่อง คิดเป็นปริมาณการศึกษาให้มีค่า
เท่ากับ 9 หน่วยกิต ประกอบด้วยรายวิชาเตรียมสหกิจศึกษาคิดเป็น 1 หน่วยกิตระบบไตรภาค และรายวิชาสหกิจศึกษาคิด
เป็น 8 หน่วยกิตระบบไตรภาค 
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6. แผนกำรศึกษำ 
จ ำนวนหน่วยกิต                   รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 193   หน่วยกิต 
โครงสร้ำงหลักสูตร 

 ก. หมวดวิชำศึกษำทั่วไป  40   หน่วยกิต 
1) กลุ่มวิชาภาษา               19   หน่วยกิต 
2) กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์และสงัคมศาสตร์               6    หน่วยกิต 
3) กลุ่มวิชาวทิยาศาสตร์และเทคโนโลยี    6     หน่วยกิต 
4) กลุ่มวิชาสหศาสตร ์       9     หน่วยกิต 

         ข. หมวดวิชำเฉพำะ   145  หน่วยกิต 
 1) วิชาเฉพาะพื้นฐาน     66 หน่วยกิต 
 1.1) กลุ่มวิชาพื้นฐานทางคณติศาสตร์และวทิยาศาสตร์              27 หน่วยกิต 
 1.2) กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม     39 หน่วยกิต 
 2) วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์      62 หน่วยกิต 
 2.1) กลุ่มวิชาบังคบั       54 หน่วยกิต 
 2.2) กลุ่มวิชาเลือก       8 หน่วยกิต 
 3) วิชาสหกิจศึกษา       17 หน่วยกิต 
        ค. หมวดวิชำเลือกเสรี     8 หน่วยกิต 
  



 
 

4 
 

รายละเอียดของแผนการศึกษาในแต่ละภาคการศึกษาของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขา
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์  (รวม 193 หน่วยกิต) แสดงไว้ตามตารางต่อไปนี้ 
แผนกำรศึกษำสหกิจศึกษำ (ผูส้ ำเร็จกำรศึกษำระดับ ม.6) 

ช้ันปีที่ 1      
ภำคกำรศึกษำที่ 1 ภำคกำรศึกษำที่ 2 ภำคกำรศึกษำที่ 3 

GEN64-011 ภาษาไทยพื้นฐาน 2(2-0-4)* GEN64-111 ภาษาไทยเพื่อการสื่อสารร่วม
สมัย 

3(2-2-5) GEN64-143 เทคโนโลยีสารสนเทศและ
ปัญญาประดิษฐ์ 

3(3-0-6)* 

GEN64-021 ภาษาอังกฤษพื้นฐาน 2(2-0-4)* GEN64-121 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ 2(2-0-4) GEN64-122 ภาษาอังกฤษส าหรับการฟัง
และการพูด 

2(2-0-4) 

GEN64-131 ความเป็นไทยและพลเมืองโลก 3(3-0-6) PHY61-101 หลักฟิสิกส์ 1 4(4-0-8) GEN64-132 ปรัชญา จริยศาสตร์ และวิธี
คิดแบบวิพากษ์ 

3(3-0-6) 

GEN64-151 นวัตกรรมและผู้ประกอบการ 3(2-2-5) PHY61-102 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 1(0-3-2) GEN64-123 ภาษาอังกฤษส าหรับการ
อ่านและการเขียน 

2(2-0-4) 

GEN64-141 การแสวงหาความรู้และ
ระเบียบวิธีวิจัย 

3(2-2-5) CHM61-105 เคมีทั่วไป 4(4-0-8) MAT61-103 แคลคูลัส 3 4(4-0-8) 

GEN64-142 การอนุรักษ์สิ่งแวดล้อมและ
สภาวะโลกร้อน 

3(2-2-5) CHM61-103 ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐาน 1(0-3-2) PHY61-103 หลักฟิสิกส์ 2 4(4-0-8) 

GEN64-152 กีฬาและการออกก าลังกาย 1 2(1-2-3) GEN64-153 กีฬาและการออกก าลังกาย 2 2(1-2-3) PHY61-104 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2 1(0-3-2) 
MAT61-001 คณิตศาสตร์พื้นฐาน 0(0-0-4) MAT61-102 แคลคูลัส 2 2(2-0-4) MEE62-102 การเขียนแบบวิศวกรรม 2 2(1-3-4) 
MAT61-101 แคลคูลัส 1 2(2-0-4) MEE62-101 การเขียนแบบวิศวกรรม 1 2(1-3-4)   
MEE64-104 มโนทัศน์พื้นฐาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 

2(2-0-4)     

รวมหน่วยกิต 18 รวมหน่วยกิต 21 รวมหน่วยกิต 18 
ช้ันปีที่ 2      

ภำคกำรศึกษำที่ 1 ภำคกำรศึกษำที่ 2 ภำคกำรศึกษำที่ 3 
GEN64-124 ทักษะภาษาอังกฤษเพื่อการ
สนทนา 

4(4-0-8) GEN64-125 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสารเชิง
วิชาการ 

3(3-0-6) GEN64-126 ภาษาอังกฤษเพื่อการ
น าเสนอ 

3(3-0-6) 

GEN64-154 เทคนิคการสื่อสารในสังคมร่วม
สมัย 

2(2-0-4) COE62-102 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 4(3-2-7) MTE62-211 วัสดุวิศวกรรม 4(4-0-8) 

MAT61-201 แคลคูลัส 4 4(4-0-8) CVE62-211 กลศาสตร์วัสดุ 4(4-0-8) CPE62-202 อุณหพลศาสตร์ 1 4(4-0-8) 
CVE62-111 กลศาสตร์วิศวกรรม 4(4-0-8) CVE62-241 กลศาสตร์ของไหล 4(4-0-8) MEE64-203 เทคโนโลยีการผลิต 4(4-0-8) 
MEE64-205 พื้นฐานวิศวกรรมไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ 

4(4-0-8) MEE64-254 ดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 4(3-2-7) MEE64-252 แมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 4(4-0-8) 

MEE64-206 ปฏิบัติการพื้นฐาน
วิศวกรรมไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 

1(0-4-2)     

รวมหน่วยกิต 19 รวมหน่วยกิต 19 รวมหน่วยกิต 19 
ช้ันปีที่ 3      

ภำคกำรศึกษำที่ 1 ภำคกำรศึกษำที่ 2 ภำคกำรศึกษำที่ 3 
MEE64-331 การถ่ายเทความร้อน 4(4-0-8) MEE64-342 การสั่นสะเทือนทางกล 4(4-0-8) MEE64-361 คอมพิวเตอร์ช่วยทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 
4(4-0-8) 

MEE64-353 ตัวกระตุ้นหุ่นยนต์และ
เซนเซอร์ 

4(4-0-8) MEE64-321 ระบบไฮดรอลิกและนิวเมติก 4(3-2-7) MEE64-xxx เอกเลือก 4(x-x-x) 

MEE64-341 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 4(4-0-8) MEE64-311 การออกแบบเครื่องจักรกล 4(4-0-8) XXXXX-xxx เลือกเสรี 4(x-x-x) 
MEE64-351 การควบคุมอัตโนมัติ 4(4-0-8) MEE64-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับระบบควบคุม

อัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
2(1-3-4) MEE64-381 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล

และหุ่นยนต์ 1 
2(0-6-3) 

MEE64-371 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 1 

1(0-3-2) MEE64-372 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและ
หุ่นยนต์ 2 

1(0-3-2)   

MEE64-390 เตรียมสหกิจศึกษา 1(2-0-4) MEE64-xxx เอกเลือก 4(x-x-x)   
รวมหน่วยกิต 18 รวมหน่วยกิต 19 รวมหน่วยกิต 14 

ช้ันปีที่ 4      
ภำคกำรศึกษำที่ 1 ภำคกำรศึกษำที่ 2 ภำคกำรศึกษำที่ 3 

MEE64-455 ระบบควบคุมอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์ในอุตสหกรรม 

4(4-0-8) MEE64-491 สหกิจศึกษา 1 8(0-40-0) MEE64-492 สหกิจศึกษา 2 8(0-40-0) 

XXXXX-xxx เลือกเสรี 4(x-x-x)     
MEE64-482 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 2 

4(0-12-6)     

รวมหน่วยกิต 12 รวมหน่วยกิต 8 รวมหน่วยกิต 8 
หมายเหตุ  * ไม่นับหน่วยกิตในโครงสร้างหลักสูตร 

** รายวิชาที่มีการเรียนการสอนเป็นภาษาอังกฤษ 
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7. กำรเทียบโอน/ยกเว้นรำยวิชำ 

-ไม่มี- 
 
8. สถำนภำพของหลักสูตรและกำรพิจำรณำอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร  
 - หลักสูตรมีความพร้อมส าหรับการจัดการเรียนการสอน 
   - หลักสูตรเริ่มจัดการเรียนการสอนตั้งแต่ภาคการศึกษาที่ 1 ปีการศึกษา 2564 
 - หลักสูตรผ่านการเห็นชอบจากสภามหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ในการประชุมคร้ังที่ 4/2563 เมื่อวันที่ 11 
กรกฎาคม 2563 
 
9. ชื่อผู้รับรอง/อนุมัติข้อมูล  

ตำรำงแสดงรำยชื่อผู้รับรอง/อนุมัติ 
ชื่อ-สกุล ต ำแหน่งวิชำกำร ต ำแหน่งบริหำร คุณวุฒิกำรศึกษำ 

รศ. ดร. จรัญ บุญกาญจน ์ รองศาสตราจารย ์ รองอธิการบดีฝ่าย
วิชาการ 

วศ.บ. วิศวกรรมเคมี 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

M. Sci. Chemical Engineering 
(Vanderbilt University) 

Ph.D. Chemical Engineering 
(Vanderbilt University) 

 
10. ชื่อผู้รับผิดชอบ/ผู้ประสำนงำนหลักสูตร 

ตำรำงแสดงรำยชื่อผู้รับผิดชอบ/ผู้ประสำนงำน 
ล ำดับ ชื่อ-สกุล ต ำแหน่ง โทรศัพท์ E-mail 

1 รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกุล
พงศ์ 

ประธานหลักสูตร 0881859332 nuttawit.wa@wu.ac.th 

2 รศ.ดร. จ าลอง ปราบแก้ว อาจารย์ประจ า 0814459430 chamlong.pr@wu.ac.th 
3 รศ.ก าพล ประทีปชัยกรู อาจารย์ประจ า 0866945670 gumpon.p@psu.ac.th 
4 ดร.บันเทิง ศรีคะรัน อาจารย์ประจ า 0897259290 buntoeng.sr@wu.ac.th 
5 อาจารย์ กฤต ฝันเซียน  อาจารย์ประจ า 0999696616 tnaihok@gmail.com 
6 นาย ธีรโชติ ตรีเภรี    เจ้าหน้าที่

ห้องปฏิบัติการ 
0849911229 teerachod@gmail.com 

7 นาย กรวิชญ ์ใจแจ้ง นักวิชาการของ
หลักสูตร 

0980130421 korawich.official@gmail.com 
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ส่วนที่ 2 นิสิต/นักศึกษำ 
1. คุณสมบัติของผู้เข้ำศึกษำ 
ส าเร็จการศึกษาไม่ต่ ากว่าระดบัมัธยมศึกษาตอนปลาย สายวทิยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ ตามหลักสูตรของ
กระทรวงศึกษาธิการ หรือเทียบเท่า ที่ผ่านการคัดเลือกเข้าศึกษาตามระเบียบของมหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ 
 
2. แผนกำรรับนักศึกษำในระยะ 5 ปี 

ตำรำงแสดงจ ำนวนนักศึกษำ 
ตำรำงที่ 1: ผู้ส ำเร็จกำรศึกษำระดับ ม.6 

 จ ำนวนนักศึกษำแต่ละปีกำรศึกษำ 
ระดับชั้นป ี 2564 2565 2566 2567 2568 
ชั้นปทีี่ 1 40 คน 40 คน 40 คน 40 คน 40 คน 
ชั้นปทีี่ 2  40 คน 40 คน 40 คน 40 คน 
ชั้นปทีี่ 3   40 คน 40 คน 40 คน 
ชั้นปทีี่ 4    40 คน 40 คน 

รวม 40 คน 80 คน 120 คน 160 คน 160 คน 
 
3.คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค ์

คุณลักษณะของบัณฑติที่สภาวศิวกรก าหนดมีดังต่อไปนี้  
1. มีความสามารถในการออกแบบ ตรวจสอบ ระบปุัญหา วิเคราะห์ความสัมพันธ์ของปัญหาทางวศิวกรรม และ

สามารถประยุกต์ใช้ความรู้ท างด้านคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ พื้นฐานทางด้านวิศวกรรม และความรู้เฉพาะ
ทางวิศวกรรม เพื่อออกแบบและแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรมที่ซบัซ้อนได ้

2. มีความสามารถในการสร้าง เลือก และประยุกต์ใช้เทคนิค ทรัพยากร อุปกรณ์เครื่องมือทางวิศวกรรมและ
เทคโนโลยสีารสนเทศที่เหมาะสมและทันสมัย รวมถึงการวิเคราะห์ แปลความหมายและสงัเคราะห์ข้อมูล 
เพื่อใช้ในการแก้ปัญหาทางวิศวกรรม ที่ซับซ้อนภายใต้ข้อจ ากัดต่างๆ 

3. มีความเข้าใจและความรบัผิดชอบต่อการปฏิบัติงานดา้นวชิาชพีวิศวกรรมต่อบริบททางสังคม สุขภาพ ความ
ปลอดภัย กฎหมายและวฒันธรรม และรับผิดชอบต่อผลกระทบที่เกิดจากการท างานที่มีต่อสังคมและ
สิ่งแวดล้อม โดยยดึมั่นในหลักทางจริยธรรมและจรรยาบรรณแห่งวิชาชพี 

4. มีความสามารถในการท างานไดอ้ย่างเป็นระบบและมีประสิทธิภาพทั้งการท างานด้วยตนเอง และร่วมกับผู้อื่น
ทั้งในฐานะของสมาชิกหรือผู้น า ในกลุ่มที่มีความหลากหลายของสหสาขาวชิาและสามารถติดตอ่สื่อสารโดย
ใช้ภาษาไทย ภาษาตา่งประเทศ และศัพท์ทางเทคนิค ได้อย่างมปีระสิทธิภาพ 

5. มีความรู้และความเข้ าใจในดา้นการบริหารงานวิศวกรรม การตดัสินใจบนพื้นฐานของเศรษฐศาสตร์ 
ตลอดจนสามารถบริหารจัดการโครงการร่วมกับสหสาขาวิชา 

6. ตระหนักถึงความจ าเปน็ การเตรียมพร้อม และมีความสามารถในการเรียนรู้และพัฒนาตนเองตลอดชีพ เพื่อ
รองรับ การเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยี 

คณะกรรมการบริหารหลักสูตรได้แบ่งผลลัพธ์การเรียนรู้  Program Learning Outcomes (PLOs) ออกเป็น 7 
ด้าน โดยที่ PLO1- PLO3 เป็น Generic Learning Outcomes และ PLO4-PLO7 เป็น Specific Learning 
Outcomes 
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ผลลัพธ์กำรเรียนรู้ที่คำดหวังของหลักสูตร (Program Learning Outcomes, PLOs) 
PLO1. สามารถติดต่อประสานงานทั้งทางวาจาและเอกสารแบบทางวิศวกรรมกับผู้ร่วมงานในทีม 
         จากหลากหลายวิชาชีพได้อย่างมีประสิทธิผล    
PLO2. ปฏิบัติตนตามหลักวิชาชีพวิศวกรรมและมีจรรยาบรรณและตระหนักรู้ถึงความเสี่ยงและ 
         การเปลี่ยนแปลงในงานบริหารวิศวกรรม 
PLO3. พัฒนาตนเองอยู่เสมอและแสวงหาความรู้ใหม่เพ่ือประยุกต์ใช้กับงานทางด้าน 
         วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์  
PLO4. สามารถนิยามและสร้างแบบจ าลองเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ได้โดย 
         บูรณาการความรู้จากคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมศาสตร์ 
PLO5. สามารถก าหนดปัญหาและใช้แบบจ าลองความสัมพันธ์ที่ถูกต้องเพ่ือแก้ปัญหาทาง 
         วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ที่ซับซ้อนจนน าไปสู่ข้อสรุปได้ 
PLO6. สามารถออกแบบเชิงวิศวกรรมข้ันมูลฐานที่เก่ียวข้องกับวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
         เพ่ือได้ผลงานที่ตอบสนองความต้องการโดยค านึงถึงข้อก าหนดทางสังคม ความปลอดภัย  
         เศรษฐศาสตร์และสิ่งแวดล้อม  
PLO7. สามารถตรวจสอบ ประเมินผลและแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ที่ซับซ้อน 
         ได้โดยการเลือกใช้วิธีการ ทรัพยากร อุปกรณ์เครื่องมือและเทคโนโลยีสารสนเทศที่ทันสมัย 
         ได้อย่างเหมาะสม 
 

ตำรำงควำมสอดคล้องของคุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ของสภำวิศวกรกับผลลัพธ์กำรเรียนรู้ที่
คำดหวังของหลักสูตร (PLOs) 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหลักสูตร (PLOs) 
คุณลักษณะ
ของบัณฑิต 
(สภาวิศวกร) 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 

ข้อ1    √ √ √ √ 
ข้อ2       √ 
ข้อ3  √    √  
ข้อ4 √       
ข้อ5 √     √  
ข้อ6   √     

 
ตำรำงควำมสอดคล้องของคุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ของสภำวิศวกรกับรำยวิชำ 
คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ รำยวิชำ 

1. มีความสามารถในการออกแบบ ตรวจสอบ ระบุ
ปัญหา วิเคราะห์ความสัมพันธ์ของปัญหาทางวิศวกรรม 
และสามารถประยุกต์ใช้ความรู้ท างด้านคณิตศาสตร์ 
วิทยาศาสตร์ พื้นฐานทางด้านวิศวกรรม และความรู้

GEN64-143 Information Technology and 
Artificial Intelligence  
PHY61-101 Principles of Physics I 
PHY61-102 Physics Laboratory I 
PHY61-103 Physics Laboratory II 
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คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ รำยวิชำ 
เฉพาะทางวิศวกรรม เพื่อออกแบบและแก้ไขปัญหาทาง
วิศวกรรมที่ซับซ้อนได้ 

PHY61-104 Principles of Physics II 
CHM61-103 Basic Chemistry Laboratory 
CHM61-104 General Chemistry 
MAT61-101 Calculus I 
MAT61-102 Calculus II  
MAT61-103 Calculus III  
MAT61-104 Calculus IV  
MAT61-001 Basic Mathematics 
MEE62-101 Engineering Drawing I  
MEE62-102 Engineering Drawing II  
CVE62-111 Engineering Mechanics 
CVE62-241 Fluid Mechanics 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
MTE62-211 Engineering Materials 
CPE62-202 Thermodynamics I 
COE62-102 Computer Programming 
MEE64-203 Manufacturing Technology 
MEE64-104 Fundamental Concepts in 
Mechanical and Robotic Engineering 
MEE64-205 Fundamental of Electrical and 
Electronic Engineering  
MEE64-206 Fundamental of Electrical and 
Electronic Engineering Laboratory 
MEE64-341 Mechanics of Machinery 
MEE64-342 Mechanical Vibration 
MEE64-311 Machine Design 
MEE64-351 Automatic Control 
MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-331 Heat Transfer 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics 
MEE64-353 Robot Actuators and Sensors 
MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic Systems 
MEE64-254 Digital and Microcontroller  
MEE64-362 Computer for Automation and 
Robots 
MEE64-455 Industrial Automation and Robots 
MEE64-371 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory I 
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คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ รำยวิชำ 
MEE64-372 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory II 
MEE64-381 Mechanical and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-382 Mechanical and Robotic 
Engineering Project II 

2. มีความสามารถในการสร้าง เลือก และประยุกต์ใช้
เทคนิค ทรัพยากร อุปกรณ์เครื่องมือทางวิศวกรรมและ
เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสมและทันสมัย รวมถึง
การวิเคราะห์ แปลความหมายและสังเคราะห์ข้อมูล 
เพื่อใช้ในการแก้ปัญหาทางวิศวกรรม ที่ซับซ้อนภายใต้
ข้อจ ากัดต่างๆ 

GEN64-143 Information Technology and 
Artificial Intelligence  
MTE62-211 Engineering Materials 
COE62-102 Computer Programming 
MEE64-203 Manufacturing Technology 
MEE64-341 Mechanics of Machinery 
MEE64-342 Mechanical Vibration 
MEE64-311 Machine Design 
MEE64-351 Automatic Control 
MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics 
MEE64-353 Robot Actuators and Sensors 
MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic Systems 
MEE64-254 Digital and Microcontroller  
MEE64-362 Computer for Automation and 
Robots 
MEE64-455 Industrial Automation and Robots 
MEE64-371 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory I 
MEE64-372 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory II 
MEE64-381 Mechanical and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-382 Mechanical and Robotic 
Engineering Project II 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

3. มี คว าม เข้ า ใ จและความรั บผิ ดชอบต่ อการ
ปฏิบัติงานด้านวิชาชีพวิศวกรรมต่อบริบททางสังคม 
สุขภาพ ความปลอดภัย กฎหมายและวัฒนธรรม และ
รับผิดชอบต่อผลกระทบที่เกิดจากการท างานที่มีต่อ
สังคมและสิ่งแวดล้อม โดยยึดมั่นในหลักทางจริยธรรม
และจรรยาบรรณแห่งวิชาชีพ 

GEN64-131 Thai Civilization and Global Citizen 
GEN64-132 Philosophy, Ethics and Critical 
Thinking 
GEN64-141 Knowledge Inquiry and Research 
Methods 
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คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ รำยวิชำ 
GEN64-142 Environmental Conservation and 
Global Warming 
GEN64-151 Innovation and Entrepreneurship 
GEN64-152 Sports and Exercise I 
GEN64-153 Sports and Exercise II 
MEE62-101 Engineering Drawing I  
MEE62-102 Engineering Drawing II  
CVE62-111 Engineering Mechanics 
CVE62-241 Fluid Mechanics 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
CPE62-202 Thermodynamics I 
MEE64-104 Fundamental Concepts in 
Mechanical and Robotic Engineering 
MEE64-341 Mechanics of Machinery 
MEE64-342 Mechanical Vibration 
MEE64-311 Machine Design 
MEE64-351 Automatic Control 
MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-331 Heat Transfer 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics 
MEE64-353 Robot Actuators and Sensors 
MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic Systems 
MEE64-254 Digital and Microcontroller  
MEE64-362 Computer for Automation and 
Robots 
MEE64-455 Industrial Automation and Robots 
MEE64-381 Mechanical and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-382 Mechanical and Robotic 
Engineering Project II 
MEE64-390 Pre-Cooperative Education 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

4. มีความสามารถในการท างานได้อย่างเป็นระบบ
และมีประสิทธิภาพทั้งการท างานด้วยตนเอง และ
ร่วมกับผู้อ่ืนทั้งในฐานะของสมาชิกหรือผู้น า ในกลุ่มที่มี
ความหลากหลายของสหสาขาวิชาและสามารถ
ติดต่อสื่อสารโดยใช้ภาษาไทย ภาษาต่างประเทศ และ
ศัพท์ทางเทคนิค ได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

GEN64-011 Fundamental Thai 
GEN64-111 Thai for Contemporary 
Communication 
GEN64-021 Fundamental English 
GEN64-121 English Communication Skills 
GEN64-122 English Listening and Speaking 
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คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ รำยวิชำ 
GEN64-123 English Reading and Writing 
GEN64-124 English Conversation Skills 
GEN64-125 English for Academic 
Communication 
GEN64-126 English for Presentation 
GEN64-131 Thai Civilization and Global Citizen 
GEN64-132 Philosophy, Ethics and Critical 
Thinking 
GEN64-152 Sports and Exercise I 
GEN64-153 Sports and Exercise II 
MEE64-382 Mechanical and Robotic 
Engineering Project II 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

5. มีความรู้และความเข้ าใจในด้านการบริหารงาน
วิศวกรรม การตัดสินใจบนพื้นฐานของเศรษฐศาสตร์ 
ตลอดจนสามารถบริหารจัดการโครงการร่วมกับสห
สาขาวิชา 

GEN64-011 Fundamental Thai 
GEN64-111 Thai for Contemporary 
Communication 
GEN64-021 Fundamental English 
GEN64-121 English Communication Skills 
GEN64-122 English Listening and Speaking 
GEN64-123 English Reading and Writing 
GEN64-124 English Conversation Skills 
GEN64-125 English for Academic 
Communication 
GEN64-126 English for Presentation 
GEN64-131 Thai Civilization and Global Citizen 
GEN64-132 Philosophy, Ethics and Critical 
Thinking 
GEN64-152 Sports and Exercise I 
GEN64-153 Sports and Exercise II 
MEE62-101 Engineering Drawing I  
MEE62-102 Engineering Drawing II  
CVE62-111 Engineering Mechanics 
CVE62-241 Fluid Mechanics 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
CPE62-202 Thermodynamics I 
MEE64-341 Mechanics of Machinery 
MEE64-342 Mechanical Vibration 
MEE64-311 Machine Design 
MEE64-351 Automatic Control 
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คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ รำยวิชำ 
MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-331 Heat Transfer 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics 
MEE64-353 Robot Actuators and Sensors 
MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic Systems 
MEE64-254 Digital and Microcontroller  
MEE64-362 Computer for Automation and 
Robots 
MEE64-455 Industrial Automation and Robots 
MEE64-381 Mechanical and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-382 Mechanical and Robotic 
Engineering Project II 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

6. ตระหนักถึงความจ าเป็น การเตรียมพร้อม และมี
ความสามารถในการเรียนรู้และพัฒนาตนเองตลอดชีพ 
เพื่อรองรับ การเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยี 

GEN64-141 Knowledge Inquiry and Research 
Methods 
GEN64-142 Environmental Conservation and 
Global Warming 
GEN64-151 Innovation and Entrepreneurship 
GEN64-154 Technique Communication in 
Contemporary World 
MEE64-390 Pre-Cooperative Education 

 
4. มำตรฐำนผลกำรเรียนรู ้
มาตรฐานผลการเรียนรู้ทีส่ภาวศิวกรก าหนดมีดังต่อไปนี้  

     1. ความสามารถในการระบปุัญหา สร้างความสัมพันธ์ และแก้ปัญหาทางวิศวกรรมที่ซับซ้อนโดยท าการ 
        ประยุกต์ใช้ หลักการ ทางวิศวกรรมศาสตร์ วิทยาศาสตร ์และคณิตศาสตร ์

     2. ความสามารถในการประยุกต์ใช้การออกแบบทางวิศวกรรม เพื่อสร้างค าตอบที่ตรงกับความต้องการ โดย 
        พิจารณาองค์ประกอบทางด้านสาธารณสุขและความปลอดภัย สังคมโลก วฒันธรรม สังคม สิ่งแวดล้อม  
        เศรษฐศาสตร์ และองค์ประกอบอ่ืนตาม ความเหมาะสมของสาขาวิชา 
     3. ความสามารถในการสื่อสารอย่างมปีระสิทธิภาพกับกลุม่คนที่หลากหลาย 
     4. ความสามารถในการค านึงถึงจรรยาบรรณและความรับผิดชอบในทางวชิาชีพ ในงานด้านวิชาชีพวิศวกรรมและ 
        ท าการตัดสนิใจบนพื้นฐานการค านงึถึงผลกระทบของผลลัพธ์ทางวิศวกรรมต่อสังคมโลก เศรษฐศาสตร์  
        สิ่งแวดล้อม และสังคมศาสตร์ 
     5. ความสามารถในการท างานเปน็ทีมได้อยา่งมีประสิทธิภาพ ทั้งในฐานะสมาชิกหรือผู้น า ในการสร้างเปา้หมาย      
        การวางแผนงาน ท างานบรรลุตามวัตถุประสงค์ที่ก าหนด และสามารถสร้างความร่วมมอืและสภาพแวดล้อมที่ 
        เอ้ือต่อการท างานร่วมกัน 
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     6. ความสามารถในการพัฒนาและด าเนินการทดลองที่เหมาะสม วิเคราะห์และแปลความหมายข้อมูล และ 
        ใช้หลักการตัดสินใจทางวิศวกรรมศาสตร์ในการสรุปผล 
     7. ความสามารถในการหาความรู้ใหม่และการประยุกต์ใช้ โดยใช้กลยุทธ์การเรียนรู้ที่เหมาะสม 
 

ตำรำงควำมสอดคล้องของมำตรฐำนผลกำรเรียนรู้ของสภำวิศวกรกับผลลัพธ์กำรเรียนรู้ที่คำดหวังของ
หลักสูตร (PLOs) 

 ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่คาดหวังของหลักสูตร (PLOs) 
คุณลักษณะ
ของบัณฑิต 
(สภาวิศวกร) 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 

ข้อ1    √ √   
ข้อ2      √ √ 
ข้อ3       √ 
ข้อ4  √    √  
ข้อ5 √       
ข้อ6     √   
ข้อ7   √     

 
ตำรำงควำมสอดคล้องของมำตรฐำนผลกำรเรียนรู้ของสภำวิศวกรกับรำยวิชำ 
มำตรฐำนผลกำรเรียนรู้ รำยวิชำ 

1. ความสามารถในการระบุปัญหา สร้างความสัมพันธ์ 
และแก้ปัญหาทางวิศวกรรมที่ซับซ้อน โดยท าการ
ประยุกต์ใช้หลักการทางวิศวกรรมศาสตร์ วิทยาศาสตร์ 
และคณิตศาสตร์ 

PHY61-101 Principles of Physics I 
PHY61-102 Physics Laboratory I 
PHY61-103 Principles of Physics II 
PHY61-104 Physics Laboratory II 
CHM61-103 Basic Chemistry Laboratory 
CHM61-104 General Chemistry 
MAT61-101 Calculus I 
MAT61-102 Calculus II 
MAT61-103 Calculus III 
MAT61-104 Calculus IV 
MAT61-001 Basic Mathematics 
CVE62-111 Engineering Mechanics  
CVE62-241 Fluid Mechanics 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
MTE62-211 Engineering Materials 
CPE62-202 Thermodynamics I 
COE62-102 Computer Programming 
MEE64-203 Manufacturing Technology  
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มำตรฐำนผลกำรเรียนรู้ รำยวิชำ 
MEE64-205 Fundamental of Electrical and 
Electronic Engineering 
MEE64-206 Fundamental of Electrical and 
Electronic Engineering Laboratory 
MEE64-331 Heat Transfer 
MEE64-382 Laboratory II 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

2. ความสามารถในการประยุกต์ใช้การออกแบบทาง
วิศวกรรม เพื่อสร้างค าตอบที่ตรงกับความต้องการ โดย
พิจารณาองค์ประกอบทางด้านสาธารณสุขและความ
ปลอดภัย สังคมโลก วัฒนธรรม สังคม สิ่งแวดล้อม 
เศรษฐศาสตร์ และองค์ประกอบอ่ืนตาม ความเหมาะสม
ของสาขาวิชา 

GEN64-143 Information Technology and 
Artificial Intelligence 
MEE62-101 Engineering Drawing I  
MEE62-102 Engineering Drawing II  
CVE62-111 Engineering Mechanics  
CVE62-241 Fluid Mechanics 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
MTE62-211 Engineering Materials 
CPE62-202 Thermodynamics I 
COE62-102 Computer Programming 
MEE64-203 Manufacturing Technology  
MEE64-341 Mechanics of Machinery 
MEE64-342 Mechanical Vibration 
MEE64-311 Machine Design 
MEE64-351 Automatic Control 
MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-331 Heat Transfer 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics  
MEE64-353 Robot Actuators and Sensors 
MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic Systems 
MEE64-254 Digital and Microcontroller  
MEE64-362 Computer for Automation and 
Robots 
MEE64-455 Industrial Automation and Robots 
MEE64-371 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory I 
MEE64-372 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory II 
MEE64-381 Mechanical and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-382 Laboratory II 
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มำตรฐำนผลกำรเรียนรู้ รำยวิชำ 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

3. ความสามารถในการสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพกับ
กลุ่มคนที่หลากหลาย 

GEN64-143 Information Technology and 
Artificial Intelligence 
MTE62-211 Engineering Materials 
COE62-102 Computer Programming 
MEE64-203 Manufacturing Technology  
MEE64-341 Mechanics of Machinery 
MEE64-342 Mechanical Vibration 
MEE64-311 Machine Design 
MEE64-351 Automatic Control 
MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics  
MEE64-353 Robot Actuators and Sensors 
MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic Systems 
MEE64-254 Digital and Microcontroller  
MEE64-362 Computer for Automation and 
Robots 
MEE64-455 Industrial Automation and Robots 
MEE64-371 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory I 
MEE64-372 Mechanical and Robotic 
Engineering Laboratory II 
MEE64-381 Mechanical and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-382 Laboratory II 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

4. ความสามารถในการค านึงถึงจรรยาบรรณและ
ความรับผิดชอบในทางวิชาชีพ ในงานด้านวิชาชีพ
วิศวกรรมและท าการตัดสินใจบนพื้นฐานการค านึงถึง
ผลกระทบของผลลัพธ์ทางวิศวกรรมต่อสังคมโลก 
เศรษฐศาสตร์ สิ่งแวดล้อม และสังคมศาสตร์ 

GEN64-131 Thai Civilization and Global Citizen 
GEN64-132 Philosophy, Ethics and Critical 
Thinking 
GEN64-141 Knowledge Inquiry and Research 
Methods 
GEN64-142 Environmental Conservation and 
Global Warming 
GEN64-151 Innovation and Entrepreneurship 
GEN64-152 Sports and Exercise I 
GEN64-153 Sports and Exercise II 
MEE62-101 Engineering Drawing I  
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มำตรฐำนผลกำรเรียนรู้ รำยวิชำ 
MEE62-102 Engineering Drawing II  
CVE62-111 Engineering Mechanics  
CVE62-241 Fluid Mechanics 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
CPE62-202 Thermodynamics I 
MEE64-104 Fundamental Concepts in 
Mechanical and Robotic Engineering 
MEE64-341 Mechanics of Machinery 
MEE64-342 Mechanical Vibration 
MEE64-311 Machine Design 
MEE64-351 Automatic Control 
MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-331 Heat Transfer 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics  
MEE64-353 Robot Actuators and Sensors 
MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic Systems 
MEE64-254 Digital and Microcontroller  
MEE64-362 Computer for Automation and 
Robots 
MEE64-455 Industrial Automation and Robots 
MEE64-381 Mechanical and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-382 Laboratory II 
MEE64-390 Pre-Cooperative Education 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

5. ความสามารถในการท างานเป็นทีมได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ ทั้งในฐานะสมาชิกหรือผู้น า ในการสร้าง
เป้ าหมายการวา งแผนงาน  ท า ง านบรรลุ ต า ม
วัตถุประสงค์ที่ก าหนด และสามารถสร้างความร่วมมือ
และสภาพแวดล้อมที่เอ้ือต่อการท างานร่วมกัน 

GEN64-011 Fundamental Thai 
GEN64-111 Thai for Contemporary 
Communication 
GEN64-021 Fundamental English 
GEN64-121 English Communication Skills 
GEN64-122 English Listening and Speaking 
GEN64-123 English Reading and Writing 
GEN64-124 English Conversation Skills 
GEN64-125 English for Academic 
Communication 
GEN64-126 English for Presentation 
GEN64-131 Thai Civilization and Global Citizen 
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มำตรฐำนผลกำรเรียนรู้ รำยวิชำ 
GEN64-132 Philosophy, Ethics and Critical 
Thinking 
GEN64-152 Sports and Exercise I 
GEN64-153 Sports and Exercise II 
MEE64-382 Laboratory II 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

6. ความสามารถในการพัฒนาและด าเนินการทดลองที่
เหมาะสม วิเคราะห์และแปลความหมายข้อมูล และใช้
หลักการตัดสินใจทางวิศวกรรมศาสตร์ในการสรุปผล 

CVE62-111 Engineering Mechanics  
CVE62-241 Fluid Mechanics 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
MTE62-211 Engineering Materials 
CPE62-202 Thermodynamics I 
COE62-102 Computer Programming 
MEE64-203 Manufacturing Technology  
MEE64-331 Heat Transfer 
MEE64-382 Laboratory II 
MEE64-491 Cooperative Education I 
MEE64-492 Cooperative Education II 

7. ความสามารถในการหาความรู้ ใหม่และการ
ประยุกต์ใช้ โดยใช้กลยุทธ์การเรียนรู้ที่เหมาะสม 

GEN64-141 Knowledge Inquiry and Research 
Methods 
GEN64-142 Environmental Conservation and 
Global Warming 
GEN64-151 Innovation and Entrepreneurship 
GEN64-154 Technique Communication in 
Contemporary World 
MEE64-390 Pre-Cooperative Education 
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ส่วนที่ 3 คณำจำรย์  
 
1. ประธำนหลักสตูร 

ตำรำงแสดงรำยชื่อประธำนหลกัสูตร 
ชื่อ-สกุล ต าแหน่ง

วิชาการ 
คุณวุฒิการศึกษา ปีที่ส าเร็จ

การศึกษา 
ประสบการ
ณ์สอน (ป)ี 

รศ. ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกุลพงศ์ รอง
ศาสตราจารย ์

Ph.D. Mechanical Engineering 
(The University of New South 

Wales, Australia) 

2555 16 

  วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
 (ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระ

นครเหนือ) 

2547  

  คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบ

รี) 

2543  

รายละเอียดของการสอนและคน้คว้าวิจัยและบริการวชิาการแสดงไว้ในภาคผนวก ค ประวัติและผลงานทางวิชาการ
ของอาจารย์ประจาหลักสูตร (มคอ. 2) 
 
2. อำจำรย์ผู้รับผิดชอบหลักสตูร 

ตำรำงแสดงรำยชื่ออำจำรย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
ล าดับ ชื่อ-สกุล ต าแหน่งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปีที่

ส าเร็จ
การศึ
กษา 

ประสบ
การณ์
สอน 
(ป)ี 

1 รศ. ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกุล
พงศ์ 

รอง
ศาสตราจารย ์

Ph.D. Mechanical Engineering 
(The University of New South 

Wales, Australia) 

2555 16 

   วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
 (ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนคร

เหนือ) 

2547  

   คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบร)ี 

2543  

2 รศ. ดร. จ าลอง ปราบแก้ว รอง
ศาสตราจารย ์

Dr. Eng. Mechanical 
Engineering  (Tokai University, 

Japan) 

2549 30 

   วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบัน
เทคโนโลยพีระจอมเกล้าเจ้าคุณ

ทหาร ลาดกระบงั) 

2540  

   
 

คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบัน
เทคโนโลยพีระจอมเกล้าพระนคร

เหนือ) 

2530  
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ล าดับ ชื่อ-สกุล ต าแหน่งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปีที่
ส าเร็จ
การศึ
กษา 

ประสบ
การณ์
สอน 
(ป)ี 

3 รศ. ก าพล ประทีปชัยกูร  รอง
ศาสตราจารย ์

M.Eng.Sc. Mechanical 
Engineering (The University of 
New South Wales, Australia) 

2528 28 

   วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2519  

4 ดร. บันเทิง ศรีคะรัน อาจารย ์ ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2562 1 

   วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2558  

   วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2555  

5 อาจารย์ กฤต  ฝันเซียน อาจารย ์ วศ. ม. วิศวกรรมศาสตร์ไฟฟ้า 
(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์) 

2551 3 

   วศ.บ. วิศวกรรมศาสตร์คอมพิวเตอร์ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2548  

รายละเอียดของการสอนและคน้คว้าวิจัยและบริการวชิาการแสดงไว้ในภาคผนวก ค ประวัติและผลงานทางวิชาการ
ของอาจารย์ประจาหลักสูตร (มคอ. 2) 
 
3.อำจำรย์ประจ ำหลักสตูร/อำจำรย์ประจ ำสำขำวิชำ 

ตำรำงแสดงรำยชื่ออำจำรย์ประจ ำหลักสตูร/อำจำรย์ประจ ำสำขำวิชำ 
ล าดับ ชื่อ-สกุล ต าแหน่งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปีที่

ส าเร็จ
การศึ
กษา 

ประสบ
การณ์
สอน 
(ป)ี 

1 ดร. กมล ถิ่นสุราษฎร์  อาจารย ์ Ph.D. Energy (Newcastle 
University, UK) 

2562 3 

   M. Eng.  Aerospace Engineering 
 (The University of Texas at 

Arlington, USA) 

2553  

   วศ.บ. วิศวกรรมการบินและอวกาศ 
(ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนคร

เหนือ) 

2550  

2 รศ. ดร. ก าชัย นุ้ยธิติกุล  รอง
ศาสตราจารย ์

Ph.D. Chemical Engineering  
(The University of Birmingham, 

UK) 

2547 15 

   วศ.บ. วิศวกรรมเคม ี
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2540  
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ล าดับ ชื่อ-สกุล ต าแหน่งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปีที่
ส าเร็จ
การศึ
กษา 

ประสบ
การณ์
สอน 
(ป)ี 

3 ผศ. ดร. กิตติพงค์  คุณ
จริยกุล  

ผู้ช่วย
ศาสตราจารย ์

ปร.ด. เทคโนโลยสีิ่งแวดล้อม  
(ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบร)ี  

2557 3 

   วศ.ม. วิศวกรรมสิ่งแวดล้อม 
(ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบร)ี 

2553  

   วศ.บ. วิศวกรรมโยธา 
(ม. เทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนคร

เหนือ) 

2551  

4 ดร. เรจีย์  แก้วส่อง อาจารย ์ Ph.D Geotechnical Engineering 
(Hong Kong University of 
Science and Technology) 

2560 3 

   M.Sc. Geotechnical Engineering 
(Queens University, Canada) 

2552  

   วศ.บ. วิศวกรรมโยธา
(มหาวิทยาลัยขอนแก่น) 

2548  

 
4. บุคลำกรช่วยสอน/ผู้ช่วยสอนวิชำปฏิบัติกำร 

ตำรำงแสดงรำยชื่อบุคลำกรชว่ยสอน/ผู้ช่วยสอนวิชำปฏิบัติกำร 
ล าดับ ชื่อ-สกุล ต าแหน่ง คุณวุฒิการศึกษา 

1 นาย ธีรโชติ ตรีเภร ี เจ้าหน้าทีป่ระจ าห้องปฏบิัติการ
วิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต ์

วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2 นาย กรวิชญ์ ใจแจ้ง นักวิชาการของหลักสูตร
วิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต ์

อส. บ. เทคโนโลยีแมคคาทรอนิกส์ 
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม
เกล้าพระนครเหนือ) 

 
5. อัตรำส่วนระหว่ำงอำจำรย์ประจ ำต่อนักศึกษำ  

หลักสูตรเปิดรับนักศึกษาเปน็คร้ังแรกปี พ.ศ. 2564 ตัวเป้าหมายการเปิดรับไม่เกิน 40 คน 
 

ตำรำงที่ 1 จ ำนวนนักศึกษำระดับ ม.6 วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
ระดับชั้นป ี จ ำนวนนักศึกษำจริง (ม.6) 
ชั้นปทีี่ 1 40 
ชั้นปทีี่ 2 - 
ชั้นปทีี่ 3 - 
ชั้นปทีี่ 4 - 

ชั้นปทีี่ 2-4 - 
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ตำรำงที่ 2 อัตรำส่วนอำจำรย์ประจ ำต่อนักศึกษำ 
จ ำนวนอำจำรย์ประจ ำ รวมจ ำนวนนักศึกษำจริง (ม. 6) รวมจ ำนวนนักศึกษำจริง (ปวส.) 

5 40 - 
8 ต่อ 1   

หมำยเหตุ: ในกรณีมีนักศึกษาเพิ่มขึ้นการบรรจุอาจารย์เพิ่มขึ้นเพื่อรักษาระดับของอัตราส่วนนกัศึกษาต่ออาจารย์
ให้ไม่เกิน 20:1 

 
6. แผนพัฒนำหลักสูตรและบุคลำกรในระยะ 5 ป ี
     6.1     แผนพัฒนำควำมรู้และทักษะให้แก่คณำจำรย์ 

(1) ส่งเสริมอาจารย์ให้ให้มีการเพิ่มพูนความรู้ สร้างสมประสบการณ์ในการป้องกันและปฏิบัติงานด้วยความ
ปลอดภัยและการรักษาสิ่งแวดล้อม ในกรณีการเรียนรู้แบบบูรณาการ เพื่อส่งเสริมการสอนและการวิจัย
อย่างต่อเนื่องทั้งอาจารย์เก่าและอาจารย์ใหม่ โดยการสนับสนุนด้านการศึกษาต่อ ฝึกอบรม ดูงานทาง
วิชาการและวิชาชีพในองค์กรต่างๆ การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ/หรือต่างประเทศ การลา
เพื่อเพิ่มพูนความรู้และประสบการณ์ 

(2) การเพิ่มพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลให้ทันสมัย 
(3) การมีส่วนร่วมในกิจกรรมบริการวิชาการแก่ชุมชนที่เก่ียวข้องกับการพัฒนาความรู้และคุณธรรม  
(4) มีการกระตุ้นอาจารย์พฒันาผลงานทางวชิาการสายตรงในสาขาวิชา 
(5) ส่งเสริมการท าวิจัยสร้างองค์ความรู้ใหม่เป็นหลักและเพื่อพัฒนาการเรียนการสอนและมีความเชี่ยวชาญ

ในสาขาวชิาชีพเปน็รอง 
6.2 แผนพัฒนำด้ำนกำรจัดหำบุคลำกรใหม่ 

ด้านการจัดหาอาจารย์ใหม่จะขึ้นอยู่กับปัจจัยของการสรรค์หาอาจารย์ที่มีความเชี่ยวชาญพิเศษเพ่ือส่งเสริม
ความเข้มแข็งของหลักสูตรและการรักษาอัตราส่วนที่เหมาะสมระหว่างจ านวนอาจารย์ต่อนักศึกษาทั้งนี้การรับ
อาจารย์ใหม่จะเป็นไปตามกฎเกณฑ์ของมหาวิทยาลัย นอกจากนี้ยังมีการปฐมนิเทศแนะแนวอาจารย์ใหม่ ให้มี
ความรู้และเข้าใจนโยบายของมหาวิทยาลัย และหลักสูตรที่สอน โดยสาระประกอบด้วย 

(1) บทบาทหนา้ที่ของอาจารย์ในพนัธกิจของสถาบนั 
(2) สิทธิผลประโยชน์ของอาจารย์ และกฎระเบียบต่างๆ 
(3) หลักสูตร การจัดการเรียนการสอน และกิจกรรมต่างๆ ของหลักสูตร 
(4) มีอาจารย์อาวุโสเป็นอาจารย์พี่เลี้ยง โดยมีหน้าที่ให้ค าแนะน าและการปรึกษาเพื่อเรียนรู้และปรับตัวเองเข้าสู่

การเป็นอาจารย์ในสาขาวิชาฯ มีการนิเทศการสอนทั้งภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติที่ต้องสอน และมีการ
ประเมนิและติดตามความก้าวหน้าในการปฏิบัติงานของอาจารย์ใหม่ 

      6.3    แผนพัฒนำด้ำนกำรเพ่ิมคุณวุฒิกำรศึกษำ 
ด้านการพฒันาคุณวุฒิของอาจารย์ประจ าหลักสูตรจะเป็นไปตามมาตรฐานการพัฒนาก าลังพลที่สอดคล้องกับระเบียบ
ของมหาวิทยาลัยวา่ด้วยเรื่องการส่งเสริมให้อาจารย์มีคุณวุฒิในระดับสูงสุด 
      6.4    แผนพัฒนำด้ำนกำรปรับต ำแหน่งทำงวิชำกำร    
แผนการกระตุ้นให้อาจารย์ภายในหลักสูตรได้ขอรับการพิจารณาเพื่อแต่งตั้งให้มีต าแหน่งในทางวิชาการเป็นไปตาม
ระเบียบของมหาวิทยาลัยเชน่อาจารย์ใหม่ที่ยังไม่มตี าแหน่งทางวิชาการจะต้องยื่นขอต าแหน่งวชิาการเปน็ผู้ชว่ย
ศาสตราจารย์ภายใน 2 ปีนบัตัง้แต่วันที่เร่ิมปฏิบัตงิานส่วนผู้ทีด่ ารงต าแหน่งผู้ช่วยศาสตราจารย์จะต้องยื่นขอต าแหน่ง
ทางวชิาการเปน็รองศาสตราจารย์ภายใน 5 ปีและสุดท้ายส าหรับผู้ที่ด ารงต าแหน่งเปน็รองศาสตราจารย์จะต้องยื่นขอ
ต าแหน่งเป็นศาสตราจารย์ภายใน 8 ปี 
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ส่วนที่ 4 รำยละเอียดและสำระของวชิำตำมองค์ควำมรู้  
 
1. ตำรำงแจกแจงรำยวิชำเทียบกับองค์ควำมรูท้ี่สภำวิศวกรก ำหนด (Curriculum Mapping) 

ตำรำงกำรเทียบองค์ควำมรู้ สำขำวิศวกรรมเคร่ืองกล 
หลักสูตร วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
สำขำวิชำ วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 

มหำวิทยำลัยวลัยลักษณ์ 
ส ำหรับผู้เข้ำศึกษำปกีำรศึกษำ 2564-2568 

องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
องค์ควำมรู้พื้นฐำนทำงวิทยำศำสตร์ 
คณิตศาสตร ์ องค์ความรู้ทางดา้นคณิตศาสตรป์ระกอบด้วย

พื้นฐานที่ส าคัญทางด้านคณิตศาสตร์ ทั้งที่เป็น
สมการก าลังสองและระบบสมการเชิงเส้น 
ความสัมพันธ์และฟงัก์ชัน เสน้ตรงเส้นโค้ง
พาราโบลา ฟังก์ชนัเลขยกก าลังและลอการิทึม 
สัญลักษณ์เชิงการบวก ลิมิต ความต่อเนื่อง 
อนุพันธ์และการประยุกต์ รูปแบบไม่ก าหนด 
การประยุกต์ใช้ทฤษฎีทางแคลคลูัสและเนื้อหา
อ่ืนๆ 

MAT61-101 Calculus I 
MAT61-102 Calculus II 
MAT61-103 Calculus III 
MAT61-104 Calculus IV 

2(2-0-4) 
2(2-0-4) 
4(4-0-8) 
4(4-0-8) 

 

ฟิสิกส ์ องค์ความรู้ทางดา้นฟสิิกส์ประกอบด้วย 
จลนศาสตร์ พลศาสตร์ การอนุรกัษ์พลังงาน
และการอนุรักษ์โมเมนตัมเชิงเสน้ การเคลื่อนที่
ของวัตถุแข็งเกร็ง การอนุรักษ์ โมเมนตัมเชิงมุม
และการอนุรักษ์พลังงานเชิงมุม การแกว่ง 
คุณสมบัติของสสารสมบตัิของคลื่น คลืน่เสียง 
พลศาสตร์ของไหล อุณหพลศาสตร์ ทฤษฎี
จลน์ของแก๊ส สนามไฟฟ้าศักย์ไฟฟ้าความจุ
ไฟฟ้าความต้านทานไฟฟ้าวงจรไฟฟ้า
กระแสตรงวงจรไฟฟา้กระแสสลบั
สนามแม่เหล็กการเหนี่ยวน าแม่เหล็กไฟฟ้า
ความเหนี่ยวน าคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าแสงทฤษฎี
ควอนตัมแบบจ าลองอะตอมฟิสกิส์นิวเคลียร์
อิเล็กทรอนิกส์เบื้องต้น 

PHY61-101 Principles 
of Physics I 
PHY61-102 Physics 
Laboratory I 
PHY61-103 Principles 
of Physics II 
PHY61-104 Physics 
Laboratory II 
 

4(4-0-8) 
 

1(0-3-2) 
 

4(4-0-8) 
 

1(0-3-2) 
 

เคมี องค์ความรู้ทางดา้นเคมีประกอบด้วยความรู้
พื้นฐานทางเคมีในมุมกว้างและการน าไป
ประยุกต์ใช้ โดยศึกษาในหัวข้อโครงสร้าง
อิเล็กตรอนและอะตอม ตารางธาตุและสมบัติ
ตารางธาตุ ธาตุเรพรีเซนเททีฟ อโลหะและ

CHM61-105 General 
Chemistry 
CHM61-103 Basic 
Chemistry Laboratory 

4(4-0-8) 
 

1(0-3-2) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
โลหะทรานซิชนั พันธะเคมี ปรมิาณสัมพนัธ์
และสมการเคมี แก๊ส ของเหลว ของแข็งและ
สารละลาย อุณหพลศาสตร์ทางเคมี 
จลนพลศาสตร์ทางเคมี สมดุลเคมี กรด-เบส
และสมดุลไอออน และเคมีไฟฟา้ 

องค์ควำมรู้พื้นฐำนทำงวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 พื้นฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) 
Mechanical 
Drawing 

รายวิชานี้มีเนื้อหาเก่ียวกับการเขียนแบบทาง
วิศวกรรมโดยครอบคลุมหัวข้อต่าง ๆ ได้แก่ 
การเขียนตัวอักษรและตัวเลข เรขาคณิต
ประยุกต์ การสเกตภาพ การเขียนภาพออโธก
ราฟิก ภาพช่วย ภาพออบลิค การเขียน
ภาพพิคทอเรียล การใช้วิธีโปรเจคชัน การ
แสดงความยาวจริง ขนาดจริงของระนาบและ
ภาพตัด การก าหนดขนาดและรายละเอียด 
แผ่นคลี่และภาพประกอบ การเขียนแบบทาง
วิศวกรรมโยธา สถาปัตยกรรม วิศวกรรม
โครงสร้าง วิศวกรรมไฟฟา้ และ
วิศวกรรมเคร่ืองกล การเขียนแบบโดยใช้
คอมพิวเตอร์เบื้องต้นและยังต่อเนื่องด้วยการ
ใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการเขียนแบบและ
ออกแบบทางวิศวกรรม รวมทั้งรายละเอียด
ประกอบแบบในด้านต่างๆ การเขียนภาพสาม
มิติ การเขียนชิ้นสว่นเครื่องจักรกล รอยเชื่อม 
ระบบงานท่อและการเขียนแบบวิศวกรรม
โครงสร้าง 

MEE62-101 Engineering 
Drawing I 
MEE62-102 Engineering 
Drawing II 
 

2(1-3-4) 
 

2(1-3-4) 
 
 

Statics and 
Dynamics 

การวิเคราะห์ทางกลศาสตร์วิศวกรรม
ประกอบด้วยเนื้อหาหลักการพืน้ฐานของ
สถิตยศาสตร์ในการแก้ปัญหาทางวิศวกรรม
และกลศาสตร์ นักศึกษาจะได้เรียนรู้หลักการ
รวมและแยกแรง โมเมนต์ แรงควบคู่ ผลลัพธ์
ของระบบแรงสองมิติและสามมติิ ระบบแรง
สมมูล แผนภาพวัตถุอิสระ สมดลุของระบบ
แรงสองมิติ การวิเคราะห์โครงข้อหมุน โครง 
และเครื่องจักรกล ความเสียดทาน ศูนย์ถ่วง
และเซ็นทรอยด์ โมเมนต์ความเฉ่ือยของพื้นที่ 
วงกลมโมร์ส าหรับโมเมนต์ความเฉ่ือย วิธีงาน

CVE62-111 Engineering 
Mechanics 
MEE64-341 Mechanics 
of Machinery 
 

4(4-0-8) 
 

4(4-0-8) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
เสมือนเบื้องต้น เสถียรภาพ พลศาสตร์เบื้องต้น 
ความเร็ว ความเร่ง การเคลื่อนที่และพลงังาน
จากการเคลื่อนที่ของวัตถุ 

Mechanical 
Engineering 
Process 

รายวิชาที่กล่าวถึงการจ าลองและวิเคราะห์
ปัญหาทางสถิตยศาสตร์โดยเนน้การ
ประยุกต์ใช้ในงานวิศวกรรมจริงและการ
แก้ปัญหา ส าหรับกระบวนการศึกษาทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกลที่เก่ียวกับการผลิต
ประกอบด้วยเนื้อหาดังต่อไปนี้ทฤษฎีและ
หลักการส าคัญของการบวนการผลิต 
ยกตัวอย่างเช่น การหล่อ การขึน้รูป การใช้
เครื่องจักร และการเชื่อมวัสดุ นอกจากนี้ยังมี 
เร่ืองของวัสดุ ความสัมพันธ์ของการบวนการ
ผลิต หลักการของการหาต้นทนุของการผลิต 
วิชาการปฏิบัติการวิศวกรรมเคร่ืองกลและ
หุ่นยนต์ 1 มีความสอดคล้องกบัองค์ความรู้
พื้นฐานทางวิศวกรรมตามกลุ่มที ่1 และกลุ่ม
อ่ืนๆ 

MEE64-203 
Manufacturing 
Technology 
MEE64-371 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Laboratory 
I 

4(4-0-8) 
 
 

1(0-3-2) 

กลุ่มที่ 2 ความรู้ทาง ดจิิทัล (Digital Literacy) 
Digital 
Technology in 
Mechanical 
Engineering 

รายวิชาที่กล่าวถึงพื้นฐานในการเขียน
โปรแกรมคอมพิวเตอร์รวมถึงหลักการเบื้องต้น
ในการออกแบบและพัฒนาโปรแกรมแบบ
โครงสร้าง ขั้นตอนวิธี และการแก้ปัญหา 
เนื้อหาหลักในรายวิชาประกอบด้วย ข้อมูลและ
ประเภทของข้อมูล ค่าคงที่และตัวแปร การ
ก าหนดค่า นิพจน์ การรับเข้าและการส่งออก
ข้อมูล ตัวแปรชุดและการจัดการข้อความ การ
เลือกปฏิบัติค าสั่งตามเงื่อนไข และการท างาน
แบบวนซ้ า โปรแกรมย่อย ฟังชนัเรียกตัวเอง 
และการจัดการไฟล์ นอกจากนีย้ังเสริมการ
พัฒนาทักษะการเขียนโปรแกรมด้วยการฝึก
ปฏิบัติการโปรแกรมด้วยเคร่ืองคอมพิวเตอร์
นอกจากนี้ยังมีพืน้ฐานทางไฟฟา้และ
อิเล็กทรอนิกส์และเทคโนโลยีทางด้านดิจิทลั
ดังต่อไปนี้ความรู้เบื้องต้นเก่ียวกบัการ
ออกแบบวงจรดิจิตอลอิเล็กทรอนิกส์ ทั้งใน
ส่วนของคอมบิเนชัน่ลอจิกและซีเควนเชียล

COE62-102 Computer 
Programming 
MEE64-254 Digital and 
Microcontroller  
MEE64-205 
Fundamental of 
Electrical and 
Electronic Engineering 
MEE64-206 
Fundamental of 
Electrical and 
Electronic Engineering 
Laboratory 
 

4(3-2-7) 
 

4(3-2-7) 
 

4(4-0-8) 
 
 
 

1(0-4-2) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
ลอจิก ระบบตัวเลข ลอจิกเกต พีชคณิตบลูีน 
ฟลิปฟลอป เคาน์เตอร์ และรีจิสเตอร์ เครื่อง
สถานะจ ากัด ออโตมาตา้เชิงก าหนด นิพจน์
ปรกติ การเขียนโปรแกรมใน
ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้นและแบบ
ประยุกต์ การเชื่อมต่อไมโครคอนโทรเลอร์กับ
ตัวรับรู้สัญญาณและตัวกระตุ้นตา่งๆ เช่น โพ
เทนชิโอมิเตอร์ เสตรนเกจ เอ็นโค้ดเดอร์ 
หน่วยวัดความเฉ่ือย ดีซีมอเตอร์ การเชื่อมต่อ
แบบดิจิตอลและแบบอนาลอค การส่งข้อมูล
แบบอนุกรม ไอแสควร์ซี และเอสพีไอ การ
อินเตอร์รัพท์แบบใช้ตัวจับเวลาและภายนอก 
การออกแบบพฤติกรรมของระบบโดยใช้เครื่อง
สถานะจากัด หลักการของระบบฝังตัว 

กลุ่มที่ 3 พื้นฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo-fluids Fundamentals) 
Thermodynamics เนื้อหารายวิชานี้กล่าวถึงสมบตัขิองสารบริสุทธิ์

และแก๊สอุดมคติ งานความร้อนและพลังงาน
รูปแบบตา่งๆ กฎข้อที่หนึ่งและข้อที่สองของ
อุณหพลศาสตร์ การเปลี่ยนรูปพลังงาน วัฏ
จักรของคาร์โนท์ วัฏจักรผลิตก าลังและวัฏจักร
ท าความเย็น เอนโทรปี การประยุกต์ใช้อุณ
หพลศาสตร์กับกระบวนการไหล 

CPE62-202 
Thermodynamics I 
 

4(4-0-8) 
 
 

Fluid Mechanics องค์ความรู้ทางดา้นกลศาสตร์ของไหลดังนี้ 
หลักการส าคัญและวิธีการของกลศาสตร์ของ
ไหล โดยมีหัวข้อศึกษาได้แก่ คณุสมบัติของ
ของไหล  สถิตยศาสตร์ของไหล วิธีการ
วิเคราะห์การไหล สมการต่อเนือ่ง สมการ โม
เมนตัม และสมการพลังงาน การวิเคราะห์มิติ
และความคลา้ยทางพลศาสตร์ การไหลในท่อ 
การไหลแบบคงที่แบบไม่สามารถอัดได้  
เครื่องจักรกลชลศาสตร์ เคร่ืองมือวัดการไหล 

CVE62-241 Fluid 
Mechanics 
 

4(4-0-8) 
 
 

กลุ่มที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) 
Engineering 
Materials 

หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยโครงสร้างและ
สมบัติของวัสดุ เชน่ โลหะ เซรามิก พอลิเมอร์ 
วัสดุเชิงประกอบ แอลฟัลต์ ไม้ และคอนกรีต 
แผนภาพสมดุลวัฎภาค ความบกพร่องในเนื้อ
วัสดุ สมบตัิเชิงกลและการทดสอบ 

MTE62-211 Engineering 
Materials  
 

4(4-0-8) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
ความสัมพันธ์ระหว่างโครงสร้างระดับมหภาค
และจุลภาคกบัสมบตัิของวัสดุ กระบวนการ
ผลิตส าหรับผลิตภัณฑ์จากวสัดุวศิวกรรม 
ส าหรับเนื้อหาทางด้านกลศาสตรว์ัสดุ
ประกอบด้วย หลักการของกลศาสตร์วัสดุ โดย
ศึกษาหลักการของแรง ความเค้น ความเครียด 
การเสียรูป และสมการความสัมพันธ์ของ
ปริมาณเหล่านี ้

Solid Mechanics หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยแรงและความ
เค้น ความสัมพันธ์ระหว่างความเค้นกับ
ความเครียด สมบัติทางกลของวสัดุ ความเค้น
ดัดและความเค้นเฉือนในคาน ผงัแรงเฉือนและ
โมเมนต์ การแอ่นตัวของคาน ความเค้นบิด 
ความเค้นระนาบและความเครียดระนาบ 
ความเค้นร่วม ความเค้นหลัก วงกลมโมร์
ส าหรับความเค้นระนาบ การโกง่เดาะของเสา 
ทฤษฎีการวิบัต ิ

CVE62-211 Mechanics 
of Materials 

4(4-0-8) 
 

กลุ่มที่ 5 อาชีวอนามยั ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
 เนื้อหารายวิชาประกอบด้วยมโนทัศน์พืน้ฐาน

เก่ียวกับวิศวกรรมเครื่องกล หุ่นยนต์ และ
รวมถึงระบบควบคุมอัตโนมัติ เนื้อหา
ครอบคลุมเรื่อง วิชาชีพวิศวกรรม จริยธรรม
ทางวิศวกรรม การแก้ปัญหาทางวิศวกรรม 
การวัดและการประมาณทางวิศวกรรม การ
ออกแบบทางวิศวกรรมเบื้องต้น การมาตรฐาน
และความส าคัญของมาตรฐาน ทักษะการ
สื่อสารเพื่อการน าเสนออย่างมีประสิทธิผล 
เศรษฐศาสตร์และสิ่งแวดล้อมเชงิวิศวกรรม
เบื้องต้น แนะน าเบื้องตน้เก่ียวกับกฎหมายใน
งานวิศวกรรม กระบวนการที่เกี่ยวข้องกับอาชี
วอนามัยและความปลอดภัยของการท างาน
ด้านวิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต์ 
นอกจากนี้หลักการทางชีวอนามยั ความ
ปลอดภัย และผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อมยังถูก
น ามาพิจารณาเน้นย้ าให้นักศึกษาปฏบิัติตาม
มาตรฐานของหัวข้อข้างต้นผ่านวิชาโครงงาน
วิศวกรรมทั้ง 1 และ 2 การเรียนสหกิจศึกษา

MEE64-104 
Fundamental Concepts 
in Mechanical and 
Robotic Engineering 
MEE64-381 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Project I 
MEE64-482 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Project II 
MEE64-390 Pre-
Cooperative Education 
MEE64-491 
Cooperative Education 
I 
MEE64-492 
Cooperative Education 
II 

2(2-0-4) 
 
 
 

2(0-6-3) 
 
 

4(0-12-6) 
 
 

1(0-2-1) 
 

8(0-40-0) 
 
 

8(0-40-0) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
ต้องค านึงถึงชีวอนามัย ความปลอดภัยและ
ผลกระทบต่อสิง่แวดล้อม 

องค์ควำมรู้เฉพำะทำงวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 เครื่องจักรกล (Machinery) 
Machinery 
Systems 

เนื้อหารายวิชาประกอบด้วยการวิเคราะห์
ความเร็วและความเร่ง การเคลือ่นที่และแรง
พลวัตของชิ้นส่วนเครื่องจักรกล ชิ้นส่วนตา่งๆ 
ชุดเกียร์ และระบบทางกล และยังคงรวมไปถึง
หัวข้อของการสมดุลจากการหมนุและการ
สมดุลมวลลูกสูบ 

MEE64-341 Mechanics 
of Machinery 

4(4-0-8) 
 

Machine Design เนื้อหารายวิชานี้มีองค์ความรู้พืน้ฐานการ
ออกแบบเครื่องกล คุณสมบัติของวัสดุ ทฤษฎี
ของความเสียหาย การออกแบบชิ้นส่วน
เครื่องจักรกล การยึดหมุด การเชื่อม การใช้ส
กูร ลิ่ม เพลา สปริง เกียร์ สกูรสง่ก าลัง แบริ่ง 
ระบบเบรก คลัตช์ สายพาน การออกแบบ
โครงงาน 

MEE64-311 Machine 
Design 

4(4-0-8) 
 

Prime Movers ในหลักสูตรมีการพิจารณาถึงองค์ความรู้ใน
กลุ่มการตัวขับเคลื่อนต้นก าลังทัง้ในระบบทาง
กลและระบบการเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์ใน
รายวิชาต่างๆ โดยมีการวิเคราะห์ลักษณะการ
เคลื่อนที่ แหล่งพลังงานการเคลื่อนที่ทั้งเชิงกล
และไฟฟา้ ระบบควบคุมการเคลื่อนที่และ
ประสิทธิภาพของการท างานของชุดต้นก าลัง 

MEE64-334 Power 
Plant Engineering 
MEE64-205 
Fundamental of 
Electrical and 
Electronic Engineering 
MEE64-206 
Fundamental of 
Electrical and 
Electronic Engineering 
Laboratory 
MEE64-372 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Laboratory 
II 

4(4-0-8) 
 

4(4-0-8) 
 
 
 

1(0-3-2) 
 
 
 
 

1(0-3-2) 

กลุ่มที่ 2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต์ (Heat, Cooling and Applied Fluids) 
Heat Transfer เนื้อหารายวิชาประกอบด้วยประเภทของการ

ถ่ายเทความร้อน การน า การพา การแผ่รังสี 
และการประยุกต์ใช้การถ่ายเทความร้อน 
อุปกรณ์แลกเปลี่ยนความร้อน การเพิ่ม

MEE64-331 Heat 
Transfer 
 

4(4-0-8) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
ประสิทธิภาพการแลกเปลี่ยนความร้อน และ
ยังรวมไปถึงหัวข้อของการเดือดและการ
ควบแน่น 

Air Conditioning 
and Refrigeration 

องค์ความรู้ทางดา้นการท าความเย็นและการ
ปรับอากาศประกอบด้วยพื้นฐานความรู้ของ
การท าความเย็นและสัมประสทิธิ์ของ
สมรรถนะ ท าความเย็นแบบอัดไอ วัฏจักรการ
ท าความเย็น การวิเคราะห์ระบบท าความเย็น 
คุณสมบัติของการท าความเย็น ระบายความ
ร้อนแบบระเหย  หอท าความเย็น เคร่ืองท า
ความเย็นดูดซึม การค านวณหาภาระของ
ระบบการท าความเยน็ การแช่แข็งอาหาร การ
ปรบัอากาศ การประเมินภาระของระบบปรบั
อากาศแบบตา่งๆ การกระจายลมและการ
ออกแบบระบบจัดการฝุ่น 

MEE64-335 
Refrigeration and Air-
Conditioning 

4(4-0-8) 

Power Plant องค์ความรู้ทางดา้นวิศวกรรมโรงจักรต้นก าลัง
ประกอบด้วยหลักการของการอนุรักษ์พลังงาน 
การวิเคราะห์เชื้อเพลิงและการเผาไหม้ 
การศึกษา ไอน้ า กา๊ซ กังหันไอน้ า และ
เครื่องยนต์สันดาปภายในส าหรบัโรงจักรต้น
ก าลัง วัฏจักรรวมและการผลิตพลังงานด้วย
ไฮโดรเจน โรงจักรต้นก าลังนวิเคลียร์ การ
ควบคุมและการวัด เศรษฐศาสตร์ของโรงจักร
ต้นก าลังและผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อม 

MEE64-334 Power 
Plant Engineering 
 

4(4-0-8) 
 

Thermal Systems 
Design 

เนื้อหารายวิชาประกอบด้วยการประยุกต์ใช้
ทฤษฎีจากรายวิชาการถ่ายเทความร้อนและ
ทฤษฎีทางของไหล เพื่อประยุกต์ใช้กับการ
ออกแบบระบบทางความร้อนและความเย็น 
ยกตัวอย่างเช่น หอระบายความร้อน หม้อไอ
น้ า เครื่องให้ความเย็น และอ่ืนๆ  

CVE62-241 Fluid 
Mechanics 
MEE64-331 Heat 
Transfer 
MEE64-335 
Refrigeration and Air-
Conditioning 
MEE64-334 Power 
Plant Engineering 
 

4(4-0-8) 
 

4(4-0-8) 
 

4(4-0-8) 
 
 

4(4-0-8) 
 

กลุ่มที่ 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic Systems and Automatics Control) 
Dynamic 
Systems 

การวิเคราะห์ระบบพลวัตและการตอบสนอง
ของการควบคุมระบบโดยอาศัยทฤษฎีการ

MEE64-351 Automatic 
Control 

4(4-0-8) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
เคลื่อนที่เชิงกลและไฟฟา้ การเคลื่อนที่ของ
ของไหลในระบบควบคุม การบรูณาการศาสตร์
เพื่อสร้างสมการควบคุมระบบ เช่น ระบบ
พลวัตทางกลร่วมกับระบบทางไฟฟ้า 
นอกจากนี้ยังมีองค์ความรู้ที่เก่ียวข้องกับ
หลักการท างานพื้นฐานของระบบไฮดรอลิก
และนิวเมติก เงื่อนไขของการประยุกต์ใช้งาน 
ข้อดีและข้อเสียของระบบไฮดรอลิกและนิวเม
ติก คุณลักษณะการท างานของระบบไฮดรอลิก
และนิวเมติกในแนวหยุดนิ่งและเคลื่อนที่ 
อุปกรณ์ของระบบไฮดรอลิกและนิวเมติก 
ประสิทธิภาพการท างานและการบ ารุงรักษา 
การควบคุมการท างานของระบบที่ทันสมัยจาก
การใช้คอมพิวเตอร์และซอฟต์แวร์ 

MEE64-455 Industrial 
Automation and 
Robots 
MEE64-321 Hydraulic 
and Pneumatic 
Systems 

4(4-0-8) 
 
 

4(3-2-7) 
 

Automatics 
Control 

หลักการของการควบคุมอัตโนมัติ การ
วิเคราะห์และสร้างแบบจ าลองของชิ้นส่วน
ระบบควบคุม เสถียรภาพของระบบป้อนกลบั 
การวิเคราะห์และออกแบบที่ขึ้นกับเวลาและ
ความถี่ ความถี่ตอบสนอง การออกแบบระบบ
ควบคุม 

MEE64-351 Automatic 
Control 
 

4(4-0-8) 
 

Internet of 
Things (IoT) and 
AI (use of) 

องค์ความรู้ทางดา้นการประยุกต์ใช้
อิเล็กทรอนิกส์ส าหรับแมคคาทรอนิกส์และ
หุ่นยนต์ การใช้ตัวรบัรู้สัญญาณ เครื่องมือวัด
และการวัด อุปกรณ์กระตุ้น ชิ้นส่วนฮาร์ดแวร์
ส าหรับงานแมคคาทรอนิกส์ สญัญาณ
อินเตอร์เน็ต ระบบ และการควบคุม การ
เชื่อมต่อระหว่างคอมพิวเตอร์และระบบ
เครื่องกลไฟฟ้า ระบบไฮโดรลิก ระบบนิวเมติก 
การวิเคราะห์ ออกแบบและรวมศาสตร์ที่
เก่ียวข้องเพื่อน าไปสู่กระบวนการคิดค้น
นวัตกรรมทาง แมคคาทรอนิกสแ์ละหุ่นยนต์ 

MEE64-353 Robot 
Actuators and Sensors 
 

4(4-0-8) 
 

Robotics องค์ความรู้ทางดา้นระบบอิเล็กทรอนิกส์ที่ใช้
งานกับหุน่ยนตท์ั้งพื้นฐานและขัน้ประยุกต์ 
แบบจ าลองและออกแบบระบบของหุ่นยนต์ 
การใช้งานของตัวกระตุน้ ตัวรับรู้สัญญาณและ
ไมโครคอนโทรเลอร์ในการออกแบบทางแมค
คาทรอนิกส์ หัวข้อที่ประกอบไปด้วยมอเตอร์ 

MEE64-252 
Mechatronics and 
Robotics 
 

4(4-0-8) 



 
 

30 
 

องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
เช่น มอเตอร์กระแสสลับ มอเตอร์กระแสตรง 
และ มอเตอร์ท างานเปน็จังหวะ โซลินอยด์ 
ตัวกระตุ้นสัญญาณขนาดเล็ก ตวัรับสัญญาณ
แบบต าแหนง่ (เอ็นโคเดอร์, โซน่า, อินฟาเรด) 
พรอกซิมิตี้ เซนเซอร์ 

Vibration องค์ความรู้ที่เก่ียวกับการสั่นสะเทือนของ
ระบบในระดับความเสรีข้ันเดียว การสั่นแบบ
บิด การสั่นสะเทือนแบบอิสระและแบบบังคบั 
วิธีการสมดุลระบบ การสั่นสะเทือนของระบบ
ในระดับความเสรีหลายขั้น วิธีการและเทคนิค
การลดและควบคุมการสั่นสะเทอืน  

MEE64-342 Mechanical 
Vibration 
 

4(4-0-8) 
 
 

กลุ่มที่ 4 ระบบทางกลอื่นๆ (Mechanical Systems) ความรูท้ีเ่ก่ียวข้องกับ  
Energy การประยุกต์ใช้ทฤษฎีทางเทอรโ์มไดนามิคเพื่อ

ออกแบบระบบทางพลงังานและการใช้โรงจักร
ต้นก าลัง วัฏจักรรวมและการผลิตพลังงานด้วย
ไฮโดรเจน โรงจักรต้นก าลังนวิเคลียร์ 

CPE62-202 
Thermodynamics I 
MEE64-334 Power 
Plant Engineering 

4(4-0-8) 
 

4(4-0-8) 
 

Engineering 
Management 
and Economics, 

องค์ความรู้ในกลุ่มการบริหารโครงการและ
ความคุ้มค่าทางเศรษฐกิจที่เก่ียวข้องกับการ
ท างานทางวิศวกรรมเคร่ืองกล มีการ
สอดแทรกองค์ความรูไ้ปในหลายรายวิชาและมี
การกล่าวถึงองค์ความรูใ้นกลุ่มนี้ในรายวชิา
มโนทัศนพ์ื้นฐานวิศวกรรมเคร่ืองกลและ
หุ่นยนต์ รวมถึงการวิเคราะห์เศรษฐศาสตร์ใน
ด้านการผลิตพลงังานและผลกระทบต่อ
สิ่งแวดล้อม 

MEE64-104 
Fundamental Concepts 
in Mechanical and 
Robotic Engineering 
MEE64-334 Power 
Plant Engineering 

2(2-0-4) 
 
 
 

4(4-0-8) 
 

Fire Protection 
System 

องค์ความรู้ในกลุ่มนี้คือการประยุกต์ใช้ทฤษฎี
ของของไหลเพื่ออกแบบระบบทอ่ส าหรับ
อุตสาหกรรมและอาคารเพื่อจุดประสงค์ของ
การใช้งานของไหลและระบบอัคคีภัย 

CVE62-241 Fluid 
Mechanics 

4(4-0-8) 
 

Computer-Aided 
Engineering (CAE) 

เนื้อหารายวิชาที่เทียบกับองค์ความรู้เฉพาะ
ทางวิศวกรรมกลุ่มที่ 4 ประกอบด้วยหลักการ
ใช้คอมพิวเตอร์ส าหรับช่วยในการออกแบบ
และวิเคราะห์ปัญหาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 
ลักษณะเฉพาะและหลักการของโปรแกรม
ส าเร็จรูป การสร้างแบบจ าลองทางฟิสิกส์และ
แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ส าหรับปัญหา
ทางดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกล วิธีการเชิงตัวเลขที่

MEE64-361 Computer 
Aided Mechanical 
Engineering 
MEE64-362 Computer 
for Automation and 
Robots 

4(4-0-8) 
 
 

2(1-3-4) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
สามารถใช้คอมพิวเตอร์ในการชว่ยค านวณได้ 
ทฤษฎีและเทคนิคการแก้ปัญหาทางดา้นความ
แข็งแรงของโครงสร้าง ความร้อน การไหล 
และ พลศาสตร์ โดยการใช้คอมพิวเตอร์ 
วิธีการหาผลเฉลยจากการสร้างแบบจ าลองเพื่อ
แก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล และปญัหา
อ่ืนๆ ที่เก่ียวข้อง และยังมีองค์ความรู้ทางดา้น
การประยุกต์ใช้คอมพิวเตอร์และซอฟต์แวร์ที่
เก่ียวข้องกับการควบคุมอัตโนมัติเช่นพีแอลซี 
ไมโครคอนทรอลเลอร์ การใช้คอมพิวเตอร์เพื่อ
ออกแบบระบบควบคุมหุ่นยนตแ์ละระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ เชน่ โปรแกรมซิมมูลิ้งในแม
ทแลบและแลบววิ การใช้คอมพิวเตอร์ส าหรับ
การควบคุมระบบไฮดรอลิกและนิวเมติกใน
อุตสาหกรรม แนะน าหลักการเชื่อมต่อระหว่าง
ซอฟต์แวร์และฮาร์ดส์แวร์ ส าหรับองค์ความรู้
ทางดา้นระบบควบคุมอัตโนมัตแิละหุ่นยนต์ใน
อุตสาหกรรม ประกอบด้วยหลักการพื้นฐาน
และการใช้เคร่ืองมืออัตโนมัติเพื่อการล าเลียง
และส่งถ่ายชิน้งานต่างๆในอุตสาหกรรม เช่น
ระบบสายพานล าเลียง แขนกล อุปกรณ์จัดเก็บ 
การท างานของแหล่งจ่ายพลังงานเช่น มอเตอร์
ไฟฟ้า ก็มีการบรรยายถึงและนอกจากนี้ยังมี
เนื้อหาในระดับอุตสาหกรรมที่เก่ียวข้องกับ
เร่ืองต่อไปนี้ หลักการท างานของระบบไฮดรอ
ลิกและนิวเมติกในอุตสาหกรรมและรวมไปถึง
หลักการของระบบควบคุมอัตโนมัติในโรงงาน
เช่น พีแอลซี การควบคุมด้วยไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ในการควบคุมแบบอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์ ไมโครโปรเซสเซอร์ อุปกรณ์ส่ง ป้อน 
และจับยึด การเขียนโปรแกรมของหุ่นยนต์ใน
อุตสาหกรรม 

MEE64-455 Industrial 
Automation and 
Robots 

4(4-0-8) 
 

ปฏิบัติกำร 
ปฏิบัติการ 1 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเคร่ืองกล
และหุ่นยนต์ 1 

ปฏิบัติการเก่ียวกับเร่ืองที่เรียนในวิชาของ
วิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต์ในหลายแขนง
เช่น การทดสอบวัสดุ อุฌหพลศาสตร์และการ
ถ่ายเทความร้อน ทดสอบการไหลของของไหล 

MEE64-371 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Laboratory 
I 

1(0-3-2) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
ทดสอบการเคลื่อนที่ การควบคุมอัตโนมัติและ
หุ่นยนต ์

ปฏิบัติการ 2 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเคร่ืองกล
และหุ่นยนต์ 2 

เป็นการปฏิบตัิการต่อเนื่องเพื่อให้ครบ
องค์ประกอบการเรียนเก่ียวกับเร่ืองที่เรียนใน
วิชาของวิศวกรรมเครื่องกล หุ่นยนต์และระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ ซึ่งเปน็ขั้นสูงกว่าการ
ปฏิบัติการขั้นตน้ในรายวิชา MEE64-371 
ปฏิบัติการวิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต์ 1 
เนื้อหาขั้นสูงในหลายแขนงของกลศาสตร์
ของแข็ง การถ่ายเทความร้อน การไหลของ
ของไหล การเคลื่อนที่และการสัน่สะเทือน 
ระบบควบคุมอัตโนมัติและเทคโนโลยีหุ่นยนต์  

MEE64-372 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Laboratory 
II 

1(0-3-2) 

ปฏิบัติการ 3 
โครงงาน
วิศวกรรมเคร่ืองกล
และหุ่นยนต์ 1 

เป็นรายวชิาทีผู่้สอนก าหนดเนื้อหาขึ้นโดย
ความเห็นชอบของสาขาวิชาฯ เพื่อให้นักศึกษา
ค้นคว้าเอกสารงานวิจัยทางวชิาการ ศึกษาวิธี
วิจัย เพื่อรวบรวมและสรุปข้อมลูในเร่ืองเฉพาะ
อย่างทางวิศวกรรม 

MEE64-381 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Project I 

2(0-6-3) 

ปฏิบัติการ 4 
โครงงาน
วิศวกรรมเคร่ืองกล
และหุ่นยนต์ 2 

การพัฒนา สร้าง ทดสอบ และการจัดท า
เอกสารของโครงงาน ซึ่งต่อเนื่องจากรายวชิา 
MEE64-381 โครงงาน 1 ภายใต้ความ
เห็นชอบของกรรมการสอบโครงงาน 

MEE64-482 Mechanical 
and Robotic 
Engineering Project II 

4(0-12-6) 

ปฏิบัติการ 5 
เตรียมสหกิจศึกษา 

รายวิชานี้เปน็การปฏิบตัิการเตรียมความพร้อม
ก่อนออกปฏิบัติงานสหกิจศึกษาในสถาน
ประกอบการ ทั้งในประเทศและต่างประเทศ
ประกอบด้วย การจัดท าประวัตยิ่อและใบ
สมัครงานเปน็ภาษาอังกฤษ เทคนิคการสมัคร
งานและการสอบสัมภาษณ์ การท างานใน
องค์กรแบบต่างๆ และจริยธรรมในการท างาน 
การเตรียมทักษะด้านการปรับตวัในสังคม การ
พัฒนาบุคลิกภาพ การวางแผนชีวิตและอาชีพ 
การจัดท าโครงงาน และรายงานสหกิจศึกษา 
เทคนิคการน าเสนอ การเป็นผูป้ระกอบการ 
และความปลอดภัยในการท างาน 

MEE64-390 Pre-
Cooperative Education 

1(0-2-1) 

ปฏิบัติการ 6 
สหกิจศึกษา 1 

รายวิชานี้มีจุดมุ่งหมายเพื่อให้มีการท างานจริง
เชิงวิชาการ หรือวิชาชีพ เสมือนหนึ่งเป็น
พนักงานเต็มเวลาในสถานประกอบการ หรือ
หน่วยงานที่เก่ียวข้องในประเทศหรือ

MEE64-491 
Cooperative Education 
I 

8(0-40-0) 
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องค์ควำมรู้ที่สภำ
วิศวกรก ำหนด 

เนื้อหำวิชำที่เทียบกับองค์ควำมรู้ ชื่อวิชำ ภำระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
ต่างประเทศทางดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกลและ
ระบบควบคุมอัตโนมัติเปน็ระยะเวลาไมน่้อย
กว่า 16 สัปดาห์ต่อเนื่อง โดยนกัศึกษาต้อง
ปฏิบัติงานภายใต้การดูแลและแนะน าของผู้
นิเทศงานของสถานประกอบการและอาจารย์
นิเทศสหกิจศึกษา นักศึกษาต้องจัดท าบนัทึก
ผลการปฏบิัติงานประจ าวนั รายงาน
ความก้าวหน้าโครงงาน รายงานสหกิจศึกษา 
และเข้าร่วมกิจกรรมหรือน าเสนอผลการ
ปฏิบัติงานสหกิจศึกษาตามที่มหาวิทยาลัย
ก าหนด 

ปฏิบัติการ 7 
สหกิจศึกษา 2 

รายวิชานี้มีจุดมุ่งหมายเพื่อให้มีการท างานจริง
เชิงวิชาการ หรือวิชาชีพ เสมือนหนึ่งเป็น
พนักงานเต็มเวลาในสถานประกอบการ หรือ
หน่วยงานที่เก่ียวข้องในประเทศหรือ
ต่างประเทศทางดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกล 
หุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมัติเป็น
ระยะเวลาไม่น้อยกว่า 16 สปัดาห์ต่อเนื่อง ใน
สถานประกอบการเดิมจากรายวิชา MEE64-
491 สหกิจศึกษา 1 โดยนักศึกษาต้อง
ปฏิบัติงานภายใต้การดูแลและแนะน าของผู้
นิเทศงานของสถานประกอบการและอาจารย์
นิเทศสหกิจศึกษา นักศึกษาต้องจัดท าบนัทึก
ผลการปฏบิัติงาน รายงานความก้าวหน้า ราย
งานสหกิจศึกษา และเข้าร่วมกิจกรรมหรือการ
น าเสนอผลการปฏบิัติงานตามทีม่หาวิทยาลยั
ก าหนด 

MEE64-492 
Cooperative Education 
II 

8(0-40-0) 

 
หมำยเหตุ: ทุกรายวิชาในทุกองค์ความรู้มีการระบุรายละเอียดใน มคอ. 2 รวมถึงการก าหนดความคาดหวัง
และแสดงความเชื่อมโยงระหว่างรายวิชากับผลลัพธ์ของการเรียนรู้ PLOs นอกจากนี้เนื้อหาและรายละเอียด
ของรายวิชายังระบุไว้ใน มคอ. 2 
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2. ตำรำงแสดงผู้สอนในแต่ละองค์ควำมรู้  
ตำรำงกำรเทียบองค์ควำมรู้ สำขำวิศวกรรมเคร่ืองกล 

หลักสูตร วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
สำขำวิชำ วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 

มหำวิทยำลัยวลัยลักษณ์ 
ส ำหรับผู้เข้ำศึกษำปกีำรศึกษำ 2564-2568 

สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ  รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน  
องค์ควำมรู้พื้นฐำนทำงวิทยำศำสตร์  

MAT61-101 Calculus I 
 

 
 

MAT61-102 Calculus II 
 

 
 

MAT61-103 Calculus III 
 

 
 

MAT61-104 Calculus IV 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ  รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน  
PHY61-101 Principles of Physics I 

 

 
 

PHY61-102 Physics Laboratory I 
 

 
 

PHY61-103 Principles of Physics II 
 

 
 

PHY61-104 Physics Laboratory II 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ  รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน  
CHM61-105 General Chemistry 

 
 

CHM61-103 Basic Chemistry Laboratory 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
องค์ควำมรู้พื้นฐำนทำงวิศวกรรม  

MEE62-101 Engineering Drawing I 
MEE62-102 Engineering Drawing II 
 

 
 

 
 

CVE62-111 Engineering Mechanics 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
COE62-102 Computer Programming 

 
 

MEE64-254 Digital and Microcontroller 

 
 

MEE64-362 Computer for Automation 
and Robots 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
CPE62-202 Thermodynamics I 
 
 

 
 

CVE62-241 Fluid Mechanics 
 

 
 

MTE62-211 Engineering Materials 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
CVE62-211 Mechanics of Materials 
 

 
 

MEE64-203 Manufacturing Technology  
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
MEE64-104 Fundamental Concepts in 
Mechanical and Robotic Engineering 

 
 

 
 

  



 
 

42 
 

สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
องค์ควำมรู้เฉพำะทำงวิศวกรรม 

MEE64-341 Mechanics of Machinery 

 
 

 
 

MEE64-311 Machine Design 

 
 

MEE64-331 Heat Transfer 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
MEE64-351 Automatic Control 

 
 

MEE64-342 Mechanical Vibration 

 
 

MEE64-353 Robot Actuators and Sensors  
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
MEE64-252 Mechatronics and Robotics 
 

 
 

MEE64-361 Computer Aided Mechanical 
Engineering 
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สำระกำรเรียนรู้ของแต่ละวิชำ รำยชื่อและคุณวุติกำรศึกษำผู้สอน 
MEE64-455 Industrial Automation and 
Robots 

 
 

MEE64-321 Hydraulic and Pneumatic 
Systems  

 
 

 

กลุ่มวิชำเลอืกและกำรสหกิจ 
กลุ่มวิชำที่เกี่ยวกับวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมัติ หน่วยกิต 
MEE64-456    การควบคุมเชิงตรรกแบบโปรแกรมได้ 4(3-2-7) 
 Programmable Logic Control  
MEE64-359    การวัดและเครื่องวัด 4(3-2-7) 
 Measurements and Instruments   
MEE64-457    วิศวกรรมหุ่นยนต์ 4(3-2-7) 
 Robotic Engineering  
MEE64-458    วิศวกรรมหุ่นยนต์ขั้นสูง 4(3-2-7) 
 Advanced Robotic Engineering  
MEE64-443    เทคโนโลยีขนถ่ายวัสดุ 4(4-0-8) 
 Material Handling Technology  
MEE64-444    ระบบพลศาสตร ์ 4(4-0-8) 
 Dynamic Systems  
MEE64-473    หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 4(4-0-8) 
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Special Topics in Mechanical and Robotic 
Engineering I 

 

MEE64-474    
หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเครื่องกลและระบบควบคุม 
อัตโนมัติ 2 4(4-0-8) 

 
Special Topics in Mechanical and Automation 
Engineering II  

กลุ่มวิชำที่เกี่ยวกับวิศวกรรมเคร่ืองกล  
MEE64-412    กลศาสตร์ของแข็งประยุกต์ 4(4-0-8) 
 Applied Solid Mechanics  
MEE64-462    การวิเคราะห์ด้วยไฟไนต์เอลิเมนต์เบื้องต้น 4(4-0-8) 
 Introduction to Finite Element Analysis 
MEE64-413    กลศาสตร์ของวัสดุประกอบ 4(4-0-8) 
 Mechanics of Composite Materials  
MEE64-445    กลศาสตร์วิศวกรรม/ภาคพลศาสตร์ 4(4-0-8) 
 Engineering Mechanics/Dynamic 
MEE64-422    กลศาสตร์ของไหลประยุกต์ 4(4-0-8) 
 Applied Fluid Mechanics  
MEE64-423    อากาศพลศาสตร์ 4(4-0-8) 
 Aerodynamics  
MEE64-424    การออกแบบระบบท่อ 4(4-0-8) 
 Design of Piping System  
MEE64-432    การออกแบบระบบทางความร้อนเบื้องต้น 4(4-0-8) 
 Introduction to Thermal System Design  
MEE64-433    กังหันแก๊ส 4(4-0-8) 
 Gas Turbine  
MEE64-334    วิศวกรรมโรงจักรต้นก าลัง 4(4-0-8) 
 Power Plant Engineering  
MEE64-335    การท าความเย็นและการปรับอากาศ 4(4-0-8) 
 Refrigeration and Air-Conditioning  
กลุ่มวิชำสหกิจศึกษำ  
MEE64-390 เตรียมสหกิจศึกษา 1(0-2-1) 
 Pre-Cooperative Education  
MEE64-491 สหกิจศึกษา 1 8(0-40-0) 
 Cooperative Education I  
MEE64-492 สหกิจศึกษา 2 8(0-40-0) 
 Cooperative Education II  
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ส่วนที่ 5 สิง่สนับสนุนกำรเรียนรู้และกำรประกันคุณภำพกำรศึกษำ 
1 ห้องปฏิบัติกำร  
1.1 บัญชีรำยกำรของวัสดุ ครุภัณฑ์ และอุปกรณ์กำรทดลอง  
โรงปฏิบตัิงำนทำงวิศวกรรม 
สถำนที่ตั้ง ปฏบิัติการทดสอบวสัดุและโครงสร้าง อาคารเคร่ืองมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 
ในห้องเครื่องมือมีรายละเอียดของเครื่องมือพื้นฐานอย่างเพียงพอต่อจ านวนของนักศึกษาในการท าโครงงาน
วิศวกรรมและโดยทั่วไปเครื่องมือพื้นฐานจะมีการใช้แบบสลับสับเปลี่ยนกันใช้และหากมีปัญหาขาดแคลนใน
อนาคตก็จะมีการจัดงบประมาณเพ่ือสรรค์หาเพ่ิมเติมต่อไป   

เครื่องมือต่ำงๆที่โรงปฏบิัติงำนทำงวิศวกรรม 
1. เครื่องกลึง 8 เครื่อง 
2. เครื่อง CNC 1 เครื่อง 
3. เครื่องม้วนโลหะแผ่น 1 เคร่ือง 
4. เครื่องพับโลหะแผ่น 2 เคร่ือง 
5. เครื่องตัดโลหะแผ่น 1 เคร่ือง 
6. เครื่องเจาะโลหะ 3 เคร่ือง 
7. โต๊ะปากกาจับชิ้นงาน 18 ตัว 
8. เครื่องอัดไฮโดรลิค 1 เคร่ือง 
9. แท่นเจียรวัสดุ 4 ตัว 
10. เครื่องเลื่อยไฟฟ้า 1 เคร่ือง 
11. เครื่องเชื่อมโลหะแบบต่างๆ 17 เครื่อง 
12. เครื่องมืออ่ืนๆในห้องเคร่ืองมือ 1 ห้อง 
13. เครื่องมือวัดแบบต่างๆ (อยู่ในห้องเคร่ืองมือ) 
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โต๊ะปฏิบัตงิำนวิศวกรรมพ้ืนฐำน 

 

 
เครื่องมือพับโลหะ 
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เครื่องกลึงชิ้นงำนและมีชุดเครื่องมืออยู่ในห้องเก็บเครื่องมือ 

 

 
ห้องเครื่องมือและวัสดุ 

 
ห้องปฏิบัติกำรทดสอบทำงด้ำนของแข็ง 
สถำนที่ตั้ง ปฏบิัติการทดสอบวสัดุและโครงสร้าง อาคารเคร่ืองมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 
อุปกรณ์ และชุดการทดลอง  ประกอบด้วย  เครื่องทดสอบ  Universal  Testing Machine  เครื่องทดสอบแรงกด  
เครื่องทดสอบแรงบิด   
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เครื่องทดสอบ Universal  Testing Machine 

 

 
เครื่องทดสอบกำรบิด 
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Data Acquisition System 

 

 
เครื่องทดสอบควำมแข็งของวัสดุ 
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เครือ่งทดสอบ Brignell and Rockwell Hardness Test Set (อยู่ในขั้นตอนจัดซื้อ) 

 
ห้องปฏิบัติกำรทดสอบทำงด้ำนของไหล 
สถำนที่ตั้ง ปฏบิัติการทดสอบวสัดุและโครงสร้าง อาคารเคร่ืองมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 
อุปกรณ์ และชุดการทดลอง  ประกอบด้วย  เครื่องทดสอบ Flow Orifice เครื่องทดสอบ Friction loss in Pipes 
เครื่องทดสอบ Reynold Number เครื่องทดสอบ Venturi Water 

 

 
 

เครื่องทดสอบ Flow Orifice 
 



 
 

53 
 

 
เครื่องทดสอบ Friction loss in Pipes 

 

 
 

เครื่องทดสอบ Pump Test 
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เครื่องทดสอบ Reynold Number 

 

 
 

เครื่องทดสอบ Venturi Water 
 

หมำยเหตุ นอกจากนี้ยังมีการสั่งซื้อชุดทอดลองในห้องปฏิบัติการนี้ใหม่คือ  
1. Centrifugal Pump Test Set 

2. Air Flow Test Set  
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ห้องปฏิบัติกำรทดสอบทำงด้ำนพลศำสตร์  
สถำนที่ตั้ง ปฏบิัติการทดสอบวสัดุและโครงสร้าง อาคารเคร่ืองมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 
อุปกรณ์ และชุดการทดลอง  ประกอบด้วย  เครื่องทดสอบ Acceleration of Gear System  เครื่องทดสอบ 
Feedback Control เครื่องทดสอบ Vibration Test Set (หมำยเหตุ ชุดทดสอบเหล่านีผ้่านการอนุมัติเพื่อจัดซื้อจาก
มหาวิทยาลยัวลัยลักษณ์เรียบร้อยแล้วและอยู่ในขั้นตอนรอเพื่อตรวจรับ) 

 

 
เครื่องทดสอบ Acceleration of Gear System  

 

 
เครื่องทดสอบ Feedback Control 
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เครื่องทดสอบ Vibration Test Set 

 
ห้องปฏิบัติกำรทดสอบทำงด้ำนเทอร์โมไดนำมิคและกำรถ่ำยเทควำมร้อน 
สถำนที่ตั้ง ปฏบิัติการทดสอบวสัดุและโครงสร้าง อาคารเคร่ืองมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 
อุปกรณ์ และชุดการทดลอง  ประกอบด้วย  เครื่องทดสอบ Free and Forced Heat Convection Test Set 
 เครื่องทดสอบ Heat Conduction Test Set เครื่องทดสอบ Heat Radiation Test Set เครื่องทดสอบการ
แลกเปลี่ยนความรู้  
 (หมำยเหตุ ชุดทดสอบเหล่านี้ผา่นการอนุมัติเพื่อจัดซื้อจากมหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์เรียบร้อยแล้วและอยู่ในขั้นตอน
รอเพื่อตรวจรับ) 
 

 
เครื่องทดสอบ Free and Forced Heat Convection Test Set 
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เครื่องทดสอบ Heat Conduction Test Set 

 

 
 

เครื่องทดสอบ Heat Radiation Test Set 



 
 

58 
 

 
เคร่ืองทดสอบกำรแลกเปลี่ยนควำมร้อน (มีอยู่ทีอ่ำคำรเครื่องมือวิทยำศำสตร์และเทคโนโลยี 2) 

 

 
เคร่ืองทดสอบ Cooling tower (มีอยู่ที่อำคำรเครื่องมือวิทยำศำสตร์และเทคโนโลยี 2) 
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ชุด Boiler (มีอยู่ทีอ่ำคำรเครื่องมือวิทยำศำสตร์และเทคโนโลยี 2) 

 
ห้องปฏิบัติกำรทดสอบทำงด้ำนวิศวกรรมหุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมัติ  
สถำนที่ตั้ง ปฏบิัติการทดสอบวสัดุและโครงสร้าง อาคารเคร่ืองมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 
อุปกรณ์ และชุดการทดลอง  ประกอบด้วย  ชุดทดสอบระบบนวิเมติกควบคุมด้วย PLC ชุดทดสอบระบบล าเลยีง
อัตโนมัติควบคุมด้วย PLC  (หมำยเหตุ ชุดทดสอบเหล่านีผ้่านการอนุมัติเพื่อจัดซื้อจากมหาวิทยาลัยวลยัลักษณ์
เรียบร้อยแล้วและอยู่ในขั้นตอนรอเพื่อตรวจรับ) 
 

 
ชุดทดสอบระบบนิวเมติกควบคุมด้วย PLC 
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ชุดทดสอบระบบล ำเลียงอัตโนมัติควบคุมด้วย PLC 

 
หมำยเหตุ นอกจากนี้ยังมีการสั่งซื้อชุดทอดลองในห้องปฏิบัติการนี้ใหม่คือ  

1. Robotic Arm for industry 
2. Robotic Kits ในจ านวนที่เหมาะสมกับจ านวนนักศึกษา  

 
1.2 โปรแกรมส ำเร็จรูป/ซอฟต์แวร์  
กระบวนการเรียนการสอนมีหลายวิชาที่จ าเป็นต้องใช้คอมพิวเตอร์และซอฟต์แวร์ต่างๆซึ่งทางหลักสูตรมีการ
จัดเตรียมไว้ตามรายชื่อของซอฟแวร์ต่อไปนี้ 

- AutoCAD 
- Solid Works 
- Matlab 
- Labview 
- PLC programs of Mitsubishi and Omron 
- Arduino 
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ห้องปฏิบัติกำรคอมพิวเตอร์ 

 
2 แหล่งบริกำรข้อมูลทำงวิชำกำร   
2.1 ห้องสมุดและระบบเทคโนโลยีสำรสนเทศ  
มหาวิทยาลยัวลัยลักษณ์มีห้องสมุดกลางขนาดใหญ่และมีระบบสารสนเทศทีท่ันสมัยสามารถรองรับนักศึกษาได้จ านวน
มากและสามารถสบืค้นข้อมูลไดค้รบถ้วนทั้งในรูปของหลังสือ หนังสืออิเล็คโทรนิคและวารสารตา่งๆโดยมีเจา้หน้าที่
คอยให้ความอ านวยสะดวกต่อนกัศึกษา 

 

 
ศูนย์บรรณสำรและสื่อกำรศึกษำ (หอสมุดกลำง) 
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2.2 สิ่งอ ำนวยควำมสะดวก 
มหาวิทยาลยัวลัยลักษณ์เป็นมหาวิทยาลัยที่มีความพร้อมที่จะรองรับการเรียนการสอนในหลายหลักสูตรและรวมถึง
หลักสูตรวิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนตโ์ดยมีอาคารตา่งๆที่จะใช้ในการจัดการเรียนการสอนและยังมีอาคารสนบัสนุน
การสันทนาการและโรงพยาบาล 
อำคำรที่สนับสนุนกำรเรียนรู้ทั่วไป กีฬำ และควำมปลอดภัย   
สถำนที่ตั้ง: 222 ต.ไทยบุรี อ.ท่าศาลา จ.นครศรีธรรมราช 80160 
 

 
อำคำรเรียนรวมของมหำวิทยำลัยวลัยลักษณ์ 

 

 
อำคำรวิศวกรรมเคร่ืองกลและหุ่นยนต์ 
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อำคำรหอประชุม 1500 ที่นั่ง 

 

 
สนำมกีฬำ 
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อำคำรโรงพยำบำลของมหำวิทยำลัยวลัยลักษณ์ 

 
3. กำรประกันคุณภำพกำรศึกษำ  
ส าหรับทุกหลักสูตรที่เปิดสอนในมหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์จะต้องเข้าสู่การประกันคุณภาพการศกึษาตามกรอบ 
Walailak University Quality Assurance (WUQA) ซึ่งถูกพัฒนามาจาก Asean University Network-Quality 
Assurance (AUN-QA) การบริหารและจัดการในระดบัหลักสูตรจะต้องมีการประเมินการประกันคุณภาพการศึกษา
ทุกๆปีในช่วงสิน้สุดปีงบประมาณตามกรอบ WUQA เพื่อให้เกิดความต่อเนื่องและน าผลประเมินไปปรับปรุงคุณภาพ
การศึกษาให้มีคุณภาพสูงสุด ทั้งนี้การประกันคุณภาพของมหาวทิยาลัยวลัยลักษณ์แบ่งออกเป็นการประกันคุณภาพ
ระดับมหาวิทยาลัย (WUQA-U) ระดับส านักวิชา (WUQA-S) และระดับหลักสูตร (WUQA-P) โดยหัวข้อการประเมิน
ในระดับหลักสูตรจะมีการประเมิน 6 ข้อหลักนั้นคือ P1-P6 ตามรายละเอียดในรูป    
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กำรประกันคุณภำพกำรศึกษำในระดับหลักสูตรตำมกรอบ WUQA-P และกำรเปรียบเทียบกับกำรประกันคุณภำพ

กำรศึกำตำมกรอบ AUN-QA 
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ส่วนที่ 6 ภำคผนวก 
 

ภำคผนวก 1 เอกสำร/หนักสือที่สภำสถำบันกำรศึกษำอนุมัตหิลักสูตร 
ตามเอกสารแนบ หมายเลข 1 
ภำคผนวก 2 รำยละเอียดของหลักสูตร (มอค. 2) ฉบบัสมบูรณ์ที่ผ่ำนกำรอนุมัติจำกสภำสถำบันกำรศึกษำ 
เล่ม มคอ. 2 น าส่งตามเอกสารแนบ หมายเลข 2 
ภำคผนวก 3 แผนกำรสอน (มอค. 3) 
ตามเอกสารแนบ หมายเลข 3 
ภำคผนวก 4 คู่มือปฏิบัติกำรที่ใช้ในกำรเรียนกำรสอน 
ตามเอกสารแนบ หมายเลข 4 


