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คํารับรองตนเอง (Self-Declaration) 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบณัฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคมุอัตโนมัติ 

 

ชื่อสถาบันการศึกษา มหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา 

วิทยาเขต/คณะ/ภาควิชา คณะวิศวกรรมศาสตรและเทคโนโลยีอุตสาหกรรม ภาควิชาวิศวกรรมศาสตร 

สาขาวิศวกรรมที่รับรองปริญญา สาขาวิศวกรรมไฟฟา  งานไฟฟากําลัง 

ปการศึกษาทีร่ับรองปริญญา ปการศึกษา 2565 

 

สวนที่ 1 หลักสูตร 

 

1. ชื่อหลักสูตร 

ชื่อภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ 

ชื่อภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Electrical Engineering and   

                          Automation Control Systems 

 

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 

ชื่อเต็มภาษาไทย : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ) 

ชื่อยอภาษาไทย : วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ) 

ชื่อเต็มภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering (Electrical Engineering and Automation Control Systems) 

ชื่อยอภาษาอังกฤษ : B.Eng. (Electrical Engineering and Automation Control Systems) 

 

3. วิชาเอก/แขนงวิชา 

วิชาเอก/แขนงวิชาภาษาไทย : ไมมี 

วิชาเอก/แขนงวิชาภาษาอังกฤษ : ไมมี 

 

4. ปรัชญาและวัตถุประสงคของหลักสูตร 

4.1. ปรัชญาของหลักสูตร 

ผลิตบัณฑิตใหมีความรูความสามารถในเชิงลึกและสามารถปฏิบัติงานไดจริงในสาขาวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุม

อัตโนมัติ มีความคิดริเริ่มสรางสรรค  คนควาวิจัยพัฒนา  เพ่ือตอบสนองตอภาคอุตสาหกรรม  สังคม และทองถิ่น  

4.2. วัตถุประสงคของหลักสูตร 

เพ่ือผลิตบัณฑิตท่ีมีคุณลักษณะดังนี้ 

1.) มีความรูในศาสตรวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ ท้ังภาคทฤษฎีและปฏิบัติ สามารถประยุกตใชศาสตร

ดังกลาวอยางเหมาะสมเพ่ือการประกอบวิชาชีพของตน  สามารถประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมในสาขาวิศวกรรมไฟฟางานไฟฟา

กําลังได  และการศึกษาตอในระดับสูงขึ้นไปได 
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2.) มีความใฝรูในองคความรูและเทคโนโลยีท่ีมีการเปลี่ยนแปลงพัฒนาอยางตอเนื่อง สามารถพัฒนาองคความรูท่ีตนมีอยูให

สูงขึ้นไป เพ่ือพัฒนาตนเอง พัฒนางาน พัฒนาสังคมและประเทศชาติ 

3.) มีความคิดริเริ่มสรางสรรค คิดเปน ทําเปน คิดวิเคราะห  สามารถเลือกวิธีแกไขปญหาไดอยางเหมาะสม 

4.) มีคุณธรรม จริยธรรม มีสัมมาคารวะ รูจักกาลเทศะ และทําหนาท่ีเปนพลเมืองดี รับผิดชอบตอตนเอง วิชาชีพ และตอ

สังคม และปฏิบัติตนภายใตจรรยาบรรณวิชาชีพวิศวกรรมดวยความซ่ือสัตยสุจริต และเสียสละ 

5.) มีมนุษยสัมพันธและมีความสามารถในการทํางานรวมกับผูอ่ืน มีทักษะในดานการทํางานเปนหมูคณะ สามารถบริหาร

จัดการการทํางานไดอยางเหมาะสม และเปนผูมีทัศนคติท่ีดีในการทํางาน 

6.) มีความสามารถในการสื่อสารภาษาไทยและภาษาอังกฤษ ท้ังการฟง พูด อาน เขียน การใชเทคโนโลยีสารสนเทศในการ

สืบคน  รวบรวม  และนําเสนอไดเปนอยางดี 

 

5. ระบบการจัดการศกึษา 

5.1. ระบบ 

ระบบการจัดการศึกษา ใชระบบทวิภาค โดย 1 ปการศึกษาแบงออกเปน 2 ภาคการศึกษาปกติ   1 ภาคการศึกษาปกติ มี

ระยะเวลาไมนอยกวา 15 สัปดาห และอาจจัดใหมีภาคฤดูรอน โดยกําหนดระยะเวลาไมนอยกวา 8 สัปดาห ตามเกณฑ

มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2558 

5.2. การจัดการศึกษาภาคฤดูรอน 

มีการจัดการเรียนการสอนภาคฤดูรอน โดยข้ึนอยูกับการพิจารณาของคณะกรรมการประจําหลักสูตร ท้ังนี้ กําหนด

ระยะเวลาและจํานวนหนวยกิตตองมีสัดสวนเทียบเคียงกันไดกับการศึกษาภาคปกติ 

5.3. การเทียบเคียงหนวยกิตในระบบทวิภาค 

ไมมี  
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6. แผนการศึกษา 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ จัดแผนการเรียนรายภาค ดังนี้ 

แผนการศึกษาที่ 1 : แผนการศึกษาฝกงาน (ผูสําเร็จการศึกษาระดับ ม.6) 

ปการศึกษาที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปบังคับ  12 หนวยกิต 

4101101 แคลคูลัส 1 3(3-0-6) 

4106101 ฟสิกส 1 3(3-0-6) 

4106102 ปฏิบัติการฟสิกส 1 1(0-3-1) 

7143103 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-2-5) 

รวม 22 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปบังคับ 11 หนวยกิต 

4101102 แคลคูลัส 2 3(3-0-6) 

4102102 เคมี1 3(3-0-6) 

4102103 ปฏิบัติการเคมี 1 1(0-3-1) 

7143101 ฟสิกสสําหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143102 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกรรม 1(0-3-1) 

รวม 22 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปเลือก (กลุมมนุษยศาสตร

และสังคมศาสตร) 

3 หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปเลือก (กลุมวิทยาศาสตร

และคณิตศาสตร) 

3 หนวยกิต 

7143201 คณิตศาสตรสําหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143203 กลศาสตรวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143205 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143207 วงจรไฟฟา 3(3-0-6) 

7143208 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา 1(0-3-1) 

รวม 19 หนวยกิต 
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ปการศึกษาที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปเลือก (กลุมภาษา)  3 หนวยกิต 

7143202 วิศวกรรมความปลอดภัยและการจัดการ 3(3-0-6) 

7143204 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิศวกรรม 3(2-2-5) 

7143206 การสื่อสารขอมูลและระบบเซนเซอร 3(3-0-6) 

7143209 อิเล็กทรอนิกสพ้ืนฐานและระบบดิจิทัล 3(2-2-5) 

7143305 การควบคุมคุณภาพเชิงสถิต ิ 3(3-0-6) 

รวม 18 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(2-2-5) 

7143302 ภาษาอังกฤษสําหรับวิศวกร 3(3-0-6) 

7143303 เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟา 3(2-2-5) 

7143304 เครื่องจักรกลไฟฟา 4(3-3-7) 

7143306 ไมโครคอนโทรลเลอรและซอฟตแวรใน

งานระบบ 

3(2-2-5) 

7143XXX กลุมวิชาเลือกทางวิศวกรรม 3 หนวยกิต 

รวม 19 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143210 สนามแมเหลก็ไฟฟา 3(3-0-6) 

7143307 สัญญาณและระบบ 3(3-0-6) 

7143308 ระบบไฟฟากําลัง 4(3-3-7) 

7143309 การออกแบบระบบไฟฟา 3(2-2-5) 

7143310 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมการไฟฟา

และระบบควบคุมอัตโนมัติ 

1(0-3-2) 

7143XXX กลุมวิชาเลือกทางวิศวกรรม 3 หนวยกิต 

XXXXXXX กลุมวิชาเลือกเสรี 3 หนวยกิต 

รวม 20 หนวยกิต 
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ปการศึกษาที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143401 โครงงานวิศวกรรมการไฟฟาและระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ 

2(0-6-3) 

7143402 การสื่อสารภาษาอังกฤษสําหรับวิศวกร 3(3-0-6) 

7143409 การเตรียมฝกประสบการณวิชาชพี

ทางดานวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุม

อัตโนมัติ 

1(0-3-2) 

7143XXX กลุมวิชาเลือกทางวิศวกรรม 3 หนวยกิต 

XXXXXXX กลุมวิชาเลือกเสรี 3 หนวยกิต 

รวม 12 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143410 การฝกประสบการณวิชาชีพทางดาน

วิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ 

6(540) 

รวม 6 หนวยกิต 

 

แผนการศึกษาที่ 2 : แผนการศึกษาสหกิจศึกษา (ผูสําเร็จการศึกษาระดับ ม.6) 

 

ปการศึกษาที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปบังคับ  12 หนวยกิต 

4101101 แคลคูลัส 1 3(3-0-6) 

4106101 ฟสิกส 1 3(3-0-6) 

4106102 ปฏิบัติการฟสิกส 1 1(0-3-1) 

7143103 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-2-5) 

รวม 22 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปบังคับ 11 หนวยกิต 

4101102 แคลคูลัส 2 3(3-0-6) 

4102102 เคมี1 3(3-0-6) 

4102103 ปฏิบัติการเคมี 1 1(0-3-1) 

7143101 ฟสิกสสําหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143102 ปฏิบัติการฟสิกสสําหรับวิศวกรรม 1(0-3-1) 

รวม 22 หนวยกิต 
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ปการศึกษาที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปเลือก (กลุมมนุษยศาสตร

และสังคมศาสตร) 

3 หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปเลือก (กลุมวิทยาศาสตร

และคณิตศาสตร) 

3 หนวยกิต 

7143201 คณิตศาสตรสําหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143203 กลศาสตรวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143205 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 

7143207 วงจรไฟฟา 3(3-0-6) 

7143208 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา 1(0-3-1) 

รวม 19 หนวยกิต 

 

 

ปการศึกษาที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

91XXXXX วิชาศึกษาท่ัวไปเลือก (กลุมภาษา)  3 หนวยกิต 

7143202 วิศวกรรมความปลอดภัยและการจัดการ 3(3-0-6) 

7143204 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิศวกรรม 3(2-2-5) 

7143206 การสื่อสารขอมูลและระบบเซนเซอร 3(3-0-6) 

7143209 อิเล็กทรอนิกสพ้ืนฐานและระบบดิจิทัล 3(2-2-5) 

7143305 การควบคุมคุณภาพเชิงสถิต ิ 3(3-0-6) 

รวม 18 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(2-2-5) 

7143302 ภาษาอังกฤษสําหรับวิศวกร 3(3-0-6) 

7143303 เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟา 3(2-2-5) 

7143304 เครื่องจักรกลไฟฟา 4(3-3-7) 

7143306 ไมโครคอนโทรลเลอรและซอฟตแวรใน

งานระบบ 

3(2-2-5) 

7143XXX กลุมวิชาเลือกทางวิศวกรรม 3 หนวยกิต 

รวม 19 หนวยกิต 
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ปการศึกษาที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143210 สนามแมเหลก็ไฟฟา 3(3-0-6) 

7143307 สัญญาณและระบบ 3(3-0-6) 

7143308 ระบบไฟฟากําลัง 4(3-3-7) 

7143309 การออกแบบระบบไฟฟา 3(2-2-5) 

7143310 การเตรียมโครงงานวิศวกรรมการไฟฟา

และระบบควบคุมอัตโนมัติ 

1(0-3-2) 

7143XXX กลุมวิชาเลือกทางวิศวกรรม 3 หนวยกิต 

XXXXXXX กลุมวิชาเลือกเสรี 3 หนวยกิต 

รวม 20 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143401 โครงงานวิศวกรรมการไฟฟาและระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ 

2(0-6-3) 

7143402 การสื่อสารภาษาอังกฤษสําหรับวิศวกร 3(3-0-6) 

7143411 เตรียมสหกิจศึกษา 1(0-3-2) 

7143XXX กลุมวิชาเลือกทางวิศวกรรม 3 หนวยกิต 

XXXXXXX กลุมวิชาเลือกเสรี 3 หนวยกิต 

รวม 12 หนวยกิต 

 

ปการศึกษาที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

7143412 สหกิจศึกษา 6(540) 

รวม 6 หนวยกิต 

 

7. การเทียบโอน/ยกเวนรายวิชา 

เปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา วาดวย  การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ.2560 ประกาศ

มหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา  เร่ืองแนวปฏิบัติ  ตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จพระยา วาดวย  การศึกษา

ระดับปริญญาตรี พ.ศ.2560 ขอบังคับสภาวิศวกรวาดวยการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร หรือวุฒิบัตร 

ในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม  (ภาคผนวก 5)   
 

8. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 

หลักสูตรใหม พ.ศ. 2564 

- เปดการเรียนการสอน โดยเริ่มใชต้ังแตภาคการศึกษาท่ี 1 ปการศึกษา 2564 

- ระบุการไดรับอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตรจากสภาสถาบันการศึกษาในการประชุมครั้งท่ี 4 เม่ือวันท่ี 22 เมษายน พ.ศ.2564 
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9. ชื่อผูรับรอง/อนุมัติขอมูล 
 

ชื่อ-สกุล ตําแหนงบริหาร (วาระการดํารงตําแหนง พ.ศ 25xx - พ.ศ 25xx) 

ผศ.ดร.เผด็จ  กาคํา รองอธิการบดี 

ปฏิบัติราชการแทนอธิการบดี  

พ.ศ 2563 - พ.ศ 2567 

 

 

 

 

 

 

 

10. ชื่อผูรับผิดชอบ/ผูประสานงานหลักสูตร 
 

ตารางแสดงรายชื่อผูรับผิดชอบ/ผูประสานงาน 

ลําดับ ชื่อ-สกุล ตําแหนง โทรศัพท E-mail 

1 ผศ.พรชัย  พรหฤทัย ประธานหลักสูตร 0895216527 lava_pp10@hotmail.com 

2 ผศ.พีรวัจน   มีสุข อาจารยประจํา 0972500448 peerawat.me@bsru.ac.th 

(ผูชวยศาสตราจารย ดร.เผด็จ  กาคํา) 

รองอธิการบดี  ปฏิบัติราชการแทนอธิการบดี 

ผูรับรองขอมูลเอกสารของสถาบันการศึกษา 
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สวนท่ี 2 นิสติ/นักศึกษา 

 

1. คุณสมบัติของผูเขาศึกษา 

1.1 เปนผูสําเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย หรือเทียบเทา     หรือ 

1.2 เปนผูสําเร็จการศึกษาประกาศนียบัตรวิชาชีพ ในสาขาอิเล็กทรอนิกส ไฟฟา วัดคุม คอมพิวเตอร ไฟฟาสื่อสาร โทรคมนาคม 

หรือสาขาท่ีเกี่ยวของหรือเทียบเทา       

1.3 ผานการคัดเลือกตามเกณฑของกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัย และนวัตกรรม และ/หรือ เปนไปตามระเบียบ

ขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา 

 

2. แผนการรับนักศึกษาในระยะ 4 ป 
  

ตารางแสดงจํานวนนักศึกษา 

 ระดับชั้นป 
จํานวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 

ชั้นปท่ี 1 30 30 30 30 

ชั้นปท่ี 2  30 30 30 

ชั้นปท่ี 3   30 30 

ชั้นปท่ี 4    30 

รวม 30 60 90 120 
 

 

3. คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค (ตามขอตกลง Washington Accord หรือ ตามขอตกลง Sydney Accord) 

3.1 แสดงความเชื่อมโยงระหวางรายวิชาของหลักสูตรกับคุณลักษณะของบัณฑิตท่ีพึงประสงคตามขอตกลง Washington Accord 

 

ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/รายวิชา คําอธิบายรายวิชา 

1 ความรูดานวิศวกรรม (Engineering Knowledge) 

- สามารถประยุกตใชความรูทางดานคณิตศาสตร วิทยาศาสตร 

พ้ืนฐานทางวิศวกรรม และความรู เฉพาะทางวิศวกรรม เพ่ือ

การแกไขและหาคําตอบ ของปญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซอน 

9131101  

วิทยาศาสตรและ

เทคโนโลยีใน

ชีวิตประจําวัน 

 

 

 

 

9131102 ทักษะ

การเรียนรูและ

แกปญหาเชิง

คณิตศาสตร 

การแสวงหาความรูจากโลกธรรมชาติ ท้ัง

ทางดานชีวภาพและกายภาพ ความสําคัญของ

กระบวนการคิดทางวิทยาศาสตร  การใช

เทคโนโลยีในชีวิตประจําวัน สารเคมีเปนพิษ

และอันตรายจากสารเคมี ภาวะโลกรอน และ

การเปลี่ ยนแปลงสภาพภู มิอากาศ และ

ความสําคัญของการดํารงชีวิตแบบสมดุล 

 

การพัฒนาทักษะการคิดแบบองครวมเชิง

ตรรกศาสตรและคณิตศาสตร  หลักการ

แกปญหาและวิธีการใชเหตุผล ขอมูลและการ

วิเคราะหขอมูลเบื้องตน แบบจําลองทาง

คณิตศาสตรเบื้องตน ทักษะการคํานวณเพ่ือ

การเรียนรูและแกปญหา 
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/รายวิชา คําอธิบายรายวิชา 

2 การวิเคราะหปญหา (Problem Analysis) 

- สามารถระบุ ต้ังสมการ วิจัย สืบคน และวิเคราะห ปญหา

ทางวิศวกรรมท่ีซับซอน เพ่ือใหไดขอสรุป ของปญหาท่ีมี

นัยสําคัญ โดยใช หลักการทาง คณิตศาสตร วิทยาศาสตร

ธรรมชาติ และ วิทยาการทางวิศวกรรมศาสตร 

9131101  

วิทยาศาสตรและ

เทคโนโลยีใน

ชีวิตประจําวัน 

 

 

 

 

9 1 3 1 102 ทั ก ษ ะ

ก า ร เ รี ย น รู แ ล ะ

แ ก ป ญ ห า เ ชิ ง

คณิตศาสตร 

 

 

การแสวงหาความรูจากโลกธรรมชาติ ท้ัง

ทางดานชีวภาพและกายภาพ ความสําคัญของ

กระบวนการคิดทางวิทยาศาสตร  การใช

เทคโนโลยีในชีวิตประจําวัน สารเคมีเปนพิษ

และอันตรายจากสารเคมี ภาวะโลกรอน และ

การเปลี่ ยนแปลงสภาพภู มิอากาศ และ

ความสําคัญของการดํารงชีวิตแบบสมดุล 

 

การพัฒนาทักษะการคิดแบบองครวมเชิง

ตรรกศาสตรและคณิตศาสตร  หลักการ

แกปญหาและวิธีการใชเหตุผล ขอมูลและการ

วิเคราะหขอมูลเบื้องตน แบบจําลองทาง

คณิตศาสตรเบื้องตน ทักษะการคํานวณเพ่ือ

การเรียนรูและแกปญหา 

 

3 การออกแบบ/พัฒนาหาคําตอบของปญหา  

(Design/Development of Solutions) 

- สามารถพัฒนาหาคําตอบของปญหาทาง วิศวกรรมท่ีซับซอน 

และออกแบบระบบ ชิ้นงาน หรือกระบวนการ ตามความ

จําเปนและเหมาะสม กับขอพิจารณาทางดานสาธารณสุข 

ความปลอดภัย วัฒนธรรม สังคม และสิ่งแวดลอม 

7143309 การ

ออกแบบระบบ

ไฟฟา 

แนวคิดพ้ืนฐานของการออกแบบระบบ

ไฟฟ า  กฎเกณฑหรือขอ บังคับและ

มาตรฐาน  แผนผังการจายกําลังไฟฟา  

สายไฟฟาและสายเคเบิล  รางเ ดิน

สายไฟฟา เครื่องมือและอุปกรณไฟฟา  

การคํานวณโหลด  การปรับปรุงคา

เพาเวอรแฟกเตอรและการออกแบบชุด

ปาซิเตอร  การออกแบบวงจรสองสวาง

และวงจรเครื่องใชไฟฟา  การออกแบบ

วงจรมอเตอร  ตารางโหลด ตารางสาย

ปอน และตารางหลัก  ระบบไฟฟา

ฉุกเฉิน  การคํานวณกระแสลัดวงจร  

ระบบสายดินสําหรับการติดต้ังทางไฟฟา  

การออกแบบระบบไฟฟาสําหรับอาคาร

พาณิชย อาคารที่อยูอาศัย และโรงงาน

อุตสาหกรรม  ระบบปองกันฟาผ า  

ระบบปองกันไฟไหม 
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/รายวิชา คําอธิบายรายวิชา 

4 การสืบคน (Investigation) 

- สามารถดําเนินการสืบคนเพ่ือหาคําตอบของ ปญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซอน โดยใช

ความรูจากงานวจิัยและวิธีการวิจัย รวมถึง การออกแบบการทดลอง การวิเคราะห 

และการแปลความหมายของขอมูล  

การสังเคราะหขอมูลเพ่ือใหไดผลสรุปท่ี เชื่อถือได 

 

7143310 การ

เตรียมโครงงาน

วิศวกรรมไฟฟา

และระบบ

ควบคุม

อัตโนมัติ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

7143401

โครงงาน

วิศวกรรมไฟฟา

และระบบ

ควบคุม

อัตโนมัติ 

 

 

 

 

 

เปนสวนแรกของการเตรียม

โครงงานวิศวกรรมไฟฟาและ

ระบบควบคุมอัตโนมัติท่ีเปน

ป ญ ห า เ กี่ ย ว ข อ ง กั บ ท า ง

วิศวกรรมไฟฟาและระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ  สรางหรือ

ทดลองการ เก็บขอ มูลการ

วิเคราะหขอมูลและจุดสําคัญ

ของปญหา   การนํ า เสนอ

ผลงาน   การเขียนรายงาน   

การนํา เสนอโครงงานและ

การศึกษาความเปนไปไดของ

โครงงานประมาณกลางภาค

การศึกษาและกอนจบภาค

การศึกษานักศึกษาตองสง

รายงานความกาวหนาของ

โครงงาน 

โครงงานวิศวกรรมไฟฟาและ

ระบบควบคุมอัตโนมัติ  การ

ปรับแตงแผนการดําเนินงาน

แ ล ะ ค า ใ ช จ า ย ท่ี จํ า เ ป น  

วิ เคราะหสรุปผลและเขียน

รายงานป ริญญานิพนธ ให

ถูกตองและสมบูรณและตอง

สอบการนําเสนอผลท่ีไดจาก

การทําโครงงาน 

5 การใชเครื่องมือทันสมัย (Modern Tool Usage) 

- สามารถสราง เลือกใช เทคนิควิธี ทรัพยากร และ ใชเครื่องมือทันสมัยทางวิศวกรรม

และเทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึงการพยากรณ การทําแบบจําลองของงานทาง

วิศวกรรมท่ีซับซอนท่ี เขาใจถึงขอจํากัดของเครื่องมือตางๆ 

7143404  ก า ร

จําลองแบบใน

ง านผลิ ต ด ว ย

คอมพิวเตอร 

ความหมายของการจําลอง

แบบและเทคนิคท่ีใชจําลอง 

ตัวแบบทางสถิติการสรางเลข

สุม การวิเคราะหขอมูลนําเขา 

การทดสอบความสมเหตุสมผล

ของตัวแบบ การวิ เคราะห

ขอมูลออก ภาษาคอมพิวเตอร

ท่ี ใช ในการจําลองแบบการ

ประยุกตใช การจําลองแบบใน

ปญหาดานการผลิต 
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/

รายวิชา 

คําอธิบายรายวิชา 

6 วิศวกรและสังคม (The Engineer and Society) 

- สามารถใชเหตุและผลจากหลักการและความรูท่ี ไดรับ มาประเมินประเด็นและ

ผลกระทบตางๆ ทางสังคม ชีวอนามัย ความปลอดภัย กฎหมาย และวัฒนธรรมท่ี

เกี่ยวพันกับการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

7143202  

วิศวกรรมความ

ปลอดภัยและ

การจัดการ 

ความรู ท่ัวไปเกี่ยวกับความ

ปลอดภัยการจัดการดานความ

ปลอดภัยการวิเคราะหและ

การปองกันอุบัติเหตุจิตวิทยา

อุ ตส าหกร รม อันตร า ย ใน

อุตสาหกรรมการวิเคราะห

อันตรายและการประ เ มิน

ความเสี่ยงโรคจากการทํางาน

การปฐมพยาบาล อุปกรณ

ปองกันภัยสวนบุคคลกฎหมาย

ความปลอดภัยหลักการการ

ควบคุมมลพิษในอุตสาหกรรม

การจัดการสิ่งแวดลอมความ

รับผิดชอบขององคกรตอสังคม 

7 สิ่งแวดลอมและความยั่งยืน (Environment and Sustainability) 

- สามารถเขาใจผลกระทบของคําตอบของปญหางานทางวิศวกรรมในบริบทของ

สังคมและสิ่งแวดลอม และสามารถแสดงความรูและความจําเปนของการพัฒนาท่ี

ย่ังยืน 

9132203 

เทคโนโลยีเพ่ือ

การพัฒนาท่ี

ย่ังยืน 

ความหมายและความสําคัญ

ของเทคโนโลยี ประเภทของ

เทคโนโลยี กระบวนการพัฒนา

ทางเทคโนโลยี เทคโนโลยีท่ี

เหมาะสม การใชเทคโนโลยี

เพ่ือแกปญหาท่ีเกิดจากการ

เ พ่ิ ม ป ร ะ ช า ก ร  ก า ร ใ ช

เทคโนโลยีเพ่ือการสรางสรรค

สังคม กระบวนการดําเนินการ

ดานเทคโนโลยีเพ่ือการพัฒนา

ท่ีย่ังยืน 

 

8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 

- สามารถใชหลักการทางจรรยาบรรณและมีสํานึก รับผิดชอบตอมาตรฐานการ

ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

7143411

เ ต รี ยมส ห กิ จ

ศึกษา 

 

 

 

 

 

 

 

 

ห ลั ก ก า ร แ ล ะ แ น ว คิ ด

เ กี่ ย ว กั บ ส ห กิ จ ศึ ก ษ า  

กระบวนการข้ันตอน ระเบียบ

และข อบั ง คั บ ท่ี เ กี่ ย ว ข อ ง 

ความรูพ้ืนฐานและเทคนิคใน

การสมัครงานอาชีพ เชนการ

เ ลื อ ก ส ถ า นป ระกอบกา ร 

วิธีการเขียนจดหมายสมัคร

งานและการสัมภาษณงาน

อาชีพ ความรูพ้ืนฐานท่ีจําเปน

สําหรับการไปปฏิบัติงาน 
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/

รายวิชา 

คําอธิบายรายวิชา 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

7143412   

สหกิจศึกษา 

สถานประกอบการ ระบบ

บริหารงานคุณภาพในสถาน

ประกอบการ เชน 5ส  ISO 

9000 เทคนิ คการนํ า เ สนอ

โครงงานหรือผลงานและการ

เขียนรายงานวิชาการ การ

พัฒนาบุคลิกภาพเพ่ือสังคม

การทํางาน การเตรียมความ

พรอมสูความสําเร็จ 

 

การฝกงานและศึกษาระบบ

ก า ร ทํ า ง า น จ ริ ง ใ น ส ถ า น

ป ร ะ ก อ บ ก า ร ท่ี เ กี่ ย ว กั บ

วิศวกรรมไฟฟ า  ละระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ  นักศึกษา

จะตองปฏิบั ติ งานในฐานะ

เสมือนพนักงานของสถาน

ประกอบการ เพ่ือเสริมสรางให

เกิด การพัฒนาทักษะด าน

อ าชี พ จ ากกา รบู รณากา ร

ค ว า ม รู ใ น ห อ ง เ รี ย น กั บ

ประสบการณ ก า ร ทํ า ง าน 

นักศึกษาจะตองมี ชั่วโมงการ

ทํ า ง าน เ ต็ ม เ ว ล า ในสถ าน

ประกอบการธุรกิจรวมไมนอย

กวา 16 สัปดาห หรือ 1 ภาค

ก า ร ศึ ก ษ า  แ ล ะ  ก า ร

ประ เ มินผลการ ทํางานจะ

ปฏิบัติโดยอาจารยท่ีปรึกษา

รวมกับสถานประกอบการ เม่ือ

สิ้นสุดการฝกงานนักศึกษา 

ตองสอบปากเปล าบัณฑิต

นิ พนธ แ ละจั ด ทํ า ร าย ง าน

สรุปผล จัดทําบัณฑิตนิพนธ

ฉบับสมบูรณ 

 

 

 



- 16 -  

ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/

รายวิชา 

คําอธิบายรายวิชา 

9 การทํางานเด่ียวและทํางานเปนทีม (Individual and Team work) 

- ทําหนาท่ีไดอยางมีประสิทธิภาพท้ังในดานการ ทํางานเดี่ยว และการทํางานใน

ฐานะผูรวมทีมหรือ ผูนําทีมท่ีมีความหลากหลายของสาขาวิชาชีพ 

 

7143310 การ

เตรียมโครงงาน

วิศวกรรมไฟฟา

และระบบ

ควบคุม

อัตโนมัติ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

7143401

โครงงาน

วิศวกรรมไฟฟา

และระบบ

ควบคุม

อัตโนมัติ 

 

 

 

 

 

เปนสวนแรกของการเตรียม

โครงงานวิศวกรรมไฟฟาและ

ระบบควบคุมอัตโนมัติท่ีเปน

ป ญ ห า เ กี่ ย ว ข อ ง กั บ ท า ง

วิศวกรรมไฟฟาและระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ  สรางหรือ

ทดลองการ เก็บขอ มูลการ

วิเคราะหขอมูลและจุดสําคัญ

ของปญหา   การนํ า เสนอ

ผลงาน   การเขียนรายงาน   

การนํา เสนอโครงงานและ

การศึกษาความเปนไปไดของ

โครงงานประมาณกลางภาค

การศึกษาและกอนจบภาค

การศึกษานักศึกษาตองสง

รายงานความกาวหนาของ

โครงงาน 

โครงงานวิศวกรรมไฟฟาและ

ระบบควบคุมอัตโนมัติ  การ

ปรับแตงแผนการดําเนินงาน

แ ล ะ ค า ใ ช จ า ย ท่ี จํ า เ ป น  

วิ เคราะหสรุปผลและเขียน

รายงานป ริญญานิพนธ ให

ถูกตองและสมบูรณและตอง

สอบการนําเสนอผลท่ีไดจาก

การทําโครงงาน 

10 การสื่อสาร (Communication) 

- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรมท่ีซับซอนกับกลุมผู ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรมและ

สังคมโดยรวมไดอยาง มีประสิทธิผล อาทิ สามารถอานและเขียนรายงาน ทาง

วิศวกรรมและเตรียมเอกสารการออกแบบงาน วิศวกรรมไดอยางมีประสิทธิผล 

สามารถนําเสนอ สามารถใหและรับคําแนะนํางานไดอยางชัดเจน 

9111101  

ภาษาไทยเพ่ือ

การสื่อสาร 

 

 

 

 

 

 

 

ความรูเบื้องตนเกี่ยวกับการ

สื่อสาร การฝกทักษะการรับ

ส า ร แ ล ะ ส ง ส า ร อ ย า ง

สรางสรรค  การบูรณาการ

ทักษะการสงสาร และรับสาร

เพ่ือใชในชีวิตประจําวัน การ

ตีความ การรูเทาทันสาร การ

ใชภาษาเ พ่ือการสื่อสารใน

สังคมปจจุบัน 
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/

รายวิชา 

คําอธิบายรายวิชา 

  9111102 

ภาษา อั งกฤษ

เพ่ือการสื่อสาร 

 

โ ค ร ง ส ร า ง ไ ว ย า ก ร ณ

ภาษาอังกฤษท่ีปรากฏในงาน

เขียนภาษาอังกฤษรูปแบบ

ตางๆ ในชีวิตประจําวัน การ

ฝกใช โครงสร าง ไวยากรณ

ภาษาอังกฤษในการพูด ฟง 

อานและเขียนเพ่ือการสื่อสาร

ใ น ชี วิ ต ป ร ะ จํ า วั น  ท้ั ง ใ น

เหตุการณท่ีเปนอดีต ปจจุบัน

และอนาคต  

 

11 การบริหารโครงการและการลงทุน (Project Management and Finance) 

- สามารถแสดงวามีความรูและความเขาใจ หลักการทางวิศวกรรมและการ

บริหารงาน และ สามารถประยุกตใชหลักการบริหารในงานของตน ในฐานะผูรวม

ทีมและผูนําทีมเพ่ือบริหารจัดการ โครงการวิศวกรรมท่ีมีสภาพแวดลอมการทํางาน 

ความหลากหลายสาขาวิชาชีพ 

7143312 

เศรษฐศาสตร

วิศวกรรม 

พ้ืนฐานทางเศรษฐศาสตรเพ่ือ

ใช ใน งาน วิศวกรรม   การ

คํานวณตนทุน  ดอกเบี้ย  การ

หามูลคาปจจุบัน  และมูลคา

ร า ย ป   ก า ร ห า อั ต ร า

ผ ล ต อ บ แ ท น   ก า ร ห า

ผลประโยชนตอเงินลงทุน  หา

คาเสื่อมราคา  จุดคุมทุน  การ

ท ด แ ท น ท รั พ ย สิ น  ก า ร

วิ เคราะห เ งิ น เฟอและการ

วิเคราะหตัดสินใจในโครงการ

ตางๆ 

12 การเรียนรูตลอดชีพ (Lifelong Learning) 

- ตระหนักและเห็นความจําเปนในการเตรียมตัว เพ่ือใหสามารถการปฏิบัติงานได

โดยลําพังและ สามารถการเรียนรูตลอดชีพเม่ือมีการเปลี่ยนแปลงทางดาน

เทคโนโลยีและวิศวกรรม 

7143411

เ ต รี ยมส ห กิ จ

ศึกษา 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ห ลั ก ก า ร แ ล ะ แ น ว คิ ด

เ กี่ ย ว กั บ ส ห กิ จ ศึ ก ษ า  

กระบวนการข้ันตอน ระเบียบ

และข อบั ง คั บ ท่ี เ กี่ ย ว ข อ ง 

ความรูพ้ืนฐานและเทคนิคใน

การสมัครงานอาชีพ เชนการ

เ ลื อ ก ส ถ า นป ระกอบกา ร 

วิธีการเขียนจดหมายสมัคร

งานและการสัมภาษณงาน

อาชีพ ความรูพ้ืนฐานท่ีจําเปน

สําหรับการไปปฏิบัติงานใน

สถานประกอบการ ระบบ

บริหารงานคุณภาพในสถาน

ประกอบการ เชน 5ส  ISO 

9000 เทคนิคการนําเสนอ 



- 18 -  

ลําดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/

รายวิชา 

คําอธิบายรายวิชา 

   

 

 

 

 

 

7143412 

สหกิจศึกษา 

โครงงานหรือผลงานและการ

เขียนรายงานวิชาการ การ

พัฒนาบุคลิกภาพเพ่ือสังคม

การทํางาน การเตรียมความ

พรอมสูความสําเร็จ 

 

การฝกงานและศึกษาระบบ

ก า ร ทํ า ง า น จ ริ ง ใ น ส ถ า น

ป ร ะ ก อ บ ก า ร ท่ี เ กี่ ย ว กั บ

วิศวกรรมไฟฟ า  ละระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ  นักศึกษา

จะตองปฏิบั ติ งานในฐานะ

เสมือนพนักงานของสถาน

ประกอบการ เพ่ือเสริมสรางให

เกิด การพัฒนาทักษะด าน

อ าชี พ จ ากกา รบู รณากา ร

ค ว า ม รู ใ น ห อ ง เ รี ย น กั บ

ประสบการณ ก า ร ทํ า ง าน 

นักศึกษาจะตองมี ชั่วโมงการ

ทํ า ง าน เ ต็ ม เ ว ล า ในสถ าน

ประกอบการธุรกิจรวมไมนอย

กวา 16 สัปดาห หรือ 1 ภาค

ก า ร ศึ ก ษ า  แ ล ะ  ก า ร

ประ เ มินผลการ ทํางานจะ

ปฏิบัติโดยอาจารยท่ีปรึกษา

รวมกับสถานประกอบการ เม่ือ

สิ้นสุดการฝกงานนักศึกษา 

ตองสอบปากเปล าบัณฑิต

นิ พนธ แ ละจั ด ทํ า ร าย ง าน

สรุปผล จัดทําบัณฑิตนิพนธ

ฉบับสมบูรณ 

หมายเหตุ : โปรดระบุลักษณะบัณฑิตท่ีพงึประสงค (Graduate Attributes) ใหครบถวนมากท่ีสุด โดยนํารายวิชาในหลักสูตรท้ังหมดมากรอกขอมูล 
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4. มาตรฐานผลการเรียนรู 

มาตรฐานผลการเรียนรูจําแนกเปน 2 สวน คือ มาตรฐานผลการเรียนรูหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป และมาตรฐานผลการเรียนรูหมวด

วิชาเฉพาะ สรุปไดดังนี้ 

4.1 มาตรฐานผลการเรียนรูหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 

1) ดานคุณธรรมจริยธรรม 

1.1) มีคุณธรรมจริยธรรมในการดําเนินชีวิต 

1.2) มีความซ่ือสัตยสุจริต 

1.3) มีความฉลาดทางอารมณ  

1.4) มีจิตสํานึกสาธารณะ  

2) ดานความรู 

2.1) มีความรูความเขาใจในเนื้อหาวิชา  

2.2) มีความรูความเขาใจในความเปนไทย ภาษาและวัฒนธรรมอาเซียน 

2.3) มีความสามารถนําความรูไปพัฒนาตนเอง  

3) ดานทักษะทางปญญา 

3.1) มีทักษะการแสวงหาความรู ติดตามการเปลี่ยนแปลงของบริบททางสังคมเพ่ือพัฒนาตนเอง 

3.2) มีทักษะการคิดวิเคราะห คิดสังเคราะห คิดอยางมีเหตุผล คิดอยางมีวิจารณญาณ และคิดแบบองครวม  

3.3) มีความสามารถแกปญหาอยางสรางสรรค 

4) ดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคล และความรับผิดชอบ 

4.1) มีความเขาใจความตางดานวัฒนธรรม และความตางดานกระบวนทัศน 

4.2) มีความรับผิดชอบตอสังคม ประเทศชาติ พรอมเปนสมาชิกประชาคมอาเซียน และประชาคมโลก 

4.3) มีภาวะผูนํา และความสามารถในการทํางานรวมกัน 

5) ดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

5.1) มีทักษะการสื่อสาร 

5.2) มีทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข  

5.3) มีทักษะและสามารถใชนวัตกรรมและเทคโนโลยีอยางสรางสรรคและรูเทาทัน 

 

4.2 มาตรฐานผลการเรียนรูหมวดวิชาเฉพาะ 

 1) ดานคุณธรรม จริยธรรม 

1.1) เขาใจและซาบซ้ึงในวัฒนธรรมไทย ตระหนักในคุณคาของระบบคุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และ ซ่ือสัตยสุจริต 

1.2) มีวินัย ตรงตอเวลา รับผิดชอบตอตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและขอบังคับตางๆ ขององคกรและสังคม 

1.3) มีภาวะความเปนผูนําและผูตาม สามารถทํางานเปนหมูคณะ สามารถแกไขขอขัดแยงตามลําดับความสําคัญ เคารพ

สิทธิและรับฟงความคิดเห็นของผูอ่ืน รวมท้ังเคารพในคุณคาและศักด์ิศรีของความเปนมนุษย 

1.4)  สามารถวิเคราะหและประเมินผลกระทบจากการใชความรูทางวิศวกรรมตอบุคคล องคกรสังคมและสิ่งแวดลอม 

1.5)  มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผูประกอบวิชาชีพรวมถึงเขาใจถึงบริบททาง

สังคมของวิชาชีพวิศวกรรมในแตละสาขาตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบัน 

2) ดานความรู 

2.1) มีความรูและความเขาใจทางคณิตศาสตรพ้ืนฐาน วิทยาศาสตรพ้ืนฐาน วิศวกรรมพ้ืนฐานและเศรษฐศาสตร เพ่ือการ

ประยุกตใชกับงานทางดานวิศวกรรมศาสตรท่ีเกี่ยวของ และการสรางนวัตกรรมทางเทคโนโลยี 

2.2) มีความรูและความเขาใจเกี่ยวกับหลักการท่ีสําคัญ ท้ังในเชิงทฤษฎีและปฏิบัติ ในเนื้อหาของสาขาวิชาเฉพาะดานทาง

วิศวกรรม 
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2.3) สามารถบูรณาการความรูในสาขาวิชาท่ีศึกษากับความรูในศาสตรอ่ืนๆท่ีเกี่ยวของ 

2.4) สามารถวิเคราะหและแกไขปญหา ดวยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึงการประยุกตใชเครื่องมือท่ีเหมาะสม เชน โปรแกรม

คอมพิวเตอร เปนตน 

2.5) สามารถใชความรูและทักษะในสาขาวิชาของตน ในการประยุกตแกไขปญหาในงานจริงได 

3) ดานทักษะทางปญญา 

3.1) มีความคิดอยางมีวิจารณญาณท่ีดี 

3.2) สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห และ สรุปประเด็นปญหาและความตองการ 

3.3) สามารถคิด วิเคราะห และแกไขปญหาดานวิศวกรรมไดอยางมีระบบ รวมถึงการใช 

ขอมูลประกอบการตัดสินใจในการทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ 

3.4) มีจินตนาการและความยืดหยุนในการปรับใชองคความรูท่ีเกี่ยวของอยางเหมาะสม ในการพัฒนานวัตกรรมหรือตอ

ยอดองคความรูจากเดิมไดอยางสรางสรรค 

3.5) สามารถสืบคนขอมูลและแสวงหาความรูเพ่ิมเติมไดดวยตนเอง เพ่ือการเรียนรูตลอดชีวิตและทันตอการเปลี่ยนแปลง

ทางองคความรูและเทคโนโลยีใหมๆ 

 4) ดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 

4.1)  สามารถสื่อสารกับกลุมคนท่ีหลากหลาย และสามารถสนทนาท้ังภาษาไทยและภาษาตางประเทศไดอยางมี

ประสิทธิภาพ สามารถใชความรูในสาขาวิชาชีพมาสื่อสารตอสังคมไดในประเด็นท่ีเหมาะสม 

4.2)  สามารถเปนผูริเริ่มแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณเชิงสรางสรรคท้ังสวนตัวและ 

สวนรวม พรอมท้ังแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะท้ังของตนเองและของกลุม รวมท้ังใหความชวยเหลือและอํานวยความสะดวกในการแกไข

ปญหาสถานการณตางๆ 

4.3)  สามารถวางแผนและรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรูท้ังของตนเอง และสอดคลองกับทางวิชาชีพอยางตอเนื่อง 

4.4) รูจักบทบาท หนาท่ี และมีความรับผิดชอบในการทํางานตามท่ีมอบหมาย ท้ังงานบุคคลและงานกลุม สามารถ

ปรับตัวและทํางานรวมกับผูอ่ืนท้ังในฐานะผูนําและผูตามไดอยางมีประสิทธิภาพ สามารถวางตัวไดอยางเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 

4.5) มีจิตสํานึกความรับผิดชอบดานความปลอดภัยในการทํา งาน และการรักษาสภาพแวดลอมตอสังคม 

5) ดานทักษะในการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสารและการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

5.1) มีทักษะในการใชคอมพิวเตอร สําหรับการทํางานท่ีเกี่ยวของกับวิชาชีพไดเปนอยางดี 

5.2) มีทักษะในการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรหรือการแสดงสถิติประยุกตตอการแกปญหาท่ีเกี่ยวของได

อยางสรางสรรค 

5.3)  สามารถประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารท่ีทันสมัยไดอยางเหมาะสมและมีประสิทธิภาพ 

5.4)  มีทักษะในการสื่อสารขอมูลท้ังทางการพูด การเขียน และการสื่อความหมายโดยใชสัญลักษณ 

5.5)  สามารถใชเครื่องมือการคํานวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพ่ือประกอบวิชาชีพในสาขาวิศวกรรมท่ีเกี่ยวของได 
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สวนท่ี 3 คณาจารย 

 

1. ประธานหลักสูตร 
 

ตารางแสดงรายชื่อประธานหลักสูตร 

ชื่อ-สกุล ตําแหนง

วิชาการ 

คุณวุฒิการศึกษา ปที่สําเร็จ

การศึกษา 

ประสบการณสอน (ป) 

นายพรชัย พรหฤทัย ผูชวย

ศาสตราจารย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุร ี

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุร ี

2551 

 

2555 

 

9 

 

2. อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 

ตารางแสดงรายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 

ลําดับ ชื่อ-สกุล ตําแหนง

วิชาการ 

คุณวุฒิการศึกษา ปที่สําเร็จ

การศึกษา 

ประสบการณสอน 

(ป) 

1 นายพรชัย  พร

หฤทัย 

ผูชวย

ศาสตราจารย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุร ี

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

2551 

 

2555 

 

9 

2 นายพีรวัจน  มีสุข ผูชวย

ศาสตราจารย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุนารี 

2552 

 

2555 

 

8 

3 นายประจักษ  

บุญภักดี 

อาจารย วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยมหิดล 

2555 

 

2558 

 

5 

4 นายนฏกร   สิริ

มงคลกาล 

 

อาจารย วศ.บ. (วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

2555 

 

2558 

 

5 

5 นางสาวธิดาธิป  

หารชุมพล 

 

อาจารย วท.บ. (สถิติประยุกต) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนคร

เหนือ 

วศ.ม. (วิศวกรรมอุตสาหการ) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนคร

เหนือ 

วศ.ด. (วิศวกรรมอุตสาหการ) 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

2545 

 

 

2547 

 

 

2564 

 

7 
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3. อาจารยประจําหลักสูตร/อาจารยประจําสาขาวิชา 

ตารางแสดงรายชื่ออาจารยประจําหลักสูตร/อาจารยประจําสาขาวิชา 

ลําดับ ชื่อ-สกุล ตําแหนง

วิชาการ 

คุณวุฒิการศึกษา ปที่สําเร็จ

การศึกษา 

ประสบการณสอน 

(ป) 

1 นายพรชัย  พร

หฤทัย 

ผูชวย

ศาสตราจารย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุร ี

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

2551 

 

2555 

 

9 

2 นายพีรวัจน  มีสุข ผูชวย

ศาสตราจารย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุนารี 

2552 

 

2555 

 

8 

3 นายประจักษ  

บุญภักดี 

อาจารย วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

มหาวิทยาลัยมหิดล 

2555 

 

2558 

 

5 

4. นายกวินชัย  ตอง

ตรงทรัพย 

อาจารย วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา)   

  มหาวิทยาลัยบูรพา 

คอ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา)   

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี 

2554 

 

2555 

 

8 

 

4. บุคลากรชวยสอน/ผูชวยสอนวิชาปฏิบัติการ  

ใมมี  เนื่องจากใชอาจารยประจําสอนวิชาปฏิบัติการ 
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5. อัตราสวนระหวางอาจารยประจําตอนักศึกษา 
 

ตารางแสดงอัตราสวนอาจารยประจําตอนักศึกษา ณ ปการศึกษา 2565 

ตารางที่ 1: จํานวนนักศึกษาระดับ ม.6   

ระดับชั้นป 
จํานวนนักศึกษาจริง (ม.6) แตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 

ชั้นปท่ี 1 30 30 30 30 

ชั้นปท่ี 2  30 30 30 

ชั้นปท่ี 3   30 30 

ชั้นปท่ี 4    30 

รวม 30 60 90 120 

รวมนักศึกษา (ชั้นปท่ี 2-4) 90 

 

 

ตารางที่ 2: อัตราสวนอาจารยประจําตอนักศึกษา 

จํานวนอาจารยประจํา รวมจํานวนนักศึกษาจริง (ม.6) รวมจํานวนนักศึกษาจริง (ปวส.) 

4 90 - 

อัตราสวน 1:22.5 

อัตราสวนตองไมเกิน 1:20 

หมายเหตุ : ป 2567 มแีผนการจัดหาบุคลากรใหม ตําแหนงอาจารยสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 1 ตําแหนง 

จะทําใหอัตราสวนอาจารยตอนักศึกษาเปน 1: 18 

 

6. แผนพัฒนาหลักสูตรและบุคลากรในระยะ 5 ป 

6.1. แผนพัฒนาดานการใหความรูและเสริมทักษะ 

หลักสูตรไดกําหนดใหอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรจะตองเขาอบรมเพ่ิมพูนความรูทางวิชาการอยางนอยป

การศึกษาละ 1 ครั้ง/คน 

6.2. แผนพัฒนาดานการจัดหาบคุลากรใหม 

หลักสูตร/สาขาวิชา จํานวนอัตรา 

2564 2565 2566 2567 2568 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา (ป.โท/ป.เอก)  - - - 1 - 

 

6.3. แผนพัฒนาดานการเพิ่มคณุวุฒิการศึกษา 

ระดับการศึกษา 

หลักสูตร/สาขาวิชา 

ระยะเวลาดําเนินการ 

2564 2565 2566 2567 2568 

ปริญญาเอก สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา - - 1 - - 

หมายเหตุ : อาจารย 2 คน กําลังศึกษาตอระดับปริญญาเอก สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 
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6.4. แผนพัฒนาดานการปรับตําแหนงทางวิชาการ 

ตําแหนงทางวิชาการ ระยะเวลาดําเนินการ 

2564 2565 2566 2567 2568 

ผูชวยศาสตราจารย - - 1 2 - 

รองศาสตราจารย - - 1 1 - 
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สวนท่ี 4 รายละเอียดและสาระของวชิาตามองคความรู 

 

1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองคความรูที่สภาวิศวกรกําหนด (Curriculum Mapping) 

ตารางการเทียบองคความรู สาขาวิศวกรรมไฟฟา  งานไฟฟากําลัง 

วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ 

มหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา 

องคความรูที่สภาวิศวกรกําหนด เนื้อหาวิชาที่เทียบกับองคความรู ชื่อวิชา 

 

ภาระ  

(หนวยกิต/ชั่วโมง) 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร 

ฟสิกสบนพ้ืนฐานของแคลคูลัส 

การวัดและหนวยการวัด สเกลาร เวกเตอร การเคลื่อนท่ี 

แรง กฎการเคลื่อนท่ี งานพลังงาน โมเมนตัม กฎการ

อนุรักษโมเมนตัม การสั่นและคลื่น อุณหพลศาสตร ของ

ไหล สนามไฟฟา สนามแมเหล็ก แสง เสียง ฟสิกสยุคใหม 

 

ไฟฟาสถิต แมเหล็ก สนามแมเหล็กไฟฟาท่ีเปลี่ยนตามเวลา 

กระแสไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส คลื่น แมเหล็กไฟฟา ทัศน

ศาสตร ทฤษฎีสัมพันธภาพพิเศษ กลศาสตรควอนตัม

เบื้องตน โครงสรางอะตอม นิวเคลียสและอนุภาคมลูฐาน 

 

4106101 

ฟสิกส 1 

 

 

 

7143101 

ฟสิกส

สําหรับ

วิศวกรรม 

 

3(3-0-6) 

 

 

 

 

3(3-0-6) 

 

เคมี อะตอมและตารางธาตุ พันธะเคมี ปริมาณสัมพันธ แกส 

ของเหลว สารละลายและของแข็ง อุณหพลศาสตรเคมี เคมี

นิวเคลียร เคมีสิ่งแวดลอม ปโตรเลียม และพอลิเมอร 

 

4102102 

เคมี 1 

 

3(3-0-6) 

 

คณิตศาสตรเชิงวศิวกรรม 

 

 

 

 

 

ลิมิตและความตอเนื่องของฟงกชันอนุพันธของฟงกชันตัว 

แปรเดียวและการประยุกต ปริพันธและการประยุกต 

 

ลําดับอนันต อนุกรมอนันต ฟงกชันหลายตัวแปร ลิมิตและ

ความตอเนื่องของฟงกชันหลายตัวแปร อนุพันธยอย 

อนุพันธระบุทิศทาง อนุพันธของฟงกชันหลายตัวแปร การ

ประยุกตของฟงกชันหลายตัวแปร ปริพันธสองชั้นและการ

ประยุกต 

 

การกระจายแบบอนุกรมเทยเลอรของฟงกชันมูลฐาน การ

หาปริพันธเชิงตัวเลข พิกัดเชิงขั้ว แคลคูลัสสําหรับฟงกชัน

จํานวนจริง 2 ตัวแปร เสน ระนาบ และพ้ืนผวิในระบบ 3 

มิติ แคลคูลัสสําหรับฟงกชันจํานวนจริงหลายตัวแปรและ

การประยุกตใช                                                                    

4101101 

แคลคูลัส 1 

 

4101102 

แคลคูลัส 2 

 

 

 

 

7143201 

คณิตศาสตร

สําหรับ

วิศวกรรม 

3(3-0-6) 

 

 

3(3-0-6) 

 

 

 

 

 

3(3-0-6) 
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ภาระ  

(หนวยกิต/ชั่วโมง) 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 

ความเขาใจและความสามารถในการ

ถอดความหมายจากแบบทาง

วิศวกรรม 

 

เทคนิคการเขียนตัวอักษรและตัวเลข การเขียนรูปทรง

เรขาคณิตประยุกตเทคนิคการเขียนภาพราง การเขียนภาพ

ออรโธกราฟฟก การเขียนภาพสามมิติ การใหขนาด การ

เขียนภาพตัด วิวชวย หลักการเรขาบรรยายเบื้องตน การหา

แผนคลี่ การเขียนแบบใชคอมพิวเตอรชวย 

 

 

7143103 

เขียนแบบ

วิศวกรรม 

 

 

3(2-2-5) 

 

วัสดุวิศวกรรม การศึกษาความสัมพันธระหวางโครงสราง คุณสมบัติ 

กระบวนการ ผลิตและสมรรถนะของวัสดุวิศวกรรม การ

ประยุกตกลุมหลักของวัสดุวิศวกรรม แผนภาพสมดุลเฟส

และการตีความหมาย การศึกษาความสัมพันธระหวาง

โครงสรางทางจุลภาคและมหภาคกับสมบั ติของวัสดุ

วิศวกรรม การทดสอบและการวิเคราะหสมบัติของวัสดุ การ

กัดกรอนและการเสื่อมของวัสดุ กระบวนการผลิตของวัสดุ

วิศวกรรม ผลของกรรมวิธีทางความรอนตอโครงสรางทาง

จุลภาคและสมบัติของวัสดุ 

 

7143205 

วัสดุ

วิศวกรรม 

 

3(3-0-6) 

 

พ้ืนฐานกลศาสตร ระบบแรงและแรงลัพธ สมดุล ความเสียดทานแหง การ

ประยุกตสมการสมดุลกับโครงสรางและเครื่องจักรกล 

สถิตยศาสตรของไหล จลนศาสตรและจลนพลศาสตรของ

อนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง กฎของนิวตัน หลักของงานและ

พลังงาน อิมพลัสและโมเมนตัม 

7143203 

กลศาสตร

วิศวกรรม 

 

3(3-0-6) 

 

ทฤษฎีวงจรไฟฟา องคประกอบของวงจรไฟฟา กฎของโอหม  กฎของเคอร

ชอฟฟ  การแบงแรงดันและการแบงกระแส การวิเคราะห

วงจรไฟฟาแบบโนดและแบบเมช  ทฤษฎีการทับซอน  

ทฤษฎีของเทวินินและนอรตัน  การถายโอนกําลังงานสูงสุด 

ตัวเก็บประจุและตัวเหนี่ยวนํา ผลตอบสนองของวงจรอันดับ

หนึ่งและอันดับสอง การวิเคราะหวงจรไฟฟาในสภาวะคงตัว

ท่ีมีแหลงจายเปนไซนูซอยด  แผนภาพเฟสเซอร การ

วิเคราะหกําลังไฟฟากระแสสลับ ตัวประกอบกําลังและการ

ปรับแกตัวประกอบกําลัง วงจรสามเฟส 

 

7143207 

วงจรไฟฟา 

 

3(3-0-6) 

 

สัญญาณและระบบ สัญญาณและระบบ สัญญาณตอเนื่องทางเวลาและไม

ตอเนื่องทางเวลา ระบบเชิงเสนไมขึ้นกับเวลา การวิเคราะห

ฟูเรียรสําหรับสัญญาณแบบตอเนื่องทางเวลาและแบบไม

ตอเนื่องทางเวลา การแปลงลาปลาสและการแปลงซี 

เสถียรภาพของระบบ 

 

7143307 

สัญญาณ

และระบบ 

 

3(3-0-6) 
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ภาระ  

(หนวยกิต/ชั่วโมง) 

สนามแมเหลก็ไฟฟา สนามไฟฟาสถิตย ตัวนําและไดอิเล็กตริก ตัวเก็บประจุ การ

พาและการนํากระแส ความตานทาน สนามแมเหล็กสถิตย 

วัสดุแมเหล็ก ความเหนี่ยวนํา สนามแมเหล็กไฟฟาท่ีแปร

ตามเวลา สมการของแม็กเวลซ แนะนําคลื่นระนาบ 

 

714321 

สนามแมเหล็ก

ไฟฟา 

 

3(3-0-6) 

 

อุปกรณและวงจรอิเล็กทรอนิกสแบบ 

แอนะล็อกและดิจิทัล 

อุปกรณสารกึ่งตัวนํา คุณลักษณะกระแส-แรงดันและ

คุณลักษณะทางความถ่ีของอุปกรณอิเล็กทรอนิกส การ

วิเคราะหและการออกแบบวงจรไดโอด  การวิเคราะหและ

การออกแบบวงจรทรานซิสเตอรแบบบีเจที มอส ซีมอส 

และไบซีมอส ออปแอมปและการประยุกตใชงานออปแอมป 

วงจรแหลงจายไฟฟา มอดูลแหลงจายกําลังไฟฟา แนวคิด

พ้ืนฐานเกี่ยวกับวงจรลอจิกและระบบดิจิทัล  พีชคณิตบูลีน  

ระบบของตัวเลขและรหัส  วงจรรวมในตระกูลดิจิทัลลอจิก  

การเขียนสวิทชิ่งฟงกชัน  การลดรูปสมการบูลลีนโดยใช

แผนผังคารโนห  การออกแบบวงจรลอจิกแบบคอมบิเนชั่น  

วงจรฟลิปฟลอป  การออกแบบวงจรลอจิกแบบซีเควนเชี่ยล  

วงจรกําหนดเวลา วงจรแปลง A/D และ D/A หนวยความจํา

กึ่งตัวนํา   

 

714320 

อิเล็กทรอนิก

สพ้ืนฐาน

และระบบ

ดิจิทัล 

 

3(2-2-5) 

 

การแปลงรูปพลังงานไฟฟาเชิงกล วงจรแมเหล็ก หลักการของการแปลงผันพลังงานกล-ไฟฟา 

พลังงานและพลังงานรวมในวงจรแมเหล็ก  หมอแปลงไฟฟา

เฟสเดียวและสามเฟส  หลักการของเคร่ืองจักรกลไฟฟา

แบบหมุน  เคร่ืองจักรกลไฟฟากระแสตรง โครงสรางของ

เคร่ืองจักรกลไฟฟากระแสสลับ เคร่ืองจักรกลซิงโครนัส  

เคร่ืองจักรกลเหนี่ยวนําเฟสเดียวและสามเฟส การปองกัน

เคร่ืองจักรกลไฟฟา หลักการของวงจรแปลงผันไฟฟา

สําหรับขับเคลื่อนเครื่องจักรกลไฟฟา 

7143304 

เครื่องจักรกล

ไฟฟา 

 

4(3-3-7) 

 

การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา หนวยและมาตรฐานของการวัดทางไฟฟา การแบงประเภท

เและคุณลักษณะของคร่ืองมือวัด  การวิเคราะหการวัด  

การวัดกระแสไฟฟาและแรงดันไฟฟากระแสตรงและ

กระแสสลับโดยใชเครื่องมือวัดแบบอนาลอกและแบบดิจิทัล  

การวัดกําลังไฟฟา  ตัวประกอบกําลัง  และพลังงานไฟฟา

การวัดคาความตานทาน  คาอินดักแตนซ และคาคาปาซิ

แตนซ  การวัดคาความถ่ี การวัดคาบเวลาและชวงเวลา  

สัญญาณรบกวน ทรานสดิวเซอร การสอบเทียบ 

 

 

 

7143303 

เครื่องมือวัด

และการวัด

ทางไฟฟา 

3(2-2-5) 
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ภาระ  

(หนวยกิต/ชั่วโมง) 

ระบบควบคุม 

 

แบบจําลองทางคณิตศาสตรของระบบ ฟงกชันถายโอน 

แบบจําลองระบบในโดเมนเวลาและโดเมนความถ่ี   

แบบจําลองเชิงพลวัตและผลตอบสนองทางพลวัตของระบบ 

ระบบอันดับหนึ่งและอันดับสอง การควบคุมแบบวงรอบ

เปดและแบบวงรอบปด การควบคุมแบบปอนกลับและ

ความไว  ประเภทของการควบคุมแบบปอนกลับ แนวคิด

และเงื่อนไขของเสถียรภาพของระบบ วิธีการทดสอบ

เสถียรภาพ ระบบควบคุมแบบอัตโนมัติ  การจําลองดวย

คอมพิวเตอร  แนะนําการวิเคราะหปริภูมิสเตต 

 

7143301 

ระบบ

ควบคุม

อัตโนมัติ 

 

3(2-2-5) 

 

การโปรแกรมคอมพิวเตอร การจัดองคกรของระบบคอมพิวเตอร ภาพโดยรวมของ

องคประกอบและการทํางานของฮารดแวรและซอฟตแวร 

แนวคิดระบบปฏิบัติการภาษาคอมพิวเตอร และแนวคิด

เกี่ยวกับภาษาการแทนคาขอมูลในคอมพิวเตอร การพัฒนา

โปรแกรมเชิงโครงสรางและการปรับใหละเอียดทีละขั้นการ

ทํางานตามลําดับการทํางานแบบทางเลือกและการทํางาน

แบบวนซํ้า ขอบเขตการใชงานของตัวแปรและโปรแกรม

ยอยโครงสรางขอมูลพ้ืนฐาน 

 

7143204 

โปรแกรม

คอมพิวเตอร

สําหรับ

วิศวกรรม 

 

3(2-2-5) 

 

เทคโนโลยีการสื่อสาร พ้ืนฐานการสื่อสารขอมูล การสงขอมูลแบบอนุกรม บทนํา

ของโปรโตคอลตาง ๆ พ้ืนฐานของเครือขายและอุปกรณใน

ระบบ อินเทอรเน็ตทางอุตสาหกรรม โปรโตคอลทีซีพี/ไอพี 

ระบบฟลดบัสทางอุตสาหกรรม แนวคิดของโอพีซี แนวคิด

ของระบบความปลอดภัยของเครือขาย อุปกรณการวัดและ

ควบคุมเบื้องตน ทรานสดิวเซอรแบบอนาลอกและดิจิทัล 

เทคนิคการวัดความดัน ทรานสดิวเซอรวัดความดันแตกตาง 

การวัดการไหลของของเหลวโดยใชมิเตอรแบบปฐมภูมิ 

มิเตอรแบบทุติยภูมิ และแบบวิธีพิเศษ การวัดอุณหภูมิแบบ

ไมใชวิธีการทางไฟฟา แบบใชวิธีการทางไฟฟาและแบบใช

รังสี รูปแบบของการวัดระดับของเหลว การวัดระดับ

ของเหลวแบบทางตรง แบบทางออม วิธีความดันไฮโดรสแต

ติก วิธีทางไฟฟาและวิธีพิเศษ ตัวควบคุมแบบดั้งเดิม 

 

 

 

7143206 

การสื่อสาร 

ขอมูลและ

ระบบ

เซนเซอร 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

3(3-0-6) 
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องคความรูที่สภาวิศวกรกําหนด เนื้อหาวิชาที่เทียบกับองคความรู ชื่อวิชา 

 

ภาระ  

(หนวยกิต/ชั่วโมง) 

องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม 

การผลิต สงจาย จําหนายและการใช

งานของกําลังไฟฟา 

 

โครงสรางของระบบไฟฟากําลัง วงจรไฟฟากําลัง

กระแสสลับ ระบบตอหนวย  คุณลักษณะและแบบจําลอง

ของเครื่องกําเนิดไฟฟา คุณลักษณะและแบบจําลองของ

หมอแปลงกําลัง พารามิเตอรและแบบจําลองของสายสง

กําลัง พารามิเตอรและแบบจําลองของสายสงกําลงั พ้ืนฐาน

ของการไหลของกําลัง  พ้ืนฐานของการคํานวณความผิด

พรอง 

 

 

7143308 

ระบบไฟฟา

กําลัง 

 

 

4(3-3-7) 

 

การแปลงรูปกําลงัไฟฟา วงจรแมเหล็ก หลักการของการแปลงผันพลังงานกล-ไฟฟา 

พลังงานและพลังงานรวมในวงจรแมเหล็ก  หมอแปลงไฟฟา

เฟสเดียวและสามเฟส  หลักการของเคร่ืองจักรกลไฟฟา

แบบหมุน  เคร่ืองจักรกลไฟฟากระแสตรง โครงสรางของ

เคร่ืองจักรกลไฟฟากระแสสลับ เคร่ืองจักรกลซิงโครนัส  

เคร่ืองจักรกลเหนี่ยวนําเฟสเดียวและสามเฟส การปองกัน

เคร่ืองจักรกลไฟฟา หลักการของวงจรแปลงผันไฟฟา

สําหรับขับเคลื่อนเครื่องจักรกลไฟฟา 

 

7143304 

เครื่องจักรกล

ไฟฟา 

 

4(3-3-7) 

 

การกักเก็บพลังงาน 

 

แหลงทรัพยากรพลังงานทดแทนและเทคโนโลยีการนํา

ทรัพยากรเหลานี้มาใช การใชพลังงานจากแสงอาทิตย 

น้ํามันพืช ชีวมวล เอทานอล ลม คลื่น และความรอนจากใต

ดิน ประสิทธิภาพในการใชงาน การกักเก็บพลังงานทดแทน

ไวใช 

 

7143407 

เทคโนโลยี

พลังงาน

ทดแทน 

 

3(3-0-6) 

 

ขอพึงปฏิบัติมาตรฐาน และความ

ปลอดภัยในการออกแบบและติดต้ัง

ทางไฟฟา 

แนวคิดพ้ืนฐานของการออกแบบระบบไฟฟา กฎเกณฑหรือ

ขอบังคับและมาตรฐาน  แผนผังการจายกําลังไฟฟา  

สายไฟฟาและสายเคเบิล  รางเดินสายไฟฟา เคร่ืองมือและ

อุปกรณไฟฟา  การคํานวณโหลด  การปรับปรุงคาเพาเวอร

แฟกเตอรและการออกแบบชุดปาซิเตอร  การออกแบบ

วงจรสองสวางและวงจรเครื่องใชไฟฟา  การออกแบบวงจร

มอเตอร  ตารางโหลด ตารางสายปอน และตารางหลัก  

ระบบไฟฟาฉุกเฉิน  การคํานวณกระแสลัดวงจร  ระบบสาย

ดินสําหรับการติดต้ังทางไฟฟา  การออกแบบระบบไฟฟา

สําหรับอาคารพาณิชย อาคารท่ีอยูอาศัย และโรงงาน

อุตสาหกรรม  ระบบปองกันฟาผา  ระบบปองกันไฟไหม 

7143309 

การ

ออกแบบ

ระบบไฟฟา 

3(2-2-5) 
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2. ตารางแสดงผูสอนในแตละองคความรู 

ตารางการเทียบองคความรู สาขาวิศวกรรมไฟฟา  งานไฟฟากําลัง 

วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟาและระบบควบคุมอัตโนมัติ 

มหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา 

สําหรับผูเขาศึกษาปการศึกษา 2565 - 2568 

สาระการเรียนรูของแตละวิชา รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร  

4106101 ฟสิกส 1 

 

1. ผศ.ดร. อมรรัตน คําบุญ 

วท.บ. (ฟสิกส) 

  มหาวิทยาลัยมหาสารคาม 

วท.ม. (ฟสิกส) 

  มหาวิทยาลัยบูรพา 

ปร.ด (ฟสิกส)  

  มหาวิทยาลัยบูรพา 

ประสบการณสอน 7 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

2. รศ.สายัณ  พุทธลา 

ค.บ. (ฟสิกส) 

  สถาบันราชภัฏกําแพงเพชร 

วท.ม. (ฟสิกส) 

  มหาวิทยาลัยรามคําแหง 

ประสบการณสอน 17 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

4102102 เคมี 1 

 

1. ผศ.ดร.หนึ่งฤทัย เอกธรรมทัศน 

วท.บ. (เคมี) 

  มหาวิทยาลัยเชียงใหม 

วท.ม. (เคมี) 

  มหาวิทยาลัยเชียงใหม 

ปร.ด. (เคมี) 

  มหาวิทยาลัยเชียงใหม 

ประสบการณสอน 7 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 
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สาระการเรียนรูของแตละวิชา รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

 2. รศ.ดร.สุริยา พันธโกศล 

วศ.บ (วิศวกรรมเคมี)  

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

ปร.ด. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

ประสบการณสอน 7 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143101 ฟสิกสสําหรับวิศวกรรม 

 

1. อ. นฏกร สิริมงคลกาล 

วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

2. ผศ. พีรวัจน  มีสุข 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

  ประสบการณสอน 8 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

4101101 แคลคูลัส 1 1. ผศ.ดร.ธนภัทร  เตชาภิรมณ 

ค.บ. (คณิตศาสตร)   

  สถาบันราชภัฏเทพสตรี 

กศ.ม. (คณิตศาสตร)  

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

ปร.ด. (คณิตศาสตรประยุกต)   

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

ประสบการณสอน 17 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 
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สาระการเรียนรูของแตละวิชา รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4101102 แคลคูลัส 2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. อ.ดร.ศุภโชค  อิสริยปาลกุล 

วท.บ. (คณิตศาสตร) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

วท.ม. (คณิตศาสตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

ปร.ด. (คณิตศาสตร) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

ประสบการณสอน 6 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

1. ผศ.ดร.ธนภัทร  เตชาภิรมณ 

ค.บ. (คณิตศาสตร)   

  สถาบันราชภัฏเทพสตรี 

กศ.ม. (คณิตศาสตร)  

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

ปร.ด. (คณิตศาสตรประยุกต)   

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

ประสบการณสอน 17 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

2. อ.ดร.ศุภโชค  อิสริยปาลกุล 

วท.บ. (คณิตศาสตร) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

วท.ม. (คณิตศาสตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

ปร.ด. (คณิตศาสตร) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

ประสบการณสอน 6 ป 

(ลงชือ่)................................................................. 

7143201 คณิตศาสตรสําหรับวิศวกรรม 

 

1. อ.ดร.ธิดาธิป  หารชุมพล 

วท.บ. (สถิติประยุกต) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

วศ.ม. (วิศวกรรมอุตสาหการ) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

วศ.ด. (วิศวกรรมอุตสาหการ) 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

  ประสบการณสอน 7 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 
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สาระการเรียนรูของแตละวิชา รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม  

7143103 เขียนแบบวิศวกรรม 

 

1. อ. ประจักษ  บุญภักดี 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยมหิดล 

ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143205 วัสดุวิศวกรรม 

 

 

 

 

 

1. อ. นฏกร สิริมงคลกาล 

วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

     ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143203 กลศาสตรวิศวกรรม 

 

1. อ. นฏกร สิริมงคลกาล 

วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

    ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143207 วงจรไฟฟา 

 

 

 

 

 

1. ผศ. พรชัย พรหฤทัย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

     ประสบการณสอน 9 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 
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สาระการเรียนรูของแตละวิชา รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

7143307 สัญญาณและระบบ 

 

 

 

 

1. ผศ. พีรวัจน  มีสุข 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

     ประสบการณสอน 8 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

714321 สนามแมเหล็กไฟฟา 

 

 

1. ผศ. พีรวัจน  มีสุข 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

     ประสบการณสอน 8 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

714320 อิเล็กทรอนิกสพ้ืนฐานและระบบดิจิทัล 

 

1. อ. ประจักษ  บุญภักดี 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยมหิดล 

     ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143304 เครื่องจักรกลไฟฟา 

 

 

 

 

 

1. ผศ. พีรวัจน  มีสุข 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

     ประสบการณสอน 8 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

2. อ. ประจักษ  บุญภักดี 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยมหิดล 

     ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 
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สาระการเรียนรูของแตละวิชา รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

7143303 เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟา  

 

 

 

 

 

1. ผศ. พรชัย พรหฤทัย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

     ประสบการณสอน 9 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 

 

 

 

 

 

1. ผศ. พีรวัจน  มีสุข 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

     ประสบการณสอน 8 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143204 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิศวกรรม 

 

1. ผศ. พีรวัจน  มีสุข 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

     ประสบการณสอน 8 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143206 การสื่อสารขอมูลและระบบเซนเซอร 1. ผศ. พรชัย พรหฤทัย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

     ประสบการณสอน 9 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 
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สาระการเรียนรูของแตละวิชา รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม  

7143308 ระบบไฟฟากําลัง 

 

 

 

 

 

1. อ. ประจักษ  บุญภักดี 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยมหิดล 

ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143407 เทคโนโลยีพลังงานทดแทน 

 

1. อ. นฏกร สิริมงคลกาล 

วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

ประสบการณสอน 5 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

2. ผศ. พีรวัจน  มีสุข 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

  ประสบการณสอน 8 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 

7143309 การออกแบบระบบไฟฟา 1. ผศ. พรชัย พรหฤทัย 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

     ประสบการณสอน 9 ป 

(ลงชื่อ)................................................................. 
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สวนท่ี 5 สิ่งสนับสนุนการเรียนรูและการประกันคณุภาพการศกึษา 

 

1. หองปฏิบัติการ 

1.1. บัญชรีายการของวัสดุ ครุภัณฑ และอุปกรณการทดลอง 

1.) หองปฏิบัติการฟสิกส 

สถานที่ต้ัง คณะวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี  อาคารเฉลมิพระเกียรติ 50 พรรษา มหาชิราลงกรณ (อาคาร 9 )  ช้ัน 9  

หอง  993  และ หอง 996 
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- 39 -  

ปฏิบัติการฟสกิส 1 

เครื่องมือและอุปกรณ ประกอบดวย  

1. เวอรเนียรคาลิปเปอร ไมโครมิเตอรคาลิปเปอร สเฟยรโรมิเตอร แทงโลหะ รูปทรงสี่เหลี่ยม วัสดุรูป

ลูกบาศก กระจกนาฬิกา (กระจกโคง)  

2. Falling Sphere Apparatus เครื่องนับเวลาแบบตัวเลข (Timer2-1) อุปกรณปลอยลูกบอล (Release 

Unit) อุปกรณรับลูกบอล ตัวรับวัตถุ (Support Base) อุปกรณจับยึดวัตถุกับแทงเหล็ก (Right angle clamp) ไม

เมตรแบงสเกลเปนเซนติเมตร ความละเอียด 1 มิลลิเมตร (Meter Scale l=1000mm)  

ที่ยึดวัตถุแบบแผน (Plate Holder) แทงโลหะแบบเหลี่ยม สวิตซปลอย บอลเหล็ก (Impact Switch)  

อุปกรณช้ีตําแหนง (Cursor 1 Pair )  

3. เครื่องยิงลูกบอลโปรเจคไตล 1 ชุด เครื่องวัดความเร็วลูกบอล แหลงจายไฟสําหรับเครื่องวัดความเร็ว 5 

VDC โตะรองรับการตกของลูกบอล ลูกบอลเหล็ก  

4. ชุดทดลองรางไมพ้ืนเอียง 1 ชุด แทงไม เครื่องช่ังดิจิตอล ความละเอียด 0.01 g  

5. เครื่องยิงโปรเจคไตล 1 ชุด  เครื่องวัดความเร็วลูกบอล 1 ชุด ชุดหมอแปลงสําหรับจายไฟเครื่องวัด

ความเร็วลูกบอล โตะรองรับการตกลูกบอล ลูกบอลเหล็ก กระดาษคารบอน เครื่องช่ังดิจิตอล ความละเอียด 0.01 g 

6. โตะแรง ชุดรอก ที่วัดระดับนํ้า Center Column ลูกปนเหล็ก ชุดตุมนํ้าหนัก วงแหวน  

7. เครื่องนับเวลาแบบตัวเลข (Timer2-1) อุปกรณปลอยลูกบอล (Release Unit) อุปกรณรับลูกบอล ตัวรับ

วัตถุ (Support Base) พ้ืนเอียงที่ปรับมุมเอียงได 1 ชุด วัตถุแข็งเกร็ง  

8. ชุดทดลองการหาคาสัมประสิทธ์ิความหนืดของของเหลว 1 ชุด  

9. รอกและอุปกรณยึดเครื่องมือกับโตะ 1 ชุด เครื่องกําเนิดความถี่ (Function Generator) เครื่องช่ังดิจิตอล 

ความละเอียด 0.01 g 

10. ชุดทดลองการสั่นพอง 

หัวขอการทดลอง ประกอบดวย 

1. ปฏิบัติการพ้ืนฐาน 1 เรื่อง การเขียนกราฟและวิเคราะหสมการ 

2. ปฏิบัติการพ้ืนฐาน 2 เรื่อง การวัดและความผิดพลาด 

3. การตกอิสระ 

4. การเคลื่อนที่แบบโปรเจคไตล 

5. งานและพลงังาน 

6. โมเมนตัมเชิงเสนในสองมิติ 

7. สมดุลของแรง 

8. การเคลื่อนที่บนพ้ืนเอียงของวัตถุแข็งเกร็ง 

9. ความหนืดของของเหลว 

10. คลื่นน่ิงในเสนเชือก 

11. การสั่นพองของคลื่นเสียง 

12. การขยายตัวเชิงสนของโลหะ 
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ปฏิบัติการฟสกิสสําหรับวิศวกรรม 

เครื่องมือและอุปกรณ ประกอบดวย  

1. แหลงจายความตางศักยไฟฟากระแสตรง โวลตมิเตอรแบบแอนาล็อก ขั้วไฟฟา  

2. ชุดทดลองศึกษาเสนสนามแมเหล็ก แทงแมเหล็กถาวร เข็มทิศ ลวดตัวนํา ตัวตานทานขนาด ตัวเก็บประจุ

ขนาด ทรานซิสเตอรชนิด NPN ซีเนอรไดโอด (Z-diod) โฟโตไดโอด ไดโอดเปลงแสงสีแดง (LED) สวิทซ หุนจําลอง

ม นุ ษ ย  แ บ บ จํ า ล อ ง ม อ เ ต อ ร  /  ไ ด น า โ ม  ชุ ด กั ล ว า น อ มิ เ ต อ ร  แ ห ล ง จ า ย ไ ฟ  มั ล ติ มิ เ ต อ ร  แ บ บ 

แอนาล็อก เครื่องออสซิลโลสโคป  

3. แหลงจายไฟฟา (power supply) มัลติมิเตอรแบบขีดสเกล (analog multimeter) สวิตชปด-เปด 

4. แหลงจายไฟฟากระแสตรง (power supply) มัลติมิเตอรแบบขีดสเกล (analog multimeter)  มัลติ

มิเตอรแบบดิจิตอล (digital multimeter)  

5. ขดลวดเหน่ียวนํา แหลงกําเนิดสัญญาณไฟฟา (Function Generator) มัลติมิเตอรแบบดิจิตอล  

6. ชุดทดลองกฎของแอมแปร เครื่องจายไฟ (power supply), 0 - 12V , 6V~,12V~ แกลวานอมิเตอร 

(Galvanometer movement) สเกลแกลวานอมิเตอร (Galvanometer scale) ขดลวดขนาด 400 รอบ (Coil, 400 

turns) แมเหล็กถาวร มัลติมิเตอรแบบแอนาล็อก 

7. แหลงจายไฟ (Power Supply) เลนสนูน เลนสเวา เลนสรวมแสงแบบแผนคู (Double condenser)  

8. แหลงจายไฟสําหรับหลอดสเปกตรัม สเปกโตรมิเตอร อุปกรณสําหรับยึดหลอดสเปกตรัม หลอดสเปกตรัม

ปรอท แบบ 9 ขา (Spectral lamp)  ปริซึม เกรตติง ไซโครเฮกเซน อุปกรณจับยึดวัสดุกับขอบโตะ ขาตอแทงโลหะ 

(Stand tube) 

 

หัวขอการทดลอง ประกอบดวย 

1. ปฏิบัติการพ้ืนฐาน 1 เรื่อง การใชมัลติมิเตอร 

2. ปฏิบัติการพ้ืนฐาน 2 เรื่อง การใชออสซลิโลสโคป 

3. เสนแรงไฟฟาและเสนสมศักย 

4. สนามแมเหล็กและเสนแรงแมเหล็ก 

5. กฏของโอหมและวงจรไฟฟาอยางงาย 

6. กฎของเคิรชชอฟ 

7. วงจร RC กระแสตรง 

8. วงจร RLC กระแสสลับ 

9. การเหน่ียวนําแมเหล็กไฟฟา 

10. การสะทอนของแสงบนกระจกราบและกระจกโคง 

11. การเกิดภาพของเลนสนูนและเลนสเวา 

12. สเปกตรัมของอะตอม 
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2.) หองปฏิบัติการเคมี 

สถานที่ต้ัง คณะวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี  อาคารเฉลมิพระเกียรติ 50 พรรษา มหาชิราลงกรณ (อาคาร 9 )  ช้ัน 4  

หอง  944  และ หอง 946 
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เครื่องมือและอุปกรณ ประกอบดวย 

1. เครื่องแกวสําหรับการวัดปริมาตร บิวเรต ปเปต กระบอกตวง และอ่ืนๆ เครื่องช่ังระดับทศนิยมแบบ

ดิจิตอล  

2. เครื่องหมุนเหว่ียง ชวยในการแยกตะกอน  

3. เครื่องช่ังดิจิตตอล (ระดับทศนิยม)  

4. เทอรโมมิเตอรสเกลละเอียด  

5. แคลอลีมิเตอรหาคาความรอนของปฏิกิริยา  

6. เครื่องวัดคาการนําไฟฟา เครื่องวัดศักยไฟฟา (Volt meter, multimeter) 

หัวขอการทดลอง ประกอบดวย 

1. ความไมแนนอนในการช่ังและตวง 

2. การวิเคราะหแคตไอออน 

3. การวิเคราะหแอนไอออน 

4. ปริมาณสารสัมพันธ 

5. ของแข็ง 

6. สมบัติคอลลิเกทีฟของสารละลาย 

7. การหาปริมาณดวยการไทเทรต 

8. การหาคาความเปนกรด-เบสของสารละลาย 

9. อัตราการเกิดปฏิกิริยา 

10. สมดุลเคม ี

11. เทอรโมเคม ี

12. เคมีไฟฟา 
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3.) หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร 

สถานที่ต้ัง อาคารสมเด็จพุฒาจารย (นวม)  ช้ัน 6  หอง  24606   มีคอมพิวเตอรจํานวน 10 เครื่อง  
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สถานที่ต้ัง สํานักคอมพิวเตอร   อาคารสมเด็จเจาพระยาบรมมหาพิชัยญาติ (ทัต บุนนาค)  (อาคาร 10) ช้ัน 6  

คอมพิวเตอร จํานวน 50 เครื่อง 
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เครื่องมือและอุปกรณการปฏิบัติ ประกอบดวย  

1. เครื่องคอมพิวเตอรจํานวน 50 ชุด 

2. โปรแกรมสําหรับการทดลอง 

 

หัวขอการทดลองประกอบดวย 

การทดลองที่ 1 คําสั่งพ้ืนฐานทางโปรแกรมคอมพิวเตอรดวยภาษาซี 

การทดลองที่ 2 การเขียนโปรแกรมคํานวณ  

การทดลองที่ 3 การเขียนโปรแกรมเปรียบเทียบ  

การทดลองที่ 4 การเขียนโปรแกรมวนรอบ 

การทดลองที่ 5 ฟงกช่ัน 

การทดลองที่ 6 คลาส และออบเจ็ก 

การทดลองที่ 7 อาเรย 

การทดลองที่ 8 พอยทเตอร 

การทดลองที่ 9 คลาสและ OOP  

การทดลองที่ 10 ตัวแปรชนิด char, string และ คลาสสตริง 

การทดลองที่ 11 การเขียนโปรแกรมติดตอกับไฟล 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



- 46 -  

4.) หองปฏิบัติการไฟฟาและเครื่องมือวัด 

สถานที่ต้ัง อาคารสมเด็จพุฒาจารย (นวม)  ช้ัน 8  หอง  24801 
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เครื่องมือและอุปกรณการทดลอง ประกอบดวย  

1. อุปกรณจายไฟฟากระแสตรงและไฟฟารูปคลื่นสัญญาณตางๆ เชน แหลงจายไฟกระแสตรง 0-30 V 

2. เครื่องมือวัดแรงดัน กระแสและกําลังไฟฟาขนาดตางๆ เชน โวลทมิเตอร แอมปมิเตอร 

3. เครื่องมือวัดรูปคลื่นไฟฟา เชน ออสซิโลสโคป  

4. เครื่องมือวัด Impedance เชน Impedance analyzer 

5. อุปกรณ R, L, C ขนาดตางๆ  

6. แผงตอวงจรไฟฟา เชน  แผงทดลองและสายตอวงจร  

 

หัวขอการทดลองประกอบดวย 

การทดลองที่ 1 การวัดแรงดันไฟฟาในวงจรความตานทานกระแสตรง 

การทดลองที่ 2 การวัดกระแสไฟฟาในวงจรความตานทานกระแสตรง 

การทดลองที่ 3 กฎแรงดันไฟฟาของเคอรชอฟฟ 

การทดลองที่ 4 กฏกระแสไฟฟาของเคอรชอฟฟ 

การทดลองที่ 5 การถายโอนกําลังไฟฟาสูงสุด 

การทดลองที่ 6 การซอนทับ 

การทดลองที ่7 ทฤษฎีบทเทวินิน 

การทดลองที่ 8 ทฤษฎีนอรตัน 

การทดลองที่ 9 วงจรตัวตานทานและตัวเก็บประจ ุ

การทดลองที่ 10 การตอตัวเก็บประจ ุ
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5.) หองปฏิบัติการไฟฟาและเครื่องมือวัด 

สถานที่ต้ัง อาคารสมเด็จพุฒาจารย (นวม)  ช้ัน 1 
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อยูในแผนการจัดซื้อครุภัณฑประจําปงบประมาณ 2565 

รายละเอียดชีแ้จงคณะกรรมาธิการฯ งบประมาณรายจาย ปงบประมาณ พ.ศ. 2565 

1. ชื่อครุภัณฑ/สิง่กอสรางชุดปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาพ้ืนฐานตามมาตรฐานสภาวิศวกร 

งบประมาณ 8,400,000 (บาท) 

2. เหตุผลในการขอต้ัง 

2.1  ทําไมตองขอ?(why) 

เพ่ือใชประกอบการเรียนการสอนเน่ืองจากสาขาวิชายังขาดชุดปฏิบัติการทางดานวิศวกรรม ซึ่งสงผลให

นักศึกษาขาดความรูความเขาใจในภาคการปฏิบัติจริง และเพ่ือเปนการพัฒนาหลักสูตรใหสามารถผานขอกําหนดของ

สภาวิศวกรในการขอใบรับรองประกอบวิชาชีพวิศวกร (กว.) ที่กําหนดใหการพิจารณาสถาบันการศึกษา ที่สภาวิศวกร

จะใหการรับรองโครงสรางของหลักสูตรจะตองมีเน้ือหาของวิชาที่ครบถวนตามที่สภาวิศวกรกําหนด โดยสภาวิศวกร

พิจารณาจากองคความรูในสาขาวิศวกรรมน้ันๆ วาจะตองมีความรูเบ้ืองตน ประกอบดวย ความรูวิชาพ้ืนฐานทาง

วิทยาศาสตร(Basic Science) ความรูวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม (Basic Engineering) ความรูวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม 

(Specific Engineering) และหองปฏิบัติการที่เปนไปตามเกณฑ  

2.2 ใชกับใคร?(who) จํานวนกี่คน 

นักศึกษาของภาควิชาวิศวกรรมศาสตรทั้งหมดรวมถึงบูรณาการรวมกับภาควิชาเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

และสาขาฟสิกสได รวมจํานวนนักศึกษาที่ใชได 500 คน 

2.3  ใชอยางไร/เกิดประโยชนกับใคร 

ชุดปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาพ้ืนฐานตามมาตรฐานสภาวิศวกรจะชวยเพ่ิมทักษะเสริมสรางความรู

ความสามารถทางดานวิศวกรรมใหแกนักศึกษาทุกสาขาของภาควิชาวิศวกรรมศาสตรและภาควิชาเทคโนโลยี

อุตสาหกรรมดวย ชวยสงเสริมและตอยอดการทํางานวิจัยของนักศึกษาและคณาจารยในคณะวิศวกรรมศาสตรและ

เทคโนโลยีอุตสาหกรรม สามารถใชในการฝกอบรมใหความรูกับบุคคลภายนอกที่มีความสนใจในดานระบบควบคุม

อัตโนมัติและหุนยนตได นอกจากน้ียังชวยพัฒนาคุณภาพของหลักสูตรใหเปนไปตามขอกําหนดของสภาวิศวกรในการ

ขอใบรับรองประกอบวิชาชีพวิศวกร (กว.) ไดอีกดวย 

2.4 ครุภัณฑที่เปนชุด ประกอบดวยอะไรบาง 

ชุดปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟาพ้ืนฐานตามมาตรฐานสภาวิศวกร 

1. ชุดปฏิบัติการวงจรไฟฟา 

2. ชุดปฏิบัติการเครื่องจักรกล 

3. ชุดปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส 

4. ชุดปฏิบัติการการสงจายกําลังไฟฟา 

3. ชื่อผูที่รบัผิดชอบ   ผูชวยศาสตราจารยพรชัย พรหฤทัย   

เบอรโทรติดตอ   0895216527 

หนวยงาน คณะวิศวกรรมศาสตรและเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
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ชุดปฏบิัติการเครื่องกลไฟฟา  

(Imc01b61) 

 
 

รายละเอียดทั่วไป 

1. เปนชุดทดลองใชในหองปฏิบัติเครื่องกลไฟฟา โดยการทดลองจําแนกชนิดของเครื่องกลไฟฟาอยางชัดเจน  

สามารถทําการทดลองเครื่องกลไฟฟากระแสตรง มอเตอรไฟฟากระแสสลบัแบบเฟสเดียว มอเตอรไฟฟา

กระแสสลับแบบสามเฟส เครือ่งกลไฟฟาแบบซิงโครนัส และหมอแปลงไฟฟาได 

2. ตัวเครื่องกลไฟฟาเปนแบบที่ใชในอุตสาหกรรม ( Industrial Type)  และ อุปกรณตางๆ สามารถตอเขากันได 

3. มีแผงตอสายไฟ  (Terminal Block) และ จุดขั้วตอเปนแบบ Safety Socket ขนาด 4 มม. 

4. ชุดทดลองเปนแบบแผงทดลอง ( Panel System )  
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รายละเอียดทางเทคนคิ 

สถานี 1 DC MACHINE 
1. ชุดเครือ่งกลไฟฟากระแสตรง  ประกอบดวย 

1.1 มอเตอรไฟฟากระแสตรง แบบขดลวดสนามแมเหล็กแบบขนาน (DC Shunt Wound Motor )  

 จํานวน 1 ตัว 

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 370 วัตต 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท 

 แรงดันไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 180 โวลต 

  กระแสไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 2.0 แอมป 

 แรงดันไฟฟาขดลวดฟลด 2 ชุด 200/100 โวลต 

 กระแสไฟฟาขดลวดฟลด   0.25/0.5 แอมป 

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,500 รอบตอนาที  

1.2 มอเตอรไฟฟากระแสตรง แบบขดลวดสนามแมเหล็กแบบอนุกรม (DC Series Wound Motor) 

 จํานวน 1 ตัว 

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 100วัตต 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท 

 แรงดันไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 180 โวลต 

 กระแสไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 0.8 แอมป 

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,500 รอบตอนาที  

1.3 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบขดลวดผสม(DC Compound Wound Machines)  จาํนวน 1 ตัว  

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 370วัตต 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท 

 แรงดันไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 200 โวลต 

 กระแสไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 2.1 แอมป 

 แรงดันไฟฟาขดลวดฟลดไมนอยกวา 200 โวลต 

 กระแสไฟฟาขดลวดฟลด   0.24 แอมป 

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,500 รอบตอนาที  

1.4 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบแมเหล็กถาวร (Permanent Magnet DC Machine) จํานวน 1ตัว 

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 0.5 แรงมา  (370วัตต) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท 

  แรงดันไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 180 โวลต 

  กระแสไฟฟาขดลวดอารเมเจอไมนอยกวา 2.5 แอมป 

  พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,600 รอบตอนาที  

1.5 ชุดขับเคลื่อนทางกลเปนชนดิ AC SERVO DRIVE SYSTEM 
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 เปนชุดทดสอบทางกลสําหรับมอเตอรและเจนเนอรเรเตอร 

 พิกัดกําลังไฟฟาของเซอรโวมอเตอรและชุดควบคุมไมนอยกวา 1kW 

 พิกัดความเร็วรอบปกติไมนอยกวา 2500 rpm 

 มีชุดแสดงผลความเร็วมอเตอรและแรงบิดแบบดิจิตอล 

 มีฟงกชันในการทดสอบมอเตอรดังน้ี 

 Break Mode ใชเปนโหลดทางกลกับมอเตอรชนิดตางๆ 

 Motor Mode ใชเปนตนกําลังในการทดสอบ เจนเนอรเตอรชนิดตางๆ 

 สามารถโปรแกรมความเร็วไดไมนอยกวา 32 คา และสามารถสั่งรันแบบอัตโนมัติ ต้ังแต 

หนวยความจํา 1-32 ได เพ่ือใชทดสอบคาแบบอัตโนมัติ 

 สามารถโปรแกรมแกนเวลาเพ่ือใชควบคูกับโปรแกรมดานความเร็ว สามารถต้ังคาไดไมนอยกวา

ในชวง 30 S – 300 S 

1.6 ชุดภาระทางไฟฟา ประกอบดวย  

 โหลดความตานทาน (RESISTIVE LOAD)    (จํานวน 1 ชุด) 

 กําลังไฟฟารวมไมนอยกวา 800 วัตต 

 ความตานทานขนาด 1000โอหม/100 วัตต จํานวน 8 ตัว 

 แบบแผงทดลอง (Panel System)  

 โหลดแบบหลอดไฟฟา (LAMP LOAD)    (จํานวน 1 ชุด) 

 กําลังไฟฟารวมไมนอยกวา 400 W 

 หลอดไฟฟาขนาด 40W จํานวน 10 หลอด 

 มีสวิตซควบคมุการเปดปดแตละหลอดแยกอิสระ 

 แบบแผงทดลอง (Panel System) 

1.7 ชุดเครื่องมือวัดไฟฟาแบบแผงทดลอง ( Panel System ) ประกอบดวย  

 ดิจิตอลมิเตอรวัดแรงดันไฟตรง  (Digital DC Panel Voltmeter) จํานวน 2 ตัว 

 ความละเอียดในการแสดงผลไมนอยกวา 3 หลัก 

 แสดงผลแบบ ตัวแสดงผล 7 สวน ( 7 Segment) หรือ LCD 

 ดิจิตอลมิเตอรวัดกระแสไฟตรง  (Digital DC Panel Voltmeter) จํานวน 2 ตัว 

 ความละเอียดในการแสดงผลไมนอยกวา 3 หลัก 

 แสดงผลแบบ ตัวแสดงผล 7 สวน ( 7 Segment) หรือ LCD 

1.8 โตะทดลองทางดานไฟฟาพรอมคอนโซล   จํานวน 1 ชุด 

เปนโตะปฏิบัติการทางดานไฟฟา ใชกับระบบไฟฟา 3 เฟส 220/380 โวลต  50 เฮิรท 

 รายละเอียดโมดูลอุปกรณไฟฟา ประกอบดวย 

 แผงควบคุมและระบบปองกันไฟฟาหลัก 220/380 โวลต  / 50 เฮิรท  

 เซอรคิทเบรกเกอรชนิด 4 เฟส (4 Phase Circuit Breaker) 

 เซอรคิทเบรกเกอรชนิด ปองกันไฟฟารั่ว( Earth/ Leak Circuit Breaker 4 P) 
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 เตารับแบบ เซฟต้ี (Safety Socket Output) 

 สวิทชฉุกเฉิน(Emergency Switch) 

 หลอดไฟแสดงสถานะ(Pilot Lam Indicator) 

 มีชุดแสดงคากระแสและแรงดันแบบตัวเลข ขนาดไมนอยกวา 3 หลัก แบบสามเฟส 

 แหลงจายไฟฟากระแสตรงปรับคาได แบบรักษาระดับแรงดัน (Stabilized adjustable DC Power 

Supply : 0-250V/ 2A ) 

 แหลงจายไฟฟากระแสตรงปรับคาแรงดันไดในชวง   0-250 โวลต  

 พิกัดกระแส 2 แอมป 

 แหลงจายไฟฟากระแสตรงปรับคาได แบบหมอแปลงปรับคา (Adjustable DC Power Supply : 

0-250V/ 2A ) 

 ใชหมอแปลงปรับคาผานชุดเรียงกระแสแบบ ฟูลบริดส(Full Bridge) 

 ปรับคาแรงดันไดในชวง 0-250 โวลต  

 พิกัดกระแส 2 แอมป 

 แผงเตารับจายไฟฟา ขนาด220 โวลต(UNIVERSAL OUTLET 220VAC /10A / 50Hz )  

 รายละเอียดพืน้โตะทดลอง ประกอบดวย 

 พ้ืนโตะทําดวยไมปาติเกิล เคลือบผิวดวยเมลามีน 

 พ้ืนโตะมีขนาด กวาง 800 มม ยาว 1500 มิลลิเมตร หนาไมนอยกวา 20 มลิลิเมตร 

 ปดขอบโตะดวยพีวีซี หนาไมนอยกวา 1.5 มิลลิเมตร 

 โครงขาโตะเปนแบบถอดประกอบได 

 ขาโตะทดลองทําจากเหล็กกลอง ขนาดไมนอยกวา 48 มลิลิเมตร ×48 มลิลิเมตร หนา 2 

มิลลิเมตร 

 ตัวคานทําจากเหล็กกลอง ขนาดไมนอยกวา 48 มิลลิเมตร ×48 มลิลิเมตร หนา 2 มิลลเิมตร 

 คานประกอบกับขาโตะโดยใชนอตยึด 

 ความสูงจากระดับพ้ืนถึงระดับพ้ืนโตะมีความสูง 800 มิลลเิมตร 

 ขาโตะมีตัวปรับระดับความสูงไดไมนอยกวา 20 มิลลิเมตร 

 ขาโตะและคานพนสีฝุนอุตสาหกรรม 

 รางอลูมิเนียมแบบ 2 ช้ัน (Vertical Frame 2 Level)  

 มี 2 ช้ัน เปนแบบ รางอลูมิเนียม ความยาวไมตํ่ากวา 1,400 มลิลิเมตร           

  สายตอวงจร 

 ขนาดหัวเสียบเสนผาศูนย กลาง 4 มม.  

 40 ซม. จํานวน 30 เสน 

 90 ซม. จํานวน  20เสน  
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สถานี 2 AC MACHINE 
 

ชุดเครื่องกลไฟฟากระแสสลับ ประกอบดวย 

2.1 มอเตอรไฟฟาแบบเฟสเดียว (Starting and Operation Capacitor) (จํานวน 1 ตัว)  

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 370W 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท 220 โวลต 

 ความถี่ 50 เฮิรท 

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,300 รอบตอนาที  

2.2 มอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนําแบบสามเฟส(Three Phase Squirrel Cage Motor)(จํานวน 1 ตัว)  

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 370W 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุทไมนอยกวา 220/380 โวลต (Delta/Star) 

 พิกัดกระแสไฟฟาอินพุทไมนอยกวา 1.80/1.00 แอมป (Delta/Star) 

 ความถี่ 50 เฮิรท 

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,300 รอบตอนาที  

2.3 Three Phase Synchronous Machines   (จํานวน 1 ตัว) 

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 150W  

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท 220 โวลต  

 ความถี่ 50 Hz 

 แรงดันไฟฟาขดลวดฟลดไมนอยกวา 24 โวลต 

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,500 รอบตอนาที  

2.4 ชุดขับเคลื่อนทางกลเปนชนดิ AC SERVO DRIVE SYSTEM 

 เปนชุดทดสอบทางกลสําหรับมอเตอรและเจนเนอรเรเตอร 

 พิกัดกําลังไฟฟาของเซอรโวมอเตอรและชุดควบคุมไมนอยกวา 1kW 

 พิกัดความเร็วรอบปกติไมนอยกวา 2500 rpm 

 มีชุดแสดงผลความเร็วมอเตอรและแรงบิดแบบดิจิตอล 

 มีฟงกชันในการทดสอบมอเตอรดังน้ี 

 Break Mode ใชเปนโหลดทางกลกับมอเตอรชนิดตางๆ 

 Motor Mode ใชเปนตนกําลังในการทดสอบ เจนเนอรเตอรชนิดตางๆ 

 สามารถโปรแกรมความเร็วไดไมนอยกวา 32 คา และสามารถสั่งรันแบบอัตโนมัติ ต้ังแต 

หนวยความจํา 1-32 ได เพ่ือใชทดสอบคาแบบอัตโนมัติ 

 สามารถโปรแกรมแกนเวลาเพ่ือใชควบคูกับโปรแกรมดานความเร็ว สามารถต้ังคาไดไมนอยกวา

ในชวง 30 S – 300 S 

2.5 ชุดภาระทางไฟฟา ประกอบดวย  

 โหลดความตานทาน (RESISTIVE LOAD) เปนแบบสามเฟส (จํานวน 1 ตัว) 
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- กําลังไฟฟารวมไมนอยกวา 1800 W 

- ความตานทานขนาด 1000Ω /100W จํานวน 6 ตัว  (จํานวน 3 ชุด) 

 โหลดแบบหลอดไฟฟา (LAMP LOAD)    (จํานวน 1 ชุด) 

- กําลังไฟฟารวมไมนอยกวา 400 W 

- หลอดไฟฟาขนาด 40W จาํนวน 10 หลอด 

- มสีวิตซควบคุมการเปดปดแตละหลอดแยกอิสระ 

 โหลดความเหน่ียวนํา (INDUCTIVE LOAD) เปนแบบสามเฟส (จํานวน 1 ชุด) 

- ความเหน่ียวนํา 1H  จํานวน 3 ตัว (จํานวน 3 ชุด) 

 โหลดตัวเก็บประจุ (CAPACITIVE LOAD) เปนสามเฟส  (จํานวน 1 ชุด) 

 แตละเฟสสามารถปรับคาไดในชวง 1uF-63uF 

  ความละเอียด 1uF ตอสเตป 

 พิกัดแรงดันตัวเก็บประจุ 400 V 

2.6 ชุดเครื่องมือวัดไฟฟาแบบแผงทดลอง ( Panel System ) ประกอบดวย  

 ดิจิตอลมิเตอรวัดแรงดันไฟฟากระแสสลับ   (จํานวน 1 ตัว) 

- ความละเอียดในการแสดงผลไมนอยกวา 3 หลัก 

- แสดงผลแบบ ตัวแสดงผล 7 สวน ( 7 Segment) หรือ LCD 

 ดิจิตอลมิเตอรวัดกระแสไฟฟากระแสสลับ   (จํานวน 1 ตัว) 

- ความละเอียดในการแสดงผลไมนอยกวา 3 หลัก 

- แสดงผลแบบ ตัวแสดงผล 7 สวน ( 7 Segment) หรือ LCD 

  Three Phase Digital Multifunction Power Meter   (จํานวน 1 ตัว) 

 ความละเอียดในการแสดงผลไมนอยกวา 3 หลัก จํานวน 3 แถว 

 สามารถเลือกแสดงคา แรงดันไฟฟา(V), กระแสไฟฟา(A),  กําลังไฟฟา(W,VA,Var) ความถี่(Hz), เพาว

เวอรแฟคเตอร(PF) เปนตน 

 LCD หรือ 7 Segment LED Display  

2.7 โตะทดลองทางดานไฟฟาพรอมคอนโซล   (จํานวน 1 ชุด) 

เปนโตะปฏิบัติการทางดานไฟฟา ใชกับระบบไฟฟา 3 เฟส 220/380 โวลต  50 เฮิรท 

 รายละเอียดโมดูลอุปกรณไฟฟา ประกอบดวย 

 แผงควบคุมและระบบปองกันไฟฟาหลัก 220/380 โวลต  / 50 เฮิรท  

 เซอรคิทเบรกเกอรชนิด 3 เฟส (3 Phase Circuit Breaker) 

 เซอรคิทเบรกเกอรชนิด ปองกันไฟฟารั่ว( Earth/ Leak Circuit Breaker 4 P) 

 เตารับแบบ เซฟต้ี (Safety Socket Output) 

 สวิทชฉุกเฉิน(Emergency Switch) 

 หลอดไฟแสดงสถานะ(Pilot Lam Indicator) 

 มีชุดแสดงคาแรงดันแบบตัวเลข ขนาดไมนอยกวา 3 หลัก แบบสามเฟส 

 ชุดแหลงจายไฟฟากระแสสลับแบบสามเฟสแบบหมอแปลงปรับคาได มีรายละเอียดดังน้ี 
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 พิกัดแรงดันเอาทพุท 0-400V 

 พิกัดกระแสเอาทพุท 2A/PHASE 

 มีฟวสปองกัน 

 แผงเตารับจายไฟฟา ขนาด220 โวลต(UNIVERSAL OUTLET 220VAC /10A / 50Hz )  

 รายละเอียดพืน้โตะทดลอง ประกอบดวย 

 พ้ืนโตะทําดวยไมปาติเกิล เคลือบผิวดวยเมลามีน 

 พ้ืนโตะมีขนาด กวาง 800 มม ยาว 1500 มิลลิเมตร หนาไมนอยกวา 20 มลิลิเมตร 

 ปดขอบโตะดวยพีวีซี หนาไมนอยกวา 1.5 มิลลิเมตร 

 โครงขาโตะเปนแบบถอดประกอบได 

 ขาโตะทดลองทําจากเหล็กกลอง ขนาดไมนอยกวา 48 มลิลิเมตร ×48 มลิลิเมตร หนา 2 

มิลลิเมตร 

 ตัวคานทําจากเหล็กกลอง ขนาดไมนอยกวา 48 มิลลิเมตร ×48 มลิลิเมตร หนา 2 มิลลเิมตร 

 คานประกอบกับขาโตะโดยใชนอตยึด 

 ความสูงจากระดับพ้ืนถึงระดับพ้ืนโตะมีความสูง 800 มิลลเิมตร 

 ขาโตะมีตัวปรับระดับความสูงไดไมนอยกวา 20 มิลลิเมตร 

 ขาโตะและคานพนสีฝุนอุตสาหกรรม 

 รายละเอียดคอนโซล ประกอบดวย 

 คอนโซลทําดวยไมปาติเกิล เคลือบผิวดวยเมลามีน 

 ปดขอบโตะดวยพีวีซี หนาไมนอยกวา 1.5 มิลลิเมตร 

 รางอลูมิเนียมแบบ 2 ช้ัน (Vertical Frame 2 Level)  

 มี 2 ช้ัน เปนแบบ รางอลูมิเนียม ความยาวไมตํ่ากวา 1,400 มลิลิเมตร           

 สายตอวงจร 

- ขนาดหัวเสียบเสนผาศูนย กลาง 4 มม.  

- 40 ซม. จํานวน 30 เสน 

- 90 ซม. จํานวน  30เสน  
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สถานี 3 Transformer 
3.1 หมอแปลงไฟฟาแบบเฟสเดียว (Single Phase Transformer(Shell type)) (จํานวน 1 ตัว) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาปฐมภูมิ 220  โวลต 

 พิกัดแรงดันไฟฟาทุติยภูมิ  1102×  โวลต 

 กําลังไฟฟาพิกัด 200 VA 

 ความถี่ 50 Hz 

3.2 หมอแปลงไฟฟาแบบเฟสเดียว (Single Phase Transformer(Auto type)) (จํานวน 1 ตัว) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาปฐมภูมิ 220  โวลต 

 พิกัดแรงดันไฟฟาทุติยภูมิ  240,150,110,55  โวลต 

 กําลังไฟฟาพิกัด 200 VA 

 ความถี่ 50 Hz 

3.3 หมอแปลงไฟฟาแบบเฟสเดียว(Single Phase Transformer(Toroidal type) (จํานวน 1 ตัว) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาปฐมภูมิ 220  โวลต 

 พิกัดแรงดันไฟฟาทุติยภูมิ  1102×  โวลต 

 กําลังไฟฟาพิกัด 200 VA 

 ความถี่ 50 Hz 

3.4 หมอแปลงไฟฟาแบบสามเฟส (Three Phase Transformer)  (จํานวน 1 ตัว) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาปฐมภูมิ 3803×  โวลต 

 พิกัดแรงดันไฟฟาทุติยภูมิ  1103×  โวลต 

 กําลังไฟฟาพิกัด 300 VA 

 ความถี่ 50 Hz 

3.5 ชุดภาระทางไฟฟา ประกอบดวย  

 โหลดความตานทาน (RESISTIVE LOAD) เปนแบบสามเฟส (จํานวน 1 ตัว) 

 กําลังไฟฟารวมไมนอยกวา 900 W 

 ความตานทานขนาด 1000Ω /50W จํานวน 6 ตัว (จํานวน 3 ชุด) 

 โหลดความเหน่ียวนํา (INDUCTIVE LOAD) เปนแบบสามเฟส (จํานวน 1 ตัว) 

 ความเหน่ียวนํา 1H จํานวน 3 ตัว (จํานวน 3 ชุด) 

 โหลดตัวเก็บประจุ (CAPACITIVE LOAD) เปนแบบสามเฟส (จํานวน 1 ตัว) 

 แตละเฟส สามารถปรับคาไดในชวง 1uF-63uF  

 ความละเอียด 1uF ตอสเต็ป 

 พิกัดแรงดันไฟฟา 400V 

 มีสวิตซควบคมุการเปดปดแยกอิสระ 

3.6 ชุดเครื่องมือวัดไฟฟาแบบ Panel System ประกอบดวย  

 มิเตอรวัดแรงดันไฟฟากระแสสลับ     (จํานวน 1 ตัว) 
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o เปนมิเตอรแบบเข็ม ขนาดหนาปดไมนอยกวา 72x72 

o วัดคาแรงดันสูงสุดไมนอยกวา 300 โวลต 

o ติดต้ังแบบ Panel System 

 มิเตอรวัดกระแสไฟฟากระแสสลับ     (จํานวน 1 ตัว) 

o เปนมิเตอรแบบเข็ม ขนาดหนาปดไมนอยกวา 72x72 

o วัดคากระแสสงูสุดไมนอยกวา 2 แอมป 

o ติดต้ังแบบ Panel System 

 Power Factor Meter       (จํานวน 1 ตัว) 

o เปนมิเตอรแบบเข็ม ขนาดหนาปดไมนอยกวา 72x72 

o วัดคากระแสสงูสุดไมนอยกวา 2 แอมป 

o วัดคาแรงดันสูงสุดไมนอยกวา 220 โวลต 

o ติดต้ังแบบ Panel System 

 Three Phase Power Meter      (จํานวน 1 ตัว) 

o เปนมิเตอรแบบเข็ม ขนาดหนาแปนไมนอยกวา 72x72 

o วัดคากระแสสงูสุดไมนอยกวา 5 แอมป 

o วัดคาแรงดันสูงสุดไมนอยกวา 400 โวลต 

o ติดต้ังแบบ Panel System 

3.7 โตะทดลองทางดานไฟฟาพรอมคอนโซล    (จํานวน 1 ชุด) 

เปนโตะปฏิบัติการทางดานไฟฟา ใชกับระบบไฟฟา 3 เฟส 220/380 โวลต  50 เฮิรท 

 รายละเอียดโมดูลอุปกรณไฟฟา ประกอบดวย 

 แผงควบคุมและระบบปองกันไฟฟาหลัก 220/380 โวลต  / 50 เฮิรท  

 เซอรคิทเบรกเกอรชนิด 3 เฟส (3 Phase Circuit Breaker) 

 เซอรคิทเบรกเกอรชนิด ปองกันไฟฟารั่ว( Earth/ Leak Circuit Breaker 4 P) 

 เตารับแบบ เซฟต้ี (Safety Socket Output) 

 สวิทชฉุกเฉิน(Emergency Switch) 

 หลอดไฟแสดงสถานะ(Pilot Lam Indicator) 

 มีชุดแสดงคาแรงดันแบบตัวเลข ขนาดไมนอยกวา 3 หลัก แบบสามเฟส 

 ชุดแหลงจายไฟฟากระแสสลับแบบสามเฟสแบบหมอแปลงปรับคาได มีรายละเอียดดังน้ี 

 พิกัดแรงดันเอาทพุท 0-400V 

 พิกัดกระแสเอาทพุท 2A/PHASE 

 มีฟวสปองกัน 

 แผงเตารับจายไฟฟา ขนาด220 โวลต(UNIVERSAL OUTLET 220VAC /10A / 50Hz )  

 รายละเอียดพืน้โตะทดลอง ประกอบดวย 

 พ้ืนโตะทําดวยไมปาติเกิล เคลือบผิวดวยเมลามีน 

 พ้ืนโตะมีขนาด กวาง 800 มม ยาว 1500 มิลลิเมตร หนาไมนอยกวา 20 มลิลิเมตร 
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 ปดขอบโตะดวยพีวีซี หนาไมนอยกวา 1.5 มิลลิเมตร 

 โครงขาโตะเปนแบบถอดประกอบได 

 ขาโตะทดลองทําจากเหล็กกลอง ขนาดไมนอยกวา 48 มลิลิเมตร ×48 มลิลิเมตร หนา 2 

มิลลิเมตร 

 ตัวคานทําจากเหล็กกลอง ขนาดไมนอยกวา 48 มิลลิเมตร ×48 มลิลิเมตร หนา 2 มิลลเิมตร 

 คานประกอบกับขาโตะโดยใชนอตยึด 

 ความสูงจากระดับพ้ืนถึงระดับพ้ืนโตะมีความสูง 800 มิลลเิมตร 

 ขาโตะมีตัวปรับระดับความสูงไดไมนอยกวา 20 มิลลิเมตร 

 ขาโตะและคานพนสีฝุนอุตสาหกรรม 

 รางอลูมิเนียมแบบ 2 ช้ัน (Vertical Frame 2 Level)  

 มี 2 ช้ัน เปนแบบ รางอลูมิเนียม ความยาวไมตํ่ากวา 1,400 มลิลิเมตร           

 สายตอวงจร 

- ขนาดหัวเสียบเสนผาศูนย กลาง 4 มม.  

- 40 ซม. จํานวน 20 เสน 

- 90 ซม. จํานวน  10เสน  

 

หัวขอการทดลองประกอบดวย 

การทดลองที่ 1 หมอแปลงไฟฟา 

การทดลองที่ 2 มอเตอรไฟฟากระแสตรง 

การทดลองที่ 3 เครื่องกําเนิดไฟฟากระแสตรง 

การทดลองที่ 4 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบแมเหล็กถาวร DC Permanent Magnet Motor 

การทดลองที่ 5 เครื่องกําเนิดไฟฟากระแสตรงแบบแมเหล็กถาวร DC Permanent Magnet Motor 

การทดลองที่ 6 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบแมเหล็กถาวร DC Permanent Magnet Motor 

การทดลองที่ 7 เครื่องกําเนิดไฟฟาซิงโครนัส 

การทดลองที่ 8 มอเตอรไฟฟาซิงโครนัส 

การทดลองที่ 9 มอเตอรไฟฟาเหน่ียวนํา 1 เฟส 

การทดลองที่ 10 มอเตอรไฟฟาเหน่ียวนํา 3 เฟส 
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เทคโนโลยีการควบคุมเครื่องกลไฟฟาข้ันสูง 

Electric Drive Technology (Ied20a61) 

 

Ac Servo Control Technology  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รายระเอียดทัว่ไป 

 ชุดทดลองออกแบบเพ่ือการศึกษาเกี่ยวกับการต้ังคาของชุดควบคุมและศึกษาการทํางานของเซอรโวมอเตอร มี

ลักษณะเปนแผงทดลอง (Panel System) 

 ชุดทดลองใชงานงาย อินพุทและเอาทพุท เปนจุดตอขนาด 4 มลิลิเมตร (4mm. Safety Socket) 

 ทดลองการทํางานในโหมด การทํางานแบบ การควบคุมความเร็ว(Speed Control) การควบคุมตําแหนง

(Position Control) การควบคุมแรงบิด(Torque Control) 

 ทดลองการทํางานกรณีที่มีโหลด และไมมีโหลด 

 แผงทดลองทําดวยวัสดุที่เปนฉนวนปดผิวทั้ง 2 ดานเปนเน้ือเดียวกันดานหนาของแตละแผง มีอักษรและ 

สัญลักษณลายวงจร ใชเทคนิคการพิมพดวยยูวี(UV Printing)ลงบนผิวหนาของแผงทดลองเพ่ือความคงทนถาวร

ตลอดอายุการใชงาน  
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รายระเอียดทางดานเทคนคิ 

เปนชุดขับเคลื่อนที่มีความแมนยําและเที่ยงตรง ทั้งทางดานความเร็วและแรงบิดและมกีารใชในงาน

ควบคุมตางๆ อยางแพรหลาย เชน CNC เปนตน   

 ชุดขับเคลื่อน(AC SERVO DRIVE)ขนาดไมนอยกวา 700W 

 พิกัดกําลังมอเตอร (AC SERVO MOTOR) ขนาดไมนอยกวา 700W 

 ความเร็วรอบพิกัดไมนอยกวา 2500 rpm  

 สามารถสั่งงานความเร็วโดยใชสัญญาณ อนาล็อก V10±  ในการการควบคุม 

 สามารถสั่งงานแรงบิดโดยใชสัญญาณ อนาลอ็ก V10±  ในการการควบคุมแรงบิด 

 มี Key Pad เพ่ือใชในการควบคุมและต้ังคาพารามิเตอร 

 สามารถควบคมุในโหมดการทํางานดังน้ี 

1. Speed Control 

2. Position Control 

3. Torque Control 

 มีชุดตรวจจับกระแสไฟฟาของ เอซีเซอรโวมอเตอร(AC Servo Motor)ใชตัวตรวจจับกระแสแบบ

เซนเซอรวัดสนามแมเหล็ก(Hall Current Effect Sensor) จํานวน 3 ชองสัญญาณ พรอมจุดวัด

สัญญาณกระแส  Iu ,Iv และ Iw 

 มีชุดแปลงสัญญาณแบบเวกเตอรกระแส เพ่ือสามารถแสดงสัญญาณเวกเตอรกระแสของ เอซีเซอรโว

มอเตอร(AC Servo Motor) พรอมจุดวัดสัญญาณเวกเตอร โดยผานออสซิสโลสโคป (Oscilloscope) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท  220V, 50Hz 

Permanent Magnet Generator (โหลดทางกล)    

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 300W 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินเอาทพุทไมนอยกวา 180 โวลต  

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,500 รอบตอนาที  

 ติดต้ังบนฐานอลูมิเนียมฉีดขึ้นรูป อยางมั่นคงแข็งแรง  

Lamp Load (โหลดทางไฟฟา)   

 เปนหลอดไส จํานวนไมนอยกวา 8 หลอด 

 พิกัดกําลังไฟฟาแตละไมนอยกวา 40W 

 มีสวิตชควบคุมการเปดปดแตละหลอด 

อุปกรณทดลองดานการควบคุมตําแหนง  

 อุปกรณตอพวงเพ่ือใชในการทดลองควบคุมตําแหนง แบบรางบอลสกรู  

แหลงจายไฟฟาสามเฟส (Three Phase Power Supply)   

- เบรกเกอรแบบสามเฟส(Three Circuit Breaker) พิกัดกระแสไมนอยกวา 10 แอมป 

- เบรคเกอรปองกันไฟฟารั่ว(Three Earth Leak Circuit Breaker)พิกัดกระแสไมนอยกวา 10 แอมป  
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- มีหลอดไฟแสดงสถานะแตละเฟส แบบไพลอ็ตแลมป(Pilot Lamp) 

- มีสวิตซฉุกเฉินเพ่ือใชตัดวงจร 

- จุดตอใชงานขนาด 4 มลิลิเมตร (4mm. Safety Socket) L1,L2,L3,N,PE 

- มี Universal Outlet จํานวนไมนอยกวา 1 ชุด  

สายเสียบตอวงจร เปนชนิด SAFETY CONNECTING ขนาดหัวเสียบ 4 มม.  

- ความยาว ไมนอยกวา 40 ซม. จํานวน 10 เสน  

- ความยาว ไมนอยกวา 90 ซม. จํานวน 10 เสน  
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Vector Control :V/F Control: Torque Control Technology 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
รายระเอียดทัว่ไป 

 ชุดทดลองออกแบบเพ่ือการศึกษาเกี่ยวกับการต้ังคาของชุดควบคุมและศึกษาการทํางานของมอเตอรไฟฟา

เหน่ียวนํา มีลกัษณะเปนแผงทดลอง (Panel System) 

 ชุดทดลองใชงานงาย อินพุทและเอาทพุท เปนจุดตอขนาด 4 มลิลิเมตร (4mm. Safety Socket) 

 ทดลองการทํางานในโหมด การทํางานแบบ การควบคุมความเร็ว(Speed Control) การควบคุมแรงบิด(Torque 

Control) 

 ทดลองการทํางานกรณีที่มีโหลด และไมมีโหลด 

 ทดลองการตอบสนองในโหมดการทงานแบบ Vector control และ V/F Control 

 แผงทดลองทําดวยวัสดุที่เปนฉนวนปดผิวทั้ง 2 ดานเปนเน้ือเดียวกันดานหนาของแตละแผง มีอักษรและ 

สัญลักษณลายวงจร ใชเทคนิคการพิมพดวยยูวี(UV Printing)ลงบนผิวหนาของแผงทดลองเพ่ือความคงทนถาวร

ตลอดอายุการใชงาน  
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รายระเอียดทางดานเทคนคิ 

 พิกัดกําลังไฟฟาชุดควบคุมมีขนาดไมนอยกวา 1.5 kW 

 สามารถเลือกฟงกชันการทํางานดังน้ี 

1.  Vector Control  

2. Torque Control 

3. Voltage Per Frequency Control 

 มีชุดรับสัญญาณแบบ Digital Input ไมนอยกวา 4 ชองสัญญาณ 

 มีชุดรับสัญญาณแบบ Analog Input ไมนอยกวา 1 ชองสัญญาณ เพ่ือใชในการควบคุมความเร็วหรือใช

ในการควบคุมแบบลูปปด 

 ใชเทคนิคการสรางสัญญาณ PWM โดยใชหลักการ Sine PWM หรือ Space Vector PWM 

 สามารถปรับความถี่สัญญาณพาหะ(Carrier Frequency)ไดไมนอยกวาในชวง 4kHz-10kHz 

 ในโหมดการทาํงาน Vector Control สามารถปรับคาพารามิเตอรในการควบคุมได 

 มีโหมดปรับการทํางานแบบหาคาพารามิเตอรแบบอัตโนมัติ( Auto turning) เพ่ือใชควบคุมการทํางาน

แบบ Sensorless Vector Control  

 มีตัวควบคุมแบบ PID สามารถปรับคาปรับคาพารามิเตอรในการควบคุมแบบลูปปดได 

 สามารถรับคําสั่งการทํางานจากสัญญาณภายนอกได 

 มี Key Pad และ จอแสดงผล เพ่ือใชในการควบคุม 

 มีชุดตรวจจับกระแสไฟฟาของ อินดักช่ันมอเตอร(Three Phase Induction Motor) ใชตัวตรวจจับ

กระแสแบบเซนเซอรวัดสนามแมเหล็ก(Hall Current Effect Sensor) จํานวน 3 ชองสัญญาณ พรอม

จุดวัดสัญญาณกระแส  Iu ,Iv และ Iw 

 มีชุดแปลงสัญญาณแบบเวกเตอรกระแส เพ่ือสามารถแสดงสัญญาณเวกเตอรกระแสของ อินดักช่ัน

มอเตอร(Three Phase Induction Motor)  พรอมจุดวัดสัญญาณเวกเตอร โดยผานออสซิสโลสโคป 

(Oscilloscope) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุท  220VACหรือ 380V, 50Hz 

Three Phase Squirrel Cage Motor    

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 0.5hp (370W) 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินพุทไมนอยกวา 220/380 โวลต (Delta/Star) 

 ความถี่ 50 Hz 

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,300 รอบตอนาที  

 ติดต้ังบนฐานอลูมิเนียมฉีดขึ้นรูป อยางมั่นคงแข็งแรง  
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Permanent Magnet Generator (โหลดทางกล)  

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 300W 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินเอาทพุทไมนอยกวา 180 โวลต  

 พกิัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,500 รอบตอนาที  

 ติดต้ังบนฐานอลูมิเนียมฉีดขึ้นรูป อยางมั่นคงแข็งแรง  

Lamp Load (โหลดทางไฟฟา)  

 

 เปนหลอดไส จํานวนไมนอยกวา 8 หลอด 

 พิกัดกําลังไฟฟาแตละไมนอยกวา 40W  

 มีสวิตชควบคุมการเปดปดแตละหลอด 

แหลงจายไฟฟาสามเฟส (Three Phase Power Supply)  
 

- เบรกเกอรแบบสามเฟส(Three Circuit Breaker) พิกัดกระแสไมนอยกวา 10 แอมป 

- เบรคเกอรปองกันไฟฟารั่ว(Three Earth Leak Circuit Breaker)พิกัดกระแสไมนอยกวา 10 แอมป  

- มีหลอดไฟแสดงสถานะแตละเฟส แบบไพลอ็ตแลมป(Pilot Lamp) 

- มีสวิตซฉุกเฉินเพ่ือใชตัดวงจร 

- จุดตอใชงานขนาด 4 มลิลิเมตร (4mm. Safety Socket) L1,L2,L3,N,PE 

- มี Universal Outlet จํานวนไมนอยกวา 1 ชุด  

สายเสียบตอวงจร เปนชนิด SAFETY CONNECTING ขนาดหัวเสียบ 4 มม. 

- ความยาว ไมนอยกวา 40 ซม. จํานวน 10 เสน  

- ความยาว ไมนอยกวา 90 ซม. จํานวน 10 เสน  
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DC Drive 4 Quadrant Control Technology 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

รายระเอียดทัว่ไป 

 ชุดทดลองออกแบบเพ่ือการศึกษาเกี่ยวกับการต้ังคาของชุดควบคุมและศึกษาการทํางานของมอเตอรไฟฟา

กระแสตรง มลีกัษณะเปนแผงทดลอง (Panel System) 

 ชุดทดลองใชงานงาย อินพุทและเอาทพุท เปนจุดตอขนาด 4 มลิลิเมตร (4mm. Safety Socket) 

 ทดลองการทํางานในโหมด การทํางานแบบ การควบคุมความเร็ว(Speed Control) การควบคุมแรงบิด(Torque 

Control) 

 ทดลองการทํางานกรณีที่มีโหลด และไมมีโหลด 

 ทดลองการตอบสนองในโหมดการทํางานแบบ 2 Quadrant และ 4 Quadrant 

 แผงทดลองทําดวยวัสดุที่เปนฉนวนปดผิวทั้ง 2 ดานเปนเน้ือเดียวกันดานหนาของแตละแผง มีอักษรและ 

สัญลักษณลายวงจร ใชเทคนิคการพิมพดวยยูวี(UV Printing)ลงบนผิวหนาของแผงทดลองเพ่ือความคงทนถาวร

ตลอดอายุการใชงาน  
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4 Quadrant Control Technology   
 

 สามารถเลือกการปรับโหมดการทํางานเปนแบบ 2 Quadrant และ4 Quadrant  

 สามารถปรับความเร็วของมอเตอร (Set Point) 

- โดยใชสัญญาณอะนาล็อก  0-10 โวลต  ในการทํางานแบบ 2 Quadrant  

- โดยใชสัญญาณอะนาล็อก -10 - +10  โวลต  ในการทํางานแบบ 4 Quadrant  

 สามารถปรับคาพารามิเตอรของตัวควบคุมแบบ PI ของลูปความเร็ว (Speed Controller)ได 

 มีชุดลิมิตกระแสของมอเตอร 

 สามารถปรับคาพารามิเตอรของตัวควบคุมแบบ PI ของลูปความเร็ว (Current Controller)ได 

 ชุดกําเนิดสัญญาณ PWM สามารถรับคาอินพุทไดทั้งคาลบและบวก 

 มีชุดแสดงผลความเร็วรอบของมอเตอรโดยผาน LCD 

 มีเอาทพุทสัญญาณเอนโคดเดอร A และ B 

 ชุดขับกระแสมอเตอรแบบ H-bridge  Converter ใช  IGBT  เปนชุดสวิตซช่ิง ภาคกําลัง 

 สามารถวัดสัญญาณขับเกททีใ่ชควบคุมมอเตอร 

 มีชุดตรวจจับกระแสโดยใช Hall Current Effect Sensor เพ่ือใชในการควบคุมแบบลูปปด 

 มีวงจรปองกัน การ Short circuit  

 มีชุด LED แสดงสภาวะการ Fault และสวิทซสําหรับ Reset  

 ใชกับแหลงจายแรงดันไฟฟา 220VAC, 50Hz 

Permanent Magnet DC Machine  

Nominal Power       :       ไมนอยกวา 370 W 

Nominal Voltage       :        ไมนอยกวา 180 V 

Nominal Speed       :        ไมนอยกวา 1600 rpm. 

 

Permanent Magnet Generator (โหลดทางกล)  

 พิกัดกําลังไฟฟาไมนอยกวา 300W 

 พิกัดแรงดันไฟฟาอินเอาทพุทไมนอยกวา 180 โวลต  

 พิกัดความเร็วรอบไมนอยกวา 1,500 รอบตอนาที  

 ติดต้ังบนฐานอลูมิเนียมฉีดขึ้นรูป อยางมั่นคงแข็งแรง  

Lamp Load (โหลดทางไฟฟา)  

 เปนหลอดไส จํานวนไมนอยกวา 8 หลอด 

 พิกัดกําลังไฟฟาแตละไมนอยกวา 40W 

 มีสวิตชควบคุมการเปดปดแตละหลอด 
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แหลงจายไฟฟาสามเฟส (Three Phase Power Supply)  

- เบรกเกอรแบบสามเฟส(Three Circuit Breaker) พิกัดกระแสไมนอยกวา 10 แอมป 

- เบรคเกอรปองกันไฟฟารั่ว(Three Earth Leak Circuit Breaker)พิกัดกระแสไมนอยกวา 10 แอมป 

ตรวจจับกระแสรั่วไหล 30มลิลแิอมป (30mA) 

- มีหลอดไฟแสดงสถานะแตละเฟส แบบไพลอ็ตแลมป(Pilot Lamp) 

- มีสวิตซฉุกเฉินเพ่ือใชตัดวงจร 

- จุดตอใชงานขนาด 4 มลิลิเมตร (4mm. Safety Socket) L1,L2,L3,N,PE 

- มี Universal Outlet จํานวนไมนอยกวา 1 ชุด  

สายเสียบตอวงจร เปนชนิด SAFETY CONNECTING ขนาดหัวเสียบ 4 มม. 

- ความยาว ไมนอยกวา 40 ซม. จํานวน 10 เสน  

- ความยาว ไมนอยกวา 90 ซม. จํานวน 10 เสน  
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ชุดทดลองการเรียนรูวงจรตรรกะดิจิทัล (LogicCircuit-Digital) 

จํานวน 1 ชุด 

งบประมาณ 72,000 บาท 

 

 
 

1. รายละเอียดทัว่ไป 

1.1. เปนชุดทดลองการเรียนรูวงจรตรรกะดิจิทัล มีชุดโมดูลเรียนรูแบบตางๆที่ใชงานงาย  

1.2. สามารถตรวจสอบอุปกรณและทําการทดลองดวย Bread Board หรือ Universal Board ได 

1.3. สามารถตรวจสอบสัญญาณที่ใชและผลลัพธบนเครื่องคอมพิวเตอรได 

1.4. ชุดทดลองตองบรรจุภายในกระเปาที่มีความแข็งแรง  

1.5. บนชุดแผงบอรดมีรายละเอียดไมนอยกวาดังน้ี 

 Dip Switch 

 Slide Switch 

 Button Switch 

 Waveform Generator 

 Pull-up Resistor Block 

 Logic Circuit Design Block 

 Pull-down Resistor Block 

 7-Segment (Anode common) 

 7-Segment (Cathode common) 

 LED 
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 Power 

 DAQ : PC -> Board 

 DAQ : Board ->PC  

1.6. มีหัวขอการเรียนรูไมนอยกวาดังน้ี 

 DIGITAL SIGNAL AND INFORMATION REPRESENTATION 

- RADIX CONVERSION 

- ARITHMETIC OPERATION OF BINARY DIGIT 

- DIGITAL CODE 

 BOOLEAN ALGEBRA AND LOGIC GATES 

- BOOLEAN ALGEBRA AND BASIC LOGIC GATE 

- BOOLEAN ALGEBRA AND OTHER LOGIC GATE 

- LAWS AND THEOREMS OF BOOLEAN ALGEBRA 

- LOGICAL EXPRESSION AND TRUTH TABLE 

- MINIMIZATION OF LOGICAL EXPRESSION 

 COMBINATIONAL LOGIC CIRCUIT 

- DESIGNING COMBINATIONAL LOGIC CIRCUIT 

- ADDER AND SUBTRACTOR 

- COMPARATOR 

- DECODER AND ENCODER 

- MULTIPLEXER AND DEMULTIPLEXER 

- PARALLEL ADDER 

- CODE CONVERTER 

 SEQUENTIAL LOGIC CIRCUIT 

- SEQUENTIAL LOGIC CIRCUIT AND FLIP-FLOP 

- REGISTER 

- SYNCHRONOUS COUNTER CIRCUIT 

- ASYNCHRONOUS COUNTER CIRCUI 

2. รายละเอียดทางเทคนคิ 

2.1. ชุดพ้ืนฐาน มีรายละเอียดดังน้ี 

 อินพุต : DIP Switch 8bit 4 ตัว, Slide Switch 12 ตัว, Button Switch 4 ตัว  , Pull-up 

Register 16 ตัว, Pull-down Register 16 ตัว  
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 เอาทพุต : LED 16 ตัว, FND-Anode Common 1 ตัว, FND-Cathode Common 1 ตัว 

 บล็อกการออกแบบวงจรตรรกะ (Logic Circuit Design Block) : Logic Module Block( 4 x 4 ) 

16 ตัว 

 DAQ : 8bit Data Input/Output, USB communication 

 กําลังไฟที่ใช : อินพุต AC 220V / เอาตพุต DC + 5V / 4A  

2.2. ชุดโมดูล Basic Gate มีรายละเอียดดังน้ี 

 ชุดโมดูล Dual NOT Gate  

 ชุดโมดูล Dual AND Gate 

 ชุดโมดูล Dual OR Gate 

 ชุดโมดูล Dual XOR Gate 

 ชุดโมดูล Dual NAND Gat 

 ชุดโมดูล Dual NOR Gate 

2.3. ชุดโมดูล Logic gate มีรายละเอียดดังน้ี 

 ชุดโมดูล Half adder 

 ชุดโมดูล Half subtracter 

 ชุดโมดูล Full adder 

2.4. ชุดโมดูล 74 Series มีรายละเอียดดังน้ี 

 ชุดโมดูล 4bit adde 

 ชุดโมดูล 4 bit comparator 

 ชุดโมดูล 8x3 Encoder Module 

 ชุดโมดูล 3x8 demultiplexer 

 ชุดโมดูล 4x16 decoder Module 

 ชุดโมดูล 2x4 decoder Module 

 ชุดโมดูล 8x1 multiplexer Module 

 ชุดโมดูล BCD-decimal Encoder Module 

 ชุดโมดูล 7-segment decoder 

2.5. ชุดโมดูล Register มรีายละเอียดดังน้ี 

 ชุดโมดูล Dual D flip-flop 

 ชุดโมดูล Dual JK flip-flop 

2.6. ชุด Bread Board จํานวน 1 ชุด 

2.7. ชุดกระเปาเก็บอุปกรณ จํานวน 1 ชุด 
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2.8. คูมือการเรียนรูและซีดี  จํานวน  1 ชุด 

2.9. ชุดสาย USB A to B   จํานวน 1 เสน 

2.10. สายเพาเวอร   จํานวน 1 เสน 

3. รายละเอียดอ่ืนๆ 

3.1. ตองสงมอบครุภัณฑภายใน 120 วัน นับจากวันที่ลงนามในสัญญาซื้อขาย 

3.2. หลังการสงมอบสาธิตการใชงานใหกับบุคลากรที่เกี่ยวของจํานวนไมนอยกวา 1 วัน 

3.3. มีการรับประกันคุณภาพพรอมบริการซอมฟรีรวมอะไหลอยางนอย 1 ป นับจากวันตรวจรับเรียบรอยแลว 

3.4. ชุดทดลองมีหนังสือแตงต้ังตัวแทนจําหนายจากบริษัทผูผลติหรือจากตัวแทนจําหนายในประเทศเพ่ือสะดวก

ในการบริการหลักการขายและการซอมบํารุง พรอมแนบเอกสารฉบับจรงิยืนยันมาในวันยื่นซอง 

3.5. ชุดทดลองเปนผลิตภัณฑจากผูผลิตที่ไดรับรองมาตรฐานการผลิต ISO 9001 พรอมแนบเอกสารยืนยันมาใน

วันย่ืนซอง 
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ชุดทดลองการเรียนรูวงจรลอจิกแบบดิจิตอล (Digital Logic Circuit) 

จํานวน 1 ชุด 

งบประมาณ 45,000 บาท 

 

 
 

1. รายละเอียดทัว่ไป 

1.1. เปนชุดทดลองการเรียนรูวงจรลอจิกแบบดิจติอลดวย Universal Bread Board 

1.2. มีเครื่องกําเนิดสัญญาณภายในชุดทดลองสามารถ Sine Wave และ Triangle Wave ได 

1.3. มีตัวสรางสัญญาณนาฬิกาที่หลากหลายรวมอยูในชวง 0 ถึง 1MHz 

1.4. อินเตอรเฟส USB DAQ กับพีซีสําหรับการสรางรูปแบบขอมูล 8 บิตและการวัดขอมูลได 

1.5. ชุดทดลองตองบรรจุภายในกระเปาที่มีความแข็งแรง  

2. รายละเอียดทางเทคนคิ 

2.1. ชุดทดลองการเรียนรูวงจรลอจิกแบบดิจิตอล 

2.1.1.1. ชุด Bread Board : Composed of 3 Terminal Strips and 4 Bus Strips. Various logic 

circuits are 

experimented on only one Bread Board 

2.1.1.2. แอมปมิเตอร: Displays Current for +5V power (0~1A) 

2.1.1.3. โวลตมิเตอร: Displays DC +15V power. Connected by Jumper Connector for 

measuring Power 
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2.1.1.4. Power Block : Power Input Block via Banana Jack and Jumper Connector. 

Supplies the power 

of +5V, +9V, +15V and -15V 

2.1.1.5. LED : Composed of 8 High-brightness LEDs with 5mm 

2.1.1.6. 7-Segment : Implements the operation of 7-Segment using BCD Input and 

selects Anode and 

Cathode 

2.1.1.7. Buzzer : Sound Output Device depending the signal input with +5V 

2.1.1.8. Piezo : Controls high and low of Sound by inputted frequency 

2.1.1.9. Variable Resistor : Variable Resistor of 10kΩ and 500kΩ 

2.1.1.10. เครื่องกําเนิดสัญญาณ : Creates Sine Wave and Triangle wave. Selects the 

frequency band 

width with 0Hz~999Hz. Selects the frequency with Rotary switch and 

Toggle switch 

2.1.1.11. Clock Generator : Selects the frequency, with the clock output for 1Hz, 

10Hz and 0Hz ~ 1MHz, 

and also selects the frequency via Rotary and Toggle switch 

2.1.1.12. DAQ : Communication device between PC and equipment by 8 bit 

input and 8 bit output 

Data Interface. Sends the signal from PC to the equipment and outputs the 

signal from 

it on PC monitor 

2.1.1.13. Logic Signal : Rising Edge and Falling Edge Outputs can be select 

according to the input 

selection button control 

2.1.1.14. Single Pulse : Input button Generate Outputs Pulse with 1ms 

2.1.1.15. Toggle Switch : 12 kinds selectable Toggle Switches for Signal Input 

Selection 

2.1.1.16. Button Switch : 3 kinds Button Switches for Signal Control Selection 

2.2. ชุดกระเปาเก็บอุปกรณ จํานวน 1 ชุด 

2.3. คูมือการเรียนรูและซีดี  จํานวน  1 ชุด 
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2.4. ชุดสาย USB A to B   จํานวน 1 เสน 

2.5. สายเพาเวอร   จํานวน 1 เสน 

2.6. สายตอวงจร                                จํานวน  1 ชุด 

3. รายละเอียดอ่ืนๆ 

3.1. ตองสงมอบครุภัณฑภายใน 120 วัน นับจากวันที่ลงนามในสัญญาซื้อขาย 

3.2. หลังการสงมอบสาธิตการใชงานใหกับบุคลากรที่เกี่ยวของจํานวนไมนอยกวา 1 วัน 

3.3. มีการรับประกันคุณภาพพรอมบริการซอมฟรีรวมอะไหลอยางนอย 1 ป นับจากวันตรวจรับเรียบรอยแลว 

3.4. ชุดทดลองมีหนังสือแตงต้ังตัวแทนจําหนายจากบริษัทผูผลติหรือจากตัวแทนจําหนายในประเทศเพ่ือสะดวก

ในการบริการหลักการขายและการซอมบํารุง พรอมแนบเอกสารฉบับจรงิยืนยันมาในวันยื่นซอง 

3.5. ชุดทดลองเปนผลิตภัณฑจากผูผลิตที่ไดรับรองมาตรฐานการผลิต ISO 9001 พรอมแนบเอกสารยืนยันมาใน

วันย่ืนซอง 
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2. แหลงบริการขอมูลทางวิชาการ 

2.1. หองสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 

 
 

 
 

 

สํานักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสเทศ   มหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา  ใหบริการหนังสือ

ตํารา วารสาร สิ่งพิมพอ่ืนๆ และโสตทัศนวัสดุ ทางดานวิศวกรรมศาสตรทุกสาขาวิชาที่เปดสอน ดังน้ี 

 1.1 หนังสือดานวิศวกรรมศาสตรและวิทยาศาสตร  5433  รายการ 

 1.2 ฐานขอมูลออนไลน    

      1.2.1 e-Database   

    1.) Academic Search Complete 

ฐานขอมูลบทความวารสาร และเอกสาร ครอบคลุมทุกสาขาวิชา ผลการคนใหขอมูลรายการ

บรรณานุกรม สาระสังเขป และเอกสารฉบับเต็ม 

http://search.ebscohost.com 

2.) Academic Search Ultimate 

http://search.ebscohost.com/
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ฐานขอมูลที่รวบรวมวารสารทางวิชาการ นิตยสาร สิ่งพิมพ และวีดีโอ ในทุกสาขาวิชาการศึกษา 

ฐานขอมูลน้ีเปนเวอรช่ันอัพเกรดของ Academic Search Complete 

http://search.ebscohost.com/ 

3.) ACM Digital Library 

ฐานขอมูลบทความวารสาร จดหมายขาว และเอกสารการประชุมวิชาการ ในสาขาวิชา

วิทยาศาสตรและเทคโนโลยี ผลการคนใหขอมูลรายการบรรณานุกรม สาระสังเขป และเอกสารฉบับเต็ม 

http://dl.acm.org/dl.cfm 

4.) Applied Science & Technology Source Ultimate 

ฐานขอมูลทีร่วบรวมขอมูลความรูความความทาทายทางวิศวกรรมแบบด้ังเดิมและงานวิจัยและ

เปนทรัพยากรเพ่ืองานวิจัยที่สงผลกระทบทางธุรกิจและสังคมของเทคโนโลยีใหม 

http://search.ebscohost.com/ 

5.) Art & Architecture Complete 

ฐานขอมูลการวิจัยทางสถาปตยกรรมศาสตร และ ศิลปะที่มีประสิทธิภาพสูง นําเสนอวารสาร 

นิตยสาร และ หนังสือดานศิลปะฉบับเต็ม รวมถึงการทําดัชนี และ บทคดัยอโดยละเอียด 

http://search.ebscohost.com/ 

6.) Computer & Applied Sciences Complete (CASC) 

เปนฐานขอมูลเอกสารฉบับเต็ม (Full-text) ของวารสารไมนอยกวา 700 ช่ือเรื่อง ครอบคลุม 4 

สาขาวิชา ไดแก Agricultural and Biological Sciences , Engineering , Immunology & Microbiology and 

Social Sciences สามารถดูขอมูลยอนหลังต้ังแตป ค. ศ.2010 – ปจจุบัน 

https://search.ebscohost.com/login. 

7.) Emerald Management (EM92) 

ฐานขอมูลบทความวารสาร ครอบคลุมทุกสหสาขาวิชา ผลการคนใหขอมูลรายการ

บรรณานุกรม สาระสังเขปและเอกสารฉบับเต็ม 

http://www.emeraldinsight.com 

8.) Food Science Source 

ฐานขอมูลฉบับเต็ม ออกแบบมาเพ่ือรองรับความตองการงานวิจัยดานอุตสาหกรรมอาหาร 

ประกอบดวยวารสาร เอกสาร นิตยสาร และ สิ่งพิมพทางการคาฉบับเต็มหลายรอยฉบับ ในที่น้ีรวมถงึรายงานใน

อุตสาหกรรมอาหาร 

http://search.ebscohost.com/ 

9.) JGATE : Social & Management Science Collection 

ฐานขอมูลวารสารอิเล็กทรอนิกสทางดานวิทยาการจัดการที่มีเน้ือหาครอบคลุมวารสารและ

บทคัดยอ การจัดทําดัชนีรวมถึงเน้ือหาฉบับเต็ม 

https://jgateplus.com/search/login/ 

 

 

http://search.ebscohost.com/
http://search.ebscohost.com/
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10.) Legal Source 

ฐานขอมูลฉบับเต็ม ที่ใหความครอบคลุมวารสารกฎหมายวิชาการที่ไดรับการยอมรับมากที่สุด 

Legal Source เปนฐานขอมูลที่เช่ือถือไดในดานการศึกษา แนวความคิด และ แนวโนมของโลกกฎหมายในปจจุบัน 

http://search.ebscohost.com/ 

11.) ScienceDirect 

ฐานขอมูลบรรณานุกรมและเอกสารฉบับเต็ม (Full-text) จาก วารสารของสํานักพิมพในเครือ 

Elsevier ประกอบดวย หนังสือและวารสารดานวิทยาศาสตร เทคโนโลยี และวิทยาศาสตรการแพทย 

 http://www.sciencedirect.com 

12.) SpringerLink Journal 

ฐานขอมูลวารสารอิเล็กทรอนิกส ครอบคลมุสาขาวิชาวิทยาศาสตรเทคโนโลยีและเทคโนโลยี 

และวิทยาศาสตรสุขภาพ ผลการคนใหขอมลูรายการบรรณานุกรม สาระสังเขป และเอกสารฉบับเต็ม (บางรายการ) 

http://link.springer.com 

13.) Web of Science 

ฐานขอมูลบรรณานุกรมและสาระสังเขปพรอมการอางอิงและอางถึง ครอบคลุมสาขาวิชาหลัก

ทั้งวิทยาศาสตร สังคมศาสตร และมนุษยศาสตร 

http://apps.webofknowledge.com 

 

1.2.2  e-Thesis 

1.) ProQuest Dissertations & Theses Global 

ฐานขอมูลวิทยานิพนธระดับปริญญาโทและปริญญาเอกของสถาบันการศึกษาตางประเทศ ผล

การคนใหขอมลูรายการบรรณานุกรม สาระสังเขป และเอกสารฉบับเต็ม 

http://search.proquest.com/pqdtglobal 

2.) Thai Digital Collection 

ฐานขอมูลวิทยานิพนธภาษาไทย รวมทั้งงานวิจัย บทความวารสาร เอกสารจดหมายเหตุ และ

หนังสือหายากที่มีใหบริการในหองสมุดมหาวิทยาลัยหรือสถาบันตางๆ ในประเทศไทยที่เปนสมาชิกของเครือขาย

หองสมุดสถาบันอุดมศึกษาไทย (ThaiLIS) ผลการคนใหขอมูลรายการบรรณานุกรม สาระสังเขป และเอกสารฉบับเต็ม 

(บางรายการ) 

https://tdc.thailis.or.th/tdc 

3.) WDL World Dissertations Library 

ฐานขอมูลรวบรวมวิทยานิพนธของมหาวิทยาลัยตาง ๆกวา 2,000 แหงจาก 150 ประเทศ 

ครอบคลุมสาขาวิชาวิทยาศาสตรทั่วไป วิศวกรรมศาสตร เทคโนโลยี เกษตรศาสตร ยา ศิลปะ มนุษยศาสตรและ

สังคมศาสตร และสาขาวิชาอ่ืนๆ ที่เกี่ยวของสามารถสืบคนยอนหลัง 

http://dissertation.newacademic.net 
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1.2.3  e-Book 

1.) EBSCO eBooks Collection  

ฐานขอมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกสภาษาอังกฤษ ครอบคลมุทกุสาขาวิชา ผลการคนใหเอกสาร

ฉบับเต็มอยูในรูปแบบไฟล PDF สามารถคนพรอมกันไดโดยไมจํากัดจํานวน 

 http://search.ebscohost.com 

2.) ebrary eBooks 

ฐานขอมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกสภาษาอังกฤษ ผลการคนใหเอกสารฉบับเต็ม ในรูปแบบไฟล 

PDF เมื่อ Sign In ระบบ สามารถคั่นหนาหนังสือ /แกไข โนตยอ รวมถึงการเนนคํา/ขอความสําคัญ 

 http://site.ebrary.com 

3.) Gale Virtual Reference Library 

ฐานขอมูลทีร่วบรวมหนังสืออิเล็กทรอนิกสภาษาอังกฤษ ครอบคลุมทุกสาขาวิชาสาขาวิชาตาง 

ๆเชน History Biography Technology Law Education Science Social Science Medicine Business และ 

Library Science สามารถใชงานไดไมจํากัดจํานวนผูใช แสดงผลในรูปแบบ HTML และ PDF 

 https://www.galepages.com/thbsru 

4.) iG library 

ฐานขอมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกสภาษาอังกฤษ ครอบคลมุทกุสาขาวิชา ผลการคนใหเอกสาร 

ฉบับเต็มอยูในรูปแบบไฟล PDF 

http://portal.igpublish.com 

5.) Thai eBooks 

ฐานขอมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกสภาษาไทย ครอบคลุมทุกสาขาวิชา ผลการคนใหเอกสารฉบับ

เต็มอยูในรูปแบบไฟล PDF 

http://www.2ebook.com/bsru/ 

 

1.2.4  e-Journal 

1.) JGATE : Social & Management Science Collection 

ฐานขอมูลวารสารอิเล็กทรอนิกสทางดานวิทยาการจัดการที่มีเน้ือหาครอบคลุมวารสารและ

บทคัดยอ การจัดทําดัชนีรวมถึงเน้ือหาฉบับเต็ม 

https://jgateplus.com/search/login/ 

2.) SpringerLink Journal 

ฐานขอมูลวารสารอิเล็กทรอนิกส ครอบคลมุสาขาวิชาวิทยาศาสตรเทคโนโลยีและเทคโนโลยี 

และวิทยาศาสตรสุขภาพ ผลการคนใหขอมลูรายการบรรณานุกรม สาระสังเขป และเอกสารฉบับเต็ม (บางรายการ) 

 http://link.springer.com 

3.) Thai Journals Online (ThaiJO) 

ระบบฐานขอมูลวารสารอิเล็กทรอนิกสกลางของประเทศไทย เปนแหลงรวบรวมวารสารวิชาการ

ที่ผลิตในประเทศไทยจากสํานักงานกองทุนสนับสนุนการวิจัย (สกว.) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 
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(มจธ.) มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร (มธ.)  ศูนยเทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกสและคอมพิวเตอรแหงชาติ (NECTEC) และศูนย

ดัชนีการอางอิงวารสารไทย (Thai-Journal- Citation Index Centre : TCI) โดยสืบคนบทความไดทุกสาขาวิชา เชน 

วิทยาศาสตร เทคโนโลยี มนุษยศาสตร สังคมศาสตร  สามารถเขาใชงานไดทางเว็บไซต 

https://www.tci-thaijo.org/ 

 

1.2.5  e-Newspaper 

1.) iQ NewsCilp 

บริการ กฤตภาคขาว จากหนังสือพิมพ ภายในประเทศ ทัง้ภาษาไทยและภาษาอังกฤษกวา 30 

ฉบับ ในรูปแบบไฟล PDF 

http://edu.iqnewsclip.com/ 

2.) NEWSCenter 

บริการขาวสารขอมูลออนไลน ที่มีเน้ือหาหลากหลายจากสื่อออนไลนและออฟไลนทั้งในและ

ตางประเทศกวา 200 แหลง อัพเดทประเด็นขาวรายวันที่กําลังอยูในกระแสไดทันทีจากแถบเมนู รองรับไฟลมัลติมีเดีย 

และไฟลเอกสาร สามารถสืบคนขอมูลทั้งภาษาไทย และภาษาอังกฤษยอนหลังไดกวา 15 ป 

https://www.iqnewscenter.com/ 

 

1.2.6  Trial Database 

1.) ProQuest One Business 

ฐานขอมูลทางดานบริหารธุรกิจและการจัดการ ภายในประกอบไปดวย ebook และคลิปวิดีโอ

ทางดานธุรกิจจากมหาวิทยาลัยช้ันนําทั่วโลก รวมถึงวารสารวิชาการ ขาวสารทางดานธุรกิจ รายงานการตลาด 

กรณีศึกษาตาง ๆ วิทยานิพนธ และนิตยสาร 

Link : https://trials.proquest.com/access?token=OSKiFqWKZjArGupdpwADxnmIi 
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2.2. สิ่งอํานวยความสะดวก 

1.) หองประชุม 
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2.) โรงอาหาร 

 
 

 

 
 

 

 

 

 



- 91 -  

3.) หองพยาบาล 

 

 
 

 

 

4.) หองฟตเนส 
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5.) สนามฟุตบอล 

 
 

 

6.) อาคารสันทนาการดานกีฬา 
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7.) สระวายน้ําบานสมเด็จ 

 
 

 

 

8.) แหลงเรียรูธนบุรีศึกษา 
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9.) รถโดยสารพลังงานไฟฟา 

 

 
 

10.) ลานจอดรถ 
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3. การประกันคุณภาพการศึกษา 

ระดับหลักสูตร 

หลักสูตรมีความพรอมเผยแพรคุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา และมาตรฐานคุณวุฒิระดับ

ปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร พ.ศ. 2553 ในป พ.ศ. 2566 

ระดับคณะ 

มีผลการประเมินฯ อยูในระดับดี (ระดับคะแนน 4.28) 

ระดับสถาบัน   

มีผลการประเมินฯ อยูในระดับดีมาก (ระดับคะแนน 4.52) 
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สวนท่ี 6 ภาคผนวก 

 

ภาคผนวก 1 เอกสาร/หนังสือที่สภาสถาบันการศึกษาอนุมัติหลักสูตร 

  

 

ภาคผนวก 2 รายละเอียดของหลักสูตร (มคอ.2) ฉบับสมบูรณที่ผานการอนุมัติจากสภาสถาบันการศึกษา 

  

 

ภาคผนวก 3 แผนการสอน (มคอ.3) 

  

 

ภาคผนวก 4 คูมือปฏิบัติการที่ใชในการเรียนการสอน 

  

 

ภาคผนวก 5 อ่ืนๆ 

ขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยาวาดวย  การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ.2560  

ประกาศมหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จเจาพระยา  เร่ืองแนวปฏิบัติ  ตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏบานสมเด็จพระยา วาดวย  

การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ.2560  

ขอบังคับสภาวิศวกรวาดวยการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร หรือวุฒิบัตรในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 

เอกสารประกอบการชี้แจงเสนอตอคณะอนุกรรมาธิการดานการศึกษางบประมาณ2565-สภาผูแทนราษฎร 

 

 


