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แบบการตรวจ (Checklist) สำหรับการย่ืนคำขอรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร หรือวุฒิบัตรในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

หลักสูตร : หลกัสตูรวศิวกรรมศาสตรบณัฑติระบุชื่อของหลกัสตูรและปีของหลกัสตูร วันท่ีย่ืนคำขอ/แกไขเอกสาร : ระบุวนัทีย่ื่นคาํขอ / วนัทีย่ื่นแก้ไขเอกสาร 

ปริญญา : วศิวกรรมศาสตรบณัฑติระบุชื่อของปรญิญาและสาขาวชิา มติสภาสถาบันการศึกษา : ระบุครัง้ที ่/ วนัทีก่ารประชุม 

คณะ : คณะระบุชื่อคณะ ปการศึกษาท่ีขอรับรอง : ระบุปีทีข่อรบัรอง ( ........ ถงึ......... ) 

สถาบันการศึกษา : มหาวทิยาลยัระบุชื่อสถาบนัการศกึษา วทิยาเขตระบุวทิยาเขต (ถา้ม)ี อางอิงตามระเบียบองคความรู : ระบุระเบียบองคความรูท่ีนำมาใชเปรียบเทียบ 
 

ลำดับ ดัชนีท่ีใชในการตรวจสอบเอกสารคำรับรองตนเอง (Self-Declaration) 
การรับรองตนเอง 

หมายเหตุ 
ม ี ไมม ี

หลักสูตร (ขอใหใสเคร่ืองหมาย  ในชองการรับรองตนเอง [ม]ี หรือ [ไมม]ี และระบุเลขหนาของเอกสารท่ีใชอางอิง ในชองหมายเหตุ) 
1. หลักสตูรตองไดรับความเห็นชอบ/อนุมัติจากสภาสถาบันการศึกษา  

 
ตามขอบังคับ (ฉบับท่ี 2) พ.ศ. 2561 

O หลักสตูรใหม (ตองยื่นคำขอและไดรับการรับรองปรญิญาฯ กอนเปดรับนักศึกษา)  
 

 
O หลักสตูรปรับปรุง (ตองยื่นคำขอรับรองปริญญาฯ ภายใน 1 ป นับแตวันท่ีสถานศึกษาใหความเห็นชอบปรับปรุง)  

 
 

2. หลักสตูรตองมีวัตถุประสงคและองคความรูตามท่ีสภาวิศวกรกำหนด เพ่ือใหผูท่ีสำเร็จการศึกษาจากหลักสูตรสามารถประกอบวิชาชีพ  
ตามกรอบความสามารถในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม ในสาขาท่ีขอรับรองไดอยางเหมาะสม ท้ังน้ี กรณีหลักสูตรท่ีมีการขอรบั
รองมากกวาหน่ึงสาขาวิชาชีพวิศวกรรมควบคมุ หลักสูตรจะตองมีองคความรูในสาขาวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมน้ัน ๆ ท่ีขอรับรองครบถวน 

  ตามขอบังคับ (ฉบับท่ี 3) พ.ศ. 2564 

3. รายละเอียดและสาระของวิชา รวมท้ัง กรณีท่ีมีการเทียบโอน โดยมกีารวัดและประเมินผลการเรียนรูตองมีองคความรูในการประกอบ
วิชาชีพวิศวกรรมควบคุม ตามท่ีสภาวิศวกรกำหนด 

  ตามขอบังคับ (ฉบับท่ี 3) พ.ศ. 2564 

4. ระบบการจัดการศึกษา  
 

 
O ระบบทวิภาค  

 
 

O ระบบไตรภาค  
 

 
O ระบบอ่ืนๆ (อาทิ ระบบคลังหนวยกิต, โมดลู และอ่ืนๆ ตามกระทรวง อว.)    

5. โครงสรางหลักสูตร   ตามขอบังคับ (ฉบับท่ี 3) พ.ศ. 2564 
- มีจำนวนหนวยกิตในหมวดวิชาเฉพาะเปนไปตามกฎหมายวาดวยการอุดมศึกษาและกฎหมายอ่ืนท่ีเก่ียวของกำหนด และ   ระบุจำนวน        หนวยกิต 
- มีวิชาเฉพาะทางวิศวกรรมท่ีเปนองคความรูในสาขาวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมท่ีขอรับรองน้ัน ไมนอยกวา 30 หนวยกิต   ระบุจำนวน        หนวยกิต 

ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงคและสิ่งสนับสนนุการเรียนรู (ขอใหใสเคร่ืองหมาย  ในชองการรับรองตนเอง [ม]ี หรือ [ไมม]ี และระบุเลขหนาของเอกสารท่ีใชอางอิง ในชองหมายเหตุ) 
1. ลักษณะบัณฑติท่ีพึงประสงคสำหรบัการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม (Graduate Attributes and Professional Competencies)  

 
ตามประกาศสภาวิศวกร ท่ี 92/2563 

O รายวิชาในหลักสูตรกับลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) ตามขอตกลง Washington Accord หรือ  
 

 
O รายวิชาในหลักสูตรกับลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) ตามขอตกลง Sydney Accord  

 
 

2. สถาบันการศึกษาตองมีการเรียน การปฏิบัติการ วัสดุอุปกรณการเรียนการสอน และแหลงบริการขอมูลทางวิชาการ ใหสอดคลองกับ 
องคความรูในสาขาวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมท่ีขอรับรอง 

  ตามขอบังคับ (ฉบับท่ี 3) พ.ศ. 2564 

 
ปรับปรุง คร้ังท่ี 2/2568 วนัท่ี 1 กุมภาพนัธ์ 2568 
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ตารางแจกแจงรายวิชาในหลกัสตูรเทียบองคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด (ขอใหใสเคร่ืองหมาย  ในชององคความรูตามเกณฑ และผูสอนตามเกณฑ) 

ลำดับ องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาท่ีขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิต 
องคความรู 
ตามเกณฑ 

ผูสอน 
ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 
(ระบุเลขหนาของเอกสารท่ีใชอางอิง) 

หนวยกิต 
ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 
ท่ีขอเทียบ 

  
 

1. องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร       สวนท่ี 3 ตารางท่ี 1 และ ตารางท่ี 2 
 
 

1.1 คณิตศาสตรวิศวกรรม MATH191 Engineering Mathematics I 3(3-0-6) 3   สวนท่ี 3 หนา 9 และ หนา 15 
        
        
1.2 ฟสิกส        
        
        
1.3 เคม ี        
        

2. องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม        
 2.1 กลุมท่ี 1 พ้ืนฐานการออกแบบ (Design 

      Fundamentals) ความรูท่ีเก่ียวของกับ 
       

Mechanical Drawing        
Statics and Dynamics        
Mechanical Engineering Process        

 2.2 กลุมท่ี 2 ความรูทางดิจิทัล (Digital Literacy) 
ความรูท่ีเก่ียวของกับ  

       

Digital Technology in Mechanical 
Engineering 

       

2.3 กลุมท่ี 3 พ้ืนฐานทางความรอนและของไหล 
(Thermo-fluids Fundamentals)  
ความรูท่ีเก่ียวของกับ  

       

Thermodynamics        
Fluid Mechanics        
Heat Transfer        

คำแนะนำ : ชององคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด สถาบันการศึกษาสามารถปรับปรุงแกไขตามระเบียบองคความรูที่เลือกมาใชเปรียบเทียบกบัรายวิชาในหลักสูตร 
ระหวาง ระเบียบคณะกรรมการสภาวิศวกร วาดวยองคความรูฯ พ.ศ. 2565 หรือ ระเบียบคณะกรรมการสภาวิศวกร วาดวยองคความรูฯ (ฉบับที่ 2) พ.ศ. 2567 
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ลำดับ องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาท่ีขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิต 
องคความรู 
ตามเกณฑ 

ผูสอน 
ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 
(ระบุเลขหนาของเอกสารท่ีใชอางอิง) 

หนวยกิต 
ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 
ท่ีขอเทียบ 

2 
(ตอ) 

2.4 กลุมท่ี 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตรวัสดุ 
(Engineering Materials and Mechanics of 
Materials)  
ความรูท่ีเกี่ยวของกับ  

       

 Engineering Materials        
Solid Mechanics        

2.5 กลุมท่ี ๕ ความปลอดภัย ส่ิงแวดลอม และความ

ยั่งยืน (Safety Environment and 
Sustainability) 

       

3 องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม        
 
 
 

3.1 กลุมท่ี 1 เคร่ืองจักรกล (Machinery)  
ความรูท่ีเก่ียวของกับ  
Machinery Systems 

       

Machine Design        
Prime Movers        

3.2 กลุมท่ี 2 ความรอน ความเย็น และของไหล
ประยุกต (Heat, Cooling and Applied 
Fluids) ความรูท่ีเกี่ยวของกับ 

       

Air Conditioning and Refrigeration        
Power Plant        
Thermal System Design        
Prime Movers Turbomachinery        
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ลำดับ องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาท่ีขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิต 
องคความรู 
ตามเกณฑ 

ผูสอน 
ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 
(ระบุเลขหนาของเอกสารท่ีใชอางอิง) 

หนวยกิต 
ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 
ท่ีขอเทียบ 

3 
(ตอ) 

3.3 กลุมท่ี 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ 
(Dynamic Systems and Automatics 

Control) ความรูท่ีเก่ียวของกับ 

       

 Dynamic Systems        

Automatic Control        
Internet of Things (IoT) and Artificial 
Intelligence (AI) 

       

Robotics        
Vibration        
Pneumatic and Hydraulic Control        

3.4 กลุมท่ี 4 ระบบทางกลอื่นๆ (Mechanical 
Systems and Other)  ความรูท่ีเกี่ยวของกับ  

       

Energy        
Engineering Management and 
Economics 

       

Fire Protection System        
Computer-Aided Engineering (CAE)        

 
ผูรับรองขอมูล/ผูรับผิดชอบหลักสูตร : เอกสารคำรับรองตนเอง (Self-Declaration) 

ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนงบริหาร 
วาระการดำรงตำแหนง 

(ชวงระยะเวลาของการดำรงตำแหนง) 
หมายเหตุ 

(ระบุเลขหนาของเอกสารท่ีใชอางอิง) 
1. ชื่อผูรับรอง/อนุมัติขอมูล 

- ระบุชื่อผูร้บัรองขอ้มลู 
 

คณบดีคณะวิศวกรรมศาสตร 
 

1 มกราคม 2566 ถึง 1 มกราคม 2569 
 

2. ชื่อผูรับผิดชอบหลักสูตร 
- ระบุชื่อผูร้บัผดิชอบหลกัสตูร 

 
ประธานหลักสตูร 

 
1 มกราคม 2566 ถึง 30 มกราคม 2568 

 

คำแนะนำเพ่ิมเติม: กรณีที่ผูรับรอง/อนุมัติขอมูลเปนตำแหนงบริหารอ่ืน อาทิเชน รองอธิการบดีฝายวิชาการ/คณบด/ีหัวหนาภาควิชา จะตองมีหนังสือ/เอกสารมอบอำนาจจากอธิการบด ี

 


