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ส่วนที ่2 นิสิต/นักศึกษา 
 

1. คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา 
1.1 สำเร็จการศึกษาชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 6 เรียนรายวิชาในกลุ่มสาระการเรียนรู้วิทยาศาสตร์ วิชา

พ้ืนฐานและวิชาเพ่ิมเติมรวมกัน ไม่ต่ำกว่า 22 หน่วยกิต เรียนรายวิชาในกลุ่มสาระการเรียนรู้คณิตศาสตร์
วิชาพ้ืนฐานและวิชาเพ่ิมเติมรวมกัน ไม่ต่ำกว่า 12 หน่วยกิต และเรียนรายวิชาในกลุ่มสาระการเรียนรู้
ภาษาต่างประเทศ(ภาษาอังกฤษ) วิชาพ้ืนฐานและวิชาเพ่ิมเติมรวมกัน ไม่ต่ำกว่า 9 หน่วยกิต หรือ
ประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) สายวิชาช่างอุตสาหกรรม หรือเทียบเท่า ที่สาขาวิชาฯ พิจารณาแล้วว่ามี
คุณสมบัติที่เหมาะสม 

1.2 รับผู้สำเร็จการศึกษาไม่ต่ำกว่าระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.) สาขา ช่างยนต์ ช่าง
ระบบราง ช่างเทคนิคยานยนต์ ช่างจักรกลหนัก ช่างกลเรือ ช่างกลเกษตร ช่างเครื่องทำความเย็นและปรับ
อากาศ ช่างควบคุมหุ่นยนต์ ช่างระบบอัตโนมัติและหุ่นยนต์ หรือเทียบเท่า ที่สาขาวิชาฯ พิจารณาแล้วว่ามี
คุณสมบัติที่เหมาะสม เข้าศึกษาด้วยวิธีการเทียบโอนผลการเรียน 

1.3 เกณฑ์การรับของผู้เข้าศึกษาโดยวิธีการสอบคัดเลือกตามระเบียบการสอบคัดเลือกเพ่ือศึกษา
ต่อระดับปริญญาตรี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน 

 
2. แผนการรับนักศึกษาในระยะ 5 ปี 

จำนวนนักศึกษาที่เข้าศึกษาในแผนการเรียน 4 ปี และแผนการเรียนเทียบโอน 3 ปี สาขาวิชา
วิศวกรรมเครื่องกล วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง และวิชาเอกวิศวกรรมระบบ
อัตโนมัติ หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน วิทยาเขตขอนแก่น 

2.1 สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล  
(1) สำหรับผู้มีคุณวุฒิตามข้อ 1.1 (รับวุฒิ ม.6/ปวช.) 

ระดับชั้นปี 
จำนวนนักศึกษาในแต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ชั้นปีที่  1 35 35 35 35 35 
ชั้นปีที่  2 - 35 35 35 35 
ชั้นปทีี ่ 3 - - 35 35 35 
ชั้นปีที่  4 - - - 35 35 

รวม 35 70 105 140 140 
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(2) สำหรับผู้มีคุณวุฒิตามข้อ 1.2 (รับวุฒิ ปวส.) 

ระดับชั้นป ี
จำนวนนักศึกษาในแต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 

ชั้นปทีี่  2 35 35 35 35 35 
ชั้นปทีี่  3 - 35 35 35 35 
ชั้นปทีี่  4 - - 35 35 35 

รวม 35 70 105 105 105 

 
2.2 สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

(1) สำหรับผู้มีคุณวุฒิตามข้อ 1.1 (รับวุฒิ ม.6/ปวช.) 

ระดับชั้นป ี
จำนวนนักศึกษาในแต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 

ชั้นปทีี่  1 20 20 20 20 20 
ชั้นปทีี่  2 - 20 20 20 20 
ชั้นปทีี่  3 - - 20 20 20 
ชั้นปทีี่  4 - - - 20 20 

รวม 20 40 60 80 80 

 
2.3 สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

(1) สำหรับผู้มีคุณวุฒิตามข้อ 1.1 (รับวุฒิ ม.6/ปวช.) 

ระดับชั้นป ี
จำนวนนักศกึษาในแต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 

ชั้นปทีี่  1 20 20 20 20 20 
ชั้นปทีี่  2 - 20 20 20 20 
ชั้นปทีี่  3 - - 20 20 20 
ชั้นปทีี่  4 - - - 20 20 

รวม 20 40 60 80 80 
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3. คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ (ตามข้อตกลง Washington Accord หรือ ตามข้อตกลง Sydney Accord) 

3.1 แสดงความเชื่อมโยงระหว่างรายวิชาของหลักสูตรกับคุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ตามข้อตกลง Washington 
Accord 

ลำดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
(Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง  
Washington Accord 

รหัสวิชา/รายวิชา คำอธิบายรายวิชา 

1 ความรู้ด้านวิศวกรรม 
(Engineering Knowledge) 
- สามารถประยุกต์ใช้ความรู้
ท า ง ด้ า น ค ณิ ต ศ า ส ต ร์  
วิ ท ย าศ าสต ร์  พ้ื น ฐ าน ท าง
วิศวกรรม และความรู้ เฉพาะ
ทางวิศวกรรม เพ่ือการแก้ไข
และหาคำตอบ ของปัญหาทาง
วิศวกรรมที่ซับซ้อน 

02-005-011-109 
แคลคูลัส 1 สำหรับ
วิศวกร  
(Calculus 1 for 
Engineers) 

พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมิติ  ฟังก์ชัน 
ลิมิตและภาวะต่อเนื่อง อนุพันธ์ การ
ประยุกต์ของอนุพันธ์และรูปแบบยังไม่
กำหนดปริพันธ์ไม่จำกัดเขตและเทคนิค
ของการหาปริพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขต
และการประยุกต ์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-000-101 
คณิตศาสตร์ชั้นสูง
สำหรับวิศวกรรม 
(Advanced 
Mathematics for 
Engineering) 

พิกัดเชิงขั้วและสมการอิงตัวแปรเสริม 
ฟังก์ชันค่าเวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร 
แคลคูลัส ของฟังก์ชันค่าเวกเตอร์ของ
หนึ่งตัวแปร เส้น ระนาบ และผิวใน
ปริภูมิสามมิติ  เมทริกซ์  สมการเชิง
อนุพันธ์เบื้องต้นและการประยุกต์ การ
หาผลเฉลย สมการเชิงอนุพันธ์ สามัญ
อันดับต่าง ๆ ผลการแปลงลาปลาซ 
การประยุกต์สำหรับงานวิศวกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-060-001 
คณิตศาสตร์และสถิติ
ที่ใช้ในชีวิตประจำวัน 
(Mathematics and 
Statistics for Daily 
Life) 

เศษส่วนและทศนิยม อัตราส่วนร้อยละ
และการประยุกต์ กำหนดการเชิงเส้น 
ดอก เบี้ ย แล ะการข ายผ่ อน ชำระ 
ตรรกศาสตร์เบื้องต้น สถิติเบื้องต้นกับ
การแก้ปัญหาในชีวิตประจำวัน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  02-005-030-101 
ฟิสิกส์ 1  
(Physics 1) 

กลศาสตร์ของอนุภาค โมเมนตัมและ
การดล งานและพลังงาน สมบัติเชิงกล
ของสสาร การเคลื่อนที่แบบแกว่งกวัด 
คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่นและคลื่นเสียง 
ค ว าม ร้ อ น แ ล ะ อุ ณ ห พ ล ศ าส ต ร์  
กลศาสตร์ของไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  02-005-020-105 
เคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 

พ้ืนฐานทฤษฎีอะตอมและมวลสาร
สัมพันธ์ โครงสร้างทางอิเล็กตรอนของ
อะตอม สมบัติของตารางธาตุพีริออดิก 
ธาตุเรฟเซนเททีฟ อโลหะ และทรานซิ
ชัน พันธะเคมี สมบัติของแก๊ส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดุลเคมี 
สมดุลไอออนในน้ำ จลนศาสตร์เคม ี
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ 
และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-070-102 
กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering 
Mechanics) 

หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรง
และโมเมนต์ของแรง ระบบแรงและ
ผลลัพธ์ของระบบแรง สมดุลของ
อนุภาคและไดอะแกรมวัตถุอิสระ การ
วิเคราะห์โครงสร้างสถิตยศาสตร์ของ
ข อ ง ไ ห ล  จ ล น ศ า ส ต ร์ แ ล ะ
จลนพลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุ
แข็งเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่สองของ
นิวตัน งานและพลังงาน การดลและ
โมเมนตัม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-050-102 
เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering 
Drawing) 

พ้ืนฐานงานเขียนแบบ การเขียนแบบ
ตัวอักษร วิธีการฉายภาพ การเขียน
แบบ ภาพฉาย การเขียนแบบภาพตัด
แบบต่างๆ การกำหนดขนาด ค่าพิกัด
ค ว าม เผื่ อ ส เก็ ต ภ า พ  ก า ร เขี ย น
ภาพประกอบและภาพแยกชิ้น การ
เขียนแบบชิ้นส่วนมาตรฐาน การเขียน
แบบงานด้วยคอมพิวเตอร์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยใน
การออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided 
Design for 
Mechanical 
Engineering) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย 
ส ำ ห รั บ ก า ร อ อ ก แ บ บ ชิ้ น ส่ ว น
เครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 มิติ 
ค ำสั่ ง ส ำห รั บ ก ารว าด ภ าพ  ก าร
ปรับปรุงแก้ไข และการจัดรูปแบบการ
กำหนดขนาดและสัญลักษณ์การสร้าง
ชิ้น งานประกอบแบบ  3 มิติ  แบบ
สั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การ
สร้างแบบจำลอง การจำลองและการ
วิ เคราะห์ โดยใช้ คอมพิวเตอร์ช่ วย
แก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกลและ
การประยุกต์ใช้งานที่เก่ียวข้อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-070-204 
เทอร์โมไดนามิกส์ 
(Thermodynamics) 

สมบัติทางเทอร์โมไดนามิกส์กฎข้อศูนย์ 
กฎข้อหนึ่ง และกฎข้อสองของเทอร์โม
ได น ามิ ก ส์  วั ฏ จั ก รค าร์ โน ต์  งาน 
พลังงาน การเปลี่ยนรูปของพลังงาน
และความร้อน เอนโทรปี และหลักการ
พ้ืนฐานการถ่ายโอนความร้อน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-070-208 
อุณหพลศาสตร์และ
กลศาสตร์ของไหล
เบื้องต้น 
(Basic of Thermo-
Fluid) 

คำจำกัดความและหลักการของอุณ
หพลศาสตร์ คุณสมบัติทางอุณหพล
ศาสตร์ กฎข้อที่ 1 ของอุณหพลศาสตร์ 
คุณสมบัติของสสาร และก๊าซจินตภาพ 
สมการของก๊าซจินตภาพ ขบวนการ
และการประยุกต์สำหรับก๊าซจินตภาพ
และไอน้ำ ขบวนการ ที่ย้อนกลับได้
คุณสมบัติของของไหล ของไหลสถิต 
ชนิดของการไหล  สมการต่อเนื่ อง 
สมการออยเลอร์  สมการเบอร์นู ลี่  
เครื่องจักรกลของไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-070-205 
กลศาสตร์ของไหล 
(Fluid Mechanics) 

สมบัติของของไหล สถิตยศาสตร์ของ
ของไหล ความดันในของไหลนิ่ง แรงที่
ของไหลกระทำต่อวัตถุอยู่นิ่ง ประเภท
ของการไหล สมการโมเมนตัมและ
พลังงาน สมการความต่อเนื่องและการ
เคลื่อนที่ของของไหล การวิเคราะห์เชิง
มิติและความคล้ายคลึง การหาค่าการ
สูญเสียพลังงานเนื่องจากการไหลในท่อ 
การออกแบบระบบท่อ การวัดอัตรา
การไหลและเครื่องมือวัดอัตราการไหล 
การไหลแบบอัดตัวไม่ได้ในสภาวะคงท่ี 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-120-101 
วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering 
Materials) 

ความสั ม พัน ธ์ ระห ว่ างโครงสร้ า ง 
คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการ
ประยุกต์ใช้วัสดุวิศวกรรมกลุ่มหลัก 
แผนภาพสมดุลวัฏภาคและความหมาย 
คุณสมบัติทางกลและการเสื่อมสภาพ
ของวัสดุ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-070-206 
กลศาสตร์วัสดุ 
(Mechanics of 
Materials) 

แรง  ค ว าม เค้ น แล ะความ เค รี ย ด 
ความสัมพันธ์ระหว่างความเค้นและ
ความเครียด ความเค้นที่เกิดจากความ
ร้อน  ภาชนะอัดความดันและการ
เชื่อมต่อ การบิดตัวของเพลากลม และ
เพลากลวง การเขียนไดอะแกรมแรง
เฉือนและโมเมนต์ดัด การคำนวณหา
ค่าความเค้นดัดและความเค้นเฉือนใน
คาน พร้อมทั้งการหาค่า ระยะโก่งที่
เกิดขึ้น ในคาน  การโก่ งตั วของเสา
วงกลมมอร์ ความเค้นผสม เงื่อนไขการ
เสียหาย 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-050-103 
กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 
 
 
 

ก ร ะ บ ว น ก า ร ผ ลิ ต ขั้ น พ้ื น ฐ า น 
ความสัมพันธ์ของวัสดุกับกระบวนการ
ผลิตและต้นทุนการผลิต 
 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-071-303 
กลศาสตร์
เครือ่งจักรกล 
(Mechanics of 
Machinery) 

กลไกและชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การ
เคลื่อนที่ของชิ้นส่วนเครื่องจักร ขบวน
เฟืองและระบบกลไก การหาความเร็ว
และความเร่งในเครื่องจักรกล การ
สมดุลในชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การ
วิเคราะห์แรงในชิ้นส่วนเครื่องจักรกลที่
เกิดการเคลื่อนที ่
 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-301 
การถ่ายโอนความ
ร้อน 
(Heat Transfer) 

หลักการของการถ่ายโอนความร้อน
โดยการนำ การพา และการแผ่รังสี  
การคำนวณหาอุณหภูมิและความร้อน
สำหรับการนำความร้อนสภาวะคงที่
และไม่คงที่ในหนึ่งและสองมิติ การหา
ค่าฉนวนความร้อน การนำวิธีไฟไนต์
ดิฟเฟอเรนท์มาช่วยในการแก้ปัญหา
การนำความร้อน การพาความร้อน
แบบอิสระและแบบบังคับ การแผ่รังสี
ความร้อนสำหรับรูปทรงต่าง ๆ การ
เดือดและการควบแน่น  การเลือก
อุปกรณ์แลกเปลี่ยนความร้อนและ
อุปกรณ์เพ่ิมการถ่ายโอนความร้อน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-076-202 
วิศวกรรมระบบความ
ร้อน  
(Thermal System 
Engineering) 

หลักการของการถ่ายโอนความร้อน
โดยการนำ การพา และการแผ่รังสี  
การคำนวณหาอุณหภูมิและความร้อน
เบื้องต้น หลักการเปลี่ยนรูปพลังงาน
และแนวความคิดการใช้ประโยชน์จาก
พลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอ
น้ำและส่วนประกอบ กระบวนการทำ
ความเย็นของวัฏจักรอุดมคติและวัฏ
จักรจริง การทำความเย็นแบบอัดไอ 
กระบวนการทำความเย็นแบบหลาย
ความดัน การคำนวณภาระของระบบ
การทำความเย็น  สมบั ติทางไซโค
เมตริก และกระบวนการของอากาศ 
ระบบการปรับอากาศแบบต่างๆ การ
คำนวณภาระของระบบปรับอากาศ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-304 
การออกแบบ
เครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

พ้ืนฐานการออกแบบเครื่องจักรกล 
สมบัติของวัสดุ  ความเค้นผสมและ
ทฤษฎี ความ เสี ยห ายของชิ้ น งาน
เครื่องจักรกล การออกแบบสำหรับ
การแตกหักเนื่องจากความล้า การ
ออกแบบรอยต่อด้วยหมุดย้ำ การเชื่อม 
สลักเกลียว ลิ่ม เพลา สปริง สกรูส่ง
กำลัง เฟืองชนิดต่าง ๆ เบรก คลัทช์ 
และการเลื อก ใช้ ให้ เห ม าะสมกั บ
เครื่องจักรกล โครงงานการออกแบบ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-407 
การสั่นสะเทือนทาง
กล 
(Mechanical 
Vibration) 

นิยามและส่วนประกอบของระบบ
สั่นสะเทือนทางกล การหาสมการการ
เคลื่อนตัวของระบบต่าง ๆ ทั้ งแบบ
ระดับความเสรีหนึ่งขั้นและหลายขั้น 
การสั่นสะเทือนแบบอิสระและแบบ
บังคับ การสั่นสะเทือนเชิงบิด การหา
ผลเฉลยของระบบสั่นสะเทือนทางกล 
การหาความถี่ธรรมชาติและรูปลักษณ์
ของการสั่นสะเทือนของระบบต่อเนื่อง 
การเปรียบเทียบกับวงจรไฟฟ้า วิธีการ
และเทคนิคการลดและควบคุมการ
สั่นสะเทือน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-072-301 
การทำความเย็นและ
การปรับอากาศ 
(Refrigeration and 
Air Conditioning) 

หลักการพ้ืนฐานทางเทอร์โมไดนามิกส์
ส ำ ห รั บ ก า ร ท ำ ค ว า ม เย็ น แ ล ะ
สัมประสิทธิ์สมรรถนะ กระบวนการทำ
ความเย็นของวัฏจักรอุดมคติและวัฏ
จักรจริง การทำความเย็นแบบอัดไอ 
กระบวนการทำความเย็นแบบหลาย
ความดัน การทำความเย็นแบบดูดซึม 
การทำความเย็นด้วยการระเหยและหอ
ผึ่งน้ำ ส่วนประกอบของระบบทำความ
เย็น ชนิดและสมบัติของสารทำความ
เย็นและสารหล่อลื่น การคำนวณภาระ
ของระบบการทำความเย็น ระบบแช่
แข็ ง  สมบั ติ ท างไซ โค เมต ริก แล ะ
กระบวนการของอากาศ ระบบการ
ปรับอากาศแบบต่าง ๆ การคำนวณ
ภาระของระบบปรับอากาศ  การ
ออกแบ บ ระบ บ ท่ อและ อุป กรณ์
กระจายลม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-075-007 
การปรับอากาศใน
รถราง 
(Air Conditioning 
in Railway 
Vehicles) 

ส ม บั ติ ท า ง ไ ซ โ ค เ ม ต ริ ก แ ล ะ
กระบวนการของอากาศ ความสบายใน
การปรับอากาศ ในรถไฟ อุปกรณ์ใน
ระบบปรับอากาศรถไฟ การประมาณ
ภาระในการทำความเย็น ในรถไฟ การ
ควบคุมการทำงานในระบบปรับอากาศ 
มาตรฐานและคุณภาพของอากาศ
ภายใน การปรับอากาศระบบขนส่ง
ทางราง สารทำความเย็น ระบบความ
ปลอดภัยในระบบปรับอากาศ แนว
ทางการลดพลังงานที่ใช้ในระบบปรับ
อากาศ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-100-101 
การโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

แนวคิดและองค์ประกอบของระบบ
ค อ ม พิ ว เต อ ร์  ก า ร อั น ต ร กิ ริ ย า 
(Interaction) ระหว่างฮาร์ดแวร์และ
ซอฟต์แวร์ การประมวลผลข้อมูลทาง
อิเล็กทรอนิกส์  วิธีการออกแบบและ
พัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรม
ด้วยภาษาระดับสูง การประยุกต์ใช้
โปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง การ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทาง
วิศวกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-406 
การควบคุมอัตโนมัติ 
(Automatic 
Control) 

นิยามและส่วนประกอบของระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ สมการเชิงอนุพันธ์
เบื้องต้นและการหาผลเฉลย การแปลง
ลาปลาซ  การวิ เคราะห์ และสร้าง
แบ บ จ ำล อ งก ารค วบ คุ ม เชิ ง เส้ น 
ฟั งก์ ชั่ น โอ น ย้ า ย  ก า รวิ เค ร าะห์
เสถียรภาพของระบบป้อนกลับชนิดเชิง
เส้น การวิเคราะห์การตอบสนองเชิง
เวลาและความถี่สำหรับระบบอันดับ
ห นึ่ ง แ ล ะ ร ะบ บ อั น ดั บ ส อ ง  ก า ร
ออก แบ บ ตั ว ค วบ คุ ม เพ่ื อ ช ด เช ย
เสถียรภาพของระบบ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-073-001 
เครื่องยนต์สันดาป
ภายใน 
(Internal 
Combustion 
Engines) 

คุณลักษณะการทำงานของเครื่องยนต์
สันดาปภายใน เครื่องยนต์ที่จุดระเบิด
ด้วยประกายไฟและเครื่องยนต์ที่จุด
ระเบิดด้วยการอัด การผสมของอากาศ
และเชื้อเพลิง การจ่ายเชื้อเพลิง การ
สันดาป ระบบจุดระเบิด การหล่อลื่น 
วัฏจักรในทางอุดมคติ ที่ใช้เชื้อเพลิง
ผสมอากาศเป็นสารตัวกลางทำงาน วัฏ
จักรที่เป็นจริง การซุปเปอร์ชาร์จและ
การกวาดล้ างไอ เสี ย  การทดสอบ
สมรรถนะของเครื่องยนต์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-072-403 
วิศวกรรมโรงจักรต้น
กำลัง 
(Power Plant 
Engineering) 

หลั กการ เปลี่ ย น รูปพลั งงานและ
แนวความคิดการใช้ประโยชน์จาก
พลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอ
น้ำและส่วนประกอบ เครื่องกำเนิด
ไฟฟ้าด้วยเครื่องกังหันแก๊ส  เครื่อง
กำเนิดไฟฟ้าด้วยเครื่องยนต์สันดาป
ภายใน เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังความ
ร้อนร่วม เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังน้ำ 
เครื่องกำเนิดไฟฟ้าแบบผลิตไอน้ำด้วย
นิวเคลียร์ เครื่องมือวัดและการควบคุม 
เศรษฐศาสตร์โรงไฟฟ้าและผลกระทบ
กับสิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-073-010  
นิวแมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์อุตสาหกรรม 
(Industrial 
Pneumatics and 
Hydraulics) 

หลักการของระบบนิวแมติกส์และไฮ
ดรอลิกส์ การออกแบบระบบนิวแม
ติกส์ การเลือกขนาดของเครื่องอัดลม 
ท่อลม วาล์ว อุปกรณ์ทำงาน การติดตั้ง
และ การบำรุงรักษาอุปกรณ์ในระบบ
นิวแมติกส์รวมทั้ งระบบสุญญากาศ 
การออกแบบระบบไฮดรอลิกส์  การ
ออกแบบชุดต้นกำลัง การเลือกขนาด
ท่อไฮดรอลิกส์ วาล์ว อุปกรณ์ทำงาน 
การติดตั้งและการบำรุงรักษาอุปกรณ์
ในระบบไฮดรอลิกส์ สัญลักษณ์และ
การเขียนวงจรของระบบนิวแมติกส์
และไฮดรอลิกส์ วงจรนิวแมติกส์และไฮ
ดรอลิกส์ที่ ใช้ ใน อุตสาหกรรม  การ
ออกแบบวงจรไฟฟ้าควบคุมการทำงาน
ของระบบ การควบคุมการทำงานของ
ระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ด้วย
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
และอุปกรณ์ควบคุมสมัยใหม่ท่ีใช้  
ในอุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-073-012 
การวัดและเครื่องมือ
วัด 
(Measurement 
and 
Instrumentation) 

ทฤษฎีการวัดเบื้องต้น การออกแบบ
และสร้างเครื่องมือวัดอย่างง่าย การ
ทดสอบ การตอบสนองของเครื่องมือ
วั ด  การทดสอบห าขี ดจำกั ด ขอ ง
เครื่องมือวัด  การฝึกปฏิบัติการใช้
เครื่องมือวัดชนิดต่าง ๆ การเชื่อมต่อ
กั บ คอม พิ ว เต อร์ เ พ่ื อบั น ทึ ก แล ะ
แสดงผล การวิ เคราะห์ข้อมูล การ
นำเสนอข้อมูล 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-072-405 
ระบบควบคุม
อัตโนมัติสมัยใหม่ 
(Modern 
Automation 
Control System) 

หลักการพ้ืนฐานของปัญญาประดิษฐ์ 
อุ ป ส ร ร ค แ ล ะ โ อ ก า ส ข อ ง
ปัญญาประดิษฐ์ในงานอุตสาหกรรม
อัจฉริยะ แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งสำหรับวิทยาการหุ่นยนต์ 
และระบบอัตโนมัติ องค์ประกอบของ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวมของ
หุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไกของแขน
กลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและ
อุ ป ก ร ณ์ ต ร ว จ รู้  ร ะ บ บ แ ล ะ
องค์ประกอบการควบคุม การสื่อสาร
ในระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-075-003 
เทคโนโลยีรถไฟฟ้า
ความเร็วสูง  
(High Speed Train 
Technology) 

ประวั ติ ศ าสต ร์ รถ ไฟความ เร็ ว สู ง 
เทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูง รถไฟ
ความเร็วสูงในอนาคต การวิจัยและ
พัฒนาการของการออกแบบระบบ
รถไฟความเร็วสูง การบำรุงรักษารถไฟ
ความเร็วสูง รถไฟความเร็วสูงกับการ
พั ฒ น า เมื อ ง  ก ล ไกก ารถ่ ายท อ ด
เทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-074-301 
ล้อเลื่อนรถไฟ 
(Railway Rolling 
Stock) 

ล้อเลื่อนรถไฟและส่วนประกอบที่
สำคัญ ภาพรวมของพลวัตของรถราง 
พลวัตของรถรางตามแนวราง การลาก
จูงและการเบรก การสัมผัสกันระหว่าง
ล้อและราง ความสบายในการขับขี่  
โบกี้รถไฟ ระบบกันสะเทือน ระบบ
เบรกและตัวรถไฟ การตรวจสอบการ
ซ่อมบำรุงล้อ เลื่ อนรถไฟ และการ
แนะนำแนวคิดพ้ืนฐานในการออกแบบ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-075-008 
พ้ืนฐานพลวัตรถราง 
(Fundamentals of 
Railway Vehicle 
Dynamics) 

ความเป็นมาของพลศาสตร์รถราง 
พ้ืนฐานการออกแบบโบกี้รถไฟ สมการ
พ้ืนฐานของระบบพลศาสตร์ของล้อ
และเพลา ระบบรองรับน้ำหนักและ
คุณสมบัติของระบบการวิ เคราะห์
เคลื่อนที่ของรถไฟแบบต่าง ๆ การตก
รางของรถไฟและการป้องกันการตก
ราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-075-013 
การเสียดทานและ
การสึกหรอ 
(Friction and 
Wear) 

ไตรโบโลยี เบื้ องต้นของชิ้ นส่ วนใน
เค รื่ อ งจั ก รรถ ไฟ  ก ารสั ม ผั ส ขอ ง
ของแข็งแบบยืดหยุ่น แรงเสียดทาน
ระหว่างล้อและราง การแก้ไขแรงเสียด
ทาน การสึกหรอและกลไก การเกิด
การสึกหรอที่ผิวล้อและราง การหล่อ
ลื่นในล้อ การทำนายการสึกหรอของ
สาลี่และสายส่งเหนือราง ลักษณะการ
สึกหรอที่เกิดขึ้นของระบบเบรกรถไฟ 
และลักษณะการสึกหรอของเพลา 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-075-006 
ระบบเบรกรถไฟ 
(Railway Braking 
System) 

ความรู้พ้ืนฐานและหลักการของระบบ
เบรกรถไฟประเภทต่าง ๆ อุปกรณ์ที่
สำคัญ ในระบบเบรกความรู้พ้ืนฐาน
และหลักการของระบบนิวแมติกส์ การ
ออกแบบระบบนิวแมติกส์การเลือก
ขนาดของเครื่องอัดลม ท่อลม วาล์ว 
อุปกรณ์ทำงาน การติดตั้ งและการ
บำรุงรักษาอุปกรณ์ในระบบนิวแมติกส์
รวทั้งระบบสุญญากาศ การคำนวณ
และการออกแบระบบเบรกรถไฟ
สำหรับรถไฟประเภทต่าง ๆ  ระยะ
เบรกที่ปลอดภัยตามมาตรฐานสากล 
ก ารซ่ อ ม บ ำรุ ง ร ะ บ บ เบ รก  ก า ร
วิ เค ร า ะ ห์ ก า ร สึ ก ห ร อ แ ล ะ ก า ร
ตรวจสอบระบบเบรก 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-074-404 
ระบบความร้อน
สำหรับวิศวกรรม
ระบบราง 
(Thermal System 
for Railway 
Engineering) 

หลั กการ เปลี่ ย น รูปพลั ง งานและ
แนวความคิดการใช้ประโยชน์จาก
พลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอ
น้ำและส่วนประกอบ กระบวนการทำ
ความเย็นของวัฏจักรอุดมคติและวัฏ
จักรจริง การทำความเย็นแบบ 
อัดไอ กระบวนการทำความเย็นแบบ
หลายความดัน การคำนวณภาระของ
ระบบการทำความเย็น สมบัติทางไซโค
เมตริกและกระบวนการของอากาศ 
ระบบ การปรับอากาศแบบต่าง ๆ การ
คำนวณภาระของระบบปรับอากาศ 
การประยุกต์ใช้ในงานด้านระบบราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-076-201 
หลักมูลของวิทยาการ
หุ่นยนต์ 
(Fundamentals of 
Robotics) 

หลักการของหุ่นยนต์การแทนตำแหน่ง
และทิศทางการหมุน การแปลงเอก
พั น ธุ์  จ ล น ศ า ส ต ร์ ข อ ง แ ข น ก ล 
จลนศาสตร์ผกผัน จาโคเบียน การ
สร้างเส้นทางเดิน พลศาสตร์ ของแขน
กล การออกแบบหุ่นยนต์โดยอาศัย
หลักทางจลนศาสตร์ของแขนกล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-077-004 
ระบบฝังตัวและ
ระบบอัจฉริยะ 
(Embedded and 
Intelligent 
System) 

ตรรกะดิ จิ ตอลขั้ น แนะนำ  หน่ วย
ประมวลผลกลาง หน่ วยความจำ 
อินพุท เอาท์พุท สัญญาณอนาล็อก 
สัญญาณดิจิตอล  การสื่ อสารแบบ
อนุกรมผ่านอินพุท เอาท์พุท ตัวจับ
เวลา การแปลงสัญญาณดิจิตอล และ
อนาลอก สัญญาณมอดูเลตเชิงความ
กว้างพัลส์  ไมโครคอนโทรเลอร์ใน
ระบบฝังตัว การเขียนโปรแกรมระดับ
อาร์ดแวร์ของระบบ ฝั งตั ว  ระบบ
อัจฉริยะขั้นแนะนำ สมองกลฝังตัวใน
ระบบอัจฉริยะ การเขียนโปรแกรม
ชั้นสูงสำหรับระบบอัจฉริยะ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-077-007 
การออกแบบ
อัลกอริทึม
ปัญญาประดิษฐ์ 
(Artificial 
Intelligent 
Algorithm Design) 

การใช้โปรแกรม คอมพิวเตอร์สำหรับ
ปั ญ ญ าป ระดิ ษ ฐ์ ป ระ เภ ท ต่ า ง  ๆ
กระบวนการพัฒนาระบบการเรียนรู้
ขอ งเครื่ อ ง  การ พั ฒ นาโป รแกรม
ค อ ม พิ ว เ ต อ ร์  ใ น ง า น
วิศวกรรมเครื่องกลโดยใช้การเรียนรู้
ขอ งเครื่ อ ง  การ พั ฒ นาโป รแกรม
คอมพิวเตอร์ในงานระบบอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์โดยใช้การเรียนรู้ของเครื่อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-077-008 
การมองเห็นของ
เครื่องจักร 
(Machine Vision) 

พ้ืนฐานของการประมวลผลภาพดิจิ
ทอล การรับภาพของมนุษย์ การสร้าง
ภาพ ตัวแทนแสดงภาพ การกรองและ
การเสริมแต่งภาพเชิงระยะ การบูรณะ
ภาพ  การแบ่ งส่ วนของภาพ  การ
วิ เ ค ร า ะ ห์ ภ า พ  ภ า พ ร ว ม ข อ ง
คอม พิ ว เตอร์วิ ชั่ น  ความสั ม พัน ธ์
ระหว่างการประมวลผลภาพและ
ปัญญาประดิษฐ์ การประยุกต์ใช้การ
มองเห็นของเครื่องในงานอุตสาหกรรม 
งานวิจัยที่ เกี่ยวกับ การประมวลผล
ภาพและระบบวิชั่นของหุ่นยนต์ใน
ปัจจุบัน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-306 
อินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งในงาน
อุตสาหกรรม 
(Industrial 
Internet of Thing) 

แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
สำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และระบบ
อั ต โ น มั ติ  อ ง ค์ ป ร ะ ก อ บ ข อ ง
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวม
เค รื อ ข่ า ยที ซี พี / ไอ พี โพ ร โท ค อ ล 
เค รื อ ข่ า ย ไร้ ส าย  ก า รอ อ ก แ บ บ
เครือข่ายตัวตรวจจับไร้สาย การจัด
เส้นทาง การคํานวณ แบบคลาวด์การ
ประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของสรรพ
สิ่ งใน อุตสาหกรรมและวิทยาการ 
หุ่นยนต์ โครงงานอินเทอร์ เน็ตของ
สรรพสิ่ง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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2 การวิเคราะห์ปัญหา 
(Problem Analysis) 
- สามารถระบุ ตั้งสมการ วิจัย 
สืบค้น และวิเคราะห์  ปัญหา
ทางวิศวกรรมที่ซับซ้อน เพ่ือให้
ได้ ข้ อ ส รุ ป  ข อ งปั ญ ห าที่ มี
นัยสำคัญ โดยใช้ หลักการทาง 
คณิ ตศาสตร์  วิทยาศาสตร์  
ธรรมชาติ และ วิทยาการทาง
วิศวกรรมศาสตร์ 

02-005-030-102 
ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
(Physics 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการทดลองเกี่ยวกับ กลศาสตร์
ของอนุภาค โมเมนตัมและการดล งาน
และพลังงาน กลศาสตร์ของวัตถุแข็ง
เกร็ ง การเคลื่ อนที่ แบบแกว่งกวัด 
สมบัติ เชิ งกลของสสาร คลื่นกลใน
ตัวการยืดหยุ่นและคลื่นเสียง ความ
ร้อนและอุณหพลศาสตร์ กลศาสตร์
ของไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  02-005-020-106 
ปฏิบัติการเคมี
พ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry 
Laboratory) 

ปฏิบัติการให้สอดคล้องกับทฤษฎีใน
เนื้อหารายวิชา 02-005-020-105 เคมี
พ้ืนฐาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-072-302 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเคร่ืองกล 1 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 1) 
 
 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-072-404 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล 2 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านเครื่องจักรกลของไหล 
วิศวกรรมยานยนต์  ระบบควบคุม
อัตโนมัติ  กลศาสตร์ เครื่องจักรกล 
เครื่ องจักรกลทางความร้อน  การ
สั่นสะเทือนทางกล การทำความเย็น
และปรับอากาศ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 

  31-407-074-302 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 1 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการด้านพ้ืนฐานการเคลื่อนที่
ของล้อและรางรถไฟ ชิ้นส่วนและ
อุปกรณ์ที่สำคัญในรถไฟ การทดสอบ
ความล้าและความแข็งแกร่งของวัสดุ
ในทางรถไฟ การควบคุมในระบบไฮ
ดรอลิก พ้ืนฐานด้านอุณหพลศาสตร์ 
พ้ืนฐานเครื่องมือวัด 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-074-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 2 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านระบบรางรถไฟ การสึก
หรอของล้อและเพลา การปรับอากาศ
ในรถไฟระบบสั่นสะเทือน พลศาสตร์
ของรถไฟ มอเตอร์ไฟฟ้าและระบบ
อาณั ติ สัญ ญ าณ  ระบบ เบรกและ
ระบบไฮดรอลิกรถไฟ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-076-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 1 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent 
Engineering 
Laboratory 1) 
 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-305
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 2 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent  
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ 
ก ล ศ า ส ต ร์ เค รื่ อ ง จั ก ร ก ล  ก า ร
สั่นสะเทือน ทางกล ระบบไอโอที และ
ปัญญาประดิษฐ์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ตรงกับสาขา
วิชาชีพ  และเหมาะสม กับความรู้
ความสามารถ เข้าใจกระบวนการ
ทำงานและหน้าที่ของตำแหน่งงานที่
ได้รับ  มอบหมาย และประยุกต์ใช้
ความรู้ทางทฤษฎีที่ เกี่ยวข้อง การ
จั ด ท ำ โ ค ร ง ง า น  (Project) จ า ก 
กรณีศึกษาหรือการเรียนรู้โดยใช้การ
แก้ปัญหาเป็นฐาน (Case - Based / 
Problem - Based Learning) และมี
จ รรย าบ รรณ ท างวิ ช าชี พ ใน การ
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

3 การออกแบบ/พัฒนาหา
คำตอบของปัญหา  
(Design/Development of 
Solutions) 
- สามารถพัฒนาหาคำตอบของ
ปัญหาทาง วิศวกรรมที่ซับซ้อน 
และออกแบบระบบ ชิ้นงาน 
หรือกระบวนการ ตามความ
จ ำ เป็ น แ ล ะ เห ม าะส ม  กั บ
ข้ อ พิ จ า ร ณ า ท า ง ด้ า น
สาธารณสุข ความปลอดภัย 
วั ฒ น ธ ร ร ม  สั ง ค ม  แ ล ะ
สิ่งแวดล้อม 

31-407-050-103 
กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 

ก ร ะ บ ว น ก า ร ผ ลิ ต ขั้ น พ้ื น ฐ า น 
ความสัมพันธ์ของวัสดุกับกระบวนการ
ผลิตและต้นทุนการผลิต 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-408 
สัมมนาโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project Seminar) 

การสืบค้นข้อมูลตามหัวข้อที่สนใจ การ
วิ เคราะห์ปัญหาและนำเสนอแนว
ทางแก้ไขปัญหา การวางแผนการ
ดำเนินโครงงาน การออกแบบการ
ทดลอง การเลือกใช้วัสดุอุปกรณ์และ
เครื่องมือทดลองที่ เหมาะสม  การ
ประเมินราคา การเขียนรายงาน การ
นำเสนอโครงงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-409 
โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project) 

การประยุกต์ความรู้ที่ ศึกษามาให้
เหมาะสมกับการปฏิบัติงานเดี่ยวหรือ
กลุ่ ม ต ามแผนของโค รงงาน  การ
ออกแบบ การสร้าง การทดลอง การ
พัฒนา การวิเคราะห์และการแก้ไข
ปัญหา การส่งเสริมให้ เกิดความคิด
สร้างสรรค์ การสรุปผลพร้อมจัด ทำ
เอกสารรายงานที่ผ่านการตรวจสอบ
จากคณะกรรมการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ตรงกับสาขา
วิชาชีพ  และเหมาะสม กับความรู้
ความสามารถ เข้าใจกระบวนการ
ทำงานและหน้าที่ของตำแหน่งงานที่
ได้รับ  มอบหมาย และประยุกต์ ใช้
ความรู้ท างทฤษฎีที่ เกี่ยวข้อง การ
จั ด ท ำ โ ค ร ง ง า น  (Project) จ า ก 
กรณีศึกษาหรือการเรียนรู้โดยใช้การ
แก้ปัญหาเป็นฐาน (Case - Based / 
Problem - Based Learning) และมี
จ รรย าบ รรณ ท างวิ ช าชี พ ใน การ
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

4 การสืบค้น (Investigation) 
- สามารถดำเนินการสืบค้นเพ่ือ
หาคำตอบของ  ปัญ ห าทาง
วิศวกรรมที่ ซับซ้อน  โดยใช้
ความรู้จากงานวิจัยและวิธีการ
วิจัย รวมถึง การออกแบบการ
ทดลอง การวิเคราะห์ และการ
แปลความหมายของข้อมูล การ
สั ง เค ราะห์ ข้ อ มู ล เพ่ื อ ให้ ได้
ผลสรุปที ่เชื่อถือได้ 

31-407-072-302 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเคร่ืองกล 1 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-072-404 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเคร่ืองกล 2 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านเครื่องจักรกลของไหล 
วิศวกรรมยานยนต์  ระบบควบคุม
อัตโนมัติ  กลศาสตร์ เครื่องจักรกล 
เครื่ องจักรกลทางความร้อน  การ
สั่นสะเทือนทางกล การทำความเย็น
และปรับอากาศ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
 

  31-407-074-302 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 1 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการด้านพ้ืนฐานการเคลื่อนที่
ของล้อและรางรถไฟ ชิ้นส่วนและ
อุปกรณ์ที่สำคัญในรถไฟ การทดสอบ
ความล้าและความแข็งแกร่งของวัสดุ
ในทางรถไฟ การควบคุมในระบบไฮ
ดรอลิก พ้ืนฐานด้านอุณหพลศาสตร์ 
พ้ืนฐานเครื่องมือวัด 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-074-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 2 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านระบบรางรถไฟ การสึก
หรอของล้อและเพลา การปรับอากาศ
ในรถไฟระบบสั่นสะเทือน พลศาสตร์
ของรถไฟ มอเตอร์ไฟฟ้าและระบบ
อาณั ติ สัญ ญ าณ  ระบบ เบรกและ
ระบบไฮดรอลิกรถไฟ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
 
 
 
 
 
 



 

- 51 - 
 

  31-407-076-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 1 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-305
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 2 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent  
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ 
ก ล ศ า ส ต ร์ เค รื่ อ ง จั ก ร ก ล  ก า ร
สั่นสะเทือน ทางกล ระบบไอโอที และ
ปัญญาประดิษฐ์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

- 52 - 
 

  31-407-071-408 
สัมมนาโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project Seminar) 

การสืบค้นข้อมูลตามหัวข้อที่สนใจ การ
วิ เคราะห์ปัญหาและนำเสนอแนว
ทางแก้ไขปัญหา การวางแผนการ
ดำเนินโครงงาน การออกแบบการ
ทดลอง การเลือกใช้วัสดุอุปกรณ์และ
เครื่องมือทดลองที่ เหมาะสม  การ
ประเมินราคา การเขียนรายงาน การ
นำเสนอโครงงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-409 
โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project) 

การประยุกต์ความรู้ที่ ศึกษามาให้
เหมาะสมกับการปฏิบัติงานเดี่ยวหรือ
กลุ่ ม ต ามแผ นของโค รงงาน  การ
ออกแบบ การสร้าง การทดลอง การ
พัฒนา การวิเคราะห์และการแก้ไข
ปัญหา การส่งเสริมให้ เกิดความคิด
สร้างสรรค์ การสรุปผลพร้อมจัด ทำ
เอกสารรายงานที่ผ่านการตรวจสอบ
จากคณะกรรมการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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5 การใช้เครื่องมือทันสมัย 
(Modern Tool Usage) 
- สามารถสร้าง เลือกใช้ เทคนิค
วิธี ทรัพยากร และใช้เครื่องมือ
ทั นสมั ยท างวิศ วกรรมและ
เทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึง
ก า ร พ ย า ก ร ณ์  ก า ร ท ำ
แ บ บ จ ำ ล อ งข อ ง ง า น ท า ง
วิศวกรรมที่ซับซ้อนที่ เข้าใจถึง
ข้อจำกัดของเครื่องมือต่าง ๆ 

31-407-100-101 
การโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

แนวคิดและองค์ประกอบของระบบ
ค อ ม พิ ว เต อ ร์  ก า ร อั น ต ร กิ ริ ย า 
(Interaction) ระหว่างฮาร์ดแวร์และ
ซอฟต์แวร์ การประมวลผลข้อมูลทาง
อิเล็กทรอนิกส์ วิธีการออกแบบและ
พัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรม
ด้วยภาษาระดับสูง การประยุกต์ใช้
โปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง  การ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทาง
วิศวกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยใน
การออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided 
Design for 
Mechanical 
Engineering) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย 
ส ำ ห รั บ ก า ร อ อ ก แ บ บ ชิ้ น ส่ ว น
เครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 มิติ 
ค ำสั่ ง ส ำห รั บ ก ารว าด ภ าพ  ก าร
ปรับปรุงแก้ไข และการจัดรูปแบบการ
กำหนดขนาดและสัญลักษณ์การสร้าง
ชิ้น งานประกอบแบบ  3 มิติ  แบบ
สั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การ
สร้างแบบจำลอง การจำลองและการ
วิ เคราะห์ โดยใช้คอมพิว เตอร์ช่ วย
แก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล และ
การประยุกต์ใช้งานที่เก่ียวข้อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-075-005 
การออกแบบและ
จำลองรถราง 
(Design and 
Simulation of 
Railway Vehicles) 

หลักการออกแบบชิ้นส่วนและการ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ใน
การวิเคราะห์ทางกลสำหรับงานระบบ
ราง เช่น สมการพ้ืนฐานที่ ใช้ในการ
วิเคราะห์การเคลื่อนที่ของรถไฟ การ
วิเคราะห์อากาศพลศาสตร์สำหรับงาน
ระบบราง การวิเคราะห์ความแข็งแรง
ด้วยระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์สำหรับ
งานระบบราง การวิเคราะหก์ารถ่ายเท 
ความร้อนและการไหลด้วยระเบียบวิธี
ไฟไนต์เอลิเมนต์สำหรับงานระบบราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-077-004 
ระบบฝังตัวและ
ระบบอัจฉริยะ 
(Embedded and 
Intelligent 
System) 

ตรรกะดิ จิ ตอลขั้ น แนะนำ หน่ วย
ประมวลผลกลาง หน่ วยความจำ 
อินพุท เอาท์ พุทสัญญาณอนาล็อก 
สัญญาณดิจิตอล การสื่ อสารแบบ
อนุกรมผ่านอินพุท เอาท์พุท ตัวจับ
เวลา การแปลงสัญญาณดิจิตอลและ
อนาลอก สัญญาณมอดูเลตเชิงความ
กว้างพัลส์ ไมโครคอนโทรเลอในระบบ
ฝังตัว การเขียนโปรแกรมระดับอาร์ด
แวร์ของระบบฝังตัว ระบบอัจฉริยะขั้น
แน ะน ำ  สม องกลฝั งตั ว ใน ระบ บ
อัจฉริยะ การเขียนโปรแกรมชั้นสู ง
สำหรับระบบอัจฉริยะ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-072-405 
ระบบควบคุม
อัตโนมัติสมัยใหม่ 
(Modern 
Automation 
Control System) 

หลักการพ้ืนฐานของปัญญาประดิษฐ์ 
อุ ป ส ร ร ค แ ล ะ โ อ ก า ส ข อ ง
ปัญญาประดิษฐ์ในงานอุตสาหกรรม
อัจฉริยะ แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งสำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ  องค์ประกอบของ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวมของ
หุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไกของแขน
กลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและ
อุ ป ก ร ณ์ ต ร ว จ รู้  ร ะ บ บ แ ล ะ
องค์ประกอบการควบคุม การสื่อสาร
ในระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-306 
อินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งในงาน
อุตสาหกรรม 
(Industrial 
Internet of Thing) 

แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
สำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และระบบ
อั ต โ น มั ติ  อ ง ค์ ป ร ะ ก อ บ ข อ ง
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง  ภาพรวม
เค รื อ ข่ า ยที ซี พี / ไอ พี โพ ร โท ค อ ล 
เค รื อ ข่ า ย ไร้ ส าย  ก า รอ อ ก แ บ บ
เครือข่ายตัวตรวจจับไร้สาย การจัด
เส้นทาง การคํานวณ แบบคลาวด์การ
ประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของสรรพ
สิ่ งใน อุตสาหกรรมและวิทยาการ 
หุ่นยนต์ โครงงานอินเทอร์ เน็ตของ
สรรพสิ่ง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-077-007 
การออกแบบ
อัลกอริทึม
ปัญญาประดิษฐ์ 
(Artificial 
Intelligent 
Algorithm Design) 

การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ
ปั ญ ญ าป ระดิ ษ ฐ์ ป ร ะ เภ ท ต่ า งๆ 
กระบวนการพัฒนาระบบการเรียนรู้
ขอ งเครื่ อ ง  การ พั ฒ นาโป รแกรม
คอมพิวเตอร์ในงานวิศวกรรมเครื่องกล
โดยใช้การเรียนรู้ของเครื่อง การพัฒนา
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงานระบบ
อัตโนมัติและหุ่นยนต์โดยใช้การเรียนรู้
ของเครื่อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

6 วิศวกรและสังคม (The 
Engineer and Society) 
- สามารถใช้ เหตุและผลจาก
หลักการและความรู้ที่ ได้รับ มา
ประเมินประเด็นและผลกระทบ
ต่าง ๆ ทางสังคม ชีวอนามัย 
ความปลอดภัย กฎหมาย และ
วัฒนธรรมที่ เกี่ยวพันกับการ
ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

00-400-100-001 
การพัฒนาคุณภาพ
ชีวิตและสังคม  
(Life and Social 
Quality 
Development) 

ปรัชญาและหลักธรรมในการดำรงชีวิต 
และการทำงานของบุคคล การสร้าง 
แนวคิดและเจตคติต่อตนเอง ธรรมะ
กับการสร้างคุณภาพชีวิต  บทบาท 
หน้าที่ และความรับผิดชอบต่อตนเอง
และผู้อ่ืน การบริหารตนเองให้เข้ากับ
ชีวิตและสังคม การเข้าร่วมกิจกรรม
ทางสังคม เทคนิคการครองใจคนและ
การสร้างผลิตผล ในการทำงานให้มี
ประสิทธิภาพ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-100-008 
รากเหง้า มทร.อีสาน  
(RMUTI DNA) 

วัฒนธรรมพ้ืนถิ่นอีสานฮีต 12 คอง 14
ประวัติ ศ าสต ร์ของมหาวิท ยาลั ย
เทคโนโลยีราชมงคลอีสาน อัตลักษณ์
บัณฑิต บุคคลสำคัญ ศิษย์เก่า การ
สร้างแนวคิดจิตอาสาเพ่ือท้องถิ่น การ
วางแผนพัฒนาชุมชนท้องถิ่น 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-070-207 
การจัดการทัว่ไปใน
งานวิศวกรรม 
(General 
Engineering 
Management) 

เศ รษฐศาสตร์วิ ศ วกรรม เบื้ อ งต้ น 
ต้นทุน  การคำนวณดอกเบี้ ย  ภาษี  
มนุษย์สัมพันธ์  ในการทำงาน การ
บริหารโครงการ การเพ่ิมผลผลิต การ
ควบคุมคุณภาพ กฎหมายและการ
จั ด ก า ร ค ว า ม ป ล อ ด ภั ย ใน ง า น
อุตสาหกรรม  การสอบ สวน และ
ประเมินความเสี่ยง การวางแผนการ
บ ำรุ ง รั ก ษ า  ก ารต รวจ ส อบ แล ะ
ประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมาย
และมาต รฐาน ระบ บ การจั ด การ
สิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 
 
 



 

- 58 - 
 

  00-400-060-006 
การจัดการความ
ล้มเหลวสู่
ความสำเร็จ 
(Failure 
Management to 
Success) 

ทฤษฎี และความสำคัญของความ
ล้มเหลวและความสำเร็จ ในด้านการ
ทำงาน การทำธุรกิจ และการดำเนิน
ชีวิต เครื่องมือและกลยุทธ์การจัดการ
ความล้มเหลว เพ่ือความสำเร็จ การ
วิ เ ค ร า ะ ห์ ค ว า ม ล้ ม เห ล ว แ ล ะ
ค ว า ม ส ำ เร็ จ ท า ง ธุ ร กิ จ  ก า ร วั ด 
ความสำเร็จของการประกอบธุรกิจ 
ก ร ณี ศึ ก ษ า ค ว าม ล้ ม เห ล ว แ ล ะ
ความสำเร็จ ทางธุรกิจ การเรียนรู้จาก
ความล้ ม เหลวสู่ ค วามสำเร็ จของ
ผู้ประกอบการ และเขียนแผนกลยุทธ์
ในการจัดการความล้มเหลว 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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7 สิ่งแวดล้อมและความยั่งยืน 
(Environment and  
Sustainability) 
- สามารถเข้าใจผลกระทบของ
คำตอบของปัญ ห างานทาง
วิศวกรรมในบริบทของสังคม
และสิ่งแวดล้อม และสามารถ
แสดงความรู้และความจำเป็น
ของการพัฒนาที่ยั่งยืน 

31-407-070-207 
การจัดการทั่วไปใน
งานวิศวกรรม 
(General 
Engineering 
Management) 

เศ รษฐศาสตร์วิ ศ วกรรม เบื้ อ งต้ น 
ต้นทุน  การคำนวณดอกเบี้ ย  ภาษี  
มนุษย์สัมพันธ์  ในการทำงาน การ
บริหารโครงการ การเพ่ิมผลผลิต การ
ควบคุมคุณภาพ กฎหมายและการ
จั ด ก า ร ค ว า ม ป ล อ ด ภั ย ใน ง า น
อุตสาหกรรม  การสอบ สวน และ
ประเมินความเสี่ยง การวางแผนการ
บ ำรุ ง รั ก ษ า  ก ารต รวจ ส อบ แล ะ
ประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมาย
และมาต รฐาน ระบ บ การจั ด การ
สิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 
- ส าม ารถ ใช้ ห ลั ก ก า รท า ง
จ รร ย าบ ร รณ แ ล ะมี ส ำนึ ก 
รับผิดชอบต่อมาตรฐานการ
ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ตรงกับสาขา
วิชาชีพ  และเหมาะสม กับความรู้
ความสามารถ เข้าใจกระบวนการ
ทำงานและหน้าที่ของตำแหน่งงานที่
ได้รับ  มอบหมาย และประยุกต์ใช้
ความรู้ทางทฤษฎีที่ เกี่ยวข้อง การ
จัดทำโครงงาน จากกรณีศึกษาหรือ
การเรียนรู้โดยใช้การแก้ปัญหาเป็นฐาน 
และมีจรรยาบรรณทางวิชาชีพในการ
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-072-406 
การจัดการในงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
พลังงาน และความ
ปลอดภัย 
(Mechanical 
Engineering 
Management, 
Energy and 
Safety) 

ความรู้ เกี่ ยวกับ การวางแผนและ
ออกแบบการดำเนินงานเบื้องต้นใน
งาน วิ ศ วก รรม เค รื่ อ งกล  ค วาม รู้
เกี่ยวกับเศษฐศาสตร์เบื้องต้นสำหรับ
งาน ด้ าน วิ ศ วก รรม  ก ารอนุ รั กษ์
พลังงานและการจัดการด้านพลังงาน
ในงานเครื่องกล  วิศวกรรม ความ
น่าเชื่อถือได้ความพร้อมใช้งาน และ
ความสามารถในการบ ำรุ งรักษ า 
มาตรฐานความปลอดภัยและความรู้
เกี่ยวกับการป้องกันอัคคีภัยในงาน
อุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-074-405 
การจัดการในงาน
วิศวกรรมระบบราง 
พลังงาน และความ
ปลอดภัย 
(Railway 
Engineering 
Management, 
Energy and 
Safety) 

ก ารว า งแ ผ น แ ล ะอ อ ก แ บ บ ก า ร
ดำเนินงานเบื้องต้นในงานวิศวกรรม
ระบบขนส่งทางรางความรู้ เกี่ยวกับ
เศษฐศาสตร์เบื้องต้นสำหรับงานด้าน
วิศวกรรม การอนุรักษ์พลังงานและ
การจัดการด้านพลังงานในงานระบบ
ราง วิศวกรรม ความน่าเชื่อถือได้ความ
พร้อมใช้งาน และความสามารถในการ
บำรุงรักษา มาตรฐานความปลอดภัย
และความรู้เกี่ยวกับการป้องกันอัคคีภัย
ในงานระบบราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

9 การทำงานเดี่ยวและทำงาน
เป็นทีม (Individual and 
Team work) 
- ท ำ ห น้ า ที่ ไ ด้ อ ย่ า ง มี
ประสิทธิภาพทั้ งในด้านการ 
ทำงานเดี่ยว และการทำงานใน
ฐานะผู้ร่วมทีมหรือ ผู้นำทีมที่มี
ความหลากหลายของสาขา
วิชาชีพ 

00-400-080-006 
การสร้างทักษะทาง
นวัตกรรม  
(Competence 
Building in 
Innovation) 

กลไกการขับเคลื่อนนวัตกรรม การ
จัดการโครงการนวัตกรรม การจัดการ
ทีม โครงสร้างของทีม  การจัดการ
เครือข่ายของโครงการนวัตกรรม กลไก
ความร่วมมือและแลกเปลี่ยนกลไกใน
การขับ เคลื่ อนนวัตกรรมแบบสห
สาขาวิช า  การสร้ างและนำเสนอ
ต้ น แ บ บ โค ร ง ก า ร พ้ื น ฐ า น ด้ า น
นวัตกรรมแบบ  สหสาขาวิช าบน
พ้ืนฐานของผู้ประกอบการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-090-002 
การเป็น
ผู้ประกอบการและ
การสร้างธุรกิจใหม่  
(Entrepreneurship 
and Business 
Creation) 

แ น วคิ ด ก าร เป็ น ผู้ ป ร ะก อ บ ก า ร 
จ ร ร ย า บ ร ร ณ ท า ง ธุ ร กิ จ ข อ ง
ผู้ประกอบการ การวางแผนธุรกิจ การ
ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและ
รูปแบบทางธุรกิจใหม่  เทคนิคการ
เจรจาต่อรอง การเขียนแผนธุรกิจ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

10 การส่ือสาร 
(Communication) 
- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรม
ที่ ซั บ ซ้ อน กั บ กลุ่ ม ผู้ ป ฏิ บั ติ
วิชาชีพวิศวกรรมและสั งคม
โดยรวมได้อย่าง มีประสิทธิผล 
อาทิ  สามารถอ่านและเขียน
รายงาน  ทางวิศวกรรมและ
เตรียมเอกสารการออกแบบงาน 
วิศวกรรมได้อย่างมีประสิทธิผล 
สามารถนำเสนอ สามารถให้
และรับคำแนะนำงานได้อย่าง
ชัดเจน 

00-400-070-001 
ภาษาอังกฤษเพ่ือการ
สื่อสาร 
(English for 
Communication) 

การใช้ทักษะภาษาอังกฤษในการฟัง 
พูด อ่าน และเขียน เพ่ือสื่อสารในชีวิต 
ประจำวันตามสถานการณ์ต่าง ๆ โดย
เลือกใช้ศัพท์ สำนวนและโครงสร้าง
ภาษาท่ีเหมาะสม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-070-002 
สนทนาภาษาอังกฤษ
ในชีวิตประจำวัน 
(English 
Conversation in 
Daily Life) 

ก า ร ส น ท น า ภ า ษ า อั ง ก ฤ ษ ต า ม
สถานการณ์ต่างๆ ในชีวิตประจำวัน 
การใช้คำศัพท์ สำนวน ตามวัฒนธรรม
ของเจ้าของภาษา มารยาทในการ
สนทนา 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  00-400-070-003 
ภาษาอังกฤษใน
ชีวิตประจำวัน  
(English in Daily 
Life) 

ค ำศั พ ท์  ส ำ น ว น  แ ล ะ ป ร ะ โย ค
ภาษาอังกฤษในชีวิตประจำวัน ใน
สถานการณ์ต่าง ๆ การฝึกปฏิบัติการ
ใช้ทักษะภาษาอังกฤษในการฟัง พูด 
อ่าน และเขียน เพ่ือการสื่อสารใน
ชีวิตประจำวันตามสถานการณ์ต่าง ๆ 
ในบริบทนานาชาติและวัฒนธรรม ที่
หลากหลาย โดยเลือกใช้ศัพท์ สำนวน
และโครงสร้างภาษาท่ีเหมาะสม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-070-005 
ภาษาไทยในยุค
ดิจิทัล  
(Thai in the Digital 
Age) 

การใช้ภาษาไทยในสื่อโซเซียล การ
รู้ เท่ าทั นสื่ อ  จรรยาบรรณ การใช้
ภ าษาไทยใน  สื่ อดิ จิ ทั ล  ความคิ ด
สร้างสรรค์ในการใช้ภาษา การสร้าง
แนวทางเพ่ือการต่อยอด การใช้ภาษา
ในการสื่อสารผ่านสื่อดิจิทัลสำหรับ
อนาคต 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

11 การบริหารโครงการและการ
ลงทุน (Project 
Management and 
Finance) 
- สามารถแสดงว่ามีความรู้และ
ค ว าม เข้ า ใจ  ห ลั ก ก ารท า ง
วิศวกรรมและการบริหารงาน 
แล ะ  ส าม ารถ ป ระยุ ก ต์ ใช้
หลักการบริหารในงานของตน 
ในฐานะผู้ร่วมทีมและผู้นำทีม
เพ่ือบริหารจัดการ โครงการ
วิศวกรรมที่ มีสภาพแวดล้อม
การทำงาน ความหลากหลาย
สาขาวิชาชีพ 

31-407-071-408 
สัมมนาโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project Seminar) 

การสืบค้นข้อมูลตามหัวข้อที่สนใจ การ
วิ เคราะห์ปัญหาและนำเสนอแนว
ทางแก้ไขปัญหา การวางแผนการ
ดำเนินโครงงาน การออกแบบการ
ทดลอง การเลือกใช้วัสดุ อุปกรณ์และ
เครื่องมือทดลองที่ เหมาะสม  การ
ประเมินราคา การเขียนรายงาน การ
นำเสนอโครงงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-409 
โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project) 

การประยุกต์ความรู้ที่ ศึกษามาให้
เหมาะสมกับการปฏิบัติงานเดี่ยวหรือ
กลุ่ ม ต ามแผนของโค รงงาน  การ
ออกแบบ การสร้าง การทดลอง การ
พัฒนา การวิเคราะห์และการแก้ ไข
ปัญหา การส่งเสริมให้ เกิดความคิด
สร้างสรรค์ การสรุปผลพร้อมจัด ทำ
เอกสารรายงานที่ผ่านการตรวจสอบ
จากคณะกรรมการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ตรงกับสาขา
วิชาชีพ  และเหมาะสม กับความรู้
ความสามารถ เข้าใจกระบวนการ
ทำงานและหน้าที่ของตำแหน่งงานที่
ได้รับ  มอบหมาย และประยุกต์ใช้
ความรู้ทางทฤษฎีที่ เกี่ยวข้อง การ
จั ด ท ำ โ ค ร ง ง า น  (Project) จ า ก 
กรณีศึกษาหรือการเรียนรู้โดยใช้การ
แก้ปัญหาเป็นฐาน (Case - Based / 
Problem - Based Learning) และมี
จ รรย าบ รรณ ท างวิ ช าชี พ ใน การ
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-070-207 
การจัดการทั่วไปใน
งานวิศวกรรม 
(General 
Engineering 
Management) 

เศ รษฐศาสตร์วิ ศ วกรรม เบื้ อ งต้ น 
ต้นทุน  การคำนวณดอกเบี้ ย  ภาษี  
มนุษย์สัมพันธ์  ในการทำงาน การ
บริหารโครงการ การเพ่ิมผลผลิต การ
ควบคุมคุณภาพ กฎหมายและการ
จั ด ก า ร ค ว า ม ป ล อ ด ภั ย ใน ง า น
อุตสาหกรรม  การสอบ สวน และ
ประเมินความเสี่ยง การวางแผนการ
บ ำรุ ง รั ก ษ า  ก ารต รวจ ส อบ แล ะ
ประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมาย
และมาต รฐาน ระบ บ การจั ด การ
สิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

12 การเรียนรู้ตลอดชีพ 
(Lifelong Learning) 
- ตระหนักและเห็นความจำเป็น
ในการเตรียมตัว เพ่ือให้สามารถ
การปฏิบัติงานได้โดยลำพังและ 
สามารถการเรียนรู้ตลอดชีพเมื่อ
มีการเปลี่ ยนแปลงทางด้ าน
เทคโนโลยีและวิศวกรรม 

00-400-080-001 
วิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยีสมัยใหม่ 
(Science and 
Modern 
Technology) 

วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร
ประยุกต์ แนวโน้มและผลกระทบของ
การพัฒนาเทคโนโลยีต่อชีวิตและสังคม 
และมีความตระหนักรู้ เพ่ือการปรับ
สภาพการดำรงชีวิต 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-060-002 
คมการคิด  
(Art of Thinking) 

แนวคิดและกระบวนการคิดของมนุษย์ 
การแสวงหาข้อมูลและความรู้  การ
วิเคราะห์ข้อมูลข่าวสาร โดยการใช้
ห ลั ก ต ร ร ก ะ  ก า ร ใ ช้ เ ห ตุ ผ ล 
กระบวนการตัดสินใจ การบูรณาการ
ทางความคิดในรูปแบบต่าง ๆ การ
แก้ปัญหาโดยเน้นการเรียนรู้ผ่านการ
ป ฏิ บั ติ  แล ะการสร้ า งผ ล งาน อัน
เนื่องมาจากความคิด 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

หมายเหตุ : โปรดระบุลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ (Graduate Attributes) ให้ครบถ้วนมากท่ีสุด โดยนำ
รายวิชาในหลักสูตรทั้งหมดมากรอกข้อมูล 
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3.2 แสดงความเชื่อมโยงระหว่างรายวิชาของหลักสูตรกับคุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ตามข้อตกลง Sydney Accord 

ลำดับ ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
(Graduate Attributes) 
ตามข้อตกลง Washington 
Accord 

รหัสวิชา/รายวิชา คำอธิบายรายวิชา 

1 ความรู้ด้านวิศวกรรม 
(Engineering Knowledge) 
- สามารถประยุกต์ใช้ความรู้
ท า ง ด้ า น ค ณิ ต ศ า ส ต ร์  
วิ ท ย าศ าส ตร์  พ้ื น ฐ าน ท าง
วิศวกรรม และความรู้ เฉพาะ
ทางวิศวกรรม เพ่ือนิยามและใช้ 
ขั้ น ตอน  งาน  กระบวนการ 
ระบ บ งาน ห รื อ วิ ธี ก ารท า ง 
วิศวกรรม 

02-005-011-109 
แคลคูลัส 1 สำหรับ
วิศวกร  
(Calculus 1 for 
Engineers) 

พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมิติ  ฟังก์ชัน 
ลิมิตและภาวะต่อเนื่อง อนุพันธ์ การ
ประยุกต์ของอนุพันธ์และรูปแบบยังไม่
กำหนดปริพันธ์ไม่จำกัดเขตและเทคนิค
ของการหาปริพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขต
และการประยุกต ์
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-000-101 
คณิตศาสตร์ชั้นสูง
สำหรับวิศวกรรม 
(Advanced 
Mathematics for 
Engineering) 

พิกัดเชิงขั้วและสมการอิงตัวแปรเสริม 
ฟังก์ชันค่าเวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร 
แคลคูลัส ของฟังก์ชันค่าเวกเตอร์ของ
หนึ่งตัวแปร เส้น ระนาบ และผิวใน
ปริภูมิสามมิติ  เมทริกซ์  สมการเชิง
อนุพันธ์เบื้องต้นและการประยุกต์ การ
หาผลเฉลย สมการเชิงอนุพันธ์ สามัญ
อันดับต่าง ๆ ผลการแปลงลาปลาซ 
การประยุกต์สำหรับงานวิศวกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-060-001 
คณิตศาสตร์และสถิติ
ที่ใช้ในชีวิตประจำวัน 
(Mathematics and 
Statistics for Daily 
Life) 

เศษส่วนและทศนิยม อัตราส่วนร้อยละ
และการประยุกต์ กำหนดการเชิงเส้น 
ดอก เบี้ ย แ ล ะการขายผ่ อน ช ำระ 
ตรรกศาสตร์เบื้องต้น สถิติเบื้องต้นกับ
การแก้ปัญหาในชีวิตประจำวัน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  02-005-030-101 
ฟิสิกส์ 1 (Physics 1) 

กลศาสตร์ของอนุภาค โมเมนตัมและ
การดล งานและพลังงาน สมบัติเชิงกล
ของสสาร การเคลื่อนที่แบบแกว่งกวัด 
คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่นและคลื่นเสียง 
ค ว าม ร้ อ น แ ล ะ อุณ ห พ ล ศ าส ต ร์  
กลศาสตร์ของไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  02-005-020-105 
เคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 

พ้ืนฐานทฤษฎีอะตอมและมวลสาร
สัมพันธ์ โครงสร้างทางอิเล็กตรอนของ
อะตอม สมบัติของตารางธาตุพีริออดิก 
ธาตุเรฟเซนเททีฟ อโลหะและทรานซิ
ชัน พันธะเคมี สมบัติของแก๊ส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดุลเคมี 
สมดุลไอออนในน้ำ จลนศาสตร์เคม ี
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ 
และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-070-102 
กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering 
Mechanics) 

หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรง
และโมเมนต์ของแรง ระบบแรงและ
ผลลัพธ์ของระบบแรง สมดุลของ
อนุภาคและไดอะแกรมวัตถุอิสระ การ
วิเคราะห์โครงสร้างสถิตยศาสตร์ของ
ข อ ง ไ ห ล  จ ล น ศ า ส ต ร์ แ ล ะ
จลนพลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุ
แข็งเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่สองของ
นิวตัน งานและพลังงาน การดลและ
โมเมนตัม 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-050-102 
เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering 
Drawing) 

พ้ืนฐานงานเขียนแบบ การเขียนแบบ
ตัวอักษร วิธีการฉายภาพ การเขียน
แบบ ภาพฉาย การเขียนแบบภาพตัด
แบบต่าง ๆ การกำหนดขนาด ค่าพิกัด
ความเผื่อ การสเก็ตภาพ การเขียน
ภาพประกอบและภาพแยกชิ้น การ
เขียนแบบชิ้นส่วนมาตรฐาน การเขียน
แบบงานด้วยคอมพิวเตอร์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยใน
การออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided 
Design for 
Mechanical 
Engineering) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย 
ส ำ ห รั บ ก า ร อ อ ก แ บ บ ชิ้ น ส่ ว น
เครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 มิติ 
ค ำสั่ ง ส ำห รั บ ก ารว าด ภ าพ  ก าร
ปรับปรุงแก้ไข และการจัดรูปแบบการ
กำหนดขนาดและสัญลักษณ์การสร้าง
ชิ้น งานประกอบแบบ  3 มิติ  แบบ
สั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การ
สร้างแบบจำลอง การจำลองและการ
วิ เคราะห์ โดยใช้คอมพิว เตอร์ช่ วย
แก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกลและ
การประยุกต์ใช้งานที่เกี่ยวข้อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-070-204 
เทอร์โมไดนามิกส์ 
(Thermodynamics) 

สมบัติทางเทอร์โมไดนามิกส์กฎข้อศูนย์ 
กฎข้อหนึ่ง และกฎข้อสองของเทอร์โม
ไดน ามิ ก ส์  วั ฏ จั ก รค าร์ โน ต์  งาน 
พลังงาน การเปลี่ยนรูปของพลังงาน
และความร้อน เอนโทรปี และหลักการ
พ้ืนฐานการถ่ายโอนความร้อน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-070-208 
อุณหพลศาสตร์และ
กลศาสตร์ของไหล
เบื้องต้น 
(Basic of Thermo-
Fluid) 

คำจำกัดความและหลักการของอุณ
หพลศาสตร์ คุณสมบัติทางอุณหพล
ศาสตร์ กฎข้อที่ 1 ของอุณหพลศาสตร์ 
คุณสมบัติของสสาร และก๊าซจินตภาพ 
สมการของก๊าซจินตภาพ ขบวนการ
และการประยุกต์สำหรับก๊าซจินตภาพ
และไอน้ำ ขบวนการ ที่ย้อนกลับได้
คุณสมบัติของของไหล ของไหลสถิต 
ชนิดของการไหล สมการต่อเนื่ อง 
สมการออยเลอร์  สมการเบอร์นูลี่  
เครื่องจักรกลของไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-070-205 
กลศาสตร์ของไหล 
(Fluid Mechanics) 

สมบัติของของไหล สถิตยศาสตร์ของ
ของไหล ความดันในของไหลนิ่ง แรงที่
ของไหลกระทำต่อวัตถุอยู่นิ่ง ประเภท
ของการไหล สมการโมเมนตัมและ
พลังงาน สมการความต่อเนื่องและการ
เคลื่อนที่ของของไหล การวิเคราะห์เชิง
มิติและความคล้ายคลึง การหาค่าการ
สูญเสียพลังงานเนื่องจากการไหลใน
ท่อ การออกแบบระบบท่อ การวัด
อัตราการไหลและเครื่องมือวัดอัตรา
การไหล การไหลแบบอัดตัวไม่ได้ใน
สภาวะคงท่ี 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-120-101 
วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering 
Materials) 

ความสั ม พัน ธ์ ระห ว่ างโครงสร้ า ง 
คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการ
ประยุกต์ใช้วัสดุวิศวกรรมกลุ่มหลัก 
แผนภาพสมดุลวัฏภาคและความหมาย 
คุณสมบัติทางกลและการเสื่อมสภาพ
ของวัสดุ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-070-206 
กลศาสตร์วัสดุ 
(Mechanics of 
Materials) 

แรง  ค วาม เค้ น และความ เค รี ย ด 
ความสัมพันธ์ระหว่างความเค้นและ
ความเครียด ความเค้นที่เกิดจากความ
ร้อน  ภาชนะอัดความดันและการ
เชื่อมต่อ การบิดตัวของเพลากลม และ
เพลากลวง การเขียนไดอะแกรมแรง
เฉือนและโมเมนต์ดัด การคำนวณหา
ค่าความเค้นดัดและความเค้นเฉือนใน
คาน พร้อมทั้งการหาค่า ระยะโก่งที่
เกิดขึ้น ในคาน การโก่งตั วของเสา
วงกลมมอร์ ความเค้นผสม เงื่อนไขการ
เสียหาย 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-050-103 
กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 

ก ร ะ บ ว น ก า ร ผ ลิ ต ขั้ น พ้ื น ฐ า น 
ความสัมพันธ์ของวัสดุกับกระบวนการ
ผลิตและต้นทุนการผลิต 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-071-301  
การถ่ าย โอนความ
ร้อน 
(Heat Transfer) 

หลักการของการถ่ายโอนความร้อน
โดยการนำ การพา และการแผ่รังสี  
การคำนวณหาอุณหภูมิและความร้อน
สำหรับการนำความร้อนสภาวะคงที่
และไม่คงที่ในหนึ่งและสองมิติ การหา
ค่าฉนวนความร้อน การนำวิธีไฟไนต์
ดิฟเฟอเรนท์มาช่วยในการแก้ปัญหา
การนำความร้อน การพาความร้อน
แบบอิสระและแบบบังคับ การแผ่รังสี
ความร้อนสำหรับรูปทรงต่าง ๆ การ
เดือดและการควบแน่น  การเลือก
อุปกรณ์แลกเปลี่ยนความร้อนและ
อุปกรณ์เพ่ิมการถ่ายโอนความร้อน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-071-303 
กลศาสตร์
เครื่องจักรกล 
(Mechanics of 
Machinery) 

กลไกและชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การ
เคลื่อนที่ของชิ้นส่วนเครื่องจักร ขบวน
เฟืองและระบบกลไก การหาความเร็ว
และความเร่งในเครื่องจักรกล การ
สมดุลในชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การ
วิเคราะห์แรงในชิ้นส่วนเครื่องจักรกลที่
เกิดการเคลื่อนที ่
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-202 
วิศวกรรมระบบความ
ร้อน  
(Thermal System 
Engineering) 

หลักการของการถ่ายโอนความร้อน
โดยการนำ การพา และการแผ่รังสี  
การคำนวณหาอุณหภูมิและความร้อน
เบื้องต้น หลักการเปลี่ยน รูปพลังงาน
และ แนวความคิดการใช้ประโยชน์จาก
พลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอ
น้ำและส่วนประกอบ กระบวนการทำ
ความเย็นของวัฏจักรอุดมคติและวัฏ
จักรจริง การทำความเย็นแบบอัดไอ 
กระบวนการทำความเย็นแบบหลาย
ความดัน การคำนวณภาระของระบบ
การทำความเย็น  สมบัติทางไซโค
เมตริก และกระบวนการของอากาศ 
ระบบการปรับอากาศแบบต่างๆ การ
คำนวณภาระของระบบปรับอากาศ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-304 
การออกแบบ
เครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

พ้ืนฐานการออกแบบเครื่องจักรกล 
สมบัติของวัสดุ  ความเค้นผสมและ
ทฤษฎี ความ เสี ยห ายของชิ้ น งาน
เครื่องจักรกล การออกแบบสำหรับ
การแตกหักเนื่องจากความล้า การ
ออกแบบรอยต่อด้วยหมุดย้ำ การเชื่อม 
สลักเกลียว ลิ่ม เพลา สปริง สกรูส่ง
กำลัง เฟืองชนิดต่าง ๆ เบรก คลัทช์ 
และการ เลื อก ใช้ ให้ เห มาะสมกั บ
เครื่องจักรกล โครงงานการออกแบบ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-407 
การสั่นสะเทือนทาง
กล 
(Mechanical 
Vibration) 

นิยามและส่วนประกอบของระบบ
สั่นสะเทือนทางกล การหาสมการการ
เคลื่อนตัวของระบบต่าง ๆ ทั้งแบบ
ระดับความเสรีหนึ่งขั้นและหลายขั้น 
การสั่นสะเทือนแบบอิสระและแบบ
บังคับ การสั่นสะเทือนเชิงบิด การหา
ผลเฉลยของระบบสั่นสะเทือนทางกล 
การหาความถี่ธรรมชาติและรูปลักษณ์
ของการสั่นสะเทือนของระบบต่อเนื่อง 
การเปรียบเทียบกับวงจรไฟฟ้า วิธีการ
และเทคนิคการลดและควบคุมการ
สั่นสะเทือน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-072-301 
การทำความเย็นและ
การปรับอากาศ 
(Refrigeration and 
Air Conditioning) 

หลักการพ้ืนฐานทางเทอร์โมไดนามิกส์
ส ำ ห รั บ ก า ร ท ำ ค ว า ม เย็ น แ ล ะ
สัมประสิทธิ์สมรรถนะ กระบวนการทำ
ความเย็นของวัฏจักรอุดมคติและวัฏ
จักรจริง การทำความเย็นแบบอัดไอ 
กระบวนการทำความเย็นแบบหลาย
ความดัน การทำความเย็นแบบดูดซึม 
การทำความเย็นด้วยการระเหยและ
หอผึ่งน้ำ ส่วนประกอบของระบบทำ
ความเย็น ชนิดและสมบัติของสารทำ
ความเย็นและสารหล่อลื่น การคำนวณ
ภาระของระบบการทำความ เย็ น 
ระบบแช่แข็ง สมบัติทางไซโคเมตริก
และกระบวนการของอากาศ ระบบ
การปรับอากาศแบบต่ าง  ๆ  การ
คำนวณภาระของระบบปรับอากาศ 
การออกแบบระบบท่อและอุปกรณ์
กระจายลม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 

  31-407-075-007 
การปรับอากาศใน
รถราง 
(Air Conditioning 
in Railway 
Vehicles) 

สมบัติทางไซโคเมตริกและกระบวนการ
ของอากาศ  ความสบายในการปรับ
อากาศ ในรถไฟ อุปกรณ์ในระบบปรับ
อากาศรถไฟ การประมาณภาระในการ
ทำความเย็น ในรถไฟ การควบคุมการ
ทำงานในระบบปรับอากาศ มาตรฐาน
และคุณภาพของอากาศภายใน การปรับ
อากาศระบบขนส่งทางราง สารทำความ
เย็น ระบบความปลอดภัยในระบบปรับ
อากาศ แนวทางการลดพลังงานที่ใช้ใน
ระบบปรับอากาศ 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-100-101 
การโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

แนวคิดและองค์ประกอบของระบบ
ค อ ม พิ ว เต อ ร์  ก า ร อั น ต ร กิ ริ ย า 
(Interaction) ระหว่างฮาร์ดแวร์และ
ซอฟต์แวร์ การประมวลผลข้อมูลทาง
อิเล็กทรอนิกส์ วิธีการออกแบบและ
พัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรม
ด้วยภาษาระดับสูง การประยุกต์ใช้
โปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง  การ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทาง
วิศวกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-406 
การควบคุมอัตโนมัติ 
(Automatic 
Control) 

นิยามและส่วนประกอบของระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ สมการเชิงอนุพันธ์
เบื้องต้นและการหาผลเฉลย การแปลง
ลาปลาซ  การวิ เคราะห์ และสร้าง
แบ บ จ ำลอ งก ารค วบ คุ ม เชิ ง เส้ น 
ฟั งก์ ชั่ น โอ น ย้ า ย  ก า รวิ เค ร าะห์
เสถียรภาพของระบบป้อนกลับชนิด
เชิงเส้น การวิเคราะห์การตอบสนอง
เชิ งเวลาและความถี่ สำหรับระบบ
อันดับหนึ่งและระบบอันดับสอง การ
ออกแ บ บ ตั ว ค วบ คุ ม เพ่ื อ ชด เช ย
เสถียรภาพของระบบ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 



 

- 79 - 
 

  31-407-073-001 
เครื่องยนต์สันดาป
ภายใน 
(Internal 
Combustion 
Engines) 

คุณลักษณะการทำงานของเครื่องยนต์
สันดาปภายใน เครื่องยนต์ที่จุดระเบิด
ด้วยประกายไฟและเครื่องยนต์ที่จุด
ระเบิดด้วยการอัด การผสมของอากาศ
และเชื้อเพลิง การจ่ายเชื้อเพลิง การ
สันดาป ระบบจุดระเบิด การหล่อลื่น 
วัฏจักรในทางอุดมคติ ที่ใช้เชื้อเพลิง
ผสมอากาศเป็นสารตัวกลางทำงาน วัฏ
จักรที่เป็นจริง การซุปเปอร์ชาร์จและ
การกวาดล้ างไอเสี ย  การทดสอบ
สมรรถนะของเครื่องยนต์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
 

  31-407-072-403 
วิศวกรรมโรงจักรต้น
กำลัง 
(Power Plant 
Engineering) 

หลั กการ เปลี่ ยน รู ปพลั งงานและ
แนวความคิดการใช้ประโยชน์จาก
พลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอ
น้ำและส่วนประกอบ เครื่องกำเนิด
ไฟฟ้าด้วยเครื่องกังหันแก๊ส  เครื่อง
กำเนิดไฟฟ้าด้วยเครื่องยนต์สันดาป
ภายใน เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังความ
ร้อนร่วม เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังน้ำ 
เครื่องกำเนิดไฟฟ้าแบบผลิตไอน้ำด้วย
นิวเคลียร์ เครื่องมือวัดและการควบคุม 
เศรษฐศาสตร์โรงไฟฟ้าและผลกระทบ
กับสิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-073-010 
นิวแมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์อุตสาหกรรม 
(Industrial 
Pneumatics and 
Hydraulics) 

หลักการของระบบนิวแมติกส์และไฮ
ดรอลิกส์ การออกแบบระบบนิวแม
ติกส์ การเลือกขนาดของเครื่องอัดลม 
ท่อลม วาล์ว อุปกรณ์ทำงาน การ
ติดตั้งและ การบำรุงรักษาอุปกรณ์ใน
ร ะ บ บ นิ ว แ ม ติ ก ส์ ร ว ม ทั้ ง ร ะ บ บ
สุญญากาศ การออกแบบระบบไฮดรอ
ลิกส์ การออกแบบชุดต้นกำลัง การ
เลื อกขนาดท่ อ ไฮดรอลิ กส์  วาล์ ว 
อุปกรณ์ทำงาน การติดตั้ งและการ
บำรุงรักษาอุปกรณ์ ในระบบไฮดรอ
ลิกส์ สัญลักษณ์และการเขียนวงจรของ
ระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ วงจร
นิ วแมติกส์และไฮดรอลิกส์ที่ ใช้ ใน
อุตสาหกรรม การออกแบบวงจรไฟฟ้า
ควบคุมการทำงานของระบบ  การ
ควบคุมการทำงานของระบบนิวแม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ด้วยโปรแกรมเม
เบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ และอุปกรณ์
ควบคมุสมัยใหม่ที่ใช้  
ในอุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-073-012 
การวัดและเครื่องมือ
วัด 
(Measurement 
and 
Instrumentation) 

ทฤษฎีการวัดเบื้องต้น การออกแบบ
และสร้างเครื่องมือวัดอย่างง่าย การ
ทดสอบ การตอบสนองของเครื่องมือ
วั ด  การทดสอบ หาขี ดจำกั ดของ
เครื่องมือวัด  การฝึกปฏิบัติการใช้
เครื่องมือวัดชนิดต่าง ๆ การเชื่อมต่อ
กั บ คอม พิ ว เต อร์ เ พ่ื อบั น ทึ ก แล ะ
แสดงผล การวิเคราะห์ข้อมูล การ
นำเสนอข้อมูล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-072-405 
ระบบควบคุม
อัตโนมัติสมัยใหม่ 
(Modern 
Automation 
Control System) 

หลักการพ้ืนฐานของปัญญาประดิษฐ์ 
อุ ป ส ร ร ค แ ล ะ โ อ ก า ส ข อ ง
ปัญญาประดิษฐ์ในงานอุตสาหกรรม
อัจฉริยะ แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งสำหรับวิทยาการหุ่นยนต์ 
และระบบอัตโนมัติ องค์ประกอบของ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวมของ
หุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไกของแขน
กลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและ
อุ ป ก ร ณ์ ต ร ว จ รู้  ร ะ บ บ แ ล ะ
องค์ประกอบการควบคุม การสื่อสาร
ในระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-075-003 
เทคโนโลยีรถไฟฟ้า
ความเร็วสูง  
(High Speed Train 
Technology) 

ประวัติ ศ าสตร์ รถ ไฟค วาม เร็ วสู ง 
เทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูง รถไฟ
ความเร็วสูงในอนาคต การวิจัยและ
พัฒนาการของการออกแบบระบบ
รถไฟความเร็วสูง การบำรุงรักษารถไฟ
ความเร็วสูง รถไฟความเร็วสูงกับการ
พั ฒ น าเมื อ ง  กล ไกก ารถ่ ายท อด
เทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  31-407-074-301 
ล้อเลื่อนรถไฟ 
(Railway Rolling 
Stock) 

ล้อเลื่อนรถไฟและส่วนประกอบที่
สำคัญ ภาพรวมของพลวัตของรถราง 
พลวัตของรถรางตามแนวราง การลาก
จูงและการเบรก การสัมผัสกันระหว่าง
ล้อและราง ความสบายในการขับขี่  
โบกี้รถไฟ ระบบกันสะเทือน ระบบ
เบรกและตัวรถไฟ การตรวจสอบการ
ซ่อมบำรุงล้อ เลื่ อนรถไฟ และการ
แนะนำแนวคิดพ้ืนฐานในการออกแบบ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
 

  31-407-075-008 
พ้ืนฐานพลวัตรถราง 
(Fundamentals of 
Railway Vehicle 
Dynamics) 

ความเป็นมาของพลศาสตร์รถราง 
พ้ืนฐานการออกแบบโบกี้รถไฟ สมการ
พ้ืนฐานของระบบพลศาสตร์ของล้อ
และเพลา ระบบรองรับน้ำหนักและ
คุณสมบัติของระบบการวิ เคราะห์
เคลื่อนที่ของรถไฟแบบต่าง ๆ การตก
รางของรถไฟและการป้องกันการตก
ราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-075-013 
การเสียดทานและ
การสึกหรอ 
(Friction and 
Wear) 

ไตรโบ โลยี เบื้ องต้นของชิ้นส่ วนใน
เค รื่ อ งจั ก รรถ ไฟ  ก ารสั ม ผั ส ขอ ง
ของแข็งแบบยืดหยุ่น แรงเสียดทาน
ระหว่างล้อและราง การแก้ไขแรงเสียด
ทาน การสึกหรอและกลไก การเกิด
การสึกหรอที่ผิวล้อและราง การหล่อ
ลื่นในล้อ การทำนายการสึกหรอของ
สาลี่และสายส่งเหนือราง ลักษณะการ
สึกหรอที่เกิดขึ้นของระบบเบรกรถไฟ 
และลักษณะการสึกหรอของเพลา 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
 

  31-407-075-006 
ระบบเบรกรถไฟ 
(Railway Braking 
System) 

ความรู้พ้ืนฐานและหลักการของระบบ
เบรกรถไฟประเภทต่าง ๆ อุปกรณ์ที่
สำคัญ ในระบบเบรกความรู้ พ้ืนฐาน
และหลักการของระบบนิวแมติกส์ การ
ออกแบบระบบนิวแมติกส์การเลือก
ขนาดของเครื่องอัดลม ท่อลม วาล์ว 
อุปกรณ์ทำงาน การติดตั้ งและการ
บำรุงรักษาอุปกรณ์ในระบบนิวแมติกส์
รวทั้งระบบสุญญากาศ การคำนวณ
และการออกแบระบบเบรกรถไฟ
สำหรับรถไฟประเภทต่าง ๆ ระยะ
เบรกที่ปลอดภัยตามมาตรฐานสากล 
ก า รซ่ อ ม บ ำรุ ง ร ะบ บ เบ รก  ก า ร
วิ เค ร า ะ ห์ ก า ร สึ ก ห ร อ แ ล ะ ก า ร
ตรวจสอบระบบเบรก 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-074-404 
ระบบความร้อน
สำหรับวิศวกรรม
ระบบราง 
(Thermal System 
for Railway 
Engineering) 

หลั กการ เปลี่ ยน รูปพลั งงานและ
แนวความคิดการใช้ประโยชน์จาก
พลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอ
น้ำและส่วนประกอบ กระบวนการทำ
ความเย็นของวัฏจักรอุดมคติและวัฏ
จักรจริง การทำความเย็นแบบอัดไอ 
กระบวนการทำความเย็นแบบหลาย
ความดัน การคำนวณภาระของระบบ
การทำความเย็น  สมบัติทางไซโค
เมตริกและกระบวนการของอากาศ 
ระบบ การปรับอากาศแบบต่าง ๆ การ
คำนวณภาระของระบบปรับอากาศ 
การประยุกต์ใช้ในงานด้านระบบราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
 

  31-407-076-201 
หลักมูลของวิทยาการ
หุ่นยนต์ 
(Fundamentals of 
Robotics) 

หลักการของหุ่นยนต์การแทนตำแหน่ง
และทิศทางการหมุน การแปลงเอก
พั น ธุ์  จ ล น ศ า ส ต ร์ ข อ ง แ ข น ก ล 
จลนศาสตร์ผกผัน จาโคเบียน การ
สร้างเส้นทางเดิน พลศาสตร์ ของแขน
กล การออกแบบหุ่นยนต์โดยอาศัย
หลักทางจลนศาสตร์ของแขนกล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-077-004 
ระบบฝังตัวและ
ระบบอัจฉริยะ 
(Embedded and 
Intelligent 
System) 

ตรรกะดิ จิ ตอลขั้ น แนะนำ หน่ วย
ประมวลผลกลาง หน่ วยความจำ 
อินพุท เอาท์พุท สัญญาณอนาล็อก 
สัญญาณดิจิตอล  การสื่อสารแบบ
อนุกรมผ่านอินพุท เอาท์พุท ตัวจับ
เวลา การแปลงสัญญาณดิจิตอลและ
อนาลอก สัญญาณมอดูเลตเชิงความ
กว้างพัลส์ ไมโครคอนโทรเลอในระบบ
ฝังตัว การเขียนโปรแกรมระดับอาร์ด
แวร์ของระบบฝังตัว ระบบอัจฉริยะขั้น
แน ะน ำ  สมอ งกลฝั งตั ว ใน ระบ บ
อัจฉริยะ การเขียนโปรแกรมชั้นสูง
สำหรับระบบอัจฉริยะ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-077-007 
การออกแบบ
อัลกอริทึม
ปัญญาประดิษฐ์ 
(Artificial 
Intelligent 
Algorithm Design) 

การใช้โปรแกรม คอมพิวเตอร์สำหรับ
ปั ญ ญ าป ระดิ ษ ฐ์ ป ระ เภ ท ต่ า ง  ๆ
กระบวนการพัฒนาระบบการเรียนรู้
ของเครื่ อ ง  การ พัฒ นาโป รแกรม
ค อ ม พิ ว เ ต อ ร์  ใ น ง า น
วิศวกรรมเครื่องกลโดยใช้การเรียนรู้
ของเครื่ อ ง  การ พัฒ นาโป รแกรม
คอมพิวเตอร์ในงานระบบอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์โดยใช้การเรียนรู้ของเครื่อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-077-008 
การมองเห็นของ
เครื่องจักร 
(Machine Vision) 

พ้ืนฐานของการประมวลผลภาพดิจิ
ทอล การรับภาพของมนุษย์ การสร้าง
ภาพ ตัวแทนแสดงภาพ การกรองและ
การเสริมแต่งภาพเชิงระยะ การบูรณะ
ภาพ  การแบ่ งส่ วนของภาพ  การ
วิ เค ร า ะ ห์ ภ า พ  ภ า พ ร ว ม ข อ ง
คอม พิ วเตอร์ วิชั่ น  ความสั ม พัน ธ์
ระหว่างการประมวลผลภาพและ
ปัญญาประดิษฐ์ การประยุกต์ใช้การ
มองเห็นของเครื่องในงานอุตสาหกรรม 
งานวิจัยที่ เกี่ยวกับ การประมวลผล
ภาพและระบบวิชั่นของหุ่นยนต์ใน
ปัจจุบัน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-306 
อินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งในงาน
อุตสาหกรรม 
(Industrial Internet 
of Thing) 

แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
สำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และระบบ
อั ต โ น มั ติ  อ ง ค์ ป ร ะ ก อ บ ข อ ง
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ ง ภาพรวม
เค รื อ ข่ าย ที ซี พี / ไอ พี โพ ร โท ค อล 
เค รื อ ข่ า ย ไร้ ส า ย  ก า รอ อ ก แ บ บ
เครือข่ายตัวตรวจจับไร้สาย การจัด
เส้นทาง การคํานวณ แบบคลาวด์การ
ประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของสรรพ
สิ่ ง ใน อุตสาหกรรมและวิทยาการ 
หุ่นยนต์ โครงงานอินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่ง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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2 การวิเคราะห์ปัญหา 
(Problem Analysis) 
-  สามารถระบุ ตั้งสมการ วิจัย 
สืบค้น และวิเคราะห์  ปัญหา
ทางวิศวกรรมทั่วไป เพ่ือให้ได้
ข้อสรุปของ ปัญหาที่มีนัยสำคัญ 
โดยใช้เครื่องมือวิเคราะห์และ 
อุปกรณ์  อย่างเหมาะสมตาม
สาขาความชำนาญ 

02-005-030-102 
ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
(Physics 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการทดลองเกี่ยวกับ กลศาสตร์
ของอนุภาค โมเมนตัมและการดล งาน
และพลังงาน กลศาสตร์ของวัตถุแข็ง
เกร็ง การเคลื่ อนที่ แบบแกว่งกวัด 
สมบัติ เชิ งกลของสสาร คลื่นกลใน
ตัวการยืดหยุ่นและคลื่นเสียง ความ
ร้อนและอุณหพลศาสตร์ กลศาสตร์
ของไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  02-005-020-106 
ปฏิบัติการเคมี
พ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry 
Laboratory) 
 

ปฏิบัติการให้สอดคล้องกับทฤษฎีใน
เนื้อหารายวิชา 02-005-020-105 เคมี
พ้ืนฐาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-072-302 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล 1 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-072-404 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล 2 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านเครื่องจักรกลของไหล 
วิศวกรรมยานยนต์  ระบบควบคุม
อัตโนมัติ  กลศาสตร์ เครื่องจักรกล 
เครื่องจักรกลทางความร้อน  การ
สั่นสะเทือนทางกล การทำความเย็น
และปรับอากาศ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
 

  31-407-074-302 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 1 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการด้านพ้ืนฐานการเคลื่อนที่
ของล้อและรางรถไฟ ชิ้นส่วนและ
อุปกรณ์ที่สำคัญในรถไฟ การทดสอบ
ความล้าและความแข็งแกร่งของวัสดุ
ในทางรถไฟ การควบคุมในระบบไฮ
ดรอลิก พ้ืนฐานด้านอุณหพลศาสตร์ 
พ้ืนฐานเครื่องมือวัด 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
 

  31-407-074-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 2 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านระบบรางรถไฟ การสึก
หรอของล้อและเพลา การปรับอากาศ
ในรถไฟระบบสั่นสะเทือน พลศาสตร์
ของรถไฟ มอเตอร์ไฟฟ้าและระบบ
อาณั ติ สัญ ญ าณ  ระบบ เบ รกและ
ระบบไฮดรอลิกรถไฟ 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-076-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 1 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent 
Engineering 
Laboratory 1) 
 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-305
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 2 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent  
Engineering 
Laboratory 2) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ปฏิบัติการด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ 
ก ล ศ า ส ต ร์ เค รื่ อ ง จั ก ร ก ล  ก า ร
สั่นสะเทือน ทางกล ระบบไอโอที และ
ปัญญาประดิษฐ์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ตรงกับสาขา
วิชาชีพ และเหมาะสม กับความรู้
ความสามารถ เข้าใจกระบวนการ
ทำงานและหน้าที่ของตำแหน่งงานที่
ได้รับ มอบหมาย และประยุกต์ ใช้
ความรู้ทางทฤษฎีที่ เกี่ยวข้อง การ
จั ด ท ำ โ ค ร ง ง า น  (Project) จ า ก 
กรณีศึกษาหรือการเรียนรู้โดยใช้การ
แก้ปัญหาเป็นฐาน (Case - Based / 
Problem - Based Learning) และมี
จ รรย าบ รรณ ท างวิ ช าชี พ ใน การ
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

3 การออกแบบ/พัฒนาหา
คำตอบของปัญหา  
(Design/Development of 
Solutions) 
-  สามารถพัฒนาหาคำตอบ
ของปัญ หาทาง เทคโน โลยี  
วิศวกรรมทั่วไป และมีส่วนช่วย 
ออกแบบระบบ ชิ้นงาน หรือ
กระบวนการ ตามความจำเป็น
และเหมาะสมกับข้อพิจารณา 
ทางด้ านสาธารณ สุข  ความ
ปลอดภัย วัฒนธรรม สั งคม 
และสิ่งแวดล้อม 

31-407-050-103 
กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 

ก ร ะ บ ว น ก า ร ผ ลิ ต ขั้ น พ้ื น ฐ า น 
ความสัมพันธ์ของวัสดุกับกระบวนการ
ผลิตและต้นทุนการผลิต 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-408 
สัมมนาโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project Seminar) 

การสืบค้นข้อมูลตามหัวข้อที่สนใจ การ
วิ เคราะห์ปัญหาและนำเสนอแนว
ทางแก้ไขปัญหา การวางแผนการ
ดำเนินโครงงาน การออกแบบการ
ทดลอง การเลือกใช้วัสดุอุปกรณ์และ
เครื่องมือทดลองที่ เหมาะสม การ
ประเมินราคา การเขียนรายงาน การ
นำเสนอโครงงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-071-409 
โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project) 

การประยุกต์ความรู้ที่ ศึกษามาให้
เหมาะสมกับการปฏิบัติงานเดี่ยวหรือ
กลุ่ ม ต ามแผนของโค รงงาน  การ
ออกแบบ การสร้าง การทดลอง การ
พัฒนา การวิเคราะห์และการแก้ไข
ปัญหา การส่งเสริมให้ เกิดความคิด
สร้างสรรค์ การสรุปผลพร้อมจัด ทำ
เอกสารรายงานที่ผ่านการตรวจสอบ
จากคณะกรรมการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ตรงกับสาขา
วิชาชีพ และเหมาะสม กับความรู้
ความสามารถ เข้าใจกระบวนการ
ทำงานและหน้าที่ของตำแหน่งงานที่
ได้รับ มอบหมาย และประยุกต์ ใช้
ความรู้ทางทฤษฎีที่ เกี่ยวข้อง การ
จั ด ท ำ โ ค ร ง ง า น  (Project) จ า ก 
กรณีศึกษาหรือการเรียนรู้โดยใช้การ
แก้ปัญหาเป็นฐาน (Case - Based / 
Problem - Based Learning) และมี
จ รรย าบ รรณ ท างวิ ช าชี พ ใน การ
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 
 

4 การสืบค้น (Investigation) 
- สามารถดำเนินการสืบค้นเพ่ือ
หาคำตอบของ  ปัญ ห าทาง
วิ ศ ว ก ร รม ทั่ ว ไป  จ าก ก า ร
กำหนด ตำแหน่ง การค้นหา
แ ล ะ เลื อ ก ใ ช้ ข้ อ มู ล จ า ก
มาตรฐานการปฏิบัติ วิชาชีพ 
ฐานข้อมู ล  การ สื บค้นทาง
เอกสาร  การออกแบบการ
ทดสอบและ ทดลองเพ่ือให้ได้
ข้อสรุปที่เชื่อถือได้ 

31-407-072-302 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล 1 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
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  31-407-072-404 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล 2 
(Mechanical 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านเครื่องจักรกลของไหล 
วิศวกรรมยานยนต์  ระบบควบคุม
อัตโนมัติ  กลศาสตร์ เครื่องจักรกล 
เครื่องจักรกลทางความร้อน  การ
สั่นสะเทือนทางกล การทำความเย็น
และปรับอากาศ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
 

  31-407-074-302 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 1 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 1) 

ปฏิบัติการด้านพ้ืนฐานการเคลื่อนที่
ของล้อและรางรถไฟ ชิ้นส่วนและ
อุปกรณ์ที่สำคัญในรถไฟ การทดสอบ
ความล้าและความแข็งแกร่งของวัสดุ
ในทางรถไฟ การควบคุมในระบบไฮ
ดรอลิก พ้ืนฐานด้านอุณหพลศาสตร์ 
พ้ืนฐานเครื่องมือวัด 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
 

  31-407-074-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบราง 2 
(Railway 
Engineering 
Laboratory 2) 

ปฏิบัติการด้านระบบรางรถไฟ การสึก
หรอของล้อและเพลา การปรับอากาศ
ในรถไฟระบบสั่นสะเทือน พลศาสตร์
ของรถไฟ มอเตอร์ไฟฟ้าและระบบ
อาณั ติ สัญ ญ าณ  ระบบ เบ รกและ
ระบบไฮดรอลิกรถไฟ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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  31-407-076-303 
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 1 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent 
Engineering 
Laboratory 1) 
 

ปฏิบัติการพ้ืนฐานด้าน กลศาสตร์วัสดุ 
เทอร์โมไดนามิกส์ และกลศาสตร์ของ
ไหล 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-076-305
ปฏิบัติการวิศวกรรม
ระบบอัตโนมัติ 
หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 2 
(Automation 
Robotics and 
Artificial 
Intelligent  
Engineering 
Laboratory 2) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ปฏิบัติการด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ 
ก ล ศ า ส ต ร์ เค รื่ อ ง จั ก ร ก ล  ก า ร
สั่นสะเทือน ทางกล ระบบไอโอที และ
ปัญญาประดิษฐ์ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-408 
สัมมนาโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project Seminar) 

การสืบค้นข้อมูลตามหัวข้อที่สนใจ การ
วิ เคราะห์ปัญหาและนำเสนอแนว
ทางแก้ไขปัญหา การวางแผนการ
ดำเนินโครงงาน การออกแบบการ
ทดลอง การเลือกใช้วัสดุอุปกรณ์และ
เครื่องมือทดลองที่ เหมาะสม การ
ประเมินราคา การเขียนรายงาน การ
นำเสนอโครงงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-071-409 
โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project) 

การประยุกต์ความรู้ที่ ศึกษามาให้
เหมาะสมกับการปฏิบัติงานเดี่ยวหรือ
กลุ่ ม ต ามแผนของโค รงงาน  การ
ออกแบบ การสร้าง การทดลอง การ
พัฒนา การวิเคราะห์และการแก้ไข
ปัญหา การส่งเสริมให้ เกิดความคิด
สร้างสรรค์ การสรุปผลพร้อมจัด ทำ
เอกสารรายงานที่ผ่านการตรวจสอบ
จากคณะกรรมการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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5 การใช้เครื่องมือทันสมัย 
(Modern Tool Usage) 
- สามารถเลือกใช้  เทคนิควิธี  
ทรัพยากร และใช้ เครื่องมือ
ทั น สมั ยท างวิ ศวกรรมและ
เทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึง
ก า ร พ ย า ก ร ณ์  ก า ร ท ำ
แ บ บ จ ำ ล อ งข อ ง ง า น ท า ง
วิศ วกรรมทั่ ว ไป ที่ เข้ า ใจถึ ง 
ข้อจำกัดของเครื่องมือต่างๆ 

31-407-100-101 
การโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

แนวคิดและองค์ประกอบของระบบ
ค อ ม พิ ว เต อ ร์  ก า ร อั น ต ร กิ ริ ย า 
(Interaction) ระหว่างฮาร์ดแวร์และ
ซอฟต์แวร์ การประมวลผลข้อมูลทาง
อิเล็กทรอนิกส์ วิธีการออกแบบและ
พัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรม
ด้วยภาษาระดับสูง การประยุกต์ใช้
โปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง  การ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทาง
วิศวกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยใน
การออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided 
Design for 
Mechanical 
Engineering) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย 
ส ำ ห รั บ ก า ร อ อ ก แ บ บ ชิ้ น ส่ ว น
เครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 มิติ 
ค ำสั่ ง ส ำห รั บ ก ารว าด ภ าพ  ก าร
ปรับปรุงแก้ไข และการจัดรูปแบบการ
กำหนดขนาดและสัญลักษณ์การสร้าง
ชิ้น งานประกอบแบบ  3 มิติ  แบบ
สั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การ
สร้างแบบจำลอง การจำลองและการ
วิ เคราะห์ โดยใช้คอมพิว เตอร์ช่ วย
แก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล และ
การประยุกต์ใช้งานที่เกี่ยวข้อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-075-005 
การออกแบบและ
จำลองรถราง 
(Design and 
Simulation of 
Railway Vehicles) 

หลักการออกแบบชิ้นส่ วนและการ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ใน
การวิเคราะห์ทางกลสำหรับงานระบบ
ราง เช่น สมการพ้ืนฐานที่ ใช้ในการ
วิเคราะห์การเคลื่อนที่ของรถไฟ การ
วิเคราะห์อากาศพลศาสตร์สำหรับงาน
ระบบราง การวิเคราะห์ความแข็งแรง
ด้วยระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์สำหรับ
งานระบบราง การวิเคราะห์การถ่ายเท
ความร้อนและการไหลด้วยระเบียบวิธี
ไฟไนต์เอลิเมนต์สำหรับงานระบบราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

  00-400-080-005 
แนวคิดสู่นวัตกรรม  
(Idea to 
Innovation) 

แนวคิดของนวัตกรรมและหลั กการ
จัดการนวัตกรรม ทฤษฎีการแพร่กระจาย
ทางนวัตกรรม ประเภทของนวัตกรรม
แ ล ะ ระ บ บ นิ เว ศ น วั ต ก รรม  ค ว าม
เปลี่ยนแปลงและความอันส่งผลต่อการ
จัดการนวัตกรรม กลยุทธ์ด้านนวัตกรรม 
ความสำคัญของ กลยุทธ์ด้านนวัตกรรม 
ค ว าม ส าม า รถ ใน ก ารแ ข่ งขั น ข อ ง
นวัตกรรม และกระบวนการยอมรับ
นวัตกรรม ระบบการจัดการความคิดอัน
ก่อให้เกิดนวัตกรรม ความคิดสร้างสรรค์
และแรงกระตุ้นให้เกิดความคิดสร้างสรรค์
ในการสร้างนวัตกรรม เครื่องมือในการ
คิดอย่างเป็นระบบ 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิช า เอกวิศวกรรมระบบ อัต โนมั ติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-077-004 
ระบบฝังตัวและ
ระบบอัจฉริยะ 
(Embedded and 
Intelligent 
System) 

ตรรกะดิ จิ ตอลขั้ น แนะนำ  หน่ วย
ประมวลผลกลาง หน่ วยความจำ 
อินพุท เอาท์ พุทสัญญาณอนาล็อก 
สัญญาณดิจิตอล  การสื่อสารแบบ
อนุกรมผ่านอินพุท เอาท์พุท ตัวจับ
เวลา การแปลงสัญญาณดิจิตอลและ
อนาลอก สัญญาณมอดูเลตเชิงความ
กว้างพัลส์ ไมโครคอนโทรเลอในระบบ
ฝั งตั ว  ก าร เขี ยน โป รแกรมระดั บ
ฮาร์ดแวร์ของระบบฝั งตั ว  ระบบ
อัจฉริยะขั้นแนะนำ สมองกลฝังตัวใน
ระบบอัจฉริยะ การเขียนโปรแกรม
ชั้นสูงสำหรับระบบอัจฉริยะ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-072-405 
ระบบควบคุม
อัตโนมัติสมัยใหม่ 
(Modern 
Automation 
Control System) 

หลักการพ้ืนฐานของปัญญาประดิษฐ์  
อุ ป ส ร ร ค แ ล ะ โ อ ก า ส ข อ ง
ปัญญาประดิษฐ์ในงานอุตสาหกรรม
อัจฉริยะ แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งสำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ  องค์ประกอบของ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวมของ
หุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไกของแขน
กลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและ
อุ ป ก ร ณ์ ต ร ว จ รู้  ร ะ บ บ แ ล ะ
องค์ประกอบการควบคุม การสื่อสาร
ในระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ 
และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-076-306 
อินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่งในงาน
อุตสาหกรรม 
(Industrial Internet 
of Thing) 

แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
สำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และระบบ
อั ต โ น มั ติ  อ ง ค์ ป ร ะ ก อ บ ข อ ง
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวม
เค รื อ ข่ าย ที ซี พี / ไอ พี โพ ร โท ค อล 
เค รื อ ข่ า ย ไร้ ส า ย  ก า รอ อ ก แ บ บ
เครือข่ายตัวตรวจจับไร้สาย การจัด
เส้นทาง การคํานวณ แบบคลาวด์การ
ประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของสรรพ
สิ่ ง ใน อุตสาหกรรมและวิทยาการ 
หุ่นยนต์ โครงงานอินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่ง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมั ติ 
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-077-007 
การออกแบบ
อัลกอริทึม
ปัญญาประดิษฐ์ 
(Artificial 
Intelligent 
Algorithm Design) 

การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ
ปั ญ ญ าป ระดิ ษ ฐ์ ป ร ะ เภ ท ต่ า งๆ 
กระบวนการพัฒนาระบบการเรียนรู้
ของเครื่ อ ง  การ พัฒ นาโป รแกรม
คอมพิวเตอร์ในงานวิศวกรรมเครื่องกล
โดยใช้การเรียนรู้ของเครื่อง การพัฒนา
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงานระบบ
อัตโนมัติและหุ่นยนต์โดยใช้การเรียนรู้
ของเครื่อง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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6 วิศวกรและสังคม (The 
Engineer and Society) 
- สามารถแสดงว่ามีความเข้าใจ
ในประเด็นต่างๆ ทางสังคม ชี
ว อ น ามั ย  ค ว าม ป ล อ ด ภั ย 
กฎหมาย และวัฒนธรรมที่
เกี่ยวพันกับการปฏิบัติวิชาชีพ
ใน ระดับเทคโนโลยีวิศวกรรม 

00-400-100-001 
การพัฒนาคุณภาพ
ชีวิตและสังคม  
(Life and Social 
Quality 
Development) 

ปรัชญาและหลักธรรมในการดำรงชีวิต 
และการทำงานของบุคคล การสร้าง 
แนวคิดและเจตคติต่อตนเอง ธรรมะ
กับการสร้างคุณภาพชีวิต บทบาท 
หน้าที่ และความรับผิดชอบต่อตนเอง
และผู้อ่ืน การบริหารตนเองให้เข้ากับ
ชีวิตและสังคม การเข้าร่วมกิจกรรม
ทางสังคม เทคนิคการครองใจคนและ
การสร้างผลิตผล ในการทำงานให้มี
ประสิทธิภาพ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  00-400-100-008 
รากเหง้า มทร.อีสาน  
(RMUTI DNA) 

วัฒนธรรมพ้ืนถิ่นอีสาน ฮีต 12 คอง 
14 ประวัติศาสตร์ของมหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีราชมงคลอีสาน อัตลักษณ์
บัณฑิต บุคคลสำคัญ ศิษย์เก่า การ
สร้างแนวคิดจิตอาสาเพ่ือท้องถิ่น การ
วางแผนพัฒนาชุมชนท้องถิ่น 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-070-207 
การจัดการทั่วไปใน
งานวิศวกรรม 
(General 
Engineering 
Management) 

เศรษฐศาสตร์วิศวกรรมเบื้องต้น ต้นทุน 
การคำนวณดอกเบี้ย ภาษี มนุษย์สัมพันธ์ 
ในการทำงาน การบริหารโครงการ การ
เพิ่ ม ผ ล ผ ลิ ต  ก ารค วบ คุ ม คุ ณ ภ าพ 
กฎหมายและการจัดการความปลอดภัย
ในงานอุตสาหกรรม การสอบสวนและ
ประเมินความเสี่ยง การวางแผนการ
บ ำ รุ ง รั ก ษ า  ก า ร ต ร ว จ ส อ บ แ ล ะ
ประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมายและ
มาตรฐานระบบการจัดการสิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิช า เอกวิศวกรรมระบบ อัต โนมั ติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  00-400-060-006 
การจัดการความ
ล้มเหลวสู่ความสำเร็จ 
(Failure 
Management to 
Success) 

ทฤษฎี และความสำคัญของความ
ล้มเหลวและความสำเร็จ ในด้านการ
ทำงาน การทำธุรกิจ และการดำเนิน
ชีวิต เครื่องมือและกลยุทธ์การจัดการ
ความล้มเหลว เพ่ือความสำเร็จ การ
วิ เ ค ร า ะ ห์ ค ว า ม ล้ ม เห ล ว แ ล ะ
ค ว า ม ส ำ เร็ จ ท า ง ธุ ร กิ จ  ก า ร วั ด 
ความสำเร็จของการประกอบธุรกิจ 
ก ร ณี ศึ ก ษ า ค ว า ม ล้ ม เห ล ว แ ล ะ
ความสำเร็จ ทางธุรกิจ การเรียนรู้จาก
ความล้ ม เหลวสู่ ค วามสำเร็ จของ
ผู้ประกอบการ และเขียนแผนกลยุทธ์
ในการจัดการความล้มเหลว 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิช า เอกวิศวกรรมระบบ อัต โนมั ติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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7 ส่ิงแวดล้อมและความยั่งยืน 
(Environment and  
Sustainability) 
- สามารถเข้าใจผลกระทบของ
คำตอบของปัญหา งานด้าน
เทคโนโลยีวิศวกรรมในบริบท
ของสังคม และ สิ่ งแวดล้อม 
และสามารถแสดงความรู้และ 
ความจำเป็นของการพัฒนาที่
ยั่งยืน 

31-407-070-207 
การจัดการทั่วไปใน
งานวิศวกรรม 
(General 
Engineering 
Management) 

เศรษฐศาสตร์วิศวกรรมเบื้องต้น ต้นทุน 
การคำนวณดอกเบี้ย ภาษี มนุษย์สัมพันธ์ 
ในการทำงาน การบริหารโครงการ การ
เพิ่ ม ผ ล ผ ลิ ต  ก ารค วบ คุ ม คุ ณ ภ าพ 
กฎหมายและการจัดการความปลอดภัย
ในงานอุตสาหกรรม การสอบสวนและ
ประเมินความเสี่ยง การวางแผนการ
บ ำ รุ ง รั ก ษ า  ก า ร ต ร ว จ ส อ บ แ ล ะ
ประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมายและ
มาตรฐานระบบการจัดการสิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 
- มี ความ เข้ าใจและมี ส ำนึ ก
รับผิดชอบต่อการ มาตรฐาน
ป ฏิ บั ติ วิ ช า ชี พ ใ น ร ะ ดั บ
เทคโนโลยี วิศวกรรม 

31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ตรงกับสาขาวิชาชีพ 
และเหมาะสม กับความรู้ความสามารถ 
เข้าใจกระบวนการทำงานและหน้าที่ของ
ตำแหน่งงานที่ ได้รับ มอบหมาย และ
ประยุกต์ใช้ความรู้ทางทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง 
ก ารจั ด ท ำ โค รงงาน  (Project) จ าก 
กรณีศึกษาหรือการเรียนรู้โดยใช้การ
แก้ ปัญ หาเป็ น ฐาน  (Case - Based / 
Problem - Based Learning) แ ล ะ มี
จ ร ร ย า บ ร ร ณ ท า ง วิ ช า ชี พ ใน ก า ร
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิช า เอกวิศวกรรมระบบ อัต โนมั ติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-072-406 
การจัดการในงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
พลังงาน และความ
ปลอดภัย 
(Mechanical 
Engineering 
Management, 
Energy and 
Safety) 

ความรู้ เกี่ ยวกับการวางแผนและ
ออกแบบการดำเนินงานเบื้องต้นใน
งาน วิ ศ วกรรม เค รื่ อ งกล  ค วาม รู้
เกี่ยวกับเศษฐศาสตร์เบื้องต้นสำหรับ
งาน ด้ าน วิ ศ วก รรม  การอนุ รั กษ์
พลังงานและการจัดการด้านพลังงาน
ในงานเครื่องกล วิศวกรรม ความ
น่าเชื่อถือได้ความพร้อมใช้งาน และ
ความสามารถ ในการบ ำรุ งรั กษ า 
มาตรฐานความปลอดภัยและความรู้
เกี่ยวกับการป้องกันอัคคีภัยในงาน
อุตสาหกรรม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  31-407-074-405 
การจัดการในงาน
วิศวกรรมระบบราง 
พลังงาน และความ
ปลอดภัย 
(Railway 
Engineering 
Management, 
Energy and 
Safety) 

ก า รว า งแ ผ น แ ล ะออ ก แ บ บ ก า ร
ดำเนินงานเบื้องต้นในงานวิศวกรรม
ระบบขนส่งทางรางความรู้ เกี่ยวกับ
เศษฐศาสตร์เบื้องต้นสำหรับงานด้าน
วิศวกรรม การอนุรักษ์พลังงานและ
การจัดการด้านพลังงานในงานระบบ
ราง วิศวกรรม ความน่าเชื่อถือได้ความ
พร้อมใช้งาน และความสามารถในการ
บำรุงรักษา มาตรฐานความปลอดภัย
และความรู้เกี่ยวกับการป้องกันอัคคีภัย
ในงานระบบราง 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
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9 การทำงานเดี่ยวและทำงาน
เป็นทีม (Individual and 
Team work) 
- ท ำ ห น้ า ที่ ไ ด้ อ ย่ า ง มี
ประสิทธิภาพทั้ งในด้านการ 
ทำงานเดี่ยว และการทำงานใน
ฐานะผู้ร่วมทีมหรือ ผู้นำทีมที่มี
ความหลากหลายทางเทคนิค 

00-400-080-006 
การสร้างทักษะทาง
นวัตกรรม  
(Competence 
Building in 
Innovation) 

กลไกการขับเคลื่อนนวัตกรรม การ
จัดการโครงการนวัตกรรม การจัดการ
ทีม โครงสร้างของทีม  การจัดการ
เครือข่ายของโครงการนวัตกรรม กลไก
ความร่วมมือและแลกเปลี่ยนกลไกใน
การขับ เคลื่ อนนวัตกรรมแบบสห
สาขาวิช า  การสร้างและนำเสนอ
ต้ น แ บ บ โค ร งก า ร พ้ื น ฐ า น ด้ า น
นวัตกรรมแบบ  สหสาขาวิช าบน
พ้ืนฐานของผู้ประกอบการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  00-400-090-002 
การเป็น
ผู้ประกอบการและ
การสร้างธุรกิจใหม ่ 
(Entrepreneurship 
and Business 
Creation) 

แ น วคิ ด ก าร เป็ น ผู้ ป ร ะก อบ ก าร 
จ ร ร ย า บ ร ร ณ ท า ง ธุ ร กิ จ ข อ ง
ผู้ประกอบการ การวางแผนธุรกิจ การ
ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและ
รูปแบบทางธุรกิจใหม่  เทคนิคการ
เจรจาต่อรอง การเขียนแผนธุรกิจ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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10 การสื่อสาร 
(Communication) 
- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรม
ทั่วไปกับกลุ่มผู้ปฏิบัติวิชาชีพ
วิศวกรรมและสังคมโดยรวมได้
อย่ า ง  มี ป ระสิ ท ธิ ผ ล  อ าทิ  
สามารถอ่านและเขียนรายงาน 
ท า งวิ ศ ว ก รรม แ ล ะ เต รี ย ม
เอ ก ส ารก ารออก แ บ บ งาน 
วิศวกรรมได้อย่างมีประสิทธิผล 
สามารถนำเสนอ สามารถให้
และรับคำแนะนำงานได้อย่าง
ชัด เจน  วิศวกรรมได้อย่างมี
ประสิทธิผล สามารถนำเสนอ 
สามารถให้และรับคำแนะนำ
งานได้อย่างชัดเจน 

00-400-070-001 
ภาษาอังกฤษเพ่ือการ
สื่อสาร 
(English for 
Communication) 

การใช้ทักษะภาษาอังกฤษในการฟัง 
พูด อ่าน และเขียน เพ่ือสื่อสารในชีวิต 
ประจำวันตามสถานการณ์ต่าง ๆ โดย
เลือกใช้ศัพท์ สำนวนและโครงสร้าง
ภาษาท่ีเหมาะสม 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  00-400-070-002 
สนทนาภาษาอังกฤษ
ในชีวิตประจำวัน 
(English 
Conversation in 
Daily Life) 

ก า ร ส น ท น า ภ า ษ า อั ง ก ฤ ษ ต า ม
สถานการณ์ต่างๆ ในชีวิตประจำวัน 
การใช้คำศัพท์ สำนวน ตามวัฒนธรรม
ของเจ้าของภาษา มารยาทในการ
สนทนา 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  00-400-070-003 
ภาษาอังกฤษใน
ชีวิตประจำวัน  
(English in Daily 
Life) 

ค ำ ศั พ ท์  ส ำ น ว น  แ ล ะ ป ร ะ โย ค
ภาษาอังกฤษในชี วิตประจำวัน ใน
สถานการณ์ต่าง ๆ การฝึกปฏิบัติการ
ใช้ทักษะภาษาอังกฤษในการฟัง พูด 
อ่าน และเขียน เพ่ือการสื่อสารใน
ชีวิตประจำวันตามสถานการณ์ต่างๆ 
ในบริบทนานาชาติและวัฒนธรรม ที่
หลากหลาย โดยเลือกใช้ศัพท์ สำนวน
และโครงสร้างภาษาที่เหมาะสม 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  00-400-070-005 
ภาษาไทยในยุคดิจิทัล  
(Thai in the Digital 
Age) 

การใช้ภาษาไทยในสื่อโซเซียล การ
รู้ เท่ าทั นสื่ อ  จรรยาบรรณ การใช้
ภ าษาไทยใน  สื่ อดิ จิทั ล  ความคิ ด
สร้างสรรค์ในการใช้ภาษา การสร้าง
แนวทางเพ่ือการต่อยอด การใช้ภาษา
ในการสื่อสารผ่านสื่อดิจิทัลสำหรับ
อนาคต 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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11 การบริหารโครงการและการ
ลงทุน (Project 
Management and 
Finance) 
- สามารถแสดงว่ามีความรู้และ
คว าม เข้ า ใจ  ห ลั ก ก ารท า ง
วิศวกรรมและการบริหารงาน 
แล ะ  ส าม ารถ ป ระยุ ก ต์ ใช้
หลักการบริหารในงานของตน 
ในฐานะผู้ร่วมทีมและผู้นำทีม
เพ่ือบริหารจัดการ โครงการ
วิศวกรรมที่มีสภาพแวดล้อม
การทำงาน ความหลากหลาย
สาขาวิชาชีพ 

31-407-071-408 
สัมมนาโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project Seminar) 

การสืบค้นข้อมูลตามหัวข้อที่สนใจ การ
วิ เคราะห์ปัญหาและนำเสนอแนว
ทางแก้ไขปัญหา การวางแผนการ
ดำเนินโครงงาน การออกแบบการ
ทดลอง การเลือกใช้วัสดุ อุปกรณ์และ
เครื่องมือทดลองที่ เหมาะสม  การ
ประเมินราคา การเขียนรายงาน การ
นำเสนอโครงงาน 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-071-409 
โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Mechanical 
Engineering 
Project) 

การประยุกต์ความรู้ที่ ศึกษามาให้
เหมาะสมกับการปฏิบัติงานเดี่ยวหรือ
กลุ่ ม ต ามแผนของโค รงงาน  การ
ออกแบบ การสร้าง การทดลอง การ
พัฒนา การวิเคราะห์และการแก้ไข
ปัญหา การส่งเสริมให้ เกิดความคิด
สร้างสรรค์ การสรุปผลพร้อมจัด ทำ
เอกสารรายงานที่ผ่านการตรวจสอบ
จากคณะกรรมการ 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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  31-407-071-306 
สหกิจศึกษา 1 
(Cooperative 
Education 1) 

การปฏิบัติงานเสมือนเป็นพนักงานใน
สถานประกอบการที่ ตรงกับสาขา
วิชาชีพ และเหมาะสม กับความรู้
ความสามารถ เข้าใจกระบวนการ
ทำงานและหน้าที่ของตำแหน่งงานที่
ได้รับ มอบหมาย และประยุกต์ ใช้
ความรู้ทางทฤษฎีที่ เกี่ยวข้อง การ
จัดทำโครงงาน จาก กรณีศึกษาหรือ
การเรียนรู้โดยใช้การแก้ปัญหาเป็นฐาน 
และมีจรรยาบรรณทางวิชาชีพในการ
ปฏิบัติงาน 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเคร่ืองกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิช า เอกวิศวกรรมระบบ อัต โนมั ติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

  31-407-070-207 
การจัดการทั่วไปใน
งานวิศวกรรม 
(General 
Engineering 
Management) 

เศรษฐศาสตร์วิ ศวกรรม เบื้ อ งต้ น 
ต้นทุน  การคำนวณดอกเบี้ ย  ภาษี  
มนุษย์สัมพันธ์  ในการทำงาน การ
บริหารโครงการ การเพ่ิมผลผลิต การ
ควบคุมคุณภาพ กฎหมายและการ
จั ด ก า ร ค ว า ม ป ล อ ด ภั ย ใน ง า น
อุตสาหกรรม  การสอบ สวนและ
ประเมินความเสี่ยง การวางแผนการ
บ ำรุ งรั ก ษ า  ก า รต รวจ สอบ แ ล ะ
ประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมาย
และมาต รฐาน ระบ บ การจั ด ก าร
สิ่งแวดล้อม 
วิชาเอกที่เรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเคร่ืองกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิช า เอกวิศวกรรมระบบ อัต โนมั ติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
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12 การเรียนรู้ตลอดชีพ 
(Lifelong Learning) 
- ตระหนักและเห็นความจำเป็น
ในการเตรียมตัว เพ่ือให้สามารถ
การปฏิบัติงานได้โดยลำพังและ 
สามารถการเรียนรู้ตลอดชีพเมื่อ
มีการเปลี่ยนแปลงทางความรู้
เฉพาะด้านเทคโนโลยีวิศวกรรม 

00-400-080-001 
วิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยีสมัยใหม่ 
(Science and 
Modern 
Technology) 

วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร
ประยุกต์ แนวโน้มและผลกระทบของ
การพัฒนาเทคโนโลยีต่อชีวิตและสังคม 
และมีความตระหนักรู้ เพ่ือการปรับ
สภาพการดำรงชีวิต 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

  00-400-060-002 
คมการคิด  
(Art of Thinking) 

แนวคิดและกระบวนการคิดของมนุษย์ 
การแสวงหาข้อมูลและความรู้  การ
วิเคราะห์ข้อมูลข่าวสาร โดยการใช้
ห ลั ก ต ร ร ก ะ  ก า ร ใ ช้ เ ห ตุ ผ ล 
กระบวนการตัดสินใจ การบูรณาการ
ทางความคิดในรูปแบบต่าง ๆ การ
แก้ปัญหาโดยเน้นการเรียนรู้ผ่านการ
ป ฏิ บั ติ  แล ะการส ร้ า งผ ล งาน อัน
เนื่องมาจากความคิด 
วิชาเอกท่ีเรียน 
- วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
- วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  
หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 
 

หมายเหตุ : โปรดระบุลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ (Graduate Attributes) ให้ครบถ้วนมากท่ีสุด โดยนำ
รายวิชาในหลักสูตรทั้งหมดมากรอกข้อมูล 
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4. มาตรฐานผลการเรียนรู้ 
4.1 นักศึกษาสามารถทำงานเป็นทีม มีความเชี่ยวชาญในการใช้ความรู้ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล 

วิศวกรรมเครื่องกลระบบราง หรือวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ในการดำเนิน
โครงงานออกแบบหรือสร้างหรือทดลองหรือพัฒนางานด้านวิศวกรรมเครื่องกล การสามารถวิเคราะห์และ
แก้ไขปัญหาต่าง ๆ ที่เกิดข้ึนในการทำโครงงานและอาจจะเป็นต้นแบบในการพัฒนาต่อได้ 

4.2 มีทักษะการปฏิบัติงานจากสถานประกอบการตลอดจนมีความเข้าใจในหลักการความจำเป็นใน
การเรียนรู้และประยุกต์ทฤษฎีมากยิ่งขึ้น 

4.3 สามารถบูรณาการความรู้ที่ เรียนมาเพ่ือนำไปแก้ปัญหาทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกลระบบราง วิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ได้อย่างเหมาะสม 

4.4 มีมนุษยสัมพันธ์และสามารถทำงานร่วมกับผู้อื่นได้เป็นอย่างดี 
4.5 มีระเบียบวินัย ตรงต่อเวลา และเข้าใจวัฒนธรรมองค์กรตลอดจนสามารถปรับตัวให้เข้ากับ

สถานประกอบการได ้
4.6 มีความกล้าในการแสดงออกและสามารถนำความคิดสร้างสรรค์ไปใช้ประโยนชน์ในงานได้ 
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ส่วนที ่3 คณาจารย์ 
 

1. ประธานหลักสูตร 
ชื่อ-สกุล ตำแหน่ง

วิชาการ 
คุณวุฒิการศึกษา ปีท่ีสำเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณ์

สอน (ปี) 
ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปัง อาจารย์ - ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 

- วศ.ม. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.บ. เครื่องกล (มข.)  

2557 
2552 
2550 

9 

 
2. อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
ตารางท่ี 1 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 
ลำดับ ชื่อ-สกุล ตำแหน่ง

วิชาการ 
คุณวุฒิการศึกษา ปีท่ีสำเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณ์

สอน (ปี) 
1 ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต อาจารย์ - วศ.ด. เครือ่งกล (มช.) 

- วศ.ม. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 

2558 
2545 
2541 

17 

2 ดร.ศุภฤกษ ์ 
ชามงคลประดิษฐ์ 

อาจารย์ - ปร.ด. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.ม. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.บ. เครือ่งกล (มอบ.) 

2554 
2545 
2540 

21 

3 ดร.เอกวุฒิ แสนคำวงษ์ อาจารย์ - วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
- วศ.ม. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 

2563 
2554 
2550 

11 
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ตารางที ่2 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 
ลำดับ ชื่อ-สกุล ตำแหน่ง

วิชาการ 
คุณวุฒิการศึกษา ปีท่ีสำเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณ์

สอน (ปี) 
1 ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง อาจารย์ - วศ.ด. เครื่องกล (มช.)  

- วศ.ม. เครื่องกล (มช.)  
- วศ.บ. เครื่องกล 
(สถาบันเทคโนโลยีราช
มงคล จังหวัดปทุมธานี) 

2547 
2545 
2537 

28 

2 ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปัง อาจารย์ - ปร.ด. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
- วศ.บ. เครื่องกล (มข.)  

2557 
2552 
2550 

9 

3 นายเขมวัตร อินทรวิเศษ อาจารย์ - วศ.ม. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.บ. เครื่องกล 
(สถาบันเทคโนโลยีราช
มงคล จังหวัดปทุมธานี) 

2550 
2544 

 
 

28 

 
ตารางท่ี 3 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร วิชาเอกวิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์และปัญญาประดิษฐ์ 
ลำดับ ชื่อ-สกุล ตำแหน่ง

วิชาการ 
คุณวุฒิการศึกษา ปีท่ีสำเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณ์

สอน (ปี) 
1 ดร.ทศพล แจ้งน้อย อาจารย์ - วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 

- วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
- วศ.บ. เครื่องกล  
   (มทร.อีสาน วข.ขก.) 

2562 
2552 
2549 

13 

2 ดร.พิศาล มูลอำคา อาจารย์ - วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
- วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
- วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 

2559 
2551 
2549 

14 

3 ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล อาจารย์ - D.Eng. Information 
Science & Control 
Engineering (Nagaoka 
University of 
technology, Japan) 
 

2555 
 
 
 
 
 

11 
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- M.Eng. Mechanical  
Engineering (Nagaoka 
University of 
technology, Japan) 
- วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
(สถาบันเทคโนโลยีปทุมวัน) 

2551 
 

 
 

2548 

 
3. อาจารย์ประจำหลักสูตร/อาจารย์ประจำสาขาวิชา 

ลำดับ ชื่อ-สกุล ตำแหน่ง
วิชาการ 

คุณวุฒิการศึกษา ปีท่ีสำเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณ์
สอน (ปี) 

1 ดร.สุระ ตันดี อาจารย์ - วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
- วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
- วศ.บ. เครื่องกล 
(สถาบันเทคโนโลยีราช
มงคล จังหวัดปทุมธานี) 

2553 
2548 
2544 

37 

2 ดร.สุภัทรชัย สุวรรณพันธุ ์ ผู้ช่วย 
ศาสตราจารย ์

- วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
- วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
- วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 

2557 
2552 
2546 

8 

3 ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว อาจารย์ - ปร.ด. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.ม. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.บ. เครื่องกล (มข.)  

2557 
2552 
2550 

7 

4 นายไทร ศรีโยธา อาจารย์ - วศ.ม. เครื่องกล (มข.)  
- วศ.บ. เครื่องกล 
(สถาบันเทคโนโลยีราช
มงคล จังหวัดปทุมธานี) 

2549 
2544 

 
 

26 

5 นางสาวนาฏนลิน  
จันลาเศษ 

อาจารย์ - วศ.ม. เครือ่งกล (มข.)  
- วศ.บ. เครื่องกล (มข.)  

2554 
2552 

10 

6 ดร.ครรชิต รองไชย อาจารย์ - Ph.D. Engineering 
(University of 
Cambridge, UK) 
 
 

2558 
 
 
 
 

8 
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- M.Eng., M.A. 
Mechanical 
Engineering (University 
of Cambridge, UK) 
- B.A. Mechanical  
Engineering (University 
of Cambridge, UK) 

2555 
 

 
 

2552 

7 ดร.วิเชียร เนียมชาวนา อาจารย์ - D.Eng. M echanical 
and Civil Engineering 
(University Clermont 
Auvergne, France) 
- M.Eng. Mechanical 
and Civil Engineering 
(University Blaise 
Pascal II, France) 
- B.A. Sciences,  
Technologies,  
Health (University of 
Dijon, France) 

2562 
 
 

 
2556 

 
 

 
2553 

3 

8 ดร.สมบัติ ทำนา ผู้ช่วย 
ศาสตราจารย ์

- วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
- วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
- วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 

2559 
2551 
2549 

10 

9 ดร.สหัสวรรษ ภูจรีะ อาจารย์ - ปร.ด. เครือ่งกล (มข.) 
- วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
- วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 

2563 
2559 
2554 

3 

 
 
4. บุคลากรช่วยสอน/ผู้ช่วยสอนวิชาปฏิบัติการ 
ลำดับ ชื่อ-สกุล ตำแหน่งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา 

1 นายไกรวิทย์  หนองน้ำ ประจำห้องปฎิบัติการ - ปวส. ช่างยนต์ (มทร.อีสาน วข.ขก) 
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5. อัตราส่วนระหว่างอาจารย์ประจำต่อนักศึกษา 
ตารางแสดงอัตราส่วนอาจารย์ประจำต่อนักศึกษา ณ ปีการศึกษา 2565 

ตารางท่ี 4 จำนวนนักศึกษาระดับ ม.6 และ ปวช. วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 

ระดับชั้นปี 
จำนวนนักศึกษาจริง (ม.6 และ ปวช.) แต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ชั้นปีที่ 1 39  35 35 35 35 
ชั้นปีที่ 2 - 32 35 35 35 
ชั้นปีที่ 3 - - 32 35 35 
ชั้นปีที่ 4 - - - 32 35 

รวม 39 67 102 137 140 
รวมนักศึกษา (ชั้นปีท่ี 2-4) 0 32 67 102 105 
 
ตารางท่ี 5 จำนวนนักศึกษาระดับ ปวส. วิชาเอกวิศวกรรมเครื่องกล 

ระดับชัน้ปี 
จำนวนนักศึกษาจริง (ปวส.) แต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ชั้นปีที่ 2 (ภาคปกติ/ภาคสมทบ) 45 65 65 65 65 
ชั้นปีที่ 3 (ภาคปกติ/ภาคสมทบ) - 41 65 65 65 
ชั้นปีที่ 4 (ภาคปกติ/ภาคสมทบ) - - 41 65 65 

รวม 45 106 171 195 195 
รวมนักศึกษา (ชั้นปีที ่2-4) 45 106 171 195 195 
 
ตารางท่ี 6 จำนวนนักศึกษาระดับ ม.6 และ ปวช. วิชาเอกวิศวกรรมระบบราง 

ระดับชั้นปี 
จำนวนนักศึกษาจริง (ม.6 และ ปวช.) แต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ชั้นปีที่ 1 12 20 20 20 20 
ชั้นปีที่ 2 - 9 20 20 20 
ชั้นปีที่ 3 - - 9 20 20 
ชั้นปีที่ 4 - - - 9 20 

รวม 56 29 49 69 80 
รวมนักศกึษา (ชั้นปีท่ี 2-4) - 9 29 49 60 
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ตารางที่ 7 จำนวนนักศึกษาระดับ ม.6 และ ปวช. วิชาเอกวิิศวกรรมระบบอัตโนมัติ  หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 

ระดับชั้นปี 
จำนวนนักศึกษาจริง (ม.6 และ ปวช.) แต่ละปีการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ชั้นปีที่ 1 15 20 20 20 20 
ชั้นปีที่ 2 - 10 20 20 20 
ชั้นปีที่ 3 - - 10 20 20 
ชั้นปีที่ 4 - - - 10 20 

รวม 15 30 50 70 80 
รวมนักศึกษา (ชั้นปีท่ี 2-4) - 10 30 50 60 
 
ตารางท่ี 8 อัตราส่วนอาจารย์ประจําต่อนักศึกษา 

 
 

ปีการ 
ศึกษา 

วิศวกรรมเครื่องกล 
(หลักสูตร 4 ปี และ 

หลักสตูรต่อเนื่อง 3 ป ี

วิศวกรรม 
ระบบราง 

วิศวกรรมระบบ
อัตโนมัติ หุน่ยนต์ 

และปัญญาประดิษฐ์ 

รวมชั้น
นักศึกษา 
ช้ันปีท่ี 
2-4 

อัตราส่วน
ระหว่างจำนวน
อาจารย์ประจำ
ต่อนักศึกษา ช้ันปีท่ี ช้ันปีท่ี ช้ันปีท่ี 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 
2565 39 45 - - 12 - - - 15 - - - 45 2.50 
2566 35 97 41 - 20 9 - - 20 10 - - 157 8.72 
2567 35 100 97 41 20 20 9 - 20 20 10 - 297 16.50 
2568 35 100 100 97 20 20 20 9 20 20 20 10 396 22.00 
2569 35 100 100 100 20 20 20 20 20 20 20 20 420 23.33 

หมายเหตุ 1.ปัจจุบันคิดที่จำนวนอาจารย์ 18 ท่าน 
             2.ปีการศึกษา 2566 จะได้ตำแหน่งอาจารย์จำนวน 2 ท่าน (ตามเอกสารแนบจากคณะ) 
6. แผนพัฒนาหลักสูตร และบุคลากรในระยะ 5 ปี 

 
รายการ 

ระยะเวลาดำเนินการ 
2563 2564 2565 2566 2567 2568 2569 
1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 

1. จัดทำแผนการจัดทำหลักสูตร P               
A X X             

2. จัดทำแผนการจัดทำหลักสูตรรายวิชา P               
A   X  X          

หมายเหตุ : P = PLAN, A = ACTION 
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6.1. แผนพัฒนาด้านการให้ความรู้และเสริมทักษะ 
1) อาจารย์ประจำทุกคนจัดทำแผนการพัฒนาตนเอง แสดงความประสงค์ในการพัฒนา

ผลงานทางวิชาการ การเข้าร่วมอบรมสัมมนา ประชุมทางวิชาการที่สอดคล้องกับหลักสูตร ความเชี่ยวชาญ
ของอาจารย์และระบบในการประเมินผลการปฏิบัติงาน เพ่ือให้สาขา คณะนำจัดทำแผนการบริหาร
อาจารย์ 

2) สาขาดำเนินการติดตามการดำเนินงานตามแผนการบริหารอาจารย์ 
3) ดำเนินการส่งเสริมและพัฒนาอาจารย์ให้ เป็นไปตามแผนที่กำหนด สรุปผลการ

ดำเนินงานรายงานคณะกรรมการประจำคณะ และมหาวิทยาลัย 
4) มีการสนับสนุนทุนวิจัยและเผยแพร่ผลงานวิชาการให้กับอาจารย์ทั้งจากคณะ และ

มหาวิทยาลัย เพ่ือส่งเสริมให้อาจารย์ได้มีการพัฒนาความรู้อย่างต่อเนื่องและนำความรู้มาปรับใช้ในการ
จัดการเรียนการสอน 

6.2. แผนพัฒนาด้านการจัดหาบุคลากรใหม่ 
การรับอาจารย์ใหม่ดำเนินการตามระเบียบและหลักเกณฑ์ของมหาวิทยาลัยฯ โดยมีกลไก

การคัดเลือกอาจารย์ใหม่ที่เป็นไปตามพระราชบัญญัติระเบียบข้าราชการพลเรือนในสถาบันอุดมศึกษา 
พ.ศ. 2547 พระราชบัญญัติระเบียบข้าราชการพลเรือนในสถาบันอุดมศึกษา (ฉบับที่ 2) พ.ศ. 2551 และ
เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับ ปริญญาตรี พ.ศ. 2558 

6.3. แผนพัฒนาด้านการเพิ่มคุณวุฒิการศึกษา 
จัดทำแผนอัตรากำลังระยะเวลา 5 ปี และแผนการบริหารอาจารย์ประจำปี จัดลำดับความ

ต้องการการศึกษาต่อในระดับปริญญาเอก และการพัฒนาอาจารย์ประจำหลักสูตร อาจารย์ผู้รับผิดชอบ
หลักสูตรในการสร้างความก้าวหน้าทางวิชาการ นำเสนอแผนการบริหารอาจารย์ต่อคณะ และดำเนินการ
ตามแผน โดยสรุปผลการดำเนินการรายงานคณะทุกปีงบประมาณ 

6.4 แผนพัฒนาด้านการปรับตำแหน่งทางวิชาการ 
อาจารย์ประจำสาขาวิชาทุกคนมีการจัดทำแผนการพัฒนาตนเอง แสดงความประสงค์ใน

การพัฒนาผลงานทางวิชาการ การเข้าร่วมอบ.รมสัมมนา ประชุมทางวิชาการที่สอดคล้องกับหลักสูตร 
ความเชี่ยวชาญของอาจารย์ และระบบในการประเมินผลการปฏิบัติงาน เพ่ือให้สาขาวิชาและคณะนำ
จัดทำแผนการบริหารอาจารย์ 
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ส่วนที ่4 รายละเอียดและสาระของวิชาตามองค์ความรู้ 
 

1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองค์ความรู้ที่สภาวิศวกรกำหนด (Curriculum Mapping) 
ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
วิชาเอก วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน วิทยาเขตขอนแก่น 
 

องค์ความรู้ที่ 
สภาวิศวกรกำหนด 

เนื้อหาวิชาที่เทียบกับองค์ความรู้ ชื่อวิชา ภาระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
1. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร์ พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมิติ ฟังก์ชัน ลิมิตและภาวะ

ต่อเนื่อง อนุพันธ์ การประยุกต์ของอนุพันธ์และ
รูปแบบยังไม่กำหนดปริพันธ์ไม่จำกัดเขตและ
เทคนิคของการหาปริพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขตและ
การประยุกต์ 
 

02-005-011-109  
แคลคูลัส 1 สำหรับวิศวกร 
(Calculus 1 for 
Engineers) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

พิกัดเชิงขั้วและสมการอิงตัวแปรเสริม ฟังก์ชันค่า
เวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร แคลคูลัส ของฟังก์ชันค่า
เวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร เส้น ระนาบ และผิวใน
ปริภูมิสามมิติ เมทริกซ์ สมการเชิงอนุพันธ์เบื้องต้น
และการประยุกต์  การหาผลเฉลย สมการเชิง
อนุพันธ์ สามัญอันดับต่าง ๆ ผลการแปลงลาปลาซ 
การประยุกต์สำหรับงานวิศวกรรม 

31-407-000-101 
คณิตศาสตร์ชั้นสูงสำหรับ
วิศวกรรม 
(Advanced Mathematics 
for Engineering) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ฟิสิกส์ กลศาสตร์ของอนุภาค โมเมนตัมและการดล งาน
และพลังงาน สมบัติเชิงกลของสสาร การเคลื่อนที่
แบบแกว่งกวัด คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่นและคลื่น
เสียง ความร้อนและอุณหพลศาสตร์ กลศาสตร์ของ
ไหล 
 

02-005-030-101  
ฟิสิกส์ 1 
(Physics 1) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ปฏิบัติการทดลองเกี่ยวกับ กลศาสตร์ของอนุภาค 
โมเมนตัมและการดล งานและพลังงาน กลศาสตร์
ของวัตถุแข็งเกร็ง การเคลื่อนที่แบบแกว่งกวัด 
สมบัติเชิงกลของสสาร คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่น
และคลื่นเสียง ความร้อนและอุณหพลศาสตร์  
กลศาสตร์ของไหล 

02-005-030-102 
ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
(Physics Laboratory 1) 

1 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

เคมี พ้ื น ฐานทฤษฎีอะตอมและมวลสารสั ม พันธ์  
โครงสร้างทางอิเล็กตรอนของอะตอม สมบัติของ
ตารางธาตุพีริออดิก ธาตุเรฟเซนเททีฟ อโลหะ
และทรานซิชัน พันธะเคมี สมบัติของแก๊ส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดุลเคมี สมดุลไอออน
ในน้ำ จลนศาสตร์เคม ี
 

02-005-020-105  
เคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ปฏิบัติการให้สอดคล้องกับทฤษฎีในเนื้อหารายวิชา 
02-005-020-105 เคมีพ้ืนฐาน 

02-005-020-106 
ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry Laboratory) 

1 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

2. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที ่1 พืน้ฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Mechanical  
Drawing 
 
 

พ้ืนฐานงานเขียนแบบ การเขียนแบบตัวอักษร 
วิธีการฉายภาพ การเขียนแบบ ภาพฉาย การเขียน
แบบภาพตัดแบบต่างๆ การกำหนดขนาด ค่าพิกัด
ความเผื่อ สเก็ตภาพ การเขียนภาพประกอบและ
ภาพแยกชิ้น การเขียนแบบชิ้นส่วนมาตรฐาน การ
เขียนแบบงานด้วยคอมพิวเตอร์ 

31-407-050-102  
เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering Drawing) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Statics and  
Dynamics 

หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรงและโมเมนต์
ของแรง ระบบแรงและผลลัพธ์ของระบบแรง 
สมดุลของอนุภาคและไดอะแกรมวัตถุอิสระ การ
วิเคราะห์ โครงสร้างสถิตยศาสตร์ของของไหล 
จลนศาสตร์และจลนพลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุ
แข็งเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่สองของนิวตัน งาน
และพลังงาน การดลและโมเมนตัม 

31-407-070-102 
กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering Mechanics) 

3 หน่วยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Mechanical  
Engineering 
Process 

กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน ความสัมพันธ์ของวัสดุ
กับกระบวนการผลิตและต้นทุนการผลิต 

31-407-050-103 
กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 
 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่2 ความรู้ทางดิจิทลั (Digital Literacy) 
ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Digital  
Technology in 
Mechanical 
Engineering 

แนวคิดและองค์ประกอบของระบบคอมพิวเตอร์  
การอันตรกิริยา (Interaction) ระหว่างฮาร์ดแวร์
และซอฟต์ แวร์  การป ระมวลผลข้ อมู ลท าง
อิ เล็ กทรอนิ กส์  วิ ธีการออกแบบและพัฒ นา
โปรแกรม การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง 
การประยุกต์ใช้โปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง การ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทางวิศวกรรม 
 

31-407-100-101  
การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย สำหรับการ
ออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 
มิติ คำสั่งสำหรับการวาดภาพ การปรับปรุงแก้ไข 
และการจั ด รู ป แบ บ การก ำห น ดขน าดและ
สัญลักษณ์การสร้างชิ้นงานประกอบแบบ 3 มิติ 
แบบสั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การสร้าง
แบบจำลอง การจำลองและการวิเคราะห์โดยใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
และการประยุกต์ใช้งานที่เกี่ยวข้อง 
 

31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided Design 
for Mechanical 
Engineering) 

1 หน่วยกิต/ 
15 ชั่วโมง 
(33.33%) 

กลุ่มที ่3 พื้นฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo – fluids Fundamentals) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ
Thermodynamics 

สมบัติทางเทอร์โมไดนามิกส์กฎข้อศูนย์ กฎข้อหนึ่ง 
และกฎข้อสองของเทอร์โมไดนามิกส์ วัฏจักรคาร์
โนต์ งาน พลังงาน การเปลี่ยนรูปของพลังงานและ
ความร้อน เอนโทรปี และหลักการพ้ืนฐานการถ่าย
โอนความร้อน 
 
 

31-407-070-204  
เทอร์โมไดนามิกส์ 
(Thermodynamics) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Fluid 
Mechanics 

สมบัติของของไหล สถิตยศาสตร์ของของไหล 
ความดันในของไหลนิ่ง แรงที่ของไหลกระทำต่อ
วัตถุอยู่นิ่ง ประเภทของการไหล สมการโมเมนตัม
และพลั งงาน  สมการความต่อ เนื่ องและการ
เคลื่อนที่ของของไหล การวิเคราะห์ เชิงมิติและ
ความคล้ายคลึง การหาค่าการสูญเสียพลังงาน
เนื่องจากการไหลในท่อ การออกแบบระบบท่อ 
การวัดอัตราการไหลและเครื่องมือวัดอัตราการไหล 
การไหลแบบอดัตัวไม่ได้ในสภาวะคงที ่

31-407-070-205 
กลศาสตร์ของไหล 
(Fluid Mechanics) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่4 วัสดุวศิวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Engineering  
Materials 

ความสัม พันธ์ระห ว่ างโครงสร้ าง คุณ สมบั ติ  
กระบวนการผลิต  และการประยุกต์ ใช้ วัสดุ
วิศวกรรมกลุ่มหลัก แผนภาพสมดุลวัฏภาคและ
ความหมาย คุณสมบัติทางกลและการเสื่อมสภาพ
ของวัสดุ 

31-407-120-101  
วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Solid 
Mechanics 

แรง ความเค้นและความเครียด ความสัมพันธ์ระหว่าง
ความเค้นและความเครียด ความเค้นที่เกิดจากความ
ร้อน ภาชนะอัดความดันและการเชื่อมต่อ การบิดตัว
ของเพลากลม และเพลากลวง การเขียนไดอะแกรม
แรงเฉือนและโมเมนต์ดัด การคำนวณหาค่าความเค้น
ดัดและความเค้นเฉือนในคาน พร้อมทั้งการหาค่า 
ระยะโก่งที่เกิดขึ้นในคาน การโก่งตัวของเสาวงกลม
มอร ์ความเค้นผสม เงื่อนไขการเสียหาย 

31-407-070-206 
กลศาสตร์วัสดุ 
(Mechanics of Materials) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
อาชีวอนามัย ความ
ปลอดภยั 
สิ่งแวดล้อม 

เศรษฐศาสตร์วิศวกรรมเบื้ องต้น  ต้นทุน การ
คำนวณดอกเบี้ย ภาษี มนษุย์สัมพันธ์ ในการทำงาน 
การบริหารโครงการ การเพ่ิมผลผลิต การควบคุม
คุณภาพ กฎหมายและการจัดการความปลอดภัยใน
งานอุตสาหกรรม การสอบสวนและประเมินความ
เสี่ยง การวางแผนการบำรุงรักษา การตรวจสอบ
และประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมายและ
มาตรฐานระบบการจัดการสิ่งแวดล้อม 

31-407-070-207  
การจัดการทั่วไปในงาน
วิศวกรรม 
(General Engineering 
Management) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที ่1 เครื่องจักรกล (Machinery) 
ความรู้ที่เกี่ยวข้อง
กับ Machinery  
Systems 

กลไกและชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การเคลื่อนที่ของ
ชิ้นส่วนเครื่องจักร ขบวนเฟืองและระบบกลไก การ
หาความเร็วและความเร่งในเครื่องจักรกล การ
สมดุลในชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การวิเคราะห์แรงใน
ชิ้นส่วนเครื่องจักรกลที่เกิดการเคลื่อนที ่
 

31-407-071-303 
กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
(Mechanics of 
Machinery) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Machine 
Design 

พ้ืนฐานการออกแบบเครื่องจักรกล สมบัติของวัสดุ 
ความเค้นผสมและทฤษฎีความเสียหายของชิ้นงาน
เครื่องจักรกล การออกแบบสำหรับการแตกหัก
เนื่องจากความล้า การออกแบบรอยต่อด้วยหมุดย้ำ 
การเชื่อม สลักเกลียว ลิ่ม เพลา สปริง สกรูส่งกำลัง 
เฟืองชนิดต่าง ๆ เบรก คลัทช์ และการเลือกใช้ให้
เหมาะสมกับเครื่องจักรกล โครงงานการออกแบบ 
 

31-407-071-304  
การออกแบบเครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

3 หนว่ยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรูท้ี่เก่ียวข้อง
กับ Prime Movers 

คุณลักษณะการทำงานของเครื่องยนต์สันดาป
ภายใน เครื่องยนต์ที่จุดระเบิดด้วยประกายไฟและ
เครื่องยนต์ที่จุดระเบิดด้วยการอัด การผสมของ
อากาศและเชื้อเพลิง การจ่ายเชื้อเพลิง การสันดาป 
ระบบจุดระเบิด การหล่อลื่น วัฏจักรในทางอุดมคติ 
ที่ใช้เชื้อเพลิงผสมอากาศเป็นสารตัวกลางทำงาน 
วัฏจักรที่เป็นจริง การซุปเปอร์ชาร์จและการกวาด
ล้างไอเสีย การทดสอบสมรรถนะของเครื่องยนต์ 
 

31-407-073-001 
เครื่องยนต์สันดาปภายใน 
(Internal Combustion 
Engines) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

 การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสตรงและไฟฟ้า
กระแสสลับเบื้องต้น แรงดันไฟฟ้า กระแสไฟฟ้า 
และกำลังไฟฟ้า หม้อแปลงไฟฟ้า พ้ืนฐานเครื่องจัก
กลไฟฟ้า หลักการของระบบไฟฟ้ากำลัง 3 เฟส 
วิธีการส่งจ่ายกำลังไฟฟ้า พ้ืนฐานเครื่องมือวัดไฟฟ้า 
 
 

31-407-032-201  
หลักมูลของวิศวกรรมไฟฟ้า 
(Fundamentals of 
Electrical Engineering) 

3 หน่วยกติ/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 
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 หลักการเปลี่ยนรูปพลังงานและแนวความคิดการใช้
ประโยชน์จากพลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้  เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอน้ำและ
ส่วนประกอบ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าด้วยเครื่องกังหัน
แก๊ส เครื่องกำเนิดไฟฟ้าด้วยเครื่องยนต์สันดาป
ภายใน เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลั งความร้อนร่วม 
เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังน้ำ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าแบบ
ผลิตไอน้ำด้วยนิวเคลียร์ เครื่องมือวัดและการ
ควบคุม เศรษฐศาสตร์โรงไฟฟ้าและผลกระทบกับ
สิ่งแวดล้อม 

31-407-072-403 
วิศวกรรมโรงจักรต้นกำลัง 
(Power Plant 
Engineering) 

2 หน่วยกิต/ 
30 ชั่วโมง 
(66.66%) 

กลุ่มที ่2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต ์(Heat, Cooling and Applied Fluids) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Heat Transfer 

หลักการของการถ่ายโอนความร้อนโดยการนำ การ
พา และการแผ่รังสี การคำนวณหาอุณหภูมิและ
ความร้อนสำหรับการนำความร้อนสภาวะคงที่และ
ไม่คงที่ในหนึ่งและสองมิติ การหาค่าฉนวนความ
ร้อน การนำวิธีไฟไนต์ดิฟเฟอเรนท์มาช่วยในการ
แก้ปัญหาการนำความร้อน การพาความร้อนแบบ
อิสระและแบบบังคับ การแผ่รังสีความร้อนสำหรับ
รูปทรงต่าง ๆ การเดือดและการควบแน่น การ
เลือกอุปกรณ์แลกเปลี่ยนความร้อนและอุปกรณ์
เพ่ิมการถ่ายโอนความร้อน 

31-407-071-301  
การถ่ายโอนความร้อน 
(Heat Transfer) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้องกับ 
Air Conditioning  
and Refrigeration 

หลักการพื้นฐานทางเทอร์โมไดนามิกส์สำหรับการทำ
ความเย็นและสัมประสิทธิ์สมรรถนะ กระบวนการทำ
ความเย็นของวัฏจักรอุดมคติและวัฏจักรจริง การทำ
ความเย็นแบบอัดไอ กระบวนการทำความเย็นแบบ
หลายความดัน การทำความเย็นแบบดูดซึม การทำ
ความเย็นด้วยการระเหยและหอผึ่งน้ำ ส่วนประกอบ
ของระบบทำความเย็น ชนิดและสมบัติของสารทำ
ความเย็นและสารหล่อลื่น การคำนวณภาระของระบบ
การทำความเย็น ระบบแช่แข็ง สมบัติทางไซโคเมตริก
และกระบวนการของอากาศ ระบบการปรับอากาศ
แบบต่าง ๆ การคำนวณภาระของระบบปรับอากาศ 
การออกแบบระบบท่อและอุปกรณ์กระจายลม 

31-407-072-301  
การทำความเย็นและการ
ปรับอากาศ 
(Refrigeration and Air 
Conditioning) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Power Plant 
และ Thermal  
Systems Design 

หลักการเปลี่ยนรูปพลังงานและแนวความคิดการใช้
ประโยชน์จากพลังงาน เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์
การเผาไหม้  เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอน้ำและ
ส่วนประกอบ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าด้วยเครื่องกังหัน
แก๊ส เครื่องกำเนิดไฟฟ้าด้วยเครื่องยนต์สันดาป
ภายใน เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลั งความร้อนร่วม 
เครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังน้ำ เครื่องกำเนิดไฟฟ้าแบบ
ผลิตไอน้ำด้วยนิวเคลียร์ เครื่องมือวัดและการ
ควบคุม เศรษฐศาสตร์โรงไฟฟ้าและผลกระทบกับ
สิ่งแวดล้อม 

31-407-072-403 
วิศวกรรมโรงจักรต้นกำลัง 
(Power Plant 
Engineering) 

1 หน่วยกิต/ 
15 ชั่วโมง 
(33.33%) 

กลุ่มท่ี 3 ระบบพลวัตและการควบคมุอัตโนมัติ (Dynamic Systems and Automatics Control) 
ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Dynamic  
Systems 

นิยามและส่วนประกอบของระบบควบคุมอัตโนมัติ 
สมการเชิงอนุพันธ์เบื้องต้นและการหาผลเฉลย การ
แปลงลาปลาซ การวิเคราะห์และสร้างแบบจำลอง
การควบคุมเชิงเส้น ฟังก์ชั่นโอนย้าย การวิเคราะห์
เสถียรภาพของระบบป้อนกลับชนิดเชิงเส้น การ
วิเคราะห์การตอบสนองเชิงเวลาและความถี่สำหรับ
ระบบ อันดับหนึ่ งและระบบอันดับสอง การ
ออกแบบตัวควบคุมเพ่ือชดเชยเสถียรภาพของ
ระบบ 
 

31-407-071-406  
การควบคุมอัตโนมัติ 
(Automatic Control) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ทีเ่กีย่วข้อง
กับ Automatics  
Control, Internet 
of Things (IoT) 
and AI  
(use of), Robotics 

หลักการพ้ืนฐานของปัญญาประดิษฐ์ อุปสรรคและ
โอกาสของปัญญาประดิษฐ์ในงานอุตสาหกรรม
อัจฉริยะ แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ ง
สำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และระบบอัตโนมั ติ  
องค์ป ระกอบของอิน เทอร์ เน็ ตของสรรพสิ่ ง 
ภาพรวมของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไกของแขน
กลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและอุปกรณ์ตรวจรู้ 
ระบบและองค์ประกอบการควบคุม การสื่อสารใน
ระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
 
 

31-407-072-405  
ระบบควบคุมอัตโนมัติ
สมัยใหม่ 
(Modern Automation 
Control System) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Vibration 

นิยามและส่วนประกอบของระบบสั่นสะเทือนทาง
กล การหาสมการการเคลื่อนตัวของระบบต่าง ๆ 
ทั้งแบบระดับความเสรีหนึ่งขั้นและหลายขั้น การ
สั่ น สะเทื อนแบบ อิสระและแบบบั งคับ  การ
สั่นสะเทือนเชิงบิด การหาผลเฉลยของระบบ
สั่นสะเทือนทางกล การหาความถี่ธรรมชาติและ
รูปลักษณ์ของการสั่นสะเทือนของระบบต่อเนื่อง 
การเปรียบเทียบกับวงจรไฟฟ้า วิธีการและเทคนิค
การลดและควบคุมการสั่นสะเทือน 

31-407-071-407  
การสั่นสะเทือนทางกล 
(Mechanical Vibration) 

3 หน่วยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มท่ี 4 ระบบทางกลอ่ืน ๆ (Mechanical Systems) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Energy 
Engineering  
Management 
and Economics 

ความรู้ เกี่ ยวกับการวางแผนและออกแบบการ
ดำเนินงานเบื้องต้นในงานวิศวกรรมเครื่องกล ความรู้
เกีย่วกับเศษฐศาสตร์เบื้องต้นสำหรับงานด้านวิศวกรรม 
การอนุรักษ์พลังงานและการจัดการด้านพลังงานใน
งานเคร่ืองกล วิศวกรรม ความน่าเชื่อถือได้ความพร้อม
ใช้งาน และความสามารถในการบำรุงรักษา มาตรฐาน
ความปลอดภัยและความรู้เก่ียวกับการป้องกันอัคคีภัย
ในงานอุตสาหกรรม 

31-407-072-406  
การจัดการในงาน
วิศวกรรมเครื่องกล พลังงาน 
และความปลอดภัย 
(Mechanical Engineering 
Management, Energy 
and Safety) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Computer-
Aided  
Engineering (CAE) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย สำหรับการ
ออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 
มิติ คำสั่งสำหรับการวาดภาพ การปรับปรุงแก้ไข 
และการจั ด รู ป แบ บ การก ำห น ดขน าดและ
สัญลักษณ์การสร้างชิ้นงานประกอบแบบ 3 มิติ 
แบบสั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การสร้าง
แบบจำลอง การจำลองและการวิเคราะห์โดยใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
และการประยุกต์ใช้งานที่เกีย่วข้อง 

31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided Design 
for Mechanical 
Engineering) 

2 หน่วยกิต/ 
50 ชั่วโมง 
(66.66%) 

สำหรับผู้เข้าศึกษาปีการศึกษา 2565 – 2570 
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ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
หลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
วิชาเอก วิศวกรรมระบบราง 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน วิทยาเขตขอนแก่น 
 

องค์ความรู้ที่ 
สภาวิศวกรกำหนด 

เนื้อหาวิชาที่เทียบกับองค์ความรู้ ชื่อวิชา ภาระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
1. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร์ พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมิติ ฟังก์ชัน ลิมิตและภาวะ

ต่อเนื่อง อนุพันธ์ การประยุกต์ของอนุพันธ์และ
รูปแบบยังไม่กำหนดปริพันธ์ไม่จำกัดเขตและ
เทคนิคของการหาปริพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขตและ
การประยุกต์ 

02-005-011-109  
แคลคูลัส 1 สำหรับวิศวกร 
(Calculus 1 for 
Engineers) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

พิกัดเชิงขั้วและสมการอิงตัวแปรเสริม ฟังก์ชันค่า
เวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร แคลคูลัส ของฟังก์ชันค่า
เวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร เส้น ระนาบ และผิวใน
ปริภูมิสามมิติ เมทริกซ์ สมการเชิงอนุพันธ์เบื้องต้น
และการประยุกต์  การหาผลเฉลย สมการเชิง
อนุพันธ์ สามัญอันดับต่าง ๆ ผลการแปลงลาปลาซ 
การประยุกต์สำหรับงานวิศวกรรม 

31-407-000-101 
คณิตศาสตร์ชั้นสูงสำหรับ
วิศวกรรม 
(Advanced Mathematics 
for Engineering) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ฟิสิกส์ กลศาสตร์ของอนุภาค โมเมนตัมและการดล งานและ
พลังงาน สมบัติเชิงกลของสสาร การเคลื่อนที่แบบ
แกว่งกวัด คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่นและคลื่นเสียง 
ความร้อนและอุณหพลศาสตร์ กลศาสตร์ของไหล 

02-005-030-101  
ฟิสิกส์ 1 
(Physics 1) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ปฏิบัติการทดลองเกี่ยวกับ กลศาสตร์ของอนุภาค 
โมเมนตัมและการดล งานและพลังงาน กลศาสตร์
ของวัตถุแข็งเกร็ง การเคลื่อนที่แบบแกว่งกวัด 
สมบัติเชิงกลของสสาร คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่น
และคลื่นเสียง ความร้อนและอุณหพลศาสตร์  
กลศาสตร์ของไหล 

02-005-030-102 
ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
(Physics Laboratory 1) 

1 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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เคมี พ้ื น ฐานทฤษฎี อะตอมและมวลสารสั ม พันธ์  
โครงสร้างทางอิเล็กตรอนของอะตอม สมบัติของ
ตารางธาตุพีริออดิก ธาตุเรฟเซนเททีฟ อโลหะ
และทรานซิชัน พันธะเคมี สมบัติของแก๊ส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดุลเคมี สมดุลไอออน
ในน้ำ จลนศาสตร์เคม ี

02-005-020-105  
เคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ปฏิบัติการให้สอดคล้องกับทฤษฎีในเนื้อหารายวิชา 
02-005-020-105 เคมีพ้ืนฐาน 

02-005-020-106 
ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry Laboratory) 
 
 
 
 
 

1 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

2. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที ่1 พืน้ฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Mechanical  
Drawing 
 
 

พ้ืนฐานงานเขียนแบบ การเขียนแบบตัวอักษร 
วิธีการฉายภาพ การเขียนแบบ ภาพฉาย การเขียน
แบบภาพตัดแบบต่างๆ การกำหนดขนาด ค่าพิกัด
ความเผื่อ สเก็ตภาพ การเขียนภาพประกอบและ
ภาพแยกชิ้น การเขียนแบบชิ้นส่วนมาตรฐาน การ
เขียนแบบงานด้วยคอมพิวเตอร์ 
 

31-407-050-102  
เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering Drawing) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Statics and  
Dynamics 

หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรงและโมเมนต์
ของแรง ระบบแรงและผลลัพธ์ของระบบแรง 
สมดุลของอนุภาคและไดอะแกรมวัตถุอิสระ การ
วิเคราะห์ โครงสร้างสถิตยศาสตร์ของของไหล 
จลนศาสตร์และจลนพลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุ
แข็งเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่สองของนิวตัน งาน
และพลังงาน การดลและโมเมนตัม 
 

31-407-070-102 
กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering Mechanics) 

3 หน่วยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Mechanical  
Engineering 
Process 

กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน ความสัมพันธ์ของวัสดุ
กับกระบวนการผลิตและต้นทุนการผลิต 

31-407-050-103 
กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 
 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่2 ความรู้ทางดิจิทลั (Digital Literacy) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Digital  
Technology in 
Mechanical 
Engineering 

แนวคิดและองค์ประกอบของระบบคอมพิวเตอร์ 
การอันตรกิริยา (Interaction) ระหว่างฮาร์ดแวร์
และซอฟต์ แ วร์  การป ระมวลผลข้ อมู ลท าง
อิ เล็ กทรอนิ กส์  วิ ธีการออกแบบและพัฒ นา
โปรแกรม การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง 
การประยุกต์ใช้โปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง การ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทางวิศวกรรม 
 
 

31-407-100-101  
การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย สำหรับการ
ออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 
มิติ คำสั่งสำหรับการวาดภาพ การปรับปรุงแก้ไข 
และการจั ด รู ป แบ บ การก ำห น ดขน าด และ
สัญลักษณ์การสร้างชิ้นงานประกอบแบบ 3 มิติ 
แบบสั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การสร้าง
แบบจำลอง การจำลองและการวิเคราะห์โดยใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
และการประยุกต์ใช้งานที่เกี่ยวข้อง 
 
 

31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided Design 
for Mechanical 
Engineering) 

1 หน่วยกิต/ 
15 ชั่วโมง 
(33.33%) 

กลุ่มที ่3 พื้นฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo – fluids Fundamentals) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ
Thermodynamics 

สมบัติทางเทอร์โมไดนามิกส์กฎข้อศูนย์ กฎข้อหนึ่ง 
และกฎข้อสองของเทอร์โมไดนามิกส์ วัฏจักรคาร์
โนต์ งาน พลังงาน การเปลี่ยนรูปของพลังงานและ
ความร้อน เอนโทรปี และหลักการพ้ืนฐานการถ่าย
โอนความร้อน 

31-407-070-204  
เทอร์โมไดนามิกส์ 
(Thermodynamics) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Fluid 
Mechanics 

สมบัติของของไหล สถิตยศาสตร์ของของไหล 
ความดันในของไหลนิ่ง แรงที่ของไหลกระทำต่อ
วัตถุอยู่นิ่ง ประเภทของการไหล สมการโมเมนตัม
และพลั งงาน  สมการความต่อ เนื่ องและการ
เคลื่อนที่ของของไหล การวิเคราะห์เชิงมิติและ
ความคล้ายคลึง การหาค่าการสูญเสียพลังงาน
เนื่องจากการไหลในท่อ การออกแบบระบบท่อ 
การวัดอัตราการไหลและเครื่องมือวัดอัตราการไหล 
การไหลแบบอดัตัวไม่ได้ในสภาวะคงที ่

31-407-070-205 
กลศาสตร์ของไหล 
(Fluid Mechanics) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Engineering  
Materials 

ความสัม พันธ์ระห ว่ างโครงสร้ าง คุณ สมบั ติ  
กระบวนการผลิต  และการประยุกต์ ใช้ วัสดุ
วิศวกรรมกลุ่มหลัก แผนภาพสมดุลวัฏภาคและ
ความหมาย คุณสมบัติทางกลและการเสื่อมสภาพ
ของวัสดุ 

31-407-120-101  
วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Solid 
Mechanics 

แรง ความเค้นและความเครียด ความสัมพันธ์ระหว่าง
ความเค้นและความเครียด ความเค้นที่เกิดจากความ
ร้อน ภาชนะอัดความดันและการเชื่อมต่อ การบิดตัว
ของเพลากลม และเพลากลวง การเขียนไดอะแกรม
แรงเฉือนและโมเมนต์ดัด การคำนวณหาค่าความเค้น
ดัดและความเค้นเฉือนในคาน พร้อมทั้งการหาค่า 
ระยะโก่งที่เกิดขึ้นในคาน การโก่งตัวของเสาวงกลม
มอร ์ความเค้นผสม เงื่อนไขการเสียหาย 

31-407-070-206 
กลศาสตร์วัสดุ 
(Mechanics of Materials) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
อาชีวอนามัย ความ
ปลอดภยั 
สิ่งแวดล้อม 

เศรษฐศาสตร์วิศวกรรมเบื้ องต้น  ต้นทุน การ
คำนวณดอกเบี้ย ภาษี มนษุย์สัมพันธ์ ในการทำงาน 
การบริหารโครงการ การเพ่ิมผลผลิต การควบคุม
คุณภาพ กฎหมายและการจัดการความปลอดภัยใน
งานอุตสาหกรรม การสอบสวนและประเมินความ
เสี่ยง การวางแผนการบำรุงรักษา การตรวจสอบ
และประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมายและ
มาตรฐานระบบการจัดการสิ่งแวดล้อม 

31-407-070-207  
การจัดการทั่วไปในงาน
วิศวกรรม 
(General Engineering 
Management) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที ่1 เครื่องจักรกล (Machinery) 
ความรู้ที่เกี่ยวข้อง
กับ Machinery  
Systems 

กลไกและชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การเคลื่อนที่ของ
ชิ้นส่วนเครื่องจักร ขบวนเฟืองและระบบกลไก การ
หาความเร็วและความเร่งในเครื่องจักรกล การ
สมดุลในชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การวิเคราะห์แรงใน
ชิ้นส่วนเครื่องจักรกลที่เกิดการเคลื่อนที ่
 

31-407-071-303 
กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
(Mechanics of 
Machinery) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Machine 
Design 

พ้ืนฐานการออกแบบเครื่องจักรกล สมบัติของวัสดุ 
ความเค้นผสมและทฤษฎีความเสียหายของชิ้นงาน
เครื่องจักรกล การออกแบบสำหรับการแตกหัก
เนื่องจากความล้า การออกแบบรอยต่อด้วยหมุดย้ำ 
การเชื่อม สลักเกลียว ลิ่ม เพลา สปริง สกรูส่งกำลัง 
เฟืองชนิดต่าง ๆ เบรก คลัทช์ และการเลือกใช้ให้
เหมาะสมกับเครื่องจักรกล โครงงานการออกแบบ 
 

31-407-071-304  
การออกแบบเครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

3 หนว่ยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรูท้ี่เก่ียวข้อง
กับ Prime Movers 

การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสตรงและไฟฟ้า
กระแสสลับเบื้องต้น แรงดันไฟฟ้า กระแสไฟฟ้า 
และกำลังไฟฟ้า หม้อแปลงไฟฟ้า พ้ืนฐานเครื่องจัก
กลไฟฟ้า ได้แก่ เครื่องกำเนิดไฟฟ้า มอเตอร์ไฟฟ้า 
และการประยุกต์ใช้งาน หลักการของระบบไฟฟ้า
กำลัง 3 เฟส วิธีการส่งจ่ายกำลังไฟฟ้า พ้ืนฐาน
เครื่องมือวัดไฟฟ้า การประยุกต์ใช้ในงานระบบ
แหล่งจ่ายไฟให้กับรถไฟ ระบบไฟฟ้าในตัวรถไฟ
เบื้องต้น 
 
 
 
 
 
 
 

31-407-075-002  
หลักมูลของวิศวกรรมไฟฟ้า
ในระบบราง 
(Fundamentals of 
Electrical Engineering in 
Railway  
System) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 
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กลุ่มที ่2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต์ (Heat, Cooling and Applied Fluids) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Heat Transfer 

หลักการของการถ่ายโอนความร้อนโดยการนำ การ
พา และการแผ่รังสี การคำนวณหาอุณหภูมิและ
ความร้อนสำหรับการนำความร้อนสภาวะคงที่และ
ไม่คงที่ในหนึ่งและสองมิติ การหาค่าฉนวนความ
ร้อน การนำวิธีไฟไนต์ดิฟเฟอเรนท์มาช่วยในการ
แก้ปัญหาการนำความร้อน การพาความร้อนแบบ
อิสระและแบบบังคับ การแผ่รังสีความร้อนสำหรับ
รูปทรงต่าง ๆ การเดือดและการควบแน่น การ
เลือกอุปกรณ์แลกเปลี่ยนความร้อนและอุปกรณ์
เพ่ิมการถ่ายโอนความร้อน 
 

31-407-071-301  
การถ่ายโอนความร้อน 
(Heat Transfer) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้องกับ 
Air Conditioning  
and Refrigeration 

สมบัติทางไซโคเมตริกและกระบวนการของอากาศ 
ความสบายในการปรับอากาศ ในรถไฟ อุปกรณ์ใน
ระบบปรับอากาศรถไฟ การประมาณภาระในการทำ
ความเย็น ในรถไฟ การควบคุมการทำงานในระบบ
ปรับอากาศ มาตรฐานและคุณภาพของ อากาศภายใน 
การปรับอากาศระบบขนสงทางราง สารทำความเย็น 
ระบบความ  ปลอดภัยในระบบปรับอากาศ แนว
ทางการลดพลังงานที่ใชในระบบปรับอากาศ 
 

31-407-075-007  
การปรับอากาศในรถราง 
 (Air Conditioning in 
Railway Vehicles) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Power Plant, 
Thermal  
Systems Design 

หลักการเปลี่ยนรูปพลังงานและแนวความคิดการใช
ประโยชนจากพลังงาน เชื้อเพลิง และการวิเคราะห์
การเผาไหมเครื่องกำเนิดไฟฟ้าพลังไอน้ำและสวน
ประกอบ กระบวนการทำความเย็นของวัฏจักรอุดมคติ
และวัฏ จั ก รจริ ง  การท ำคว าม เย็ น แบ บ  อั ด ไอ 
กระบวนการทำความเย็นแบบหลายความดัน การ
คำนวณภาระของระบบ การทำความเย็น สมบัติทาง
ไซโคเมตริกและกระบวนการของอากาศ ระบบ การ
ปรับอากาศแบบต่างๆ การคำนวณภาระของระบบ
ปรับอากาศ การประยุกตใช ในงานด้านระบบราง 
 
 

31-407-074-404  
ระบบความร้อนสำหรับ
วิศวกรรมระบบราง 
(Thermal System for 
Railway Engineering) 
 

3 หน่วยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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กลุ่มท่ี 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic Systems and Automatics Control) 
ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Dynamic  
Systems 

นิยามและส่วนประกอบของระบบควบคุมอัตโนมัติ 
สมการเชิงอนุพันธ์เบื้องต้นและการหาผลเฉลย การ
แปลงลาปลาซ การวิเคราะห์และสร้างแบบจำลอง
การควบคุมเชิงเส้น ฟังก์ชั่นโอนย้าย การวิเคราะห์
เสถียรภาพของระบบป้อนกลับชนิดเชิงเส้น การ
วิเคราะห์การตอบสนองเชิงเวลาและความถี่สำหรับ
ระบบ อันดับหนึ่ งและระบบอันดับสอง การ
ออกแบบตัวควบคุมเพ่ือชดเชยเสถียรภาพของ
ระบบ 
 

31-407-071-406  
การควบคุมอัตโนมัติ 
(Automatic Control) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ทีเ่กีย่วข้อง
กับ Automatics  
Control, Internet 
of Things (IoT) 
and AI (use of), 
Robotics 

หลักการพ้ืนฐานของปัญญาประดิษฐ์ อุปสรรคและ
โอกาสของปัญญาประดิษฐ์ในงานอุตสาหกรรม
อัจฉริยะ แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ ง
สำหรับวิทยาการหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ  
องค์ป ระกอบของอิน เทอร์ เน็ ตของสรรพสิ่ ง 
ภาพรวมของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม กลไกของแขน
กลในอุตสาหกรรม อุปกรณ์ขับและอุปกรณ์ตรวจรู้ 
ระบบและองค์ประกอบการควบคุม การสื่อสารใน
ระบบหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
 

31-407-072-405  
ระบบควบคุมอัตโนมัติ
สมัยใหม่ 
(Modern Automation 
Control System) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

หลักการพ้ืนฐานของปัญญาประดิษฐ์ อุปสรรคและ
โอกาสของปัญญาประดิษฐ์ในงานอุตสาหกรรม
ระบบราง แนวคิดของอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง 
สำหรับวิทยาการหุ่นยนต์ ระบบอัตโนมัติและระบบ
การตรวจสอบในงานรถไฟ องคประกอบของอินเท
อร เน็ ต ของสรรพสิ่ ง  ภ าพ รวมของหุ่ น ยน ต์
อุตสาหกรรม กลไกของแขนกลในอุตสาหกรรม 
อุปกรณ์ขับและอุปกรณ์ตรวจรูระบบและองค
ประกอบการควบคุม การสื่อสาร ในระบบหุ่นยนต์
อุตสาหกรรม การประยุกตใชในงานระบบราง 
 

31-407-074-406  
ระบบควบคุมอัตโนมัติ
สมัยใหมส่ำหรับ
อุตสาหกรรมระบบราง 
(Modern Automation 
Control System for 
Railway System) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ทีเ่กีย่วข้อง
กับ Vibration 

นิยามและส่วนประกอบของระบบสั่นสะเทือนทาง
กล การหาสมการการเคลื่อนตัวของระบบต่าง ๆ 
ทั้งแบบระดับความเสรีหนึ่งขั้นและหลายขั้น การ
สั่ น สะเทื อนแบบ อิสระและแบบบั งคับ  การ
สั่นสะเทือนเชิงบิด การหาผลเฉลยของระบบ
สั่นสะเทือนทางกล การหาความถี่ธรรมชาติและ
รูปลักษณ์ของการสั่นสะเทือนของระบบต่อเนื่อง 
การเปรียบเทียบกับวงจรไฟฟ้า วิธีการและเทคนิค
การลดและควบคุมการสั่นสะเทือน 
 

31-407-071-407  
การสั่นสะเทือนทางกล 
(Mechanical Vibration) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มท่ี 4 ระบบทางกลอ่ืน ๆ (Mechanical Systems) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Energy 
Engineering  
Management 
and Economics 

การวางแผนและออกแบบการดำเนินงานเบื้องต้น
ในงานวิศวกรรมระบบขนสงทางราง ความรู
เกี่ยวกับเศษฐศาสตรเบื้องตนสำหรับงานด้าน
วิศวกรรม การอนุรักษพลังงาน และการจัดการด
านพลังงานในงานระบบราง วิศวกรรม ความ
น่าเชื่อถือได้ ความพรอมใชงาน และความสามารถ
ในการบำรุงรักษา มาตรฐานความปลอดภัยและ 
ความรูเกี่ยวกับการปองกันอัคคีภัยในงานระบบราง 
 

31-407-074-405  
การจัดการในงานวิศวกรรม
ระบบราง พลังงาน และ
ความปลอดภัย  
(Railway Engineering 
Management, Energy 
and Safety) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Computer-
Aided  
Engineering (CAE) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย สำหรับการ
ออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 
มิติ คำสั่งสำหรับการวาดภาพ การปรับปรุงแก้ไข 
และการจั ด รู ป แบ บ การก ำห น ดขน าดและ
สัญลักษณ์การสร้างชิ้นงานประกอบแบบ 3 มิติ 
แบบสั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การสร้าง
แบบจำลอง การจำลองและการวิเคราะห์โดยใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
และการประยุกต์ใช้งานที่เกี่ยวข้อง 

31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided Design 
for Mechanical 
Engineering) 

2 หน่วยกิต/ 
50 ชั่วโมง 
(66.66%) 

สำหรับผู้เข้าศึกษาปีการศึกษา 2565 – 2570 
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ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
วิชาเอก วิิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน วิทยาเขตขอนแก่น 
 

องค์ความรู้ที่ 
สภาวิศวกรกำหนด 

เนื้อหาวิชาที่เทียบกับองค์ความรู้ ชื่อวิชา ภาระ 
(หน่วยกิต/

ชั่วโมง) 
1. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร์ พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมิติ ฟังก์ชัน ลิมิตและภาวะ

ต่อเนื่อง อนุพันธ์ การประยุกต์ของอนุพันธ์และ
รูปแบบยังไม่กำหนดปริ พันธ์ไม่จำกัดเขตและ
เทคนิคของการหาปริพันธ์ ปริพันธ์จำกัดเขตและ
การประยุกต์ 

02-005-011-109  
แคลคูลัส 1 สำหรับวิศวกร 
(Calculus 1 for 
Engineers) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

พิกัดเชิงขั้วและสมการอิงตัวแปรเสริม ฟังก์ชันค่า
เวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร แคลคูลัส ของฟังก์ชันค่า
เวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร เส้น ระนาบ และผิวใน
ปริภูมิสามมิติ เมทริกซ์ สมการเชิงอนุพันธ์เบื้องต้น
และการประยุกต์  การหาผลเฉลย สมการเชิง
อนุพันธ์ สามัญอันดับต่าง ๆ ผลการแปลงลาปลาซ 
การประยุกต์สำหรับงานวิศวกรรม 

31-407-000-101 
คณิตศาสตร์ชั้นสูงสำหรับ
วิศวกรรม 
(Advanced Mathematics 
for Engineering) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ฟิสิกส์ กลศาสตร์ของอนุภาค โมเมนตัมและการดล งานและ
พลังงาน สมบัติเชิงกลของสสาร การเคลื่อนที่แบบ
แกว่งกวัด คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่นและคลื่นเสียง 
ความร้อนและอุณหพลศาสตร์ กลศาสตร์ของไหล 

02-005-030-101  
ฟิสิกส ์1 
(Physics 1) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ปฏิบัติการทดลองเกี่ยวกับ กลศาสตร์ของอนุภาค 
โมเมนตัมและการดล งานและพลังงาน กลศาสตร์
ของวัตถุแข็งเกร็ง การเคลื่อนที่แบบแกว่งกวัด 
สมบัติเชิงกลของสสาร คลื่นกลในตัวการยืดหยุ่น
และคลื่นเสียง ความร้อนและอุณหพลศาสตร์  
กลศาสตร์ของไหล 

02-005-030-102 
ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
(Physics Laboratory 1) 

1 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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เคมี พ้ื น ฐานทฤษฎีอะตอมและมวลสารสั ม พันธ์  
โครงสร้างทางอิเล็กตรอนของอะตอม สมบัติของ
ตารางธาตุพีริออดิก ธาตุเรฟเซนเททีฟ อโลหะ
และทรานซิชัน พันธะเคมี สมบัติของแก๊ส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดุลเคมี สมดุลไอออน
ในน้ำ จลนศาสตร์เคม ี

02-005-020-105  
เคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ปฏิบัติการให้สอดคล้องกับทฤษฎีในเนื้อหารายวิชา 
02-005-020-105 เคมีพ้ืนฐาน 

02-005-020-106 
ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry Laboratory) 

1 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

2. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที ่1 พืน้ฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Mechanical  
Drawing 
 
 

พ้ืนฐานงานเขียนแบบ การเขียนแบบตัวอักษร 
วิธีการฉายภาพ การเขียนแบบ ภาพฉาย การเขียน
แบบภาพตัดแบบต่างๆ การกำหนดขนาด ค่าพิกัด
ความเผื่อ สเก็ตภาพ การเขียนภาพประกอบและ
ภาพแยกชิ้น การเขียนแบบชิ้นส่วนมาตรฐาน การ
เขียนแบบงานด้วยคอมพิวเตอร์ 
 

31-407-050-102  
เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering Drawing) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Statics and  
Dynamics 

หลักการเบื้องต้นของกลศาสตร์ แรงและโมเมนต์
ของแรง ระบบแรงและผลลัพธ์ของระบบแรง 
สมดุลของอนุภาคและไดอะแกรมวัตถุอิสระ การ
วิเคราะห์ โครงสร้างสถิตยศาสตร์ของของไหล 
จลนศาสตร์และจลนพลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุ
แข็งเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่สองของนิวตัน งาน
และพลังงาน การดลและโมเมนตัม 
 

31-407-070-102 
กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering Mechanics) 

3 หน่วยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Mechanical  
Engineering 
Process 

กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน ความสัมพันธ์ของวัสดุ
กับกระบวนการผลิตและต้นทุนการผลิต 

31-407-050-103 
กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 
 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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กลุ่มที ่2 ความรู้ทางดิจิทลั (Digital Literacy) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Digital  
Technology in 
Mechanical 
Engineering 

แนวคิดและองค์ประกอบของระบบคอมพิวเตอร์  
การอันตรกิริยา (Interaction) ระหว่างฮาร์ดแวร์
และซอฟต์ แวร์  การป ระมวลผลข้ อมู ลท าง
อิ เล็ กทรอนิ กส์  วิ ธีการออกแบบและพัฒ นา
โปรแกรม การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง 
การประยุกต์ใช้โปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง การ
ประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทางวิศวกรรม 
 

31-407-100-101  
การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย สำหรับการ
ออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 
มิติ คำสั่งสำหรับการวาดภาพ การปรับปรุงแก้ไข 
และการจั ด รู ป แบ บ การก ำห น ดขน าดและ
สัญลักษณ์การสร้างชิ้นงานประกอบแบบ 3 มิติ 
แบบสั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การสร้าง
แบบจำลอง การจำลองและการวิเคราะห์โดยใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
และการประยุกต์ใช้งานที่เกี่ยวข้อง 
 

31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided Design 
for Mechanical 
Engineering) 

1 หน่วยกิต/ 
15 ชั่วโมง 
(33.33%) 

แนวคิดของอินเทอร์ เน็ตของสรรพสิ่ งสำหรับ
วิทยาการหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ องค์ประกอบ
ของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวมเครือข่ายทีซี
พี/ไอพีโพรโทคอล เครือข่ายไร้สาย การออกแบบ
เครือข่ายตัวตรวจจับไร้สาย การจัดเส้นทาง การ
คํ าน วณ  แ บ บ ค ล าวด์ ก า รป ระยุ ก ต์ ใช้ ข อ ง
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ งในอุตสาหกรรมและ
วิทยาการ หุ่นยนต์โครงงานอินเทอร์เน็ตของสรรพ
สิ่ง 
 
 
 
 

31-407-076-306 
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งใน
งานอุตสาหกรรม 
(Industrial Internet of 
Thing) 

1 หน่วยกิต/ 
15 ชั่วโมง 
(33.33%) 
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กลุ่มที ่3 พื้นฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo – fluids Fundamentals) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ
Thermodynamics  
และ Fluid 
Mechanics  

คำจำกัดความและหลักการของอุณหพลศาสตร์ 
คุณสมบัติทางอุณหพลศาสตร์ กฎข้อที่ 1 ของอุณ
หพลศาสตร์ คุณสมบัติของสสาร และก๊าซจินตภาพ 
สมการของก๊าซจินตภาพ ขบวนการและการ
ประยุกต์สำหรับก๊าซจินตภาพและไอน้ำ ขบวนการ 
ที่ย้อนกลับได้คุณสมบัติของของไหล ของไหลสถิต 
ชนิดของการไหล สมการต่อเนื่อง สมการออยเลอร์ 
สมการเบอรน์ูลี่ เครื่องจักรกลของไหล 

31-407-070-208  
อุณหพลศาสตร์และ
กลศาสตร์ของไหลเบื้องต้น 
(Basic of Thermo-Fluid) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Engineering  
Materials 

ความสัม พันธ์ระหว่ างโครงสร้ าง คุณ สมบั ติ  
กระบวนการผลิต  และการประยุกต์ ใช้ วัสดุ
วิศวกรรมกลุ่มหลัก แผนภาพสมดุลวัฏภาคและ
ความหมาย คุณสมบัติทางกลและการเสื่อมสภาพ
ของวัสดุ 

31-407-120-101  
วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Solid 
Mechanics 

แรง ความเค้นและความเครียด ความสัมพันธ์ระหว่าง
ความเค้นและความเครียด ความเค้นที่เกิดจากความ
ร้อน ภาชนะอัดความดันและการเชื่อมต่อ การบิดตัว
ของเพลากลม และเพลากลวง การเขียนไดอะแกรม
แรงเฉือนและโมเมนต์ดัด การคำนวณหาค่าความเค้น
ดัดและความเค้นเฉือนในคาน พร้อมทั้งการหาค่า 
ระยะโก่งที่เกิดขึ้นในคาน การโก่งตัวของเสาวงกลม
มอร ์ความเค้นผสม เงื่อนไขการเสียหาย 

31-407-070-206 
กลศาสตร์วัสดุ 
(Mechanics of Materials) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มที ่5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
อาชีวอนามัย ความ
ปลอดภยั 
สิ่งแวดล้อม 

เศรษฐศาสตร์วิศวกรรมเบื้ องต้น  ต้นทุน การ
คำนวณดอกเบี้ย ภาษี มนษุย์สัมพันธ์ ในการทำงาน 
การบริหารโครงการ การเพ่ิมผลผลิต การควบคุม
คุณภาพ กฎหมายและการจัดการความปลอดภัยใน
งานอุตสาหกรรม การสอบสวนและประเมินความ
เสี่ยง การวางแผนการบำรุงรักษา การตรวจสอบ
และประเมินผลการบำรุงรักษา กฎหมายและ
มาตรฐานระบบการจัดการสิ่งแวดล้อม 

31-407-070-207  
การจัดการทั่วไปในงาน
วิศวกรรม 
(General Engineering 
Management) 

3 หนว่ยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที ่1 เครื่องจักรกล (Machinery) 
ความรู้ที่เกี่ยวข้อง
กับ Machinery  
Systems 

กลไกและชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การเคลื่อนที่ของ
ชิ้นส่วนเครื่องจักร ขบวนเฟืองและระบบกลไก การ
หาความเร็วและความเร่งในเครื่องจักรกล การ
สมดุลในชิ้นส่วนเครื่องจักรกล การวิเคราะห์แรงใน
ชิ้นส่วนเครื่องจักรกลที่เกิดการเคลื่อนที ่
 
 

31-407-071-303 
กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
(Mechanics of 
Machinery) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Machine 
Design 

พ้ืนฐานการออกแบบเครื่องจักรกล สมบัติของวัสดุ 
ความเค้นผสมและทฤษฎีความเสียหายของชิ้นงาน
เครื่องจักรกล การออกแบบสำหรับการแตกหัก
เนื่องจากความล้า การออกแบบรอยต่อด้วยหมุดย้ำ 
การเชื่อม สลักเกลียว ลิ่ม เพลา สปริง สกรูส่งกำลัง 
เฟืองชนิดต่าง ๆ เบรก คลัทช์ และการเลือกใช้ให้
เหมาะสมกับเครื่องจักรกล โครงงานการออกแบบ 
 
 

31-407-071-304  
การออกแบบเครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

3 หนว่ยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรูท้ี่เก่ียวข้อง
กับ Prime Movers 

การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสตรงและไฟฟ้า
กระแสสลับเบื้องต้น แรงดันไฟฟ้า กระแสไฟฟ้า 
แล ะกำลั ง ไฟ ฟ้ า  ห ม้ อแป ล งไฟ ฟ้ า  พ้ื น ฐาน
เครื่องจักรกลไฟฟ้า ได้แก่ เครื่องกำเนิดไฟฟ้า 
มอเตอร์ไฟฟ้า และการประยุกต์ใช้งาน หลักการ
ของระบบไฟ ฟ้า กำลั ง 3 เฟส วิธีการส่ งจ่ าย
กำลังไฟฟ้า พ้ืนฐานเครื่องมือวัดไฟฟ้า 
 
 
 
 
 
 
 

31-407-077-001 
วิศวกรรมไฟฟ้าสำหรับ
ระบบอัตโนมัติ 
(Electrical Engineering 
for Automation System) 

3 หน่วยกิต/ 
75 ชั่วโมง 
(100%) 
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กลุ่มที ่2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต ์(Heat, Cooling and Applied Fluids) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Heat Transfer, 
Air Conditioning  
and Refrigeration, 
Thermal  
Systems Design 

หลักการของการถ่ายโอนความรอ้นโดยการนำ การ
พา และการแผ่รังสี การคำนวณหาอุณหภูมิและ
ความร้อนเบื้องต้น หลักการเปลี่ยนรูปพลังงานและ
แนวความคิดการใช้ป ระโยชน์ จากพลั งงาน 
เชื้อเพลิงและการวิเคราะห์การเผาไหม้ เครื่อง
ก ำ เนิ ด ไฟ ฟ้ าพ ลั ง ไอ น้ ำแ ล ะส่ ว น ป ระก อ บ 
กระบวนการทำความเย็นของวัฏจักรอุดมคติ
และวัฏจักรจริง การทำความเย็นแบบอัดไอ 
กระบวนการทำความเย็นแบบหลายความดัน การ
คำนวณภาระของระบบการทำความเย็น สมบัติทาง
ไซโคเมตริก และกระบวนการของอากาศ ระบบ
การปรับอากาศแบบต่างๆ การคำนวณภาระของ
ระบบปรับอากาศ 

31-407-076-202 
วิศวกรรมระบบความร้อน  
(Thermal System 
Engineering) 

3 หน่วยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มท่ี 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic Systems and Automatics Control) 
ความรู้ทีเ่กี่ยวข้อง
กับ Dynamic  
Systems 

นิยามและส่วนประกอบของระบบควบคุมอัตโนมัติ 
สมการเชิงอนุพันธ์เบื้องต้นและการหาผลเฉลย การ
แปลงลาปลาซ การวิเคราะห์และสร้างแบบจำลอง
การควบคุมเชิงเส้น ฟังก์ชั่นโอนย้าย การวิเคราะห์
เสถียรภาพของระบบป้อนกลับชนิดเชิงเส้น การ
วิเคราะห์การตอบสนองเชิงเวลาและความถี่สำหรับ
ระบบ อันดับหนึ่ งและระบบอันดับสอง การ
ออกแบบตัวควบคุมเพ่ือชดเชยเสถียรภาพของ
ระบบ 

31-407-071-406  
การควบคุมอัตโนมัติ 
(Automatic Control) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ทีเ่กีย่วข้อง
กับ Automatics  
Control, Internet 
of Things (IoT) 
and AI  
(use of) 

แนวคิดของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับวิทยาการ
หุ่นยนต์และระบบ อัตโนมัติ  องค์ป ระกอบของ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ภาพรวมเครือข่ายทีซีพี/ไอพี
โพรโทคอล เครือข่ายไรส้าย การออกแบบเครือข่ายตัว
ตรวจจับไร้สาย การจัดเส้นทาง การคํานวณ แบบ
คลาวด์การประยุกต์ใช้ของอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งใน
อุตสาหกรรมและวิทยาการ หุ่นยนต์ โครงงาน
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 

31-407-076-306 
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งใน
งานอุตสาหกรรม 
(Industrial Internet of 
Thing) 

2 หน่วยกิต/ 
50 ชั่วโมง 
(66.66%) 
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การปฏิวัติอุตสาหกรรมยุคที่สี่ หลักการพื้นฐานของ
ปั ญ ญ าป ระดิ ษ ฐ์  อุ ป ส รรคและ โอ กาสขอ ง
ปัญญาประดิษฐ์ ในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ 
ประวัติศาสตร์และวิวัฒนาการของปัญญาประดิษฐ์  
การเรียนรู้ของเครื่องขั้นพ้ืนฐาน การเรียนรู้เชิงลึก
ขั้นพ้ืนฐาน การเรียนรู้แบบเสริมกำลังขั้นพ้ืนฐาน 
การประยุกต์ใช้ปัญญาประดิษฐ์ ในอุตสาหกรรม
ด้านต่างๆ กรณีศึกษาการใช้ปัญญาประดิษฐ์ในงาน
ด้านวิศวกรรม 

31-407-076-304 แนะนำ
ปัญญาประดิษฐ์ 
(Introduction to Artificial 
Intelligent) 

3 หนว่ยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Robotics 

หลักการของหุ่นยนต์การแทนตำแหน่ง และทิศ
ทางการหมุน การแปลงเอกพันธุ์ จลนศาสตร์ของ
แขนกล จลนศาสตร์ผกผัน จาโคเบียน การสร้าง
เส้นทางเดิน พลศาสตร์ ของแขนกล การออกแบบ
หุ่นยนต์โดยอาศัยหลักทางจลนศาสตร์ของ แขนกล 

31-407-076-201  
หลักมูลของวิทยาการ
หุ่นยนต์ 
(Fundamentals of 
Robotics) 

3 หน่วยกติ/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Vibration 

นิยามและส่วนประกอบของระบบสั่นสะเทือนทาง
กล การหาสมการการเคลื่อนตัวของระบบต่าง ๆ 
ทั้งแบบระดับความเสรีหนึ่งขั้นและหลายขั้น การ
สั่ น สะเทื อนแบบ อิสระและแบบบั งคับ  การ
สั่นสะเทือนเชิงบิด การหาผลเฉลยของระบบ
สั่นสะเทือนทางกล การหาความถี่ธรรมชาติและ
รูปลักษณ์ของการสั่นสะเทือนของระบบต่อเนื่อง 
การเปรียบเทียบกับวงจรไฟฟ้า วิธีการและเทคนิค
การลดและควบคุมการสั่นสะเทือน 

31-407-071-407  
การสั่นสะเทือนทางกล 
(Mechanical Vibration) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 

กลุ่มท่ี 4 ระบบทางกลอ่ืน ๆ (Mechanical Systems) 
ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Energy 
Engineering  
Management 
and Economics 

ความรู้ เกี่ ยวกับการวางแผนและออกแบบการ
ดำเนินงานเบื้องต้นในงานวิศวกรรมเครื่องกล ความรู้
เกีย่วกับเศษฐศาสตร์เบื้องต้นสำหรับงานด้านวิศวกรรม 
การอนุรักษ์พลังงานและการจัดการด้านพลังงานใน
งานเคร่ืองกล วิศวกรรม ความน่าเชื่อถือได้ความพร้อม
ใช้งาน และความสามารถในการบำรุงรักษา มาตรฐาน
ความปลอดภัยและความรู้เก่ียวกับการป้องกันอัคคีภัย
ในงานอุตสาหกรรม 

31-407-072-406  
การจัดการในงาน
วิศวกรรมเครื่องกล พลังงาน 
และความปลอดภัย 
(Mechanical Engineering 
Management, Energy 
and Safety) 

3 หน่วยกิต/ 
45 ชั่วโมง 
(100%) 
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ความรู้ที่เก่ียวข้อง
กับ Computer-
Aided  
Engineering (CAE) 

การออกแบบโดยใช้คอมพิวเตอร์ช่วย สำหรับการ
ออกแบบชิ้นส่วนเครื่องจักรกลแบบ 2 มิติ และ 3 
มิติ คำสั่งสำหรับการวาดภาพ การปรับปรุงแก้ไข 
และการจั ด รู ป แบ บ การก ำห น ดขน าดและ
สัญลักษณ์การสร้างชิ้นงานประกอบแบบ 3 มิติ 
แบบสั่งงาน การจัดการไฟล์ การพิมพ์ การสร้าง
แบบจำลอง การจำลองและการวิเคราะห์โดยใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
และการประยุกต์ใช้งานที่เกี่ยวข้อง 

31-407-071-302 
คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 
(Computer Aided Design 
for Mechanical 
Engineering) 

2 หน่วยกิต/ 
50 ชั่วโมง 
(66.66%) 

สำหรับผู้เข้าศึกษาปีการศึกษา 2565 – 2570 
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2. ตารางแสดงผู้สอนในแต่ละองค์ความรู้ 
ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑติ 
สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
วิชาเอก วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน วิทยาเขตขอนแก่น 
สำหรับผู้เข้าศึกษาปกีารศึกษา 2565 – 2570 

 
องค์ความรู้ที่ 

สภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา ภาระ 

หน่วยกิต 
รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผู้สอน 

1. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร ์ 02-005-011-109 แคลคูลัส 1 สำหรับวิศวกร 

(Calculus 1 for 
Engineers) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

รศ.ดร.สมศักดิ์ เหล็กโคกสูง 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มศว.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
Dr.rer.nat Mathematics  
ประเทศเยอรมนี 
ประสบการณ์การสอน 38 ป ี
 
ดร.นภาพร สาระสิทธิ ์
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
Dr.rer.nat Mathematics  
ประเทศเยอรมนี 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
 
อ.กฤติกา  ลายสวัสดิ ์
ศษ.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ประยุกต์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ป ี
 
 
 
 



 

- 143 - 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ผศ.ดร.พิสาร  สัมมาปราบ 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
ปร.ด. คณิตศาสตร์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี
 
ผศ.จิรพงษ์  เมฆเวียน 
คบ. คณิตศาสตร์ (ม.ราชภัฏสวนดุสิต) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ประยุกต ์(สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี
 
ดร.อาวีญา เจริญผล 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มทร.พระนคร) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (ม.ศิลปากรณ)์ 
ปร.ด. คณิตศาสตร์ (ม.ศิลปากรณ)์ 
ประสบการณ์การสอน 6 ป ี

31-407-000-101 คณิตศาสตร์ชัน้สูงสำหรบั
วิศวกรรม 
(Advanced 
Mathematics for 
Engineering) 

3(3-0-6) 
 

ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-011-109 
 

ฟิสิกส ์ 02-005-030-101 ฟิสิกส์ 1 
(Physics 1) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.อดุลย์  อัสโย   
วท.บ. ฟิสิกส์ (ม.นเรศวร)  
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 34 ป ี
 
รศ.ดร.สายันต์  โพธิ์เกตุ   
ศษ.บ. ฟิสิกส์ (มข.)  
วท.ม. ฟิสิกส์ (ม.ศิลปากร) 
ปร.ด. เทคโนโลยีการศึกษา (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 33 ป ี
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ผศ.ดร.คมพิชิต สีหามาตย ์
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
Dr.rer.net Physics (Universitat 
Leipzig) 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
 
ผศ.ดร.อิศรา โคตุทา 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ด.ฟิสิกส์ (ม.สุรนาร)ี 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี
 
ดร.สมาน  คันธรนิทร ์
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (จฬ.) 
ปร.ด ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
ผศ.วิษณุศาสตร์  อาจโยธา 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. นิวเคลียรเ์ทคโนโลยี (จฬ.) 
ประสบการณ์การสอน 12 ป ี
 
ผศ.ดร.เบญจมาศ ศรีสองเมือง 
ศษ.บ. วิทย์-ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. วิทย์-ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ด. ฟิสิกส์ (มทส.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
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ผศ.ดร.พิฆเนศ อุปชัย 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ประยุกต์ (มช.) 
ปร.ด ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 
ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-030-101 

02-005-030-102 ปฏิบัติการฟสิิกส์ 1 
(Physics Laboratory 1) 

1(0-3-1) 
 

เคมี 02-005-020-105 เคมีพื้นฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.วิมลรัตน ์ ทองภูธร 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคม ี(มข.) 
ประสบการณ์การสอน 20 ปี 
 
ดร.พันธกานต์ แก้วอาษา 
คบ. เคมี (มรม.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

 
ผศ.ดร.รัชนก  เธียรวาริช 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมีอนิทรีย์ (มข.) 
ปร.ด. เคมีอินทรีย์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

 
รศ.ดร.วิเชียร  แสงอรณุ 
วท.บ. เคมี (มมส.) 
วท.ด. เคมี (จฬ.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ปี 
 
ผศ.ดร.คมกฤช  อรุณฉายพงศ์ 
วท.บ. ชีวเคมี (มข.) 
ปร.ด. ชีวเคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ปี 
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รศ.ดร.ญาณวรรธน์  แสนตลาดชัยกิตติ ์
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ผศ.ดร.อัจฉรียา เจียรศิริสมบูรณ์ 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ผศ.ดร.วัชรินทร์ ชุมจนัทร ์
วท.บ. เคมี (มรว.) 
วท.ด. ชีวเคม ี(มทส.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
รศ.ดร.ฐิติกานต์ สมบูรณ ์
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมีเชิงฟิสิกส์ (ม.มหิดล) 
ปร.ด. ฟิสิกส์เชิงเคม ี (ม.มหิดล) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
ดร.ชยาคมน์ ปุริมศักดิ์ 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 
ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-020-105 
 

02-005-020-106 ปฏบิัติการเคมีพื้นฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry Laboratory) 
 
 

1(0-3-1) 
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2. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 พื้นฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) 
Mechanical 
Drawing 

31-407-050-102 เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering Drawing) 

3(2-3-5) 
 

อ.เฉลิมชัย  กุลเลียบ 
วศ.บ. อุตสาหการ (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. วิศวกรรมเที่ยงตรง (มจธ.) 
ประสบการณ์การสอน 31 ป ี
 
ดร.ภูริพสั แสนพงษ ์
วศ.บ. วัสดุ (มจธ.) 
วศ.ม. เทคโนโลยีการข้ึนรูปโลหะ 
(มจธ.) 
ปร.ด. อุตสาหการ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี

Statics and 
Dynamics 

31-407-070-102 กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering 
Mechanics) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุรี) 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
 
ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
 
ดร.เอกวุฒิ แสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ปี 

 
อ. นาฏนลิน จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ปี 
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ดร.วเิชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, 
France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
 
ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 

Mechanical 
Engineering Process 

31-407-050-103 กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 

3(3-0-6) 
 

ดร.พีรวิทย์  โชคเหมาะ 
วศ.บ. เครื่องกล  
(ม.เทคโนโลยีมหานคร) 
วศ.ม. โลหการ (มจธ.) 
ปร.ด.วิศวกรรมอุตสาหการและระบบ
การผลิต (มจธ.) 
ประสบการณ์การสอน 16 ป ี
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กลุ่มที่ 2 ความรู้ทางดิจิทัล (Digital Literacy) 
Digital Technology 
in Mechanical 
Engineering 

31-407-100-101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

3(2-3-5) 
 

อ.อภิวัฒน์ สวัสดิรัตน ์
วศ.บ. ไฟฟ้า-คอมพิวเตอร ์ (มทร.
ธัญบุรี) 
วศ.ม. อิเล็กทรอนิกส์-โทรคมนาคม 
(มทร.ธัญบุรี) 
ประสบการณ์การสอน 29 ป ี
 
อ.ประสาน เอ้ือทาน 
วศ.บ. ไฟฟ้า-คอมพิวเตอร ์(มทร.
ธัญบุรี) 
วศ.ม. คอมพิวเตอร ์(มข.) 
ประสบการณ์การสอน 26 ป ี
 
ดร.เฉลิมวุฒิ น้อยอุ่นแสน 
วศ.บ. คอมพิวเตอร์ (มข.) 
วท.ม. คอมพิวเตอร์ (จฬ.) 
ปร.ด. คอมพิวเตอร์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 12 ป ี
 

 31-407-071-302 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คอมพิวเตอรช์่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(Computer Aided 
Design for Mechanical 
Engineering) 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(2-3-5) 
 

ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์  
(ส.เทคโนโลยีปทุมวัน) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering (Nagaoka 
University of Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
 
 
 
 



 

- 150 - 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

อ.นาฏนลนิ จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ดร.วิเชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, 
France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
 

กลุ่มที่ 3 พื้นฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo – fluids Fundamentals) 
Thermodynamics 31-407-070-204 เทอร์โมไดนามิกส ์

(Thermodynamics) 
3(3-0-6) 

 
ดร.สุระ ตันด ี
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุรี) 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 37 ป ี
 
ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปัง 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ปี 

 
ดร.เอกวุฒิ แสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ปี 
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Fluid Mechanics 31-407-070-205 กลศาสตร์ของไหล 
(Fluid Mechanics) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ศุภฤกษ์ ชามงคลประดษิฐ ์
วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครือ่งกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 21 ป ี

กลุ่มที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) 
Engineering 
Materials 

31-407-120-101 วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

3(3-0-6) 
 

ดร.อิงอร สิทธิธนาดล 
ปร.ด. วิทยาการและ วิศวกรรมพอลิ
เมอร์ (มศก.)  
วศ.ม. วิทยาการและ วิศวกรรมพอลิ
เมอร์ (มศก.)  
วศ.บ. ปิโตรเคมแีละวัสดพุอลิเมอร์ 
(มศก.)  
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี

Solid Mechanics 31-407-070-206 กลศาสตร์วัสด ุ
(Mechanics of 
Materials) 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.สุภัทรชัย สุวรรณพันธุ ์
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เคร่ืองกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี

กลุ่มที่ 5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
ความรู้เกี่ยวกับ อาชีว 
อนามัย ความ
ปลอดภัย 
และ สิ่งแวดล้อม 
 

31-407-070-207 การจัดการทั่วไปในงาน
วิศวกรรม 
(General Engineering 
Management) 

3(3-0-6) 
 

อ.สุนทร  อนุภาพไพรบูรณ ์
ค.อ.บ. อุตสาหการ (มทร.อีสาน) 
วศ.บ. อุตสาหการ (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. อุตสาหการ (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 31 ป ี

3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 เครื่องจักรกล (Machinery) 
Machinery Systems 31-407-071-303 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 

(Mechanics of 
Machinery) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
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Machine Design 
 

31-407-071-304 การออกแบบเครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครือ่งกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
 

Prime Movers 
 

31-407-073-001 เครื่องยนต์สันดาปภายใน 
(Internal Combustion 
Engines) 

3(3-0-6) 
 

อ.เขมวัตร  อินทรวิเศษ 
วศ.บ. เครือ่งกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
 
ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปงั 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
ดร.ครรชิต รองไชย 
B.A. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
M.Eng., M.A. Mechanical 
Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
Ph.D. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี

 31-407-032-201  หลักมูลของวิศวกรรมไฟฟ้า 
(Fundamentals of 
Electrical Engineering) 

3(2-3-5) 
 

อ.ขุนแผน ปฏิมาประกร  
ค.อ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า-ไฟฟ้ากำลัง 
(สถาบนัเทคโนโลยีราชมงคล)  
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทร.ธญับุร)ี 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้าและคอมพิวเตอร ์
(มมส.)  
ประสบการณ์สอน 25 ป ี 
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อ.ขวัญใจ นาชัยภูมิ  
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทส.)  
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทส.)  
ประสบการณ์สอน 9 ป ี

 31-407-072-403  วิศวกรรมโรงจักรต้นกำลัง 
(Power Plant 
Engineering) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ครรชิต รองไชย 
B.A. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
M.Eng., M.A. Mechanical 
Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
Ph.D. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี
 
ดร.สหัสวรรษ ภูจีระ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี

กลุ่มที่ 2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต์ (Heat, Cooling and Applied Fluids) 
Heat Transfer 31-407-071-301 การถ่ายโอนความร้อน 

(Heat Transfer) 
3(3-0-6) 

 
ดร.สุระ ตันด ี
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 37 ป ี
 
ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เคร่ืองกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
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Air Conditioning  
and Refrigeration 

31-407-072-301 การทำความเย็นและการ
ปรับอากาศ 
(Refrigeration and Air 
Conditioning) 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.สุภัทรชัย สุวรรณพันธุ ์
วศ.บ. เครือ่งกล (มข.) 
วศ.ม. เคร่ืองกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี
 
ดร.เอกวุฒิ แสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
 
ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครือ่งกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี

Power Plant 31-407-072-403 วิศวกรรมโรงจักรต้นกำลัง 
(Power Plant 
Engineering) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ครรชิต รองไชย 
B.A. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
M.Eng., M.A. Mechanical 
Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
Ph.D. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
ประสบการณก์ารสอน 8 ป ี
 
ดร.สหัสวรรษ ภูจีระ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
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กลุ่มที่ 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic Systems and Automatics Control) 
Dynamic Systems 31-407-071-406 การควบคุมอัตโนมัต ิ

(Automatic Control) 
3(3-0-6) 

 
ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เครือ่งกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี

Automatics 
Control, Internet of 
Things (IoT) and AI 
(use of) 

31-407-072-405 ระบบควบคุมอัตโนมัติ
สมัยใหม่ 
(Modern Automation 
Control System) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เคร่ืองกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
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ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
 

Vibration 31-407-071-407 การสั่นสะเทือนทางกล 
(Mechanical Vibration) 

3(3-0-6) 
 

ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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กลุ่มที่ 4 ระบบทางกลอื่น ๆ (Mechanical Systems) 
Energy, Engineering 
Management and 
Economics 
 
 

31-407-072-406 การจัดการในงาน
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
พลังงาน และความ
ปลอดภัย 
(Mechanical 
Engineering 
Management, Energy 
and Safety) 

3(3-0-6) 
 

อ.เขมวัตร  อินทรวิเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธญับุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
 
 
 
 

Computer-Aided 
Engineering (CAE) 
 

31-407-071-302 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(Computer Aided 
Design for Mechanical 
Engineering) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(2-3-5) 
 

ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์  
(ส.เทคโนโลยีปทุมวัน) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of Technology, 
Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering (Nagaoka 
University of Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ปี 
 
อ.นาฏนลิน จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ปี 
 
ดร.วิเชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ปี 
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ปฏิบัติการ 
ปฏิบัติการ 1 31-407-072-302  

 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเคร่ืองกล 1 
(Mechanical 
Engineering Laboratory 
1) 

2(0-6-2) 
 

ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
 
ดร.เอกวุฒิ แสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี

ปฏิบัติการ 2 31-407-072-404  
 

ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล 2 
(Mechanical 
Engineering Laboratory 
2) 

2(0-6-2) 
 

ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
ดร.เอกวุฒิ แสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑติ 

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
วิชาเอก วิศวกรรมระบบราง 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน วิทยาเขตขอนแก่น 
สำหรับผู้เข้าศึกษาปีการศึกษา 2565 – 2570 

 
องค์ความรู้ที่ 

สภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา ภาระ 

หน่วยกิต 
รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผู้สอน 

1. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร ์ 02-005-011-109 แคลคูลัส 1 สำหรับวิศวกร 

(Calculus 1 for 
Engineers) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

รศ.ดร.สมศักดิ์ เหล็กโคกสูง 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มศว.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
Dr.rer.nat Mathematics  
ประเทศเยอรมนี 
ประสบการณ์การสอน 38 ป ี
 
ดร.นภาพร สาระสิทธิ ์
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
Dr.rer.nat Mathematics  
ประเทศเยอรมนี 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
 
อ.กฤติกา  ลายสวัสดิ ์
ศษ.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ประยุกต์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ป ี
 
ผศ.ดร.พิสาร  สัมมาปราบ 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
ปร.ด. คณิตศาสตร์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี
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ผศ.จิรพงษ์  เมฆเวียน 
คบ. คณิตศาสตร์ (ม.ราชภัฏสวนดุสิต) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ประยุกต ์(สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี
 
ดร.อาวีญา เจริญผล 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มทร.พระนคร) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (ม.ศิลปากรณ)์ 
ปร.ด. คณิตศาสตร์ (ม.ศิลปากรณ)์ 
ประสบการณ์การสอน 6 ป ี

31-407-000-101 คณิตศาสตร์ชัน้สูงสำหรบั
วิศวกรรม 
(Advanced 
Mathematics for 
Engineering) 

3(3-0-6) 
 

ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-011-109 
 

ฟิสิกส ์ 02-005-030-101 ฟิสิกส์ 1 
(Physics 1) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.อดุลย์  อัสโย   
วท.บ. ฟิสิกส์ (ม.นเรศวร)  
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 34 ป ี
 
รศ.ดร.สายันต์  โพธิ์เกตุ   
ศษ.บ. ฟิสิกส์ (มข.)  
วท.ม. ฟิสิกส์ (ม.ศิลปากร) 
ปร.ด. เทคโนโลยีการศึกษา (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 33 ป ี
 
ผศ.ดร.คมพิชิต สีหามาตย ์
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
Dr.rer.net Physics (Universitat 
Leipzig) 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
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ผศ.ดร.อิศรา โคตุทา 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ด.ฟิสิกส์ (ม.สุรนาร)ี 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี
 
ดร.สมาน  คันธรนิทร ์
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (จฬ.) 
ปร.ด ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
ผศ.วิษณุศาสตร์  อาจโยธา 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. นิวเคลียรเ์ทคโนโลยี (จฬ.) 
ประสบการณ์การสอน 12 ป ี
 
ผศ.ดร.เบญจมาศ ศรีสองเมือง 
ศษ.บ. วิทย์-ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. วิทย์-ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ด. ฟิสิกส์ (มทส.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ผศ.ดร.พิฆเนศ อุปชัย 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ประยุกต์ (มช.) 
ปร.ด ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 
ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-030-101 
 
 
 

02-005-030-102 ปฏิบัติการฟสิิกส์ 1 
(Physics Laboratory 1) 

1(0-3-1) 
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เคมี 02-005-020-105 เคมีพื้นฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.วิมลรัตน์  ทองภูธร 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
 
ดร.พันธกานต์ แก้วอาษา 
คบ. เคมี (มรม.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ป ี
 
ผศ.ดร.รัชนก  เธียรวาริช 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมีอินทรีย์ (มข.) 
ปร.ด. เคมีอินทรีย์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ป ี
 
รศ.ดร.วิเชียร  แสงอรุณ 
วท.บ. เคมี (มมส.) 
วท.ด. เคมี (จฬ.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
ผศ.ดร.คมกฤช  อรุณฉายพงศ์ 
วท.บ. ชีวเคมี (มข.) 
ปร.ด. ชีวเคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
รศ.ดร.ญาณวรรธน์  แสนตลาดชัยกิตติ ์
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
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ผศ.ดร.อัจฉรียา เจียรศิริสมบูรณ์ 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ผศ.ดร.วัชรินทร์ ชุมจนัทร ์
วท.บ. เคมี (มรว.) 
วท.ด. ชีวเคม ี(มทส.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
รศ.ดร.ฐิติกานต์ สมบูรณ ์
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมีเชิงฟิสิกส์ (ม.มหิดล) 
ปร.ด. ฟิสิกส์เชิงเคม ี (ม.มหิดล) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
ดร.ชยาคมน์ ปุริมศักดิ์ 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 
 

02-005-020-106 ปฏบิัติการเคมีพื้นฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry Laboratory) 

1(0-3-1) 
 

ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-020-105 
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2. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 พื้นฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) 
Mechanical 
Drawing 

31-407-050-102 เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering Drawing) 

3(2-3-5) 
 

อ.เฉลิมชัย  กุลเลียบ 
วศ.บ. อุตสาหการ (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. วิศวกรรมเที่ยงตรง (มจธ.) 
ประสบการณ์การสอน 31 ป ี
 
ดร.ภูริพสั แสนพงษ ์
วศ.บ. วัสดุ (มจธ.) 
วศ.ม. เทคโนโลยีการข้ึนรูปโลหะ 
(มจธ.) 
ปร.ด. อุตสาหการ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี
 

Statics and 
Dynamics 

31-407-070-102 กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering 
Mechanics) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุรี) 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
 
ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
 
ดร.เอกวุฒ ิแสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครือ่งกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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อ. นาฏนลนิ จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ปี 

 
ดร.วเิชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, 
France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
 
ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 

Mechanical 
Engineering Process 

31-407-050-103 กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 

3(3-0-6) 
 

ดร.พีรวิทย์  โชคเหมาะ 
วศ.บ. เครื่องกล  
(ม.เทคโนโลยีมหานคร) 
วศ.ม. โลหการ (มจธ.) 
ปร.ด.วิศวกรรมอุตสาหการและระบบ
การผลิต (มจธ.) 
ประสบการณ์การสอน 16 ป ี
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กลุ่มที่ 2 ความรู้ทางดิจิทัล (Digital Literacy) 
Digital Technology 
in Mechanical 
Engineering 

31-407-100-101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

3(2-3-5) 
 

อ.อภิวัฒน์ สวัสดิรัตน ์
วศ.บ. ไฟฟ้า-คอมพิวเตอร ์ (มทร.
ธัญบุรี) 
วศ.ม. อิเล็กทรอนิกส์-โทรคมนาคม 
(มทร.ธัญบุรี) 
ประสบการณ์การสอน 29 ป ี
 
อ.ประสาน เอ้ือทาน 
วศ.บ. ไฟฟ้า-คอมพิวเตอร ์(มทร.
ธัญบุรี) 
วศ.ม. คอมพิวเตอร ์(มข.) 
ประสบการณ์การสอน 26 ป ี
 
ดร.เฉลิมวุฒิ น้อยอุ่นแสน 
วศ.บ. คอมพิวเตอร์ (มข.) 
วท.ม. คอมพิวเตอร์ (จฬ.) 
ปร.ด. คอมพิวเตอร์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 12 ป ี
 

 31-407-071-302 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คอมพิวเตอรช์่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(Computer Aided 
Design for Mechanical 
Engineering) 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(2-3-5) 
 

ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์  
(ส.เทคโนโลยีปทุมวัน) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering (Nagaoka 
University of Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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อ.นาฏนลนิ จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ดร.วิเชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, 
France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี

กลุ่มที่ 3 พื้นฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo – fluids Fundamentals) 
Thermodynamics 31-407-070-204 เทอร์โมไดนามิกส ์

(Thermodynamics) 
3(3-0-6) 

 
ดร.สุระ ตันด ี
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุรี) 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 37 ป ี
 
ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปงั 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครือ่งกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
ดร.เอกวุฒิ แสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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Fluid Mechanics 31-407-070-205 กลศาสตร์ของไหล 
(Fluid Mechanics) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ศุภฤกษ์ ชามงคลประดษิฐ ์
วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครือ่งกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 21 ป ี

กลุ่มที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) 
Engineering 
Materials 

31-407-120-101 วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

3(3-0-6) 
 

ดร.อิงอร สิทธิธนาดล 
ปร.ด. วิทยาการและ วิศวกรรมพอลิ
เมอร์ (มศก.)  
วศ.ม. วิทยาการและ วิศวกรรมพอลิ
เมอร์ (มศก.)  
วศ.บ. ปิโตรเคมแีละวัสดพุอลิเมอร์ 
(มศก.)  
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี

Solid Mechanics 31-407-070-206 กลศาสตร์วัสด ุ
(Mechanics of 
Materials) 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.สุภัทรชัย สุวรรณพันธุ ์
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เคร่ืองกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี

กลุ่มที่ 5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
ความรู้เกี่ยวกับ อาชีว 
อนามัย ความ
ปลอดภัย 
และ สิ่งแวดล้อม 
 

31-407-070-207 การจัดการทั่วไปในงาน
วิศวกรรม 
(General Engineering 
Management) 

3(3-0-6) 
 

อ.สุนทร  อนุภาพไพรบูรณ ์
ค.อ.บ. อุตสาหการ (มทร.อีสาน) 
วศ.บ. อุตสาหการ (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. อุตสาหการ (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 31 ป ี
 

3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 เครื่องจักรกล (Machinery) 
Machinery Systems 31-407-071-303 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 

(Mechanics of 
Machinery) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
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Machine Design 
 

31-407-071-304 การออกแบบเครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครือ่งกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
 

Prime Movers 
 

31-407-075-002 หลักมูลของวิศวกรรมไฟฟ้า
ในระบบราง 
(Fundamentals of 
Electrical Engineering 
in Railway  
System) 

3(2-3-5) 
 

อ.ขุนแผน ปฏิมาประกร  
ค.อ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า-ไฟฟ้ากำลัง 
(สถาบนัเทคโนโลยีราชมงคล)  
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทร.ธญับุร)ี  
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้าและคอมพิวเตอร ์
(มมส.)  
ประสบการณ์สอน 25 ป ี 
 
อ.ขวัญใจ นาชัยภูมิ  
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทส.)  
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทส.)  
ประสบการณ์สอน 9 ป ี

กลุ่มที่ 2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต์ (Heat, Cooling and Applied Fluids) 
Heat Transfer 31-407-071-301 การถ่ายโอนความร้อน 

(Heat Transfer) 
3(3-0-6) 

 
ดร.สุระ ตันด ี
วศ.บ. เครือ่งกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 37 ป ี
 
ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เคร่ืองกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี

Air Conditioning  
and Refrigeration 

31-407-075-007  
 

การปรับอากาศในรถราง 
 (Air Conditioning in 
Railway Vehicles) 

3(2-3-5) 
 

อ.เขมวัตร  อินทรวิเศษ 
วศ.บ. เครือ่งกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
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ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปงั 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 

 31-407-074-404  ระบบความรอนสำหรับ
วิศวกรรมระบบราง                  
(Thermal System for 
Railway Engineering) 
 

3(3-0-6) 
 

ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปงั 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 

กลุ่มที่ 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic Systems and Automatics Control) 
Dynamic Systems 31-407-071-406 การควบคุมอัตโนมัต ิ

(Automatic Control) 
3(3-0-6) 

 
ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เครือ่งกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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Automatics 
Control, Internet of 
Things (IoT) and AI 
(use of) 

31-407-074-406  
 

ระบบควบคุมอัตโนมัติ
สมัยใหม่สำหรับ
อุตสาหกรรมระบบราง 
(Modern Automation 
Control System for 
Railway System) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เคร่ืองกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
 
ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 

Vibration 31-407-071-407 การสั่นสะเทือนทางกล 
(Mechanical Vibration) 

3(3-0-6) 
 

ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
 
 
 
 



 

- 172 - 
 

ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
 

กลุ่มที่ 4 ระบบทางกลอื่น ๆ (Mechanical Systems) 
Energy, Engineering 
Management and 
Economics 
 
 

31-407-074-405  
 

การจดัการในงาน
วิศวกรรมระบบราง 
พลังงาน และความ
ปลอดภัย  
(Railway Engineering 
Management, Energy 
and Safety) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปงั 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 

Computer-Aided 
Engineering (CAE) 
 

31-407-071-302 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(Computer Aided 
Design for Mechanical 
Engineering) 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(2-3-5) 
 

ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์  
(ส.เทคโนโลยีปทุมวัน) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering (Nagaoka 
University of Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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อ.นาฏนลนิ จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ดร.วเิชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, 
France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี

ปฏิบัติการ 
ปฏิบัติการ 1 31-407-074-302  

 
ปฏิบัติการวิศวกรรมระบบ
ราง 1 
(Railway Engineering 
Laboratory 1) 

2(0-6-2) 
 

ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เคร่ืองกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
 
ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปงั 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครือ่งกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี

ปฏิบัติการ 2 31-407-074-303  
 

ปฏิบัติการวิศวกรรมระบบ
ราง 2 
(Railway Engineering 
Laboratory 2) 

2(0-6-2) 
 

ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เคร่ืองกล (มช.) 
วศ.ด. เคร่ืองกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
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ดร.ชัชรินทร์ ศักดิ์กำปงั 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครือ่งกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
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ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑติ 

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
วิชาเอก วิิศวกรรมระบบอัตโนมัติ หุ่นยนต์ และปัญญาประดิษฐ์ 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลอีสาน วิทยาเขตขอนแก่น 
สำหรับผู้เข้าศึกษาปีการศึกษา 2565 – 2570 

 
องค์ความรู้ที่ 

สภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา ภาระ 

หน่วยกิต 
รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผู้สอน 

1. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร ์ 02-005-011-109 แคลคูลัส 1 สำหรับวิศวกร 

(Calculus 1 for 
Engineers) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

รศ.ดร.สมศักดิ์ เหล็กโคกสูง 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มศว.) 
วท.ม. คณิตศาสตร ์(มข.) 
Dr.rer.nat Mathematics  
ประเทศเยอรมนี 
ประสบการณ์การสอน 38 ป ี
 
ดร.นภาพร สาระสิทธิ ์
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
Dr.rer.nat Mathematics  
ประเทศเยอรมนี 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
 
อ.กฤติกา  ลายสวัสดิ ์
ศษ.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ประยุกต์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ป ี
 
ผศ.ดร.พิสาร  สัมมาปราบ 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มข.) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มข.) 
ปร.ด. คณิตศาสตร์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี
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ผศ.จิรพงษ์  เมฆเวียน 
คบ. คณิตศาสตร์ (ม.ราชภัฏสวนดุสิต) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ประยุกต ์(สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี
 
ดร.อาวีญา เจริญผล 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มทร.พระนคร) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (ม.ศิลปากรณ)์ 
ปร.ด. คณิตศาสตร์ (ม.ศิลปากรณ)์ 
ประสบการณ์การสอน 6 ป ี

31-407-000-101 คณิตศาสตร์ชัน้สูงสำหรบั
วิศวกรรม 
(Advanced 
Mathematics for 
Engineering) 

3(3-0-6) 
 

ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-011-109 
 

ฟิสิกส ์ 02-005-030-101 ฟิสิกส์ 1 
(Physics 1) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.อดุลย์  อัสโย   
วท.บ. ฟิสิกส์ (ม.นเรศวร)  
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 34 ป ี
 
รศ.ดร.สายันต์  โพธิ์เกตุ   
ศษ.บ. ฟิสิกส์ (มข.)  
วท.ม. ฟิสิกส์ (ม.ศิลปากร) 
ปร.ด. เทคโนโลยีการศึกษา (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 33 ป ี
 
ผศ.ดร.คมพิชิต สีหามาตย ์
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
Dr.rer.net Physics (Universitat 
Leipzig) 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
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ผศ.ดร.อิศรา โคตุทา 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ด.ฟิสิกส์ (ม.สุรนาร)ี 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี
 
ดร.สมาน  คันธรนิทร ์
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (จฬ.) 
ปร.ด ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
ผศ.วิษณุศาสตร์  อาจโยธา 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. นิวเคลียรเ์ทคโนโลยี (จฬ.) 
ประสบการณ์การสอน 12 ป ี
 
ผศ.ดร.เบญจมาศ ศรีสองเมือง 
ศษ.บ. วิทย์-ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. วิทย์-ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ด. ฟิสิกส์ (มทส.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ผศ.ดร.พิฆเนศ อุปชัย 
วท.บ. ฟิสิกส์ (มข.) 
วท.ม. ฟิสิกส์ประยุกต์ (มช.) 
ปร.ด ฟิสิกส์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 
ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-030-101 
 
 
 

02-005-030-102 ปฏิบัติการฟสิิกส์ 1 
(Physics Laboratory 1) 

1(0-3-1) 
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เคมี 02-005-020-105 เคมีพื้นฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.วิมลรัตน์  ทองภูธร 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 20 ป ี
 
ดร.พันธกานต์ แก้วอาษา 
คบ. เคมี (มรม.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ป ี
 
ผศ.ดร.รัชนก  เธียรวาริช 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมีอินทรีย์ (มข.) 
ปร.ด. เคมีอินทรีย์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 18 ป ี
 
รศ.ดร.วิเชียร  แสงอรุณ 
วท.บ. เคมี (มมส.) 
วท.ด. เคมี (จฬ.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
ผศ.ดร.คมกฤช  อรุณฉายพงศ์ 
วท.บ. ชีวเคมี (มข.) 
ปร.ด. ชีวเคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
รศ.ดร.ญาณวรรธน์  แสนตลาดชัยกิตติ ์
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
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ผศ.ดร.อัจฉรียา เจียรศิริสมบูรณ์ 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ผศ.ดร.วัชรินทร์ ชุมจนัทร ์
วท.บ. เคมี (มรว.) 
วท.ด. ชีวเคม ี(มทส.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
รศ.ดร.ฐิติกานต์ สมบูรณ ์
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมีเชิงฟิสิกส์ (ม.มหิดล) 
ปร.ด. ฟิสิกส์เชิงเคม ี (ม.มหิดล) 
ประสบการณ์การสอน 9 ป ี
 
ดร.ชยาคมน์ ปุริมศักดิ์ 
วท.บ. เคมี (มข.) 
วท.ม. เคมี (มข.) 
ปร.ด. เคมี (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 
ผู้สอนคนเดียวกันกบัรายวชิา  
02-005-020-105 
 

02-005-020-106 ปฏบิัติการเคมีพื้นฐาน 
(Fundamentals of 
Chemistry Laboratory) 
 
 
 
 
 
 
 
 

1(0-3-1) 
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2. องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 พื้นฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) 
Mechanical 
Drawing 

31-407-050-102 เขียนแบบวิศวกรรม 
(Engineering Drawing) 

3(2-3-5) 
 

อ.เฉลิมชัย  กุลเลียบ 
วศ.บ. อุตสาหการ (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. วิศวกรรมเที่ยงตรง (มจธ.) 
ประสบการณ์การสอน 31 ป ี
 
ดร.ภูริพสั แสนพงษ ์
วศ.บ. วัสดุ (มจธ.) 
วศ.ม. เทคโนโลยีการข้ึนรูปโลหะ 
(มจธ.) 
ปร.ด. อุตสาหการ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 15 ป ี

Statics and 
Dynamics 

31-407-070-102 กลศาสตร์วิศวกรรม 
(Engineering 
Mechanics) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุรี) 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
 
ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครื่องกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
 
ดร.เอกวุฒ ิแสนคำวงษ ์
วศ.บ.เครือ่งกล (มอบ.) 
วศ.ม.เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
อ. นาฏนลนิ จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
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ดร.วเิชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, 
France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
 
ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 

Mechanical 
Engineering Process 

31-407-050-103 กระบวนการผลิต 
(Manufacturing 
Processes) 

3(3-0-6) 
 

ดร.พีรวิทย์  โชคเหมาะ 
วศ.บ. เครื่องกล  
(ม.เทคโนโลยีมหานคร) 
วศ.ม. โลหการ (มจธ.) 
ปร.ด.วิศวกรรมอุตสาหการและระบบ
การผลิต (มจธ.) 
ประสบการณ์การสอน 16 ป ี
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กลุ่มที่ 2 ความรู้ทางดิจิทัล (Digital Literacy) 
Digital Technology 
in Mechanical 
Engineering 

31-407-100-101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
Programming) 

3(2-3-5) 
 

อ.อภิวัฒน์ สวัสดิรัตน ์
วศ.บ. ไฟฟ้า-คอมพิวเตอร ์ (มทร.
ธัญบุรี) 
วศ.ม. อิเล็กทรอนิกส์-โทรคมนาคม 
(มทร.ธัญบุรี) 
ประสบการณ์การสอน 29 ป ี
 
อ.ประสาน เอ้ือทาน 
วศ.บ. ไฟฟ้า-คอมพิวเตอร ์(มทร.
ธัญบุรี) 
วศ.ม. คอมพิวเตอร ์(มข.) 
ประสบการณ์การสอน 26 ป ี
 
ดร.เฉลิมวุฒิ น้อยอุ่นแสน 
วศ.บ. คอมพิวเตอร์ (มข.) 
วท.ม. คอมพิวเตอร์ (จฬ.) 
ปร.ด. คอมพิวเตอร์ (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 12 ป ี
 

 31-407-071-302 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คอมพิวเตอรช์่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(Computer Aided 
Design for Mechanical 
Engineering) 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(2-3-5) 
 

ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์  
(ส.เทคโนโลยีปทุมวัน) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering (Nagaoka 
University of Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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อ.นาฏนลนิ จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ป ี
 
ดร.วิเชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, 
France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
 

 31-407-076-306 อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
ในงานอุตสาหกรรม 
(Industrial Internet of 
Thing) 

3(2-3-5) 
 

ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
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กลุ่มที่ 3 พื้นฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo – fluids Fundamentals) 
Thermodynamics 
และ Fluid 
Mechanics 

31-407-070-208 อุณหพลศาสตร์และ
กลศาสตร์ของไหลเบื้องต้น 
(Basic of Thermo-Fluid) 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.สมบัติ ทำนา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
 

กลุ่มที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) 
Engineering 
Materials 

31-407-120-101 วัสดุวิศวกรรม 
(Engineering Materials) 

3(3-0-6) 
 

ดร.อิงอร สิทธิธนาดล 
ปร.ด. วิทยาการและ วิศวกรรมพอลิ
เมอร์ (มศก.)  
วศ.ม. วิทยาการและ วิศวกรรมพอลิ
เมอร์ (มศก.)  
วศ.บ. ปิโตรเคมแีละวัสดพุอลิเมอร์ 
(มศก.)  
ประสบการณ์การสอน 3 ป ี
 

Solid Mechanics 31-407-070-206 กลศาสตร์วัสด ุ
(Mechanics of 
Materials) 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.สุภัทรชัย สุวรรณพันธุ ์
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เคร่ืองกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี
 

กลุ่มที่ 5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
ความรู้เกี่ยวกับ อาชีว 
อนามัย ความ
ปลอดภัย 
และ สิ่งแวดล้อม 
 

31-407-070-207 การจัดการทั่วไปในงาน
วิศวกรรม 
(General Engineering 
Management) 

3(3-0-6) 
 

อ.สุนทร  อนุภาพไพรบูรณ ์
ค.อ.บ. อุตสาหการ (มทร.อีสาน) 
วศ.บ. อุตสาหการ (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. อุตสาหการ (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 31 ป ี
 
 
 
 
 



 

- 185 - 
 

3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 เครื่องจักรกล (Machinery) 
Machinery Systems 31-407-071-303 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 

(Mechanics of 
Machinery) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ภาณุพิชญ์ ขืนเขียว 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ปร.ด. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 7 ป ี
 

Machine Design 
 

31-407-071-304 การออกแบบเครื่องจักรกล 
(Machine Design) 

3(3-0-6) 
 

ดร.ชาญวิทย์ ชัยอมฤต 
วศ.บ. เครือ่งกล (มอบ.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ด. เครื่องกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 17 ป ี
 

Prime Movers 
 

31-407-077-001  วิศวกรรมไฟฟ้าสำหรับ
ระบบอัตโนมัต ิ
(Electrical Engineering 
for Automation 
System) 

3(2-3-5) 
 

อ.ขุนแผน ปฏมิาประกร  
ค.อ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า-ไฟฟ้ากำลัง 
(สถาบนัเทคโนโลยีราชมงคล)  
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทร.ธญับุร)ี  
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้าและคอมพิวเตอร ์
(มมส.)  
ประสบการณ์สอน 25 ป ี 
 
อ.ขวัญใจ นาชัยภูมิ  
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทส.)  
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มทส.)  
ประสบการณ์สอน 9 ป ี
 

กลุ่มที่ 2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต์ (Heat, Cooling and Applied Fluids) 
ความรู้เกี่ยวกับ Heat 
Transfer, Air 
Conditioning and 
Refrigeration, Power 
Plant, Thermal 
Systems Design 

31-407-076-202 วิศวกรรมระบบความร้อน 
(Thermal System 
Engineering)  

 ดร.ณรงค์ สีหาจ่อง 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธัญบุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มช.) 
วศ.ด. เคร่ืองกล (มช.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
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กลุ่มที่ 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic Systems and Automatics Control) 
Dynamic Systems 31-407-071-406 การควบคุมอัตโนมัต ิ

(Automatic Control) 
3(3-0-6) 

 
ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เครือ่งกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
 

Automatics 
Control, Internet of 
Things (IoT) and AI 
(use of) 

31-407-076-306  
 

อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
ในงานอุตสาหกรรม 
(Industrial Internet of 
Thing) 

3(2-3-5) 
 

ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
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 31-407-076-304  แนะนำปัญญาประดิษฐ ์
(Introduction to 
Artificial Intelligent) 

3(3-0-6) 
หน่วยกิต 

ดร.ครรชิต รองไชย 
B.A. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
M.Eng., M.A. Mechanical 
Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
Ph.D. Engineering (University of 
Cambridge, UK) 
ประสบการณ์การสอน 8 ป ี
 

Robotics 31-407-076-201  
 

หลักมูลของวิทยาการ
หุ่นยนต ์
(Fundamentals of 
Robotics) 

3(3-0-6) 
 

ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เคร่ืองกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 

Vibration 31-407-071-407 การสั่นสะเทือนทางกล 
(Mechanical Vibration) 

3(3-0-6) 
 

ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
 
ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์ 
 (สถาบนัเทคโนโลยปีทุมวนั) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering  
(Nagaoka University of 
Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ป ี
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กลุ่มที่ 4 ระบบทางกลอื่น ๆ (Mechanical Systems) 
Energy, Engineering 
Management and 
Economics 
 
 

31-407-072-406 การจัดการในงาน
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
พลังงาน และความ
ปลอดภัย 
(Mechanical 
Engineering 
Management, Energy 
and Safety) 

3(3-0-6) 
 

อ.เขมวัตร  อินทรวิเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.ธญับุร)ี 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 28 ป ี
 
 
 
 

Computer-Aided 
Engineering (CAE) 
 

31-407-071-302 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(Computer Aided 
Design for Mechanical 
Engineering) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3(2-3-5) 
 

ดร.ปฐมาภรณ์ ชัยกูล 
วศ.บ. เมคคาทรอนิกส์  
(ส.เทคโนโลยีปทุมวัน) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Nagaoka University of Technology, 
Japan) 
D.Eng. Information Science & 
Control Engineering (Nagaoka 
University of Technology, Japan) 
ประสบการณ์การสอน 11 ปี 
 
อ.นาฏนลิน จันลาเศษ 
วศ.บ. เครื่องกล (มข.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มข.) 
ประสบการณ์การสอน 10 ปี 
 
ดร.วิเชียร เนียมชาวนา 
B.A. Sciences, Technologies,  
Health (University of Dijon, France) 
M.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Blaise 
Pascal II, France) 
D.Eng. Mechanical and Civil 
Engineering (University Clermont 
Auvergne, France) 
ประสบการณ์การสอน 3 ปี 
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ปฏิบัติการ 
ปฏิบัติการ 1 31-407-076-303  ปฏิบัติการวิศวกรรมระบบ

อัตโนมัติ หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 1 
(Automation Robotics 
and Artificial Intelligent 
Engineering Laboratory 
1) 
 

2(0-6-2) 
 

ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เครือ่งกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี

ปฏิบัติการ 2 31-407-076-305 ปฏิบัติการวิศวกรรมระบบ
อัตโนมัติ หุ่นยนต์ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 2 
(Automation Robotics 
and Artificial Intelligent 
Engineering Laboratory 
2) 
 

2(0-6-2) 
 

ดร.ทศพล แจ้งน้อย 
วศ.บ. เครื่องกล (มทร.อีสาน วข.ขก.) 
วศ.ม. เครื่องกล (มจธ.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ป ี
 
ดร.พิศาล มูลอำคา 
วศ.บ. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ม. เครื่องกล (สจล.) 
วศ.ด. เครื่องกล (สจล.) 
ประสบการณ์การสอน 14 ป ี
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