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ส่วนที่ 1 ข้อมูลหลักสตูร 
 

ชื่อสถาบันการศึกษา : มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ 
วิทยาเขต : - 
คณะ/ภาควิชา/สาขาวิชา : ส า นั ก วิ ช า วิ ศ ว ก ร ร ม ศ า ส ต ร์ แ ล ะ เ ท ค โ น โ ล ยี / ส า ข า

วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
ส าหรับผู้ที่เข้าศึกษาในปีการศึกษา : 2567 ถึง 2571 
สาขาวิศวกรรมควบคุมท่ีขอให้รับรอง : สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
 
1. ชื่อหลักสูตร 

ภาษาไทย :   หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
ภาษาอังกฤษ :  Bachelor of Engineering Program in Mechanical and Robotic 

Engineering 
 
2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 

ชื่อเต็ม (ภาษาไทย) :  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์) 
ชื่อเต็ม (ภาษาอังกฤษ) :  Bachelor of Engineering (Mechanical and Robotic Engineering) 
ชื่อย่อ (ภาษาไทย) :  วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์) 
ชื่อย่อ (ภาษาอังกฤษ) :  B.Eng. (Mechanical and Robotic Engineering) 

 
3. วิชาเอก/แขนงวิชา 

วิชาเอก/แขนงวิชา (ชื่อภาษาไทย) :  วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
วิชาเอก/แขนงวิชา (ชื่อภาษาอังกฤษ) :  Mechanical and Robotic Engineering 

 
4. วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

1. เพ่ือผลิตบัณฑิตวิศวกรที่มีคุณภาพสูงตามความต้องการในการพัฒนาประเทศ สอดคล้องกับเกณฑ์
การรับรองมาตรฐานคุณภาพการศึกษาวิศวกรรมศาสตร์ 

2. เพ่ือผลิตบัณฑิตวิศวกรที่มีความเชี่ยวชาญด้านวิศวกรรมเครื่องกล หุ่นยนต์ และระบบควบคุม
อัตโนมัติ เป็นที่ยอมรับในระดับสากล ตามเกณฑ์การขอรับรองมาตรฐานหลักสูตรจาก Accreditation Board 
for Engineering and Technology (ABET) 

3. ผลิตบัณฑิตตามเกณฑ์ 4 ด้าน ในประกาศคณะกรรมการมาตรฐานการอุดมศึกษา เรื่องรายละเอียด
ผลลัพธ์การเรียนรู้ตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2565 
 
5. ระบบการจัดการศึกษา 

5.1 ระบบ 
 ระบบทวิภาค โดย 1 ปีการศึกษาแบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ 1 ภาคการศึกษาปกติมี

ระยะเวลาศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ 
 มีการจัดการเรียนการสอนแบบ Credit bank ให้บุคคลที่ไม่ได้อยู่ในระบบปกต ิ



ส่ ว น ที่  1  ข้ อ มู ล ห ลั ก สู ต ร  | 2 

5.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน 
 มีภาคการศึกษาฤดูร้อน โดยอาจจัดการเรียนการสอนในภาคฤดูร้อนเป็นกรณีพิเศษได้ 

(เป็นไปตามดุลยพินิจของคณะกรรมการบริหารหลักสูตร) 
5.3 การด าเนินการหลักสูตร 

วัน – เวลาในการด าเนินการเรียนการสอน 
 วัน เวลาราชการปกติ 
ภาคการศึกษาที่ 1 เดือนมิถุนายน – เดือนตุลาคม 
ภาคการศึกษาท่ี 2 เดือนพฤศจิกายน – เดือนมีนาคม 

5.4 รูปแบบของหลักสูตร 
 หลักสูตรปริญญาตรี (4 ปี) 

5.5 ประเภทของหลักสูตร 
หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ 
 หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ หลักสูตร 4 ปี 

5.6 ภาษาที่ใช้ 
 ภาษาไทยและภาษาอังกฤษในบางรายวิชา 

5.7 ความร่วมมือกับองค์กรภายนอก 
หลักสูตรของสถาบันโดยเฉพาะ หรือ 
 เป็นหลักสูตรที่มีความร่วมมือกับองค์กรภายนอก ได้แก่ องค์กรภายนอกภาครัฐและเอกชน 

ในหน่วยงานด้านวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ในประเทศไทยและต่างประเทศ 
5.8 การให้ปริญญาแก่ผู้ส าเร็จการศึกษา 
 เป็นหลักสูตรปริญญาเดียวและเป็นหลักสูตรเฉพาะของมหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ 

5.9 สถานที่จัดการเรียนการสอน 
 ในสถานที่มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ 
 นอกสถานที่ ได้แก่ การฝึกสหกิจศึกษา ณ สถานประกอบการ 

 
6. โครงสร้างหลักสูตร 

6.1 จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร 147 หน่วยกิต 
6.2 โครงสร้างหลักสูตร 

6.2.1 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 26 หน่วยกิต 
6.2.2 หมวดวิชาเฉพาะ 115 หน่วยกิต 
6.2.3 หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต 

6.3 รายวิชา 
6.3.1 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 26 หน่วยกิต 

GEN67-011 ภาษาไทยพ้ืนฐาน 
Fundamental Thai 

2(2-0-4)* 

GEN67-111 ภาษาไทยเพ่ือการน าเสนอ 2(2-0-4) 
 Thai for Presentation  
GEN67-021 ภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 2(2-0-4)* 
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Fundamental English 
GEN67-121 ภาษาอังกฤษแบบบูรณาการส าหรับผู้ใช้ภาษาข้ันเริ่มต้น

ระดับสูง 
Integrated English Skills for Upper Beginners 

3(2-3-6) 

หมายเหตุ *ไม่นับหน่วยกิตในโครงสร้างหลักสูตร 
นักศึกษาสามารถเลือกเรียนรายวิชาที่เหลือในกลุ่มภาษาต่างประเทศได้ 1 ใน 2 กลุ่มวิชา 
เลือกรายวิชาภาษาอังกฤษ 9 หน่วยกิต หรือเลือกรายวิชาภาษาจีน 9 หน่วยกิต 

 
กลุ่มวิชาภาษาอังกฤษ 
GEN67-122 ภาษาอังกฤษการฟัง-พูดส าหรับผู้ใช้ภาษาระดับต้น 

English Listening and Speaking for Basic Users 
3(2-3-6) 

GEN67-123 ภาษาอังกฤษการอ่าน-เขียนส าหรับผู้ใช้ภาษาระดับต้น 
English Reading and Writing for Basic Users 

3(2-2-5) 

GEN67-124 ภาษาอังกฤษเพ่ือการพูดในที่สาธารณะและการน าเสนอ 
ส าหรับผู้ใช้ภาษาข้ันอิสระ 
English for Public Speaking and Presentation  
for Independent Users 

3(2-2-5) 

 
กลุ่มวิชาภาษาจีน 
 CHI67-121 ภาษาจีนพ้ืนฐาน 3(2-2-5) 
 Basic Chinese  
CHI67-122 ภาษาจีนส าหรับชีวิตประจ าวัน 3(2-2-5) 
 Chinese for Daily Life  
CHI67-123 ภาษาจีนเพ่ือการสื่อสาร 3(2-2-5) 
 Chinese for Communication  

 
กลุ่มวิชาสังคมศาสตร์ มนุษยศาสตร์ และเทคโนโลยีสารสนเทศ 
GEN67-131 ความเป็นไทยและพลเมืองโลก 2(1-2-3) 
 Thai Civilization and Global Citizen  
GEN67-141 การแสวงหาความรู้และการวิจัยเบื้องต้น 2(2-0-4) 
 Knowledge Inquiry and Fundamental Research  
GEN67-142 การอนุรักษ์สิ่งแวดล้อมและสภาวะโลกร้อน 2(1-2-3) 
 Environmental Conservation and Global Warming  
GEN67-161 นวัตกรรมและผู้ประกอบการ 2(1-2-3) 
 Innovation and Entrepreneurship  
 INF67-171 เทคโนโลยีสารสนเทศในยุคดิจิทัล 1(1-0-2) 
 Information Technology in Digital Era  
INF67-173 การใช้ซอฟต์แวร์ตารางค านวณเพื่อการวิเคราะห์ข้อมูล 1(0-2-1) 
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 Use of Spreadsheet Software for Data Analysis  
 

กลุ่มวิชาสร้างเสริมสุขภาพกีฬา 
นักศึกษาเลือกวิชากีฬาใด ๆ ในรายการต่อไปนี้ จ านวน 2 วิชา 2 หน่วยกิต 
CSP67-151 กีฬาฟุตบอล 1(0-2-1) 
 Football  
CSP67-152 กีฬาฟุตซอล 1(0-2-1) 
 Futsal  
CSP67-153 กีฬาบาสเกตบอล 1(0-2-1) 
 Basketball  
CSP67-154 กีฬาวอลเลย์บอล 1(0-2-1) 
 Volleyball  
CSP67-155 กีฬาแบดมินตัน 1(0-2-1) 
 Badminton  
CSP67-156 กีฬาเปตอง 1(0-2-1) 
 Petanque  
CSP67-157 กีฬาเทนนิส 1(0-2-1) 
 Tennis  
CSP67-158 กีฬากอล์ฟ 1(0-2-1) 
 Golf  
CSP67-159 กีฬาว่ายน้ า 1(0-2-1) 
 Swimming  
CSP67-160 กีฬามวยไทย 1(0-2-1) 
 Thai Boxing  
CSP67-161 กีฬาเทเบิลเทนนิส 1(0-2-1) 
 Table Tennis   
CSP67-162 กรีฑา 1(0-2-1) 
 Athletics  
CSP67-163 การฝึกด้วยน้ าหนัก 1(0-2-1) 
 Weight Training  
CSP67-164 โยคะเพ่ือสุขภาพ  1(0-2-1) 
 Yoga for Health  
CSP67-165 แอโรบิกเพ่ือสุขภาพ 1(0-2-1) 
 Aerobic for Health  

 
6.3.2 หมวดวิชาเฉพาะ 115 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาเฉพาะพื้นฐานทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ 30 หน่วยกิต 

MAT67-001 คณิตศาสตร์พ้ืนฐาน          0(0-0-4)* 
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Basic Mathematics 
MAT67-101 แคลคูลัส 1            3(3-0-6) 

Calculus I 
MAT67-102 แคลคูลัส 2            3(3-0-6) 

Calculus II 
MAT67-201 แคลคูลัส 3            3(3-0-6) 

Calculus III 
MAT67-202 สมการเชิงอนุพันธ์และการประยุกต์ส าหรับวิศวกร        3(3-0-6) 

Differential Equations and Applications for 
Engineer 

MAT67-205 การวิเคราะห์เชิงตัวเลขส าหรับวิศวกร         3(3-0-6) 
Numerical Analysis for Engineer 

MAT67-212 ความน่าจะเป็นและสถิติส าหรับวิศวกร         3(3-0-6) 
Probability and Statistics for Engineer 

CHM67-103 ปฏิบัติการเคมีพ้ืนฐาน            1(0-3-2) 
Basic Chemistry Laboratory 

CHM67-105 เคมีทั่วไป            3(3-0-6) 
General Chemistry 

PHY67-103 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 1           3(3-0-6) 
Physics for Engineers I 

PHY67-104 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 2           3(3-0-6) 
Physics for Engineers II 

PHY67-111 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1            1(0-3-2) 
Physics Laboratory I 

PHY67-112 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2            1(0-3-2) 
Physics Laboratory II 

หมายเหตุ *เงื่อนไขบังคับเรียนก่อนแต่ไม่นับหน่วยกิต 
 

กลุ่มวิชาเฉพาะพื้นฐานทางวิศวกรรม 31 หน่วยกิต 
MEE67-101 มโนทัศน์พื้นฐานวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์        2(1-2-3) 

Fundamental Concepts in Mechanical and 
Robotic Engineering 

MEE67-102 การเขียนแบบวิศวกรรม 1           2(1-3-4) 
Engineering Drawing I 

MEE67-103 การเขียนแบบวิศวกรรม 2           2(1-3-4) 
Engineering Drawing II 

COE67-102 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์          3(2-2-5) 
Computer Programming 



ส่ ว น ที่  1  ข้ อ มู ล ห ลั ก สู ต ร  | 6 

MEE67-111 กลศาสตร์วิศวกรรม           3(3-0-6) 
Engineering Mechanics  

MEE67-201 พ้ืนฐานวิศวกรรมไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์         3(3-0-6) 
Fundamental of Electrical and Electronic 
Engineering 

MEE67-202 ปฏิบัติการพ้ืนฐานวิศวกรรมไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์        1(0-3-2) 
Fundamental of Electrical and Electronic 
Engineering Laboratory 

MEE67-203 เทคโนโลยีการผลิต           3(3-0-6) 
Manufacturing Technology 

PEP67-201 วัสดุวิศวกรรม            3(3-0-6) 
Engineering Materials 

MEE67-211 กลศาสตร์วัสดุ            3(3-0-6) 
Mechanics of Materials 

MEE67-221 กลศาสตร์ของไหล           3(3-0-6) 
Fluid Mechanics 

MEE67-231 อุณหพลศาสตร์            3(3-0-6) 
Thermodynamics 

 
วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 47 หน่วยกิต 
MEE67-241 พลศาสตร์วิศวกรรม           3(3-0-6) 

Engineering Dynamics 
MEE67-251 ดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์          3(2-2-5) 

Digital and Microcontroller 
MEE67-311 การออกแบบเครื่องจักรกล          3(3-0-6) 

Machine Design 
MEE67-331 การถ่ายเทความร้อน           3(3-0-6) 

Heat Transfer 
MEE67-341 กลศาสตร์เครื่องจักรกล           3(3-0-6) 

Mechanics of Machinery 
MEE67-342 การสั่นสะเทือนทางกล           3(3-0-6) 

Mechanical Vibration 
MEE67-351 การควบคุมอัตโนมัติ           3(3-0-6) 

Automatic Control 
MEE67-352 ตัวกระตุ้นหุ่นยนต์และเซนเซอร์          3(3-0-6) 

Robot Actuators and Sensors 
MEE67-361 คอมพิวเตอร์ช่วยทางวิศวกรรมเครื่องกล         3(3-0-6) 

Computer Aided Mechanical Engineering 
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MEE67-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์       2(1-3-4) 
Computer for Automation and Robots 

MEE67-371 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1        1(0-3-2) 
Mechanical and Robotic Engineering 
Laboratory I 

MEE67-372 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2        1(0-3-2) 
Mechanical and Robotic Engineering 
Laboratory II 

MEE67-381 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1         1(0-3-2) 
Mechanical and Robotic Engineering Project I 

MEE67-382 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์        3(2-2-5) 
Special Topics in Mechanical and Robotic 
Engineering 

MEE67-421 ระบบไฮดรอลิกและนิวเมติก          3(2-2-5) 
Hydraulic and Pneumatic Systems 

MEE67-431 การท าความเย็นและการปรับอากาศ         3(3-0-6) 
Refrigeration and Air-Conditioning 

MEE67-451 ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในอุตสาหกรรม        3(3-0-6) 
Industrial Automation and Robots 

MEE67-481 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2         3(0-9-5) 
Mechanical and Robotic Engineering Project II 

 
กลุ่มวิชาสหกิจศึกษา 7 หน่วยกิต 
MEE67-391 เตรียมสหกิจศึกษา           1(0-2-1) 

Pre-Cooperative Education 
MEE67-493 สหกิจศึกษา          6(ปฏิบัติงานสหกิจศึกษาไม่น้อยกว่า 40 ชั่วโมงต่อสัปดาห์) 

Cooperative Education 
 

6.3.3 หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต 
ให้เลือกเรียนรายวิชาที่เปิดสอนในมหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ หรือสถาบันอุดมศึกษาอ่ืนโดยสามารถ

เทียบโอนรายวิชาได้หากสอดคล้องตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ ว่าด้วยการศึกษาขั้นปริญญาตรี 
ระบบทวิภาค พ.ศ. 2566 
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7. แผนการศึกษา 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ (ปรับปรุง พ.ศ. 2567) จ านวน

หน่วยกิตรวม 147 หน่วยกิต 
กรณีเลือกเรียน กลุ่มวิชาภาษาอังกฤษ และนักศึกษามีคะแนนสอบวัดความรู้ภาษาอังกฤษ 

(Placement Test) มากกว่าหรือเท่ากับระดับ A1 (CEFR) จะได้รับการยกเว้นการเรียนรายวิชา GEN67-021 
โดยลงทะเบียนเรียนดังนี้ 
 

ปีการศึกษาที่ 1 
ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 

GEN67-011 ภาษาไทยพื้นฐาน 
GEN67-111 ภาษาไทยเพื่อการน าเสนอ 
GEN67-021 ภาษาอังกฤษพื้นฐาน 
GEN67-121 ภาษาอังกฤษแบบบูรณาการส าหรับผู้ใช้
ภาษาขั้นเร่ิมต้นระดับสูง 
GEN67-131 ความเป็นไทยและพลเมืองโลก 
GEN67-142 การอนุรักษ์สิ่งแวดล้อมและสภาวะโลก
ร้อน 
CSP67-xxx รายวิชาในกลุ่มวิชากีฬาและสุขภาวะ 
INF67-171 เทคโนโลยีสารสนเทศในยุคดิจิทัล 
MAT67-001 คณิตศาสตร์พื้นฐาน 
MAT67-101 แคลคูลัส 1 
PHY67-103 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 1 
PHY67-111 ปฏิบัติการฟิสิกส ์1 
MEE67-101 มโนทัศน์พื้นฐานวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต ์
MEE67-102 การเขียนแบบวิศวกรรม 1 

2(2-0-4)* 
2(2-0-4) 
2(2-0-4)* 
3(2-3-6) 

 
2(1-2-3) 
2(1-2-3) 

 
1(0-2-1) 
1(1-0-2) 
0(0-0-4)* 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
1(0-3-2) 
2(1-2-3) 

 
2(1-3-4) 

GEN67-122 ภาษาอังกฤษการฟัง-พูดส าหรับผู้ใช้
ภาษาระดับต้น 
MAT67-102 แคลคูลัส 2 
PHY67-104 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 2 
PHY67-112 ปฏิบัติการฟิสิกส ์2 
CHM67-105 เคมีทั่วไป 
CHM67-103 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐาน 
COE67-102 การเขียนโปรแกรมคอมพวิเตอร์ 
MEE67-103 การเขียนแบบวิศวกรรม 2 
MEE67-111 กลศาสตร์วิศวกรรม 

3(2-3-6) 
 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
1(0-3-2) 
3(3-0-6) 
1(0-3-6) 
3(2-2-5) 
2(1-3-4) 
3(3-0-6) 

รวมหน่วยกิต 22 รวมหน่วยกิต 22 
หมายเหต ุ* หมายถึงรายวชิาที่ไม่คิดหน่วยกิต 

 
ปีการศึกษาที่ 2 

ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 
GEN67-123 ภาษาอังกฤษการอา่น-เขียนส าหรับผู้ใช้
ภาษาระดับต้น 
GEN67-141 การแสวงหาความรู้และการวิจัย
เบื้องต้น 
CSP67-xxx รายวิชาในกลุ่มวิชากีฬาและสุขภาวะ 
GEN67-161 นวัตกรรมและผู้ประกอบการ 
INF67-173 การใช้ซอฟต์แวร์ตารางค านวณเพื่อการ
วิเคราะห์ข้อมูล 
MAT67-201 แคลคูลัส 3 
MEE67-201 พื้นฐานวิศวกรรมไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส ์
MEE67-202 ปฏิบัติการพื้นฐานวิศวกรรมไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส ์
MEE67-211 กลศาสตร์วัสดุ 
MEE67-231 อุณหพลศาสตร์ 

3(2-2-5) 
 

2(2-0-4 
 

1(0-2-1) 
2(1-2-3 
1(0-2-1) 

 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

 
1(0-3-2) 

 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

GEN67-124 ภาษาอังกฤษเพือ่การพูดในที่สาธารณะ
และการน าเสนอส าหรับผู้ใช้ภาษาขั้นอิสระ 
MAT67-202 สมการเชิงอนุพันธ์และการประยุกต์
ส าหรับวิศวกร 
MEE67-203 เทคโนโลยีการผลิต 
PEP67-201 วัสดุวิศวกรรม 
MEE67-221 กลศาสตร์ของไหล 
MEE67-241 พลศาสตร์วิศวกรรม 
MEE67-251 ดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3(2-2-5) 
 

3(3-0-6) 
 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(2-2-5) 

รวมหน่วยกิต 22 รวมหน่วยกิต 21 
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ปีการศึกษาที่ 3 
ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 
MAT67-205 การวิเคราะห์เชิงตัวเลขส าหรับวิศวกร 
MEE67-331 การถ่ายเทความร้อน 
MEE67-341 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
MEE67-351 การควบคุมอัตโนมัต ิ
MEE67-352 ตัวกระตุ้นหุ่นยนตแ์ละเซนเซอร์ 
MEE67-371 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและ
หุ่นยนต์ 1 
XXXXX-xxx เลือกเสร ี
XXXXX-xxx เลือกเสร ี

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
1(0-3-2) 

 
2-3 หน่วยกิต 
2-3 หน่วยกิต 

MAT67-212 ความน่าจะเป็นและสถิติส าหรับวิศวกร 
MEE67-311 การออกแบบเครื่องจักรกล 
MEE67-342 การสั่นสะเทือนทางกล 
MEE67-361 คอมพิวเตอร์ช่วยทางวิศวกรรมเครื่องกล 
MEE67-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับระบบควบคุมอัตโนมัติ
และหุ่นยนต ์
MEE67-372 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
2 
MEE67-381 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-382 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเครื่องกลและ
หุ่นยนต ์
MEE67-391 เตรียมสหกิจศึกษา 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
2(1-3-4) 

 
1(0-3-2) 

 
1(0-3-2) 
3(2-2-5) 
1(0-2-1) 

รวมหน่วยกิต 16 (18-22) รวมหน่วยกิต 20 

 
ปีการศึกษาที่ 4 

ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 
MEE67-421 ระบบไฮดรอลิกและนิวเมติก 
MEE67-431 การท าความเย็นและการปรับอากาศ 
MEE67-451 ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ใน
อุตสาหกรรม 
MEE67-481 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกลและ
หุ่นยนต์ 2 

3(2-2-5) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

 
3(0-9-5) 

MEE67-493 สหกิจศึกษา 6(ปฏิบัติ
งานสห

กิจศึกษา
ไม่น้อย
กว่า 40 

ชั่วโมงต่อ
สัปดาห์) 

รวมหน่วยกิต 12 รวมหน่วยกิต 6 
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กรณีเลือกเรียน กลุ่มวิชาภาษาจีน และนักศึกษามีคะแนนสอบวัดความรู้ภาษาอังกฤษ (Placement 
Test) มากกว่าหรือเท่ากับระดับ A1 (CEFR) จะได้รับการยกเว้นการเรียนรายวิชา GEN67-021 โดยลงทะเบียน
เรียนดังนี้ 
 

ปีการศึกษาที่ 1 
ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 

GEN67-011 ภาษาไทยพื้นฐาน 
GEN67-111 ภาษาไทยเพื่อการน าเสนอ 
GEN67-021 ภาษาอังกฤษพื้นฐาน 
GEN67-121 ภาษาอังกฤษแบบบูรณาการส าหรับผู้ใช้
ภาษาขั้นเร่ิมต้นระดับสูง 
GEN67-131 ความเป็นไทยและพลเมืองโลก 
GEN67-142 การอนุรักษ์สิ่งแวดล้อมและสภาวะโลก
ร้อน 
CSP67-xxx รายวิชาในกลุ่มวิชากีฬาและสุขภาวะ 
INF67-171 เทคโนโลยีสารสนเทศในยุคดิจิทัล 
MAT67-001 คณิตศาสตร์พื้นฐาน 
MAT67-101 แคลคูลัส 1 
PHY67-103 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 1 
PHY67-111 ปฏิบัติการฟิสิกส ์1 
MEE67-101 มโนทัศน์พื้นฐานวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต ์
MEE67-102 การเขียนแบบวิศวกรรม 1 

2(2-0-4)* 
2(2-0-4) 
2(2-0-4)* 
3(2-3-6) 

 
2(1-2-3) 
2(1-2-3) 

 
1(0-2-1) 
1(1-0-2) 
0(0-0-4)* 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
1(0-3-2) 

 
2(1-2-3) 

 
2(1-3-4) 

CHI67-121 ภาษาจีนพื้นฐาน 
MAT67-102 แคลคูลัส 2 
PHY67-104 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 2 
PHY67-112 ปฏิบัติการฟิสิกส ์2 
CHM67-105 เคมีทั่วไป 
CHM67-103 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐาน 
COE67-102 การเขียนโปรแกรมคอมพวิเตอร์ 
MEE67-103 การเขียนแบบวิศวกรรม 2 
MEE67-111 กลศาสตร์วิศวกรรม 

3(2-2-5) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
1(0-3-2) 
3(3-0-6) 
1(0-3-6) 
3(2-2-5) 
2(1-3-4) 
3(3-0-6) 

รวมหน่วยกิต 22 รวมหน่วยกิต 22 
หมายเหต ุ* หมายถึงรายวชิาที่ไม่คิดหน่วยกิต 

 
ปีการศึกษาที่ 2 

ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 
CHI67-122 ภาษาจีนส าหรับชีวิตประจ าวัน 
GEN67-141 การแสวงหาความรู้และการวิจัย
เบื้องต้น 
CSP67-xxx รายวิชาในกลุ่มวิชากีฬาและสุขภาวะ 
GEN67-161 นวัตกรรมและผู้ประกอบการ 
INF67-173 การใช้ซอฟต์แวร์ตารางค านวณเพื่อการ
วิเคราะห์ข้อมูล 
MAT67-201 แคลคูลัส 3 
MEE67-201 พื้นฐานวิศวกรรมไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส ์
MEE67-202 ปฏิบัติการพื้นฐานวิศวกรรมไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส ์
MEE67-211 กลศาสตร์วัสด ุ
MEE67-231 อุณหพลศาสตร์ 

3(2-2-5) 
2(2-0-4 

 
1(0-2-1) 
2(1-2-3 
1(0-2-1) 

 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

 
1(0-3-2) 

 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

CHI67-123 ภาษาจีนเพื่อการสื่อสาร 
MAT67-202 สมการเชิงอนุพันธ์และการประยุกต์
ส าหรับวิศวกร 
MEE67-203 เทคโนโลยีการผลิต 
PEP67-201 วัสดุวิศวกรรม 
MEE67-221 กลศาสตร์ของไหล 
MEE67-241 พลศาสตร์วิศวกรรม 
MEE67-251 ดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3(2-2-5) 
3(3-0-6) 

 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(2-2-5) 

รวมหน่วยกิต 22 รวมหน่วยกิต 21 

  



ส่ ว น ที่  1  ข้ อ มู ล ห ลั ก สู ต ร  | 11 

ปีการศึกษาที่ 3 
ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 
MAT67-205 การวิเคราะห์เชิงตัวเลขส าหรับวิศวกร 
MEE67-331 การถ่ายเทความร้อน 
MEE67-341 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
MEE67-351 การควบคุมอัตโนมัต ิ
MEE67-352 ตัวกระตุ้นหุ่นยนตแ์ละเซนเซอร์ 
MEE67-371 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและ
หุ่นยนต์ 1 
XXXXX-xxx เลือกเสร ี
XXXXX-xxx เลือกเสร ี

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
1(0-3-2) 

 
2-3 หน่วยกิต 
2-3 หน่วยกิต 

MAT67-212 ความน่าจะเป็นและสถิติส าหรับวิศวกร 
MEE67-311 การออกแบบเครื่องจักรกล 
MEE67-342 การสั่นสะเทือนทางกล 
MEE67-361 คอมพิวเตอร์ช่วยทางวิศวกรรมเครื่องกล 
MEE67-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับระบบควบคุมอัตโนมัติ
และหุ่นยนต ์
MEE67-372 ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
2 
MEE67-381 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-382 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเครื่องกลและ
หุ่นยนต ์
MEE67-391 เตรียมสหกิจศึกษา 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
2(1-3-4) 

 
1(0-3-2) 

 
1(0-3-2) 
3(2-2-5) 

 
1(0-2-1) 

รวมหน่วยกิต 16 (18-22) รวมหน่วยกิต 20 

 
ปีการศึกษาที่ 4 

ภาคการศึกษาที่ 1 หน่วยกิต ภาคการศึกษาที่ 2 หน่วยกิต 
MEE67-421 ระบบไฮดรอลิกและนิวเมติก 
MEE67-431 การท าความเย็นและการปรับอากาศ 
MEE67-451 ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ใน
อุตสาหกรรม 
MEE67-481 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกลและ
หุ่นยนต์ 2 

3(2-2-5) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

 
3(0-9-5) 

MEE67-493 สหกิจศึกษา 6(ปฏิบัติ
งานสห

กิจศึกษา
ไม่น้อย
กว่า 40 

ชั่วโมงต่อ
สัปดาห์) 

รวมหน่วยกิต 12 รวมหน่วยกิต 6 

 
8. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 

8.1 สถานภาพหลักสูตร 
 หลักสูตรปรับปรุง ปีการศึกษา 2567 เปิดสอน ภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา 2567 
 ปรับปรุงจากหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ หลักสูตรใหม่ 

พ.ศ. 2564 
8.2 การพิจารณาหลักสูตรจากคณะกรรมการของมหาวิทยาลัย 
 คณะกรรมการประจ าส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีเห็นชอบหลักสูตร ในการประชุมครั้งที่ 

19 วันที่ 20 ตุลาคม พ.ศ. 2566 
 สภาวิชาการ มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ เห็นชอบหลักสูตร ในการประชุมครั้งที่ 11 วันที่  15 

พฤศจิกายน พ.ศ. 2566 
 สภามหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ อนุมัติหลักสูตรในการประชุมครั้งที่ 11 วันที่ 9 ธันวาคม พ.ศ. 2566 

 
9. ชื่อผู้รับรอง/อนุมัติข้อมูล 
 

ชื่อ-สกุล ต าแหน่งบริหาร วาระการด ารงต าแหน่ง ลายมือชื่อผู้รับรอง 
รศ. ดร.จรัญ บุญกาญจน ์ รองอธิการบดีฝ่าย

วิชาการ 
พ.ศ 2560 ถึง ปัจจุบัน 
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10. ชื่อผู้รับผิดชอบและผู้ประสานงาน

ล าดับ ชื่อ-สกุล ต าแหน่ง โทรศัพท์ E-mail
1 รศ.ดร.ณัฐวิทย์ วัฒนสกุลพงศ์ ประธาน

หลักสูตร 
2 รศ.ดร.ชิเดนทรีย์ ตรีสัตยพันธุ์ ผู้รับผิดชอบ

หลักสูตร 
3 ผศ.ดร.วราคม เนิดน้อย ผู้รับผิดชอบ

หลักสูตร 
4 ผศ.ดร.บันเทิง ศรีคะรัน ผู้รับผิดชอบ

หลักสูตร 
5 ผศ.ดร.ศุภกิจ เอียดตรง ผู้รับผิดชอบ

หลักสูตร 
6 นายกรวิชญ์ ใจแจ้ง เจ้าหน้าที่

ประสานงาน 
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ส่วนที่ 2 ข้อมูลคณาจารย์และลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
 
1. ชื่อและคุณวุฒิการศึกษาของประธานหลักสูตรและอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
 

ล าดับ 
ต าแหน่งวิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศกึษา 

ปีที่ส าเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณ์
การสอน 

*1 รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกลุพงศ์ คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัย
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, 
Australia) 

2544 
 

2547 
 

2555 

18 ปี 

2 รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์ วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 

2541 
2544 
2547 

20 ปี 

3 ผศ.ดร. วราคม เนิดน้อย วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าเจา้คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering 
(Coventry University, UK) 

2526 
 

2530 
 

2539 
 

2542 

30 ปี 

4 ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2555 
 

2558 
 

2562 

3 ปี 

5 ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2556 
 

2559 
 

2564 

2 ปี 

หมายเหตุ * ประธานหลักสตูร 
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2. ชื่อและคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ประจ าหลักสูตร/สาขาวิชา 
 

ล าดับ 
ต าแหน่งวิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศกึษา 

ปีที่ส าเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณ์
การสอน 

1 รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกลุพงศ์ คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัย
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, 
Australia) 

2544 
 

2547 
 

2555 

18 ปี 

2 รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์ วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 

2541 
2544 
2547 

20 ปี 

3 ผศ.ดร. วราคม เนิดน้อย วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าเจา้คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering 
(Coventry University, UK) 

2526 
 

2530 
 

2539 
 

2542 

30 ปี 

4 ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2555 
 

2558 
 

2562 

3 ปี 

5 ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 

2556 
 

2559 
 

2564 

2 ปี 
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3. ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ส าหรับการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม (Graduate Attributes 
and Professional Competencies) 

 
ตารางความเชื่อมโยงระหว่างรายวิชาในหลักสูตรกับลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate 

Attributes) ตามข้อตกลง Washington Accord 
 

ล าดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง Washington Accord 
รายวิชา 

ในหลักสูตร 
1 ความรู้ด้านวิศวกรรม (Engineering Knowledge) 

- สามารถประยุกต์ใช้ความรู้ทางดา้นคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ พ้ืนฐาน
ทางวิศวกรรม และความรูเ้ฉพาะทางวิศวกรรม เพื่อการแกไ้ขและหา
ค าตอบ ของปัญหาทางวิศวกรรมที่ซับซ้อน 

MAT67-001 คณิตศาสตร์พื้นฐาน 
MAT67-101 แคลคูลัส 1 
MAT67-102 แคลคูลัส 2 
MAT67-201 แคลคูลัส 3 
MAT67-202 สมการเชิงอนุพันธ์และ
การประยุกตส์ าหรับวิศวกร 
MAT67-205 การวิเคราะห์เชิงตัวเลข
ส าหรับวิศวกร 
MAT67-212 ความน่าจะเป็นและ
สถิติส าหรับวิศวกร 
CHM67-105 เคมีทั่วไป 
PHY67-103 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 1 
PHY67-104 ฟิสิกส์ส าหรับวิศวกร 2 
MEE67-201 พื้นฐานวิศวกรรมไฟฟ้า
และอิเล็กทรอนิกส ์
PEP67-201 วัสดุวิศวกรรม 
MEE67-203 เทคโนโลยีการผลิต 
MEE67-211 กลศาสตร์วัสด ุ
MEE67-221 กลศาสตร์ของไหล 
MEE67-231 อุณหพลศาสตร ์

2 การวิเคราะห์ปัญหา (Problem Analysis) 
- สามารถระบุ ตั้งสมการ วิจัย สืบค้น และวิเคราะห์ ปญัหาทางวิศวกรรม
ที่ซับซ้อน เพื่อให้ได้ข้อสรุปของปัญหาที่มีนัยส าคัญ โดยใช้ หลักการทาง 
คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ธรรมชาติ และ วิทยาการทางวิศวกรรมศาสตร์ 

PEP67-201 วัสดุวิศวกรรม 
MEE67-201 พื้นฐานวิศวกรรมไฟฟ้า
และอิเล็กทรอนิกส ์
MEE67-203 เทคโนโลยีการผลิต 
MEE67-211 กลศาสตร์วัสด ุ
MEE67-221 กลศาสตร์ของไหล 
MEE67-231 อุณหพลศาสตร ์
MEE67-241 พลศาสตร์วิศวกรรม 
MEE67-251 ดิจิทัลและ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์
MEE67-331 การถ่ายเทความร้อน 
MEE67-341 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
MEE67-342 การสั่นสะเทือนทางกล 
MEE67-351 การควบคุมอัตโนมัต ิ
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ล าดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง Washington Accord 
รายวิชา 

ในหลักสูตร 
3 การออกแบบ/พัฒนาหาค าตอบของปัญหา (Design/Development 

of Solutions) 
- สามารถพัฒนาหาค าตอบของปัญหาทาง วิศวกรรมที่ซับซ้อน และ
ออกแบบระบบ ช้ินงาน หรือกระบวนการ ตามความจ าเป็นและเหมาะสม 
กับข้อพิจารณาทางด้านสาธารณสขุ ความปลอดภยั วัฒนธรรม สังคม 
และสิ่งแวดล้อม 

MEE67-102 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 1 
MEE67-103 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 2 
COE67-102 การเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร ์
MEE67-203 เทคโนโลยีการผลิต 
MEE67-251 ดิจิทัลและ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์
MEE67-311 การออกแบบ
เครื่องจักรกล 
MEE67-352 ตัวกระตุ้นหุ่นยนต์และ
เซนเซอร ์
MEE67-361 คอมพิวเตอร์ช่วยทาง
วิศวกรรมเครื่องกล  
MEE67-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับ
ระบบควบคมุอัตโนมตัิและหุ่นยนต์  
MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-372 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-382 หัวข้อพิเศษทาง
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
MEE67-421 ระบบไฮดรอลิกและนิว
เมติก 
MEE67-431 การท าความเย็นและ
การปรับอากาศ 
MEE67-451 ระบบควบคุมอัตโนมัติ
และหุ่นยนต์ในอุตสาหกรรม 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 

4 การสืบค้น (Investigation) 
- สามารถด าเนินการสืบค้นเพื่อหาค าตอบของ ปัญหาทางวิศวกรรมที่
ซับซ้อน โดยใช้ความรูจ้ากงานวิจยัและวิธีการวิจัย รวมถึง การออกแบบการ
ทดลอง การวิเคราะห์ และการแปลความหมายของข้อมูล การสังเคราะห์
ข้อมูลเพื่อให้ไดผ้ลสรุปที่เชื่อถือได ้

GEN67-141 การแสวงหาความรู้และ
การวิจัยเบื้องต้น 
INF67-171 เทคโนโลยีสารสนเทศใน
ยุคดิจิทัล 
INF67-173 การใช้ซอฟต์แวร์ตาราง
ค านวณเพื่อการวเิคราะห์ข้อมูล 
MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
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ล าดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง Washington Accord 
รายวิชา 

ในหลักสูตร 
MEE67-372 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 

5 การใช้เคร่ืองมือทันสมัย (Modern Tool Usage) 
- สามารถสร้าง เลือกใช้ เทคนิควิธี ทรัพยากร และ ใช้เครื่องมือทันสมัยทาง
วิศวกรรมและเทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึงการพยากรณ์ การท า
แบบจ าลองของงานทางวิศวกรรมที่ซับซ้อนท่ีเข้าใจถึงข้อจ ากัดของ
เครื่องมือต่าง ๆ 

INF67-171 เทคโนโลยีสารสนเทศใน
ยุคดิจิทัล 
INF67-173 การใช้ซอฟต์แวร์ตาราง
ค านวณเพื่อการวเิคราะห์ข้อมูล 
CHM67-103 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐาน 
PHY67-111 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1  
PHY67-112 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2  
MEE67-101 มโนทัศน์พ้ืนฐาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
MEE67-102 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 1 
MEE67-103 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 2 
COE67-102 การเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร ์
MEE67-202 ปฏิบัติการพื้นฐาน
วิศวกรรมไฟฟ้าและอเิล็กทรอนิกส ์ 
MEE67-251 ดิจิทัลและ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์
MEE67-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับ
ระบบควบคมุอัตโนมตัิและหุ่นยนต์  
MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-372 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-382 หัวข้อพิเศษทาง
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
MEE67-421 ระบบไฮดรอลิกและนิว
เมติก 

6 วิศวกรและสังคม (The Engineer and Society) MEE67-101 มโนทัศน์พื้นฐาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
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ล าดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง Washington Accord 
รายวิชา 

ในหลักสูตร 
- สามารถใช้เหตุและผลจากหลักการและความรู้ทีไ่ดร้ับมาประเมิน
ประเด็นและผลกระทบต่าง ๆ ทางสังคม ชีวอนามัย ความปลอดภัย 
กฎหมาย และวัฒนธรรม ที่เกี่ยวพันกับการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-372 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-493 สหกิจศึกษา 

7 สิ่งแวดล้อมและความยั่งยนื (Environment and Sustainability) 
- สามารถเข้าใจผลกระทบของค าตอบของปัญหางานทางวิศวกรรมใน
บริบทของสังคมและสิ่งแวดล้อม และสามารถแสดงความรู้และความ
จ าเป็นของการพัฒนาท่ียั่งยืน 

GEN67-131 ความเป็นไทยและ
พลเมืองโลก 
GEN67-142 การอนุรักษ์สิ่งแวดลอ้ม
และสภาวะโลกร้อน 
MEE67-101 มโนทัศน์พื้นฐาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์

8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 
- สามารถใช้หลักการทางจรรยาบรรณและมีส านึกรับผดิชอบต่อมาตรฐาน
การปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

MEE67-101 มโนทัศน์พื้นฐาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-372 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-391 เตรียมสหกิจศึกษา  
MEE67-493 สหกิจศึกษา 

9 การท างานเด่ียวและท างานเป็นทีม (Individual and Team work) 
- ท าหน้าที่ได้อย่างมีประสิทธิภาพท้ังในด้านการท างานเดี่ยว และการ
ท างานในฐานะผู้ร่วมทีมหรือ ผู้น าทีมท่ีมีความหลากหลายของสาขา
วิชาชีพ 

GEN67-131 ความเป็นไทยและ
พลเมืองโลก 
GEN67-142 การอนุรักษ์สิ่งแวดลอ้ม
และสภาวะโลกร้อน 
CSP67-xxx กีฬา 
CHM67-103 ปฏิบัติการเคมีพื้นฐาน 
PHY67-111 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
PHY67-112 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2  
MEE67-101 มโนทัศน์พ้ืนฐาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์  
MEE67-102 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 1 
MEE67-103 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 2 
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ล าดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง Washington Accord 
รายวิชา 

ในหลักสูตร 
COE67-102 การเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร ์
GEN67-161 นวัตกรรมและ
ผู้ประกอบการ 
MEE67-202 ปฏิบัติการพื้นฐาน
วิศวกรรมไฟฟ้าและอเิล็กทรอนิกส ์
MEE67-251 ดิจิทัลและ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์
MEE67-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับ
ระบบควบคมุอัตโนมตัิและหุ่นยนต์ 
MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-372 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-382 หัวข้อพิเศษทาง
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต ์
MEE67-381 โครงงาน 
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-421 ระบบไฮดรอลิกและนิว
เมติก 
MEE67-391 เตรียมสหกิจศึกษา 
MEE67-493 สหกิจศึกษา 

10 การสื่อสาร (Communication) 
- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรมที่ซบัซ้อนกับกลุ่มผู้ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม
และสังคมโดยรวมได้อย่างมปีระสทิธิผล อาทิ สามารถอ่านและเขียน
รายงาน ทางวิศวกรรมและเตรยีมเอกสารการออกแบบงาน วิศวกรรมได้
อย่างมีประสิทธิผล สามารถน าเสนอ สามารถให้และรับค าแนะน างานได้
อย่างชัดเจน 

GEN67-111 ภาษาไทยเพื่อการ
น าเสนอ 
GEN67-121 ภาษาอังกฤษแบบ
บูรณาการส าหรับผู้ใช้ภาษาขั้น
เริ่มต้นระดับสูง 
GEN67-122 ภาษาอังกฤษการฟัง-
พูดส าหรับผู้ใช้ภาษาระดับต้น 
GEN67-123 ภาษาอังกฤษการอ่าน-
เขียนส าหรับผู้ใช้ภาษาระดับต้น 
GEN67-124 ภาษาอังกฤษเพื่อการ
พูดในท่ีสาธารณะและการน าเสนอ
ส าหรับผู้ใช้ภาษาขั้นอิสระ 
CHI67-121 ภาษาจีนพื้นฐาน 
CHI67-122 ภาษาจีนส าหรบั
ชีวิตประจ าวัน 
CHI67-123 ภาษาจีนเพื่อการสื่อสาร 
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ล าดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง Washington Accord 
รายวิชา 

ในหลักสูตร 
MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-391 เตรียมสหกิจศึกษา 
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-493 สหกิจศึกษา 

11 การบริหารโครงการและการลงทุน (Project Management and 
Finance) 
- สามารถแสดงว่ามีความรู้และความเข้าใจ หลักการทางวิศวกรรมและ
การบริหารงาน และสามารถประยุกต์ใช้หลักการบริหารในงานของตนใน
ฐานะผู้ร่วมทีมและผู้น าทีมเพื่อบรหิารจัดการ โครงการวิศวกรรมที่มี
สภาพแวดล้อมการท างาน ความหลากหลายสาขาวิชาชีพ 

GEN67-161 นวัตกรรมและ
ผู้ประกอบการ 2(1-2-3) 
MEE67-203 เทคโนโลยีการผลิต 
MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-493 สหกิจศึกษา 

12 การเรียนรู้ตลอดชีพ (Lifelong Learning) 
- ตระหนักและเห็นความจ าเป็นในการเตรียมตัว เพื่อให้สามารถ
ปฏิบัติงานได้โดยล าพังและสามารถการเรียนรู้ตลอดชีพเมื่อมีการ
เปลี่ยนแปลงทางด้านเทคโนโลยีและวิศวกรรม 

MEE67-381 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 
MEE67-481 โครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 
MEE67-391 เตรียมสหกิจศึกษา 
MEE67-493 สหกิจศึกษา 
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ส่วนที่ 3 รายละเอียดองค์ความรู้ในการประกอบวิชาชพีวิศวกรรมควบคุม 
 
1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองค์ความรู้ สาขาวิชาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
 

องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
1. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร ์ การเรยีนการสอนรายวิชานี้ออกแบบข้ึนเพื่อให

นักศึกษาสายวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีเข้าใจ
แนวคิด พื้นฐานทางแคลคูลสัที่จ าเปน ในหัวข
อทางแคลคูลัสซึ่งประกอบดวย ลมิิต ความต
อเนื่อง อนุพันธและการ ประยุกต รูปแบบไม
ก าหนด ปริพันธและการประยุกต เทคนิคของ
การหาปริพันธ และปริพันธไมตรงแบบ 
นักศึกษาจะสามารถน าความรดูังกลาวไปประ
ยุกตใชแกปญหาในสาขาวิชาชีพของตนเองไดต
อไป 

MAT67-101 Calculus 
I 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

การเรยีนการสอนรายวิชานี้ออกแบบข้ึนเพื่อให้
นักศึกษาสายวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีเข้าใจ
แนวคิดทางคณิตศาสตร์และทักษะการ
วิเคราะหเ์ชิงตัวเลขเบื้องต้น ในหัวข้อทาง
คณิตศาสตร์ซึ่งประกอบด้วย เวกเตอร์ เส้นตรง
และระนาบในปรภิูมิสามมติิ แคลคูลัสของ
ฟังก์ชันค่าจริงของหลายตัวแปรและการ
ประยุกต์ของอนุพันธ์ สมการเชิงอนุพันธ์
เบื้องต้นและการประยุกต์ อุปนัยเชิง
คณิตศาสตร์ ล าดับและอนุกรมของจ านวน 
อนุกรมเทย์เลอร์ของฟังก์ชันพ้ืนฐาน และการ
หาปริพันธ์เชิงตัวเลข นักศึกษาสามารถน า
ความรู้ดังกล่าวไปประยุกต์ใช้แก้ปัญหาที่
เกี่ยวข้องในสาขาวิชาชีพของตนเองได ้

MAT67-102 Calculus 
II 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

รายวิชานี้มีจุดมุ่งหมายเพื่อให้นักศึกษาสาย
วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยไีดม้ีความรู้พื้นฐาน
ทางแคลคูลสัที่ต่อเนื่องมาจากรายวิชา MAT67-
102 แคลคูลัส 2 นักศึกษาจะได้ศกึษา
รายละเอียดในหัวข้อทางแคลคูลสัซึ่ง
ประกอบด้วย พ้ืนผิวในปริภูมสิามมิติ พิกัดเชิง
ขั้ว ปริพันธ์หลายช้ันของฟังก์ชันค่าจริงของ
หลายตัวแปรและการประยุกต์ ปรพิันธ์ตามเส้น
และปริพันธ์ตามผิวเบื้องต้น และเวกเตอร์
แคลคูลสั นักศึกษาสามารถน าความรู้ดังกล่าว

MAT67-201 Calculus 
III 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
ไปประยุกต์ใช้แก้ปัญหาในสาขาวิชาชีพของ
ตนเองไดต้่อไป 
รายวิชานี้มีจุดมุ่งหมายเพื่อให้นักศึกษา
วิศวกรรมศาสตร์ได้มีความรู้พื้นฐานทางสมการ
เชิงอนุพันธ์ นักศึกษาจะได้ศึกษารายละเอียดใน
หัวข้อซึ่งประกอบด้วย บทน าของสมการเชิง
อนุพันธ์ สมการเชิงอนุพันธ์สามญัอันดับหนึ่ง 
สมการเชิงอนุพันธ์สามัญอันดับสูง สมการเชิง
อนุพันธ์เอกพันธ์ท่ีมีสัมประสิทธ์ิค่าคงตัว 
สมการเชิงอนุพันธ์ไม่เอกพันธ์ท่ีมีสมัประสิทธ์ิค่า
คงตัว การแปลงลาปลาซ บทน าของสมการเชิง
อนุพันธ์ย่อยเบื้องต้น ปัญหาค่าขอบ และ
ประยุกตส์มการเชิงอนุพันธ์ส าหรบัวิศวกรรม 
นักศึกษาจะสามารถน าความรูด้ังกล่าวไป
ประยุกต์ใช้แก้ปัญหาในสาขาวิชาชีพได้ 

MAT67-202 
Differential 
Equations and 
Applications for 
Engineer 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

รายวิชานี้มีจุดมุ่งหมายเพื่อให้นักศึกษา
วิศวกรรมศาสตร์ได้มีความรู้พื้นฐานทางการ
วิเคราะหเ์ชิงตัวเลข นักศึกษาจะได้ศึกษา
รายละเอียดในหัวข้อซึ่งประกอบดว้ย ระเบียบ
วิธีการหาค่ารากของสมการ การประมาณค่า
ภายในช่วง การประมาณค่าอนุพนัธ์และ
อินทิกรัล ระเบียบวิธีโดยตรงและระเบียบวิธี
ท าซ้ าของการประมาณค่าค าตอบของระบบ
สมการเชิงเส้น ปัญหาค่าเริ่มต้นไดแ้ก่ระเบียบ
วิธีออยเลอร์และระเบียบวิธีรุงเง - คุตตา ปัญหา
ค่าขอบเขตได้แก่ระเบียบวิธีชูทติงและระเบียบ
วิธีผลต่างสืบเนื่อง นักศึกษาจะสามารถน า
ความรู้ดังกล่าวไปประยุกต์ใช้แก้ปัญหาในสาขา
วิชาชีพได้ 

MAT67-205 
Numerical Analysis 
for Engineer 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

รายวิชานี้มุ่งเน้นให้นักศึกษาด้าน
วิศวกรรมศาสตร์ มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกับ
ทฤษฎีความน่าจะเป็น ตัวแปรสุ่มและฟังก์ชัน
ความน่าจะเป็น ค่าคาดหวังและความ
แปรปรวน โมเมนต์ ฟังก์ชันก่อก าเนิดโมเมนต์
และฟังก์ชันแคแรกเทอรสิติก ทฤษฎีบท
ขีดจ ากัด การอนุมานเชิงสถิติเกีย่วกับค่าเฉลี่ย
ส าหรับ 1 ประชากร การอนุมานเชิงสถิติ
เกี่ยวกับค่าเฉลี่ยส าหรับ 2 ประชากร การ
วิเคราะหค์วามแปรปรวนทางเดยีว การ
วิเคราะหส์หสัมพันธ์แบบเพียร์สัน และการ

MAT67-212 
Probability and 
Statistics for 
Engineer 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
วิเคราะห์การถดถอยเชิงเส้นตรงอย่างง่าย 
นักศึกษาจะสามารถอ่านและแปลผลลัพธ์ข้อมูล
ทางวิศวกรรมจากโปรแกรมทางสถิติได้อย่าง
ถูกต้อง 

ฟิสิกส ์ การเรยีนการสอนรายวิชานี้ออกแบบส าหรับ
นักศึกษาด้านวิศวกรรมศาสตร์ โดยเน้นแก่นแท้
ของกลศาสตร์แบบฉบับ เนื้อหาครอบคลุม 
เรื่องจลนศาสตร์ พลศาสตร์ การอนุรักษ์
พลังงานและการอนรุักษ์โมเมนตมัเชิงเส้น การ
เคลื่อนที่ของวัตถุแข็งเกร็ง การอนุรักษ์ โม
เมนตัมเชิงมุมและการอนุรักษ์พลังงานเชิงมุม 
การแกว่ง สมบัติความยืดหยุ่นของสสาร สมบตัิ
ของคลื่น คลื่นเสยีง พลศาสตร์ของไหล อุณ
หพลศาสตร์ ทฤษฎีจลน์ของแก๊ส พร้อมท้ัง
สามารถน าความรู้ดังกล่าวไปประยุกต์ใช้
แก้ปัญหาในสาขาวิชาชีพด้านวิศวกรรมศาสตร์
ได้ต่อไป 

PHY67-103 Physics 
for Engineers I 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

การเรยีนการสอนรายวิชานี้ออกแบบส าหรับ
นักศึกษาด้านวิศวกรรมศาสตร์ โดยเน้นแก่นแท้
ของแม่เหล็กไฟฟ้า และฟิสิกส์ยุคใหม่ เนื้อหา
ครอบคลมุ เรื่อง สนามไฟฟ้า ศักยไ์ฟฟ้า ความจุ
ไฟฟ้า ความต้านทานไฟฟ้า วงจรไฟฟ้า 
กระแสตรง วงจรไฟฟ้ากระแสสลบั 
สนามแมเ่หล็ก การเหนี่ยวน าแม่เหล็กไฟฟ้า 
ความเหนี่ยวน า คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า แสง 
กลศาสตร์ควอนตมัเบื้องต้น แบบจ าลองอะตอม 
ฟิสิกส์นิวเคลียร์ และ อิเล็กทรอนกิส์เบื้องต้น 
พร้อมท้ังสามารถน าความรู้ดังกล่าวไป
ประยุกต์ใช้แก้ปัญหาในสาขาวิชาชีพด้าน
วิศวกรรมศาสตร์ได้ต่อไป 

PHY67-104 Physics 
for Engineer II 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

การเรยีนการสอนรายวิชานี้ออกแบบให้
นักศึกษามีโอกาส ท าการทดลองใน
ห้องปฏิบัติการ ซึ่งมีวัตถุประสงค์ฝกึทักษะการ
วัดการเคลื่อนที่ อุณหภมูิ เสยีง แสง และการใช้
เครื่องมือทางไฟฟ้า ข้อมูลที่ได้จะได้รับการ
วิเคราะห์อย่างเป็นระบบ เพื่อหาความสัมพันธ์
ของปริมาณกายภาพ และพัฒนาความเข้าใจ
ทฤษฎีทางฟิสิกส ์

PHY67-111 Physics 
Laboratory I 

1(0-3-2) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
การเรยีนการสอนรายวิชานีผ้นวกการทดลอง
ทางฟิสิกส์ที่มีหัวข้อต่างจากปฏิบัตกิารฟิสิกส์ 1 
เพื่อเพ่ิมพูนทักษะ การจัดอุปกรณ ์การใช้
เครื่องมือวัดปรมิาณทางกายภาพ การวิเคราะห์
ข้อมูลอย่างเป็นระบบ เช่ือมโยงตัวแปรทาง
ฟิสิกส์ และน าแนวคิดทางฟิสิกส์ไปใช้ปฏิบัติ 

PHY67-112 Physics 
Laboratory II 

1(0-3-2) 
1 หน่วยกิต 
สดัส่วนเนื้อหา 100% 

เคม ี รายวิชานี้เน้นพัฒนาทักษะการเลอืกและใช้องค์
ความรู้หรือเครื่องมือและอุปกรณ์ในการเตรียม
สารละลาย การไทเทรต การท าใหส้ารบริสุทธ์ิ
และการแยกสารผสม การทดลองเกี่ยวกับแก๊ส
และจลนพลศาสตร์ทางเคมี โดยท าปฏิบัติการ
ตามหลักความปลอดภยัในห้องปฏบิัติการและ
การใช้สารเคมี รวมถึงการสังเกต บันทึกข้อมูล
และการสรุปผลการทดลอง 

CHM67-103 Basic 
Chemistry 
Laboratory 

1(0-3-2) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

รายวิชานี้ให้ความรูเ้กี่ยวกับหลักการของเคมี
พื้นฐานในหัวข้อ โครงสร้างอะตอม ตารางธาตุ
และพันธะเคมี ปริมาณสัมพันธ์ สถานะของ
สสาร แก๊ส สารละลาย สมดุลเคม ีกรดเบสและ
บัฟเฟอร์ เคมีไฟฟ้า จลนพลศาสตร์ อุณหพล
ศาสตร์ทางเคมี และชนิดของปฏิกริิยาเคมี โดย
มุ่งเน้นการใช้ความรู้จากรายวิชาเพื่อแก้โจทย์
ปัญหาทางเคมีที่เกีย่วข้องกับวิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยีได้อย่างเป็นข้ันตอนและถูกต้องตาม
หลักการทางวิทยาศาสตร ์

CHM67-105 General 
Chemistry 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกติ 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

2. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 พ้ืนฐานการออกแบบ (Design Fundamentals) ความรู้ทีเ่กี่ยวข้องกับ Mechanical Drawing, Statics and 
Dynamics, Mechanical Engineering Process 
Mechanical 
Drawing 

รายวิชานี้มีเนื้อหาเกี่ยวกับการเขียนแบบทาง
วิศวกรรมโดยครอบคลมุหัวข้อต่าง ๆ ได้แก่ 
การเขียนตัวอักษรและตัวเลข เรขาคณิต
ประยุกต์ การสเกตภาพ การเขียนภาพออโธ 
กราฟิก ภาพช่วย ภาพออบลิค การเขียน
ภาพพิคทอเรียล การใช้วิธีโปรเจคชัน การแสดง
ความยาวจริง ขนาดจริงของระนาบและภาพตัด 
การก าหนดขนาดและรายละเอียด แผ่นคลี่และ
ภาพประกอบ การเขียนแบบโดยใช้
คอมพิวเตอร์เบื้องต้น 

MEE67-102 
Engineering Drawing 
I 

2(1-3-4) 
2 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 
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ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
รายวิชานี้มีเนื้อหาเกี่ยวกับการเขียนแบบทาง
วิศวกรรม วิศวกรรม 2 มิติ และ 3 มิติ โดยให้
ความส าคญักับการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
เขียนแบบและออกแบบทางวิศวกรรม รวมทั้ง
รายละเอียดประกอบแบบในดา้นต่างๆ การ
สร้างโมเดลสามมิติ การเขียนช้ินสว่น
เครื่องจักรกล รอยเชื่อม ระบบงานท่อ และการ
เขียนแบบวิศวกรรมโครงสร้าง 

MEE67-103 
Engineering Drawing 
II 

2(1-3-4) 
2 หน่วยกิต สัดส่วน
เนื้อหา 100% 

Statics หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วย หลักการรวม
และแยกแรง โมเมนต์ แรงควบคู่ ผลลัพธ์ของ
ระบบแรงสองมิติและสามมิติ ระบบแรงสมมลู 
แผนภาพวัตถุอสิระ สมดลุของระบบแรงสองมิติ 
การวิเคราะห์โครงข้อหมุน โครง และ
เครื่องจักรกล ความเสียดทาน ศูนย์ถ่วงและเซ็น
ทรอยด์ โมเมนต์ความเฉื่อยของพื้นที่ วงกลม
โมรส์ าหรับโมเมนต์ความเฉื่อย วิธีงานเสมือน
เบื้องต้น เสถียรภาพ พลศาสตร์เบือ้งต้น 
รายวิชานี้จะกล่าวถึงการจ าลองและวิเคราะห์
ปัญหาทางสถิตยศาสตรโ์ดยเน้นการประยุกต์ใช้
ในงานวิศวกรรมจริงและการแกป้ญัหา 

MEE67-111 
Engineering 
Mechanics 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

Dynamics หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยการแนะน ากฎ
เบื้องต้นเกี่ยวกับการเคลื่อนที่ของวัตถุ 
จลนศาสตร์ของอนุภาคและวตัถุเกร็ง ได้แก่ 
การกระจดั ความเร็ว และความเรง่ ในการ
เคลื่อนที่สมับูรณ์และสัมพัทธ์ จลนพลศาสตร์
ของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง ได้แก่ วิธีแรงและ
ความเร่ง วิธีงานและพลังงาน วิธีอิมพัลส์และ
โมเมนตัม 

MEE67-241 
Engineering 
Dynamics 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

Mechanical 
Engineering 
Process 

หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยวิธีการผลิต 
ระบบประเมินคุณภาพ และการออกแบบการ
ควบคุม รายวิชานี้อธิบายถึงทฤษฎีและหลักการ
ส าคัญของการบวนการผลิต ยกตัวอย่างเช่น 
การหล่อ การขึ้นรูป การใช้เครื่องจักร และการ
เชื่อมวัสดุ นอกจากน้ียังมีเรื่องของวัสดุ 
ความสัมพันธ์ของการบวนการผลติ หลักการ
ของการหาต้นทุนของการผลิต ความรู้ทางการ
จัดการตลาด การเงิน และเศรษฐศาสตร์ทาง
วิศวกรรม ซึ่งเป็นความรู้พื้นฐานในการ
บริหารงานใหส้ าเรจ็ 

MEE67-203 
Manufacturing 
Technology 

3(3-0-6) 
2.25 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 75% 

กลุ่มที่ 2 ความรู้ทางดิจิทลั (Digital Literacy) ความรู้ที่เกี่ยวข้องกบั Digital Technology in Mechanical Engineering 
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ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
Digital Technology 
in Mechanical 
Engineering 

หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยข้อมูลและ
ประเภทของข้อมูล ค่าคงที่และตัวแปร การ
ก าหนดค่า นิพจน์ การรับเข้าและการส่งออก
ข้อมูล ตัวแปรชุดและการจัดการขอ้ความ การ
เลือกปฏิบตัิค าสั่งตามเง่ือนไข และการท างาน
แบบวนซ้ า โปรแกรมย่อย ฟังชันเรียกตัวเอง 
และการจัดการไฟล์ นอกจากน้ียังเสริมการ
พัฒนาทักษะการเขียนโปรแกรมดว้ยการฝึก
ปฏิบัติการโปรแกรมด้วยเครื่องคอมพิวเตอร์ 

COE67-102 
Computer 
Programming 

3(2-2-5) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วย ความรู้
เบื้องต้นเกี่ยวกับการออกแบบวงจรดิจิตอล
อิเล็กทรอนิกส์ ท้ังในส่วนของคอมบิเนช่ันลอจิก
และซีเควนเชียลลอจิก ระบบตัวเลข ลอจิกเกต 
พีชคณิตบูลีน ฟลปิฟลอป เคานเ์ตอร์ และ
รีจิสเตอร์ เครื่องสถานะจ ากัด ออโตมาต้าเชิง
ก าหนด นิพจน์ปรกติ การเขียนโปรแกรมใน
ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้นและแบบ
ประยุกต์ การเช่ือมต่อไมโครคอนโทรเลอร์กับ
ตัวรับรูส้ัญญาณและตัวกระตุ้นต่างๆ เช่น โพ
เทนชิโอมิเตอร์ สเตรนเกจ เอ็นโคด้เดอร์ หน่วย
วัดความเฉื่อย ดซีีมอเตอร์ การเช่ือมต่อแบบ
ดิจิตอลและแบบอนาล็อก การส่งข้อมูลแบบ
อนุกรม ไอสแควร์ซี และเอสพไีอ การ
อินเตอร์รัพท์แบบใช้ตัวจับเวลาและภายนอก 
การออกแบบพฤติกรรมของระบบโดยใช้เครื่อง
สถานะจากดั หลักการของระบบฝงัตัว 

MEE67-251 Digital 
and Microcontroller 

3(2-2-5) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

กลุ่มที่ 3 พ้ืนฐานทางความร้อนและของไหล (Thermo-fluids Fundamentals) ความรู้ที่เกีย่วข้องกับ Thermodynamics, 
Fluid Mechanics 
Thermodynamics เนื้อหารายวิชานี้กล่าวถึงสมบัติของสารบรสิุทธ์ิ

และแก๊สอดุมคติ งานความร้อนและพลังงาน
รูปแบบต่างๆ กฎข้อที่หน่ึงและข้อที่สองของอุณ
หพลศาสตร์ การเปลีย่นรูปพลังงาน วัฏจักรของ
คาร์โนท์ วัฏจักรผลิตก าลังและวฏัจักรท าความ
เย็น เอนโทรปี การประยุกต์ใช้อุณหพลศาสตร์
กับกระบวนการไหล 

MEE67-231 
Thermodynamics 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

Fluid Mechanics องค์ความรู้ทางด้านกลศาสตร์ของไหลดังนี้ 
หลักการส าคัญและวิธีการของกลศาสตร์ของ
ไหล โดยมหีัวข้อศึกษาได้แก่ คณุสมบัติของของ
ไหล สถิตยศาสตร์ของไหล วิธีการวิเคราะห์การ
ไหล สมการต่อเนื่อง สมการ โมเมนตัม และ

MEE67-221 Fluid 
Mechanics 

3(3-0-6) 
2.25 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 75% 
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รายวิชา 
สมการพลังงาน การวิเคราะห์มติิและความ
คล้ายทางพลศาสตร์ การไหลในทอ่ การไหล
แบบคงที่แบบไม่สามารถอัดได้ เครื่องจักรกลชล
ศาสตร์ เครื่องมือวัดการไหล 

กลุ่มที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วสัดุ (Engineering Materials and Mechanics of Materials) ความรู้ที่เกี่ยวข้องกับ 
Engineering Materials, Solid Mechanics 
Engineering 
Materials 

หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยโครงสร้างและ
สมบัติของวัสดุ เช่น โลหะ เซรามกิ พอลิเมอร์ 
วัสดุเชิงประกอบ แอลฟลัต์ ไม้ และคอนกรีต 
แผนภาพสมดลุวัฎภาค ความบกพร่องในเนื้อ
วัสดุ สมบัติเชิงกลและการทดสอบ 
ความสัมพันธ์ระหว่างโครงสรา้งระดับมหภาค
และจลุภาคกับสมบตัิของวัสดุ กระบวนการ
ผลิตส าหรับผลิตภัณฑ์จากวัสดุวิศวกรรม 
ส าหรับเนื้อหาทางด้านกลศาสตร์วสัดุ
ประกอบด้วย หลักการของกลศาสตร์วัสดุ โดย
ศึกษาหลักการของแรง ความเค้น ความเครยีด 
การเสยีรูป และสมการความสมัพันธ์ของ
ปริมาณเหล่านี ้

PEP67-201 
Engineering Materials 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

Solid Mechanics หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยแรงและความ
เค้น ความสมัพันธ์ระหว่างความเคน้กับ
ความเครยีด สมบัติทางกลของวัสดุ ความเค้น
ดัดและความเค้นเฉือนในคาน ผังแรงเฉือนและ
โมเมนต์ การแอ่นตัวของคาน ความเค้นบิด 
ความเค้นระนาบและความเครยีดระนาบ ความ
เค้นร่วม ความเค้นหลัก วงกลมโมร์ส าหรับ
ความเค้นระนาบ การโก่งเดาะของเสา ทฤษฎี
การวิบัต ิ

MEE67-211 
Mechanics of 
Materials 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

กลุ่มที่ 5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และสิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 
 หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยวิชาชีพ

วิศวกรรม จริยธรรมทางวิศวกรรม การสร้าง
มาตรฐานและความส าคัญของมาตรฐาน 
สิ่งแวดล้อมเชิงวิศวกรรมเบื้องต้น แนะน า
เบื้องต้นเกี่ยวกับกฎหมายในงานวศิวกรรม 
กระบวนการที่เกีย่วข้องกับอาชีวอนามัยและ
ความปลอดภัยของการท างาน 

MEE67-101 
Fundamental 
Concepts in 
Mechanical and 
Robotic Engineering 

2(1-2-3) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 

การเรยีนวิชาเตรยีมสหกิจศึกษาตอ้งค านึงถึง 
ชีวอนามัย ความปลอดภัย และผลกระทบต่อ
สิ่งแวดล้อม 

MEE67-391 Pre-
Cooperative 
Education 

1(0-2-1) 
0.25 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 
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รายวิชา 
3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 เครื่องจักรกล (Machinery) ความรู้ที่เกี่ยวข้องกับ Machinery Systems, Machine Design, Prime Movers 
Machinery 
Systems 

เนื้อหารายวิชาประกอบด้วยการวิเคราะห์
ความเร็วและความเร่ง การเคลื่อนที่และแรง
พลวัตของช้ินส่วนเครื่องจักรกล ช้ินส่วนต่างๆ 
ชุดเกียร์ และระบบทางกล และยังคงรวมไปถึง
หัวข้อของการสมดลุจากการหมุนและการ
สมดลุมวลลูกสูบ 

MEE67-341 
Mechanics of 
Machinery 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

Machine Design เนื้อหารายวิชานี้มีองค์ความรู้พื้นฐานการ
ออกแบบเครื่องกล คุณสมบตัิของวัสดุ ทฤษฎี
ของความเสียหาย การออกแบบช้ินส่วน
เครื่องจักรกล การยึดหมุด การเช่ือม การใช้ส
กูร ลิ่ม เพลา สปริง เกียร์ สกรูส่งก าลัง แบริ่ง 
ระบบเบรก คลตัช์ สายพาน การออกแบบ
โครงงาน 

MEE67-311 Machine 
Design 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

Prime Movers หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วย พื้นฐานเนื้อหา
ครอบคลมุความรู้พื้นฐานเกี่ยวกับ
วิศวกรรมไฟฟ้า การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า
กระแสตรงและกระแสสลับ แรงดนัไฟฟ้า 
กระแสไฟฟ้าและก าลังไฟฟ้า หม้อแปลง 
แนะน าเครื่องจักรกลไฟฟ้า เครื่องก าเนิดไฟฟ้า
และมอเตอร์ หลักการของระบบสามเฟส 
วิธีการในการส่งก าลัง แนะน าการใช้งาน
อุปกรณ์ทางอิเล็กทรอนิกส์เพื่อระบบควบคุม
อัตโนมัติและหุ่นยนต ์

MEE67-201 
Fundamental of 
Electrical and 
Electronic 
Engineering 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยการวิเคราะห์
วงจรไฟฟ้าที่ประกอบด้วย อุปกรณ์ความ
ต้านทาน ตัวเหนี่ยวน า และตัวเกบ็ประจุ ท้ังใน
วงจรกระแสตรงและกระแสสลับ อุปกรณ์สาร
กึ่งตัวน า คุณสมบัติทางกระแสแรงดัน และ
ความถี่ ผ่านการปฏิบัติ เพื่อให้นักศึกษา
สามารถวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า วัดคา่ปริมาณทาง
ไฟฟ้าที่ส าคัญ ได้แก่ ความต่างศักย์ ความ
ต้านทาน และกระแสไฟฟ้า สามารถวิเคราะห์
และต่อวงจรไดโอด ทรานซสิเตอร ์และออป
แอมป์ รวมทั้งสร้างความตระหนักถึง
ความส าคญัการเชื่อมต่อวงจรไฟฟ้าที่ถูกต้อง 

MEE67-202 
Fundamental of 
Electrical and 
Electronic 
Engineering 
Laboratory 

1(0-3-2) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยระบบ
ขับเคลื่อนของหุ่นยนต์ ระบบการวัดของ
หุ่นยนต์ สมรรถนะของมอเตอร์กระแสตรง

MEE67-352 Robot 
Actuators and 
Sensors 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
และสเต็ปปิ้งมอเตอร์ การท างานและ
ประสิทธิภาพของเอ็นโค้ดเดอร์แตล่ะประเภท 
และการท างานของเซอรโ์วมอเตอร์ 

กลุ่มที่ 2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยุกต์ (Heating, Cooling and Applied Fluids) ความรู้ที่เกี่ยวข้องกับ Heat 
Transfer, Air Conditioning and Refrigeration, Power Plant, Thermal System Design 
Heat Transfer เนื้อหารายวิชาประกอบด้วย ประเภทของการ

ถ่ายเทความร้อน การน า การพา การแผร่ังสี 
และการประยุกต์ใช้การถ่ายเทความร้อน 
อุปกรณ์แลกเปลีย่นความร้อน การเพิ่ม
ประสิทธิภาพการแลกเปลี่ยนความร้อน และยัง
รวมไปถึงหัวข้อของการเดือดและการควบแน่น 

MEE67-331 Heat 
Transfer 

3(3-0-6) 
2.25 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 75% 

Air Conditioning 
and Refrigeration 

องค์ความรู้ทางด้านการท าความเย็นและการ
ปรับอากาศประกอบด้วยพ้ืนฐานความรู้ของการ
ท าความเย็นและสัมประสิทธ์ิของสมรรถนะ ท า
ความเย็นแบบอัดไอ วัฏจักรการท าความเย็น 
การวิเคราะห์ระบบท าความเย็น คณุสมบัติของ
การท าความเย็น ระบายความร้อนแบบระเหย 
หอท าความเย็น เครื่องท าความเยน็ดูดซึม การ
ค านวณหาภาระของระบบการท าความเย็น 
การแช่แข็งอาหาร การปรับอากาศ การ
ประเมินภาระของระบบปรับอากาศแบบต่างๆ 
การกระจายลมและการออกแบบระบบจัดการ
ฝุ่น 

MEE67-431 
Refrigeration and Air-
Conditioning 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 

Power Plant เนื้อหารายวิชาประกอบด้วย หลักการเปลีย่น
รูปพลังงานและแนวทางในการน าไปใช้ วัฏจักร
ก าลังไอน้ า การวิเคราะห์เชื้อเพลิงและการเผา
ไหม้ และการศึกษาส่วนประกอบของโรงจักร
ต้นก าลังไอน้ า กังหันก๊าซ และเครือ่งยนต์
สันดาปภายใน 

MEE67-331 Heat 
Transfer 

3(3-0-6) 
0.75 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 

กลุ่มที่ 3 ระบบพลวตัและการควบคุมอัตโนมตัิ (Dynamic Systems and Automatic Control) ความรู้ที่เกี่ยวข้องกับ 
Dynamic Systems, Automatic Control, Internet of Things (IoT) and Artificial Intelligence AI, Robotics, 
Vibration 
Dynamic Systems องค์ความรู้ทางด้านระบบควบคุมและวิเคราะห์

การสร้างแบบจ าลองส าหรับองค์ประกอบการ
ควบคุมเชิงเส้น การวเิคราะห์ระบบควบคุม
อัตโนมัตติามโดเมนเวลาและความถี่ การ
ออกแบบและชดเชยระบบควบคุม การ
วิเคราะหส์ภาวะความเสถียรของระบบควบคุม
อัตโนมัติ การประเมินข้อผดิพลาดของระบบ
ควบคุม 

MEE67-351 
Automatic Control 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
องค์ความรู้ทางด้านหลักการท างานพ้ืนฐานของ
ระบบไฮดรอลิกและนิวเมติก เงื่อนไขของการ
ประยุกต์ใช้งาน ข้อดีและข้อเสียของระบบไฮ
ดรอลิกและนิวเมติก คณุลักษณะการท างาน
ของระบบไฮดรอลิกและนิวเมติกในแนวหยุดนิ่ง
และเคลื่อนที่ อุปกรณ์ของระบบไฮดรอลิกและ
นิวเมติก ประสิทธิภาพการท างานและการ
บ ารุงรักษา การควบคมุการท างานของระบบท่ี
ทันสมัยจากการใช้คอมพิวเตอร์และซอฟต์แวร ์

MEE67-421 Hydraulic 
and Pneumatic 
Systems 

3(2-2-5) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

Automatics 
Control 

องค์ความรู้ทางด้านหลักการของการควบคุม
อัตโนมัติ การวิเคราะห์และสร้างแบบจ าลอง
ของช้ินส่วนระบบควบคุม เสถียรภาพของระบบ
ป้อนกลับ การวิเคราะห์และออกแบบท่ีขึ้นกับ
เวลาและความถี่ ความถี่ตอบสนอง การ
ออกแบบระบบควบคุม 

MEE67-351 
Automatic Control 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต สัดส่วน
เนื้อหา 50% 

Internet of Things 
(IoT) Internet of 
Things (IoT) and 
Artificial 
Intelligence AI 

เนื้อหารายวิชาประกอบด้วย การใช้
คอมพิวเตอรส์ าหรับช่วยในการออกแบบและ
วิเคราะหป์ัญหาทางวิศวกรรมเครือ่งกล 
ลักษณะเฉพาะและหลักการของโปรแกรม
ส าเรจ็รูป การสรา้งแบบจ าลองทางฟิสิกส์และ
แบบจ าลองทางคณิตศาสตรส์ าหรบัปัญหา
ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล วิธีการเชิงตัวเลขท่ี
สามารถใช้คอมพิวเตอร์ในการช่วยค านวณได้ 
ทฤษฎีและเทคนิคการแก้ปัญหาทางด้านความ
แข็งแรงของโครงสร้าง ความร้อน การไหล และ
พลศาสตร์ โดยการใช้คอมพิวเตอร ์วิธีการหาผล
เฉลยจากการสร้างแบบจ าลองเพื่อแก้ปัญหา
ทางวิศวกรรมเครื่องกล 

MEE67-361 
Computer Aided 
Mechanical 
Engineering 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 

องค์ความรู้ทางด้านการประยุกต์ใช้คอมพิวเตอร์
และซอฟต์แวร์ที่เกี่ยวข้องกับการควบคุม
อัตโนมัติ เช่น พีแอลซี ไมโครคอนทรอลเลอร์ 
การใช้คอมพิวเตอร์เพื่อออกแบบระบบควบคุม
หุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมตัิเช่น
โปรแกรม ซิมมลูิ้งในแมทแลบและแลบวิว การ
ใช้คอมพิวเตอร์ส าหรับการควบคุมระบบไฮดรอ
ลิกและนิวเมติกในอุตสาหกรรม แนะน า
หลักการเชื่อมต่อระหว่างซอฟต์แวร์และ
ฮารด์ส์แวร ์

MEE67-362 
Computer for 
Automation and 
Robots 

2(1-3-4) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
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ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
Robotics หัวข้อในการศึกษาประกอบด้วยระบบ

อิเล็กทรอนิกส์ที่ใช้งานกับหุ่นยนตท์ั้งพื้นฐาน
และขั้นประยุกต์ แบบจ าลองและออกแบบ
ระบบของหุ่นยนต์ การใช้งานของตัวกระตุ้น ตัว
รับรู้สญัญาณและไมโครคอนโทรเลอร์ในการ
ออกแบบทางแมคคาทรอนิกส์ หัวข้อที่ประกอบ
ไปด้วยมอเตอร์ เช่น มอเตอร์กระแสสลับ 
มอเตอร์กระแสตรง และ มอเตอรท์ างานเป็น
จังหวะ โซลินอยด์ ตัวกระตุ้นสญัญาณขนาดเล็ก 
ตัวรับสญัญาณแบบต าแหน่ง (เอ็นโคเดอร์ โซน่า 
อินฟาเรด) พรอกซิมติี้ เซนเซอร ์

MEE67-352 Robot 
Actuators and 
Sensors 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 

เนื้อหารายวิชาประกอบด้วยหลักการพื้นฐาน
และการใช้เคร่ืองมืออัตโนมตัิเพื่อการล าเลียง
และส่งถ่ายช้ินงานต่าง ๆ ในอุตสาหกรรม เช่น 
ระบบสายพานล าเลยีง แขนกล อุปกรณ์จดัเก็บ 
การท างานของแหล่งจ่ายพลังงาน เช่น มอเตอร์
ไฟฟ้า นอกจากนี้ยังมีเนื้อหาในระดับ
อุตสาหกรรมที่เกีย่วข้องกับเรื่องตอ่ไปนี้ 
หลักการท างานของระบบไฮดรอลกิและนิวเม
ติกในอุตสาหกรรม รวมไปถึงหลักการของ
ระบบควบคมุอัตโนมตัิในโรงงาน เช่น พีแอลซี 
การควบคุมด้วยไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ในการ
ควบคุมแบบอัตโนมัติและห่ืนยนต์ 
ไมโครโปรเซสเซอร์ อุปกรณส์่ง ป้อน และจับยึด 
การเขียนโปรแกรมของหุ่นยนต์ในอุตสาหกรรม 

MEE67-451 Industrial 
Automation and 
Robots 

3(3-0-6) 
2.25 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 75% 

Vibration องค์ความรู้ที่เกี่ยวกับการสั่นสะเทอืนของระบบ
ในระดับความเสรีขั้นเดยีว การสั่นแบบบิด การ
สั่นสะเทือนแบบอิสระและแบบบังคับ วิธีการ
สมดลุระบบ การสั่นสะเทือนของระบบในระดับ
ความเสรีหลายขั้น วิธีการและเทคนิคการลด
และควบคมุการสั่นสะเทือน  

MEE67-342 
Mechanical Vibration 

3(3-0-6) 
3 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

กลุ่มที่ 4 ระบบทางกลอื่นๆ (Mechanical Systems) ความรู้ทีเ่กี่ยวข้องกับ Energy, Engineering Management and 
Economics, Fire Protection System, Computer-Aided Engineering (CAE) 
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องค์ความรู้ 
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สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
Energy องค์ความรู้ที่เกี่ยวกับวัฏจักรผลิตก าลังและวฏั

จักรท าความเย็น การประยุกต์ใช้อณุหพล
ศาสตร์กับกระบวนการไหล พื้นฐานด้านการท า
ความเย็นและการปรับอากาศ การวิเคราะห์
ส่วนประกอบของระบบสารท าความเย็นและ
คุณสมบัติของสารท าความเย็น การประยุกต์ใช้
ระบบกระจายและลมท่อในการออกแบบเครื่อง
ท าความเย็นและเครื่องปรับอากาศ 

MEE67-431 
Refrigeration and Air-
Conditioning 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 

Engineering 
Management and 
Economics 

องค์ความรู้ที่เกี่ยวกับการบริหารโครงการและ
ความคุ้มค่าทางเศรษฐกิจท่ีเกี่ยวขอ้งกับการ
ท างานทางวิศวกรรมเครื่องกล 

MEE67-101 
Fundamental 
Concepts in 
Mechanical and 
Robotic Engineering 

2(1-2-3) 
0.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 

องค์ความรู้ที่เกี่ยวกับความสัมพันธ์ของ
กระบวนการผลติ หลักการของการหาต้นทุน
ของการผลิต ความรู้ทางการจัดการตลาด 
การเงิน และเศรษฐศาสตร์ทางวิศวกรรม ซึ่ง
เป็นความรู้พื้นฐานในการบริหารงานให้ส าเร็จ 

MEE67-203 
Manufacturing 
Technology 

3(3-0-6) 
0.75 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 

องค์ความรู้ที่เกี่ยวกับการเป็นผู้ประกอบการ MEE67-391 Pre-
Cooperative 
Education 

1(0-2-1) 
0.25 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 

Fire Protection 
System 

องค์ความรู้เกี่ยวกับความปลอดภยัในวิศวกรรม
ระบบป้องกันอัคคีภัย ประกอบด้วย แนวคิด 
กรณีศึกษา นโยบายและเป้าหมายความ
ปลอดภัยด้านอัคคภีัย อันตรายจากอัคคีภัย 
การควบคุมแหล่งก าเนิดอัคคีภัย การป้องกัน
อัคคีภัย อุปกรณ์แจ้งเหตเุพลิงไหม ้เครื่อง
ดับเพลิงแบบมือถือ เส้นทางหนีไฟ ระบบหัว
จ่ายน้ าดับเพลิงอัตโนมตัิ ระบบส่งน้ า ระบบท่อ
ยืนและสายฉีดน้ าดับเพลิง ระบบควบคุมควันไฟ 
การแบ่งส่วนอาคาร การควบคุมวสัดุ และข้อ
ปฏิบัติตนเมื่อเกิดไฟไหม ้

MEE67-101 
Fundamental 
Concepts in 
Mechanical and 
Robotic Engineering 

2(1-2-3) 
0.5 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 

เนื้อหาประกอบด้วยการประยุกต์ใช้ทฤษฎีของ
ของไหลเพื่ออกแบบระบบท่อส าหรับงาน
ดับเพลิง หลักการค านวณหาขนาดของเครื่อง
สูบน้ าดับเพลิง ระบบปัม๊น้ าดับเพลิง การ
ออกแบบระบบดับเพลิง 

MEE67-221 Fluid 
Mechanics 

3(3-0-6) 
0.75 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 

Computer-Aided 
Engineering (CAE) 

เนื้อหาประกอบด้วยหลักการใช้คอมพิวเตอร์
ส าหรับช่วยในการออกแบบและวิเคราะห์

MEE67-361 
Computer Aided 

3(3-0-6) 
1.5 หน่วยกิต 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล ลักษณะเฉพาะ
และหลักการของโปรแกรมส าเร็จรูป การสร้าง
แบบจ าลองทางฟิสิกส์และแบบจ าลองทาง
คณิตศาสตร์ส าหรับปญัหาทางด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล วิธีการเชิงตัวเลขท่ีสามารถ
ใช้คอมพิวเตอร์ในการช่วยค านวณได้ ทฤษฎี
และเทคนิคการแก้ปัญหาทางด้านความแข็งแรง
ของโครงสร้าง ความร้อน การไหล และ 
พลศาสตร์ โดยการใช้คอมพิวเตอร ์วิธีการหาผล
เฉลยจากการสร้างแบบจ าลอง 

Mechanical 
Engineering 

สัดส่วนเนื้อหา 50% 

เนื้อหาประกอบด้วยการประยุกต์ใช้
คอมพิวเตอร์และซอฟต์แวร์ที่เกี่ยวข้องกับการ
ควบคุมอัตโนมัติ เช่น พีแอลซี ไมโครคอนทรอล
เลอร์ การใช้คอมพิวเตอร์เพื่อออกแบบระบบ
ควบคุมหุ่นยนต์และระบบควบคมุอัตโนมัติ เช่น 
โปรแกรมซิมมลูิ้งในแมทแลบและแลบวิว การ
ใช้คอมพิวเตอร์ส าหรับการควบคุมระบบไฮดรอ
ลิกและนิวเมติกในอุตสาหกรรม 

MEE67-362 
Computer for 
Automation and 
Robots 

2(1-3-4) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 50% 

เนื้อหาประกอบด้วยการเชื่อมต่อระหว่าง
ซอฟต์แวร์และฮาร์ดส์แวร์ หลักการของระบบ
ควบคุมอัตโนมัติในโรงงาน เช่น พีแอลซี การ
ควบคุมด้วยไฟฟ้าและอเิล็กทรอนกิส์ในการ
ควบคุมแบบอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
ไมโครโปรเซสเซอร ์

MEE67-451 Industrial 
Automation and 
Robots 

3(3-0-6) 
0.75 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 25% 

Mechanical 
Systems 

เนื้อหาประกอบด้วยเทคโนโลยีท่ีน่าสนใจใน
ปัจจุบันและวิวัฒนาการใหม่ ๆ ทางด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล หุ่นยนต์ และระบบควบคุม
อัตโนมัติหรือทางด้านอื่นท่ีเป็นประโยชน์ต่อการ
ประกอบวิชาชีพทางวิศวกรรมเครือ่งกลและ
หุ่นยนต์ ผ่านการเรียนรู้ วิเคราะห ์วิพากษ์ และ
ฝึกปฏิบัตเิบื้องต้นของเทคโนโลยีนัน้ 

MEE67-382 Special 
Topics in Mechanical 
and Robotic 
Engineering 

3(2-2-5) 
3 หน่วยกิต สัดส่วน
เนื้อหา 100% 

4. ปฏิบัติการทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกลที่เกี่ยวข้อง 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 1 

ปฏิบัติการเกี่ยวกับเรื่องที่เรียนในวชิาของ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ในหลายแขนง 
เช่น การทดสอบวัสดุ อุฌหพลศาสตร์และการ
ถ่ายเทความร้อน ทดสอบการไหลของของไหล 
ทดสอบการเคลื่อนที่ การควบคมุอัตโนมัติและ
หุ่นยนต ์

MEE67-371 
Mechanical and 
Robotic Engineering 
Laboratory I 

1(0-3-2) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 



ส่ ว น ที่  3  ร า ย ล ะ เ อี ย ด แ ล ะ ส า ร ะ ข อ ง วิ ช า ต า ม อ ง ค์ ค ว า ม รู้  | 34 

องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รายละเอียดและสาระของรายวิชา 
ในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา
(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหน่วยกิตและ
สัดส่วนของเนื้อหา

รายวิชา 
ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 2 

ปฏิบัติการเกี่ยวกับเรื่องที่เรียนในวชิาของ
วิศวกรรมเครื่องกล หุ่นยนต์ และระบบควบคุม
อัตโนมัติ ซึ่งเป็นขั้นสูงกว่าการปฏบิัติการขั้นต้น
ในรายวิชา MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 เนื้อหาขั้นสูง
ในหลายแขนงของกลศาสตร์ของแข็ง การ
ถ่ายเทความร้อน การไหลของของไหล การ
เคลื่อนที่ การสั่นสะเทือน ระบบควบคุม
อัตโนมัติ และเทคโนโลยีหุ่นยนต ์

MEE67-372 
Mechanical and 
Robotic Engineering 
Laboratory II 

1(0-3-2) 
1 หน่วยกิต 
สัดส่วนเนื้อหา 100% 

 
2. ตารางแสดงผู้สอนในแต่ละองค์ความรู้ วิชาสาขาวิชาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 
 

องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา รายชื่อและคุณวุฒิของผู้สอน 

1. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์ 
คณิตศาสตร ์ MAT67-101 Calculus I ผศ.ดร. พิเชษฐ์ จิตต์เจนการ 

วท.บ. คณิตศาสตร์ (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 
วท.ด. คณิตศาสตร์ (จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย) 
ประสบการณ์การสอน 12 ปี 

MAT67-102 Calculus II ผศ.ดร. นพพร ธรรมรงค์รตัน ์
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 
Ph.D. Mathematics (Heidelberg University, 
Germany) 
ประสบการณ์การสอน 6 ปี 

MAT67-201 Calculus III ผศ.ดร. พิเชษฐ์ จิตต์เจนการ 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 
วท.ด. คณิตศาสตร์ (จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย) 
ประสบการณ์การสอน 12 ปี 

MAT67-202 Differential 
Equations and 
Applications for 
Engineer 

รศ.ดร. จรรยารักษ์ ทองสมพร 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์) 
วท.ด. คณิตศาสตร์ (จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย) 
ประสบการณ์การสอน 14 ปี 

MAT67-205 Numerical Analysis 
for Engineer 

รศ.ดร. จรรยารักษ์ ทองสมพร 
วท.บ. คณิตศาสตร์ (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์) 
วท.ม. คณิตศาสตร์ (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์) 
วท.ด. คณิตศาสตร์ (จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย) 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา รายชื่อและคุณวุฒิของผู้สอน 

ประสบการณ์การสอน 14 ปี 
MAT67-212 Probability and 

Statistics for 
Engineer 

ผศ.ดร.วนิดา ลิม่มั่น 
วท.บ. สถิติ (มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์) 
สต.ม. สถิติ (จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย) 
ปร.ด. สถติิ (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์) 
ประสบการณ์การสอน 12 ปี 

ฟิสิกส ์ PHY67-103 Physics for 
Engineers I 

รศ.ดร. พรรณศิริ ด าโอ 
วท.บ. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วท.ม. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ (มหาวิทยาลัยวลัย
ลักษณ์) 
Ph.D. Physics (University of Lodz, Poland) 
ประสบการณ์การสอน 15 ปี 

PHY67-104 Physics for 
Engineer II 

รศ.ดร. พรรณศิริ ด าโอ 
วท.บ. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วท.ม. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ (มหาวิทยาลัยวลัย
ลักษณ์) 
Ph.D. Physics (University of Lodz, Poland) 
ประสบการณ์การสอน 15 ปี 

PHY67-111  Physics Laboratory 
I 

รศ.ดร. พรรณศิริ ด าโอ 
วท.บ. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วท.ม. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ (มหาวิทยาลัยวลัย
ลักษณ์) 
Ph.D. Physics (University of Lodz, Poland) 
ประสบการณ์การสอน 15 ปี 

PHY67-112 Physics Laboratory 
II 

รศ.ดร. พรรณศิริ ด าโอ 
วท.บ. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ 
(มหาวทิยาลัยสงขลานครินทร์) 
วท.ม. ศึกษาศาสตร์ – ฟิสิกส์ (มหาวิทยาลัยวลัย
ลักษณ์) 
Ph.D. Physics (University of Lodz, Poland) 
ประสบการณ์การสอน 15 ปี 

เคม ี CHM67-103 Basic Chemistry 
Laboratory 

ผศ.ดร. หทัยชนก คมเม่น 
วท.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
Ph.D. Chemistry (University of Warwick, UK) 
ประสบการณ์การสอน 21 ปี 

CHM67-105 General Chemistry ผศ.ดร. หทัยชนก คมเม่น 
Ph.D. (Chemistry) University of Warwick, UK 
วท.บ. (เคมี) มหาวิทยาลยัเชียงใหม่ 
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รหัสวิชา ชื่อวิชา รายชื่อและคุณวุฒิของผู้สอน 

ประสบการณ์การสอน 21 ปี 
2. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 พ้ืนฐานการ
ออกแบบ (Design 
Fundamentals) ความรู้ที่
เกี่ยวข้องกับ Mechanical 
Drawing, Statics and 
Dynamics, Mechanical 
Engineering Process 

MEE67-102 Engineering 
Drawing I 

ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 3 ปี 

MEE67-103 Engineering 
Drawing II 

ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 3 ปี 

MEE67-111 Engineering 
Mechanics 

ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 3 ปี 

MEE67-241 Engineering 
Dynamics 

ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 
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MEE67-203 Manufacturing 
Technology 

1. ผศ.ดร. วราคม เนดิน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 
2. ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 3 ปี 

กลุ่มที่ 2 ความรู้ทางดิจิทลั 
(Digital Literacy) ความรู้ที่
เกี่ยวข้องกับ Digital 
Technology in 
Mechanical Engineering 

COE67-102 Computer 
Programming 

ดร. ชิรวัฒน์ วัฒนพานิช 
วศ.บ. วิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 
(มหาวทิยาลัยสงขลานครินทร์) 
Ph.D. Computer Science (University of 
Reading, UK) 
ประสบการณ์การสอน 15 ปี 

MEE67-251 Digital and 
Microcontroller 

รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 20 ปี 

กลุ่มที่ 3 พ้ืนฐานทางความ
ร้อนและของไหล 
(Thermo-fluids 
Fundamentals) ความรู้ที่
เกี่ยวข้องกับ 
Thermodynamics, Fluid 
Mechanics 

MEE67-221 Fluid Mechanics ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 

MEE67-231 Thermodynamics I ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง 
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วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 

กลุ่มที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและ
กลศาสตร์วสัดุ 
(Engineering Materials 
and Mechanics of 
Materials) ความรู้ที่
เกี่ยวข้องกับ Engineering 
Materials, Solid 
Mechanics 

PEP67-211 Engineering 
Materials 

1. ผศ.ดร. สุฤกษ์ คงทอง 
วท.บ. เทคโนโลยียาง 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
M.Sc. Polymer Science & Engineering 
(Lehigh University, USA) 
Ph.D. Polymer Science & Engineering 
(Lehigh University, USA) 
ประสบการณ์การสอน 20 ปี 
2. ผศ.ดร. วันชาติ ปรีชาติวงศ์ 
วท.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
M.Sc. Material Science & Engineering 
(University of Delaware, USA) 
Ph.D. Polymer Science (The University of 
Akron, USA) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

MEE67-211 Mechanics of 
Materials 

รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกลุพงศ์ 
คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, Australia) 
ประสบการณ์สอน 18 ปี 

กลุ่มที่ 5 อาชีวอนามัย 
ความปลอดภัย และ
สิ่งแวดล้อม (Health 
Safety and 
Environment) 

MEE67-101 Fundamental 
Concepts in 
Mechanical and 
Robotic 
Engineering 

1. ผศ.ดร. วราคม เนดิน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 
2. ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน 
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วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 3 ปี 

MEE67-391 Pre-Cooperative 
Education 

รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกลุพงศ์ 
คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, Australia) 
ประสบการณ์สอน 18 ปี 

3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มที่ 1 เครื่องจักรกล 
(Machinery) ความรู้ที่
เกี่ยวข้องกับ Machinery 
Systems, Machine 
Design, Prime Movers 

MEE67-341 Mechanics of 
Machinery 

รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกลุพงศ์ 
คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, Australia) 
ประสบการณ์สอน 18 ปี 

MEE67-311 Machine Design ผศ.ดร. วราคม เนิดน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 

MEE67-201 Fundamental of 
Electrical and 
Electronic 
Engineering 

รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 20 ปี 

MEE67-202 Fundamental of 
Electrical and 

รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
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Electronic 
Engineering 
Laboratory 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 20 ปี 

MEE67-352 Robot Actuators 
and Sensors 

ผศ.ดร. วราคม เนิดน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 

กลุ่มที่ 2 ความร้อน ความ
เย็น และของไหลประยุกต์ 
(Heating, Cooling and 
Applied Fluids) ความรู้ที่
เกี่ยวข้องกับ Heat 
Transfer, Air 
Conditioning and 
Refrigeration, Power 
Plant, Thermal System 
Design 

MEE67-331 Heat Transfer ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 

MEE67-431 Refrigeration and 
Air-Conditioning 

ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 

กลุ่มที่ 3 ระบบพลวตัและ
การควบคุมอัตโนมัติ 
(Dynamic Systems and 
Automatic Control) 
ความรู้ที่เกี่ยวข้องกับ 
Dynamic Systems, 
Automatic Control, 
Internet of Things (IoT) 
and Artificial 
Intelligence AI, 
Robotics, Vibration 

MEE67-351 Automatic Control รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกลุพงศ์ 
คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, Australia) 
ประสบการณ์สอน 18 ปี 

MEE67-421 Hydraulic and 
Pneumatic 
Systems 

ผศ.ดร. วราคม เนิดน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
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วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 

MEE67-451 Industrial 
Automation and 
Robots 

รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 20 ปี 

MEE67-352 Robot Actuators 
and Sensors 

ผศ.ดร. วราคม เนิดน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 

MEE67-361 Computer Aided 
Mechanical 
Engineering 

1. รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกุลพงศ ์
คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, Australia) 
ประสบการณ์สอน 18 ปี 
2. ผศ.ดร. ศภุกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา รายชื่อและคุณวุฒิของผู้สอน 

MEE67-362 Computer for 
Automation and 
Robots 

รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 20 ปี 

MEE67-342 Mechanical 
Vibration 

รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกลุพงศ์ 
คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, Australia) 
ประสบการณ์สอน 18 ปี 

กลุ่มที่ 4 ระบบทางกลอื่นๆ 
(Mechanical Systems) 
ความรู้ที่เกี่ยวข้องกับ 
Energy, Engineering 
Management and 
Economics, Fire 
Protection System, 
Computer-Aided 
Engineering (CAE) 

MEE67-431 Refrigeration and 
Air-Conditioning 

ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 

MEE67-101 Fundamental 
Concepts in 
Mechanical and 
Robotic 
Engineering 

1. ผศ.ดร. วราคม เนดิน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 
2. ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวทิยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 3 ปี 

MEE67-203 Manufacturing 
Technology 

1. ผศ.ดร. วราคม เนดิน้อย 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา รายชื่อและคุณวุฒิของผู้สอน 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 
2. ผศ.ดร. บันเทิง ศรีคะรัน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมวัสดุ 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 3 ปี 

MEE67-221 Fluid Mechanics ผศ.ดร. ศุภกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 

MEE67-361 Computer Aided 
Mechanical 
Engineering 

1. รศ.ดร. ณัฐวิทย์ วัฒนสกุลพงศ ์
คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวทิยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Mechanical Engineering (The 
University of New South Wales, Australia) 
ประสบการณ์สอน 18 ปี 
2. ผศ.ดร. ศภุกิจ เอียดตรง 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ปร.ด. วิศวกรรมเครื่องกล 
(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์) 
ประสบการณ์สอน 2 ปี 
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องค์ความรู้ 
ที่สภาวิศวกรก าหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา รายชื่อและคุณวุฒิของผู้สอน 

MEE67-362 Computer for 
Automation and 
Robots 

รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 20 ปี 

MEE67-451 Industrial 
Automation and 
Robots 

รศ.ดร. ชิเดนทรีย์ ตรีสตัยพันธุ ์
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ้า (มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 20 ปี 

MEE67-382 Special Topics in 
Mechanical and 
Robotic 
Engineering 

ผศ.ดร. วราคม เนิดน้อย 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลยั) 
M.Sc. Manufacturing and Management 
(Coventry University, UK) 
Ph.D. Manufacturing Engineering (Coventry 
University, UK) 
ประสบการณ์สอน 30 ปี 
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ส่วนที่ 4 สิง่สนับสนุนการเรียนรู้ 
 
1. ห้องปฏิบัติการและวัสดุอุปกรณ์การทดลอง 

1.1 ห้องปฏิบัติการด้านพลศาสตร์ (Dynamics Lab) 
สถานที่ตั้ง ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
อุปกรณ์และชุดการทดลอง ประกอบด้วย เครื่องทดสอบ Acceleration of Gear System เครื่องทดสอบ 

Feedback Control และเครื่องทดสอบ Vibration Test Set 
หัวข้อปฏิบัติการ ประกอบด้วย 1) การทดสอบพฤติกรรมแบบไดนามิกของเกียร์ 2) การหาทรานสเฟอร์ม

ฟังก์ชันให้กับระบบ 3) การทดสอบการสั่นสะเทือนแบบอิสระ 
 

อุปกรณ์และชุดการทดลอง ซอฟต์แวร์ 

 
Acceleration of Gear System (GUNT: GL 210 
Dynamic behaviour of multistage spur gears) 

จ านวน 1 ชุด 

 
GUNT software for data acquisition via USB 

 
Feedback Control (GUNT: RT 674 Flow/level 

control demonstration unit) จ านวน 1 ชุด 

 
GUNT software for data acquisition via USB 

 
Vibration Test Set (GUNT: TM 150 Vibration 

trainer) จ านวน 1 ชุด 

 
GUNT software for data acquisition via USB 
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1.2 ห้องปฏิบัติการด้านการทดสอบวัสดุ (Material Testing Lab) 
สถานที่ตั้ง ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
อุปกรณ์และชุดการทดลอง ประกอบด้วย เครื่องทดสอบ Universal Testing Machine เครื่องทดสอบ 

Brinell and Rockwell Hardness Tester และเครือ่งทดสอบแรงบิด 
หัวข้อปฏิบัติการ ประกอบด้วย 1) การทดสอบแรงดึงของวัสดุ 2) การทดสอบความแข็งของวัสดุ 3) การ

ทดสอบแรงบิดของวัสดุ 
 

อุปกรณ์และชุดการทดลอง ซอฟต์แวร์ 

 
Universal Testing Machine (TESTOMETRIC: 

X50030 Twin Column) จ านวน 1 ชุด 

 
WinTest Analysis EC 

 
Brinell and Rockwell Hardness Tester 

(GALILEO: Ergotest DIGI Digi 25 R) 
จ านวน 1 ชุด 

 
GALILEO software for data acquisition via 

USB 

 
Torsional Test (GUNT: WP 500 Torsion test, 

30Nm) จ านวน 1 ชุด 

 
GUNT software for data acquisition via USB 
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1.3 ห้องปฏิบัติการด้านอุณหพลศาสตร์และการถ่ายเทความร้อน (Thermodynamics & Heat 
Transfer Lab) 

สถานที่ตั้ง ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
 

อุปกรณ์และชุดการทดลอง ประกอบด้วย เครื่องทดสอบ Heat Conduction Test Set เครื่องทดสอบ 
Heat Radiation Test Set เครื่องทดสอบ Free and Forced Heat Convection Test Set ชุดสาธิต Air 
Conditioning Unit 

หัวข้อปฏิบัติการ ประกอบด้วย 1) การทดสอบการน าความร้อน 2) การทดสอบการแผ่รังสีความร้อน 3) 
การทดสอบการพาความร้อน 4) การสาธิตระบบปรับอากาศแบบติดฝาผนัง 
 

อุปกรณ์และชุดการทดลอง ซอฟต์แวร์ 

 
Heat Conduction Test Set (GUNT: WL 430 

Heat conduction and convection) 
จ านวน 1 ชุด 

  
GUNT software with control functions and 

data acquisition via USB 

 
Heat Radiation Test Set (GUNT: WL 460 
Heat transfer by radiation) จ านวน 1 ชุด 

 
GUNT software with control functions and 

data acquisition via USB 
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Free and Forced Heat Convection (GUNT: 
WL 440 Free and forced convection) 

จ านวน 1 ชุด 

GUNT software with control functions and 
data acquisition via USB 

 
Air Conditioning Unit (Carrier: 
38RGE012R111-BD และ YORK: 
YFHFYC009BAEFA) จ านวน 2 ชุด 

N/A 

 
1.4 ห้องปฏิบัติการด้านกลศาสตร์ของไหล (Fluid Mechanics Lab) 
สถานที่ตั้ง ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
อุปกรณ์และชุดการทดลอง ประกอบด้วย เครื่องทดสอบ Centrifugal Pump Test Set เครื่องทดสอบ 

Air Flow Test Set และเครื่องทดสอบ Flow or Fiction Loss in Pipe 
หัวข้อปฏิบัติการ ประกอบด้วย 1) การทดสอบสมรรถนะของปั๊มหอยโข่ง 2) การทดสอบการไหลของ

อากาศ 3) การทดสอบการสูญเสียของการไหลในท่อ 
 

อุปกรณ์และชุดการทดลอง ซอฟต์แวร์ 

 
Centrifugal Pump Test Set (GUNT: HM 283 

Experiments with a centrifugal pump) 
จ านวน 1 ชุด 

 
GUNT software with control functions and 

data acquisition via USB 
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Air Fllow Test (GUNT: HM 220 Air flow 

experimental plant) จ านวน 1 ชุด 

N/A 

 
Flow or Fiction Loss in Pipe (GUNT: HM 

150.11 Losses in a pipe system) จ านวน 1 ชุด 

N/A 

 
1.5 ห้องปฏิบัติการด้านหุ่นยนต์และระบบควบคุมอัตโนมัติ (Robotic and Automatic System) 
สถานที่ตั้ง ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
อุปกรณ์และชุดการทดลอง ประกอบด้วย ชุดฝึกระบบนิวเมติกไฟฟ้าพร้อมการควบคุมด้วยพีแอลซี ชุดฝึก

ระบบขนถ่ายวัสดุ 4 สถานี พร้อมการควบคุมด้วยพีแอลซี ชุดฝึกการควบคุมแขนกลอัตโนมัติแบบ 4 แกน 
ท างานร่วมกับระบบวิชั่น ชุดฝึกระบบควบคุมสายพานล าเลียง ชุดฝึกปฏิบัติการพีแอลซีเบื้องต้นท างานร่วมกับ
จอสัมผัส ชุดฝึกระบบควบคุมอัตโนมัติ และชุดฝึกการควบคุมหุ่นยนต์ 2 แขน 

หัวข้อปฏิบัติการ ประกอบด้วย 1) ระบบนิวเมติกไฟฟ้าพร้อมการควบคุมด้วยพีแอลซี 2) ระบบขนถ่าย
วัสดุ 4 สถานี พร้อมการควบคุมด้วยพีแอลซี 3) ระบบควบคุมสายพานล าเลียง 4) การควบคุมแขนกลอัตโนมัติ
แบบ 4 แกน ท างานร่วมกับระบบวิชั่น 5) พีแอลซีเบื้องต้นท างานร่วมกับจอสัมผัส 6) ระบบควบคุมอัตโนมัติ 7) 
ชุดฝึกการควบคุมหุ่นยนต์ 2 แขน 
 

อุปกรณ์และชุดการทดลอง ซอฟต์แวร์ 

 

 

TIA Portal V15 
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อุปกรณ์และชุดการทดลอง ซอฟต์แวร์ 
ชุดฝึกระบบนิวเมติกไฟฟ้า พร้อมการควบคุมด้วยพี
แอลซี (KONSTANZ: 0535-915) จ านวน 1 ชุด 

   
ชุดฝึกระบบขนถ่ายวัสดุ 4 สถานี พร้อมการควบคุม

ด้วยพีแอลซี (KONSTANZ: 0508-913) 
จ านวน 1 ชุด 

 

TIA Portal V15 

 
ชุดฝึกการควบคุมแขนกลอัตโนมัติแบบ 4 แกน 

ท างานร่วมกับระบบวิชั่น (TAC-DOBOTVISION-
MODULE) จ านวน 1 ชุด 

 
DobotStudio 

 
DobotVisionStudio 

 
ชุดฝึกระบบควบคุมสายพานล าเลียง จ านวน 1 ชุด  

Arduino 
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อุปกรณ์และชุดการทดลอง ซอฟต์แวร์ 

 
ชุดฝึกปฏิบัติการพีแอลซีเบื้องต้นท างานร่วมกับจอ

สัมผัส (TAC-BASICPLC-R3) จ านวน 1 ชุด 

 
GX Work3 

 
GT Desingner3 

 
ชุดฝึกระบบควบคุมอัตโนมัติ (TAC-FACILITY-S1) 

จ านวน 1 ชุด 

 
GX Work3 

 
ชุดฝึกการควบคุมหุ่นยนต์ 2 แขน (ABB IRB-14000 

YUMI) จ านวน 1 ชุด 

 
ABB RobotStudio 

 
1.6 โรงปฏิบัติการทางวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ (Mechanical and Robotic Workshop) 

สถานที่ตั้ง ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
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กระบวนการเรียนการสอนมีหลายวิชาที่จ าเป็นต้องใช้เครื่องมือทางกลและหุ่นยนต์ชนิดต่างๆ ซึ่งทาง
หลักสูตรมีการจัดเตรียมไว้ดังต่อไปนี้ 
 

 
CNC Milling (DOOSAN: DNM5700 with Fanuc 

0iTF) จ านวน 1 เครื่อง 

 
Lathe Machine (WINHO: S-480 x 1000 6F) 

จ านวน 1 เครื่อง 

 
Drilling Machine (OKURA: YD-32P) 

จ านวน 1 เครื่อง 

 
Vertical Milling Machine (SAMSON: S-4M) 

จ านวน 1 เครื่อง 

 
Welding Machine (WELPRO: WELMIG-

250FS3) จ านวน 1 เครื่อง 

 
Welding Machine (WELPRO: WELTIG 200P 

AC/DC ) จ านวน 1 เครื่อง 

  
Pipe Threading Machine (OKURA: KT402M) 
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Plasma Cutting Machine (WELPRO WELCUT 
40PFC) จ านวน 1 เครื่อง 

จ านวน 1 เครื่อง 

 
Band Saw Machine (MEGA: BS180) จ านวน 1 

เครื่อง 

 
Power Hack Saw (HERO: HR-16) 

จ านวน 1 เครื่อง 

 
Cut-off Saw (BOSCH: GCO 14-24) 

จ านวน 2 เครื่อง 

 
Bench Grinder (BOSCH: GBG 35-15) จ านวน 2 

เครื่อง 

 
Sanding Belt Polishing Machine (BIGWOOD: 

SD-46) จ านวน 2 เครื่อง 

 
Slide Miter Saw (BOSCH: GCM 12 GDL) 

จ านวน 2 เครื่อง 

 
Robot Arm (FANUC: S-MODEL 700) 

จ านวน 1 เครื่อง 

 
Robot Arm (FANUC: R2000IB-210F-T1) 

จ านวน 2 เครื่อง 
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1.7 โรงปฏิบัติการทางวิศวกรรมพื้นฐาน (Basic Engineering Workshop) 

สถานที่ตั้ง อาคารเครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
กระบวนการเรียนการสอนมีหลายวิชาที่จ าเป็นต้องใช้เครื่องมือพ้ืนฐานทางวิศวกรรม ซึ่งทางหลักสูตร

มีการจัดเตรียมไว้ดังต่อไปนี้ 
 

เครื่องกลึง จ านวน 8 เครื่อง เครื่องกัด จ านวน 2 เครื่อง 

เครื่องเชื่อมโลหะ จ านวน 17 เครื่อง แท่นเจียรวัสดุ จ านวน 4 ตัว 

เครื่องม้วนโลหะแผ่น จ านวน 1 เครื่อง เครื่องพับโลหะแผ่น จ านวน 2 เครื่อง 
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เครื่องตัดโลหะแผ่น จ านวน 1 เคร่ือง เครื่องเจาะแบบรัศมี จ านวน 1 เครื่อง 

เครื่องเจาะโลหะ จ านวน 2 เครื่อง เครื่องเลื่อยกลแบบชัก จ านวน 1 เครื่อง 

เครื่องตัดด้วยเลเซอร์ จ านวน 2 เครื่อง โต๊ะปากกาจับชิ้นงาน จ านวน 18 ตัว 
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ชุดสาธิตเครื่องยนต์ จ านวน 4 ชุด เครื่องอัดไฮดรอลิก จ านวน 1 เคร่ือง 
 

1.8 โปรแกรมส าเร็จรูป/ซอฟต์แวร์ (Software) 
สถานที่ตั้ง อาคารเครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 อาคารเครื่องมือวิทยาศาสตร์และ

เทคโนโลยี 7 และศูนย์เทคโนโลยีดิจิทัล มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ 
กระบวนการเรียนการสอนวิมีหลายวิชาที่จ าเป็นต้องใช้คอมพิวเตอร์และซอฟต์แวร์ต่างๆ ซึ่งทาง

หลักสูตรมีการจัดเตรียมไว้ตามรายชื่อของซอฟต์แวร์ต่อไปนี้ 
 

รายวิชา กลุ่มวิชา โปรแกรมส าเร็จรูป 
MEE67-102 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 1 

วิชาเฉพาะพ้ืนฐานทางวิศวกรรม - AutoCAD 

MEE67-103 การเขียนแบบ
วิศวกรรม 2 

วิชาเฉพาะพ้ืนฐานทางวิศวกรรม - SolidWorks 

COE67-102 การเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ 

วิชาเฉพาะพ้ืนฐานทางวิศวกรรม - OnlineGDB 

MEE67-251 ดิจิทัลและ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 

- Arduino 
- Python 

MEE67-361 คอมพิวเตอร์ช่วย
ทางวิศวกรรมเครื่องกล 

วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 

- Ansys 

MEE67-362 คอมพิวเตอร์ส าหรับ
ระบบควบคุมอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์ 

วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 

- Matlab 
- LabVIEW 
- PLC programs 

MEE67-371 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 1 

วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 

- WinTest Analysis EC 
- DobotStudio 
- Arduino 
- GALILEO software 
- GUNT software 

MEE67-372 ปฏิบัติการ
วิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 2 

วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเครื่องกล
และหุ่นยนต์ 

- PLC programs 
- GUNT software 
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รายวิชา กลุ่มวิชา โปรแกรมส าเร็จรูป 
- DobotVisionStudio 
- ABB RobotStudio 

 

 
ห้องปฏิบัติการคอมพิวเตอร์ 

 
1.9 แผนผังห้องปฏิบัติการ 

 

 
แผนผังห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ชั้นที่ 1 
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แผนผัง Perspective ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ชั้นที่ 1 

 

 
แผนผังห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ชั้นที่ 2 
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แผนผัง Perspective ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ ชั้นที่ 2 
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แผนผังอาคารเครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 2 

 

 

 
แผนผังอาคารเครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 7 ชั้นที่ 1 
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แผนผังอาคารเครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 7 ชั้นที ่2 

 
2. แหล่งบริการข้อมูลทางวิชาการ 

2.1 ห้องสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 
มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์มีห้องสมุดกลางขนาดใหญ่และมีระบบสารสนเทศที่ทันสมัยสามารถรองรับ

นักศึกษาได้จ านวนมากและสามารถสืบค้นข้อมูลได้ครบถ้วนทั้ งในรูปของหลังสือ หนังสืออิเล็กทรอนิกส์และ
วารสารต่าง ๆ โดยมีเจ้าหน้าที่คอยให้ความอ านวยสะดวกต่อนักศึกษา มุ่งเน้นการจัดหาทรัพยากรสารสนเทศ
ในรูปแบบต่าง ๆ เพ่ือให้สอดคล้องและครอบคลุมกับหลักสูตรการเรียนการสอนภายใต้งบประมาณท่ีได้รับการ
จัดสรรจากมหาวิทยาลัย โดยจัดหาทรัพยากรสารสนเทศทุกประเภท ได้แก่ ต าราวิชาการ สื่อโสตทัศนวัสดุและ
สื่ออิเล็กทรอนิกส์ วารสารฉบับพิมพ์ วารสารอิเล็กทรอนิกส์ หนังสืออิเล็กทรอนิกส์ และฐานข้อมูลออนไลน์ 
ปัจจุบันมีทรัพยากรสารสนเทศหนังสือ จ านวน 393 เล่ม วารสารฉบับพิมพ์ 23 ชี่อเรื่อง และฐานข้อมูล
ออนไลน์ 18 ฐานข้อมูล ในปัจจุบันมีทรัพยากรสารสนเทศสนับสนุนการเรียนการสอนและการวิจัยมีเพียงพอ
ต่อการใช้งาน แยกประเภทหนังสือ เอกสาร จุลสาร งานวิจัยและวิทยานิพนธ์ จ านวน 224 ,286 เล่ม วารสาร
ฉบับพิมพ์ จ านวน 2,252 ชื่อเรื่อง และสารสนเทศในรูปแบบอิเล็กทรอนิกส์ ประเภทหนังสืออิเล็กทรอนิกส์ 
จ านวน 12,324 ชื่อเรื่อง 
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ศูนย์บรรณสารและสื่อการศึกษา 

 
2.2 สิ่งอ านวยความสะดวก 

มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์เป็นมหาวิทยาลัยที่มีความพร้อมที่จะรองรับการเรียนการสอนในหลักสูตร
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ โดยมีอาคารต่าง ๆ ที่ใช้สนับสนุนการจัดการ
เรียนการสอนด้านความรู้ เทคโนโลยี กีฬา สันทนาการ และสุขภาพ 
สถานที่ตั้ง: 222 ต าบลไทยบุรี อ าเภอท่าศาลา จังหวัดนครศรีธรรมราช 80160 

 

 
อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและหุ่นยนต์ 

 

 
กลุ่มอาคารเรียน 
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อาคารหอประชุม 

 

 
ศูนย์เทคโนโลยีดิจิทัล 

 

 
ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
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ศูนย์กีฬาและสุขภาพ 

 

 
โรงพยาบาลศูนย์การแพทย์ มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ์ 

 


