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ส่วนท่ี 1 ข้อมูลหลักสูตร 
 
ชื่อสถาบันการศึกษา : สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าลาดกระบัง 
วิทยาเขต : กรุงเทพมหานคร 
คณะ/ภาควิชา/สาขาวิชา : คณะวิศวกรรมศาสตร์/ภาควิชาเครื่องกล/วิศวกรรมขนส่งทางราง 
สําหรับผู้ที่เข้าศึกษาในปีการศึกษา : 2566 ถึง 2570 
สาขาวิศวกรรมควบคุมที่ขอให้รับรอง : วิศวกรรมเครื่องกล  
 
1. ชื่อหลักสูตร 

ช่ือภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนส่งทางราง 
ช่ือภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Rail Transportation Engineering 

 
2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 

ช่ือเต็ม (ภาษาไทย) : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนส่งทางราง 
ช่ือเต็ม (ภาษาอังกฤษ) : Bachelor of Engineering in Rail Transportation Engineering 
ช่ือย่อ (ภาษาไทย) : วศ.บ. (วิศวกรรมขนส่งทางราง) 
ช่ือย่อ (ภาษาอังกฤษ) : B.Eng. (Rail Transportation Engineering)  

 
3. วิชาเอก/แขนงวิชา (ถ้ามี) 

วิชาเอก/แขนงวิชา (ช่ือภาษาไทย) : - 
วิชาเอก/แขนงวิชา (ช่ือภาษาอังกฤษ) : - 

 
4. วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

ผลิตบัณฑิต เพ่ือปฏิบัติงานในวิชาชีพวิศวกรระบบขนส่งทางราง ให้มีคุณลักษณะดังต่อไปน้ี 
1. สามารถประยุกต์ใช้ ความรู้ กระบวนการ ระบบงานทางวิศวกรรมเคร่ืองกล ในการทํางานได้อย่างมี

คุณธรรมและจรรยาบรรณทางวิชาชีพ 
2. สามารถประยุกต์ใช้ความรู้ กระบวนการ ระบบงานทางวิศวกรรมขนส่งทางราง ในการทํางานได้อย่างมี

คุณธรรมและจรรยาบรรณทางวิชาชีพ  
3. สามารถออกแบบระบบงานหรือกระบวนการทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกลและวิศวกรรมขนส่งทางราง 

ได้ตามข้อกําหนดงานโดยคํานึงถึงความปลอดภัย ความน่าเช่ือถือ ประหยัด และมีประสิทธิภาพ 
4. มีบทบาทสําคัญ ในการทํางานเป็นทีม เพ่ือแก้ปัญหาหรือสร้างนวัตกรรมด้านวิศวกรรมขนส่งทางราง 
5. สามารถหาความรู้เพ่ิมเติมได้ด้วยตนเอง เพ่ือให้เกิดการพัฒนาตนเองและปรับตนเองให้ก้าวทันความ

เปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยี 

 
5. ระบบการจัดการศึกษา 

ใช้ระบบการศึกษาแบบทวิภาค โดย 1 ปีการศึกษาแบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ ซึ่งหน่ึงภาคการศึกษา
ปกติมีระยะเวลาศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ การศึกษาภาคฤดูร้อนกําหนดให้มีระยะเวลาเทียบเคียงกันได้กับ
การศึกษาภาคปกติ (ไม่น้อยกว่า 8 สัปดาห์) 

ข้อกําหนดต่างๆ เป็นไปตามข้อบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง ว่าด้วย
การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2566   
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6. โครงสร้างหลักสูตร  
6.1 จํานวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร 139 หน่วยกิต 
6.2 โครงสร้างหลักสูตร 

ก. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 24 หน่วยกิต 
ข. หมวดวิชาเฉพาะ 109 หน่วยกิต 
ค. หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต 

6.3 รายวิชา 
ก. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 24 หน่วยกิต 

กลุ่มทักษะส่งเสริมอัตลักษณส์ถาบนัฯ           12    หน่วยกิต 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

90641004 โครงงานกลุ่ม 1  
TEAM-PROJECT 1 

1(0-2-1) 

90641005 โครงงานกลุ่ม 2  
TEAM-PROJECT 2 

1(0-2-1) 

90641006 โครงงานกลุ่ม 3  
TEAM-PROJECT 3 

1(0-2-1) 

*90641007 พลเมืองดิจิทัล  
DIGITAL CITIZEN 

3(3-0-6) 

**90641008 พ้ืนฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ**  
INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION 
SKILLS 

0(0-0-45) 

*90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 1  
INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 
ENGLISH 1 

3(3-0-6) 

*90641010 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 2  
INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 
ENGLISH 2 
 

3(3-0-6) 

 กลุ่มทักษะภาษาและการสื่อสาร   3   หน่วยกิต 
90644xxx วิชาเลือกด้านการสื่อสารและภาษา  

LANGUAGE AND COMMUNICATION COURSES 
3(X-X-X) 

 
หมายเหตุ :  * การประเมินผลใน 4 รายวิชา 90641007 – 90641010 จะใช้เกณฑ์ผลการเรียนเป็นผ่าน (S) 
       หรือไม่ผ่าน (U)  
        ** 90641008 พ้ืนฐานทกัษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ เป็นรายวิชาบังคับก่อน ที่ไมนั่บหน่วยกิต ใช้ 
       การเทียบผ่านจากการสอบวัดระดับมาตรฐานตามประกาศของสถาบันฯ เพ่ือการจัดการเรียนที่ตรง 
      ตามสมรรถนะของนักศึกษา   
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กลุ่มทักษะบุคคลและสง่เสริมวิชาชีพ                         9  หน่วยกิต 
  

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

90642036 การเตรียมความพร้อมสําหรับวิศวกร 
PRE-ACTIVITIES FOR ENGINEERS 

1(0-3-0) 

90642118 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ประยุกต์ทางธุรกิจ 
APPLICATION SOFTWARE FOR BUSINESS 

2(1-2-3) 

***90642038 ความปลอดภัยในที่ทํางาน*** 
OCCUPATIONAL SAFETY AND HEALTH 

3(3-0-6) 

***90642113 หุ่นยนต์และปัญญาประดิษฐ*์**  
ROBOTICS AND AI 

3(3-0-6) 

 
หมายเหตุ :  *** วิชาเลือกในหมวดศึกษาทั่วไป ที่ภาควิชาบังคับให้นักศึกษาได้ลงเรียน เพ่ือเพ่ิมเติมองค์ความรู้ตาม
ข้อกําหนดของสภาวิศวกร  
 

ข. หมวดวิชาเฉพาะ 109 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาพืน้ฐานทางวิทยาศาสตร ์ 21 หน่วยกิต 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01006020 ฟิสิกส์ทั่วไป 1  
GENERAL PHYSICS 1 

3(3-0-6) 

01006021 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1 
GENERAL PHYSICS LABORATORY 1 

1(0-3-2) 

01006022 ฟิสิกส์ทั่วไป 2  
GENERAL PHYSICS 2 

3(3-0-6) 

01006023 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2 
GENERAL PHYSICS LABORATORY 2 

1(0-3-2) 

01006024 เคมีทั่วไป  
GENERAL CHEMISTRY 

3(3-0-6) 

01006025 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 
GENERAL CHEMISTRY LABORATORY 

1(0-3-2) 

01006001 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1  
ENGINEERING MATHEMATICS 1 

3(3-0-6) 

01006002 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2  
ENGINEERING MATHEMATICS 2 

3(3-0-6) 

01006003 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 3(3-0-6) 
 ENGINEERING MATHEMATICS 3  
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กลุ่มวิชาพืน้ฐานทางวิศวกรรม 34 หน่วยกิต 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01006004 การฝึกงานอุตสาหกรรม 
INDUSTRIAL TRAINING 

0(0-45-0) 

01006010 กลศาสตร์วิศวกรรม  
ENGINEERING MECHANICS 

3(3-0-6) 

01006011 วัสดุวิศวกรรม  
ENGINEERING MATERIALS 

3(3-0-6) 

01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์  

COMPUTER PROGRAMMING 
3(2-2-5) 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม  
ENGINEERING DRAWING 

3(2-2-5) 

01156231 เทอร์โมไดนามิกส์  
THERMODYNAMICS 

3(3-0-6) 

 

01156232 กลศาสตร์ของไหล  
FLUID MECHANICS 

3(3-0-6) 
 

01156233 กลศาสตร์วัสดุ  
MECHANICS OF MATERIALS 

3(3-0-6) 

01156234 วิศวกรรมไฟฟ้าพ้ืนฐาน 
FUNDAMENTAL OF ELECTRICAL ENGINEERING 

3(3-0-6) 

01156235 ปฏิบัติงานเคร่ืองกล 
MECHANICAL WORKSHOP 

2(0-6-3) 

01156236 คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบและเทคโนโลยีการผลิต
แบบรวดเร็ว  
COMPUTER-AIDED DESIGN AND RAPID 
PROTOTYPING TECHNOLOGY 

2(1-2-3) 

01156237 กรรมวิธีการผลิต  
MANUFACTURING PROCESSES 

3(3-0-6) 

01156238 พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ์ในปัญหา
วิศวกรรมเครื่องกล 
LINEAR ALGEBRA AND DIFFERENTIAL EQUATIONS IN 
MECHANICAL ENGINEERING PROBLEMS 

3(3-0-6) 

 

กลุ่มวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม 30 หน่วยกิต 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
01156239 สถิติวิศวกรรม 

ENGINEERING STATISTIC  
3(3-0-6) 

 
01156240 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) 



- 6 - 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

ENGINEERING ECONOMICS 
01156241 กลศาสตร์เครือ่งจักรกล  

MECHANICS OF MACHINERY 
3(3-0-6) 

01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล  
MACHINE DESIGN 

3(3-0-6) 

01156243 การสั่นสะเทือนเชิงกล  
MECHANICAL VIBRATIONS 

3(3-0-6) 

01156244 การควบคุมอัตโนมัติ  
AUTOMATIC CONTROL 

3(3-0-6) 

01156245 การถ่ายเทความร้อน  
HEAT TRANSFER 

3(3-0-6) 

01156246 การทําความเย็นและการปรับอากาศ  
REFRIGERATION AND AIR CONDITIONING 

3(3-0-6) 

 

01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง  
POWER PLANT ENGINEERING 

3(3-0-6) 

01156248 การทดลองวิศวกรรมเครื่องกล  
MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY  

1(0-3-2) 

01156249 การทดลองทางวิศวกรรมขนส่งทางราง 
RAILTRANSPORTATION ENGINEERING LABORATORY 

1(0-3-2) 

01156250 เตรียมความพร้อมโครงงาน 
PRE-PROJECT  

1(0-3-2) 

 
กลุ่มวิชาเลือกวิศวกรรมขนส่งทางราง   18  หน่วยกิต 
บังคับเรียน 15 หน่วยกิต คือวิชา 01156251, 01156252, 01156253, 01156254,  01156258 

เลือกเรียนอีกหน่ึงวิชา (3 หน่วยกิต) จากกลุ่มรายวิชาเลือกทางวิศวกรรมขนส่งทางราง ดังต่อไปน้ี 
รหัสวิชา 

 
    บังคับเรียน 

ช่ือวิชา หน่วยกิต     
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 

01156251 วิศวกรรมการขนส่งทางราง  
RAIL TRANSPORTATION ENGINEERING 

3(3-0-6) 

01156252 วิศวกรรมทางรถไฟ 
RAILWAY TRACK ENGINEERING 

3(3-0-6) 

01156253 ระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมทางราง 
RAIL SIGNALING AND CONTROL 

3(3-0-6) 

01156254 พลศาสตร์ยานพาหนะที่ใช้ราง 
RAIL VEHICLE DYNAMICS 

3(3-0-6) 

01156258 วิศวกรรมรถไฟความเร็วสูง 
HIGH-SPEED RAIL ENGINEERING 

3(3-0-6) 

    เลือกเรียน 1 รายวิชา 3 หน่วยกิต  
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01156255 ระบบขับเคลื่อนยานพาหนะในระบบราง 
RAIL PROPULSION SYSTEM 

3(3-0-6) 

01156256 
 

ความเสียหายของวัสดุวิศวกรรมในระบบราง 
FAILURE OF ENGINEERING MATERIALS IN RAIL 
SYSTEM 

3(3-0-6) 

01156257 การปฎิบัติการและการซ่อมบํารุงระบบราง 
RAIL SYSTEM OPERATION AND MAINTENANCE 

3(3-0-6) 

01156259 ระบบไฟฟ้าสําหรับระบบราง 3(3-0-6) 
 RAILWAY ELECTRIFICATION  

 
กลุ่มวิชาการศกึษาทางเลือก 6 หน่วยกิต 
วิชาการศึกษาทางเลือกจะแบ่งออกเป็น 3 ทางเลือก เพ่ือให้นักศึกษาได้เลือกแนวทางการศึกษา

ที่เหมาะสมสําหรับตนเอง 1 ทางเลือก จํานวน 6 หน่วยกิต ดังน้ี 
1. โครงงานวิศวกรรม 6  หน่วยกิต 
นักศึกษาที่เรียนในแผนการศึกษานี้จะต้องเลือกวิชาทางวิศวกรรมที่สนใจและทําโครงงานวิจัยและ

พัฒนาที่เก่ียวข้อง จํานวน 6 หน่วยกิต 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01156260 โครงงานเก่ียวกับวิศวกรรมขนส่งทางราง 1 
PROJECT IN RAIL TRANSPORTATION 
ENGINEERING 1  

3(0-9-0) 

01156261 โครงงานเก่ียวกับวิศวกรรมขนส่งทางราง 2 
PROJECT IN RAIL TRANSPORTATION 
ENGINEERING 2 

3(0-9-0) 

 
2. สหกิจศึกษา 6 หน่วยกิต 
สําหรับนักศึกษาที่เลือกเรียนสหกิจศึกษาที่ประสงค์จะเรียนรู้การทํางานในภาคอุตสาหกรรม 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01006029 สหกิจศึกษา 
CO-OPERATIVE EDUCATION 

6(0-45-0) 

 
3. การศึกษาหรือการปฏิบัติการฝึกงานต่างประเทศ 6  หน่วยกิต 
สําหรับนักศึกษาต้องการลงเรียนหรือฝึกงานในต่างประเทศ โดยนักศึกษาจะต้องเลือกแนวทางใด

แนวทางหน่ึง ดังน้ี 
3.1 การศึกษาต่างประเทศ 

นักศึกษาที่เลือกเรียนการศึกษาต่างประเทศ สามารถดําเนินการเทียบโอนหน่วยกิตจาก
สถาบันที่ศึกษาใน ต่างประเทศได้ตามประกาศของสถาบันฯ ไม่เกิน 6 หน่วยกิต  

3.2 การปฏิบัติการฝึกงานต่างประเทศ 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 



- 8 - 

01006005 การปฏิบัติการฝึกงานต่างประเทศ 
OVERSEA TRAINING 

6(0-45-0) 

 

ค. หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 หน่วยกิต 
นักศึกษาสามารถเลือกเรียนในรายวิชาที่เปิดสอนในสถาบนัฯ จํานวน 6 หน่วยกิต 

 
ความหมายของรหัสประจําวิชา  

รหัสประจํารายวิชาที่ใช้ กําหนดเป็นตัวเลข 8 หลัก (นับจากซ้ายไปขวา) 
รหัสที่ 1, 2 ได้แก่ 01 หมายถึง คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
รหัสที่ 3, 4 ได้แก่ 00 หมายถึง รายวิชากลางของคณะวิศวกรรมศาสตร ์

 05 หมายถึง รายวิชาในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
รหัสที่ 5 ได้แก่ 6 หมายถึง รายวิชาระดับปริญญาตร ี
รหัสที่ 6, 7, 8 ได้แก่ xxx หมายถึง ลําดับที่ของรายวิชา 

 
 
7. แผนการศึกษา 

7.1 แผนการศึกษาสําหรับนักศึกษาปกติ (4 ปี)  
 

ปีที ่1 ภาคการศึกษาท่ี 1 
ทุกแผนการศกึษา 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

90641008 พ้ืนฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ** 
INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION SKILLS 
**สําหรับนักศึกษาท่ีสอบ Placement Test ไม่ผ่านตามเกณฑ์
เท่านั้น 

0 (0-0-45) 

90641007 พลเมืองดิจิทัล 
DIGITAL CITIZEN 

3 (3-0-6) 

01006001 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1  
ENGINEERING MATHEMATICS 1 

3(3-0-6) 

01006010 กลศาสตร์วิศวกรรม 
ENGINEERING MECHANICS 

3 (3-0-6) 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม 
ENGINEERING DRAWING 

3 (2-2-5) 

01006020 ฟิสิกส์ท่ัวไป 1 
GENERAL PHYSICS 1 

3 (3-0-6) 

01006021 ปฏิบัติการฟิสิกส์ท่ัวไป 1 
GENERAL PHYSICS LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

01006024 เคมีท่ัวไป 
GENERAL CHEMISTRY 

3 (3-0-6) 

01006025 ปฏิบัติการเคมีท่ัวไป 
GENERAL CHEMISTRY LABORATORY 

1 (0-3-2) 

รวม 20 
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ปีที ่1 ภาคการศึกษาท่ี 2 
ทุกแผนการศกึษา 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง 

90642118 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ประยุกต์ทางธุรกิจ 
APPLICATION SOFTWARE FOR BUSSINESS 

2 (1-2-3) 

90642036 เตรียมความพร้อมสําหรับวิศวกร 
PRE-ACTIVITIES FOR ENGINEERS 

1 (0-3-0) 

90641004 โครงงานกลุ่ม 1 
TEAM-PROJECT 1 

1 (0-2-0) 

01006002 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2  
ENGINEERING MATHEMATICS 2 

3(3-0-6) 

01006011 วัสดุวิศวกรรม 
ENGINEERING MATERIALS 

3 (3-0-6) 

01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
COMPUTER PROGRAMMING 

3 (2-2-5) 

01006022 ฟิสิกส์ท่ัวไป 2 
GENERAL PHYSICS 2 

3 (3-0-6) 

01006023 ปฏิบัติการฟิสิกส์ท่ัวไป 2 
GENERAL PHYSICS LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

รวม 17 
 

ปีที ่2 ภาคการศึกษาท่ี 1 

ทุกแผนการศกึษา 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง 

01006003 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 
ENGINEERING MATHEMATICS 3 

3 (3-0-6) 

01156231 เทอร์โมไดนามิกส์ 
THERMODYNAMICS 

3 (3-0-6) 

01156232 กลศาสตร์ของไหล 
FLUID MECHANICS 

3 (3-0-6) 

01156233 กลศาสตร์วัสดุ 
MECHANICS OF MATERIALS 

3 (3-0-6) 

01156236 คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบและเทคโนโลยีการผลิต
แบบรวดเร็ว  
COMPUTER-AIDED DESIGN AND RAPID 
PROTOTYPING TECHNOLOGY 

2 (1-2-3) 

01156237 กรรมวิธีการผลิต 
MANUFACTURING PROCESSES 

3 (3-0-6) 

90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 1 
INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 
ENGLISH 1   

3 (3-0-6) 
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รวม 20 

ปีที ่2 ภาคการศึกษาท่ี 2 
ทุกแผนการศกึษา  

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หน่วยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วย
ตนเอง) 

01156238 พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ์ในปัญหา
วิศวกรรมเคร่ืองกล 
LINEAR ALGEBRA AND DIFFERENTIAL EQUATIONS 
IN MECHANICAL ENGINEERING PROBLEMS 

3 (3-0-6) 

01156234 วิศวกรรมไฟฟ้าพ้ืนฐาน 
FUNDAMENTAL OF ELECTRICAL ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

01156235 ปฏิบัติงานเคร่ืองกล 
MECHANICAL WORKSHOP 

2 (0-6-3) 

01156241 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 
MECHANICS OF MACHINERY 

       3 (3-0-6) 

01156251 วิศวกรรมการขนส่งทางราง 
RAIL TRANSPORTATION ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

90641005 โครงงานกลุ่ม 2 
TEAM-PROJECT 2 

1 (0-2-1) 

90641010 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 2 
INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 
ENGLISH 2   

3 (3-0-6) 

90644xxx วิชาเลือกในกลุ่มภาษาและการสื่อสาร 
LANGUAGE AND COMMUNICATION COURSES 

3 (3-0-6) 

รวม 21 
 

ปีที ่3 ภาคการศึกษาท่ี 1 

 ทุกแผนการศกึษา 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
MACHINE DESIGN 

3 (3-0-6) 

01156243 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
MECHANICAL VIBRATIONS 

3 (3-0-6) 

01156245 การถ่ายเทความร้อน 
HEAT TRANSFER 

3 (3-0-6) 

01156248 การทดลองวิศวกรรมเคร่ืองกล  
MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01156252 วิศวกรรมทางรถไฟ 
RAILWAY TRACK ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

01156253 ระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมทางราง 
RAIL SIGNALING AND CONTROL 

3 (3-0-6) 

90642038 ความปลอดภัยในท่ีทํางาน 
OCCUPATIONAL SAFETY AND HEALTH 

3 (3-0-6) 
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รวม 19 

ปีที ่3 ภาคการศึกษาท่ี 2 
    ทุกแผนการศึกษา 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
AUTOMATIC CONTROL 

3 (3-0-6) 

01156246 การทําความเย็นและการปรับอากาศ 
REFRIGERATION AND AIR CONDITIONING 

3 (3-0-6) 

01156239 สถิติวิศวกรรม 
ENGINEERING STATISTIC 

3 (3-0-6) 

01156249 การทดลองวิศวกรรมขนส่งทางราง 
RAILTRANSPORTATION ENGINEERING 
LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01156250 เตรียมความพร้อมโครงงาน 
PRE-PROJECT 

1 (0-3-2) 

01156254 พลศาสตร์ยานพาหนะท่ีใช้ราง 
RAIL VEHICLE DYNAMICS 

3 (3-0-6) 

01156xxx วิชาเลือกทางวิศวกรรมขนส่งทางราง 
ELECTIVE IN RAIL TRANSPORTATION 
ENGINEERING COURSES 

3 (3-0-6) 

90641006 โครงงานกลุ่ม 3 
TEAM-PROJECT 3 

1 (0-2-1) 

90642113 หุ่นยนต์และปัญญาประดิษฐ์ 
ROBOTICS AND AI 

3 (3-0-6) 

รวม 21 
 

ปีที่ 3 ภาคฤดูร้อน 

ทุกแผนการศกึษา 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01006004 การฝึกงานอุตสาหกรรม 
INDUSTRIAL TRAINING 

0 (0-45-0) 

รวม 0  

 
ปีที่ 4 ภาคการศึกษาท่ี 1 

แผนการศึกษาสําหรับนักศึกษาที่เลือก โครงงานวิศวกรรม 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01156260 โครงงานเก่ียวกับวิศวกรรมขนส่งทางราง 1 
PROJECT IN RAIL TRANSPORTATION 
ENGINEERING 1 

3 (0-9-0) 

xxxxxxxx วิชาเลือกเสรี X (X-X-X) 
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FREE ELECTIVE 
xxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 

FREE ELECTIVE 
X (X-X-X) 

รวม 9 
 

  แผนการศึกษาสําหรับนักศกึษาที่เลือก สหกิจศึกษา 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01006029 สหกิจศึกษา 
CO-OPERATIVE EDUCATION 

6 (0-45-0) 

รวม 6 
 

แผนการศึกษาสําหรับนักศึกษาที่เลือก การศึกษาต่างประเทศ หรือ การปฏิบัติการฝึกงานต่างประเทศ 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

xxxxxxxx วิชาท่ีเทียบโอนหน่วยกิตจากสถาบันการศึกษาในต่างประเทศ / 
การศึกษาหรือการปฏิบัติการฝึกงานต่างประเทศ 
OVERSEAS TRAINING 

6 (x-x-x) 

รวม 6  

 

ปีที่ 4 ภาคการศึกษาท่ี 2 

แผนการศึกษาสําหรับนักศึกษาที่เลือก โครงงานวิศวกรรม 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01156240 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 
ENGINEERING ECONOMICS 

3(3-0-6) 

01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 
POWER PLANT ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

01156258 วิศวกรรมรถไฟความเร็วสูง 
HIGH-SPEED RAIL ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

01156261 โครงงานเก่ียวกับวิศวกรรมขนส่งทางราง 2 
PROJECT IN RAIL TRANSPORTATION 
ENGINEERING 2 

3 (0-9-0) 

รวม 12  

 

แผนการศึกษาสําหรับนักศึกษาที่เลือก สหกิจศึกษา หรือการศึกษาหรือการปฏิบัติการฝึกงานต่างประเทศ 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

01156240 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 
ENGINEERING ECONOMICS 

3(3-0-6) 

01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 3 (3-0-6) 
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POWER PLANT ENGINEERING 
01156258 วิศวกรรมรถไฟความเร็วสูง 

HIGH-SPEED RAIL ENGINEERING 
3 (3-0-6) 

xxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 
FREE ELECTIVE 

X (X-X-X) 

xxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 
FREE ELECTIVE 

X (X-X-X) 

รวม 15 

รวมตลอดหลกัสูตร 139   หน่วยกิต 

7.2 แผนการศึกษาสําหรับนักศึกษาเทียบโอน (ปวส.)  
ไม่มี 

8. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร
- เป็นหลักสูตรปรับปรุง
- กําหนดเปิดการเรียนการสอน ภาคการศึกษาที่ 1 ปีการศึกษา 2566
- ได้รับอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตรจากสภามหาวิทยาลัย ในการประชุมคร้ังที่ 3/2566 เมื่อวันที่ 21 มีนาคม 2566

9. ชื่อผู้รบัรอง/อนุมัติขอ้มูล

ชื่อ-สกุล ตาํแหน่งบริหาร วาระการดํารงตําแหน่ง ลายมือชื่อ/ลายเซ็นต์ 
รองศาสตราจารย์ ดร.คม
สัน มาลสี ี

อธิการบดี พ.ศ. 2566 ถึง พ.ศ. 2570 

10. ชื่อผู้รับผิดชอบหลักสูตรและผู้ประสานงาน

ลําดับ ตําแหน่งทางวิชาการ/ชื่อ-สกุล ตําแหน่ง โทรศัพท์ E-mail
1 ผศ.ดร.มนต์ศกัด์ิ  พิมสาร ประธานหลักสูตร 
2 ผศ.ดร.จติราภรณ์ วงศางาม อาจารย์ผู้รบัผิดชอบ

หลักสูตร 
3 รศ.ดร.วิฑาดา  เจษฎารัตนชัย อาจารย์ผู้รบัผิดชอบ

หลักสูตร 
4 รศ.ดร.สุตาภัทร  แคว้นเขาเม็ง อาจารย์ผู้รบัผิดชอบ

หลักสูตร 
5 ผศ.ดร.มธุรส สุชาตะวัฒน์       อาจารย์ผู้รบัผิดชอบ

หลักสูตร 
6 นายหฤษฎ์ สิริโภคากร เจ้าหน้าท่ีประสานงาน 
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ส่วนท่ี 3 ข้อมูลคณาจารย์และนักศึกษา 
 
1. ชื่อและคุณวุฒิการศึกษาของประธานหลักสูตรและอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

 
ลําดับ ชื่อ-สกุล ตําแหน่งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปีท่ีสําเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณ์

สอน (ปี) 
1*  ดร.มนต์ศักด์ิ  พิมสาร ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ
ทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, USA) 

2535 
 
 

2540 
 

2547 

22 

2 ดร.จิตราภรณ์ วงศา
งาม 

ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี) 
M.S. Mechanical Engineering 
(University of Southern California, 
USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Southern California, 
USA) 

2542 
 

2549 
 

2552 
 
 

2556 

 

12 

3 ดร.วิฑาดา เจษฎารัตน
ชัย 

รองศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมอาหาร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ
ทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ
ทหารลาดกระบัง) 

2551 
 
 

2555 
10 

4 ดร. สุตาภัทร  แคว้น
เขาเม็ง 

รองศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกลเกษตร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ
ทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ
ทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(Uiversity of Wisconsin - Madison, 
USA) 

2541 
 
 

2543 
 
 

2551 

 

15 

5 ดร.มธุรส สุชาตะวัฒน์ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 

2542 
 

2549 
 

2555 

11 
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หมายเหตุ * ลําดับท่ี 1 ประธานหลักสูตร 
 
 
2. ชื่อและคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ประจําหลักสูตร/สาขาวิชา 

 
ลําดับ ชื่อ-สกุล ตําแหน่งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปีท่ีสําเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณ์

สอน (ปี) 
1 ดร.พงษ์เจต พรหมวงศ์ ศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 

(มหาวิทยาลัยขอนแก่น) 
วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(Imperial College, University of 
London, UK.) 

2521 
 

2536 
 

2540 
30 

2 ดร.จารุวัตร  เจริญสุข ศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(Imperial College, University of 
London, UK.)  

2534 
 
 

2539 26 

3 ดร.ชินรักษ์ เธียรพงษ์ รองศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Sc. Mechanical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 

2534 
 
 

2538 
 

2542 

23 

4 ดร.ปรีชา การินทร์ รองศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(มหาวิทยาลัยอุบลราชธาน)ี 
วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
D.Eng. Mechanical  Engineering 
(Tokyo Institute of Technology,  
JAPAN) 

2540 
 

2549 
 
 

2553 
12 

5 ดร.ณัฐวุฒิ  เดไปวา รองศาสตราจารย์ B.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
D.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 

2540 
 

2542 
 

2546 18 

6 ดร.จินดา เจริญพรพาณิชย์ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Tokai University, JAPAN) 

2534 
 
 

2537 
 

27 
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D.Eng. Mechanical Engineering 
(Tokai University, JAPAN) 

2547 

7 ดร.อุนนัต พิณโสภณ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(University of Illinois at Chicago, 
USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Illinois at Chicago, 
USA) 

2535 
 
 

2538 
 
 

2542 

23 

8 ดร.ณัตวิภา เจียระไนวชิระ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมอาหาร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Phil. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 

2534 
 
 

2540 
 

2543 

21 

9 ดร.ปัญญา ขันธ์สุวรรณ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 
M.E. Materials Science and 
Engineering 
(Lehigh University, USA) 
Ph.D. Materials Science and 
Engineering 
(Lehigh University, USA๗ 

2540 
 

2547 
 
 

2550 

15 

10 ดร.เอกพจน์ ตันตราภิวัฒน์ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 

2540 
 
 

2548 
 

2553 

18 

11 ดร.ณัฐวุฒิ เรืองตระกูล ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 
วศ.ด. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีนานาชาติสิรินธร 
มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์) 

2549 
 

2557 

 
 
7 

12 ดร.ภรณ์เพ็ญ ลภิรัตนากูล ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคุม 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า

2553 
 
 

2556 
 
 

2560 

 
 
 
5 
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คุณทหารลาดกระบัง) 
13 ดร.บํารุง พ่วงเกิด - วท.บ. ฟิสิกส์ 

(มหาวิทยาลัยมหิดล) 
Ph.D. Non-Newtonian Fluid 
Mechanics 
(University of Wales, UK.) 

2532 
 

2551 

14 

14 นายมณฑล ใจกุศล ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 

2532 
 
 

2535 

26 
15 นายสยาม สงวนรัมย์ - วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Aerospace Engineering 
(Old Dominion University, USA) 

2537 
 
 

2542 
22 

16 ดร. เมฆ ศรีหล่มสัก ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม วิศวกรรมยานยนต์ 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Eng Mechanical Engineering 
(Tokyo Institute of Technology, 
JAPAN) 
D.Eng Mechanical Engineering 
(Tokyo Institute of Technology, 
JAPAN) 

2556 
 
 
 

2558 
 

2560 
 

2563 

 

2 

17 ดร.กลวัชร เฉลิมพงศ์ - วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Eng Mechanical Engineering 
(Tokyo Institute of Technology, 
JAPAN) 
D.Eng Mechanical Engineering 
(Tokyo Institute of Technology, 
JAPAN) 

2557 
 
 

2561 
 

2566 

 

0.5 
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3. คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes) สําหรับการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 
 

3.1 ตารางความเชื่อมโยงระหว่างรายวิชาในหลักสูตรกับลกัษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ (Graduate Attributes)  
ตามข้อตกลง Washington Accord 

 
ลําดับ ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ (Graduate Attributes) 

ตามข้อตกลง Washington Accord 
รายวิชาในหลักสูตร 

1 ความรู้ด้านวิศวกรรม (Engineering Knowledge) 
- สามารถประยุกต์ใช้ความรู้ทางด้านคณิตศาสตร ์วิทยาศาสตร์ พ้ืนฐาน
ทางวิศวกรรม และความรู้ เฉพาะทางวิศวกรรม เพ่ือการแก้ไขและหา
คําตอบ ของปัญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซ้อน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

01006010 กลศาสตร์วิศวกรรม 
01006011 วัสดุวิศวกรรม 
01156233 กลศาสตร์วัสดุ 
01156241 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 
01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01156231 เทอร์โมไดนามิกส์ 
01156232 กลศาสตร์ของไหล 
01156245 การถ่ายเทความร้อน 
01156246 การทําความเย็นและการปรับ
อากาศ 
01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 
01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
01156234 วิศวกรรมไฟฟ้าพ้ืนฐาน 
01156243 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
01156254 พลศาสตร์ยานพาหนะท่ีใช้ราง 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

2 การวิเคราะห์ปัญหา (Problem Analysis) 
- สามารถระบุ ต้ังสมการ วิจัย สืบค้น และวิเคราะห์ ปัญหาทาง
วิศวกรรมท่ีซับซ้อน เพ่ือให้ได้ข้อสรุป ของปัญหาท่ีมีนัยสําคัญ โดยใช้ 
หลักการทาง คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ธรรมชาติ และ วิทยาการทาง
วิศวกรรมศาสตร์ 
 

01006010 กลศาสตร์วิศวกรรม 
01006011 วัสดุวิศวกรรม 
01156233 กลศาสตร์วัสดุ 
01156241 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 
01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01156231 เทอร์โมไดนามิกส์ 
01156232 กลศาสตร์ของไหล 
01156245 การถ่ายเทความร้อน 
01156246 การทําความเย็นและการปรับ
อากาศ 
01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 
01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
01156254 พลศาสตร์ยานพาหนะท่ีใช้ราง 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

3 การออกแบบ/พัฒนาหาคําตอบของปัญหา  
(Design/Development of Solutions) 

01006010 กลศาสตร์วิศวกรรม 
01156233 กลศาสตร์วัสดุ 
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ (Graduate Attributes) 
ตามข้อตกลง Washington Accord 

รายวิชาในหลักสูตร 

- สามารถพัฒนาหาคําตอบของปัญหาทาง วิศวกรรมท่ีซับซ้อน และ
ออกแบบระบบ ชิ้นงาน หรือกระบวนการ ตามความจําเป็นและ
เหมาะสม กับข้อพิจารณาทางด้านสาธารณสุข ความปลอดภัย 
วัฒนธรรม สังคม และสิ่งแวดล้อม 

01156236 คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ
และเทคโนโลยีการผลิตแบบรวดเร็ว 
01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01156245 การถ่ายเทความร้อน 
01156246 การทําความเ ย็นและการปรับ
อากาศ 
01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 
01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
01156243 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

4 การสืบค้น (Investigation) 
- สามารถดําเนินการสืบค้นเพ่ือหาคําตอบของ ปัญหาทางวิศวกรรมท่ี
ซับซ้อน โดยใช้ความรู้จากงานวิจยัและวิธีการวิจัย รวมถึง การ
ออกแบบการทดลอง การวิเคราะห์ และการแปลความหมายของข้อมูล  
การสังเคราะห์ข้อมูลเพ่ือให้ได้ผลสรุปท่ี เชื่อถือได้ 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม 
01156236 คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ
และเทคโนโลยีการผลิตแบบรวดเร็ว 

01156241 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 

01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 

01156231 เทอร์โมไดนามิกส์ 

01156245 การถ่ายเทความร้อน 

01156246 การทําความเย็นและการปรับ
อากาศ 

01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 

01156243 การสั่นสะเทือนเชิงกล 

01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 

01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

5 การใช้เครื่องมือทันสมัย (Modern Tool Usage) 
- สามารถสร้าง เลือกใช้ เทคนิควิธี ทรัพยากร และ ใช้เคร่ืองมือ
ทันสมัยทางวิศวกรรมและเทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึงการพยากรณ์ 
การทําแบบจําลองของงานทางวิศวกรรมท่ีซับซ้อนท่ี เข้าใจถึงข้อจํากัด
ของเคร่ืองมือต่างๆ 

01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01006015 เขียนแบบวิศวกรรม 
01156236 คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ
และเทคโนโลยีการผลิตแบบรวดเร็ว 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

6 วิศวกรและสังคม (The Engineer and Society) 01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ (Graduate Attributes) 
ตามข้อตกลง Washington Accord 

รายวิชาในหลักสูตร 

- สามารถใช้เหตุและผลจากหลักการและความรู้ท่ี ได้รับ มาประเมิน
ประเด็นและผลกระทบต่างๆ ทางสังคม ชีวอนามัย ความปลอดภัย 
กฎหมาย และวัฒนธรรมท่ีเกี่ยวพันกับการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 
 
 
 

01156258 วิศวกรรมรถไฟความเร็วสูง 

01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

7 สิ่งแวดล้อมและความย่ังยืน (Environment and Sustainability) 
- สามารถเข้าใจผลกระทบของคําตอบของปัญหางานทางวิศวกรรมใน
บริบทของสังคมและสิ่งแวดล้อม และสามารถแสดงความรู้และความ
จําเป็นของการพัฒนาท่ีย่ังยืน 

01156246 การทําความเย็นและการปรับ
อากาศ 
01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 
01156243  
การสั่นสะเทือนเชิงกล 
01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 
- สามารถใช้หลักการทางจรรยาบรรณและมีสํานึก รับผิดชอบต่อ
มาตรฐานการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

01156232 กลศาสตร์ของไหล 
01156243 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
01156246 การทําความเย็นและการปรับ
อากาศ 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

9 การทํางานเด่ียวและทํางานเป็นทีม (Individual and Team work) 
- ทําหน้าท่ีได้อย่างมีประสิทธิภาพท้ังในด้านการ ทํางานเดี่ยว และการ
ทํางานในฐานะผู้ร่วมทีมหรือ ผู้นําทีมท่ีมีความหลากหลายของสาขา
วิชาชีพ 

01156233 กลศาสตร์วัสดุ 
01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01156246 การทําความเย็นและการปรับ
อากาศ 
01156243 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

10 การส่ือสาร (Communication) 
- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรมท่ีซับซ้อนกับกลุ่มผู้ปฏิบัติวิชาชีพ
วิศวกรรมและสังคมโดยรวมได้อย่าง มีประสิทธิผล อาทิ สามารถอ่าน
และเขียนรายงาน ทางวิศวกรรมและเตรียมเอกสารการออกแบบงาน 
วิศวกรรมได้อย่างมีประสิทธิผล สามารถนําเสนอ สามารถให้และรับ
คําแนะนํางานไดอ้ย่างชัดเจน 

01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

11 การบริหารโครงการและการลงทุน (Project Management and 
Finance) 
- สามารถแสดงว่ามีความรู้และความเข้าใจ หลักการทางวิศวกรรมและ

01006010 กลศาสตร์วิศวกรรม 
01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01156246 การทําความเย็นและการปรับ
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ลําดับ ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ (Graduate Attributes) 
ตามข้อตกลง Washington Accord 

รายวิชาในหลักสูตร 

การบริหารงาน และ สามารถประยุกต์ใช้หลักการบริหารในงานของตน 
ในฐานะผู้ร่วมทีมและผู้นําทีมเพ่ือบริหารจัดการ โครงการวิศวกรรมท่ีมี
สภาพแวดล้อมการทํางาน ความหลากหลายสาขาวิชาชีพ 

อากาศ 
01156251 วิศวกรรมการขนส่งทางราง 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 

12 การเรียนรู้ตลอดชีพ (Lifelong Learning) 
- ตระหนักและเห็นความจําเป็นในการเตรียมตัว เพ่ือให้สามารถการ
ปฏิบัติงานได้โดยลําพังและ สามารถการเรียนรู้ตลอดชีพเม่ือมีการ
เปลี่ยนแปลงทางด้านเทคโนโลยีและวิศวกรรม 

01006011 วัสดุวิศวกรรม 
01006015 เขียนแบบวิศวกรรม 
01156236 คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ
และเทคโนโลยีการผลิตแบบรวดเร็ว 
01156242 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 
01156245 การถ่ายเทความร้อน 
01156246 การทําความเย็นและการปรับ
อากาศ 
01156247 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกําลัง 
01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
01156243  
การสั่นสะเทือนเชิงกล 
01156244 การควบคุมอัตโนมัติ 
01156260 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 1 
01156261 โครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมขนส่ง
ทางราง 2 
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ส่วนท่ี 3 รายละเอียดขององค์ความรู้ท่ีสภาวิศวกรกําหนด 
 
1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองค์ความรู้ (Curriculum Mapping) 

ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิศวกรรม เครื่องกล 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมขนส่งทางราง  

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2566 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

สําหรับผู้เข้าศึกษาปีการศึกษา 2566-2570 
องค์ความรู้ท่ีสภาวิศวกรกําหนด รายละเอียดและสาระของ

รายวิชาเทียบกับองค์ความรู้ 
รหัสวิชา/ชื่อวิชา 

(ระบุเป็นภาษาอังกฤษ) 
ภาระ  

(ระบุหน่วยกิต/ชั่วโมง/ 
ร้อยละของเนื้อหาวิชา) 

1. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์ 
1.1 คณิตศาสตรเ์ชิงวิศวกรรม 

ฟังก์ชัน ลิมิต ความต่อเนื่อง และ
การประยุกต์ใช้ อุปนัยเชิง
คณิตศาสตร์ แนะนําอนุพันธ์ การ
หาอนุพันธ์ การประยุกต์ใช้
อนุพันธ์ ปริพันธ์จํากัดเขต 

01006001 
ENGINEERING 
MATHEMATICS 1 

 
3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
 

การปริพันธ์ด้วยปฏิยานุพันธ์ การ
ประยุกต์ใช้ปริพันธ์จํากัดเขต 
รูปแบบของการปริพันธ์ท่ีหาค่า
ไม่ได้ ปริพันธ์ไม่ตรงแบบ การหา
ปริพันธ์ด้วยวิธีเชิงตัวเลข อันดับ
และอนุกรมของจํานวน การ
กระจายอนุกรมเทเลอร์ของ
ฟังก์ชันพ้ืนฐาน แนะนําสมการเชิง
อนุพันธ์และการประยุกต์ใช้ 

01006002 
ENGINEERING 
MATHEMATICS 2 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
 

ฟังก์ชันหลายตัวแปรและการ
ประยุกต์ใช้ พีชคณิตของเวกเตอร์
ในสามมิติ พิกัดเชิงข้ัว แคลคูลัส
ของฟังก์ชันจํานวนจริงสองตัวแปร 
การหาอนุพันธ์และปริพันธ์ของ
ฟังก์ชันจํานวนจริงและฟังก์ชัน
เวกเตอร์จํานวนจริงหลายตัวแปร 
แนะนําปริพันธ์เส้น เส้น ระนาบ 
และพื้นผิว ในปริภูมิสามมิติ 
แคลคูลัสของฟังก์ชันจํานวนจริง
ในปริภูมิสามมิติ 

01006003  
ENGINEERING 
MATHEMATICS 3 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
 

ระบบสมการเชิงเส้น เวกเตอร์
สเปซ สับสเปซ เบสิส สแปน 
ความอิสระเชิงเส้น การแปลงเชิง
เส้น ค่าไอเกนและไอเกนเวกเตอร์ 
การจําแนกสมการเชิงอนุพันธ์ 
สมการเชิงอนุพันธ์อันดับหนึ่ง 
สมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้นหลาย
อันดับ ระบบสมการเชิงอนุพันธ์
เชิงเส้นอันดับหนึ่ง สมการลา

01156238  
LINEAR ALGEBRA AND 
DIFFERENTIAL 
EQUATIONS IN 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
PROBLEMS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
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ปลาส สมการการถ่ายเทความร้อน 
สมการคลื่น การประยุกต์ในการ
แก้ปัญหาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 
ศึกษาเกี่ยวกับสถิติเชิงวิศวกรรม
ประยุกต์สําหรับการวิเคราะห์ทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล โดยมีหัวข้อ
สําคัญ ได้แก่ ความน่าจะเป็น 
ความน่าจะเป็นแบบมีเงื่อนไข 
ทฤษฎีของเบย์ การแจกแจงความ
น่าจะเป็นแบบไม่ต่อเนื่อง การแจก
แจงความน่าจะเป็นแบบต่อเนื่อง 
การประมาณค่าแบบจุดและแบบ
ช่วง การทดสอบสมมติฐาน การ
วิเคราะห์ความแปรปรวน การ
วิเคราะห์การถดถอยและ
สหสัมพันธ์ และการออกแบบการ
ทดลองเบื้องต้น 

01156239 
ENGINEERING 
STATISTICS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

1.2 ฟิสิกส์ เวกเตอร์ การเคลื่อนท่ีและกฎของ
นิวตัน สมดุลของอนุภาค สมดุล
แรง สมดุลของวัตถุแข็ง จุด
ศูนย์กลางแรงโนม้ถ่วงและจุดเซน
ทรอยด์ คลื่นและการสั่น 
กลศาสตร์ของไหล แก๊สอุดมคติ
และสารบริสุทธ์ิ งานและความ
ร้อน การนําความร้อน  การพา
ความร้อนและการแผ่รังสีความ
ร้อน  

01006020  
GENERAL PHYSICS 1 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

การหักเหและการเบี่ยงเบนทาง
แสง โพลาไลเซชั่น เลนส์และ
อุปกรณ์ทางแสง ทฤษฎี
สัมพันธภาพพิเศษ คุณสมบัติแบบ 
อนุภาคของคลื่น คุณสมบัติแบบ
คลื่นของอนุภาค โครงสร้างของ
อะตอม แบบจําลองอะตอมของ
บอร์ สมการโชร์ดิงเจอร์ ทฤษฎี
ควอนตัมของอะตอมไฮโดรเจน 
อะตอมแบบมีอิเล็กตรอนหลายตัว 
การวิเคราะห์วงจรกระแสตรงและ
กระแสสลับ โครงสร้างพ้ืนฐานของ
ระบบอิเล็กทรอนิกส์ คุณสมบัติ
เบื้องต้นของสารกึ่งตัวนํา พ้ืนฐาน
ไดโอด ทรานซิสเตอร์ชนิดสองข้ัว
และชนิดสนามไฟฟ้า การใช้งาน
ไดโอดพ้ืนฐาน 

01006022  
GENERAL PHYSICS 2 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

1.3 เคมี พ้ืนฐานของทฤษฎีอะตอมและ
ปริมาณสัมพันธ์, คุณสมบัติของ
แก๊ส ของแข็ง ของเหลว และ

01006024  
GENERAL CHEMISTRY 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
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สารละลาย, สมดุลเคมี, สมดุล
ไอออน, จลนพลศาสตร์เคมี, 
โครงสร้างทางอิเล็กตรอนของ
อะตอม, พันธะเคมี, สมบัติตาม
ตารางพีริออดิก, ธาตุเรพรีเซนเทร
ทีฟ, ธาตุอโลหะและโลหะทรานซิ
ชัน, ปฏิกิริยาของกรด-เบสและ
ปฏิกิริยารีดอกซ์ 

2. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มท่ี 1 พ้ืนฐานการออกแบบ (Design 
Fundamentals)  

 
 
 

 
 

 
 

Mechanical Drawing การเขียนอักษร การเขียนภาพฉาย
บนระนาบท่ีต้ังกั้นฉาก การวาด
ภาพบนพิกัดฉาก  (การเขียนภาพ 
3 มิติ) การกําหนดขนาดและคํา
พิกัดความเผื่อ การเขียนภาพตัด 
การเขียนภาพช่วยและภาพแผ่น
คลี่ การสเก็ตร่างแบบ การเขียน
แบบประกอบและภาพแยก
ชิ้นส่วน พ้ืนฐานในด้านการใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยในการเขียนแบบ 

01006015 
ENGINEERING 
DRAWING 
 

3(2-2-5) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/60 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
 

การเขียนแบบชิ้นส่วน
เคร่ืองจักรกลและอุปกรณ์ต่างๆ 
ตามมาตรฐานสากล  การกําหนด
รายละเอียดในแบบ เช่น การ
กําหนดขนาด พิกัดความเผื่อ การ
เขียนสัญลักษณ์ทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล การเขียน
ภาพประกอบและแยกชิ้น และ
แนะนําการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยใน
การออกแบบ การใช้เทคโนโลยี
การผลิตแบบรวดเร็วมาใช้ในการ
ผลิตชิ้นส่วนทางกลและชิ้นส่วนใน
ระบบราง 

01156236 
COMPUTER-AIDED 
DESIGN AND RAPID 
PROTOTYPING 
TECHNOLOGY  

2(1-2-3) 1.6 หน่วยกิต/ 
36 ชั่วโมง ร้อยละ 80 

Statics and Dynamics ระบบของแรง แรงลัพธ์ สมดุล 
สถิตยศาสตร์ของไหล จลน์ศาสตร์
และพลศาสตร์ของอนุภาคและ
วัตถุเกร็ง  กฎข้อท่ีสองของนิวตัน 
งานและพลังงาน แรงดลและ
โมเมนตัม 

01006010 
ENGINEERING 
MECHANICS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

Mechanical Engineering Process ปฏิบัติงานพื้นฐานในโรงงานได้แก่ 
การใช้เคร่ืองเจาะ เคร่ืองกลึง 
เคร่ืองกัด เคร่ืองเจียรนัย 
เคร่ืองมือวัด งานเชื่อมโลหะด้วย
แก๊สและไฟฟ้า งานเชื่อมทิก งาน
เชื่อมมิก งานโลหะแผ่น และ
เคร่ืองมือกลท่ีความคุมด้วย

01156235 
MECHANICAL 
WORKSHOP 
 

2(0-6-3) หน่วยกิต 
1.87 หน่วยกิต/84 ชั่วโมง 
ร้อยละ 93.3 
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คอมพิวเตอร์ข้ันพ้ืนฐาน 
กรรมวิธีการผลิตพ้ืนฐาน เคร่ืองมือ
พ้ืนฐาน การหล่อโลหะ การขึ้นรูป
โลหะ การเชื่อม การตัด การกลึง 
การเจาะ การเจียระนัย การกัด
เฟือง การกัดเกลียว กรรมวิธีการ
ผลิตอย่างพิเศษ พ้ืนฐานต้นทุนการ
ผลิต ความปลอดภัย 
อาชีวอนามัย ในกระบวนการผลิต 

01156237 
MANUFACTURING 
PROCESSES 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
2.6 หน่วยกิต/39 ชั่วโมง 
ร้อยละ 86.7 

กลุ่มท่ี 2 ความรู้ทางดิจิทัล (Digital Literacy)    
Digital Technology in Mechanical Engineering แนวคิดของระบบคอมพิวเตอร์ 

องค์ประกอบของระบบ
คอมพิวเตอร์ การปฏิสัมพันธ์
ระหว่างฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ 
แนวคิดของการประมวลผลข้อมูล
แบบอิเล็กทรอนิกส์ การออกแบบ
และขั้นตอนการพัฒนาโปรแกรม 
การเขียนโปรแกรมด้วย
ภาษาคอมพิวเตอร์ระดับสูง 

01006012  
COMPUTER 
PROGRAMMING 

3(2-2-5) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/60 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
 

กลุ่มท่ี 3 พืน้ฐานทางความร้อนและของไหล  
(Thermo-fluids Fundamentals) 

   

Thermodynamics ระบบและปริมาตรควบคุม แก๊สใน
อุดมคติ คุณสมบัติของสารบริสุทธ์ิ 
สมการอธิบายสภาวะ งานและ
ความร้อน กฎข้อแรกและกฎข้อ
สองของเทอร์โมไดนามิกส์ การผัน
กลับไม่ได้ วัฏจักรของคาร์โนต์ วัฏ
จักรความร้อนและประสิทธิภาพ 
วัฏจักรทําความเย็นและค่า
สัมประสิทธ์ิสมรรถนะ เอ็กเซอร์ยี 

01156231  
THERMODYNAMICS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
2.5 หน่วยกิต/37.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 83 

Fluid Mechanics คุณสมบัติของของไหล 
สถิตยศาสตร์ของไหล พลศาสตร์
ของไหลเบื้องต้น จลนศาสตร์ของ
ไหล การวิเคราะห์การไหลโดยใช้
ปริมาตรควบคุมจํากัดเฉพาะ การ
วิเคราะห์เชิงมิติและความ
คล้ายกัน การไหลหนืดในท่อ 
ทฤษฎีแผ่นชั้นขอบเขต แรงต้าน 
แรงยก 

01156232  
FLUID MECHANICS 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

 
 
 
 
องค์ความรู้ท่ีสภาวิศวกรกําหนด รายละเอียดและสาระของ

รายวิชาเทียบกับองค์ความรู้ 
รหัสวิชา/ชื่อวิชา 

(ระบุเป็นภาษาอังกฤษ) 
ภาระ  

(ระบุหน่วยกิต/ชั่วโมง/ 
ร้อยละของเนื้อหาวิชา) 

กลุ่มท่ี 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ 
(Engineering Materials and Mechanics of 
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Materials)  
Engineering Materials ศึกษาความสัมพันธ์ระหว่าง

โครงสร้าง คุณสมบัติ กระบวนการ
ผลิต และการใช้งานของวัสดุ 
วิศวกรรมกลุ่มหลัก ๆ เช่น โลหะ 
พอลิเมอร์ เซรามิก และวัสดุเชิง
ประกอบ แผนภูมิสมดุลของเฟส
และการแปลความ คุณสมบัติทาง
กลและเสื่อมสภาพของวัสดุ 

01006011 
ENGINEERING 
MATERIALS 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

 

Solid Mechanics คุณสมบัติเชิงกลของวัสดุ ความ
เค้นและความเครียด การรับ
น้ําหนักตามแนวแกน การดัด การ
เฉือน การบิด การออกแบบคาน
และเพลา การโก่งของคานและ
เพลา การโก่งของเสา ภาชนะ
ความดัน ความเค้นผสม วงกลม
โมห์ ทฤษฎีความเสียหาย 

01156233 
MECHANICS OF 
MATERIALS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

 

กลุ่มท่ี 5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และ
สิ่งแวดล้อม (Health Safety and Environment) 

   

Health Safety and Environment ปฏิบัติงานพื้นฐานในโรงงานได้แก่ 
การใช้เคร่ืองเจาะ เคร่ืองกลึง 
เคร่ืองกัด เคร่ืองเจียรนัย 
เคร่ืองมือวัด งานเชื่อมโลหะด้วย
แก๊สและไฟฟ้า งานเชื่อมทิก งาน
เชื่อมมิก งานโลหะแผ่น และ
เคร่ืองมือกลท่ีความคุมด้วย
คอมพิวเตอร์ข้ันพ้ืนฐาน 

01156235 
MECHANICAL 
WORKSHOP 

2(0-6-3) หน่วยกิต 
0.13 หน่วยกิต/6 ชั่วโมง 
ร้อยละ 6.7 

กรรมวิธีการผลิตพ้ืนฐาน เคร่ืองมือ
พ้ืนฐาน การหล่อโลหะ การขึ้นรูป
โลหะ การเชื่อม การตัด การกลึง 
การเจาะ การเจียระนัย การกัด
เฟือง การกัดเกลียว กรรมวิธีการ
ผลิตอย่างพิเศษ พ้ืนฐานต้นทุน
การผลิต ความปลอดภัย 
อาชีวอนามัย ในกระบวนการผลิต 

01156237 
MANUFACTURING 
PROCESSESS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.4 หน่วยกิต/6 ชั่วโมง 
ร้อยละ 13.3 

เรียนรู้และตระหนักถึงการควบคมุ
อันตรายในสถานท่ีทํางานซ่ึง
ประกอบไปด้วย สารเคมี การ
ควบคุมมลภาวะทางเสียงและการ
ได้ยิน ความร้อนและการแผ่รังสี 
การติดเชื้อโรคทางผิวหนัง เรียนรู้
กระบวนการควบคุม การจัดการ
และวิธีการต่างๆเพ่ือให้เกิดความ
ปลอดภัยต่อสุขภาพ 

90642038 
OCCUPATIONAL 
SAFETY AND HEALTH 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
2.6 หน่วยกิต/ 39 ชั่วโมง 
ร้อยละ 86.7 

3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม    
กลุ่มท่ี 1 เครื่องจักรกล (Machinery)    
Machinery Systems จลนพลศาสตร์ของวัตถุแข็งเกร็ง 01156241 3(3-0-6) หน่วยกิต 

Issaraporn
Highlight

Issaraporn
Highlight



- 27 - 

และกลไกเคร่ืองจักรกล เคร่ืองต่อ 
ชุดเฟืองและระบบทางกล การ
วิเคราะห์ความเร็วและความเร่ง 
การวิเคราะห์แรง สมดุลของเครื่อง
ต่อและเครื่องจักรหมุน การจําลอง
จลนศาสตร์และพลศาสตร์ของ
กลไกด้วยคอมพิวเตอร์ 

MECHANICS OF 
MACHINERY 
 

2 หน่วยกิต/30 ชั่วโมง 
ร้อยละ 66.7 

 

Machine Design หลักการออกแบบชิ้นส่วน
เคร่ืองจักรกล การคํานวณความ
แข็งแรงของวัสดุและทฤษฎีความ
เสียหาย กรรมวิธีการผลิตและ
ทดสอบใช้งาน ข้อจํากัดในการ
ออกแบบและปัญหาเชิง
เศรษฐศาสตร์ การออกแบบ
ชิ้นส่วนเคร่ืองจักรกลอาทิ ข้อต่อท่ี
ถอดได้และถอดไม่ได้ สปริง เพลา 
ดุมรองลื่น และสกรูส่งกําลัง การ
ใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการ
ออกแบบชิ้นส่วนทางวิศวกรรม
เบื้องต้น โครงงานออกแบบ 

01156242  
MACHINE DESIGN 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

Prime Movers ส่วนประกอบย่อยของ
กระบวนการผลิตกําลัง กําลังไอน้ํา 
โรงจักรกําลังไอน้าํ โรงจักร
พลังงานความร้อน โรงจักรกังหัน
ก๊าซ โรงจักรพลังงานร่วม โรงจักร
พลังงานน้ํา ระบบกําจัดมลภาวะ
ในโรงจักร เทคโนโลยีพลังงาน
ทดแทน 

01156247 
POWER PLANT 
ENGINEERING 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
1 หน่วยกิต/15 ชั่วโมง 
ร้อยละ 33 

 ระบบการขนส่งสินค้าและ
ผู้โดยสาร บทนําเกี่ยวประวัติความ
เป็นมาของการขนส่งทางราง 
โครงสร้างพ้ืนฐานการขนส่งทาง
ราง การตัดทางรถไฟ การ
ออกแบบระบบรางรถไฟ 
องค์ประกอบระบบราง พ้ืนถนน
รางรถไฟและการซ่อมบํารุง 
จากนั้นตามด้วยการพิจารณา
ระบบขับเคลื่อน  ชิ้นส่วนทางกล
อ่ืนๆ หน้าท่ีการทํางานของระบบ
ช่วงล่าง หน้าท่ีและการทํางานของ
ระบบห้ามล้อรถไฟ และหน้าท่ี
และการทํางานของหัวรถจักร การ
เย่ียมชมไซด์งานก่อสร้างและโรง
ซ่อมบํารุงรถไฟ แนะนําเทคโนโลยี
หุ่นยนต์และระบบ AI สําหรับ
อุตสาหกรรมระบบราง   

01156251  
RAIL 
TRANSPORTATION 
ENGINEERING 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.5 หน่วยกิต/ 7.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 16.7 

 ชนิดของขบวนรถไฟและระบบ 01156254  3(3-0-6) หน่วยกิต 
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ขับเคลื่อนของรถไฟ องค์ประกอบ
ท่ีสําคัญตู้รถไฟสินค้าและตู้รถไฟ
โดยสาร พ้ืนฐานพลศาสตร์ของ
ยานพาหนะท่ีใช้รางและปฎิ
สัมพันธ์ระหว่างรางและ
ยานพาหนะ แบบจําลองอย่างงา่ย
ของยานพาหนะเคลื่อนท่ีบนราง
และสมการเคลื่อนท่ี การวิเคราะห์
ค่าไอเก้น (Eigenvalue analysis) 
ฟังก์ชั่นถ่ายโอนและการวิเคราะห์
รูปแบบอ่ืนๆ แบบจําลองของ
ระบบล้อ แบบจําลองของโบก้ีและ
ตู้รถไฟ การลื่นไถลของล้อ แรง
เสียดทาน เสถียรภาพของการขับข่ี
และการเคลื่อนท่ีบนทางโค้ง แรง
กระทําบนราง การวิเคราะห์ความ
ปลอดภัยของการตกรางซ่ึง
ประกอบไปด้วยการปีนของบังใบ
ล้อ การควํ่าของตัวรถ จากนั้น
ศึกษาการสึกหรอของล้อและราง 
ความนุ่มนวลของการขับข่ี  ในวิชา
นี้จะยกตัวการจําลองสถานการณ์
ด้วยคอมพิวเตอร์เพ่ือศึกษา
พลศาสตร์ของการเคลื่อนท่ีของ
รถไฟท่ีคํานึงปฎิสัมพันธ์ระหว่าง
ระบบล้อและราง 

RAIL VEHICLE 
DYNAMICS 

0.5 หน่วยกิต/ 7.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 16.7 

 ระบบขนส่งมวลชนด้วยรถราง
ความเร็วสูงได้ถูกนํามาใช้ในหลาย
สิบประเทศท่ัวโลก ซ่ึงแม้ว่า
องค์ประกอบพ้ืนฐานของ
เทคโนโลยีจะคล้ายคลึงกับการ
ขนส่งด้วยรถรางธรรมดา แต่ในแง่
ของการออกแบบทางด้าน
วิศวกรรมแล้วพบว่ามีความ
แตกต่างกันอยู่หลายประการ 
ได้แก่ เร่ืองของระบบดินฐานราก 
การวางแนวเดินราง ระบบกําลัง
ขับเคลื่อน ขบวนรถไฟ การ
ควบคุมการจราจร การจ่าย
กําลังไฟฟ้า และการออกแบบ
การจราจรและสถานี เป็นต้น หาก
พิจารณาจากแผนพัฒนาระบบ
รถรางความเร็วสูงในประเทศแล้ว 
จะเห็นได้ว่าวิศวกรจําเป็นท่ีต้อง
เข้าใจถึงองค์ประกอบทาง
วิศวกรรมเหล่านี้ ในขณะเดียวกัน
ก็จําเป็นจะต้องเข้าใจถึงการ

01156258 
HIGH-SPEED RAIL 
ENGINEERING 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.5 หน่วยกิต/ 7.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 16.7 
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วางแผน ด้านเศรษฐศาสตร์ ด้าน
การจัดการโครงสร้าง การ
บํารุงรักษา การบริหารจัดการและ
หลักการอ่ืนๆ ท่ีเกี่ยวข้องกับระบบ
รถรางความเร็วสูง เพ่ือท่ีจะ
สามารถพัฒนาระบบได้อย่าง
ประสบผลสําเร็จ 

กลุ่มท่ี 2 ความร้อน ความเย็น และของไหลประยกุต์ 
(Heat, Cooling and Applied Fluids)  

   

Heat Transfer การถ่ายเทความร้อนเบื้องต้น การ
นําความร้อนแบบสมํ่าเสมอมิติ
เด่ียวและหลายมิติ การนําความ
ร้อนแบบไม่สมํ่าเสมอมิติเดียว 
หลักการพาความร้อน การพา
ความร้อนในชั้นขอบเขตราบเรียบ
และชั้นขอบเขตป่ันป่วน ผลของ
การเดือด และการควบแน่น 
เคร่ืองแลกเปลี่ยนความร้อน 
คุณสมบัติและขบวนการการแผ่
รังสีความร้อน วิวเฟคเตอร์และ
การแลกเปลี่ยนความร้อนเม่ือ
ตัวกลางมีผลต่อรังสีท่ีผ่าน  

01156245 
HEAT TRANSFER 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

Air Conditioning and Refrigeration การคํานวณวัฏจกัรการทําความ
เย็น คุณสมบัติของสารทําความ
เย็น คุณสมบัติไซโครเมตริกของ
อากาศ การประมาณค่าคูลลิง่
โหลด วัฏจักรการอัดไอ การ
ออกแบบระบบท่อลมเย็น การ
ออกแบบท่อน้ํา การควบคุมและ
อุปกรณ์ทําความเย็นต่างๆ แนะนํา
ข้อกําหนด ด้านความปลอดภัย 
และ เทคโนโลยีสมัยใหม่ ในระบบ
ทําความเย็นและปรับอากาศ 

01156246  
REFRIGERATION AND 
AIR CONDITIONING 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
2 หน่วยกิต/30 ชั่วโมง 
ร้อยละ 66 

Power Plant ส่วนประกอบย่อยของ
กระบวนการผลิตกําลัง กําลังไอน้ํา 
โรงจักรกําลังไอน้าํ โรงจักร
พลังงานความร้อน โรงจักรกังหัน
ก๊าซ โรงจักรพลังงานร่วม โรงจักร
พลังงานน้ํา ระบบกําจัดมลภาวะ
ในโรงจักร เทคโนโลยีพลังงาน
ทดแทน 

01156247 
POWER PLANT 
ENGINEERING 
3(3-0-6) 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
2 หน่วยกิต/30 ชั่วโมง 
ร้อยละ 67 

Thermal Systems Design การคํานวณวัฏจกัรการทําความ
เย็น คุณสมบัติของสารทําความ
เย็น คุณสมบัติไซโครเมตริกของ
อากาศ การประมาณค่าคูลลิง่
โหลด วัฏจักรการอัดไอ การ
ออกแบบระบบท่อลมเย็น การ

01156246  
REFRIGERATION AND 
AIR CONDITIONING 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.5 หน่วยกิต/7.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 16 
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ออกแบบท่อน้ํา การควบคุมและ
อุปกรณ์ทําความเย็นต่างๆ แนะนํา
ข้อกําหนด ด้านความปลอดภัย 
และ เทคโนโลยีสมัยใหม่ ในระบบ
ทําความเย็นและปรับอากาศ 

กลุ่มท่ี 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ 
(Dynamic Systems and Automatics Control) 

   

Dynamic Systems ระบบดีกรีอิสระ การสั่นสะเทือน
แบบอิสระและแบบบังคับ การ
สั่นสะเทือนแบบบังคับกระตุ้น
ชั่วขณะ การสั่นสะเทือนของระบบ
หลายดีกรีอิสระ วิธีการคํานวณเชิง
ตัวเลข วิธีการลดและควบคุมการ
สั่นสะเทือน การประยุกต์ใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยในการวิเคราะห์
ปัญหาการสั่นทางกล  

01156243  
MECHANICAL 
VIBRATION 
 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.4 หน่วยกิต/ 6 ชั่วโมง 
ร้อยละ 13.3 

Automatics Control การจําลองระบบทางกล ระบบ
ไฟฟ้า ระบบของไหล และระบบ
ทางความร้อน เสถียรภาพของ
ระบบควบคุม หลักการของการ
ควบคุมอัตโนมัติ การออกแบบตัว
ควบคุม 

01156244  
AUTOMATIC CONTROL 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 

Internet of Things (IoT) and Artificial 
Intelligence AI (use of) 

เรียนรู้ความหมาย และความ
แตกต่างของหุ่นยนต์และ
ปัญญาประดิษฐ์ การใช้หุ่นยนต์ใน
สายงานเทคโนโลยีต่างๆ 
ท่ีเกี่ยวข้องกับชีวิตประจําวันและ
การทํางาน เช่น การใช้งานใน
โรงงานอุตสาหกรรม การใช้งาน
ทางด้านสาธารณสุข การใช้งาน
ด้านการเกษตร การใช้งานในบ้าน 
การใช้เพ่ือการบันเทิง การใช้งานใน
ยานพาหนะ การใช้งานด้าน 
การศึกษา แนวทางการใช้หุ่นยนต์
ในอนาคต และผลกระทบของการ
ใช้หุ่นยนต์ต่อการใช้ชีวิตประจําวัน
และระบบเศรษฐกิจ 

90642113 
ROBOTICS AND AI  

3(3-0-6) หน่วยกิต 
1.5 หน่วยกิต/ 22.5 
ชั่วโมง 
ร้อยละ 50 
 

 วิชานี้ครอบคลุมเร่ืองการควบคุม
การจราจรของรถไฟและระบบการ
ส่งสัญญาณ เร่ิมด้วยการทบทวน
การคํานวณ ความต้านทาน กําลัง 
ความเร็ว ความเร่งของรถไฟ และ
นําไปสู่ แผนภาพสตริงไลน์ 
(STRINGLINE) การคํานวณของ
ตารางรถไฟ และ ระยะหยุดของ
รถไฟ หลักการคิดการห่างกันของ
รถไฟในเชิงเวลาและตําแหน่งเพ่ือ

01156253 
RAIL SIGNALING AND 
CONTROL 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.2 หน่วยกิต/ 3 ชั่วโมง 
ร้อยละ 7 
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ความปลอดภัยและมีประสิทธิภาพ
ในการใช้อุปกรณ์และโครงสร้าง
ระบบ หัวข้อหลักคือ เร่ืองการสั่ง
การการเคลื่อนท่ีของรถไฟ ระบบ
ติดตามเส้นทาง และ ระบบอ่ืนท่ี
เกี่ยวกับการติดตามตําแหน่งของ
รถไฟ ระบบท่ีความคุมรถไฟรวมไป
ถึง การใช้สัญญาณท่ีต้องพ่ึงวิทยุ
และการให้สัญญาณจากข้างทาง 
การให้สัญญาณตามระบบแคป 
(CAB) การดูงานนอกสถานท่ี 

Robotics เรียนรู้ความหมาย และความ
แตกต่างของหุ่นยนต์และ
ปัญญาประดิษฐ์ การใช้หุ่นยนต์ใน
สายงานเทคโนโลยีต่างๆ 
ท่ีเกี่ยวข้องกับชีวิตประจําวันและ
การทํางาน เช่น การใช้งานใน
โรงงานอุตสาหกรรม การใช้งาน
ทางด้านสาธารณสุข การใช้งาน
ด้านการเกษตร การใช้งานในบ้าน 
การใช้เพ่ือการบันเทิง การใช้งาน
ในยานพาหนะ การใช้งานด้าน 
การศึกษา แนวทางการใช้หุ่นยนต์
ในอนาคต และผลกระทบของการ
ใช้หุ่นยนต์ต่อการใช้ชีวิตประจําวัน
และระบบเศรษฐกิจ 

90642113 
ROBOTICS AND AI  

3(3-0-6) หน่วยกิต 
1.5 หน่วยกิต/ 22.5 
ชั่วโมง 
ร้อยละ 50 
 

Vibration ระบบดีกรีอิสระ การสั่นสะเทือน
แบบอิสระและแบบบังคับ การ
สั่นสะเทือนแบบบังคับกระตุ้น
ชั่วขณะ การสั่นสะเทือนของระบบ
หลายดีกรีอิสระ วิธีการคํานวณเชิง
ตัวเลข วิธีการลดและควบคุมการ
สั่นสะเทือน การประยุกต์ใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยในการวิเคราะห์
ปัญหาการสั่นทางกล  

01156243  
MECHANICAL 
VIBRATION 
 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
2.4 หน่วยกิต/ 36 ชั่วโมง 
ร้อยละ 80 

ชนิดของขบวนรถไฟและระบบ
ขับเคลื่อนของรถไฟ องค์ประกอบ
ท่ีสําคัญตู้รถไฟสินค้าและตู้รถไฟ
โดยสาร พ้ืนฐานพลศาสตร์ของ
ยานพาหนะท่ีใช้รางและปฎิ
สัมพันธ์ระหว่างรางและ
ยานพาหนะ แบบจําลองอย่างงา่ย
ของยานพาหนะเคลื่อนท่ีบนราง
และสมการเคลื่อนท่ี การวิเคราะห์
ค่าไอเก้น (Eigenvalue analysis) 
ฟังก์ชั่นถ่ายโอนและการวิเคราะห์
รูปแบบอ่ืนๆ แบบจําลองของ

01156254  
RAIL VEHICLE 
DYNAMICS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.5 หน่วยกิต/ 7.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 16.7 
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ระบบล้อ แบบจําลองของโบก้ีและ
ตู้รถไฟ การลื่นไถลของล้อ แรง
เสียดทาน เสถียรภาพของการขับข่ี
และการเคลื่อนท่ีบนทางโค้ง แรง
กระทําบนราง การวิเคราะห์ความ
ปลอดภัยของการตกรางซ่ึง
ประกอบไปด้วยการปีนของบังใบ
ล้อ การควํ่าของตัวรถ จากนั้น
ศึกษาการสึกหรอของล้อและราง 
ความนุ่มนวลของการขับข่ี  ในวิชา
นี้จะยกตัวการจําลองสถานการณ์
ด้วยคอมพิวเตอร์เพ่ือศึกษา
พลศาสตร์ของการเคลื่อนท่ีของ
รถไฟท่ีคํานึงปฎิสัมพันธ์ระหว่าง
ระบบล้อและราง 

กลุ่มท่ี 4 ระบบทางกลอ่ืนๆ (Mechanical 
Systems)  

   

Energy การคํานวณวัฏจกัรการทําความ
เย็น คุณสมบัติของสารทําความ
เย็น คุณสมบัติไซโครเมตริกของ
อากาศ การประมาณค่าคูลลิง่
โหลด วัฏจักรการอัดไอ การ
ออกแบบระบบท่อลมเย็น การ
ออกแบบท่อน้ํา การควบคุมและ
อุปกรณ์ทําความเย็นต่างๆ แนะนํา
ข้อกําหนด ด้านความปลอดภัย
และ เทคโนโลยีสมัยใหม่ ในระบบ
ทําความเย็นและปรับอากาศ 

01156246  
REFRIGERATION AND 
AIR CONDITIONING 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.5 หน่วยกิต/ 7.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 17 

ระบบและปริมาตรควบคุม แก๊สใน
อุดมคติ คุณสมบัติของสารบริสุทธ์ิ 
สมการอธิบายสภาวะ งานและ
ความร้อน กฎข้อแรกและกฎข้อ
สองของเทอร์โมไดนามิกส์ การผัน
กลับไม่ได้ วัฏจักรของคาร์โนต์ วัฏ
จักรความร้อนและประสิทธิภาพ 
วัฏจักรทําความเย็นและค่า
สัมประสิทธ์ิสมรรถนะ เอ็กเซอร์ยี 

01156231  
THERMODYNAMICS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.5 หน่วยกิต/7.5 ชั่วโมง 
ร้อยละ 17 

Engineering Management and Economics ต้นทุนและจุดคุ้มทุน ค่าของเงินท่ี
เปลี่ยนไปตามเวลา การประเมิน
ค่าใช้จ่ายโครงการท่ีมีมูลค่าตํ่าสุด 
อัตราผลตอบแทน ความคุ้มค่าใน
โครงการรัฐ ค่าเสื่อมราคา การ
ทดแทนทรัพย์สิน การตัดสินใจ
ภายใต้ภาวะเสี่ยง แนวทางการ
พิจารณาในเชิงเศรษฐศาสตร์ของ
กระทบด้านสิ่งแวดล้อม 

01156240 
ENGINEERING 
ECONOMICS 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
3 หน่วยกิต/ 45 ชั่วโมง 
ร้อยละ 100 
 

ระบบขนส่งมวลชนด้วยรถราง 01156258 3(3-0-6) หน่วยกิต 
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ความเร็วสูงได้ถูกนํามาใช้ในหลาย
สิบประเทศท่ัวโลก ซ่ึงแม้ว่า
องค์ประกอบพ้ืนฐานของ
เทคโนโลยีจะคล้ายคลึงกับการ
ขนส่งด้วยรถรางธรรมดา แต่ในแง่
ของการออกแบบทางด้าน
วิศวกรรมแล้วพบว่ามีความ
แตกต่างกันอยู่หลายประการ 
ได้แก่ เร่ืองของระบบดินฐานราก 
การวางแนวเดินราง ระบบกําลัง
ขับเคลื่อน ขบวนรถไฟ การ
ควบคุมการจราจร การจ่าย
กําลังไฟฟ้า และการออกแบบ
การจราจรและสถานี เป็นต้น หาก
พิจารณาจากแผนพัฒนาระบบ
รถรางความเร็วสูงในประเทศแล้ว 
จะเห็นได้ว่าวิศวกรจําเป็นท่ีต้อง
เข้าใจถึงองค์ประกอบทาง
วิศวกรรมเหล่านี้ ในขณะเดียวกัน
ก็จําเป็นจะต้องเข้าใจถึงการ
วางแผน ด้านเศรษฐศาสตร์ ด้าน
การจัดการโครงสร้าง การ
บํารุงรักษา การบริหารจัดการและ
หลักการอ่ืนๆ ท่ีเกี่ยวข้องกับระบบ
รถรางความเร็วสูง เพ่ือท่ีจะ
สามารถพัฒนาระบบได้อย่าง
ประสบผลสําเร็จ 

HIGH SPEED RAIL 
ENGINEERING 

1 หน่วยกิต/ 15 ชั่วโมง 
ร้อยละ 33.3 
 

Fire Protection System เรียนรู้และตระหนักถึงการควบคมุ
อันตรายในสถานท่ีทํางานซ่ึง
ประกอบไปด้วย สารเคมี การ
ควบคุมมลภาวะ ทางเสียงและการ
ได้ยิน ความร้อนและการแผ่รังสี 
การติดเชื้อโรคทางผิวหนัง เรียนรู้
กระบวนการควบคุม การจัดการ
และ วิธีการต่างๆ เพ่ือให้เกิดความ
ปลอดภัยต่อสุขภาพ 

90642038  
OCCUPATIONAL 
SAFETY AND HEALTH  

3(3-0-6) หน่วยกิต 
0.4 หน่วยกิต/ 6 ชั่วโมง 
ร้อยละ 13.3 

Computer-Aided Engineering (CAE) การเขียนแบบชิ้นส่วน
เคร่ืองจักรกลและอุปกรณ์ต่างๆ 
ตามมาตรฐานสากล  การกําหนด
รายละเอียดในแบบ เช่น การ
กําหนดขนาด พิกัดความเผื่อ การ
เขียนสัญลักษณ์ทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกล การเขียน
ภาพประกอบและแยกชิ้น และ
แนะนําการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยใน
การออกแบบ การใช้เทคโนโลยี
การผลิตแบบรวดเร็วมาใช้ในการ

01156236 
COMPUTER-AIDED 
DESIGN AND RAPID 
PROTOTYPING 
TECHNOLOGY  

2(1-2-3) 0.4 หน่วยกิต/ 9 
ชั่วโมง ร้อยละ 20 
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ผลิตชิ้นส่วนทางกลและชิ้นส่วนใน
ระบบราง 
ระบบดีกรีอิสระ การสั่นสะเทือน
แบบอิสระและแบบบังคับ การ
สั่นสะเทือนแบบบังคับกระตุ้น
ชั่วขณะ การสั่นสะเทือนของระบบ
หลายดีกรีอิสระ วิธีการคํานวณเชิง
ตัวเลข วิธีการลดและควบคุมการ
สั่นสะเทือน การประยุกต์ใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยในการวิเคราะห์
ปัญหาการสั่นทางกล  

01156243  
MECHANICAL 
VIBRATION 
 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
 0.6 หน่วยกิต/ 9 ชั่วโมง 
ร้อยละ 20 

ชนิดของขบวนรถไฟและระบบ
ขับเคลื่อนของรถไฟ องค์ประกอบ
ท่ีสําคัญตู้รถไฟสินค้าและตู้รถไฟ
โดยสาร พ้ืนฐานพลศาสตร์ของ
ยานพาหนะท่ีใช้รางและปฎิ
สัมพันธ์ระหว่างรางและ
ยานพาหนะ แบบจําลองอย่างงา่ย
ของยานพาหนะเคลื่อนท่ีบนราง
และสมการเคลื่อนท่ี การวิเคราะห์
ค่าไอเก้น (Eigenvalue analysis) 
ฟังก์ชั่นถ่ายโอนและการวิเคราะห์
รูปแบบอ่ืนๆ แบบจําลองของ
ระบบล้อ แบบจําลองของโบก้ีและ
ตู้รถไฟ การลื่นไถลของล้อ แรง
เสียดทาน เสถียรภาพของการขับข่ี
และการเคลื่อนท่ีบนทางโค้ง แรง
กระทําบนราง การวิเคราะห์ความ
ปลอดภัยของการตกรางซ่ึง
ประกอบไปด้วยการปีนของบังใบ
ล้อ การควํ่าของตัวรถ จากนั้น
ศึกษาการสึกหรอของล้อและราง 
ความนุ่มนวลของการขับข่ี  ในวิชา
นี้จะยกตัวการจําลองสถานการณ์
ด้วยคอมพิวเตอร์เพ่ือศึกษา
พลศาสตร์ของการเคลื่อนท่ีของ
รถไฟท่ีคํานึงปฎิสัมพันธ์ระหว่าง
ระบบล้อและราง 

01156254  
RAIL VEHICLE 
DYNAMICS 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
1 หน่วยกิต/ 15 ชั่วโมง 
ร้อยละ 33.3 

จลนพลศาสตร์ของวัตถุแข็งเกร็ง 
และกลไกเคร่ืองจักรกล เคร่ืองต่อ 
ชุดเฟืองและระบบทางกล การ
วิเคราะห์ความเร็วและความเร่ง 
การวิเคราะห์แรง สมดุลของเคร่ือง
ต่อและเครื่องจักรหมุน การจําลอง
จลนศาสตร์และพลศาสตร์ของ
กลไกด้วยคอมพิวเตอร์ 
 

01156241 
MECHANICS OF 
MACHINERY 
 

3(3-0-6) หน่วยกิต 
1 หน่วยกิต/15 ชั่วโมง 
ร้อยละ 33.3 
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2. ตารางแสดงผู้สอนในแต่ละองค์ความรู้ 
 

ตารางการเทียบองค์ความรู้ สาขาวิศวกรรม เครื่องกล 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมขนส่งทางราง  
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2566 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
สําหรับผู้เข้าศึกษาปีการศึกษา 2566-2570 

องค์ความรู้ท่ี 
สภาวิศวกรกําหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา  
 

หน่วยกิต รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผู้สอน 
 

1. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์ 
1.1 คณิตศาสตร์เชิงวิศวกรรม 01006001  ENGINEERING MATHEMATICS 1 3(3-0-6) 

 
อ.สยาม  สงวนรัมย์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Aerospace Engineering 
(Old Dominion University, USA) 
ประสบการณ์สอน 22 ปี 

ดร. บํารุง  พ่วงเกิด 
วท.บ. ฟิสิกส์ 
(มหาวิทยาลัยมหิดล) 
Ph.D. Computational Rheology 
(University of Wales, UK) 
ประสบการณ์สอน 14 ปี 

01006002  ENGINEERING MATHEMATICS 2 3(3-0-6) 
 

อ.สยาม  สงวนรัมย์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Aerospace Engineering 
(Old Dominion University, USA) 
ประสบการณ์สอน 22 ปี 

ดร. บํารุง  พ่วงเกิด 
วท.บ. ฟิสิกส์ 
(มหาวิทยาลัยมหิดล) 
Ph.D. Computational Rheology 
(University of Wales, UK) 
ประสบการณ์สอน 14 ปี 

01006003  ENGINEERING MATHEMATICS 3 3(3-0-6) 
 

อ.สยาม  สงวนรัมย์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Aerospace Engineering 
(Old Dominion University, USA) 
ประสบการณ์สอน 22 ปี 

ดร. บํารุง  พ่วงเกิด 
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วท.บ. ฟิสิกส์ 
(มหาวิทยาลัยมหิดล) 
Ph.D. Computational Rheology 
(University of Wales, UK) 
ประสบการณ์สอน 14 ปี 

01156238 LINEAR ALGEBRA AND 
DIFFERENTIAL EQUATIONS IN 
MECHANICAL ENGINEERING 
PROBLEMS 

3(3-0-6) 
 

ผศ. มณฑล ใจกุศล 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. เคร่ืองกล 
(จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ์การสอน 29 ปี 

01156239 ENGINEERING STATISTICS 3(3-0-6) 
 

อ.สยาม  สงวนรัมย์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Aerospace Engineering 
(Old Dominion University, USA) 
ประสบการณ์สอน 22 ปี 

1.2 ฟิสิกส์ 01006020 GENERAL PHYSICS 1 3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.ณัฐพร พรหมรส  
วท.บ. ฟิสิกส์ประยุกต์ 
(มหาวิทยาลัยมหิดล) 
วท.ม. ฟิสิกส์ 
(จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย) 
D.Eng. (Kyushu University, 
JAPAN) 
ประสบการณ์สอน 13 ปี 

01006022 GENERAL PHYSICS 2 3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.ณัฐพร พรหมรส  
วท.บ. ฟิสิกส์ประยุกต์ 
(มหาวิทยาลัยมหิดล) 
วท.ม. ฟิสิกส์ (จฬุาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย) 
D.Eng. (Kyushu University, 
JAPAN) 
ประสบการณ์สอน 13 ปี 

1.3 เคมี 01006024 GENERAL CHEMISTRY 
 

3(3-0-6) 
 

ดร. สามารถ คงทวีเลิศ 
วท.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเชียงไหม่) 
วท.ม. เคมี (มหาวิทยาลัยเชียงไหม่) 
Ph.D. Materials  
(มหาวิทยาลัยเชียงใหม่) 
ประสบการณ์สอน 16 ปี 

2. องค์ความรู้พ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
กลุ่มท่ี 1 พ้ืนฐานการออกแบบ (Design 

Fundamentals)  
    

Mechanical Drawing 01006015 ENGINEERRING DRAWING 3(2-2-5) 
 

ผศ.ดร.ณัฐวุฒิ เรืองตระกูล 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล  
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(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 
วศ.ด. วิศวกรรมเคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีนานาชาติ สิรินธร 
มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์) 
ประสบการณ์การสอน 7 ปี 

 01156236  COMPUTER-AIDED DESIGN 
AND RAPID PROTOTYPING 
TECHNOLOGY 

2(1-2-3) 
 

ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

Statics and Dynamics 01006010  ENGINEERING MECHANICS 3(3-0-6) 
 

อ.สยาม  สงวนรัมย์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Aerospace Engineering 
(Old Dominion University, USA) 
ประสบการณ์สอน 22 ปี 

องค์ความรู้ท่ี 
สภาวิศวกรกําหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา  
 

หน่วยกิต รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผู้สอน 
 

Mechanical Engineering Process 01156237 MANUFACTURING 
PROCESSES 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.จิตราภรณ์ วงศางาม 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.S. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
ประสบการณ์การสอน 8 ปี 

กลุ่มท่ี 2 ความรู้ทางดิจิทัล (Digital Literacy)     
Digital Technology in Mechanical Engineering 01006012 COMPUTER PROGRAMMING 3(2-2-5) ดร. บํารุง  พ่วงเกิด 

วท.บ. ฟิสิกส์ 
(มหาวิทยาลัยมหิดล) 
Ph.D. Computational Rheology 
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(University of Wales, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 13 ปี 

กลุ่มท่ี 3 พืน้ฐานทางความร้อนและของไหล  
(Thermo-fluids Fundamentals) 

    

Thermodynamics 01156231 THERMODYNAMICS 3(3-0-6) รศ.ดร. ชินรักษ์ เธียรพงษ์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D.  Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

Fluid Mechanics 01156232 FLUID MECHANICS 3(3-0-6) ผศ.ดร.มธุรส สุชาตะวัฒน์  
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 9 ปี 

กลุ่มท่ี 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตร์วัสดุ 
(Engineering Materials and Mechanics of 
Materials)  

    

Engineering Materials 01006011 ENGINEERING MATERIALS 3(3-0-6) ผศ.ดร.จิตราภรณ์ วงศางาม 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.S. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
ประสบการณ์การสอน 12 ปี 

Solid Mechanics 01156233 MECHANICS OF MATERIALS 3(3-0-6) ผศ.ดร.จิตราภรณ์ วงศางาม 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
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M.S. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
ประสบการณ์การสอน 12 ปี 

กลุ่มท่ี 5 อาชีวอนามัย ความปลอดภัย และ
สิ่งแวดล้อม (Health Safety and 
Environment) 

01156235 MECHANICAL WORKSHOP 2 (0-6-3) 
 

ผศ.ดร. เอกพจน์  ตันตราภิวัฒน์ 
วศ.บ.เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

01156237 MANUFACTURING 
PROCESSES 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร.จิตราภรณ์ วงศางาม 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.S. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Southern 
California) 
ประสบการณ์การสอน 8 ปี 

 90642038 OCCUPATIONAL SAFETY AND 
HEALTH 

3 (3-0-6) 
 

รศ.ดร.วิฑาดา เจษฎารัตนชัย 
วศ.บ. อาหาร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
ประสบการณ์การสอน 10 ปี 

3. องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
กลุ่มท่ี 1 เคร่ืองจักรกล (Machinery)     
Machinery Systems 01156241 MECHANICS OF MACHINERY 3(3-0-6) 

 
ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
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(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

Machine Design 01156242 MECHANICAL DESIGN 3 (3-0-6) รศ.ดร. สุตาภัทร  แคว้นเขาเม็ง 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกลเกษตร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Wisconsin - 
Madison, USA) 
ประสบการณ์การสอน 13 ปี 

Prime Movers 01156247 POWER PLANT ENGINEERING 3 (3-0-6) 
 

รศ.ดร. ชินรักษ์ เธียรพงษ์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D.  Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

 01156254 RAIL VEHICLE DYNAMICS 3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 22 ปี 

 01156258 HIGH-SPEED RAIL 
ENGINEERING 

3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 22 ปี 

กลุ่มท่ี 2 ความร้อน ความเย็น และของไหล
ประยุกต์ (Heat, Cooling and Applied 
Fluids)  

    

Heat Transfer 01156245 HEAT TRANSFER 3 (3-0-6) ผศ.ดร.มธุรส สุชาตะวัฒน์  
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 วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
M.Phil. Energy Technology 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Manchester, UK) 
ประสบการณ์การสอน  11 ปี 
 

รศ.ดร.วิฑาดา เจษฎารัตนชัย 
วศ.บ. วิศวกรรมอาหาร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
ประสบการณ์การสอน 10 ปี 

Air Conditioning and Refrigeration 01156246 REFRIGERATION AND AIR 
CONDITIONING 

3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร.ณัตวิภา เจียรไนวชิระ 
วศ.บ. เคร่ืองกลเกษตร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Sc. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 21 ปี 

Power Plant 01156247 POWER PLANT ENGINEERING 3 (3-0-6) 
 

รศ.ดร. ชินรักษ์ เธียรพงษ์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D.  Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

Thermal Systems Design 01156246 REFRIGERATION AND AIR 
CONDITIONING 

3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร.ณัตวิภา เจียรไนวชิระ 
วศ.บ. เคร่ืองกลเกษตร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Sc. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 21 ปี 

กลุ่มท่ี 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ 
(Dynamic Systems and Automatics 
Control) 
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Dynamic Systems 01156243 MECHANICAL VIBRATION 3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. อุนนัต พิณโสภณ 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(University of Illinois at 
Chicago, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Illinois at 
Chicago, USA) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 
 

รศ.ดร. ณัฐวุฒิ เดไปวา 
B.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
D.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

Automatics Control 01156244 AUTOMATIC CONTROL 3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. อุนนัต พิณโสภณ 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(University of Illinois at 
Chicago, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Illinois at 
Chicago, USA) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 
 

รศ.ดร. ณัฐวุฒิ เดไปวา 
B.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
D.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

Internet of Things (IoT) and Artificial 
Intelligence AI (use of) 

90642113 ROBOTIC AND AI 3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. เอกพจน์  ตันตราภิวัฒน์ 
วศ.บ.เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 
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ประสบการณ์การสอน 18 ปี 
 
รศ.ดร. ณัฐวุฒิ เดไปวา 
B.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
D.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

Robotics 90642113 ROBOTIC AND AI 3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. เอกพจน์  ตันตราภิวัฒน์ 
วศ.บ.เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(Lehigh University, USA) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 
 
รศ.ดร. ณัฐวุฒิ เดไปวา 
B.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
D.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

Vibration 01156243 MECHANICAL VIBRATION 3 (3-0-6) 
 

รศ.ดร. ณัฐวุฒิ เดไปวา 
B.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
D.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

01156254 RAIL VEHICLE DYNAMICS 3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 22 ปี 
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องค์ความรู้ท่ี 
สภาวิศวกรกําหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา  
 

หน่วยกิต รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผู้สอน 
 

กลุ่มท่ี 4 ระบบทางกลอ่ืนๆ (Mechanical 
Systems)  

    

Energy 01156246 REFRIGERATION AND AIR 
CONDITIONING 

3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร.ณัตวิภา เจียรไนวชิระ 
วศ.บ. เคร่ืองกลเกษตร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.Sc. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D. Chemical Engineering 
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 21 ปี 

01156231 THERMODYNAMICS 3(3-0-6) รศ.ดร. ชินรักษ์ เธียรพงษ์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
Ph.D.  Mechanical Engineering  
(University of Manchester, UK.) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

Engineering Management and Economics 01156240 ENGINEERING ECONOMICS 3 (3-0-6) 
 

อ.สยาม  สงวนรัมย์ 
วศ.บ. เคร่ืองกล  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Aerospace Engineering 
(Old Dominion University, USA) 
ประสบการณ์สอน 22 ปี 

01156258 HIGH-SPEED RAIL 
ENGINEERING 

3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 22 ปี 

Fire Protection System 90642038 OCCUPATIONAL SAFETY AND 
HEALTH 

3 (3-0-6) 
 

รศ.ดร.วิฑาดา เจษฎารัตนชัย 
วศ.บ. อาหาร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
ประสบการณ์การสอน 10 ปี 
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Computer-Aided Engineering (CAE) 01156243 MECHANICAL VIBRATION 3 (3-0-6) 
 

รศ.ดร. ณัฐวุฒิ เดไปวา 
B.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
M.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
D.Eng. Mechanical Engineering 
(Chiba University, JAPAN) 
ประสบการณ์การสอน 18 ปี 

01156254 RAIL VEHICLE DYNAMICS 3 (3-0-6) 
 

ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 22 ปี 

01156241 MECHANICS OF MACHINERY 3(3-0-6) 
 

ผศ.ดร. มนต์ศักด์ิ พิมสาร 
วศ.บ. เคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
M.S. Mechanical Engineering 
(Vanderbilt University) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Connecticut, 
USA) 
ประสบการณ์การสอน 23 ปี 

01156242 MECHANICAL DESIGN 3 (3-0-6) รศ.ดร. สุตาภัทร  แคว้นเขาเม็ง 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกลเกษตร 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Mechanical Engineering 
(University of Wisconsin - 
Madison, USA) 
ประสบการณ์การสอน 13 ปี 
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ส่วนท่ี 4 สิ่งสนับสนุนการเรียนรู ้
 
1. ห้องปฏิบัติการ 

1.1. บัญชีรายการของวัสดุ ครุภัณฑ์ และอุปกรณ์การทดลอง 
แสดงรายละเอียดของวัสดุ ครุภัณฑ์ และอุปกรณ์การทดลองแต่ละปฏิบัติการ พร้อมรูปภาพประกอบและหัวข้อปฏิบัติการ 

รวมถึงแผนผังห้องปฏิบัติการและแสดงพ้ืนท่ีความปลอดภัย (Safety Zone) 
ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี

การเรียนรู้ 
รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

ชั้น 1   
Workshop ด้านนอกท่ัว ๆ ไป 

     

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 

Workshop ด้านในห้อง CNC 
และเคร่ือง CNC 

     

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 

Workshop ด้านในห้อง CNC 
และเคร่ืองคอมพิวเตอร์ในการ
สร้าง code 

     

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

Workshop ด้านในห้อง CNC 
และเคร่ืองโปรเจคเตอร์ 

     

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 

Workshop ด้านในห้องเบิก
อุปกรณ์ 

 

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 

ด้านหน้าห้อง Workshop 

 

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 

ห้อง Lab fluid บริเวณชั้นลอย 
(ถ่ายภาพรวม) 

      

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา RAIL 
TRANSPORTATION 
ENGINEERING 
LABORATORY  
ในหัวข้อ  
Deflection of 
beam, Fatiique 
Heat conduction, 
Heat exchanger, 
Torsion test set, 

ห้อง Lab fluid บริเวณใต้ชั้น
ลอย (ถ่ายภาพรวม) 

      

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY และ
RAIL 
TRANSPORTATION 
ENGINEERING 
LABORATORY 
ในหัวข้อ  
Venturi flow test 
set, Jet impact,  
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

Multi-pump 
performance,  
Flow friction loss 
in pipe,  
 

ห้องแลปท่ีอยู่ในระหว่างการ
ปรับปรุง 

 

- 

ชั้น 2   
Co-Working space 

 

พ้ืนท่ีรวมสําหรับ
นักศึกษาในการอ่าน
หนังสือ, ทํางาน, 
ประชุม ฯลฯ 

ห้องประชุมภาคฯ 

      

ใช้ในการประชุม
ภาควิชาฯ 

ห้องประชุม 2 ภาคฯ 

 

ใช้ในการประชุม
ภาควิชาฯ 

ชั้น 3   
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

ห้องประชุมภาค ฯ 

 

ใช้ในการประชุม
ภาควิชาฯ, จัดคา่ย
ประจําปี, จัดกิจกรรม
อ่ืน ๆ สําหรับ
นักศึกษา 

ห้องพักนักศึกษาอินเตอร์ 
(ภาพรวม) 

 

พ้ืนท่ีรวมสําหรับ
นักศึกษาในการอ่าน
หนังสือ, ทํางาน, 
ประชุม ฯลฯ 

ห้องพักนักศึกษาอินเตอร์ 
(ภาพถ่ายอุปกรณ์ เช่น 
คอมพิวเตอร์) 

     

พ้ืนท่ีรวมสําหรับ
นักศึกษาในการอ่าน
หนังสือ, ทํางาน, 
ประชุม ฯลฯ 

ชั้น 4   
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

ห้องปฎิบัติการทางวิศวกรรม
ขนส่งทางราง 

       
 

       

ใช้สอนบทปฎิบัติการ
การสั่นสะเทือนของ
ตัวรถไฟ, ระบบอาณัติ
สัญญาณและการ
ควบคุมรถไฟเบื้องต้น, 
การขึ้นรูปชิ้นงานด้วย
เครื่องพิมพ์สามมิติ 
เป็นต้น 

ห้องปฎิบัติการคอมพิวเตอร์ข้ัน
สูง 

 

คอมพิวเตอร์และ
โปรแกรมขั้นสูง เช่น 
ABAQUS(FEM), 
ADAMS/View, 
Vi(Rail), Fatigue 
เป็นต้น 

Workshop งานเชื่อมด้านใน 
(ภาพรวม) 

 

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ  
MECHANICAL 
ENGINEERING 
PROJECT และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 

Workshop งานเชื่อมด้านนอก 
(ภาพรวม) 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

Workshop งานเชื่อม (ภาพถ่าย
อุปกรณ์) 

 

 

 

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ  
MECHANICAL 
ENGINEERING 
PROJECT และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

 

 
Automotive workshop ด้าน
ใน (ภาพรวม) 

 

 

 

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ  
MECHANICAL 
ENGINEERING 
PROJECT และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

 
Automotive workshop ด้าน
นอก (ภาพรวม) 

 

 

Automotive workshop 
(ภาพถ่ายอุปกรณ์) 

     

     

ใช้สําหรับการเรียน
การสอนในวิชา 
MECHANICAL 
WORKSHOP และ  
MECHANICAL 
ENGINEERING 
PROJECT และ 
PROJECT IN RAIL 
TRANSPORTATION 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

     

Flow Loss in Pipe 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Jet Impact 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

 
 
 
Venturi Meter 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

Heat Conduction 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Heat Convection 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Marcet Boiler 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Psychrometric Test 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

Pneumatic Test 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Electropneumatic Test 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

PLC Test 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Hydraulic Pump Test 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

Harmonic Vibration Test 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Pressure 
Transducer Calibrator 
 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Universal Tensile Testing 
Machine      

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Optical Light Microscope       

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 
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ห้องปฏิบัติการ/ห้องเรียน/พ้ืนท่ี
การเรียนรู้ 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ 

Torsional Testing Machine 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Vicker Microhardness Tester 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 

Fatique Testing Machine 

 

ใช้ในการเรียนการ
สอนวิชา 
MECHANICAL 
ENGINEERING 
LABORATORY 
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เครื่องมือ/อุปกรณ์ 
พ้ืนฐาน 

รูปภาพ การใช้ประโยชน์ แผนการปรับปรุง 

เครื่องเชื่อมไฟฟ้า Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องเชื่อมก๊าซ 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องเชื่อม TIG         

 

Engineering 
workshop/Project 
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เครื่องตัด Plasma 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

Band Saw           

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

Band Saw 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องตัด Laser         

 

Engineering 
workshop/Project 
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เครื่องตัดโลหะแผ่น 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องพับโลหะแผ่น 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องเจาะ Radial และ
เครื่องเจาะ 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องกลึง 

 

Engineering 
workshop/Project 
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เครื่องกัด 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องไส             

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องเจียร 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

เครื่องกลึง CNC 

  

Engineering 
workshop/Project 
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CNC Machining Center 
 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

CNC Machining Center 

 

Engineering 
workshop/Project 
 

 

 
 
 

1.2. โปรแกรมสําเร็จรูป/ซอฟต์แวร์ (Software) 
แสดงรายละเอียดของโปรแกรมสําเร็จรูป/ซอฟต์แวร์ (Software) ท่ีใช้ประกอบการเรียนการสอนของแต่ละปฏิบัติการ 
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2. แหล่งบริการข้อมูลทางวิชาการ 

2.1. ห้องสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 
แสดงบัญชีรายการของหนังสือ ตํารา และวารสารต่าง ๆ และจํานวนอุปกรณ์ทางเทคโนโลยีสารสนเทศ 
 

(ข้อมูล ณ วันที่ 21 กันยายน 2566) 
สามารถเข้าใช้บริการได้ที่ www.lib.kmitl.ac.th 

รายชื่อฐานข้อมูล รายละเอียด 

1. ACM Digital Library 

เป็นฐานข้อมูลทางด้านคอมพิวเตอร์และเทคโนโลยีสารสนเทศ จาก
สิ่งพิมพ์ต่อเน่ือง จดหมายข่าว และเอกสารในการประชุมวิชาการที่จัดทําโดย 
ACM (Association for Computing Machinery) ซึ่งเน้ือหาเอกสาร
ประกอบด้วยข้อมูลที่สําคญั เช่น รายการบรรณานุกรม สาระสังเขป article 
reviews และบทความฉบับเต็ม ให้ข้อมลูต้ังแต่ปี 1985 – ปัจจุบัน 

2. IEEE/IET Electronic 

Library (IEL)  

เป็นฐานข้อมูลที่ครอบคลุมเน้ือหาทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ทุกสาขาวิชารวบรวม
สารสนเทศจากสํานักพิมพ์ Electronics Engineers (IEEE) ประกอบด้วย
วารสาร นิตยสาร รายงานความก้าวหน้า เอกสารการประชุม เอกสารมาตรฐาน
ของ IEEE มากกว่า 4,500,000 รายการ 

3. SpringerLink – Journal 

เป็นฐานข้อมูลวารสารอิเล็กทรอนิกส์ทางด้านวิทยาศาสตร์เทคโนโลยีและ
วิทยาศาสตร์สุขภาพ ประกอบด้วยวารสารและเอกสารฉบับเต็มไม่น้อยกว่า 
1,130 ช่ือ จากข้อมูลปี 1997 – ปัจจุบัน 
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รายชื่อฐานข้อมูล รายละเอียด 

4. American Chemical 

Society Journal (ACS) 

เป็นฐานข้อมูลที่รวบรวมบทความ และงานวิจัย จากวารสารทางด้านเคมีและ
สาขาที่เก่ียวข้อง โดยรวบรวมจากวารสารทั้งที่พิมพ์เป็นรูปเล่ม วารสาร
อิเล็กทรอนิกส ์(Electronic Journals) ข้อมูลที่ได้จากการสืบค้นเป็นเอกสาร
ฉบับเต็ม (Full Text) และรูปภาพ (Image) ย้อนหลังต้ังแต่ปี 1996 

5. Emerald 

Management 

เป็นฐานข้อมูลที่ครอบคลุมสาขาวิชาทางด้านการจัดการ ได้แก่ การเงินและการ
บัญชี บริหารธุรกิจ การจัดการและกลยุทธมดีรรชนี หรือสาระสังเขปของ
บทความจากวารสาร และเอกสารฉบับเต็มของบทความวารสาร (Full text) 
มากกว่า ๑๐๐ ช่ือ 

6. Academic Search 

Ultimate 

ฐานข้อมูลสหสาขาวิชาระดับโลกที่มีขนาดใหญ่ รวบรวมวารสารทางวิชาการ 
นิตยสาร สิ่งพิมพ์ และวีดีโอ ในทุกสาขาวิชาการศึกษา อาทิเช่น 
วิศวกรรมศาสตร์ ดาราศาสตร์ มานุษย์วิทยา ชีวเวชศาสตร์ สุขภาพ กฎหมาย 
คณิตศาสตร์ เภสัชวิทยา ศึกษาศาสตร์ สตรีศาสตร์ สัตวศาสตร์ และสาขาอ่ืนๆ
อีกมากมาย ฐานข้อมูลน้ีเป็นเวอร์ช่ันอัพเกรดของ Academic Search 
Complete ซึ่งประกอบไปด้วยวารสารฉบับเต็มที่ไม่อยู่ในการเข้าถึงแบบเปิด
(non-open access journals)มากกว่า 5,000 ช่ือเรื่อง 

7. EBSCO Discovery 

Service (EDS) Plus Full 
Text 

เป็นฐานข้อมูลครอบคลุมสหสาขาวิชา เช่น ศึกษาศาสตร์ ครุศาสตร์ ศลิปศาสตร์ 
นิเทศศาสตร์ วิทยาการจัดการ โดยให้ข้อมูลเอกสารฉบับเต็มของบทความ
วารสาร (Full text) ไม่น้อยกว่า 1,800 ช่ือเรื่อง โดยมี วารสารฉบับเต็มและ
บทความฉบับเต็มจากสํานักพิมพ์ต่างๆ อาทิ Wiley (John Wiley & Sons, Inc. 
/ Wiley-Blackwell), Taylor & Francis, Sage Publication เป็นต้น 

8. Applied Science & 
Technology Source 
Ultimate 

เป็นฐานข้อมูลฉบับเต็ม (Full Text) ด้านคอมพิวเตอร์ เทคโนโลยี และ 
วิทยาศาสตร์ประยุกต์ ครอบคลุมสาขาวิชาวิทยาศาสตร์เทคโนโลยี
วิศวกรรมศาสตร์คอมพิวเตอร์และเทคโนโลยีคอมพิวเตอร์ ช่วงปีของข้อมต้ังแต่ปี 
1909 จนถึงปัจจุบัน มีการเก็บรวบรวมข้อมูลความรู้ความ ความท้าทายทาง
วิศวกรรมแบบด้ังเดิมและงานวิจัยและเป็นทรัพยากรเพ่ืองานวิจัยที่ส่งผลกระทบ
ทางธุรกิจและสังคมของเทคโนโลยีใหม ่

9. ScienceDirect 

เป็นฐานข้อมูลเอกสารฉบับเต็ม (Full-text) ของวารสารมากกว่า 700 ช่ือเรื่อง 
ครอบคลุม 4 สาขาวิชา ได้แก่ Agricultural and Biological Sciences , 
Engineering , Immunology & Microbiology and Social Sciences 
สามารถดูข้อมลูย้อนหลังต้ังแต่ปี ค. ศ.2010 – ปัจจุบัน 
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10. Web of Science 
เป็นฐานข้อมูลบรรณานุกรมและสาระสังเขปพร้อมการอ้างอิงและอ้างถึง ที่
ครอบคลุมสาขาวิชาหลักทั้งวิทยาศาสตร์ สังคมศาสตร์ และมนุษยศาสตร ์จาก
วารสารประมาณ 9,200 รายช่ือ ให้ข้อมูลต้ังแต่ปี 2001 – ปัจจุบัน 

11. ProQuest 
Dissertation & Theses 
Global 

เป็นฐานข้อมูลวิทยานิพนธ์ระดับปริญญาเอก และปรญิญาโท ฉบับเต็ม (Full-
text) ของสถาบันการศึกษาที่ได้รับการรับรองจากประเทศสหรัฐอเมริกา และ
แคนาดา รวมบางสถาบันการศึกษาจากทวีปยุโรป ออสเตรเลีย เอเซีย และ
แอฟริกา มากกว่า 1000 แห่ง ประกอบไปด้วยเอกสารฉบับเต็มของวิทยานิพนธ์
ปริญญาเอกและปริญญาโทต้ังแต่ปี1997 ถึงปัจจุบันไม่น้อยกว่า 1.1 ล้าน
รายการ และสาระสังเขปวิทยานิพนธ์ไม่น้อยกว่า 2.4 ล้านรายการ 

12. Annual Reviews 

เป็นฐานข้อมูลวารสารท่ีครอบคลุม 46 สาขาวิชา แบ่งเป็น 3 ด้าน คือ
วิทยาศาสตร์ชีวภาพ 24 สาขาวิชา, วิทยาศาสตร์กายภาพ 13 สาขาวิชา, และ 
สังคมศาสตร์ จํานวน 8 สาขาวิชา โดยสามารถสืบค้นข้อมลูได้ต้ังแต่ ปี 1996 ถึง
ปีปัจจุบัน สามารถดาวน์โหลด FullText ฉบับย้อนหลังได้บางรายการ 

13. Cambridge Journal 
Online 

ฐานข้อมูลวารสารสาขาวิทยาศาสตร์และ เทคโนโลยี วิทยาศาสตร์สุขภาพ ของ
สํานักพิมพ์ Cambridge University มีวารสารฉบับเต็ม 198 ช่ือ ใช้ข้อมลูได้
ต้ังแต่ปี 1997 - ปัจจุบัน สามารถดาวน์โหลด FullText ฉบับย้อนหลังได้บาง
รายการ 

14. Wiley Online Library ฐานข้อมูลวารสารสาขาเกษตรศาสตร์ คณิตศาสตร์ สถิติ วิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยี วิทยาศาสตร์สุขภาพ การแพทย์ กฎหมาย การเงิน บัญชี ธุรกิจ 
เศรษฐศาสตร ์มนุษยศาสตร์ สังคมศาสตร  ์ และศิลปะ ของสํานักพิมพ์ Wiley  
ใช้ข้อมูลได้ต้ังแต่ปี 1997 - ปัจจุบัน สามารถดาวน์โหลด FullText ฉบับ
ย้อนหลังได้บางรายการ 

15. Access Medicine ฐานข้อมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกส์ และสื่อประสมทางด้านวิทยาศาสตร์พ้ืนฐาน 
วิทยาศาสตร์สุขภาพ และการแพทย์เฉพาะทางทุกสาขาวิชา พร้อมข้อมูล
สนับสนุนการปฏิบัติงานและการให้บริการทางการแพทย์ 

16. CRCnetbase (Taylor 
& francis) 

ฐานข้อมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกส์ CRCNetBase จากบริษัท Booknet 
ครอบคลุมหลายสาขาวิชา โดยเฉพาะทางด้านวิทยาศาสตร์ ให้บริการสืบค้น ทั้ง
ช่ือเรื่อง     ช่ือผู้แต่ง และสารบัญหนังสือ  

17. KMITL eBooks 
ภาษาไทย  

ฐานข้อมูลทรัพยากรสารนิเทศอิเล็กทรอนิกส์ภาษาไทย ใหบ้ริการเอกสารฉบับ
เต็ม (Full-Text) ที่มีอยู่ในสถาบันฯ ได้แก่หนังสือ วิทยานิพนธ์ปริญญานิพนธ์
งานวิจัย เอกสารจดหมายเหตุ 
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18. Morgan & Claypool 
Synthesis  

ฐานข้อมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกส์ จากสํานักพิมพ์  Morgan & Claypool 
Synthesis  ครอบคลุมสาขาวิชาวิศวกรรมและสาขาวิชาที่เก่ียวข้อง 

19. SIAM Journals 
Online (LOCUS)  

ฐานข้อมูลวารสารอิเล็กทรอนิกส์ จากสํานักพิมพ์ SIAM  ครอบคลุมเน้ือหา
สาขาวิชาทางด้านคณิตศาสตร์ประยุกต์ และวิทยาศาสจร์ 

20. SpringerLink eBooks 
ปี 2014  

เป็นฐานข้อมูลหนังสืออิเล็กทรอนิกส์ ประมาณ 5,000 เลม่ ครอบคลมุสาขาวิชา 
ทั้งหมด 13 สาขาวิชา ดังน้ี 
1. Computer Science  2. Engineering  3. Biomedical and Life Science 
4. Medicine   5. Mathematics and Statistics 6. Humanitics, Social 
Sciences and law 7. Business and Economics  
8. Physics and Astronomy    9. Earth and Environment Science 10. 
Chemistry and Materials Science 11. Professional and Applied 
Computing12. Behavioral Science 13. Architecture and design 

21. Scival SciVal ฐานข้อมูลที่เป็นเคร่ืองมือสําหรับ Research Performance 
Assessment และเพ่ือการบริหารจัดการงานวิจัยเป็นหลัก พัฒนาขึ้นโดย
สํานักพิมพ์ Elsevier เป็นระบบที่ใช้วัด ตรวจสอบ และติดตามสมรรถนะ
งานวิจัย (Research Performance) ขององค์กรวิจัยหน่ึงๆ โดยใช้ข้อมลู
ผลงานวิจัยตีพิมพ์ (Publications) และการอ้างอิงจากบทความวิจัยตีพิมพ์ 
(Citation) ในฐานข้อมูล Scopus 

22. Ebrary 
(ebookcentral.proquest) 

อีกฐานข้อมูล E-book ที่ครอบคลุมในทุกสาขาวิชา 
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2.2. สิ่งอํานวยความสะดวก 
แสดงรายละเอียดห้องสมุด คอมพิวเตอร์ และสภาพแวดล้อมอ่ืน ๆ 
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ห้อง Fab. Lab. รองรับงานสร้างช้ินส่วนเพ่ือพัฒนาต้นแบบสิ่งประดิษฐ์ต่างๆ 
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ห้องคอมพิวเตอร์รองรับการเรียนการสอนในรายวิชาที่ใช้โปรแกรมสําเร็จรูปในงานวิศวกรรม 
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ขบวนรถไฟที่ใช้ในการฝึกการควบคุมรถไฟเบื้องต้น
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ส่วนท่ี 5 ภาคผนวก 
 
ภาคผนวก 1 เอกสารที่สภาสถาบันการศึกษาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
แสดงเอกสารท่ีสภาสถาบันการศึกษาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
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ภาคผนวก 2 ที่ได้รับอนุมัติ/เห็นชอบจากสภาสถาบันการศึกษา 
แสดงรายละเอียดของหลักสูตรฉบับสมบูรณ์ 
 
ภาคผนวก 3 รายละเอียดของรายวิชา (Course Specification)/รายละเอียดของแผนการสอน (Course 
Syllabus) 
แสดงรายละเอียดของรายวิชา (Course Specification) เฉพาะรายวิชาท่ีขอเทียบกับองค์ความรู้ท่ีสภาวิศวกรกําหนด 
 
ภาคผนวก 4 เอกสารแบบการตรวจ (Checklist) สําหรับการย่ืนคําขอรับรองปริญญาฯ 
แสดงรายละเอียดของเอกสารแบบการตรวจ (Checklist) 




