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คำรับรองตนเอง (Self-Declaration) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 
 
ช่ือสถาบันการศึกษา มหาวิทยาลัยศรีปทุม บางเขน 

วิทยาเขต/คณะ/ภาควิชา คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา 

สาขาวิศวกรรมท่ีรับรองปริญญา วิศวกรรมไฟฟา 
ปการศึกษาท่ีรับรองปริญญา พ.ศ.2565 

 
สวนท่ี 1 หลักสูตร 

 
1. ช่ือหลักสูตร 

ช่ือภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 

ช่ือภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Electrical Engineering 

 
2. ช่ือปริญญาและสาขาวิชา 

ช่ือเต็มภาษาไทย : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟา) 

ช่ือยอภาษาไทย : วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

ช่ือเต็มภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering (Electrical Engineering) 

ช่ือยอภาษาอังกฤษ : B.Eng. (Electrical Engineering) 
 
3. วิชาเอก/แขนงวิชา 

วิชาเอก/แขนงวิชาภาษาไทย : ไมม ี

วิชาเอก/แขนงวิชาภาษาอังกฤษ : None 

 
4. ปรัชญาและวัตถุประสงคของหลักสูตร 

4.1. ปรัชญาของหลักสูตร 
เพื ่อผลิตบัณฑิตที่มีความรู ความสามารถเพียบพรอมไปดวย ปญญา เชี ่ยวชาญ เบิกบานและคุณธรรมและเพื่อสราง

ความกาวหนาในองคความรูทางวิชาการและเทคโนโลยีทางวิศวกรรมในสาขาวิศวกรรมไฟฟาและสาขาที่เกี่ยวของ เพื่อเปนประโยชน
ตอการพัฒนาประเทศและการแขงขันกับนานาชาติ เพื่อกาวสูการพึ่งตนเองของประเทศ ทั้งนี้หลักสูตรไดเนนการสรางความรอบรู
เฉพาะแขนงวิชาใหมีทักษะในการปฏิบัติงานวิศวกรรมท่ีมีการวิเคราะหและใชวิจารณญาณในการตัดสินใจแกปญหาไดอยางถูกตองและ
เหมาะสมอีกทั้งมีความเปนผูนำ มีบุคลิกภาพและมนุษยสัมพันธดี สามารถทำงานเปนทีมรวมกับบุคคลสายอาชีพตางๆในสังคมได 
บัณฑิตที่สำเร็จการศึกษาสามารถประกอบวิชาชีพไดกวางขวางในงานวิศวกรรมไฟฟา เชน ออกแบบ วิเคราะห และแกไขปญหา
ทางดานระบบไฟฟาและพลังงานในงานอาคารและอุตสาหกรรม การควบคุมอัตโนมัติและหุนยนต 

4.2. *วัตถุประสงคของหลักสูตร 
(1) ผลิตบัณฑิตทางดานวิศวกรรมไฟฟา ท่ีมีความรู ความเขาใจและมีความเช่ียวชาญในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรม

ควบคุมสาขาวิศวกรรมไฟฟา ไดอยางเหมาะสม 
(2) ผลิตบัณฑิตทางดานวิศวกรรมไฟฟา ใหมีความสามารถในการเรียนรูและพัฒนาตนเอง  สามารถคิดและวิเคราะห

ปญหาอยางเปนระบบมีทักษะในการผลิตผลงาน เปนนักปฏิบัติท่ีดี สามารถปฏิบัติหนาท่ีตามภาระท่ีไดรับมอบหมายจากผูวาจางอยาง
เกิดประสิทธิภาพ 

(3) ผลิตบัณฑิตที่สามารถปฏิบัติหนาที่วิศวกรอยางสอดคลองตามจรรยาบรรณวิชาชีพ มีคุณธรรม จริยธรรมมีความ
รับผิดชอบ และมีจิตสำนึกท่ีดีตอสังคมและสิ่งแวดลอม 
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(4) ผลิตสรางเสริมบรรยากาศที่เอื้ออำนวยใหเกิดการผลิตผลงานทางวิชาการและงานวิจัยในระดับชาติ นานาชาติ
ตลอดจนสรางนักวิจัยและวิศวกรท่ีมีคุณภาพท่ีไดรับการยอมรับในระดับสากล 

(5) เพ่ือผลิตบัณฑิตท่ีมีความสามารถในการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ ทักษะทางภาษา และใชเทคโนโลยีอยางเหมาะสม
เพ่ือชวยในการทำงาน 
* หมายเหตุ: หลักสูตรตองมีวัตถุประสงคเพื่อใหผูสำเร็จการศึกษาสามารถประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมและเพื่อประโยชน

ในการรองรับการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมในสาขาท่ีขอรับรองไดอยางเหมาะสม 

 
5. ระบบการจัดการศึกษา 

5.1. ระบบ 
หลักสูตรน้ีจัดการศึกษาระบบทวิภาค โดยหน่ึงปการศึกษาแบงออกเปน 2 ภาคการศึกษาโดยมีระยะเวลาการศึกษาไมนอย

กวา 15 ชั่วโมงตอหนวยกิต และ/หรือ 15 สัปดาห ตอภาคการศึกษา และอาจจัดภาคฤดูรอนดวยได ขอกำหนดตางๆ ใหเปนไปตาม
ขอบังคับมหาวิทยาลัยศรีปทุมวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 

5.2. การจัดการศึกษาภาคฤดูรอน 
อาจจัดภาคฤดูรอนดวย โดยมีระยะเวลาการศึกษาไมนอยกวา 15 ชั่วโมงตอหนวยกิต และ/หรือ 8 สัปดาห  ตอภาค

การศึกษา ทั้งนี้ ระยะเวลาและจำนวนหนวยกิต มีสัดสวนเทียบเคียงกันไดกับการศึกษาภาคปกติ  สวนขอกำหนดตางๆ ใหเปนไปตาม
ขอบังคับมหาวิทยาลัยศรีปทุมวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 

5.3. การเทียบเคียงหนวยกิตในระบบทวิภาค 
ไมม ี
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6. แผนการศึกษา 
รายละเอียดแผนการศึกษาตลอดหลักสูตร 

แผนการศึกษาท่ี 1 : แผนการศึกษาสหกิจศึกษา 

ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี1  
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
CHM100 เคมีท่ัวไป 3(3-0-6) 
CHM110 ปฏิบัติการเคมีท่ัวไป 1(0-3-1) 
MAT125 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-3-5) 
EGR105 การจัดการวิศวกรรมความปลอดภัย 3(2-3-5) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 

   
  รวม   19   หนวยกิต 

   
ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี2 

 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
MAT126 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
PHY111 ฟสิกส 1 3(3-0-6) 
PHY121 ปฏิบัติการฟสิกส 1                    1(0-3-1) 
EGR210 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG211 วงจรไฟฟา 1 3(3-0-6) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 

  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 
   
  รวม  19  หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 1  38 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  38 หนวยกิต 
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ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี1  
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
MAT203 สถิติสำหรับวิศวกร 3(3-0-6) 
EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวิศวกร 3(2-3-5) 
EGR220 กลศาสตรวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG213 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา 1(0-3-1) 
EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 2(2-0-4) 
EEG231 สนามแมเหล็กไฟฟา  2(2-0-4) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 

   
 

 
รวม  18 

  หนวยกิต 
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 2 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG216 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 1(0-3-1) 
EEG271 เทคโนโลยีการสื่อสาร 2(2-0-4) 
EEG306 ระบบควบคุม 2(2-0-4) 
EEG307 ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 3(2-3-5) 
EEG313 เครื่องมือและการวัดทางไฟฟา 2(2-0-4) 
EEG341 เครื่องจักรกลไฟฟา 1  3(3-0-6) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 

  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 

  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 
   
  รวม  19  หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 2  37 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  75 หนวยกิต 
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ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG302 ปฏิบัติการระบบควบคุม 1(0-3-1) 
EEG312 ปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา 1(0-3-1) 
EEG342 ปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 1(0-3-1) 
EEG351 ระบบไฟฟากำลัง 3(3-0-6) 

EEG442 อิเล็กทรอนิกสกำลัง   3(3-0-6) 

EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา   3(3-0-6) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 

  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 

  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 
   
  รวม  19  หนวยกิต 

 
ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG448 เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาและการกักเก็บพลังงาน 3(3-0-6) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 

 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
   
  รวม  19 หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 3  38 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  113 หนวยกิต 
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ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา  3(1-4-4) 

  วิชาเลือกเสรี (1) 3 

  วิชาเลือกเสรี (2) 3 

  วิชาเลือกเสรี (3) 3 
  วิชาเลือกเสรี (4) 3 

  วิชาเลือกเสรี (5) 3 
   
  รวม  18  หนวยกิต 

 
ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG499 สหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา   6(0-40-0) 

                       รวม  6  หนวยกิต 

หมายเหตุ นักศึกษาท่ีไมสามารถเรียนรายวิชา EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา และ/หรือ EEG499 สหกิจ
ศึกษาวิศวกรรมไฟฟา  ใหเลือกเรียนรายวิชาดังตอไปนี้แทน โดยไดรับอนุมัติจากคณะ 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต 
EEG390 การฝกงานวิศวกรรมไฟฟา     

(Electrical Engineering Practice) 
3(0-35-0) 

 
EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวิศวกรรมไฟฟา   

(Project Development in Electrical Engineering) 
3(0-9-3) 

EEG492 โครงงานวิศวกรรมไฟฟา     
(Electrical Engineering Project) 

3(0-9-3) 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 4  24 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  137 หนวยกิต 
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แผนการศึกษาท่ี 2 : แผนการศึกษาฝกงาน  

แผนการศึกษาฝกงาน (ผูสำเร็จการศึกษาระดับ ปวส.) 
 

ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
CHM100 เคมีท่ัวไป 3(3-0-6) 
CHM110 ปฏิบัติการเคมีท่ัวไป 1(0-3-1) 
MAT125 
MAT155 

คณิตศาสตรวิศวกรรม 1 
คณิตศาสตรและสถิติท่ัวไป 

3(3-0-6) 
2(2-0-4) 

EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-3-5) 
EGR105 การจัดการวิศวกรรมความปลอดภัย 3(2-3-5) 

   
   
   รวม   15   หนวยกิต 

   
   

   
ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
MAT126 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
PHY111 ฟสิกส 1 3(3-0-6) 
PHY121 ปฏิบัติการฟสิกส 1                    1(0-3-1) 
EGR210 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG211 
EEG213 

วงจรไฟฟา 1 
ปฏิบัติการวงจรไฟฟา 

3(3-0-6) 
1(0-3-1) 

 ENG339 ภาษาอังกฤษเพ่ือเตรียมความพรอมสูงานอาชีพ 2(2-0-4) 

    
   รวม  16  หนวยกิต 
   
   

รวมหนวยกิตปท่ี 1  31 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  31 หนวยกิต 
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ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี  1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EGR203 การวิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวิศวกร 3(2-3-5) 
EGR220 กลศาสตรวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 2(2-0-4) 
EEG216 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 1(0-3-1) 
EEG231 สนามแมเหล็กไฟฟา  2(2-0-4) 

    
   รวม  14  หนวยกิต 

   
   
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 2 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG271 เทคโนโลยีการสื่อสาร 2(2-0-4) 
EEG302 
EEG306 

ปฏิบัติการระบบควบคุม 
ระบบควบคุม 

1(0-3-1) 
2(2-0-4) 

EEG307 
EEG312 

ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 
ปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา 

3(2-3-5) 
1(0-3-1) 

EEG313 เครื่องมือและการวัดทางไฟฟา 2(2-0-4) 
EEG341 เครื่องจักรกลไฟฟา 1  3(3-0-6) 
EEG342 ปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 1(0-3-1) 

    
   รวม  15  หนวยกิต 

    
   
   

 
รวมหนวยกิตปท่ี 2  29 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  60 หนวยกิต 
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ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG351 ระบบไฟฟากำลัง 3(3-0-6) 
EEG442 
EEG448 

อิเล็กทรอนิกสกำลัง   
เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาและการกักเก็บพลังงาน 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา   3(3-0-6) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 

   

  รวม  15  หนวยกิต 

    

    
   

 
ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวิศวกรรมไฟฟา 3(0-9-3) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 

 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
    
    
   
  รวม  15 หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 3  30 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  90 หนวยกิต 
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ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG492 โครงงานวิศวกรรมไฟฟา 3(0-9-3) 

  วิชาเลือกเสรี (1) 1 

  วิชาเลือกเสรี (2) 1 

  วิชาเลือกเสรี (3) 1 
  วิชาเลือกเสรี (4) 1 

  วิชาเลือกเสรี (5) 1 
 วิชาเลือกเสรี (6) 1 
   

           รวม  9  หนวยกิต 
 
 

ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 2 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG390 การฝกงานวิศวกรรมไฟฟา  3(0-35-0) 

                        
รวม  3  หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 4  12 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  102 หนวยกิต 
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7. โครงสรางหลักสูตร จำนวนหนวยกิตรวม การเทียบโอน/ยกเวนรายวิชา

รายละเอียดของหลักเกณฑการเทียบโอน/ยกเวนรายวิชาสำหรับผูสำเร็จการศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.)
พรอมระบุรายวิชาและจำนวนหนวยกิตท่ีเทียบโอน/ยกเวนรายวิชา 
1. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป    30 หนวยกิต ขอเทียบโอนไดสูงสุด 26 หนวยกิต 
2. หมวดวิชาเฉพาะ

- วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม    32 หนวยกิต ไมอนุญาตใหเทียบโอน 
- วิชาเฉพาะทางวิศวกรรม    45 หนวยกิต ไมอนุญาตใหเทียบโอน 
- วิชาชีพเลือก    15 หนวยกิต ไมอนุญาตใหเทียบโอน 

3. หมวดวิชาเลือกเสรี    15 หนวยกิต ขอเทียบโอนไดสูงสุด 9 หนวยกิต 

รวมหนวยกิตท่ีขอเทียบโอน (วิชาศึกษาท่ัวไปและวิชาเลือกเสรี) 35    หนวยกิต 
จำนวนหนวยกิตตลอดหลักสูตร 137  หนวยกิต 
รวมจำนวนหนวยกิตวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมและวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม  77   หนวยกิต (ไมอนุญาตใหเทียบโอน) 
จำนวนหนวยกิตคงเหลือ 102  หนวยกิต 

หมายเหตุ  จำนวนหนวยกิตท่ีขอเทียบโอนในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไปและหมวดวิชาเลือกเสรี เปนไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัยศรี
ปทุม โดยมไิดเปนวิชาในหมวดวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมและหมวดวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม 

8. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565  เริ่มใชหลักสูตรน้ี ตั้งแตปการศึกษา 2565
- คณะกรรมการมาตรฐานหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา ไดใหความเห็นชอบการปรับปรุง

หลักสูตร  เมื่อวันท่ี  5 เมษายน พ.ศ. 2564 
- สภาวิชาการมหาวิทยาลัยศรีปทุมไดใหความเห็นชอบหลักสูตร ในการประชุม ครั้งที่ 5 ปการศึกษา 2563  เมื่อวันที่ 20

เมษายน  พ.ศ. 2564 
- สภามหาวิทยาลัยศรีปทุมไดอนุมัติการปรับปรุงหลักสูตร ในการประชุมครั้งท่ี 2/2564 เมื่อวันท่ี 11  พฤษภาคม พ.ศ. 2564

9. ช่ือผูรับรอง/อนุมัติขอมูล
ระบุรายละเอียดของผูรับรอง/อนุมัติขอมูลที่บันทึกใชในการพิจารณาและประเมินผล เพื่อการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร

หรือวุฒิบัตรในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมของสภาวิศวกร 

ตารางแสดงรายชื่อผูรับรอง/อนุมัติ 
ชื่อ-สกลุ ตำแหนงบริหาร (วาระการดำรงตำแหนง พ.ศ 25xx - พ.ศ 25xx) ลายมือชื่อ 

ผศ.ดร.ชลธิศ เอ่ียมวรวุฒิกุล คณบด ี พ.ศ 2554 - ปจจุบัน 

10. ช่ือผูรับผิดชอบ/ผูประสานงานหลักสูตร
ระบุรายละเอียดของผูรับผิดชอบ/ผูประสานงานเกี่ยวกับการดูแล/รับผิดชอบหลักสูตร โดยมีขอมูลการติดตอ เชน ชื่อ-สกุล

ตำแหนง โทรศัพท และไปรษณียอิเล็กทรอนิกส (E-mail) 

ตารางแสดงรายชื่อผูรับผิดชอบ/ผูประสานงาน 
ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง โทรศัพท E-mail

1 ผศ.ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช หัวหนาสาขาวิชา 
2 ผศ.ปรากฤต เหลี่ยงประดิษฐ ผูชวยคณบดีฝายวิชาการ 
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สวนที่ 2 นิสติ/นักศึกษา 
 
1. คุณสมบัติของผูเขาศึกษา 

อธิบายหลักเกณฑ วิธีการคัดเลือก และเกณฑการรับของผูเขาศึกษา 
(1) การเขาศึกษา  
- เปนผูสำเร็จการศึกษาไมต่ำกวามัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเทา 
- เปนผูสำเร็จการศึกษาประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูงหรือเทียบเทา หรืออนุปริญญา 
- เปนไปตามประกาศมหาวิทยาลัยศรีปทุมหรือขอบังคับมหาวิทยาลัยศรีปทุมวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 
(2)  การคัดเลือกผูเขาศึกษา 
- นักเรียนท่ีเขาศึกษาโดยระบบคัดเลือกของกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัย และนวัตกรรม (อว.) 
- นักเรียนท่ีมหาวิทยาลัยศรีปทุม เปนผูดำเนินการคัดเลือกเอง 
- โดยคณาจารยประจำหลักสูตรดวยวิธีการสอบขอเขียน และ/หรือการสอบสัมภาษณรวมท้ังพิจารณาจากผลการศึกษาระดับ  
  มัธยมศึกษาตอนปลายและคะแนนสอบโดยระบบคัดเลือกของกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัย และนวัตกรรม (อว.) 

 
2. แผนการรับนักศึกษาในระยะ 5 ป 

ระบุจำนวนนิสิต/นักศึกษาท่ีรับเขา ตองจำแนกตามคุณสมบัติของผูเขาศึกษาและวิชาเอก/แขนงวิชา  
 

ตารางแสดงจำนวนนักศึกษา 
ตารางท่ี 1: ผูสำเร็จการศึกษาระดับ ม.6 

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 110 110 110 110 110 

ช้ันปท่ี 2  80 80 80 80 

ช้ันปท่ี 3   70 70 70 

ช้ันปท่ี 4    65 65 

รวม 110 190 260 325 325 
 

ตารางท่ี 2: ผูสำเร็จการศึกษาระดับ ปวส. 

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 65 65 65 65 65 

ช้ันปท่ี 2  40 40 40 40 

ช้ันปท่ี 3   35 35 35 

ช้ันปท่ี 4    30 30 

รวม 65 105 140 170 170 
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3. คุณลักษณะของบัณฑิตท่ีพึงประสงค (ตามขอตกลง Washington Accord) 
3.1 แสดงความเช่ือมโยงระหวางรายวิชาของหลักสูตรกับคุณลักษณะของบัณฑิตท่ีพึงประสงคตามขอตกลง Washington Accord 

ลำดับ ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) 
ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/รายวิชา คำอธิบายรายวิชา 

1 ความรูดานวิศวกรรม (Engineering Knowledge) 
- สามารถประยุกตใชความรูทางดานคณิตศาสตร วิทยาศาสตร 
พ้ืนฐานทางวิศวกรรม และความรู เฉพาะทางวิศวกรรม เพ่ือ
การแกไขและหาคำตอบของปญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซอน 

CHM100  General 
Chemistry 

ปริมาณสารส ัมพันธ  พ ื ้นฐานทฤษฎี
อะตอม คุณสมบัติของแกส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดุลเคมี 
สมดุลไอออนิก จลนศาสตรเคมี การ
จัดเรียงอิเล็กตรอนในอะตอม พันธะเคมี 
คุณสมบัติของธาตุในตารางธาตุ กรด
และเบส เคมีไฟฟา อ ุณหพลศาสตร
เบื้องตน คุณสมบัติทางอุณหพลศาสตร
ของสสาร พลังงานความรอนในระบบ
อุณหพลศาสตร 

  MAT125 Engineering 
Mathematics 1         

ตรีโกณมิติและการประยุกตเวกเตอรใน
สองและสามมิติ พีชคณิตของเวคเตอร 
ระบบเวกเตอรของเสนตรง ระนาบ และ
พื้นผิวในปริภูมิสามมิติ ลิมิตและความ
ตอเนื ่อง อนุพันธและการประยุกตใช
อนุพันธ ปริพันธและการประยุกตใช
ปริพันธ คาเฉลี่ยของฟงกชัน เทคนิคการ
หาปริพันธ การหาปริพันธตามเสน การ
หาปริพันธไมตรงแบบ 

  MAT126 Engineering 
Mathematics 2         

อนุพันธยอยของฟงกชันหลายตัวแปร 
กฎลูกโซ อนุพันธยอยอันดับสูง การหา
อัตราการเปลี่ยนแปลงของฟงกชันหลาย
ตัวแปร พิกัดเชิงข้ัว การหาปริพันธหลาย
ชั ้นในระบบพิกัดเชิงขั ้ว การประยุกต
อนุพันธ ปริพันธของฟงกชันหลายตัว
แปร การหาปริพันธตามพื้นผิว สมการ
อนุพันธอันดับหนึ่งและการหาผลเฉลย 
การประยุกตสมการเชิงอนุพันธอันดับ
หนึ่ง สมการอนุพันธอันดับสองและการ
หาผลเฉลย ลำดับและอนุกรม อนุกรม
อนันต การลูเขาและลูออกของอนุกรม
อนันต อนุกรมกำลังและอนุกรมเทย
เลอร การหาปริพันธเชิงตัวเลข 

  PHY111 Physics 1 การวัดและระบบหนวยเอสไอ  ปริมาณ
เวกเตอร  จลนพลศาสตรของอนุภาค  
พลศาสตรของอนุภาค  งานและพลังงาน  
โมเมนตัม  การเคล ื ่อนท ี ่ของระบบ
อนุภาค  การหมุนของวัตถุแข็งเกร็ง  
การเคลื่อนที่แบบแกวงกวัด  ความโนม
ถวง  สมดุลสถิตของวัตถุแข็งเกร็งและ
สภาพยืดหยุน  กลศาสตรของไหล  คลื่น
กล ความรอนและทฤษฎีจลนของแกส  
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หลักอุณหพลศาสตร การสมดุลและการ
อนุรักษพลังงาน การถายเทความรอน 

  EGR102 Engineering 
Drawing 

การเขียนตัวอักษร การฉายภาพออโธก
ราฟฟก การเขียนภาพออโธกราฟฟก 
การเขียนภาพพิกตอเรียล หลักการให
ขนาดและความเผื่อ การใชวิวชวย ภาพ
คลี่และภาพพับ การเขียนภาพตัด การ
เ ข ี ย น แ บ บ ภ า พ แ ย ก ช ิ ้ น  แ ล ะ
ภาพประกอบ การสเก็ทซแบบราง การ
ใชคอมพิวเตอรชวยในการเขียนแบบ
เบ้ืองตน มาตรฐานแบบวิศวกรรมในงาน
อุตสาหกรรมและการกอสรางติดตั้ง 

  EGR210 Engineering 
Materials 

ความส ัมพ ันธ  ระหว  า ง โครงสร  าง 
คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการใช
งานของประเภทวัสดุหลักที ่ถูกใชทาง
วิศวกรรม เชน โลหะ พลาสติก โพลีเมอร 
เซรามิกส วัสดุผสม แอสฟลต ไม และ
คอนกรีต การทดสอบและความหมาย
ของค ุณสมบัต ิทางกลของว ัสด ุ การ
เสื่อมสภาพของวัสดุ เทคโนโลยีวัสดุสมัม
ใหมในงานวิศวกรรม 

  EGR220 Engineering 
Mechanics 

ระบบแรง สมด ุลของระบบแรงบน
อนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง การวิเคราะห
โครงสรางอยางงาย พลศาสตรเบื้องตน 
กฏการเคลื่อนที่ของนิวตัน จลนศาสตร 
( kinematics) แล ะ  จลนพลศาสตร  
(kinetics) ของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง 
งานและพลังงาน อิมพัลสและโมเมนตัม 

  EEG211 Electric 
Circuits 1  

องคประกอบวงจร การวิเคราะหแบบ
เมชและโหนด ทฤษฎ ีวงจร ความ
ตานทาน ความเหนี่ยวนำ และความจุ
ไฟฟา วงจรอับดับหนึ่งและอันดับสอง 
แผนภาพเฟสเซอร วงจรกำลังไฟฟา
กระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส 

  EEG215 Analog and 
Digital Electronics 
 

สารก ึ ่ งต ัวนำ ทฤษฎ ีรอยต อพี- เ อ็น
เบ้ืองตน วงจรไดโอด วงจรทรานซิสเตอร 
วงจรโอเปอรเรชั่นแนลแอมปริไฟเออร 
วงจรจายไฟและโมดูลแหลงจายไฟฟา 
วงจรอิเล็กทรอนิกสทางแสงและการ
ประย ุกต   ระบบด ิจ ิตอลก ับระบบ
อนาลอก ระบบเชิงเลข และรหัสแบบ
ตางๆ วงจรดิจิตอลพีชคณิต แบบบูล 
หลักการออกแบบวงจรตรรกเชิงผสม 
หลักการออกแบบวงจรตรรกเชิงลำดับ 
การประยุกตในงานวิศวกรรมไฟฟา 
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  EEG231 
Electromagnetic Fields  
 

สนามไฟฟาสถิตย ตัวนำและไดอิเล็กตรกิ 
ความจุไฟฟา กระแสการพาและกระแส
การนำ ความตานทาน สนามแมเหล็ก
สถ ิตย ว ัสด ุแม  เหล ็ก การเหน ี ่ยวนำ 
สนามแมเหล็กไฟฟาที ่แปรตามเวลา 
สมการแมกซแวลล 

  EEG235 Introduction 
to Robotics and 
Automation 

บทนำเกี ่ยวกับว ิทยาการหุ นยนตใน
ป จจ ุบ ัน พ ื ้นฐานองค ประกอบของ
หุ นยนต โครงสร าง กลไก อุปกรณ
ตรวจจับ การควบคุมระดับลาง อุปกรณ
ข ับเคล ื ่อน ต ัวอย างการประยุกตใช
หุนยนตในดานตาง ๆ 

  EEG236 Sensor 
Technology and 
Wireless Networks 

แนะนำเทคโนโลย ีการตรวจร ู  ด  วย
อุปกรณเซนเซอร ในแบบตางๆ เชน 
อุณหภูมิ ความชื้น อัตราการไหล การ
ต ร วจว ั ดทา งกายภาพในร ู ปแบบ
สัญญาณทางไฟฟาอิเล็กทรอนิกส การ
แปลงรูปแบบขอมูลดิจิตอล กระบวนการ
สื่อสารขอมูล มาตรฐานการรับสงขอมูล
สื ่อสารขอมูลไรสาย การสื่อสารขอมูล
ระยะไก 

  EEG271 
Communication 
Technology 

โมเดลการสื่อสารท่ีใชสายตัวนำสัญญาณ 
และแบบไรสายหรือการใชคลื่นความถ่ี
วิทยุ แนะนำความรู เบื ้องตนเกี ่ยวกับ
สัญญาณและระบบ สเปคตรัมความถ่ี
ของสัญญาณและการประยุกตใชอนุกรม
และแปลงฟูริเยร สัญญาณรบกวน การ
มอดูเลต ทฤษฎีการสุมตัวอยาง ไนควิสต
และควอนไท แนะนำความรู เบื ้องตน
มาตรฐานการสื่อสาร ระบบเครือขายใน
อ ุตสาหกรรม ระบบสกาดา ระบบ
เครือขายแบบแลน 

2 การวิเคราะหปญหา (Problem Analysis) 
- สามารถระบุ ตั้งสมการ วิจัย สืบคน และวิเคราะห ปญหา
ทางวิศวกรรมท่ีซับซอน เพ่ือใหไดขอสรุป ของปญหาท่ีมี
นัยสำคญั โดยใช หลักการทาง คณิตศาสตร วิทยาศาสตร
ธรรมชาติ และ วิทยาการทางวิศวกรรมศาสตร 

EGR203 Data Analysis 
in Engineering 
Operation 

การบ ันท ึ กข  อม ู ลจากการว ั ดและ
กระบวนการทางดิจิทัลสมัยใหม การ
วิเคราะหประมวลผลขอมูลและนำเสนอ
ขอมูลเชิงสถิติ สถิติเชิงพรรณนา การวัด
แนวโนมเขาสู สวนกลาง คาเบี ่ยงเบน
มาตรฐาน ความแปรปรวน ความถดถอย
และสหสัมพันธ ทฤษฎีความนาจะเปน 
ตัวแปรสุ ม การอนุมานเชิงสถิติ การ
วิเคราะหความแปรปรวน การใชวิธีการ
ทางสถิติเปนเครื่องมือในการแกปญหา 
การประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรใน
การแกปญหาสถิติ กรณีตัวอยางการ
วิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม 
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  EEG306  
Control Systems 

แบบจำลองทางคณิตศาสตรของระบบ
ตางๆ ฟงกชันการถายโอน การแปลงลา
ปลาซ แบบจำลองในโดเมนเวลาและ
ความถี ่ การตอบสนองทางพลวัตของ
สัญญาณและระบบ  ระบบลำดับหน่ึง
และลำดับสอง  ระบบควบคุมแบบวง
เป  ดและวงป ด   การควบค ุมแบบ
ปอนกล ับ ชน ิดของต ัวควบคุมแบบ
ปอนกล ับ แนวค ิดและเง ื ่อนไขของ
เสถียรภาพของระบบ เสนทางเดินราก 

  EEG341 Electrical 
Machines 1                      

วงจรแม  เหล ็ก หล ักการเปล ี ่ยนรูป
พลังงานไฟฟาและพลังงานกล ทฤษฎี
พล ั งงานและพล ังงานร  วมในวงจร
แมเหล็กหมอแปลงไฟฟาหนึ่งเฟสและ
ส า ม เ ฟ ส  ห ล ั ก ก า ร ท ำ ง า น ข อ ง
เ ค ร ื ่ อ ง จ ั ก ร ก ล ไ ฟ ฟ  า  ชน ิ ด ห มุ น 
เ ค ร ื ่ อ ง จ ั ก ร กล ไฟฟ  า ก ร ะแ ส ต ร ง 
โครงสร างและหล ักการทำงานของ
เคร ื ่ อ งจ ั ก รกล ไฟฟ  ากระแสสลั บ 
เ ค ร ื ่ อ ง จ ั ก ร ก ล ไ ฟ ฟ  า ซ ิ ง โ ค ร นั ส
เครื ่องจักรกลไฟฟาเหนี่ยวนำหนึ่งเฟส
และสามเฟส การปองกันเครื่องจักรกล
ไฟฟา 

  EEG442 Power 
Electronics 

สัญญาณแรงดันและกำลังไฟฟาแบบไซนู
ซอยดและนันไซนูซอยด การประเมิน
การแพรกระจายของสัญญาณฮารมอนิก
ค ุ ณ ล ั ก ษ ณ ะ ข อ ง อ ุ ป ก ร ณ  ท า ง
อิเล็กทรอนิกสกำลังชนิดตาง ๆ หลักการ
ของคอนเวอรเตอรแบบตาง ๆ  อาทิ เชน
คอนเวอรเตอรแบบไฟฟากระแสสลับ 
เปนไฟฟากระแสตรง คอนเวอรเตอร
แบบ ไฟฟ  า ก ร ะแสตร ง เ ป  น ไฟฟ า
กระแสตรง  คอนเวอรเตอรกระแสสลับ
เปนกระแสสลับ  คอนเวอรเตอรกระแส
ตรงเปนกระแสสลับ   ขดลวดและหมอ
แปลงความถี่สูง  การขับเคลื่อนมอเตอร
แบบตาง ๆ ดวยอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

  EEG443 Electric Drives ช้ินสวนอุปกรณขับเคลื่อนไฟฟา ลักษณะ
ภาระของระบบข ั บ เคล ื ่ อน ไฟฟ า 
ขอบ เ ขตและข  อ จำก ั ดของระบบ
ขับเคล ื ่อน ว ิธ ี เบรคการทำงานของ
มอเตอร ระบบสงกำลังและขนาดชุดสง
กำล ั ง  ล ั กษณะความส ัมพ ันธ ของ
ความเร ็วแรงบ ิดของมอเตอร ไฟฟา 
ร ะ บ บ ข ั บ เ ค ล ื ่ อ น ม อ เ ต อ ร  ไ ฟ ฟ า
กระแสตรง ระบบขับเคลื ่อนมอเตอร
ไฟฟากระแสสลับ ระบบขับเคล ื ่อน
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มอเตอรเซอรโว การประยุกตการใชงาน
ของระบบขับเคลื ่อนในอุตสาหกรรม
อัตโนมัติ 

3 การออกแบบ/พัฒนาหาคำตอบของปญหา  
(Design/Development of Solutions) 
- สามารถพัฒนาหาคำตอบของปญหาทาง วิศวกรรมท่ีซับซอน 
และออกแบบระบบ ช้ินงาน หรือกระบวนการ ตามความ
จำเปนและเหมาะสม กับขอพิจารณาทางดานสาธารณสุข 
ความปลอดภัย วัฒนธรรม สังคม และสิ่งแวดลอม 

EEG307 Embedded 
System and PLC 
 

ระบบสมองกลฝ  งต ั ว  การพ ัฒนา
โปรแกรม และ การต อเช ื ่อมโยงใน
รูปแบบตาง ๆ อุปกรณอินพุตเอาตพุต 
สถาปตยกรรมของพีแอลซี ขอจำกัดและ
ขอดีขอเสียของพีแอลซี การออกแบบ
ระบบท่ีใชพีแอลซี มาควบคุมการทางาน
ในวงการอุตสาหกรรม การออกแบบใน
งานท่ีมีความซับซอน การเช่ือมตอพีแอล
ซีผานระบบเครือขาย การเชื ่อมตอพี
แอลซีกับอุปกรณตางๆที่ใชการควบคุม
กระบวนการ การร ับส ัญญาณจาก
เซนเซอรและทรานดิวเซอร การควบคุม
ความเร็วมอเตอร การวิเคราะหระบบ
ควบคุมตางๆ หลักการพิจารณาความ
เหมาะสมในการเลือกใชระบบ 

  EEG351 Electric 
Power Systems 

โครงสรางของระบบไฟฟากำลัง การผลติ 
สงจาย จำหนายและการใชงานของ
กำลังไฟฟา วงจรกำลังไฟฟากระแสสลับ 
ระบบไฟฟาสามเฟส ระบบตอหนวย 
คุณลักษณะและแบบจำลองของเครื ่อง
ก ำ เ น ิ ด ไ ฟ ฟ  า  ค ุ ณ ล ั ก ษ ณ ะ แ ล ะ
แบบจำลองของหมอแปลงกำลัง ตัวแปร
และแบบจำลองของสายเคเบิ้ล ตัวแปร
และแบบจำลองของสายสงไฟฟา 

  EEG449 Design of 
Electromechanical 
Control Systems   
 

สมรรถนะการทำงานของเครื่องจักรกล
ซิงโครนัสในสถานะช่ัวครู การทำงานเชิง
ประยุกตของมอเตอรเหนี่ยวนำสามเฟส
ในอุตสาหกรรม มอเตอรเหนี่ยวนำแบบ
เฟสเดียว การทำงานของมอเตอรรีลัค
แตนซ มอเตอรย ูนิเวอรซ ัล มอเตอร
กระแสตรงแบบแมเหล็กถาวร มอเตอร
เซอร โว มอเตอร  เหน ี ่ยวนำเชิงเสน 
สเตปปงมอเตอร การควบคุมและการ
ปองกันมอเตอรไฟฟาอุตสาหกรรม 

  EEG362 Industrial 
Robot Control System 

พื้นฐานการเคลื่อนที่แบบจลศาสตรและ
พลศาสตร   ระบบควบค ุมตำแหนง 
ความเร็ว แรงบิด กระแสปอนกลับ ดวย
ต ัวควบคุม เช น PID control, Fuzzy 
Control, Hybrid-control ร ะ บ บ
ควบคุมตนกำลัง (Actuator) ที่ใชงานใน
ภาคอุตสาหกรรม 
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  EEG452 Electric  
Power Systems 
Analysis 

การวิเคราะหเครือขายของระบบสงจาย
และจำหนาย การศึกษาเกี่ยวกับโหลด
โฟลว และป ญหาการควบค ุม  การ
ว ิ เ ค ร า ะห  ล ั ด ว งจ รแบบสมมาตร 
องคประกอบสมมาตร การวิเคราะห
ลัดวงจรแบบไมสมมาตร เสถียรภาพของ
ระบบไฟฟากำลังในสภาวะทรานเชี้ยนท 
การทำงานเชิงเศรษฐศาสตรของระบบ
ไฟฟากำลัง โครงสรางกริดอัฉริยะและ
การดำเนินงาน 

  EEG468 Automation 
and Industrial Robot 
 

การพ ัฒนาโปรแกรมคอมพ ิว เตอร
สำหรับการตรวจสอบสถานะการทำงาน
และการควบคุมหุนยนต การประมวลผล 
การรับสงขอมูลและแสดงผลขอมูล การ
ทำงานร  วมก ับอ ุปกรณ อ ื ่ นๆ เชน 
สายพานลำเล ียง เคร ื ่องจ ักร การ
พัฒนาการทำงานแบบหุนยนตประสาน 
แบบกึ่งอัตโนมัติและแบบอัตโนมัติ ใน
กระบวนการผลิตของภาคอุตสาหกรรม 

4 การสืบคน (Investigation) 
- สามารถดำเนินการสืบคนเพ่ือหาคำตอบของ ปญหาทาง
วิศวกรรมท่ีซับซอน โดยใชความรูจากงานวิจัยและวิธีการวิจัย 
รวมถึง การออกแบบการทดลอง การวิเคราะห และการแปล
ความหมายของขอมูล  
การสังเคราะหขอมลูเพ่ือใหไดผลสรุปท่ี เช่ือถือได 

PHY121 Physics 
Laboratory 1 

การทดลองที ่ส ัมพันธก ับทฤษฎีท ี ่ ได
ศึกษาเกี่ยวกับการวัดและการวิเคราะห
ขอมูล การเคลื่อนท่ีแบบโพรเจกไทล กฎ
ขอท่ีสองของนิวตัน การเคลื่อนท่ีแบบซิม
เปลฮารมอนิก การเคลื่อนที่แบบบอลลิ
สติกเพนดูลัม การเคลื ่อนที ่แบบหมุน 
คลื่นนิ่งบนเสนเชือก บีตส การขยายตัว
เนื ่องจากความรอน การขยายตัวแบบ
แอเดียแบติก การอนุรักษพลังงานกล
และพลังงานความรอน 

  CHM110  General 
Chemistry Laboratory 

การทดลองที ่ส ัมพันธก ับทฤษฎีท ี ่ ได
ศ ึ กษา เก ี ่ ยวก ับ การแยกสารผสม 
ปฏิกิร ิยาเคมี เปอรเซ ็นตของธาตุใน
สารประกอบและสูตรอยางงาย การ
ไทเทรตกรดและเบส การหาคาคงที่ของ
แกสและปริมาตรหนึ่ง  โมลของแกสท่ี
สภาวะอุณหภูมิและความดันมาตรฐาน 
ความร อนของสารละลายและของ
ปฏิกิริยา อัตราของปฏิกิริยา สมดุลเคมี 
ความกระดางของน้ำ ออกซิเจนละลาย 
พลังงานความรอนในระบบอุณหพล
ศาสตร 

  EEG213 Electric 
Circuits Laboratory 

การทดลองเพื่อใชทฤษฎีของวงจรไฟฟา
กับอุปกรณวงจรและวงจรจริง  พื้นฐาน
การใชเครื่องมือวัด ทางไฟฟาสำหรับการ
วัดสัญญาณและอุปกรณวงจรตางๆ การ
ใ ช  ค อ ม พ ิ ว เ ต อ ร  ใ น ก า ร ค ำ น ว ณ
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เปรียบเทียบผลการวิเคราะหทางทฤษฎี 
และการทดลอง 

  EEG216 Analog and 
Digital Electronics 
Laboratory 
 

การทดลองเกี่ยวกับอุปกรณ  และวงจร
อิเล็กทรอนิกสตางๆ  การออกแบบและ
ป ร ะ เ ม ิ น ก า ร ท ำ ง า น ข อ ง ว ง จ ร
อ ิ เล ็กทรอน ิกส แบบแอนะล ็อกและ
ดิจิตอล 

  EEG302 Control 
Systems Laboratory 

การปฏิบัติการ ระบบควบคุมแบบอะ
นาล็อกและแบบดิจิตอล ในกระบวนการ
ทางอ ุตสาหกรรม การควบค ุมแบบ
เร ียงลำด ับ การจำลองระบบด วย
คอมพิวเตอร ออกแบบตัวควบคุมแบบ
ตางๆ การทดลองการขับเคลื ่อนและ
ควบคุมเครื ่องจักรกลไฟฟาแบบตางๆ
โดยเน ื ้อหาสอดคลองก ับว ิชาระบบ
ควบคุม 

  EEG312 Measurement 
Systems Laboratory 

ปฏิบัต ิการเกี ่ยวกับเครื ่องมือวัดทาง
ไฟฟา และอิเล ็กทรอนิกส  และการ
ออกแบบวงจรอ ิ เล ็กทรอน ิกส   ซึ่ ง
เก ี ่ ยวข องก ับการว ัดแรงด ันไฟฟ า 
กระแสไฟฟาและกำลังไฟฟา การวัด
ค าอ ิมพ ิแดนซ ท ี ่ความถ ี ่ต ่ ำและสู ง 
ทรานสด ิวเซอร การวัดทางแมเหล็ก 
เทคนิคทางดิจิตอลในการวัด สัญญาณ
รบกวน เทคนิคในการเพิ่มคาอัตราสวน
ของสัญญาณตอสัญญาณรบกวน 

  EEG342 Electrical 
Machines Laboratory 

ปฏิบัต ิการเกี ่ยวกับหมอแปลงไฟฟา
มอเตอรกระแสตรง มอเตอรอินดัคชัน
และเครื่องจักรกลซิงโครนัส  การควบคุม
มอเตอร 

  EEG451 Electrical 
Engineering 
Laboratory (Power) 

การทดลองเกี ่ยวกับระบบไฟฟากำลัง 
การผลิตไฟฟา การสงจายกำลังไฟฟา 
โหลดไฟฟา การวัดคาทางไฟฟากำลัง 
การตอลงดิน โปรแกรมคอมพิวเตอรใน
งานวิศวกรรมไฟฟากำลัง 

  EEG469 Industrial 
Power Electronic 
Laboratory 

ปฏิบ ัต ิการท ี ่ เก ี ่ยวข องก ับทางด าน
อิเล็กทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรม
และการขับเคลื่อนเครื ่องจักรกลไฟฟา
โดยใชอ ุปกรณอ ิเล ็กทรอนิกส กำลัง 
แหล  งจ  า ย ไฟฟ  าสว ิ ตช ิ ่ ง ใ รระบบ
อุตสาหกรรม 

5 การใชเคร่ืองมือทันสมัย (Modern Tool Usage) 
- สามารถสราง เลือกใช เทคนิควิธี ทรัพยากร และ ใชเครื่องมือ
ทันสมัยทางวิศวกรรมและเทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึงการ
พยากรณ การทำแบบจำลองของงานทางวิศวกรรมท่ีซับซอนท่ี 
เขาใจถึงขอจำกัดของเครื่องมือตางๆ 

EGR205 Computer 
Programming for 
Engineers 

แนวคิดของคอมพิวเตอร สวนประกอบ
ของคอมพ ิวเตอร   การปฏ ิส ัมพ ันธ
ระหวางฮารดแวรและซอฟตแวร การ
โปรแกรมภาษาปจจุบัน ปฏิบัติการการ
โปรแกรม หลักการระบบอัตโนมัติและ
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เทคโนโลย ีด ิ จ ิท ัลสม ัย ใหม  ในงาน
วิศวกรรม 

  EEG237 Introduction 
to Embedded System 

บทนำของระบบฝงตัว สถาปตยกรรม
และการเขียนโปรแกรมพื้นฐานสำหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร การเชื ่อมตอกับ
พอรต การเชื ่อมตอกับวงจรอนาล็อก
และดิจิทัล การเช่ือมตอกับสวนแสดงผล
และอุปกรณอินพุตและเอาตพุต การ
ติดตอแบบอนุกรม และการเชื่อมตอกับ
อุปกรณตรวจวัด 

  EEG238 Automatic 
Control System and 
Intelligent Robot 

การควบคุมอุปกรณตนกำลังหุ นยนต 
การตรวจว ัดสถานะการทำงานของ
ระบบหุนยนต กระบวนการการนำขอมลู
จากระบบการตรวจรูมาประมวลผล การ
ประมวลผลดวยตรรกะและอัลกอริทึม 
ร ูปแบบการประมวลผลภาพ การ
ประมวลผลขอมูลแบบตำแหนงสามมิติ 
กระบวนการตัดสินใจและการเรียนรูใหม 

  EEG239 Engineering 
System Integration 

ศึกษาการทำงานของระบบ กระบวนการ 
ก า ร อ อ ก แ บ บ ท า ง ก ล  ไ ฟ ฟ า
อิเล็กทรอนิกส และสมองกลประมวลผล
ขอมูลดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร การ
ออกแบบและพัฒนาระบบในรูปแบบ
ผสมผสาน การเชื่อมโยงขอมูลการตรวจ
รู การจัดเรียงขอมูลการสื่อสาร ระบบ
ผสมผสานดวยระบบบังคับมือ ระบบ
ก่ึงอัตโนมัติ และระบบอัตโนมัติ 

  EEG313 Electrical 
Instruments and 
Measurements 

หนวยและมาตรฐานของการว ัดทาง
ไ ฟ ฟ  า  ก า ร จ ำ แ น ก ป ร ะ เ ภ ท แ ล ะ
ค ุณล ักษณะของเคร ื ่องม ือว ัด การ
วิเคราะหการวัด การวัดแรงดันและ
กระแสของ ไฟฟ  ากระแสตรงและ
กระแสสลับดวยวิธ ีการอนาลอกและ
ดิจิตอล การวัดกำลังไฟฟา ตัวประกอบ
กำล ังและพลังงาน การว ัดค าความ
ตานทาน ความเหนี่ยวนำความจุไฟฟา 
การวัดความถี่และคาบเวลา สัญญาณ
และการรบกวน ทรานสดิวเซอร 

  EEG352 Building 
Information Modeling 
Laboratory 
 

การประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอร
เพ ื ่อช วยในการว ิเคราะห  ออกแบบ 
ประมาณการปริมาณวัสดุ ประมาณ
ราคา และวางแผนทางการตืดตั้งระบบ
ไฟฟา การจำลองสถาณการณเพื่อชวย
ให  ก า รบร ิ ห ารจ ั ดการ โครงการมี
ประส ิ ทธ ิ ภาพ  และฝ  กห ั ดการ ใช
โปรแกรมคอมพิวเตอรกับงานอาคาร
อุตสาหกรรมท่ีไดรับมอบหมาย 



22 
 

  

  EEG361 Interfacing 
and Communication 
in Industrial 
 

การอินเตอรเฟสระบบคอมพิวเตอรกับ
อ ุปกรณต างๆ เช น เซนเซอร   และ
อุปกรณสงกำลัง (Actuators) หลักการ
ส ื ่อสารมาตรฐานการส ื ่อสารข อมูล 
(Protocol) เชน Modbus, RS485/422 
ระบบเครือขาย การสื่อสารแบบไรสาย
และแบบมีการเช่ือมตอโดยใชสาย ระบบ
ที่ทำการอินเตอรเฟสรวมกับเทคโนโลยี
อ ิน เตอร  เน ็ตท ี ่ เช ื ่ อมอ ุปกรณ และ
เครื ่องมือตางๆ ในภาคอุตสาหกรรม 
ระบบปองกันความปลอดภัยในเครือขาย 
เชน password, pincode เปนตน 

  EEG482  Sensors and 
Transducers 
Technology 

แนะนำเครื่องมือวัดและอุปกรณควบคุม 
แบบอนาล็อคและดิจิตอลทรานดิวเซอร 
เทคนิคการตรวจวัดแรงดันอัตราความ
เปลี่ยนแปลงของแรงดันในการสง การ
ตรวจวัดอัตราการไหลของเหลวรวมถึง
ดวยมาตรวัดขั ้นพื้นฐาน มาตรวัดอื่นๆ
และวิธีการแบบเฉพาะทาง การตรวจวัด
อุณหภูมิรวมถึงวิธีการตรวจวัดดวยไฟฟา 
ไมพึ ่งพาไฟฟาและวิธีการถายโอนการ
ตรวจวัดระดับของเหลวในรูปแบบตางๆ 
การตรวจวัดระดับของเหลวทางตรงและ
ทางออม รวมถึงวิธ ีการ Hydrostatic 
pressure วิธีการทางไฟฟาและวิธีการ
แบบเฉพาะทาง พรอมการใชงานตัว
ควบคุมพ้ืนฐาน 

6 วิศวกรและสังคม (The Engineer and Society) 
- สามารถใชเหตุและผลจากหลักการและความรูท่ี ไดรับ มา
ประเมินประเด็นและผลกระทบตางๆ ทางสังคม ชีวอนามัย 
ความปลอดภัย กฎหมาย และวัฒนธรรมท่ีเก่ียวพันกับการ
ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

EGR105 Safety 
Engineering 
Management 

หล ักว ิศวกรรมการจ ัดการและการ
จัดการความเสี ่ยงดานความปลอดภัย 
หลักการในการปองกันความสูญเสีย การ
วิเคราะหและการควบคุมอันตรายใน
สถานที ่ปฏิบัติงาน องคประกอบของ
มน ุษย  และจ ิ ต วิทยาอ ุตสาหกรรม 
ความสัมพันธระหวางการออกแบบเพ่ือ
ความปลอดภัยและประสิทธิภาพการ
ดำเนินงาน ขอกำหนดและมาตรฐานท่ี
เก ี ่ยวข องก ับความปลอดภ ัยในงาน
วิศวกรรม หนาที ่ความรับผิดชอบและ
จรรยาบรรวิชาชีพของวิศวกร ฝกปฏิบัติ
ดานความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน
วิชาชีพวิศวกรรม 

  EEG448 Power 
Generation 
Technology and 
Energy Storage 

แนะนำเทคโนโลย ีในการผล ิตไฟฟา 
เศรษฐศาสตร ในการผลิตไฟฟาและ
แผนพัฒนากำล ังการผล ิตไฟฟาของ
ประเทศ โรงจักรไฟฟาพลังงานไอน้ำ โรง
จักรไฟฟาพลังงานนิวเคลียร โรงจักร
ไฟฟาแกสเทอรไบนและความรอนรวม 
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โรงจักรไฟฟาพลังงานน้ำ เทคโนโลยีการ
ผล ิตไฟฟ าจากพล ังงานหม ุนเว ี ยน 
ศักยภาพในการผลิตไฟฟาดวยพลังงาน
หม ุนเว ียนของประเทศ การก ักเก็บ
พลังงาน 

  EEG450 High Voltage 
Engineering and 
Protection 

การกำเนิดไฟฟาแรงสูงและเทคนิคการ
วัดไฟฟาแรงสูง ความเครียดสนามไฟฟา
และเทคนิคการฉนวน กลไกการเกิด
เบรกดาวนฉนวน  แรงดันเกินจากฟาผา
และการสวิตชิง ฟาผาและการปองกัน 
กฎของการใชรีเลยปองกัน พื้นฐานของ
รีเลยปองกัน โครงสรางของรีเลยและ
คุณสมบัติของรีเลย รีเลยกระแสเกิน 
และการป องก ันการล ัดวงจรลงดิน
สำหรับสายสง การปองกันโดยรีเลย
ผลตาง การปองกันโดยรีเลยไพลอตและ
รีเลยระยะทาง การปองกันหมอแปลง
ไฟฟา การปองกันเครื ่องกำเนิดไฟฟา 
การปองกันบัสโซน การปองกันมอเตอร 

7 สิ่งแวดลอมและความย่ังยืน (Environment and 
Sustainability) 
- สามารถเขาใจผลกระทบของคำตอบของปญหางานทาง
วิศวกรรมในบริบทของสังคมและสิ่งแวดลอม และสามารถ
แสดงความรูและความจำเปนของการพัฒนาท่ียั่งยืน 

EEG393 Problem 
Based Learning 

การเรียนรูโดยใชปญหาเปนฐานในดาน
วิศวกรรมไฟฟา  การศึกษาความเปนไป
ได การสืบคนขอมูล การตั้งสมมุติฐาน 
กระบวนการวิเคราะห การสรุปผล และ
การนำเสนอแนวทางการแกปญหางาน
ทางดานไฟฟากำลัง การแกไขปญหาท่ี
สอดคลองกับสภาพการณจริงทางดาน
ระบบอาคาร โรงงานอุตสาหกรรมและ
พล ั งงาน ส  ง เสร ิม ให  เก ิดความคิด
สรางสรรค ความคิดเชิงบูรณาการ และ
การนำความรูไปสูการปฏิบัติ 

8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 
- สามารถใชหลักการทางจรรยาบรรณและมีสำนึก รับผดิชอบ
ตอมาตรฐานการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

EEG453 Electrical 
System Design 

แนวคิดพื ้นฐานในการออกแบบระบบ
ไฟฟา ผังและรูปแบบของระบบจำหนาย
ไฟฟา กฎและมาตรฐานในการติดตั้งทาง
ไฟฟ  า  การ เข ี ยนแบบระบบไฟฟ า 
สายไฟฟา บริภัณฑไฟฟา การออกแบบ
ระบบไฟฟาแสงสวางและบริภัณฑไฟฟา 
การประมาณคาภาระทางไฟฟา การ
ออกแบบการเดินสายและการเชื่อมตอ
วงจร การออกแบบวงจรมอเตอร ภาระ
ไฟฟา สายปอนและสายประธาน การตอ
ลงดิน การคำนวณลัดวงจร การจัดลำดับ
การทำงานของอุปกรณป องกัน การ
ปร ับปร ุ งต ั วประกอบกำล ั ง  ระบบ
กำล ังไฟฟ าสำรองและระบบไฟฟา
ฉุกเฉิน 
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9 การทำงานเด่ียวและทำงานเปนทีม (Individual and Team 
work) 
- ทำหนาท่ีไดอยางมีประสิทธิภาพท้ังในดานการ ทำงานเดี่ยว 
และการทำงานในฐานะผูรวมทีมหรือ ผูนำทีมท่ีมีความ
หลากหลายของสาขาวิชาชีพ 

EEG394 Project 
Development in 
Electrical Engineering
  
 

แ น ะ น ำ ว ิ ธ ี ก า ร อ อ ก แ บ บ ท า ง
วิศวกรรมไฟฟา นักศึกษาตั้งกลุมทำงาน
เข ียนและเสนอความต องการและ
ขอกำหนดรายละเอียดของโครงงาน
ออกแบบสำหรับสรางในวิชา EEG492 
สัมมนาการนิยามความตองการของ
โครงงาน  การพิจารณาหาความสำคัญ
ของความตองการ เทคนิคการจัดลำดับ
งาน  การประเมินคาใชจายโครงงานและ
ระยะ เวลาท ี ่ ใ ช    การควบค ุมการ
ดำ เน ิ น งาน    โ ดย ใช  เ ทคน ิ คทาง
คอมพิวเตอร  การบริหารโครงงานและ
ประเมินผล 

  EEG492 Electrical 
Engineering Project 

กล ุ  มทำงานของน ั กศ ึ กษาทำการ
ออกแบบ สร างต นแบบทดสอบทาง
ว ิศวกรรมไฟฟ าและเข ียนเอกสาร
ออกแบบสำหรับระบบที่ไดเสนอไวใน
วิชา EEG394 นักศึกษาทุกคนจะตอง
เสนอผลงานของตนเองทั ้งในรูปของ
รายงานและปากเปลา ตามชวงเวลา
ตางๆ ท่ีกำหนดใหตลอดการศึกษา 

10 การสื่อสาร (Communication) 
- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรมท่ีซบัซอนกับกลุมผู ปฏิบัติ
วิชาชีพวิศวกรรมและสังคมโดยรวมไดอยาง มีประสิทธิผล อาทิ 
สามารถอานและเขียนรายงาน ทางวิศวกรรมและเตรียม
เอกสารการออกแบบงาน วิศวกรรมไดอยางมปีระสิทธิผล 
สามารถนำเสนอ สามารถใหและรบัคำแนะนำงานไดอยาง
ชัดเจน 

EEG498 Electrical 
Engineering Pre-
Cooperative 
Education 

หลักการและแนวคิดเก ี ่ยวกับสหกิจ
ศึกษา กระบวนการและขั้นตอนของสห
กิจศึกษา ระเบียบขอบังคับที่เกี่ยวของ
กับสหกิจศึกษา ความรูพื้นฐาน เทคนิค
และการเตรียมความพรอมสำหรับการ
ปฏิบัติงานในสถานประกอบการ วิธีการ
ทำโครงงานและรายงานที่เกี่ยวของกับ
ว ิชาช ีพทางว ิศวกรรมไฟฟา เตร ียม
โครงงาน กำหนดหัวขอ ลักษณะและ
รายละเอียดของโครงงานสหกิจศึกษาท่ี
ตองออกปฏิบัติงานทางวิศวกรรมไฟฟา 

11 การบริหารโครงการและการลงทุน (Project 
Management and Finance) 
- สามารถแสดงวามีความรูและความเขาใจ หลักการทาง
วิศวกรรมและการบริหารงาน และ สามารถประยุกตใช
หลักการบริหารในงานของตน ในฐานะผูรวมทีมและผูนำทีม
เพ่ือบริหารจดัการ โครงการวิศวกรรมท่ีมสีภาพแวดลอมการ
ทำงาน ความหลากหลายสาขาวิชาชีพ 

EEG390 Electrical 
Engineering Practice 

การฝกงานทางวิศวกรรม ในสาขาท่ี
สัมพันธกับสาขาวิชาที่ศึกษาภายใตการ
ดูแลของวิศวกรอาวุโส นักศึกษาตองทำ
บันทึกประจำวันและรายงานสรุปการ
ฝกงาน 

  EEG499 Electrical 
Engineering 
Cooperative 
Education 

การปฏิบัติงานจริงที่เกี่ยวของกับวิชาชีพ
ท า ง ว ิ ศ ว ก ร ร ม ไ ฟ ฟ  า  ณ  ส ถ า น
ประกอบการ การทำโครงงานหรือ
รายงานที ่ เก ี ่ยวข องก ับว ิชาช ีพทาง
วิศวกรรมไฟฟา ซึ ่งมีประโยชนทั ้งตอ
นักศึกษาและสถานประกอบการ การ
จัดการและการวางแผนวิจารณญาณ
และการต ั ดส ิ น ใจ  การแก  ป ญหา 
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วัฒนธรรมองคการ การทำงานเปนทีม 
มน ุษยส ัมพ ันธ   บ ุคล ิกภาพและการ
วา งต ั ว  ท ั กษะการส ื ่ อสาร  ความ
รับผิดชอบ คุณธรรมและจรยิธรรม 

12 การเรียนรูตลอดชีพ (Lifelong Learning) 
- ตระหนักและเห็นความจำเปนในการเตรียมตัว เพ่ือให
สามารถการปฏบัิติงานไดโดยลำพังและ สามารถการเรียนรู
ตลอดชีพเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงทางดานเทคโนโลยีและ
วิศวกรรม 

EEG459 Special 
Topics in Electrical 
Engineering (Power) 

หัวขอที่ไดรับความสนใจหรือเทคโนโลยี
ใหมๆทางดานไฟฟากำลังในปจจุบัน 

  EEG466 Special Topic 
on Autonomous 
System and Robotics 

หัวขอพิเศษซึ ่งเปนหัวข อที ่น าสนใจ 
ทางดานเทคโนโลยีหุ นยนตและระบบ
อ ัตโนม ัต ิ  ตามความเหมาะสมของ
เทคโนโลยีท่ีใชงานในปจจุบัน   

หมายเหตุ : โปรดระบุลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) ใหครบถวนมากท่ีสุด โดยนำรายวิชาในหลักสูตรท้ังหมดมากรอกขอมูล 
 

 

4. มาตรฐานผลการเรียนรู 
1. ความสามารถในการระบุปญหา สรางความสัมพันธ และแกปญหาทางวิศวกรรมที่ซับซอนโดยทำการประยุกตใชหลักการ 

ทางวิศวกรรมศาสตร วิทยาศาสตร และคณิตศาสตร 

2. ความสามารถในการประยุกตใชการออกแบบทางวิศวกรรม เพ่ือสรางคำตอบท่ีตรงกับความตองการ โดยพิจารณาองคประกอบ
ทางดานสาธารณสุขและความปลอดภัย สังคมโลก วัฒนธรรม สังคม สิ่งแวดลอม เศรษฐศาสตร และองคประกอบอื่นตาม 
ความเหมาะสมของสาขาวิชา 

3. ความสามารถในการสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพกับกลุมคนท่ีหลากหลาย 

4. ความสามารถในการคำนึงถึงจรรยาบรรณและความรับผิดชอบในทางวิชาชีพ ในงานดานวิชาชีพวิศวกรรมและทำการตัดสินใจ
บนพ้ืนฐานการคำนึงถึงผลกระทบของผลลัพธทางวิศวกรรมตอสังคมโลก เศรษฐศาสตร สิ่งแวดลอม และสังคมศาสตร 

5. ความสามารถในการทำงานเปนทีมไดอยางมีประสิทธิภาพ ท้ังในฐานะสมาชิกหรือผูนำ ในการสรางเปาหมาย การวางแผนงาน 
ทำงานบรรลุตามวัตถุประสงคท่ีกำหนด และสามารถสรางความรวมมือและสภาพแวดลอมท่ีเอ้ือตอการการทำงานรวมกัน  

6. ความสามารถในการพัฒนาและดำเนินการทดลองที่เหมาะสม วิเคราะหและแปลความหมายขอมูล และใชหลักการตัดสินใจ
ทางวิศวกรรมศาสตรในการสรุปผล 

7. ความสามารถในการหาความรูใหมและการประยุกตใช โดยใชกลยุทธการเรียนรูท่ีเหมาะสม 
 

4.1 ผลการพัฒนาผลการเรียนรู   
4.1.1 ผลการพัฒนาการเรียนรู หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป (PLO) 

PLO 1. มีคุณธรรมจริยธรรมในการดำเนินชีวิต บนพ้ืนฐานปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง  
PLO 2. ตระหนักและสำนึกในความเปนไทย   
PLO 3. มีความรอบรูอยางกวางขวาง มีโลกทัศนกวางไกล  เขาใจและเห็นคุณคาของตนเอง ผูอ่ืน สังคม ศิลปวัฒนธรรม

และธรรมชาต ิ  
PLO 4. มีทักษะการแสวงหาความรูตลอดชีวิต เพ่ือพัฒนาตนเองอยางตอเน่ือง   
PLO 5. มีทักษะการคิดแบบองครวม   
PLO 6. มีจิตอาสาและสำนึกสาธารณะ เปนพลเมืองท่ีมีคุณคาของสังคมไทยและสังคมโลก   
PLO 7. ใชเทคโนโลยีสารสนเทศอยางรูเทาทัน   
PLO 8. ใชภาษาในการสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพ   

 
4.1.2 ผลการพัฒนาการเรียนรูตามหลักสูตร (PLO) 

1. PLO1 ประยุกตใชความรูภาคทฤษฎีพื้นฐานทางวิศวกรรมกับการใชงานวิชาชีพ โดยแสดงออกถึงความเขาใจ
ในศาสตรดานวิศวกรรมพ้ืนฐานของสาขาวิศวกรรมไฟฟาสำหรับการประกอบวิชาชีพและประยุกตใชองคความรูในการปฏิบัติงานจริง 
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2. PLO2 ประยุกตใช โปรแกรมจำลองทางคอมพิวเตอร เครื่องมือดิจิทัลทางวิศวกรรม หรือเทคโนโลยีสมัยใหมท่ี
เหมาะสม เพ่ือการปฏิบัติงานในการสรางคุณคาใหแกภาคอุตสาหกรรมอยางมืออาชีพ 

3. PLO3 สามารถแกปญหาหรือพัฒนางานไดอยางเปนระบบ และสามารถศึกษาเรียนรูไดดวยตนเอง แสดงถึง
ความสามารถในคิดวิเคราะหอยางเปนระบบ ประกอบดวย การกำหนดประเด็น การศึกษาคนควาขอมูล การออกแบบวิธีการ การลง
มือทำเก็บบันทึกขอมูลและการวิเคราะหผล สรุปประมวลผลและรายงานผลงานในเชิงวิศวกรรมไดอยางมีประสิทธิภาพ 

4. PLO4 แสดงออกถึงการมีมนุษยสัมพันธ การสื่อสารที่ดี การทำงานรวมกับผูอื่น มีภาวะผูนำตามวุฒิภาวะและ
บรรทัดฐานทางสังคม 

5.  PLO5 แสดงออกถึงจิตสำนึกการมีความรับผิดชอบตอสังคม และความมีจริยธรรมและจรรยาบรรณในการ
ประกอบอาชีพ 

 
4.1.3 ผลการพัฒนาการเรียนรูยอยของหลกัสูตร (SubPLO) 

1. PLO1 ประยุกตใชความรูภาคทฤษฎีพ้ืนฐานทางวิศวกรรมกับการใชงานวิชาชีพ โดยแสดงออกถึงความเขาใจในศาสตรดาน
วิศวกรรมพ้ืนฐานของสาขาวิศวกรรมไฟฟาสำหรับการประกอบวิชาชีพและประยุกตใชองคความรูในการปฏิบัติงานจริง 

 PLO1 Sub1 : เขาใจองคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรมไฟฟา 
 PLO1 Sub2 : เขาใจและประยุกตใชเครื่องมือพื้นฐานทางดานวิศวกรรมไฟฟาในการแกปญหาทางดานระบบ

ไฟฟาและพลังงานในงานอาคาร อุตสาหกรรม 
 PLO1 Sub3 : สามารถนำความรูภาคทฤษฎีมาออกแบบวิเคราะหและแกปญหาในงานอาคาร อุตสาหกรรมได

อยางเปนระบบ 
2. PLO2 ประยุกตใช โปรแกรมจำลองทางคอมพิวเตอร เครื่องมือดิจิทัลทางวิศวกรรม หรือเทคโนโลยีสมัยใหมที่เหมาะสม 

เพ่ือการปฏิบัติงานในการสรางคุณคาใหแกภาคอุตสาหกรรมอยางมืออาชีพ 
 PLO2 Sub1 : เขาใจหลักการของเทคโนโลยีคอมพิวเตอร และเครื่องมือดิจิทัล 
 PLO2 Sub2 : ประยุกต ใช เทคโนโลยีคอมพิวเตอร  และเคร ื ่องม ือด ิจ ิท ัลในกระบวนการทำงานดาน

วิศวกรรมไฟฟา 
3. PLO3 สามารถแกปญหาหรือพัฒนางานไดอยางเปนระบบ และสามารถศึกษาเรียนรูไดดวยตนเอง แสดงถึงความสามารถ

ในคิดวิเคราะหอยางเปนระบบ ประกอบดวย การกำหนดประเด็น การศึกษาคนควาขอมูล การออกแบบวิธีการ การลงมือทำเก็บบันทึก
ขอมูลและการวิเคราะหผล สรุปประมวลผลและรายงานผลงานในเชิงวิศวกรรมไดอยางมีมาตรฐาน 

 PLO3 Sub1 : ออกแบบกระบวนการดำเนินงานในการศึกษาพัฒนางาน และแกปญหาอยางเปนระบบ 
 PLO3 Sub2 : ดำเนินการวิเคราะห และประมวลผลไดอยางสมเหตุสมผล 
 PLO3 Sub3 : สามารถรายงานผลการดำเนินงานไดอยางมีมาตรฐาน 

4. PLO4 แสดงออกถึงการมีมนุษยสัมพันธ การสื่อสารท่ีดี การทำงานรวมกับผูอ่ืน มีภาวะผูนำตามวุฒิภาวะและบรรทัดฐาน
ทางสังคม 

 PLO4 Sub1 : สามารถปรับตัวและเขาใจการทำงานเปนทีมในสภาวะแวดลอมตางๆ 
 PLO4 Sub2 : แสดงบทบาทเปนท่ีพ่ึงในการทำงาน 
 PLO4 Sub2 : แสดงออกถึงบุคลิกภาพท่ีเหมาะสม 

5. PLO5 แสดงออกถึงจิตสำนึกการมีความรับผิดชอบตอสังคม และความมีจริยธรรมและจรรยาบรรณในการประกอบอาชีพ 
 PLO5 Sub1: ตระหนักถึงความปลอดภัยในงานดานวิศวกรรมและสังคม 

 PLO5 Sub2: ประยุกตใชหลักการทางวิศวกรรมในการปฎิบัติหนาท่ีไดอยางถูกตอง และรับผิดชอบตอสังคม 
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4.2 แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบตอผลการเรียนรูหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป    

• ความรับผิดชอบหลัก     ο ความรับผิดชอบรอง 

หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
1. คุณธรรมจริยธรรม 2. ความรู 

3. ทักษะทาง
ปญญา 

4. ทักษะความสัมพันธระหวาง
บุคคลและความรับผิดชอบ 

5 .ทักษะการ
วิเคราะหเชิง
ตัวเลขการ
ส่ือสารและ
เทคโนโลยี
สารสนเทศ 

(1) (2) (3) (4) (5) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (5) (1) (2) (3) 
PLO 1. มีคุณธรรมจรยิธรรมในการดำเนินชีวิต  บน
พ้ืนฐานปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง 

• • • • o o • o o o o o o o o o • • o o 

PLO 2. ตระหนักและสำนึกในความเปนไทย • o • o • o o o o • o o o o o • o o • o 
PLO 3. มีความรอบรูอยางกวางขวาง มีโลกทัศน
กวางไกล  เขาใจและเห็นคณุคาของตนเอง ผูอ่ืน 
สังคม ศิลปวัฒนธรรมและธรรมชาติ 

o o o • • • o • o o o o • o • o • o o o 

PLO 4. มีทักษะการแสวงหาความรูตลอดชีวิต เพ่ือ
พัฒนาตนเองอยางตอเน่ือง 

o • o • o • o • • • • • o • o o o • • • 

PLO 5. มีทักษะการคิดแบบองครวม o • • o o o • o o • • • o o o o o • • • 

PLO 6. มีจิตอาสาและสำนึกสาธารณะ เปนพลเมือง
ท่ีมีคุณคาของสังคมไทยและสังคมโลก 

o o • o o o o o o o o o • o o • o o o o 

PLO 7. ใชเทคโนโลยีสารสนเทศอยางรูเทาทัน o • • o o • o o • o o o o o o o o • o • 
PLO 8. ใชภาษาในการสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพ o o o o o • • o • o o o • o o o o o • • 
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 4.3 แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบตอผลการเรียนรูตามหลักสูตร 

 • ความรับผิดชอบหลัก     ο ความรับผิดชอบรอง  

 

Knowledge ID 1. คณุธรรม 

จริยธรรม 

2. ความรู้ 3. ทกัษะทางปัญญา 4. ทกัษะ

ความสมัพนัธ์

ระหว่างบุคคล 

และความรบัผิดชอบ 

5. ทกัษะการ

วิเคราะห์เชิงตวัเลข

การส่ือสารและ

เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

Program Learning Outcome 
ของหลักสูตร 

1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 

PLO1 ประยุกตใชความรูภาคทฤษฎีพ้ืนฐานทาง
วิศวกรรมกับการใชงานวิชาชีพ โดยแสดงออกถึง
ความเขาใจในศาสตรดานวิศวกรรมพ้ืนฐานของสาขา
วิศวกรรมไฟฟาสำหรับการประกอบวิชาชีพและ
ประยุกตใชองคความรูในการปฏิบัติงานจริง 

ο •    • • ο   • ο    • ο ο   • •    

PLO2 ประยุกตใช โปรแกรมจำลองทางคอมพิวเตอร 
เครื่องมือดิจิทัลทางวิศวกรรม หรือเทคโนโลยี
สมัยใหมท่ีเหมาะสม  เพ่ือการปฏิบัติงานในการสราง
คุณคาใหแกภาคอุตสาหกรรมอยางมืออาชีพ 

ο ο  •    • • ο   • ο ο  •  ο   • • ο  

PLO3 สามารถแกปญหาหรือพัฒนางานไดอยางเปน
ระบบ และสามารถศึกษาเรียนรูไดดวยตนเอง แสดง
ถึงความสามารถในคิดวิเคราะหอยางเปนระบบ 
ประกอบดวย การกำหนดประเด็น การศึกษาคนควา 

 ο  • •   ο • ο ο •  •  ο • •     ο • • 
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Knowledge ID 1. คณุธรรม 

จริยธรรม 

2. ความรู้ 3. ทกัษะทางปัญญา 4. ทกัษะ

ความสมัพนัธ์

ระหว่างบุคคล 

และความรบัผิดชอบ 

5. ทกัษะการ

วิเคราะห์เชิงตวัเลข

การส่ือสารและ

เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

Program Learning Outcome 
ของหลักสูตร 

1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 

ขอมูล การออกแบบวิธีการ การลงมือทำเก็บบันทึก
ขอมูลและการวิเคราะหผล สรุปประมวลผลและ
รายงานผลงานในเชิงวิศวกรรมไดอยางมีประสิทธิภาพ 

                         

PLO4 แสดงออกถึงการมีมนุษยสัมพันธ การสื่อสารท่ี
ดี การทำงานรวมกับผูอ่ืน มีภาวะผูนำตามวุฒิภาวะ
และบรรทัดฐานทางสังคม 

• ο •  ο • ο    • ο    ο ο   • • ο    

PLO5 แสดงออกถึงจิตสำนึกการมีความรับผิดชอบตอ
สังคม และความมีจริยธรรมและจรรยาบรรณในการ
ประกอบอาชีพ 

ο ο  •    ο ο •   ο • •   • • ο   ο ο • 
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4.4 แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบตอผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum mapping) 

• ความรับผิดชอบหลัก     ο ความรับผิดชอบรอง 

รายวิชา 
1.ดานคุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ดานความรู 

3. ดานทักษะทาง
ปญญา 

4. ดานทักษะ
ความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ดานทักษะการ
วิเคราะหเชิงตัวเลข 
การส่ือสาร และการ

ใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 
CHM100 เคมีท่ัวไป  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

CHM110 ปฏิบัติการเคมีท่ัวไป  • ο   •  ο ο  ο •   •    ο •   ο •  

MAT125 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

MAT126 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

PHY111 ฟสิกส 1  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

PHY121 ปฏิบัติการฟสิกส 1  • ο   •  ο ο  ο •   •    ο •   ο •  

EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม  • ο  ο ο ο  •  ο  •  •    • ο    ο • 
EGR105 การจัดการวิศวกรรมความปลอดภัย  • ο   ο ο  •  ο  •  ο ο   • •    ο • 
EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวิศวกร  • ο  ο ο ο  •  ο  •  • ο   • • •   ο • 
EGR210 วัสดุวิศวกรรม ο • • ο • ο • ο  ο ο • • ο •    • ο  ο •  • 

EGR220 กลศาสตรวิศวกรรม  • ο  ο ο ο  •  ο  •  •    • ο    ο • 
EEG211 วงจรไฟฟา 1 ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG213 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา ο • ο   ο •    ο • •  ο   ο •  •   ο • 
EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG216 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจติอล ο • ο   ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG231 สนามแมเหล็กไฟฟา ο •    ο • ο ο  ο •   ο   ο •  ο   ο • 
EEG235 วิทยาการหุนยนตและระบบอัตโนมัตเิบ้ืองตน  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
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รายวิชา 
1.ดานคุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ดานความรู 

3. ดานทักษะทาง
ปญญา 

4. ดานทักษะ
ความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ดานทักษะการ
วิเคราะหเชิงตัวเลข 
การส่ือสาร และการ

ใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 
EEG236 เทคโนโลยเีซนเซอรและเครือขายไรสาย  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG237 ระบบสมองกลฝงตัวเบ้ืองตน  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG238 ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุนยนตอัจฉริยะ  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG239 การผสมผสานระบบทางวิศวกรรม  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG271 เทคโนโลยีการสื่อสาร  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG302 ปฏิบัติการระบบควบคมุ  • ο   ο •   ο ο • •  ο   ο •  •   ο • 
EEG306 ระบบควบคุม   ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG307 ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี  • ο  ο ο ο  •  ο  •  • ο   • • •   ο • 
EEG312 ปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา ο • ο   ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG313 เครื่องมือและการวัดทางไฟฟา ο •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG341 เครื่องจักรกลไฟฟา 1 ο •   ο ο • ο ο  ο •   ο   ο •     ο • 
EEG342 ปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา  • ο   ο •   ο ο •   ο   ο •  ο   ο • 
EEG351 ระบบไฟฟากำลัง  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  •   ο • 
EEG352 ปฏิบัติการแบบจำลองสารสนเทศทางไฟฟาของอาคาร  • ο  ο ο ο  •  ο  •  •    • ο    ο • 
EEG361 อินเตอรเฟสและการสื่อสารในอุตสาหกรรม   •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG362 ระบบควบคุมหุนยนตในอุตสาหกรรม   •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG390 การฝกงานวิศวกรรมไฟฟา ο • ο • • ο • ο • ο ο • • • ο • ο •  ο ο ο ο •  

EEG393 การเรียนรูโดยใชปญหาเปนฐาน ο • ο   ο • ο ο ο • ο ο  ο   ο •  •   ο • 
EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวิศวกรรมไฟฟา  ο • ο   ο • ο ο ο ο ο ο  ο   ο •  •   ο • 
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รายวิชา 
1.ดานคุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ดานความรู 

3. ดานทักษะทาง
ปญญา 

4. ดานทักษะ
ความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ดานทักษะการ
วิเคราะหเชิงตัวเลข 
การส่ือสาร และการ

ใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 
EEG442 อิเล็กทรอนิกสกำลัง  •   ο ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG443 ระบบขับเคลื่อนไฟฟา  •   ο ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG448 เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาและการกักเก็บพลังงาน  •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG449 การออกแบบระบบควบคุมเครื่องจักรกลไฟฟา    •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG450 วิศวกรรมไฟฟาแรงสูงและการปองกัน  •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG451 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา(กำลัง)  • ο   ο • ο ο  ο •   ο   ο •  •   ο • 
EEG452 การวิเคราะหระบบไฟฟากำลัง  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา  •   • ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG459 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟา(กำลัง)  •    ο •   ο ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG466 หัวขอพิเศษระบบอัตโนมัติและหุนยนต  •    ο •   ο ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG468 ระบบอัตโนมตัิและหุนยนตอุตสาหกรรม ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG469 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรม  • ο   ο •   ο ο •   ο   ο •  •   ο • 
EEG482 เทคโนโลยตีัวตรวจรูและตัวแปลง  •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG492 โครงงานวิศวกรรมไฟฟา ο • ο   ο •   ο ο  ο  ο   ο •  ο   ο • 
EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา ο • ο • • ο • ο • ο ο • • ο ο ο ο ο • ο ο ο ο • • 

EEG499 สหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา ο • ο • • ο • ο • ο ο • • • ο • ο • • ο ο ο ο • • 
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สวนที่ 3 คณาจารย 
 
1. ประธานหลักสูตร 

ระบุช่ือและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของประธานหลกัสูตรซึ่งทำหนาท่ีดานบริหารหลักสตูร การสอน และคนควาวิจัยและ
งานบริการวิชาการ  
 

ตารางแสดงรายชื่อประธานหลักสูตร 
ชื่อ-สกลุ ตำแหนงวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปท่ีสำเร็จการศึกษา ประสบการณสอน (ป) 

ดร.วิชชากร  
เฮงศรีธวัช 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย
หอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 

2558 
 

2541 
 

2554 

24 

 
2. อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 

ระบุชื่อและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรซึ่งทำหนาท่ีดานบริหารหลักสูตร การสอน และ
คนควาวิจัยและงานบริการวิชาการ  

 

ตารางแสดงรายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 
ตารางท่ี 1: อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา   

ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง
วิชาการ 

คุณวุฒิการศึกษา ปท่ีสำเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณสอน 
(ป) 

1 อาจารย ปรากฤต  
เหลี่ยงประดิษฐ 
 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2536 
 

2542 
 

29 

2 อาจารย พศวีร ศรโีหมด ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2538 
 
 
 

2542 
 

25 

3 ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย
หอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 

2558 
 

2541 
 

2554 

24 

4 ดร.วนายุทธ แสนเงิน ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Mechatronics (Asian 
Institute of Technology) 
Ph.D. Engineering (Intelligent 
Interaction Technologies) 
University of Tsukuba 

2543 
 
 

2006 
2014 

20 
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5 อาจารยเอกชัย ดีศริ ิ ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics (Asian 
Institute of Technology) 

2542 
 

2005 

21 

 

 
3. อาจารยประจำหลักสูตร/อาจารยประจำสาขาวิชา 

ระบุชื่อและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของอาจารยประจำหลักสูตร/อาจารยประจำสาขาวิชาซึ่งทำหนาท่ีดานการสอน  
การคนควาวิจัยและงานบริการวิชาการ และการใหคำปรึกษาเต็มเวลา  

ตารางแสดงรายชื่ออาจารยประจำหลักสูตร/อาจารยประจำสาขาวิชา 
ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง

วิชาการ 
คุณวุฒิการศึกษา ปท่ีสำเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณสอน 

(ป) 
1 อาจารย ปรากฤต  

เหลี่ยงประดิษฐ 
 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 
 

2536 
 

2542 
 

29 

2 อาจารย พศวีร ศรโีหมด ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2538 
 
 
 

2542 
 

25 

3 ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย
หอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 

2558 
 

2541 
 

2554 

24 

4 ดร.วนายุทธ แสนเงิน ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Mechatronics (Asian 
Institute of Technology) 
Ph.D. Engineering (Intelligent 
Interaction Technologies)  
University of Tsukuba 

2543 
 
 

2006 
2014 

20 

5 อาจารยเอกชัย ดีศริ ิ ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics (Asian 
Institute of Technology) 

2542 
 

2005 

21 

6 ดร.ภรชัย  จูอนุวัฒนกุล ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย 
เทคโนโลยีมหานคร) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร 
Ph.D. Electrical and Computer 
Engineering (Curtin University) 

2537 
 

2541 
 

2012 

23 
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7 ดร.สำเริง  ฮินทาไม ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  
มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร 

2536 
 

2541 
 

2548 

24 

8 อาจารยกษิเดช ทิพย
อมรวิวัฒน 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2537 
 

2549 

25 

9 อาจารยธนภัทร พรหม
วัฒนภักด ี

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมพลังงาน 
(มหาวิทยาลัยเชียงใหม) 
 

2541 
 

2546 

21 

10 อาจารยวิชิต เครือสุข ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Electric Power System 
Management (Asian Institute of 
Technology)  

2541 
 

2007 

21 

11 อาจารยเติมพงษ ศรี
เทศ 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
บธ.ม. การบริหารลอจีสติกสและโซ
อุปทาน (มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  

2542 
 

2552 

21 

12 อาจารยเสมา พัฒนฉิม อาจารย วศ.บ.วิศวกรรมคอมพิวเตอร 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  
คอ.ม. วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส  
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีจอมเกลาพระ
นครเหนือ)  
 

2546 
 

2560 

19 

 
4. บุคลากรชวยสอน/ผูชวยสอนวิชาปฏิบัติการ  

ระบุชื่อและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของบุคลากรชวยสอน/ผูชวยสอนวิชาปฏิบัติการซึ่งทำหนาท่ีชวยดานการสอน/ 
ดานเทคนิคในหองปฏิบัติการ  

 

ตารางแสดงรายชื่อผูชวยวิชาปฏบัิติการ 
ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง คุณวุฒิการศึกษา 

1 อาจารย ชัยรัตน วิสุทธิรัตน อาจารยประจำ อส.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ค.บ. อุตสาหกรรมศิลป (วิทยาลัยครูจันทบุรี) 

2 ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน อาจารยประจำ วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
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5. อัตราสวนระหวางอาจารยประจำตอนักศึกษา 
ระบุจำนวนอาจารยประจำที่นำมาคิดอัตราสวนซึ่งทำหนาท่ีดานการสอนและใหคำปรึกษาเต็มเวลา และจำนวนนักศึกษาจริง 

ในปการศึกษาปจจุบันท่ียื่นขอรับรองปริญญาฯ โดยจำแนกตามคุณสมบัติของผูเขาศึกษาและวิชาเอก/แขนงวิชา  
 

ตารางแสดงอัตราสวนอาจารยประจำตอนักศึกษา ณ ปการศึกษา 2565-2569 
ตารางท่ี 1: จำนวนนักศึกษาระดับ ม.6  

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาจริง (ม.6) แตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 110 110 110 110 110 

ช้ันปท่ี 2  80 80 80 80 

ช้ันปท่ี 3   70 70 70 

ช้ันปท่ี 4    65 65 

รวม - 80 150 215 215 

รวมนักศึกษา (ช้ันปท่ี 2-4) 215 
 
ตารางท่ี 2: จำนวนนักศึกษาระดับ ปวส. 

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาจริง (ปวส.) แตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 65 65 65 65 65 

ช้ันปท่ี 2  40 40 40 40 

ช้ันปท่ี 3   35 35 35 

ช้ันปท่ี 4    30 30 

รวม - 40 75 105 105 

รวมนักศึกษา (ช้ันปท่ี 2-4) 105 
 
ตารางท่ี 3: อัตราสวนอาจารยประจำตอนักศึกษา 

จำนวนอาจารยประจำ รวมจำนวนนกัศึกษาจริง (ม.6) รวมจำนวนนกัศึกษาจริง (ปวส.) 
12 215 105 

อัตราสวน 26.67 
อัตราสวนตองไมเกิน 1:20 

หมายเหต ุ
 เนื่องจากสถานการณโควิด ทางมหาวิทยาลัยจึงไดมีการชะลอการรับบุคคลากรเพิ่ม แตอยางไรก็เพื่อให
สัดสวนอาจารยตอนักศึกษาเปนไปตามขอกำหนดของสภาวิศวกร ทางภาควิชาไดวางแผนการรับบุคลากรเพิ ่มอีก
จำนวน 4 คน คือในป พ.ศ. 2567 จะรับเพ่ิมจำนวน 2 คน  ในป พ.ศ. 2568 จะรับเพ่ิมจำนวน 2 คน  
 
6. แผนพัฒนาหลักสูตรและบุคลากรในระยะ 5 ป 

รายงานการพัฒนาหลักสูตรและการพัฒนาคณาจารยใหมีรายละเอียดที่ชัดเจน สามารถอธิบายถึงความกาวหนาในการดำเนินงาน
ตามแผนพัฒนาในดานการใหความรูและเสริมทักษะ ดานการจัดหาบุคลากรใหม ดานการเพิ่มคุณวุฒิการศึกษา และดานการปรับ
ตำแหนงทางวิชาการ ในแตละปการศึกษาภายในระยะ 5 ป 

6.1. แผนพัฒนาดานการใหความรูและเสริมทักษะ 
     มหาวิทยาลัยใหความสำคัญกับการสงเสริมและพัฒนาอาจารยไดมีโอกาสพัฒนาตนเองใหเปนไปตามคุณภาพ

มาตรฐานวิชาชีพอยางตอเนื่อง โดยไดจัดสรรงบประมาณสำหรับการพัฒนาศักยภาพอาจารยไวอยางเหมาะสมและเพียงพอ 
รวมถึงไดมีการสงเสริมและสนับสนุนใหอาจารยไดพัฒนาตนเองในการสรางผลงานทางวิชาการอยางตอเนื่อง ดังนี ้

1. จัดสรรงบประมาณในการสงเสริมและพัฒนาอาจารยอยางเหมาะสมและเพียงพอ โดยกำหนดไว ดังนี้ 
(1) ทุนการศึกษาเพื่อสงเสริมและพัฒนาคุณวุฒิของอาจารย   
(2) การสงเสริมและสนับสนุนการขอตำแหนงทางวิชาการของอาจารย 
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(3) งบประมาณเพื่อการฝกอบรม การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ/หรือตางประเทศ และการศึกษาดู
งานหนวยงานภายนอก 

(4) งบประมาณใหหนวยงานกลางของมหาวิทยาลัย จัดโครงการ/กิจกรรมเพื่อสงเสริมและพัฒนาอาจารยใน
ดานตาง ๆ เชน ศูนยสนับสนุนและพัฒนาการเรียนการสอน จัดโครงการ/กิจกรรมที่ชวยเสริมเทคนิคการ
สอน วิธีการสอนใหแกอาจารยเปนประจำทุกป ศูนยสงเสริมและพัฒนางานวิจัย จัดโครงการ/กิจกรรมดาน
การสรางผลงานวิจัย การเขียนบทความวิชาการ การขอตำแหนงทางวิชาการ สำนักการจัดการศึกษา
ออนไลน จัดโครงการ/กิจกรรมสงเสริมและสนับสนุนการสราง/การใชสื่อการสอนในรูปแบบตาง ๆ เปนตน 

2. หลักสูตรไดมีการกำหนดนโยบายและแผนการสงเสริมและพัฒนาอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร  ดังนี้ 
(1) มีการจัดสรรงบประมาณที่ไดรับจากมหาวิทยาลัยสำหรับอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร เพื่อการเขารวม

ฝกอบรม การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและตางประเทศ การศึกษาดูงานหนวยงานภายนอก  การเขารวมประชุม/
อบรม/สัมมนากับหนวยงานเอกชนดานที่สนใจเพื่อการเรียนรูและพัฒนาตนเองทั้งในดานความรูและทักษะที่เกี่ยวของกับ
สาขาวิชา หรือดานอ่ืนๆ ที่จะเปนประโยชนตอการนำมาปรับใชพัฒนาการเรียนการสอน  

(2) หลักสูตรจะแจงขาวสารการอบรม/สัมมนาที่จัดโดยหนวยงานภายในแกอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร เพื่อ
พิจารณาเขารวมโครงตามความเหมาะสม 
 

ตารางแผนพัฒนาดานการใหความรูและเสริมทักษะ 
 

รายการ 
ระยะเวลาดำเนินการ 

2565 2566 2567 2568 2569 

จำนวนครั้งท่ีเขาอบรม/สมัมนา ตอคน 1 1 1 1 1 

 
6.2. แผนพัฒนาดานการจัดหาบุคลากรใหม 

1. หัวหนาสาขาวิชาและอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรรวมกับคณะกรรมการบริหารคณะจัดทำแผนอัตรา
กำลังคน ระยะ 5 ป เพื่อแสดงถึงจำนวนอาจารยที่ตองสรรหาใหไดในแตละป และรายละเอียดเกี่ยวกับคุณสมบัติที่
ตองการ  

2. คณะกรรมการบริหารคณะประชุมรวมกับหัวหนาสาขาวิชาเพื่อกำหนดคุณสมบัติอาจารยผูรับผิดชอบ
หลักสูตร โดยมีการพิจารณาองคประกอบ เร่ือง คุณวุฒิ ผลการศึกษา ความรู ความสามารถ สมรรถนะ และประสบการณ
ที่จะตองสอดคลองกับความตองการของหลักสูตร    

3. ดำเนินการขออนุมัติอัตราเพื่อรับอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรตอมหาวิทยาลัยโดยกำหนดคุณสมบัติของ
ผูสมัครตามที่ไดกำหนดไวตามขอ 1 

4. สำนักงานบุคคลจะดำเนินการสรรหาผูสมัครที ่มีคุณสมบัติตามที ่กำหนด  และสงรายชื ่อผู สมัครให
คณะกรรมการบริหารคณะรวมกับหัวหนาสาขาวิชาพิจารณาคัดเลือกเบื้องตนและแจงผลการคัดเลือกใหสำนักงานบุคคล
ดำเนินการข้ันตอนตอไป 

5. สำนักงานบุคคลดำเนินการเชิญผูผานการคัดเลือกเบื้องตนมาสอบสัมภาษณกับคณะกรรมการรับบุคลากร
ใหม ที่มีคำสั่งแตงตั้งโดยมหาวิทยาลัย  

6. สำนักงานบุคคลนำเสนอตอมหาวิทยาลัยเพื่อขออนุมัติรับผูทีผ่านการสอบสัมภาษณ 
7. สำนักงานบุคคลทำเร่ืองแตงตั้งเปนอาจารยประจำ และแจง สกอ.รับทราบภายใน 30 วันหลังจากวันที่ไดรับ

บุคคลนั้นเขามาเปนอาจารยประจำ 
8. กรณีที่เปนอัตราทดแทนอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรเดิมซึ่งไดพนหนาที่ หัวหนาสาขาวิชาตองเสนอการ

เปลี่ยนชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร โดยผานคณบดี ตอมหาวิทยาลัยเพื่อขอความเห็นชอบจากสภามหาวิทยาลัย 
หลังจากนั้นจึงสงเอกสาร สมอ. 08 เพื่อให สป.อว. รับทราบตอไป 

9. สำนักงานบุคคลจัดการปฐมนิเทศอาจารยใหมใหมีความรู ความเขาใจเกี ่ยวกับภาระงานของอาจารย  
จรรยาบรรณวิชาชีพคณาจารย   การประกันคุณภาพ  สิทธิและสวัสดิการตาง ๆ  

10. หลักสูตรจัดการปฐมนิเทศอาจารยใหมใหมีความเขาใจเก่ียวกับการปฏิบัติงานในหนาที่ความรับผิดชอบและ
มอบหมายภาระหนาที่ใหอาจารยตามนโยบายของมหาวิทยาลัยตอไป 
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ตารางแผนการจัดหาบุคลากรใหม 
 

จำนวน  
(คน) 

ปการศึกษา 
2565 2566 2567 2568 2569 

ช้ันปท่ี 2   120 120 120 120 
ช้ันปท่ี 3   

 
105 105 105 

ช้ันปท่ี 4    95 95 
 รวมตั่งแตช้ันป 2 ถึงช้ันปท่ี 4      - 120 225 320 320 

จำนวนอาจารย 12 12 12 12 12 
อัตราสวนระหวางจำนวนอาจารย

ประจำ : นักศึกษา 
N/A 120/12=10 225/12=18.75 320/12=26.67 320/12=26.67 

รับอาจารยเพ่ิม - - 2 2 - 
อัตราสวนระหวางจำนวนอาจารย

ประจำ : นักศึกษา 
N/A 120/12=12.5 225/14=16.07 320/16=20 320/16=20 

 
 

6.3   แผนพัฒนาดานการเพ่ิมคุณวุฒิการศึกษา 

เนื ่องจากอาจารยในภาควิชาฯ ทุกทานมีอายุมากเกินคุณสมบัติตามขอบังคับที ่ว าดวยการใหทุนแก

ผูปฏิบัติงานไปศึกษาตอ พ.ศ.2550 ของมหาวิทยาลัยศรีปทุม ที่กำหนดไววาผูจะขอทุนสำหรับการศึกษาตอระดับ

ปริญญาเอกจะตองมีอายุไมเกิน 35 ป บริบูรณ ดังนั้นภาควิชาจึงมิไดมีการวางแผนดานการเพิ่มคุณวุฒิการศึกษาเพ่ิม 

แตไดกำหนด การรับสมัครอาจารยใหมใหมีระดับคุณวุฒิปริญญาเอกแทน 

6.4   แผนพัฒนาดานการปรับตำแหนงทางวิชาการ 

 1. กำหนดใหอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรยื่นขอตำแหนงทางวิชาการภายในระยะเวลา 5 ป ทุกคน 
 2. กำหนดใหอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรมีการทำผลงานวิจัย ในกรอบระยะเวลา 5 ป ตั้งแตปการศึกษา 

2565 – 2569 พรอมทั ้งมอบหมายใหอาจารยผู ร ับผิดชอบหลักสูตรแตละคนทำแผนพัฒนาตนเองรายบุคคล 

(Individual Development Plan: IDP)  ทั้งนี้เพื ่อหลักสูตรใชเปนแนวทางในการกำกับและติดตาม พรอมทั้งให

คำปรึกษาแนะนำแกอาจารยตอไป  

แผนพัฒนาบุคลากร/การทำวิจัย 
 

รายการ 
จำนวนทุนวิจัย (ตามปการศึกษา) 

2565 2566 2567 2568 2569 

สาขาวิศวกรรมไฟฟา 1 1 1 1 1 
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สวนที่ 4 รายละเอียดและสาระของวิชาตามองคความรู 
 
1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด (Curriculum Mapping) 

ตารางการเทียบองคความรู สาขาวิศวกรรมไฟฟา 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 

มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

สำหรับผูเขาศึกษาปการศึกษา 2565-2569 

องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด เนื้อหาวิชาท่ีเทียบกับองคความรู ชื่อวิชา 
 

ภาระ  
(หนวยกิต/ชั่วโมง) 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร 
ฟสิกสบนพ้ืนฐานของแคลคลูัส เคมี คณิตศาสตรเชิงวิศวกรรม 
1.1 ฟสิกสบนพ้ืนฐานของแคลคูลสั การวัดและระบบหนวยเอสไอ  

ปริมาณเวกเตอร  จลนพลศาสตร
ของอนุภาค  พลศาสตรของอนุภาค  
งานและพลังงาน  โมเมนตัม  การ
เคลื่อนท่ีของระบบอนุภาค  การ
หมุนของวัตถุแข็งเกร็ง  การเคลื่อนท่ี
แบบแกวงกวัด  ความโนมถวง  
สมดลุสถิตของวัตถุแข็งเกร็งและ
สภาพยดืหยุน  กลศาสตรของไหล  
คลื่นกล ความรอนและทฤษฎีจลน
ของแกส  หลักอุณหพลศาสตร การ
สมดลุและการอนุรักษพลังงาน การ
ถายเทความรอน 

PHY111  Physics 1 3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

การทดลองท่ีสมัพันธกับทฤษฎีท่ีได
ศึกษาเก่ียวกับการวัดและการ
วิเคราะหขอมูล การเคลื่อนท่ีแบบ
โพรเจกไทล กฎขอท่ีสองของนิวตนั 
การเคลื่อนท่ีแบบซิมเปลฮารมอนิก 
การเคลื่อนท่ีแบบบอลลสิติกเพน
ดูลัม การเคลื่อนท่ีแบบหมุน คลื่นน่ิง
บนเสนเชือก บีตส การขยายตัว
เน่ืองจากความรอน การขยายตัว
แบบแอเดียแบติก การอนุรักษ
พลังงานกลและพลังงานความรอน 

PHY121  Physics 
Laboratory 1 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

1.2 เคม ี ปริมาณสารสมัพันธ พ้ืนฐานทฤษฎี
อะตอม คุณสมบัตขิองแกส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดลุเคมี 
สมดลุไอออนิก จลนศาสตรเคมี การ
จัดเรยีงอิเล็กตรอนในอะตอม พันธะ
เคมี คุณสมบัติของธาตุในตารางธาตุ 
กรดและเบส เคมไีฟฟา อุณหพล
ศาสตรเบ้ืองตน คณุสมบัติทางอุณ

CHM100 General 
Chemistry 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 



40 
 

  

หพลศาสตรของสสาร พลังงานความ
รอนในระบบอุณหพลศาสตร 
การทดลองท่ีสมัพันธกับทฤษฎีท่ีได
ศึกษาเก่ียวกับ การแยกสารผสม 
ปฏิกิริยาเคมี เปอรเซ็นตของธาตุใน
สารประกอบและสตูรอยางงาย การ
ไทเทรตกรดและเบส การหาคาคงท่ี
ของแกสและปรมิาตรหน่ึง  โมลของ
แกสท่ีสภาวะอุณหภูมิและความดนั
มาตรฐาน ความรอนของสารละลาย
และของปฏิกิริยา อัตราของ
ปฏิกิริยา สมดลุเคมี ความกระดาง
ของน้ำ ออกซิเจนละลาย พลังงาน
ความรอนในระบบอุณหพลศาสตร 

CHM110  General 
Chemistry 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

1.3 คณิตศาสตรเชิงวิศวกรรม ตรีโกณมิติและการประยุกตเวกเตอร
ในสองและสามมิติ พีชคณิตของ
เวคเตอร ระบบเวกเตอรของเสนตรง 
ระนาบ และพ้ืนผิวในปรภิูมสิามมติิ 
ลิมิตและความตอเน่ือง อนุพันธและ
การประยุกตใชอนุพันธ ปริพันธและ
การประยุกตใชปริพันธ คาเฉลี่ยของ
ฟงกชัน เทคนิคการหาปริพันธ การ
หาปริพันธตามเสน การหาปริพันธ
ไมตรงแบบ 

MAT125  
Engineering 
Mathematics 1         

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

อนุพันธยอยของฟงกชันหลายตัว
แปร กฎลูกโซ อนุพันธยอยอันดับสูง 
การหาอัตราการเปลี่ยนแปลงของ
ฟงกชันหลายตัวแปร พิกัดเชิงข้ัว 
การหาปริพันธหลายช้ันในระบบ
พิกัดเชิงข้ัว การประยุกตอนุพันธ 
ปริพันธของฟงกชันหลายตัวแปร 
การหาปริพันธตามพ้ืนผิว สมการ
อนุพันธอันดับหน่ึงและการหาผล
เฉลย การประยุกตสมการเชิง
อนุพันธอันดับหน่ึง สมการอนุพันธ
อันดับสองและการหาผลเฉลย 
ลำดับและอนุกรม อนุกรมอนันต 
การลูเขาและลูออกของอนุกรม
อนันต อนุกรมกำลังและอนุกรมเทย
เลอร การหาปริพันธเชิงตัวเลข 
 

MAT126  
Engineering 
Mathematics 2                 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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การบันทึกขอมูลจากการวัดและ
กระบวนการทางดิจิทัลสมัยใหม การ
วิเคราะหประมวลผลขอมลูและ
นำเสนอขอมูลเชิงสถิติ สถิติเชิง
พรรณนา การวัดแนวโนมเขาสู
สวนกลาง คาเบ่ียงเบนมาตรฐาน 
ความแปรปรวน ความถดถอยและ
สหสมัพันธ ทฤษฎีความนาจะเปน 
ตัวแปรสุม การอนุมานเชิงสถิติ การ
วิเคราะหความแปรปรวน การใช
วิธีการทางสถิติเปนเครื่องมือในการ
แกปญหา การประยุกตใชโปรแกรม
คอมพิวเตอรในการแกปญหาสถิติ 
กรณีตัวอยางการวิเคราะหขอมลูใน
งานวิศวกรรม 

EGR203  Data 
Analysis in 
Engineering 
Operation 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
ความเขาใจและความสามารถในการถอดความหมายจากแบบทางวิศวกรรม วัสดุวิศวกรรม พ้ืนฐาน 
กลศาสตร ทฤษฎีวงจรไฟฟา สัญญาณและระบบ สนามแมเหล็กไฟฟา อุปกรณและวงจรอิเล็กทรอนิกสแบบ 
แอนะล็อกและดิจิทัล การแปลงรปูพลังงานไฟฟาเชิงกล การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา ระบบควบคุม 
การโปรแกรมคอมพิวเตอร และเทคโนโลยีการสื่อสาร 
2.1 ความเขา้ใจและความสามารถ

ในการถอดความหมายจากแบบทาง

วศิวกรรม 

การเขียนตัวอักษร การฉายภาพ
ออโธกราฟฟก การเขียนภาพออโธก
ราฟฟก การเขียนภาพพิกตอเรียล 
หลักการใหขนาดและความเผื่อ การ
ใชวิวชวย ภาพคลี่และภาพพับ การ
เขียนภาพตดั การเขียนแบบภาพ
แยกช้ิน และภาพประกอบ การส
เก็ทซแบบราง การใชคอมพิวเตอร
ชวยในการเขียนแบบเบ้ืองตน 
มาตรฐานแบบวิศวกรรมในงาน
อุตสาหกรรมและการกอสรางติดตัง้ 

EGR102  
Engineering 
Drawing 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.2 วสัดุวศิวกรรม ความสัมพันธระหวางโครงสราง 
คุณสมบัติ กระบวนการผลติ และ
การใชงานของประเภทวัสดหุลักท่ี
ถูกใชทางวิศวกรรม เชน โลหะ 
พลาสติก โพลีเมอร เซรามิกส วัสดุ
ผสม แอสฟลต ไม และคอนกรตี 
การทดสอบและความหมายของ
คุณสมบัติทางกลของวัสดุ การ
เสื่อมสภาพของวัสดุ เทคโนโลยีวัสดุ
สมัยใหมในงานวิศวกรรม 

EGR210  
Engineering 
Materials 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.3 พืน้ฐานกลศาสตร ์ ระบบแรง สมดลุของระบบแรงบน
อนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง การ
วิเคราะหโครงสรางอยางงาย 
พลศาสตรเบ้ืองตน กฏการเคลื่อนท่ี
ของนิวตัน จลนศาสตร 

EGR220  
Engineering 
Mechanics 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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(kinematics) และ จลนพลศาสตร 
(kinetics) ของอนุภาคและวัตถุแข็ง
เกร็ง งานและพลังงาน อิมพัลสและ
โมเมนตัม 

2.4 ทฤษฎีวงจรไฟฟา องคประกอบวงจร การวิเคราะห
แบบเมชและโหนด ทฤษฎีวงจร 
ความตานทาน ความเหน่ียวนำ และ
ความจุไฟฟา วงจรอับดับหน่ึงและ
อันดับสอง แผนภาพเฟสเซอร วงจร
กำลังไฟฟากระแสสลับ ระบบไฟฟา
สามเฟส 

EEG211  Electric 
Circuits 1 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

การทดลองเพ่ือใชทฤษฎีของ
วงจรไฟฟากับอุปกรณวงจรและ
วงจรจริง  พ้ืนฐานการใชเครื่องมือ
วัด ทางไฟฟาสำหรับการวัดสัญญาณ
และอุปกรณวงจรตางๆ การใช
คอมพิวเตอรในการคำนวณ
เปรียบเทียบผลการวิเคราะหทาง
ทฤษฎี และการทดลอง 

EEG213  Electric 
Circuits Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.5 สัญญาณและระบบ โมเดลการสื่อสารท่ีใชสายตัวนำ
สัญญาณ และแบบไรสายหรือการใช
คลื่นความถ่ีวิทยุ แนะนำความรู
เบ้ืองตนเก่ียวกับสญัญาณและระบบ 
สเปคตรัมความถ่ีของสัญญาณและ
การประยุกตใชอนุกรมและแปลงฟูริ
เยร สญัญาณรบกวน การมอดเูลต 
ทฤษฎีการสุมตัวอยาง ไนควิสต
และควอนไท แนะนำความรูเบ้ืองตน
มาตรฐานการสื่อสาร ระบบ
เครือขายในอุตสาหกรรม ระบบสกา
ดา ระบบเครือขายแบบแลน 

EEG271  
Communication 
Technology  

0.5 หนวยกิต / 7.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

แบบจำลองทางคณิตศาสตรของ
ระบบตางๆ ฟงกชันการถายโอน 
การแปลงลาปลาซ แบบจำลองใน
โดเมนเวลาและความถ่ี การ
ตอบสนองทางพลวัตของสัญญาณ
และระบบ  ระบบลำดับหน่ึงและ
ลำดับสอง  ระบบควบคุมแบบวง
เปดและวงปด  การควบคุมแบบ
ปอนกลับ ชนิดของตัวควบคุมแบบ
ปอนกลับ แนวคิดและเง่ือนไขของ
เสถียรภาพของระบบ เสนทางเดิน
ราก 
 

EEG306  Control 
Systems 
 

0.5 หนวยกิต / 7.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 
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หนวยและมาตรฐานของการวัดทาง
ไฟฟา การจำแนกประเภทและ
คุณลักษณะของเครื่องมือวัด การ
วิเคราะหการวัด การวัดแรงดันและ
กระแสของไฟฟากระแสตรงและ
กระแสสลับดวยวิธีการอนาลอกและ
ดิจิตอล การวัดกำลังไฟฟา ตัว
ประกอบกำลังและพลังงาน การวัด
คาความตานทาน ความเหน่ียวนำ
ความจุไฟฟา การวัดความถ่ีและ
คาบเวลา สัญญาณและการรบกวน 
ทรานสดิวเซอร 

EEG313  Electrical 
Instruments and 
Measurements 
 

0.5 หนวยกิต / 7.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

2.6 สนามแมเหล็กไฟฟา สนามไฟฟาสถิตย ตัวนำและไดอิเล็ก
ตริก ความจไุฟฟา กระแสการพา
และกระแสการนำ ความตานทาน 
สนามแมเหล็กสถิตยวัสดุแมเหล็ก 
การเหน่ียวนำ สนามแมเหล็กไฟฟาท่ี
แปรตามเวลา สมการแมกซแวลล 

EEG231  
Electromagnetic 
Fields 

2 หนวยกิต / 30 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.7 อุปกรณและวงจรอิเล็กทรอนิกส
แบบแอนะล็อกและดิจิทัล 

สารก่ึงตัวนำ ทฤษฎีรอยตอพี-เอ็น
เบ้ืองตน วงจรไดโอด วงจร
ทรานซิสเตอร วงจรโอเปอรเรช่ันแน
ลแอมปรไิฟเออร วงจรจายไฟและ
โมดลูแหลงจายไฟฟา วงจร
อิเล็กทรอนิกสทางแสงและการ
ประยุกต ระบบดิจิตอลกับระบบ
อนาลอก ระบบเชิงเลข และรหัส
แบบตางๆ วงจรดิจติอลพีชคณติ 
แบบบูล หลักการออกแบบวงจร
ตรรกเชิงผสม หลักการออกแบบ
วงจรตรรกเชิงลำดับ การประยกุตใน
งานวิศวกรรมไฟฟา 

EEG215  Analog 
and Digital 
Electronics  

2 หนวยกิต / 30 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

การทดลองเก่ียวกับอุปกรณ  และ
วงจรอิเล็กทรอนิกสตางๆ  การ
ออกแบบและประเมินการทำงาน
ของวงจรอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็
อกและดิจติอล 

EEG216  Analog 
and Digital 
Electronics 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.8 การแปลงรูปพลังงานไฟฟาเชิงกล วงจรแมเหล็ก หลักการเปลี่ยนรูป
พลังงานไฟฟาและพลังงานกล 
ทฤษฎีพลังงานและพลังงานรวมใน
วงจรแมเหล็กหมอแปลงไฟฟาหน่ึง
เฟสและสามเฟส หลักการทำงาน
ของเครื่องจักรกลไฟฟา ชนิดหมุน 
เครื่องจักรกลไฟฟากระแสตรง 
โครงสรางและหลักการทำงานของ
เครื่องจักรกลไฟฟากระแสสลับ 

EEG341  Electrical 
Machines 1 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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เครื่องจักรกลไฟฟาซิงโครนัส
เครื่องจักรกลไฟฟาเหน่ียวนำหน่ึง
เฟสและสามเฟส การปองกัน
เครื่องจักรกลไฟฟา 
ปฏิบัติการเก่ียวกับหมอแปลงไฟฟา
มอเตอรกระแสตรง มอเตอรอินดคั
ชันและเครื่องจักรกลซิงโครนัส  การ
ควบคุมมอเตอร 

EEG342  Electrical 
Machines 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.9 การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา หนวยและมาตรฐานของการวัดทาง
ไฟฟา การจำแนกประเภทและ
คุณลักษณะของเครื่องมือวัด การ
วิเคราะหการวัด การวัดแรงดันและ
กระแสของไฟฟากระแสตรงและ
กระแสสลับดวยวิธีการอนาลอกและ
ดิจิตอล การวัดกำลังไฟฟา ตัว
ประกอบกำลังและพลังงาน การวัด
คาความตานทาน ความเหน่ียวนำ
ความจุไฟฟา การวัดความถ่ีและ
คาบเวลา สัญญาณและการรบกวน 
ทรานสดิวเซอร 

EEG313  Electrical 
Instruments and 
Measurements 
 

1.5 หนวยกิต / 22.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

ปฏิบัติการเก่ียวกับเครื่องมือวัดทาง
ไฟฟา และอิเล็กทรอนิกส และการ
ออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส ซึ่ง
เก่ียวของกับการวัดแรงดันไฟฟา 
กระแสไฟฟาและกำลังไฟฟา การวัด
คาอิมพิแดนซท่ีความถ่ีต่ำและสูง 
ทรานสดิวเซอร การวัดทางแมเหลก็ 
เทคนิคทางดิจิตอลในการวัด 
สัญญาณรบกวน เทคนิคในการเพ่ิม
คาอัตราสวนของสัญญาณตอ
สัญญาณรบกวน 

EEG312  
Measurement 
Systems 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.10 ระบบควบคุม แบบจำลองทางคณิตศาสตรของ
ระบบตางๆ ฟงกชันการถายโอน 
การแปลงลาปลาซ แบบจำลองใน
โดเมนเวลาและความถ่ี การ
ตอบสนองทางพลวัตของสัญญาณ
และระบบ  ระบบลำดับหน่ึงและ
ลำดับสอง  ระบบควบคุมแบบวง
เปดและวงปด  การควบคุมแบบ
ปอนกลับ ชนิดของตัวควบคุมแบบ
ปอนกลับ แนวคิดและเง่ือนไขของ
เสถียรภาพของระบบ เสนทางเดิน
ราก 

EEG306  Control 
Systems 
 

1.5 หนวยกิต / 22.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

การปฏิบัติการ ระบบควบคุม
แบบอะนาล็อกและแบบดิจติอล ใน
กระบวนการทางอุตสาหกรรม การ
ควบคุมแบบเรยีงลำดบั การจำลอง

EEG302  Control 
Systems 
Laboratory 

 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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ระบบดวยคอมพิวเตอร ออกแบบตัว
ควบคุมแบบตางๆ การทดลองการ
ขับเคลื่อนและควบคุมเครื่องจักรกล
ไฟฟาแบบตางๆโดยเน้ือหา
สอดคลองกับวิชาระบบควบคุม 

2.11 การโปรแกรมคอมพิวเตอร แนวคิดของคอมพิวเตอร 
สวนประกอบของคอมพิวเตอร การ
ปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวรและ
ซอฟตแวร การโปรแกรมภาษา
ปจจุบัน ปฏิบัติการการโปรแกรม 
หลักการระบบอัตโนมัติและ
เทคโนโลยีดิจิทัลสมัยใหมในงาน
วิศวกรรม 

EGR205  
Computer 
Programming for 
Engineers 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.12 เทคโนโลยีการสื่อสาร โมเดลการสื่อสารท่ีใชสายตัวนำ
สัญญาณ และแบบไรสายหรือการใช
คลื่นความถ่ีวิทยุ แนะนำความรู
เบ้ืองตนเก่ียวกับสญัญาณและระบบ 
สเปคตรัมความถ่ีของสัญญาณและ
การประยุกตใชอนุกรมและแปลงฟูริ
เยร สญัญาณรบกวน การมอดเูลต 
ทฤษฎีการสุมตัวอยาง ไนควิสต
และควอนไท แนะนำความรูเบ้ืองตน
มาตรฐานการสื่อสาร ระบบ
เครือขายในอุตสาหกรรม ระบบสกา
ดา ระบบเครือขายแบบแลน 

EEG271  
Communication 
Technology  

1.5 หนวยกิต / 22.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม 
การผลิต สงจาย จำหนายและการใชงานของกำลังไฟฟา การแปลงรูปกำลังไฟฟา การกักเก็บพลังงาน 
ขอพึงปฏิบัติมาตรฐาน และความปลอดภัยในการออกแบบและติดตัง้ทางไฟฟา 
3.1 การผลิต สงจาย จำหนายและการ
ใชงานของกำลังไฟฟา 

โครงสรางของระบบไฟฟากำลัง การ
ผลิต สงจาย จำหนายและการใชงาน
ของกำลังไฟฟา วงจรกำลังไฟฟา
กระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส 
ระบบตอหนวย คณุลักษณะและ
แบบจำลองของเครื่องกำเนิดไฟฟา 
คุณลักษณะและแบบจำลองของ
หมอแปลงกำลัง ตัวแปรและ
แบบจำลองของสายเคเบ้ิล ตัวแปร
และแบบจำลองของสายสงไฟฟา 

EEG351  Electric 
Power Systems 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

ระบบสมองกลฝงตัว การพัฒนา
โปรแกรม และ การตอเช่ือมโยงใน
รูปแบบตาง ๆ อุปกรณอินพุต
เอาตพุต สถาปตยกรรมของพีแอลซี 
ขอจำกัดและขอดีขอเสียของพีแอลซี 
การออกแบบระบบท่ีใชพีแอลซี มา
ควบคุมการทำงานในวงการ
อุตสาหกรรม การออกแบบในงานท่ี

EEG307  
Embedded System 
and PLC 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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มีความซับซอน การเช่ือมตอพีแอลซี
ผานระบบเครือขาย การเช่ือมตอพี
แอลซีกับอุปกรณตางๆท่ีใชการ
ควบคุมกระบวนการ การรับ
สัญญาณจากเซนเซอรและทรานดวิ
เซอร การควบคมุความเร็วมอเตอร 
การวิเคราะหระบบควบคมุตางๆ 
หลักการพิจารณาความเหมาะสมใน
การเลือกใชระบบ 

แผนการศึกษาท่ี 1 : สำหรับนักศึกษาท่ีเลือกเรียนโครงงาน 
การฝกงานทางวิศวกรรม ในสาขาท่ี
สัมพันธกับสาขาวิชาท่ีศึกษาภายใต
การดูแลของวิศวกรอาวุโส นักศึกษา
ตองทำบันทึกประจำวันและรายงาน
สรุปการฝกงาน 

EEG390  Electrical 
Engineering 
Practice 

3 หนวยกิต / 525 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

แนะนำวิธีการออกแบบทาง
วิศวกรรมไฟฟา นักศึกษาตั้งกลุม
ทำงานเขียนและเสนอความตองการ
และขอกำหนดรายละเอียดของ
โครงงานออกแบบสำหรับสรางใน
วิชา EEG492 สัมมนาการนิยาม
ความตองการของโครงงาน  การ
พิจารณาหาความสำคัญของความ
ตองการ เทคนิคการจดัลำดับงาน  
การประเมินคาใชจายโครงงานและ
ระยะเวลาท่ีใช  การควบคุมการ
ดำเนินงาน   โดยใชเทคนิคทาง
คอมพิวเตอร  การบริหารโครงงาน
และประเมินผล 

EEG394  Project 
Development in 
Electrical 
Engineering 

3 หนวยกิต / 135 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

กลุมทำงานของนักศึกษาทำการ
ออกแบบ สรางตนแบบทดสอบทาง
วิศวกรรมไฟฟาและเขียนเอกสาร
ออกแบบสำหรับระบบท่ีไดเสนอไว
ในวิชา EEG394 นักศึกษาทุกคน
จะตองเสนอผลงานของตนเองท้ังใน
รูปของรายงานและปากเปลา ตาม
ชวงเวลาตางๆ ท่ีกำหนดใหตลอด
การศึกษา 

EEG492  Electrical 
Engineering Project 

3 หนวยกิต / 135 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

แผนการศึกษาท่ี 2 : สำหรับนักศึกษาท่ีเลือกเรียนสหกจิศึกษา 
หลักการและแนวคดิเก่ียวกับสหกิจ
ศึกษา กระบวนการและข้ันตอน
ของสหกิจศึกษา ระเบียบขอบังคับท่ี
เก่ียวของกับสหกิจศึกษา ความรู
พ้ืนฐาน เทคนิคและการเตรียมความ
พรอมสำหรับการปฏิบัติงานในสถาน
ประกอบการ วิธีการทำโครงงาน
และรายงานท่ีเก่ียวของกับวิชาชีพ

EEG498  Electrical 
Engineering Pre-
Cooperative 
Education 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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ทางวิศวกรรมไฟฟา เตรียมโครงงาน 
กำหนดหัวขอ ลักษณะและ
รายละเอียดของโครงงานสหกิจ
ศึกษาท่ีตองออกปฏิบัติงานทาง
วิศวกรรมไฟฟา 
การปฏิบัติงานจริงท่ีเก่ียวของกับ
วิชาชีพทางวิศวกรรมไฟฟา ณ สถาน
ประกอบการ การทำโครงงานหรือ
รายงานท่ีเก่ียวของกับวิชาชีพทาง
วิศวกรรมไฟฟา ซึ่งมีประโยชนท้ังตอ
นักศึกษาและสถานประกอบการ 
การจัดการและการวางแผน
วิจารณญาณและการตดัสินใจ การ
แกปญหา วัฒนธรรมองคการ การ
ทำงานเปนทีม มนุษยสัมพันธ 
บุคลิกภาพและการวางตัว ทักษะ
การสื่อสาร ความรับผดิชอบ 
คุณธรรมและจรยิธรรม 

EEG499  Electrical 
Engineering 
Cooperative 
Education 

6 หนวยกิต / 600 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

3.2 การแปลงรูปกำลังไฟฟา สัญญาณแรงดันและกำลังไฟฟาแบบ
ไซนูซอยดและนันไซนูซอยด การ
ประเมินการแพรกระจายของ
สัญญาณฮารมอนิกคุณลักษณะของ
อุปกรณทางอิเล็กทรอนิกสกำลัง
ชนิดตาง ๆ หลกัการของคอนเวอร
เตอรแบบตาง ๆ  อาทิ เชนคอน
เวอรเตอรแบบไฟฟากระแสสลับ 
เปนไฟฟากระแสตรง คอนเวอรเตอร
แบบไฟฟากระแสตรงเปนไฟฟา
กระแสตรง  คอนเวอรเตอรกระแส
สลับเปนกระแสสลับ  คอนเวอรเต
อรกระแสตรงเปนกระแสสลับ   
ขดลวดและหมอแปลงความถ่ีสูง  
การขับเคลื่อนมอเตอรแบบตาง ๆ 
ดวยอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

EEG442  Power 
Electronics 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

3.3 การกักเก็บพลังงาน แนะนำเทคโนโลยีในการผลิตไฟฟา 
เศรษฐศาสตรในการผลิตไฟฟาและ
แผนพัฒนากำลังการผลติไฟฟาของ
ประเทศ โรงจักรไฟฟาพลังงานไอน้ำ 
โรงจักรไฟฟาพลังงานนิวเคลยีร โรง
จักรไฟฟาแกสเทอรไบนและความ
รอนรวม โรงจักรไฟฟาพลังงานน้ำ 
เทคโนโลยีการผลติไฟฟาจาก
พลังงานหมุนเวียน ศักยภาพในการ
ผลิตไฟฟาดวยพลังงานหมุนเวียน
ของประเทศ การกักเก็บพลังงาน 

EEG448  Power 
Generation 
Technology and 
Energy Storage 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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 สำหรับผูเขาศึกษาปการศึกษา 2565-2569 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.4 ขอพึงปฏิบัติมาตรฐาน และความ
ปลอดภัยในการออกแบบและติดตัง้
ทางไฟฟา 

หลักวิศวกรรมการจัดการและการ
จัดการความเสีย่งดานความ
ปลอดภัย หลักการในการปองกัน
ความสญูเสยี การวิเคราะหและการ
ควบคุมอันตรายในสถานท่ี
ปฏิบัติงาน องคประกอบของมนุษย
และจิตวิทยาอุตสาหกรรม 
ความสัมพันธระหวางการออกแบบ
เพ่ือความปลอดภัยและ
ประสิทธิภาพการดำเนินงาน 
ขอกำหนดและมาตรฐานท่ีเก่ียวของ
กับความปลอดภัยในงานวิศวกรรม 
หนาท่ีความรับผิดชอบและจรรยา
บรรวิชาชีพของวิศวกร ฝกปฏิบัติ
ดานความปลอดภยัในการปฏิบัติงาน
วิชาชีพวิศวกรรม 

EGR105  Safety 
Engineering 
Management 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

แนวคิดพ้ืนฐานในการออกแบบ
ระบบไฟฟา ผังและรูปแบบของ
ระบบจำหนายไฟฟา กฎและ
มาตรฐานในการติดตั้งทางไฟฟา 
การเขียนแบบระบบไฟฟา 
สายไฟฟา บริภณัฑไฟฟา การ
ออกแบบระบบไฟฟาแสงสวางและ
บริภณัฑไฟฟา การประมาณคา
ภาระทางไฟฟา การออกแบบการ
เดินสายและการเช่ือมตอวงจร การ
ออกแบบวงจรมอเตอร ภาระไฟฟา 
สายปอนและสายประธาน การตอ
ลงดิน การคำนวณลดัวงจร การ
จัดลำดับการทำงานของอุปกรณ
ปองกัน การปรับปรุงตัวประกอบ
กำลัง ระบบกำลังไฟฟาสำรองและ
ระบบไฟฟาฉุกเฉิน 

EEG453  Electrical 
System Design   

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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2. ตารางแสดงผูสอนในแตละองคความรู 

ตารางการเทียบองคความรู สาขาวิศวกรรมไฟฟา 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 
มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

สำหรับผูเขาศึกษาปการศึกษา 2565-2569 
 

องคความรูท่ีสภา
วิศวกรกำหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 
ระบุรายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

(โดยเรียงลำดับป.ตรี-ป.เอก และใหวงเล็บตรงชื่อสถาบันการศึกษา) 
 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร 

คณิตศาสตรเชิง
วิศวกรรม 

    

MAT125 Engineering 
Mathematics 1 

3(3-0-6) ผศ.อำนาจ  วังจีน 
กศ.บ. คณิตศาสตร  
(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ พิษณุโลก) 
วท.ม. สถิติประยุกต (มหาวิทยาลยัเชียงใหม) 
ประสบการณสอน  30  ป 

MAT126 Engineering 
Mathematics 2 

3(3-0-6) ผศ.ธัญกร  คำแวง 
ศษ.บ. คณิตศาสตร (มหาวิทยาลัยรามคำแหง)  
กศ.ม. คณติศาสตร (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
ประสบการณสอน  29  ป 

EGR203 Data Analysis in 
Engineering 
Operation 

3(3-0-6) ผศ.ดร.ไพจติร ผาวัน  
อส.บ. วิศวกรรมการกอสราง (มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  
วศ.ม. วิศวกรรมและการบรหิารการกอสราง 
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี)  
วศ.ด. วิศวกรรมและการบริหารการกอสราง 
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี)  
ประสบการณสอน 29 ป  

ฟสิกส PHY111 Physics 1 3(3-0-6) อ.มณีรตัน  เกตไุสว 
กศ.บ. ฟสิกส  (มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ บางเขน) 
กศ.ม. วิทยาศาสตรศึกษา  
(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ ประสานมิตร) 
ประสบการณสอน  25  ป 

   
PHY121 Physics 

Laboratory 1 
1(0-3-1) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา PHY111 

เคม ี
 
 

CHM100 
 
 

General 
Chemistry 
 

3(3-0-6) 
 
 

ผศ.ดร.ขนิษฐา  ชัยรัตนาวรรณ 
วท.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเชียงใหม) 
วท.ม. เทคโนโลยีชีวภาพ  
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี) 
ศษ.ด. วิจัยและประเมินทางการศกึษา 
(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน  29   ป 
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CHM110 General 
Chemistry 
Laboratory 

1(0-3-1) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา CHM100 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
เขียนแบบ EGR102 Engineering 

Drawing 
3(2-3-5) ผศ.เผชิญ  จันทรสา 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Sc. M.E. (SIIT, มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร) 
ประสบการณสอน  25 ป 

วัสดุวิศวกรรม EGR210 Engineering 
Materials 

3(3-0-6) ผศ.ดร.ชลธิศ  เอ่ียมวรวุฒิกุล 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
M.S.M.E. (Southern Illinois University at 
Carbondale, U.S.A.) 
Ph.D. M.E. (North Carolina State University,U.S.A.)  
ประสบการณสอน 18  ป 

กลศาสตร EGR220 Engineering 
Mechanics 

3(3-0-6) ผศ.อดลุย  พัฒนภักด ี
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯลาดกระบัง) 
M.S. Control Systems Engineering 
(West Virginia IT, U.S.A.) 
ประสบการณสอน 30 ป 

ทฤษฎีวงจรไฟฟา 
 

EEG211 
 

Electric Circuits 1 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ปรากฤต  เหลีย่งประดิษฐ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 29 ป   

EEG213 Electric Circuits 
Laboratory 

1(0-3-1) ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 17 ป 

สัญญาณและ
ระบบ 

EEG271 Communication 
Technology 

2(2-0-4) ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

EEG313 Electrical 
Instruments and 
Measurements 

2(2-0-4) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา EEG271 

EEG306 Control Systems 2(2-0-4) ผศ.ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 
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สนามแมเหล็ก
ไฟฟา 

EEG231 Electromagnetic 
Fields 

2(2-0-4) ผศ.ดร.สำเริง ฮินทาไม 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน 24 ป 

วงจร
อิเล็กทรอนิกส
แบบแอนะล็อก

และดิจิทัล 
 

EEG215 
 
 
 

Analog and 
Digital 
Electronics 
 

2(2-0-4) 
 
 
 

ผศ.ปรากฤต  เหลีย่งประดิษฐ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 29 ป 

EEG216 Analog and 
Digital 
Electronics 
Laboratory 

1(0-3-1) 1. ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
   วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   ประสบการณสอน 17 ป 

2. ผศ.เติมพงษ ศรเีทศ 
   วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   บธ.ม. การบริหารลอจีสติกสและโซอุปทาน  
    (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   ประสบการณสอน 21 ป 

การแปลงรูป
พลังงานไฟฟา

เชิงกล 

EEG341 Electrical 
Machines 1 

3(3-0-6) ผศ.ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 

EEG342 Electrical 
Machines 
Laboratory 

1(0-3-1) 1. อ.ชัยรัตน วิสุทธิรัตน 
    อส.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
    ค.บ. อุตสาหกรรมศิลป (วิทยาลัยครจูันทบุรี) 
    ประสบการณสอน 33 ป 

2.  ผศ.กษิเดช ทิพยอมรวิวัฒน 
    วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
    วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
    (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
    ประสบการณสอน 29 ป 

การวัดและ
เครื่องมือวัดทาง

ไฟฟา 
 

EEG313 
 
 
 

Electrical 
Instruments and 
Measurements 
 

2(2-0-4) 
 
 
 

ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

EEG312 Measurement 
Systems 
Laboratory 

1(0-3-1) ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 17 ป 
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ระบบควบคมุ 
 

EEG306 
 

Control Systems 
 

2(2-0-4) 
 

ผศ.ดร.วิชชากร  เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 

EEG302 Control Systems 
Laboratory 

1(0-3-1) ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 17 ป 

โปรแกรม
คอมพิวเตอร 

EGR205 Computer 
Programming for 
Engineers 

3(2-3-5) ผศ.ดร.ภรชัย  จูอนุวัฒนกุล 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
Ph.D. E.E. (Curtin University, Australia) 
ประสบการณสอน 23  ป 

เทคโนโลยีการ
สื่อสาร 

EEG271 Communication 
Technology 

2(2-0-4) ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม 

การผลิต สงจาย 
จำหนายและการ

ใชงานของ
กำลังไฟฟา 

   
   
   

EEG307 Embedded 
System and PLC 

3(2-3-5) 1. ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
   วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   M.Eng. Microelectronics 
   (Asian Institute of Technology, Thailand) 
   ประสบการณสอน 21 ป 

2. อ.เสมา พัฒนฉิม 
   วศ.บ.วิศวกรรมคอมพิวเตอร (มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  
   คอ.ม. วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส  
   (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีจอมเกลาพระนครเหนือ) 
   ประสบการณสอน 19 ป 

EEG351 Electric Power 
Systems 

3(3-0-6) ผศ.พศวีร ศรีโหมด 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 25 ป 

EEG390 
 

Electrical 
Engineering 
Practice 

3(0-35-0) ผศ.ดร.สำเริง ฮินทาไม 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน 24 ป 
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EEG394 
 
 
 
 

Project 
Development in 
Electrical 
Engineering 
 

3(0-9-3) 
 
 
 
 

ผศ.ดร.วิชชากร  เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 

EEG492 Electrical 
Engineering 
Project 

3(0-9-3) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา EEG394 

EEG498 
 
 
 
 

Electrical 
Engineering Pre-
Cooperative 
Education 
 

3(1-4-4) 
 
 
 
 

ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

EEG499 Electrical 
Engineering 
Cooperative 
Education 

6(0-40-0) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา EEG498 

การแปลงรูป
กำลังไฟฟา 

EEG442 Power 
Electronics 

3(3-0-6) ผศ.ปรากฤต  เหลีย่งประดิษฐ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 29 ป 

การกักเก็บ
พลังงาน   

EEG448 Power 
Generation 
Technology and 
Energy Storage 

3(3-0-6) ผศ.พศวีร ศรีโหมด 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 25 ป 

ขอพึงปฏิบัติ
มาตรฐาน และ

ความปลอดภัยใน
การออกแบบและ
ติดตัง้ทางไฟฟา 

   
  
  

EGR105 Safety 
Engineering 
Management 

3(2-3-5) อ.มณเฑยีร แกนสน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 22 ป 

EEG453 Electrical 
System Design 

3(3-0-6) ผศ.ดร.สำเริง ฮินทาไม 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน 24 ป 



  

สวนที่ 5 สิง่สนับสนุนการเรียนรูและการประกันคุณภาพการศึกษา 
 
1. หองปฏิบัติการ 

1.1 บัญชีรายการของวัสดุ ครุภัณฑ และอุปกรณการทดลอง 
แสดงรายละเอียดของวัสดุ ครุภัณฑ และอุปกรณการทดลองแตละปฏิบัติการ พรอมรูปภาพประกอบและหัวขอปฏิบัติการ 

รวมถึงแผนผังหองปฏิบัติการและแสดงพ้ืนท่ีความปลอดภัย (Safety Zone) 

หองปฏิบัติการของสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา มีดังน้ี 
ลำดับท่ี ช่ือหองปฏิบัติการ 

1 หองปฏิบัติการวงจรไฟฟา 
2 หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
3 หองปฏิบัติการระบบควบคมุ 
4 หองปฏิบัติการวัดทางไฟฟา 
5 หองปฏิบัติการระบบสมองกลฝงตวัและพีแอลซ ี
6 หองปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา (กำลัง)  
7 หองปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 
8 หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลงั   
9 หองปฏิบัติการระบบอัตโนมัติและหุนยนตอุตสาหกรรม 
10 หองปฏิบัติการแบบจำลองคอมพิวเตอรและการออกแบบอินเตอรเฟสในงานวิศวกรรมไฟฟา 

โดยมีรายละเอียดการเกี่ยวกับอุปกรณการทดลองและการปฏิบัติการทดลองในแตละหองปฏิบัติการ ดังนี้ 

• หองปฏิบัติการวงจรไฟฟา 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 14 หอง 5-1402 

 



  

 
 

     

             



  

               
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 2 channel oscilloscope model Hameg HM 303-6 10 ชุด 

2 DC power source device 10 ชุด 

3 AC power source device function generator 10 ชุด 

4 Digital Multimeter Fluke 19 10 ชุด 

5 โหลด RLC 10 ชุด 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 เปนหองปฏิบัติการท่ีมีวัตถุประสงคเพ่ือเสริมสรางทักษะการการปฏิบัติงาน การใชเครื่องมือทางวงจรไฟฟาได
อยางถูกตองตามลักษณะงานตามหัวขอปฏิบัติการ 
 

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  กฎของโอหม วงจรอนุกรมและวงจรแบงแรงดันไฟฟา 
 การทดลองท่ี 2  วงจรขนานและวงจรแบงกระแสไฟฟา 
 การทดลองท่ี 3  วงจรอนุกรม – ขนาน 
 การทดลองท่ี 4  กฎของเคอรชอฟฟ 
 การทดลองท่ี 5  ทฤษฎีเทวินิน 
 การทดลองท่ี 6  กำลังไฟฟาและการถายโอนกำลังไฟฟาสูงสุด 
 การทดลองท่ี 7  ตัวเก็บประจุ 
 การทดลองท่ี 8  คุณสมบัติของตัวเก็บประจุ 
 การทดลองท่ี 9  คุณสมบัติของตัวเหนี่ยวนำ 
 การทดลองท่ี 10  คุณลักษณะของวงจรอนุกรม RC และวงจรอนกุรม RL 
 การทดลองท่ี 11  วงจรรีโซแนนซ 
 การทดลองท่ี 12  กำลังไฟฟาในวงจรไฟฟากระแสสลับและวงจรกรองความถ่ี 

 
 
 



  

• หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1206 
 
 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
 
 

   
 



  

   
 

      
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดทดลองดิจิทัล 13 ชุด 

2 GW INSTEK CPS-303 DC Power Supply 12 เครื่อง 

3 ชุดอุปกรณแหลงจายไฟ 13 ชุด 

4 Tektronix TBS1052C  SERIES Digital Oscilloscope 12 เครื่อง 

5 Digital Multimer KYORITSU KEW 1012R 12 เครื่อง 

6 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกส 13 ชุด 

7 GW INSTEK SFG-1013 Function Generator 12 เครื่อง 
 

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 เปนหองปฏิบัต ิการที ่ม ีว ัตถุประสงคเพื ่อเสริมสรางทักษะการการปฏิบัต ิงาน การใชเครื ่องมือทาง
อิเล็กทรอนิกสวงจรไฟฟาไดอยางถูกตองตามลักษณะงาน การออกแบบระบบดิจิตอล  การหาคุณสมบัติของอุปกรณ  
วงจรแบบอะซิงโครนัส  และวงจรตรรกเชิงผสมสำหรับการคำนวณทางคณิตศาสตร  วงจรหนวยความจำ และการ
เชื่อมโยงกับอุปกรณแบบแอนะลอ็ก 
 
 
 
 

 



  

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองครั้งท่ี 1  คุณสมบัติของไดโอด ไดโอดแปลงแสง และซีเนอรไดโอด 
 การทดลองครั้งท่ี 2  การตอไดโอดแบบอนุกรมและแบบขนาน และวงจรเรียงกระแส 
 การทดลองครั้งท่ี 3  คุณลักษณะของทรานซิสเตอรชนิดบีเจที 
 การทดลองครั้งท่ี 4  การไบอัสทรานซิสเตอรชนิดบีเจทีเบื้องตน 
 การทดลองครั้งท่ี 5  การออกแบบวงจรไบอัสบเีจที 
 การทดลองครั้งท่ี 6  วงจรออปแอมปเชิงเสน 
 การทดลองครั้งท่ี 7  วงจรควบคุมแรงดันและแหลงจายไฟฟา 
 การทดลองครั้งท่ี 8  ลอจิกเกตเบื้องตน 
 การทดลองครั้งท่ี 9  พีชคณิตบูลีนและวงจรคอมบิเนชั่นเบื้องตน 
 การทดลองครั้งท่ี 10  การออกแบบวงจรคอมบิเนชั่น 
 การทดลองครั้งท่ี 11  การใชงานแนนดเกตและนอรเกต 
 การทดลองครั้งท่ี 12  วงจรบวกและวงจรลบเลขไบนารี 
 การทดลองครั้งท่ี 13  วงจรเปรียบเทียบ 
 

• หองปฏิบัติการระบบควบคุม 

 ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1201 
 

 
 
 
 
 



  

 
 

      
 

   



  

   
     

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมระดับของเหลว  3 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมอัตราการไหล 3 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมอุณหภูมิ 3 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมความเร็วมอเตอร 3 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมแรงดันเครื่องกำเนิดไฟฟา 3 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมระบบแขนกลหุนยนตดวย PLC 3 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมคานสมดุล Pendulum 3 ชุด 

8 ชุดปฏิบัติการ การจำลองระบบควบคุมดวยชุดคำสั่งแบบ Simulation 3 ชุด 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 การปฏิบัติการเกี่ยวกับ ระบบควบคุมแบบอะนาล็อกและแบบดิจิตอล ในกระบวนการทางอุตสาหกรรม การ
จำลองระบบดวยคอมพิวเตอร ออกแบบตัวควบคุมแบบ PID และการใชตัวควบคุม PLC การทดลองควบคุมความเร็ว
รอบมอเตอรกระแสตรง และการควบคุมแรงดันไฟฟาของเครื ่องกำเนิดไฟฟากระแสตรง การทดสอบหาผลการ
ตอบสนองของสมการถายโอนลำดับท่ี 1 และ 2 แบบวงเปด และปด ดวยการจำลองคุณลักษณะของสมการถายโอนใน
รูปแบบของวงจรไฟฟา การหา Pole และ Zero จากระบบปด การออกแบบระบบควบคุม DC motor แบบ 
Separately excited โดยใชสมการถายโอนแบบวงปดท่ีมีการควบคุมดวยตัวควบคุม P, PI,PID การควบคุมแบบลำดับ 
เชน การเริ่มหมุนของมอเตอรแบบวาย และเดลตา การกลับทิศทางการหมุนของมอเตอร  
 

 หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การควบคุมระดับของเหลว 
 การทดลองท่ี 2  การควบคุมอัตราการไหล 
 การทดลองท่ี 3  การควบคุมอุณหภูมิ 
 การทดลองท่ี 4  การควบคุมความเร็วรอบมอเตอร 
 การทดลองท่ี 5  การควบคุมแรงดันเครื่องกำเนิดไฟฟา 
 การทดลองท่ี 6  การควบคุมระบบแขนกลหุนยนตดวย PLC 
 การทดลองท่ี 7  การจำลองระบบควบคุมดวยชุดคำสั่งแบบ Simulation   



  

• หองปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 14 หอง 5-1403 
 

 
 
 
 



  

 
 

   

   



  

   
 

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการการวัดอุณหภูมิดวยเทอรโมคัปเปล 4 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการการวัดอุณหภูมิดวยเทอรมิสเตอร  4 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ Capacitive Transducer 4 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ Measurement with Strain Gauge 4 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการการขยายยานการวัดมิเตอรกระแสตรง 1 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการ การขยายยานการวัดมิเตอรกระแสสลับ 1 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการ เครื่องมือวัดทางไฟฟาการวัดคาบริดจกระแสสลับ  1 ชุด 

8 ชุดปฏิบัติการ การออกแบบเครื่องมือวัด 1 ชุด 

9 ชุดปฏิบัติการ การวัดกำลังแบบ 1 เฟส 1 ชุด 

10 ชุดปฏิบัติการ การวัดคาความคลาดเคลื่อนของมิเตอรแบบ Movement 1 ชุด 

 
 รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

ปฏิบัติการเกี่ยวกับเครื่องมือวัดทางไฟฟา และอิเล็กทรอนิกส และการออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส ซ่ึง
เก่ียวของกับการวัดแรงดันไฟฟา กระแสไฟฟาและกำลังไฟฟา การวัดคาอิมพิแดนซท่ีความถ่ีต่ำและสูง ทรานสดิวเซอร 
การวัดทางแมเหล็ก เทคนิคทางดิจิตอลในการวัด สัญญาณรบกวน เทคนิคในการเพิ่มคาอัตราสวนของสัญญาณตอ
สัญญาณรบกวน 

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การหาคาความผิดพลาดจากการวัด 
 การทดลองท่ี 2  การขยายพิสัยวัดแอมปมิเตอรไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 3  การขยายพิสัยวัดโวลทมิเตอรไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 4  โวลทมิเตอรไฟฟากระแสสลับ 
 การทดลองท่ี 5  การทำงานของวัตตมิเตอร 1 เฟส 
 การทดลองท่ี 6  วงจรแมกเวลสบริดจ 
 การทดลองท่ี 7  พ้ืนฐานการทำงานของ Transducer 

 การทดลองท่ี 8  การทำงานของ Strain Gauge 
 การทดลองท่ี 9  การทำงานของ Ultrasonic Transducer 
 การทดลองท่ี 10  การทำงานของ Infrared Controller 
 การทดลองท่ี 11  การทำงานของ Capacitance Sensor 



  

• หองปฏิบัติการระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ช้ันท่ี 15 หอง 5-1505 
 

 
 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 
 
 

   



  

   

   
 

 
 

   รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 Industrial PLC with Input Output Panel 6 ชุด 

2 Industrial PLC Temperature Control Professional Training 1 ชุด 

3 Industrial PLC Material Sorting Control Professional Training 1 ชุด 

4 Industrial PLC Pressure Monitoring Professional Training 1 ชุด 

5 Industrial PLC Conveyor Control Professional Training 1 ชุด 

6 Industrial PLC Water level Control Professional Training 1 ชุด 

7 Industrial PLC Warehouse Control Professional Training Set 5 ชุด 

 
 



  

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 ปฏิบัติการเกี่ยวกับระบบสมองกลฝงตัว การพัฒนาโปรแกรม การตอเชื่อมโยงในรูปแบบตาง ๆ ของอุปกรณ
อินพุตเอาตพุต การออกแบบระบบท่ีใชพีแอลซี สำหรับควบคุมการทำงานในวงการอุตสาหกรรม การออกแบบในงาน
ที่มีความซับซอน การเชื่อมตอพีแอลซีผานระบบเครือขาย การเชื่อมตอพีแอลซีกับอุปกรณตางๆที่ใชการควบคุม
กระบวนการ การรับสัญญาณจากเซนเซอรและทรานดิวเซอร การควบคุมความเร็วมอเตอร การวิเคราะหระบบ
ควบคุมตางๆ  
 
    หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การควบคุมระดับน้ำดวย PLC 
 การทดลองท่ี 2  การควบคุมระบบสายพานดวย PLC 
 การทดลองท่ี 3  การควบคุมระบบคัดแยกวัสดุดวย PLC 
 การทดลองท่ี 4  การควบคุมระบบตรวจสอบแรงดันดวย PLC 
 การทดลองท่ี 5  การควบคุมอุณหภูมิดวย PLC 
 การทดลองท่ี 6  การควบคุมระบบจัดการคลังสินคาดวย PLC 
  
  

• หองปฏิบัติการระบบไฟฟากำลัง 

    ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1205 
 

 
 



  

 
     
 

   



  

   

   
 

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการ Synchronous Generator 1 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการ Transmission Lines 1 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ Complex Loads 1 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ Current Transformer 1 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการ BUSBAR 1 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการระบบตอลงดิน 1 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการจำลองการทำงานของระบบไฟฟาดวยคอมพิวเตอร 1 ชุด 
 

  
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 โครงสรางของระบบไฟฟากำลัง โรงงานผลิตพลังงานไฟฟา ระบบสงผานพลังงานไฟฟา ระบบ
จำหนายพลังงานไฟฟา และระบบไฟฟาในอุตสาหกรรม เครื่องกำเนิดพลังงานไฟฟาแบบซิงโครนัส  หมอแปลงไฟฟา
กำลัง สายสงและเคเบิล ลักษณะสมบัติของโหลด ระบบไฟฟากำลังในภาวะปกติและแนะนำพ้ืนฐานในการควบคุมการ
ทำงานของระบบไฟฟากำลัง  ระบบในภาวะผิดปกติและแนะนำพ้ืนฐานการปองกันความเสียหายของระบบ  มาตรฐาน
การปฏิบัติงานและการรักษาความปลอดภัย 

 
 
 
 



  

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การตอขนานเครื่องกำเนิดไฟฟาและการควบคุมกำลังไฟฟา 
 การทดลองท่ี 2  การสงจายกำลังไฟฟาผานระบบสายสง 
 การทดลองท่ี 3  คุณลักษณะการบริโภคกำลังไฟฟาของโหลด RLC 
 การทดลองท่ี 4  การทำงานของหมอแปลงกระแสและการประยุกตใชงาน 
 การทดลองท่ี 5  การจำลองการจัดบัสบารของสถานีไฟฟายอย 
 การทดลองท่ี 6  ระบบการตอลงดิน 
 การทดลองท่ี 7  การจำลองระบบไฟฟากำลังดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร 
   

• หองปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1202 
 

 



  

 
 

  
 

  



  

  
 

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการหมอแปลง 1 เฟส 1 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการหมอแปลง  3 เฟส 1 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ DC MOTOR 1 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ DC GENERATOR 1 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการ AC MOTOR (1 เฟส) 1 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการ AC MOTOR (3 เฟส)  1 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการ SYNCHRONOUS MOTOR 1 ชุด 

8 ชุดปฏิบัติการควบคุม AC MOTOR (3 เฟส) 1 ชุด 
 

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 เปนหองปฏิบัติการเกี่ยวกับหมอแปลงไฟฟามอเตอรกระแสตรง มอเตอรเหนี่ยวนำ รวมถึงเครื่องจักรกล
ซิงโครนัส  และการควบคุมมอเตอร 

 
หัวขอปฏิบัติการ 

 การทดลองท่ี 1  การทำงานของหมอแปลงไฟฟา 1 เฟส 
 การทดลองท่ี 2  การทำงานของหมอแปลงไฟฟา 3 เฟส 
 การทดลองท่ี 3  การทำงานของมอเตอรไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 4  การทำงานของเครื่องกำเนิดไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 5  การทำงานของมอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนำ 1 เฟส 
 การทดลองท่ี 6  การทำงานของมอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนำ 3 เฟส 

 การทดลองท่ี 7  การทำงานของเครื่องกำเนิดไฟฟาซิงโครนัส 3 เฟส 
 การทดลองท่ี 8  การควบคุมมอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนำ 3 เฟส  

  

  



  

• หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 15 หอง 5-1506 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลัง 
 
 

   
 



  

   
 

  
 

 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (AC-DC) 1 ชุด 

2 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (AC-AC) 1 ชุด 

3 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (DC-DC) 1 ชุด 

4 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (DC-AC) 1 ชุด 

5 ชุดทดลองขับเคลื่อนมอเตอร (Motor Drive) 1 ชุด 

6 ดิจิตอลมัลติมิเตอร YOKOGAWA 5 ชุด 

7 แคลมปมิเตอร YOKOGAWA 5 ชุด 

8 ดิจิตอลออสซิลโลสโคป RIGOL 5 ชุด 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 เปนหองปฏิบัติการปฏิบัติการที่เกี ่ยวของกับทางดานอิเล็กทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรมและการ
ขับเคลื่อนเครื่องจักรกลไฟฟาโดยใชอุปกรณอิเล็กทรอนิกสกำลัง แหลงจายไฟฟาสวิตชิ่งในระบบอุตสาหกรรม 

 
 
 
 
 



  

หัวขอปฏิบัติการ  
 การทดลองท่ี 1  Single-Phase half wave rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 2  Single  Phase  full  wave  with  center  tap  transformer  rectifier  circuit 
 การทดลองท่ี 3  Single  Phase  bridge  rectifier  circuit 
 การทดลองท่ี 4  Three-Phase  half  wave  rectifier circuit  

 การทดลองท่ี 5  Three-Phase  full  wave  rectifier  circuit  
 การทดลองท่ี 6  Single-Phase half wave controlled rectifier circuit  
 การทดลองท่ี 7  Single-Phase  half   control  bridge  controlled  rectifier  circuit 
 การทดลองท่ี 8  Single-Phase full control bridge controlled rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 9  Three-Phase half wave controlled rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 10  Three-Phase half control bridge controlled  rectifier circuit 

 การทดลองท่ี 11  Three-Phase full control bridge controlled rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 12  Transistor Chopper Circuit 
 การทดลองท่ี 13  Boost Converter 
 การทดลองท่ี 14  Single-Phase  Bridge  Inverter 

 
 

• หองปฏิบัติการระบบอัตโนมัติและหุนยนตอุตสาหกรรม 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 15 หอง 5-1501 

 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการระบบอัตโนมัติและหุนยนตอุตสาหกรรม 
 
 

   
 

Lab Table       Conveyor 



  

   
                    SCORBOT-ER 5Plus                                             SCORBOT-ER 9 
 

                 
               SCORA-ER 14             Dobot Magician 4 axis             X-Arm 5 axis 
 
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 X-arm 5 axis robot arm 1 ตัว 

2 Dobot Magician 4 axis robot arm 1 ตัว 

3 SCORBOT-ER 5Plus robot arm 1 ตัว 

4 SCORBOT-ER 9 robot arm 1 ตัว 

5 SCORA-ER 14 robot arm 1 ตัว 

6 5-axis Motoman robot arm 1 ตัว 

7 Conveyer Loop 2x2 m. 1 ตัว 
 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 เปนหองปฏิบัติการปฏิบัติการที ่เกี ่ยวของกับการพัฒนาโปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับการตรวจสอบ
สถานะการทำงานและการควบคุมหุนยนต การประมวลผล การรับสงขอมูลและแสดงผลขอมูล การทำงานรวมกับ
อุปกรณอ่ืนๆ เชน สายพานลำเลียง เครื่องจักร การพัฒนาการทำงานแบบหุนยนตประสาน แบบก่ึงอัตโนมัติและแบบ
อัตโนมัติ ในกระบวนการผลิตของภาคอุตสาหกรรม 
 
 

 



  

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1   การควบคุมแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 5 แกน ดวยโมดูล Live control 
 การทดลองท่ี 2  การควบคุมแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 5 แกน ดวยโมดูล Recording 
 การทดลองท่ี 3   การเขียนโปรแกรม Blockly ดวย Manual Mode 
 การทดลองท่ี 4   การเขียนโปรแกรม Blockly ควบคุมแขนกลดวย Joint Motion 

การทดลองท่ี 5   การเขียนโปรแกรม Blockly ควบคุมแขนกลดวย Move (Arc) Line  
การทดลองท่ี 6   การเขียนโปรแกรม Blockly ควบคุมแขนกลดวย Loop operation 

 การทดลองท่ี 7   การเชื่อมตออุปกรณ Input กับแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 
 การทดลองท่ี 8   การเชื่อมตออุปกรณ Output กับแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 
 

• หองปฏิบัติการแบบจำลองคอมพิวเตอรและการออกแบบอินเตอรเฟสในงานวิศวกรรมไฟฟา 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 14 หอง 5-1405 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการแบบจำลองคอมพิวเตอรและการออกแบบอินเตอรเฟสในงานวิศวกรรมไฟฟา 
 

 

   



  

   
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 คอมพิวเตอร PC LENOVO ThinkCentre V510z Intel Core i3-7100T (4GB DDR4) 30 ชุด 
 

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 เปนหองปฏิบัติการจำลองการทำงานของระบบทางวิศวกรรมไฟฟา ดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร ซึ่งสามารถ
นำไปใชสอนไดหลายวิชา เชน การจำลองระบบควบคุม การจำลองระบบไฟฟากำลัง การจำลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง 
และการจำลองสารสนเทศทางไฟฟาของอาคาร เปนตน 

 
หัวขอปฏิบัติการ 
 ตามหัวขอการทดลองของแตละวิชา 
 

1.2 โปรแกรมสำเร็จรูป/ซอฟตแวร (Software) 
แสดงรายละเอียดของโปรแกรมสำเร็จรูป/ซอฟตแวร (Software) ท่ีใชประกอบการเรียนการสอนของแตละปฏิบัติการ 

ช่ือโปรแกรม ช่ือวิชา 
- Google Sketchup 
- AutoCAD 

EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม 

- Autodesk Revit 
 

EEG352 ปฏิบัติการแบบจำลองสารสนเทศทางไฟฟาของอาคาร 

- Power World EEG451 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา (กำลัง)  

- Matlab Simulink EEG302  ปฏิบัติการระบบควบคุม 
EEG469  ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

 

 
 
 
 
 
 
 
 



  

2. แหลงบริการขอมูลทางวิชาการ 
2.1 หองสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 

สำนักหอสมุด มหาวิทยาลัยศรีปทุม วิทยาเขตบางเขน มีทรัพยากรฉบับพิมพ/สื่อโสตทัศน และทรัพยากร
อิเล็กทรอนิกส รวมถึงมีคอมพิวเตอรและอินเตอรเน็ตเพ่ือการสืบคนขอมูลจำนวนมาก โดยมีรายการจำนวนทรัพยากร
ดังตอไปนี้ 

ประเภท จำนวน/ชื่อเรื่อง จำนวน(เลม/รายการ) 

ทรัพยากรฉบับพิมพ/สื่อโสตทัศน 

หนังสือ 82,432 140,135 

วารสาร/นิตยสารฉบับปจจุบัน 439 5,266 

วารสารเย็บเลม 154 1,000 

หนังสือพิมพ 18 13,392 

สื่อโสตทัศน 11,822 15,182 

ทรัพยากรอิเล็กทรอนิกส 

หนังสืออิเล็กทรอนิกส 3,730 3,730 

วารสารอิเล็กทรอนิกส 14,830 14,800 

ฐานขอมูลออนไลน 16 16 

รวม 226,880 387,104 

 

2.2 ส่ิงอำนวยความสะดวก 

 

• อาคารและสถานท่ีในการจัดการเรียนการสอน 

มหาวิทยาลัยศรีปทุม เลขท่ี 2410/2 ถ.พหลโยธิน เขตจตุจักร กรุงเทพฯ 10900 

 

รูปท่ี 5.1 บริเวณดานหนาของมหาวิทยาลัยศรีปทุม 
 
 
 



  

 

รูปท่ี 5.2 อาคารสำนักงานอธิการบดีของมหาวิทยาลัยศรีปทุม 
 
 

• อาคารคณะวิศวกรรมศาสตร 

 

 

รูปท่ี 5.3 บริเวณท่ีตั้งอาคารคณะวิศวกรรมศาสตร 
 
 

• อาคารปฏิบัติการพ้ืนฐานทางวิศวกรรม (อาคาร6) 

 

รูปท่ี 5.4 อาคารปฏิบัติการพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
 



  

• อาคารเรียนรวม 

                         

รูปท่ี 5.5 บริเวณท่ีตั้งอาคารเรียนรวม 
 
 

     
 

 

รูปท่ี 5.6 บริเวณท่ีตั้งหองปฏิบัติการหมวดวิชาพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร 
 

 

 

 

 

 



  

• สำนักหอสมุด  
 

 

รูปท่ี 5.7 บริเวณทางเขาสำนักหอสมุด (ชั้น 5 อาคาร 40 ปมหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
 

         

รูปท่ี 5.8 บริเวณภายในสำนักหอสมุด (ชั้น 5 อาคาร 40 ปมหาวิทยาลัยศรีปทุม) 

 

• อาคารกิจกรรมนักศึกษาและโรงอาหาร 

 

 

รูปท่ี 5.9 บริเวณท่ีตั้งอาคารกิจกรรมนักศึกษาและโรงอาหาร 

 



  

• หองพยาบาล 

 

 

รูปท่ี 5.10 บริเวณท่ีตั้งหองพยาบาล 

 

• ลานกีฬา 

 

 

รูปท่ี 5.11 บริเวณท่ีตั้งลานกีฬา 

 
3.  การประกันคุณภาพการศึกษา 

รายงานการประกันคุณภาพการศึกษาระดับหลกัสูตร/ระดบัคณะ/ระดับสถาบันการศึกษาจากหนวยงานท่ีรับผิดชอบ โดยขอมูลเปน
ปจจุบัน 

3.1 การกำหนดแผนงาน การจัดทำงบประมาณ และดำเนินการตามองคประกอบของ สกอ. และมีการจัดทำ
รายงานการประกันคุณภาพเพื่อการพัฒนาอยางตอเนื่อง (ภาคผนวก 5 รายงานผลประเมินคุณภาพการศึกษา
ภายใน 2564) 

3.2 ประเมินผลการปฏิบัติตามมาตรฐานของการประกันคุณภาพภายนอกโดย สมศ. (ภาคผนวก 5 เอกสาร
การรับรองวิทยฐานะสถาบันฯ) 
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