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คำรับรองตนเอง (Self-Declaration) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 
 
ช่ือสถาบันการศึกษา มหาวิทยาลัยศรีปทุม บางเขน 

วิทยาเขต/คณะ/ภาควิชา คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟา 

สาขาวิศวกรรมท่ีรับรองปริญญา วิศวกรรมไฟฟา 
ปการศึกษาท่ีรับรองปริญญา พ.ศ.2565 

 
สวนท่ี 1 หลักสูตร 

 
1. ช่ือหลักสูตร 

ช่ือภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 

ช่ือภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Electrical Engineering 

 
2. ช่ือปริญญาและสาขาวิชา 

ช่ือเต็มภาษาไทย : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟา) 

ช่ือยอภาษาไทย : วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 

ช่ือเต็มภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering (Electrical Engineering) 

ช่ือยอภาษาอังกฤษ : B.Eng. (Electrical Engineering) 
 
3. วิชาเอก/แขนงวิชา 

วิชาเอก/แขนงวิชาภาษาไทย : ไมม ี

วิชาเอก/แขนงวิชาภาษาอังกฤษ : None 

 
4. ปรัชญาและวัตถุประสงคของหลักสูตร 

4.1. ปรัชญาของหลักสูตร 
เพื ่อผลิตบัณฑิตที่มีความรู ความสามารถเพียบพรอมไปดวย ปญญา เชี ่ยวชาญ เบิกบานและคุณธรรมและเพื่อสราง

ความกาวหนาในองคความรูทางวิชาการและเทคโนโลยีทางวิศวกรรมในสาขาวิศวกรรมไฟฟาและสาขาที่เกี่ยวของ เพื่อเปนประโยชน
ตอการพัฒนาประเทศและการแขงขันกับนานาชาติ เพื่อกาวสูการพึ่งตนเองของประเทศ ทั้งนี้หลักสูตรไดเนนการสรางความรอบรู
เฉพาะแขนงวิชาใหมีทักษะในการปฏิบัติงานวิศวกรรมท่ีมีการวิเคราะหและใชวิจารณญาณในการตัดสินใจแกปญหาไดอยางถูกตองและ
เหมาะสมอีกทั้งมีความเปนผูนำ มีบุคลิกภาพและมนุษยสัมพันธดี สามารถทำงานเปนทีมรวมกับบุคคลสายอาชีพตางๆในสังคมได 
บัณฑิตที่สำเร็จการศึกษาสามารถประกอบวิชาชีพไดกวางขวางในงานวิศวกรรมไฟฟา เชน ออกแบบ วิเคราะห และแกไขปญหา
ทางดานระบบไฟฟาและพลังงานในงานอาคารและอุตสาหกรรม การควบคุมอัตโนมัติและหุนยนต 

4.2. *วัตถุประสงคของหลักสูตร 
(1) ผลิตบัณฑิตทางดานวิศวกรรมไฟฟา ท่ีมีความรู ความเขาใจและมีความเช่ียวชาญในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรม

ควบคุมสาขาวิศวกรรมไฟฟา ไดอยางเหมาะสม 
(2) ผลิตบัณฑิตทางดานวิศวกรรมไฟฟา ใหมีความสามารถในการเรียนรูและพัฒนาตนเอง  สามารถคิดและวิเคราะห

ปญหาอยางเปนระบบมีทักษะในการผลิตผลงาน เปนนักปฏิบัติท่ีดี สามารถปฏิบัติหนาท่ีตามภาระท่ีไดรับมอบหมายจากผูวาจางอยาง
เกิดประสิทธิภาพ 

(3) ผลิตบัณฑิตที่สามารถปฏิบัติหนาที่วิศวกรอยางสอดคลองตามจรรยาบรรณวิชาชีพ มีคุณธรรม จริยธรรมมีความ
รับผิดชอบ และมีจิตสำนึกท่ีดีตอสังคมและสิ่งแวดลอม 
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(4) ผลิตสรางเสริมบรรยากาศที่เอื้ออำนวยใหเกิดการผลิตผลงานทางวิชาการและงานวิจัยในระดับชาติ นานาชาติ
ตลอดจนสรางนักวิจัยและวิศวกรท่ีมีคุณภาพท่ีไดรับการยอมรับในระดับสากล 

(5) เพ่ือผลิตบัณฑิตท่ีมีความสามารถในการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ ทักษะทางภาษา และใชเทคโนโลยีอยางเหมาะสม
เพ่ือชวยในการทำงาน 
* หมายเหตุ: หลักสูตรตองมีวัตถุประสงคเพื่อใหผูสำเร็จการศึกษาสามารถประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมและเพื่อประโยชน

ในการรองรับการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมในสาขาท่ีขอรับรองไดอยางเหมาะสม 

 
5. ระบบการจัดการศึกษา 

5.1. ระบบ 
หลักสูตรน้ีจัดการศึกษาระบบทวิภาค โดยหน่ึงปการศึกษาแบงออกเปน 2 ภาคการศึกษาโดยมีระยะเวลาการศึกษาไมนอย

กวา 15 ชั่วโมงตอหนวยกิต และ/หรือ 15 สัปดาห ตอภาคการศึกษา และอาจจัดภาคฤดูรอนดวยได ขอกำหนดตางๆ ใหเปนไปตาม
ขอบังคับมหาวิทยาลัยศรีปทุมวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 

5.2. การจัดการศึกษาภาคฤดูรอน 
อาจจัดภาคฤดูรอนดวย โดยมีระยะเวลาการศึกษาไมนอยกวา 15 ชั่วโมงตอหนวยกิต และ/หรือ 8 สัปดาห  ตอภาค

การศึกษา ทั้งนี้ ระยะเวลาและจำนวนหนวยกิต มีสัดสวนเทียบเคียงกันไดกับการศึกษาภาคปกติ  สวนขอกำหนดตางๆ ใหเปนไปตาม
ขอบังคับมหาวิทยาลัยศรีปทุมวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 

5.3. การเทียบเคียงหนวยกิตในระบบทวิภาค 
ไมม ี
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6. แผนการศึกษา 
รายละเอียดแผนการศึกษาตลอดหลักสูตร 

แผนการศึกษาท่ี 1 : แผนการศึกษาสหกิจศึกษา 

ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี1  
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
CHM100 เคมีท่ัวไป 3(3-0-6) 
CHM110 ปฏิบัติการเคมีท่ัวไป 1(0-3-1) 
MAT125 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-3-5) 
EGR105 การจัดการวิศวกรรมความปลอดภัย 3(2-3-5) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 

   
  รวม   19   หนวยกิต 

   
ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี2 

 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
MAT126 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
PHY111 ฟสิกส 1 3(3-0-6) 
PHY121 ปฏิบัติการฟสิกส 1                    1(0-3-1) 
EGR210 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG211 วงจรไฟฟา 1 3(3-0-6) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 

  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 
   
  รวม  19  หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 1  38 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  38 หนวยกิต 
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ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี1  
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
MAT203 สถิติสำหรับวิศวกร 3(3-0-6) 
EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวิศวกร 3(2-3-5) 
EGR220 กลศาสตรวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG213 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา 1(0-3-1) 
EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 2(2-0-4) 
EEG231 สนามแมเหล็กไฟฟา  2(2-0-4) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 

   
 

 
รวม  18 

  หนวยกิต 
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 2 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG216 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 1(0-3-1) 
EEG271 เทคโนโลยีการสื่อสาร 2(2-0-4) 
EEG306 ระบบควบคุม 2(2-0-4) 
EEG307 ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 3(2-3-5) 
EEG313 เครื่องมือและการวัดทางไฟฟา 2(2-0-4) 
EEG341 เครื่องจักรกลไฟฟา 1  3(3-0-6) 

  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 

  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 

  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 
   
  รวม  19  หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 2  37 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  75 หนวยกิต 
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ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG302 ปฏิบัติการระบบควบคุม 1(0-3-1) 
EEG312 ปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา 1(0-3-1) 
EEG342 ปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 1(0-3-1) 
EEG351 ระบบไฟฟากำลัง 3(3-0-6) 

EEG442 อิเล็กทรอนิกสกำลัง   3(3-0-6) 

EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา   3(3-0-6) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 

  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 

  กลุมสาขาวิชาภาษาและการสื่อสาร 2 
   
  รวม  19  หนวยกิต 

 
ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG448 เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาและการกักเก็บพลังงาน 3(3-0-6) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 

 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
  กลุมสาขาวิชาคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 2 
  กลุมสาขาวิชามนุษยศาสตรและสังคมศาสตร 2 
   
  รวม  19 หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 3  38 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  113 หนวยกิต 
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ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา  3(1-4-4) 

  วิชาเลือกเสรี (1) 3 

  วิชาเลือกเสรี (2) 3 

  วิชาเลือกเสรี (3) 3 
  วิชาเลือกเสรี (4) 3 

  วิชาเลือกเสรี (5) 3 
   
  รวม  18  หนวยกิต 

 
ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG499 สหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา   6(0-40-0) 

                       รวม  6  หนวยกิต 

หมายเหตุ นักศึกษาท่ีไมสามารถเรียนรายวิชา EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา และ/หรือ EEG499 สหกิจ
ศึกษาวิศวกรรมไฟฟา  ใหเลือกเรียนรายวิชาดังตอไปนี้แทน โดยไดรับอนุมัติจากคณะ 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต 
EEG390 การฝกงานวิศวกรรมไฟฟา     

(Electrical Engineering Practice) 
3(0-35-0) 

 
EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวิศวกรรมไฟฟา   

(Project Development in Electrical Engineering) 
3(0-9-3) 

EEG492 โครงงานวิศวกรรมไฟฟา     
(Electrical Engineering Project) 

3(0-9-3) 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 4  24 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  137 หนวยกิต 
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แผนการศึกษาท่ี 2 : แผนการศึกษาฝกงาน  

แผนการศึกษาฝกงาน (ผูสำเร็จการศึกษาระดับ ปวส.) 
 

ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
CHM100 เคมีท่ัวไป 3(3-0-6) 
CHM110 ปฏิบัติการเคมีท่ัวไป 1(0-3-1) 
MAT125 
MAT155 

คณิตศาสตรวิศวกรรม 1 
คณิตศาสตรและสถิติท่ัวไป 

3(3-0-6) 
2(2-0-4) 

EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-3-5) 
EGR105 การจัดการวิศวกรรมความปลอดภัย 3(2-3-5) 

   
   
   รวม   15   หนวยกิต 

   
   

   
ปท่ี1 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
MAT126 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
PHY111 ฟสิกส 1 3(3-0-6) 
PHY121 ปฏิบัติการฟสิกส 1                    1(0-3-1) 
EGR210 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG211 
EEG213 

วงจรไฟฟา 1 
ปฏิบัติการวงจรไฟฟา 

3(3-0-6) 
1(0-3-1) 

 ENG339 ภาษาอังกฤษเพ่ือเตรียมความพรอมสูงานอาชีพ 2(2-0-4) 

    
   รวม  16  หนวยกิต 
   
   

รวมหนวยกิตปท่ี 1  31 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  31 หนวยกิต 
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ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี  1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EGR203 การวิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวิศวกร 3(2-3-5) 
EGR220 กลศาสตรวิศวกรรม 3(3-0-6) 
EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 2(2-0-4) 
EEG216 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 1(0-3-1) 
EEG231 สนามแมเหล็กไฟฟา  2(2-0-4) 

    
   รวม  14  หนวยกิต 

   
   
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 2 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG271 เทคโนโลยีการสื่อสาร 2(2-0-4) 
EEG302 
EEG306 

ปฏิบัติการระบบควบคุม 
ระบบควบคุม 

1(0-3-1) 
2(2-0-4) 

EEG307 
EEG312 

ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 
ปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา 

3(2-3-5) 
1(0-3-1) 

EEG313 เครื่องมือและการวัดทางไฟฟา 2(2-0-4) 
EEG341 เครื่องจักรกลไฟฟา 1  3(3-0-6) 
EEG342 ปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 1(0-3-1) 

    
   รวม  15  หนวยกิต 

    
   
   

 
รวมหนวยกิตปท่ี 2  29 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  60 หนวยกิต 
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ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG351 ระบบไฟฟากำลัง 3(3-0-6) 
EEG442 
EEG448 

อิเล็กทรอนิกสกำลัง   
เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาและการกักเก็บพลังงาน 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา   3(3-0-6) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 

   

  รวม  15  หนวยกิต 

    

    
   

 
ปท่ี3 / ภาคการศึกษาท่ี 2 

รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวิศวกรรมไฟฟา 3(0-9-3) 

 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 3(3-0-6) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 

 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
 วิชาชีพเลือก 1(0-3-1) 
    
    
   
  รวม  15 หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 3  30 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  90 หนวยกิต 
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ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 1 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG492 โครงงานวิศวกรรมไฟฟา 3(0-9-3) 

  วิชาเลือกเสรี (1) 1 

  วิชาเลือกเสรี (2) 1 

  วิชาเลือกเสรี (3) 1 
  วิชาเลือกเสรี (4) 1 

  วิชาเลือกเสรี (5) 1 
 วิชาเลือกเสรี (6) 1 
   

           รวม  9  หนวยกิต 
 
 

ปท่ี4 / ภาคการศึกษาท่ี 2 
รหัสวิชา ช่ือวิชา หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
EEG390 การฝกงานวิศวกรรมไฟฟา  3(0-35-0) 

                        
รวม  3  หนวยกิต 

 
รวมหนวยกิตปท่ี 4  12 หนวยกิต 
รวมหนวยกิตสะสม  102 หนวยกิต 
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7. โครงสรางหลักสูตร จำนวนหนวยกิตรวม การเทียบโอน/ยกเวนรายวิชา

รายละเอียดของหลักเกณฑการเทียบโอน/ยกเวนรายวิชาสำหรับผูสำเร็จการศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.)
พรอมระบุรายวิชาและจำนวนหนวยกิตท่ีเทียบโอน/ยกเวนรายวิชา 
1. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป    30 หนวยกิต ขอเทียบโอนไดสูงสุด 26 หนวยกิต 
2. หมวดวิชาเฉพาะ

- วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม    32 หนวยกิต ไมอนุญาตใหเทียบโอน 
- วิชาเฉพาะทางวิศวกรรม    45 หนวยกิต ไมอนุญาตใหเทียบโอน 
- วิชาชีพเลือก    15 หนวยกิต ไมอนุญาตใหเทียบโอน 

3. หมวดวิชาเลือกเสรี    15 หนวยกิต ขอเทียบโอนไดสูงสุด 9 หนวยกิต 

รวมหนวยกิตท่ีขอเทียบโอน (วิชาศึกษาท่ัวไปและวิชาเลือกเสรี) 35    หนวยกิต 
จำนวนหนวยกิตตลอดหลักสูตร 137  หนวยกิต 
รวมจำนวนหนวยกิตวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมและวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม  77   หนวยกิต (ไมอนุญาตใหเทียบโอน) 
จำนวนหนวยกิตคงเหลือ 102  หนวยกิต 

หมายเหตุ  จำนวนหนวยกิตท่ีขอเทียบโอนในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไปและหมวดวิชาเลือกเสรี เปนไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัยศรี
ปทุม โดยมไิดเปนวิชาในหมวดวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมและหมวดวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม 

8. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565  เริ่มใชหลักสูตรน้ี ตั้งแตปการศึกษา 2565
- คณะกรรมการมาตรฐานหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา ไดใหความเห็นชอบการปรับปรุง

หลักสูตร  เมื่อวันท่ี  5 เมษายน พ.ศ. 2564 
- สภาวิชาการมหาวิทยาลัยศรีปทุมไดใหความเห็นชอบหลักสูตร ในการประชุม ครั้งที่ 5 ปการศึกษา 2563  เมื่อวันที่ 20

เมษายน  พ.ศ. 2564 
- สภามหาวิทยาลัยศรีปทุมไดอนุมัติการปรับปรุงหลักสูตร ในการประชุมครั้งท่ี 2/2564 เมื่อวันท่ี 11  พฤษภาคม พ.ศ. 2564

9. ช่ือผูรับรอง/อนุมัติขอมูล
ระบุรายละเอียดของผูรับรอง/อนุมัติขอมูลที่บันทึกใชในการพิจารณาและประเมินผล เพื่อการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร

หรือวุฒิบัตรในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมของสภาวิศวกร 

ตารางแสดงรายชื่อผูรับรอง/อนุมัติ 
ชื่อ-สกลุ ตำแหนงบริหาร (วาระการดำรงตำแหนง พ.ศ 25xx - พ.ศ 25xx) ลายมือชื่อ 

ผศ.ดร.ชลธิศ เอ่ียมวรวุฒิกุล คณบด ี พ.ศ 2554 - ปจจุบัน 

10. ช่ือผูรับผิดชอบ/ผูประสานงานหลักสูตร
ระบุรายละเอียดของผูรับผิดชอบ/ผูประสานงานเกี่ยวกับการดูแล/รับผิดชอบหลักสูตร โดยมีขอมูลการติดตอ เชน ชื่อ-สกุล

ตำแหนง โทรศัพท และไปรษณียอิเล็กทรอนิกส (E-mail) 

ตารางแสดงรายชื่อผูรับผิดชอบ/ผูประสานงาน 
ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง โทรศัพท E-mail

1 ผศ.ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช หัวหนาสาขาวิชา 
2 ผศ.ปรากฤต เหลี่ยงประดิษฐ ผูชวยคณบดีฝายวิชาการ 



13 
 

  

สวนที่ 2 นิสติ/นักศึกษา 
 
1. คุณสมบัติของผูเขาศึกษา 

อธิบายหลักเกณฑ วิธีการคัดเลือก และเกณฑการรับของผูเขาศึกษา 
(1) การเขาศึกษา  
- เปนผูสำเร็จการศึกษาไมต่ำกวามัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเทา 
- เปนผูสำเร็จการศึกษาประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูงหรือเทียบเทา หรืออนุปริญญา 
- เปนไปตามประกาศมหาวิทยาลัยศรีปทุมหรือขอบังคับมหาวิทยาลัยศรีปทุมวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 
(2)  การคัดเลือกผูเขาศึกษา 
- นักเรียนท่ีเขาศึกษาโดยระบบคัดเลือกของกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัย และนวัตกรรม (อว.) 
- นักเรียนท่ีมหาวิทยาลัยศรีปทุม เปนผูดำเนินการคัดเลือกเอง 
- โดยคณาจารยประจำหลักสูตรดวยวิธีการสอบขอเขียน และ/หรือการสอบสัมภาษณรวมท้ังพิจารณาจากผลการศึกษาระดับ  
  มัธยมศึกษาตอนปลายและคะแนนสอบโดยระบบคัดเลือกของกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัย และนวัตกรรม (อว.) 

 
2. แผนการรับนักศึกษาในระยะ 5 ป 

ระบุจำนวนนิสิต/นักศึกษาท่ีรับเขา ตองจำแนกตามคุณสมบัติของผูเขาศึกษาและวิชาเอก/แขนงวิชา  
 

ตารางแสดงจำนวนนักศึกษา 
ตารางท่ี 1: ผูสำเร็จการศึกษาระดับ ม.6 

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 110 110 110 110 110 

ช้ันปท่ี 2  80 80 80 80 

ช้ันปท่ี 3   70 70 70 

ช้ันปท่ี 4    65 65 

รวม 110 190 260 325 325 
 

ตารางท่ี 2: ผูสำเร็จการศึกษาระดับ ปวส. 

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 65 65 65 65 65 

ช้ันปท่ี 2  40 40 40 40 

ช้ันปท่ี 3   35 35 35 

ช้ันปท่ี 4    30 30 

รวม 65 105 140 170 170 
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3. คุณลักษณะของบัณฑิตท่ีพึงประสงค (ตามขอตกลง Washington Accord) 
3.1 แสดงความเช่ือมโยงระหวางรายวิชาของหลักสูตรกับคุณลักษณะของบัณฑิตท่ีพึงประสงคตามขอตกลง Washington Accord 

ลำดับ ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) 
ตามขอตกลง Washington Accord 

รหัสวิชา/รายวิชา คำอธิบายรายวิชา 

1 ความรูดานวิศวกรรม (Engineering Knowledge) 
- สามารถประยุกตใชความรูทางดานคณิตศาสตร วิทยาศาสตร 
พ้ืนฐานทางวิศวกรรม และความรู เฉพาะทางวิศวกรรม เพ่ือ
การแกไขและหาคำตอบของปญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซอน 

CHM100  General 
Chemistry 

ปริมาณสารส ัมพันธ  พ ื ้นฐานทฤษฎี
อะตอม คุณสมบัติของแกส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดุลเคมี 
สมดุลไอออนิก จลนศาสตรเคมี การ
จัดเรียงอิเล็กตรอนในอะตอม พันธะเคมี 
คุณสมบัติของธาตุในตารางธาตุ กรด
และเบส เคมีไฟฟา อ ุณหพลศาสตร
เบื้องตน คุณสมบัติทางอุณหพลศาสตร
ของสสาร พลังงานความรอนในระบบ
อุณหพลศาสตร 

  MAT125 Engineering 
Mathematics 1         

ตรีโกณมิติและการประยุกตเวกเตอรใน
สองและสามมิติ พีชคณิตของเวคเตอร 
ระบบเวกเตอรของเสนตรง ระนาบ และ
พื้นผิวในปริภูมิสามมิติ ลิมิตและความ
ตอเนื ่อง อนุพันธและการประยุกตใช
อนุพันธ ปริพันธและการประยุกตใช
ปริพันธ คาเฉลี่ยของฟงกชัน เทคนิคการ
หาปริพันธ การหาปริพันธตามเสน การ
หาปริพันธไมตรงแบบ 

  MAT126 Engineering 
Mathematics 2         

อนุพันธยอยของฟงกชันหลายตัวแปร 
กฎลูกโซ อนุพันธยอยอันดับสูง การหา
อัตราการเปลี่ยนแปลงของฟงกชันหลาย
ตัวแปร พิกัดเชิงข้ัว การหาปริพันธหลาย
ชั ้นในระบบพิกัดเชิงขั ้ว การประยุกต
อนุพันธ ปริพันธของฟงกชันหลายตัว
แปร การหาปริพันธตามพื้นผิว สมการ
อนุพันธอันดับหนึ่งและการหาผลเฉลย 
การประยุกตสมการเชิงอนุพันธอันดับ
หนึ่ง สมการอนุพันธอันดับสองและการ
หาผลเฉลย ลำดับและอนุกรม อนุกรม
อนันต การลูเขาและลูออกของอนุกรม
อนันต อนุกรมกำลังและอนุกรมเทย
เลอร การหาปริพันธเชิงตัวเลข 

  PHY111 Physics 1 การวัดและระบบหนวยเอสไอ  ปริมาณ
เวกเตอร  จลนพลศาสตรของอนุภาค  
พลศาสตรของอนุภาค  งานและพลังงาน  
โมเมนตัม  การเคล ื ่อนท ี ่ของระบบ
อนุภาค  การหมุนของวัตถุแข็งเกร็ง  
การเคลื่อนที่แบบแกวงกวัด  ความโนม
ถวง  สมดุลสถิตของวัตถุแข็งเกร็งและ
สภาพยืดหยุน  กลศาสตรของไหล  คลื่น
กล ความรอนและทฤษฎีจลนของแกส  
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หลักอุณหพลศาสตร การสมดุลและการ
อนุรักษพลังงาน การถายเทความรอน 

  EGR102 Engineering 
Drawing 

การเขียนตัวอักษร การฉายภาพออโธก
ราฟฟก การเขียนภาพออโธกราฟฟก 
การเขียนภาพพิกตอเรียล หลักการให
ขนาดและความเผื่อ การใชวิวชวย ภาพ
คลี่และภาพพับ การเขียนภาพตัด การ
เ ข ี ย น แ บ บ ภ า พ แ ย ก ช ิ ้ น  แ ล ะ
ภาพประกอบ การสเก็ทซแบบราง การ
ใชคอมพิวเตอรชวยในการเขียนแบบ
เบ้ืองตน มาตรฐานแบบวิศวกรรมในงาน
อุตสาหกรรมและการกอสรางติดตั้ง 

  EGR210 Engineering 
Materials 

ความส ัมพ ันธ  ระหว  า ง โครงสร  าง 
คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการใช
งานของประเภทวัสดุหลักที ่ถูกใชทาง
วิศวกรรม เชน โลหะ พลาสติก โพลีเมอร 
เซรามิกส วัสดุผสม แอสฟลต ไม และ
คอนกรีต การทดสอบและความหมาย
ของค ุณสมบัต ิทางกลของว ัสด ุ การ
เสื่อมสภาพของวัสดุ เทคโนโลยีวัสดุสมัม
ใหมในงานวิศวกรรม 

  EGR220 Engineering 
Mechanics 

ระบบแรง สมด ุลของระบบแรงบน
อนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง การวิเคราะห
โครงสรางอยางงาย พลศาสตรเบื้องตน 
กฏการเคลื่อนที่ของนิวตัน จลนศาสตร 
( kinematics) แล ะ  จลนพลศาสตร  
(kinetics) ของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง 
งานและพลังงาน อิมพัลสและโมเมนตัม 

  EEG211 Electric 
Circuits 1  

องคประกอบวงจร การวิเคราะหแบบ
เมชและโหนด ทฤษฎ ีวงจร ความ
ตานทาน ความเหนี่ยวนำ และความจุ
ไฟฟา วงจรอับดับหนึ่งและอันดับสอง 
แผนภาพเฟสเซอร วงจรกำลังไฟฟา
กระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส 

  EEG215 Analog and 
Digital Electronics 
 

สารก ึ ่ งต ัวนำ ทฤษฎ ีรอยต อพี- เ อ็น
เบ้ืองตน วงจรไดโอด วงจรทรานซิสเตอร 
วงจรโอเปอรเรชั่นแนลแอมปริไฟเออร 
วงจรจายไฟและโมดูลแหลงจายไฟฟา 
วงจรอิเล็กทรอนิกสทางแสงและการ
ประย ุกต   ระบบด ิจ ิตอลก ับระบบ
อนาลอก ระบบเชิงเลข และรหัสแบบ
ตางๆ วงจรดิจิตอลพีชคณิต แบบบูล 
หลักการออกแบบวงจรตรรกเชิงผสม 
หลักการออกแบบวงจรตรรกเชิงลำดับ 
การประยุกตในงานวิศวกรรมไฟฟา 
 
 



16 
 

  

  EEG231 
Electromagnetic Fields  
 

สนามไฟฟาสถิตย ตัวนำและไดอิเล็กตรกิ 
ความจุไฟฟา กระแสการพาและกระแส
การนำ ความตานทาน สนามแมเหล็ก
สถ ิตย ว ัสด ุแม  เหล ็ก การเหน ี ่ยวนำ 
สนามแมเหล็กไฟฟาที ่แปรตามเวลา 
สมการแมกซแวลล 

  EEG235 Introduction 
to Robotics and 
Automation 

บทนำเกี ่ยวกับว ิทยาการหุ นยนตใน
ป จจ ุบ ัน พ ื ้นฐานองค ประกอบของ
หุ นยนต โครงสร าง กลไก อุปกรณ
ตรวจจับ การควบคุมระดับลาง อุปกรณ
ข ับเคล ื ่อน ต ัวอย างการประยุกตใช
หุนยนตในดานตาง ๆ 

  EEG236 Sensor 
Technology and 
Wireless Networks 

แนะนำเทคโนโลย ีการตรวจร ู  ด  วย
อุปกรณเซนเซอร ในแบบตางๆ เชน 
อุณหภูมิ ความชื้น อัตราการไหล การ
ต ร วจว ั ดทา งกายภาพในร ู ปแบบ
สัญญาณทางไฟฟาอิเล็กทรอนิกส การ
แปลงรูปแบบขอมูลดิจิตอล กระบวนการ
สื่อสารขอมูล มาตรฐานการรับสงขอมูล
สื ่อสารขอมูลไรสาย การสื่อสารขอมูล
ระยะไก 

  EEG271 
Communication 
Technology 

โมเดลการสื่อสารท่ีใชสายตัวนำสัญญาณ 
และแบบไรสายหรือการใชคลื่นความถ่ี
วิทยุ แนะนำความรู เบื ้องตนเกี ่ยวกับ
สัญญาณและระบบ สเปคตรัมความถ่ี
ของสัญญาณและการประยุกตใชอนุกรม
และแปลงฟูริเยร สัญญาณรบกวน การ
มอดูเลต ทฤษฎีการสุมตัวอยาง ไนควิสต
และควอนไท แนะนำความรู เบื ้องตน
มาตรฐานการสื่อสาร ระบบเครือขายใน
อ ุตสาหกรรม ระบบสกาดา ระบบ
เครือขายแบบแลน 

2 การวิเคราะหปญหา (Problem Analysis) 
- สามารถระบุ ตั้งสมการ วิจัย สืบคน และวิเคราะห ปญหา
ทางวิศวกรรมท่ีซับซอน เพ่ือใหไดขอสรุป ของปญหาท่ีมี
นัยสำคญั โดยใช หลักการทาง คณิตศาสตร วิทยาศาสตร
ธรรมชาติ และ วิทยาการทางวิศวกรรมศาสตร 

EGR203 Data Analysis 
in Engineering 
Operation 

การบ ันท ึ กข  อม ู ลจากการว ั ดและ
กระบวนการทางดิจิทัลสมัยใหม การ
วิเคราะหประมวลผลขอมูลและนำเสนอ
ขอมูลเชิงสถิติ สถิติเชิงพรรณนา การวัด
แนวโนมเขาสู สวนกลาง คาเบี ่ยงเบน
มาตรฐาน ความแปรปรวน ความถดถอย
และสหสัมพันธ ทฤษฎีความนาจะเปน 
ตัวแปรสุ ม การอนุมานเชิงสถิติ การ
วิเคราะหความแปรปรวน การใชวิธีการ
ทางสถิติเปนเครื่องมือในการแกปญหา 
การประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรใน
การแกปญหาสถิติ กรณีตัวอยางการ
วิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม 
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  EEG306  
Control Systems 

แบบจำลองทางคณิตศาสตรของระบบ
ตางๆ ฟงกชันการถายโอน การแปลงลา
ปลาซ แบบจำลองในโดเมนเวลาและ
ความถี ่ การตอบสนองทางพลวัตของ
สัญญาณและระบบ  ระบบลำดับหน่ึง
และลำดับสอง  ระบบควบคุมแบบวง
เป  ดและวงป ด   การควบค ุมแบบ
ปอนกล ับ ชน ิดของต ัวควบคุมแบบ
ปอนกล ับ แนวค ิดและเง ื ่อนไขของ
เสถียรภาพของระบบ เสนทางเดินราก 

  EEG341 Electrical 
Machines 1                      

วงจรแม  เหล ็ก หล ักการเปล ี ่ยนรูป
พลังงานไฟฟาและพลังงานกล ทฤษฎี
พล ั งงานและพล ังงานร  วมในวงจร
แมเหล็กหมอแปลงไฟฟาหนึ่งเฟสและ
ส า ม เ ฟ ส  ห ล ั ก ก า ร ท ำ ง า น ข อ ง
เ ค ร ื ่ อ ง จ ั ก ร ก ล ไ ฟ ฟ  า  ชน ิ ด ห มุ น 
เ ค ร ื ่ อ ง จ ั ก ร กล ไฟฟ  า ก ร ะแ ส ต ร ง 
โครงสร างและหล ักการทำงานของ
เคร ื ่ อ งจ ั ก รกล ไฟฟ  ากระแสสลั บ 
เ ค ร ื ่ อ ง จ ั ก ร ก ล ไ ฟ ฟ  า ซ ิ ง โ ค ร นั ส
เครื ่องจักรกลไฟฟาเหนี่ยวนำหนึ่งเฟส
และสามเฟส การปองกันเครื่องจักรกล
ไฟฟา 

  EEG442 Power 
Electronics 

สัญญาณแรงดันและกำลังไฟฟาแบบไซนู
ซอยดและนันไซนูซอยด การประเมิน
การแพรกระจายของสัญญาณฮารมอนิก
ค ุ ณ ล ั ก ษ ณ ะ ข อ ง อ ุ ป ก ร ณ  ท า ง
อิเล็กทรอนิกสกำลังชนิดตาง ๆ หลักการ
ของคอนเวอรเตอรแบบตาง ๆ  อาทิ เชน
คอนเวอรเตอรแบบไฟฟากระแสสลับ 
เปนไฟฟากระแสตรง คอนเวอรเตอร
แบบ ไฟฟ  า ก ร ะแสตร ง เ ป  น ไฟฟ า
กระแสตรง  คอนเวอรเตอรกระแสสลับ
เปนกระแสสลับ  คอนเวอรเตอรกระแส
ตรงเปนกระแสสลับ   ขดลวดและหมอ
แปลงความถี่สูง  การขับเคลื่อนมอเตอร
แบบตาง ๆ ดวยอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

  EEG443 Electric Drives ช้ินสวนอุปกรณขับเคลื่อนไฟฟา ลักษณะ
ภาระของระบบข ั บ เคล ื ่ อน ไฟฟ า 
ขอบ เ ขตและข  อ จำก ั ดของระบบ
ขับเคล ื ่อน ว ิธ ี เบรคการทำงานของ
มอเตอร ระบบสงกำลังและขนาดชุดสง
กำล ั ง  ล ั กษณะความส ัมพ ันธ ของ
ความเร ็วแรงบ ิดของมอเตอร ไฟฟา 
ร ะ บ บ ข ั บ เ ค ล ื ่ อ น ม อ เ ต อ ร  ไ ฟ ฟ า
กระแสตรง ระบบขับเคลื ่อนมอเตอร
ไฟฟากระแสสลับ ระบบขับเคล ื ่อน



18 
 

  

มอเตอรเซอรโว การประยุกตการใชงาน
ของระบบขับเคลื ่อนในอุตสาหกรรม
อัตโนมัติ 

3 การออกแบบ/พัฒนาหาคำตอบของปญหา  
(Design/Development of Solutions) 
- สามารถพัฒนาหาคำตอบของปญหาทาง วิศวกรรมท่ีซับซอน 
และออกแบบระบบ ช้ินงาน หรือกระบวนการ ตามความ
จำเปนและเหมาะสม กับขอพิจารณาทางดานสาธารณสุข 
ความปลอดภัย วัฒนธรรม สังคม และสิ่งแวดลอม 

EEG307 Embedded 
System and PLC 
 

ระบบสมองกลฝ  งต ั ว  การพ ัฒนา
โปรแกรม และ การต อเช ื ่อมโยงใน
รูปแบบตาง ๆ อุปกรณอินพุตเอาตพุต 
สถาปตยกรรมของพีแอลซี ขอจำกัดและ
ขอดีขอเสียของพีแอลซี การออกแบบ
ระบบท่ีใชพีแอลซี มาควบคุมการทางาน
ในวงการอุตสาหกรรม การออกแบบใน
งานท่ีมีความซับซอน การเช่ือมตอพีแอล
ซีผานระบบเครือขาย การเชื ่อมตอพี
แอลซีกับอุปกรณตางๆที่ใชการควบคุม
กระบวนการ การร ับส ัญญาณจาก
เซนเซอรและทรานดิวเซอร การควบคุม
ความเร็วมอเตอร การวิเคราะหระบบ
ควบคุมตางๆ หลักการพิจารณาความ
เหมาะสมในการเลือกใชระบบ 

  EEG351 Electric 
Power Systems 

โครงสรางของระบบไฟฟากำลัง การผลติ 
สงจาย จำหนายและการใชงานของ
กำลังไฟฟา วงจรกำลังไฟฟากระแสสลับ 
ระบบไฟฟาสามเฟส ระบบตอหนวย 
คุณลักษณะและแบบจำลองของเครื ่อง
ก ำ เ น ิ ด ไ ฟ ฟ  า  ค ุ ณ ล ั ก ษ ณ ะ แ ล ะ
แบบจำลองของหมอแปลงกำลัง ตัวแปร
และแบบจำลองของสายเคเบิ้ล ตัวแปร
และแบบจำลองของสายสงไฟฟา 

  EEG449 Design of 
Electromechanical 
Control Systems   
 

สมรรถนะการทำงานของเครื่องจักรกล
ซิงโครนัสในสถานะช่ัวครู การทำงานเชิง
ประยุกตของมอเตอรเหนี่ยวนำสามเฟส
ในอุตสาหกรรม มอเตอรเหนี่ยวนำแบบ
เฟสเดียว การทำงานของมอเตอรรีลัค
แตนซ มอเตอรย ูนิเวอรซ ัล มอเตอร
กระแสตรงแบบแมเหล็กถาวร มอเตอร
เซอร โว มอเตอร  เหน ี ่ยวนำเชิงเสน 
สเตปปงมอเตอร การควบคุมและการ
ปองกันมอเตอรไฟฟาอุตสาหกรรม 

  EEG362 Industrial 
Robot Control System 

พื้นฐานการเคลื่อนที่แบบจลศาสตรและ
พลศาสตร   ระบบควบค ุมตำแหนง 
ความเร็ว แรงบิด กระแสปอนกลับ ดวย
ต ัวควบคุม เช น PID control, Fuzzy 
Control, Hybrid-control ร ะ บ บ
ควบคุมตนกำลัง (Actuator) ที่ใชงานใน
ภาคอุตสาหกรรม 
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  EEG452 Electric  
Power Systems 
Analysis 

การวิเคราะหเครือขายของระบบสงจาย
และจำหนาย การศึกษาเกี่ยวกับโหลด
โฟลว และป ญหาการควบค ุม  การ
ว ิ เ ค ร า ะห  ล ั ด ว งจ รแบบสมมาตร 
องคประกอบสมมาตร การวิเคราะห
ลัดวงจรแบบไมสมมาตร เสถียรภาพของ
ระบบไฟฟากำลังในสภาวะทรานเชี้ยนท 
การทำงานเชิงเศรษฐศาสตรของระบบ
ไฟฟากำลัง โครงสรางกริดอัฉริยะและ
การดำเนินงาน 

  EEG468 Automation 
and Industrial Robot 
 

การพ ัฒนาโปรแกรมคอมพ ิว เตอร
สำหรับการตรวจสอบสถานะการทำงาน
และการควบคุมหุนยนต การประมวลผล 
การรับสงขอมูลและแสดงผลขอมูล การ
ทำงานร  วมก ับอ ุปกรณ อ ื ่ นๆ เชน 
สายพานลำเล ียง เคร ื ่องจ ักร การ
พัฒนาการทำงานแบบหุนยนตประสาน 
แบบกึ่งอัตโนมัติและแบบอัตโนมัติ ใน
กระบวนการผลิตของภาคอุตสาหกรรม 

4 การสืบคน (Investigation) 
- สามารถดำเนินการสืบคนเพ่ือหาคำตอบของ ปญหาทาง
วิศวกรรมท่ีซับซอน โดยใชความรูจากงานวิจัยและวิธีการวิจัย 
รวมถึง การออกแบบการทดลอง การวิเคราะห และการแปล
ความหมายของขอมูล  
การสังเคราะหขอมลูเพ่ือใหไดผลสรุปท่ี เช่ือถือได 

PHY121 Physics 
Laboratory 1 

การทดลองที ่ส ัมพันธก ับทฤษฎีท ี ่ ได
ศึกษาเกี่ยวกับการวัดและการวิเคราะห
ขอมูล การเคลื่อนท่ีแบบโพรเจกไทล กฎ
ขอท่ีสองของนิวตัน การเคลื่อนท่ีแบบซิม
เปลฮารมอนิก การเคลื่อนที่แบบบอลลิ
สติกเพนดูลัม การเคลื ่อนที ่แบบหมุน 
คลื่นนิ่งบนเสนเชือก บีตส การขยายตัว
เนื ่องจากความรอน การขยายตัวแบบ
แอเดียแบติก การอนุรักษพลังงานกล
และพลังงานความรอน 

  CHM110  General 
Chemistry Laboratory 

การทดลองที ่ส ัมพันธก ับทฤษฎีท ี ่ ได
ศ ึ กษา เก ี ่ ยวก ับ การแยกสารผสม 
ปฏิกิร ิยาเคมี เปอรเซ ็นตของธาตุใน
สารประกอบและสูตรอยางงาย การ
ไทเทรตกรดและเบส การหาคาคงที่ของ
แกสและปริมาตรหนึ่ง  โมลของแกสท่ี
สภาวะอุณหภูมิและความดันมาตรฐาน 
ความร อนของสารละลายและของ
ปฏิกิริยา อัตราของปฏิกิริยา สมดุลเคมี 
ความกระดางของน้ำ ออกซิเจนละลาย 
พลังงานความรอนในระบบอุณหพล
ศาสตร 

  EEG213 Electric 
Circuits Laboratory 

การทดลองเพื่อใชทฤษฎีของวงจรไฟฟา
กับอุปกรณวงจรและวงจรจริง  พื้นฐาน
การใชเครื่องมือวัด ทางไฟฟาสำหรับการ
วัดสัญญาณและอุปกรณวงจรตางๆ การ
ใ ช  ค อ ม พ ิ ว เ ต อ ร  ใ น ก า ร ค ำ น ว ณ
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เปรียบเทียบผลการวิเคราะหทางทฤษฎี 
และการทดลอง 

  EEG216 Analog and 
Digital Electronics 
Laboratory 
 

การทดลองเกี่ยวกับอุปกรณ  และวงจร
อิเล็กทรอนิกสตางๆ  การออกแบบและ
ป ร ะ เ ม ิ น ก า ร ท ำ ง า น ข อ ง ว ง จ ร
อ ิ เล ็กทรอน ิกส แบบแอนะล ็อกและ
ดิจิตอล 

  EEG302 Control 
Systems Laboratory 

การปฏิบัติการ ระบบควบคุมแบบอะ
นาล็อกและแบบดิจิตอล ในกระบวนการ
ทางอ ุตสาหกรรม การควบค ุมแบบ
เร ียงลำด ับ การจำลองระบบด วย
คอมพิวเตอร ออกแบบตัวควบคุมแบบ
ตางๆ การทดลองการขับเคลื ่อนและ
ควบคุมเครื ่องจักรกลไฟฟาแบบตางๆ
โดยเน ื ้อหาสอดคลองก ับว ิชาระบบ
ควบคุม 

  EEG312 Measurement 
Systems Laboratory 

ปฏิบัต ิการเกี ่ยวกับเครื ่องมือวัดทาง
ไฟฟา และอิเล ็กทรอนิกส  และการ
ออกแบบวงจรอ ิ เล ็กทรอน ิกส   ซึ่ ง
เก ี ่ ยวข องก ับการว ัดแรงด ันไฟฟ า 
กระแสไฟฟาและกำลังไฟฟา การวัด
ค าอ ิมพ ิแดนซ ท ี ่ความถ ี ่ต ่ ำและสู ง 
ทรานสด ิวเซอร การวัดทางแมเหล็ก 
เทคนิคทางดิจิตอลในการวัด สัญญาณ
รบกวน เทคนิคในการเพิ่มคาอัตราสวน
ของสัญญาณตอสัญญาณรบกวน 

  EEG342 Electrical 
Machines Laboratory 

ปฏิบัต ิการเกี ่ยวกับหมอแปลงไฟฟา
มอเตอรกระแสตรง มอเตอรอินดัคชัน
และเครื่องจักรกลซิงโครนัส  การควบคุม
มอเตอร 

  EEG451 Electrical 
Engineering 
Laboratory (Power) 

การทดลองเกี ่ยวกับระบบไฟฟากำลัง 
การผลิตไฟฟา การสงจายกำลังไฟฟา 
โหลดไฟฟา การวัดคาทางไฟฟากำลัง 
การตอลงดิน โปรแกรมคอมพิวเตอรใน
งานวิศวกรรมไฟฟากำลัง 

  EEG469 Industrial 
Power Electronic 
Laboratory 

ปฏิบ ัต ิการท ี ่ เก ี ่ยวข องก ับทางด าน
อิเล็กทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรม
และการขับเคลื่อนเครื ่องจักรกลไฟฟา
โดยใชอ ุปกรณอ ิเล ็กทรอนิกส กำลัง 
แหล  งจ  า ย ไฟฟ  าสว ิ ตช ิ ่ ง ใ รระบบ
อุตสาหกรรม 

5 การใชเคร่ืองมือทันสมัย (Modern Tool Usage) 
- สามารถสราง เลือกใช เทคนิควิธี ทรัพยากร และ ใชเครื่องมือ
ทันสมัยทางวิศวกรรมและเทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึงการ
พยากรณ การทำแบบจำลองของงานทางวิศวกรรมท่ีซับซอนท่ี 
เขาใจถึงขอจำกัดของเครื่องมือตางๆ 

EGR205 Computer 
Programming for 
Engineers 

แนวคิดของคอมพิวเตอร สวนประกอบ
ของคอมพ ิวเตอร   การปฏ ิส ัมพ ันธ
ระหวางฮารดแวรและซอฟตแวร การ
โปรแกรมภาษาปจจุบัน ปฏิบัติการการ
โปรแกรม หลักการระบบอัตโนมัติและ
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เทคโนโลย ีด ิ จ ิท ัลสม ัย ใหม  ในงาน
วิศวกรรม 

  EEG237 Introduction 
to Embedded System 

บทนำของระบบฝงตัว สถาปตยกรรม
และการเขียนโปรแกรมพื้นฐานสำหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร การเชื ่อมตอกับ
พอรต การเชื ่อมตอกับวงจรอนาล็อก
และดิจิทัล การเช่ือมตอกับสวนแสดงผล
และอุปกรณอินพุตและเอาตพุต การ
ติดตอแบบอนุกรม และการเชื่อมตอกับ
อุปกรณตรวจวัด 

  EEG238 Automatic 
Control System and 
Intelligent Robot 

การควบคุมอุปกรณตนกำลังหุ นยนต 
การตรวจว ัดสถานะการทำงานของ
ระบบหุนยนต กระบวนการการนำขอมลู
จากระบบการตรวจรูมาประมวลผล การ
ประมวลผลดวยตรรกะและอัลกอริทึม 
ร ูปแบบการประมวลผลภาพ การ
ประมวลผลขอมูลแบบตำแหนงสามมิติ 
กระบวนการตัดสินใจและการเรียนรูใหม 

  EEG239 Engineering 
System Integration 

ศึกษาการทำงานของระบบ กระบวนการ 
ก า ร อ อ ก แ บ บ ท า ง ก ล  ไ ฟ ฟ า
อิเล็กทรอนิกส และสมองกลประมวลผล
ขอมูลดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร การ
ออกแบบและพัฒนาระบบในรูปแบบ
ผสมผสาน การเชื่อมโยงขอมูลการตรวจ
รู การจัดเรียงขอมูลการสื่อสาร ระบบ
ผสมผสานดวยระบบบังคับมือ ระบบ
ก่ึงอัตโนมัติ และระบบอัตโนมัติ 

  EEG313 Electrical 
Instruments and 
Measurements 

หนวยและมาตรฐานของการว ัดทาง
ไ ฟ ฟ  า  ก า ร จ ำ แ น ก ป ร ะ เ ภ ท แ ล ะ
ค ุณล ักษณะของเคร ื ่องม ือว ัด การ
วิเคราะหการวัด การวัดแรงดันและ
กระแสของ ไฟฟ  ากระแสตรงและ
กระแสสลับดวยวิธ ีการอนาลอกและ
ดิจิตอล การวัดกำลังไฟฟา ตัวประกอบ
กำล ังและพลังงาน การว ัดค าความ
ตานทาน ความเหนี่ยวนำความจุไฟฟา 
การวัดความถี่และคาบเวลา สัญญาณ
และการรบกวน ทรานสดิวเซอร 

  EEG352 Building 
Information Modeling 
Laboratory 
 

การประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอร
เพ ื ่อช วยในการว ิเคราะห  ออกแบบ 
ประมาณการปริมาณวัสดุ ประมาณ
ราคา และวางแผนทางการตืดตั้งระบบ
ไฟฟา การจำลองสถาณการณเพื่อชวย
ให  ก า รบร ิ ห ารจ ั ดการ โครงการมี
ประส ิ ทธ ิ ภาพ  และฝ  กห ั ดการ ใช
โปรแกรมคอมพิวเตอรกับงานอาคาร
อุตสาหกรรมท่ีไดรับมอบหมาย 
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  EEG361 Interfacing 
and Communication 
in Industrial 
 

การอินเตอรเฟสระบบคอมพิวเตอรกับ
อ ุปกรณต างๆ เช น เซนเซอร   และ
อุปกรณสงกำลัง (Actuators) หลักการ
ส ื ่อสารมาตรฐานการส ื ่อสารข อมูล 
(Protocol) เชน Modbus, RS485/422 
ระบบเครือขาย การสื่อสารแบบไรสาย
และแบบมีการเช่ือมตอโดยใชสาย ระบบ
ที่ทำการอินเตอรเฟสรวมกับเทคโนโลยี
อ ิน เตอร  เน ็ตท ี ่ เช ื ่ อมอ ุปกรณ และ
เครื ่องมือตางๆ ในภาคอุตสาหกรรม 
ระบบปองกันความปลอดภัยในเครือขาย 
เชน password, pincode เปนตน 

  EEG482  Sensors and 
Transducers 
Technology 

แนะนำเครื่องมือวัดและอุปกรณควบคุม 
แบบอนาล็อคและดิจิตอลทรานดิวเซอร 
เทคนิคการตรวจวัดแรงดันอัตราความ
เปลี่ยนแปลงของแรงดันในการสง การ
ตรวจวัดอัตราการไหลของเหลวรวมถึง
ดวยมาตรวัดขั ้นพื้นฐาน มาตรวัดอื่นๆ
และวิธีการแบบเฉพาะทาง การตรวจวัด
อุณหภูมิรวมถึงวิธีการตรวจวัดดวยไฟฟา 
ไมพึ ่งพาไฟฟาและวิธีการถายโอนการ
ตรวจวัดระดับของเหลวในรูปแบบตางๆ 
การตรวจวัดระดับของเหลวทางตรงและ
ทางออม รวมถึงวิธ ีการ Hydrostatic 
pressure วิธีการทางไฟฟาและวิธีการ
แบบเฉพาะทาง พรอมการใชงานตัว
ควบคุมพ้ืนฐาน 

6 วิศวกรและสังคม (The Engineer and Society) 
- สามารถใชเหตุและผลจากหลักการและความรูท่ี ไดรับ มา
ประเมินประเด็นและผลกระทบตางๆ ทางสังคม ชีวอนามัย 
ความปลอดภัย กฎหมาย และวัฒนธรรมท่ีเก่ียวพันกับการ
ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

EGR105 Safety 
Engineering 
Management 

หล ักว ิศวกรรมการจ ัดการและการ
จัดการความเสี ่ยงดานความปลอดภัย 
หลักการในการปองกันความสูญเสีย การ
วิเคราะหและการควบคุมอันตรายใน
สถานที ่ปฏิบัติงาน องคประกอบของ
มน ุษย  และจ ิ ต วิทยาอ ุตสาหกรรม 
ความสัมพันธระหวางการออกแบบเพ่ือ
ความปลอดภัยและประสิทธิภาพการ
ดำเนินงาน ขอกำหนดและมาตรฐานท่ี
เก ี ่ยวข องก ับความปลอดภ ัยในงาน
วิศวกรรม หนาที ่ความรับผิดชอบและ
จรรยาบรรวิชาชีพของวิศวกร ฝกปฏิบัติ
ดานความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน
วิชาชีพวิศวกรรม 

  EEG448 Power 
Generation 
Technology and 
Energy Storage 

แนะนำเทคโนโลย ีในการผล ิตไฟฟา 
เศรษฐศาสตร ในการผลิตไฟฟาและ
แผนพัฒนากำล ังการผล ิตไฟฟาของ
ประเทศ โรงจักรไฟฟาพลังงานไอน้ำ โรง
จักรไฟฟาพลังงานนิวเคลียร โรงจักร
ไฟฟาแกสเทอรไบนและความรอนรวม 
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โรงจักรไฟฟาพลังงานน้ำ เทคโนโลยีการ
ผล ิตไฟฟ าจากพล ังงานหม ุนเว ี ยน 
ศักยภาพในการผลิตไฟฟาดวยพลังงาน
หม ุนเว ียนของประเทศ การก ักเก็บ
พลังงาน 

  EEG450 High Voltage 
Engineering and 
Protection 

การกำเนิดไฟฟาแรงสูงและเทคนิคการ
วัดไฟฟาแรงสูง ความเครียดสนามไฟฟา
และเทคนิคการฉนวน กลไกการเกิด
เบรกดาวนฉนวน  แรงดันเกินจากฟาผา
และการสวิตชิง ฟาผาและการปองกัน 
กฎของการใชรีเลยปองกัน พื้นฐานของ
รีเลยปองกัน โครงสรางของรีเลยและ
คุณสมบัติของรีเลย รีเลยกระแสเกิน 
และการป องก ันการล ัดวงจรลงดิน
สำหรับสายสง การปองกันโดยรีเลย
ผลตาง การปองกันโดยรีเลยไพลอตและ
รีเลยระยะทาง การปองกันหมอแปลง
ไฟฟา การปองกันเครื ่องกำเนิดไฟฟา 
การปองกันบัสโซน การปองกันมอเตอร 

7 สิ่งแวดลอมและความย่ังยืน (Environment and 
Sustainability) 
- สามารถเขาใจผลกระทบของคำตอบของปญหางานทาง
วิศวกรรมในบริบทของสังคมและสิ่งแวดลอม และสามารถ
แสดงความรูและความจำเปนของการพัฒนาท่ียั่งยืน 

EEG393 Problem 
Based Learning 

การเรียนรูโดยใชปญหาเปนฐานในดาน
วิศวกรรมไฟฟา  การศึกษาความเปนไป
ได การสืบคนขอมูล การตั้งสมมุติฐาน 
กระบวนการวิเคราะห การสรุปผล และ
การนำเสนอแนวทางการแกปญหางาน
ทางดานไฟฟากำลัง การแกไขปญหาท่ี
สอดคลองกับสภาพการณจริงทางดาน
ระบบอาคาร โรงงานอุตสาหกรรมและ
พล ั งงาน ส  ง เสร ิม ให  เก ิดความคิด
สรางสรรค ความคิดเชิงบูรณาการ และ
การนำความรูไปสูการปฏิบัติ 

8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 
- สามารถใชหลักการทางจรรยาบรรณและมีสำนึก รับผดิชอบ
ตอมาตรฐานการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

EEG453 Electrical 
System Design 

แนวคิดพื ้นฐานในการออกแบบระบบ
ไฟฟา ผังและรูปแบบของระบบจำหนาย
ไฟฟา กฎและมาตรฐานในการติดตั้งทาง
ไฟฟ  า  การ เข ี ยนแบบระบบไฟฟ า 
สายไฟฟา บริภัณฑไฟฟา การออกแบบ
ระบบไฟฟาแสงสวางและบริภัณฑไฟฟา 
การประมาณคาภาระทางไฟฟา การ
ออกแบบการเดินสายและการเชื่อมตอ
วงจร การออกแบบวงจรมอเตอร ภาระ
ไฟฟา สายปอนและสายประธาน การตอ
ลงดิน การคำนวณลัดวงจร การจัดลำดับ
การทำงานของอุปกรณป องกัน การ
ปร ับปร ุ งต ั วประกอบกำล ั ง  ระบบ
กำล ังไฟฟ าสำรองและระบบไฟฟา
ฉุกเฉิน 
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9 การทำงานเด่ียวและทำงานเปนทีม (Individual and Team 
work) 
- ทำหนาท่ีไดอยางมีประสิทธิภาพท้ังในดานการ ทำงานเดี่ยว 
และการทำงานในฐานะผูรวมทีมหรือ ผูนำทีมท่ีมีความ
หลากหลายของสาขาวิชาชีพ 

EEG394 Project 
Development in 
Electrical Engineering
  
 

แ น ะ น ำ ว ิ ธ ี ก า ร อ อ ก แ บ บ ท า ง
วิศวกรรมไฟฟา นักศึกษาตั้งกลุมทำงาน
เข ียนและเสนอความต องการและ
ขอกำหนดรายละเอียดของโครงงาน
ออกแบบสำหรับสรางในวิชา EEG492 
สัมมนาการนิยามความตองการของ
โครงงาน  การพิจารณาหาความสำคัญ
ของความตองการ เทคนิคการจัดลำดับ
งาน  การประเมินคาใชจายโครงงานและ
ระยะ เวลาท ี ่ ใ ช    การควบค ุมการ
ดำ เน ิ น งาน    โ ดย ใช  เ ทคน ิ คทาง
คอมพิวเตอร  การบริหารโครงงานและ
ประเมินผล 

  EEG492 Electrical 
Engineering Project 

กล ุ  มทำงานของน ั กศ ึ กษาทำการ
ออกแบบ สร างต นแบบทดสอบทาง
ว ิศวกรรมไฟฟ าและเข ียนเอกสาร
ออกแบบสำหรับระบบที่ไดเสนอไวใน
วิชา EEG394 นักศึกษาทุกคนจะตอง
เสนอผลงานของตนเองทั ้งในรูปของ
รายงานและปากเปลา ตามชวงเวลา
ตางๆ ท่ีกำหนดใหตลอดการศึกษา 

10 การสื่อสาร (Communication) 
- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรมท่ีซบัซอนกับกลุมผู ปฏิบัติ
วิชาชีพวิศวกรรมและสังคมโดยรวมไดอยาง มีประสิทธิผล อาทิ 
สามารถอานและเขียนรายงาน ทางวิศวกรรมและเตรียม
เอกสารการออกแบบงาน วิศวกรรมไดอยางมปีระสิทธิผล 
สามารถนำเสนอ สามารถใหและรบัคำแนะนำงานไดอยาง
ชัดเจน 

EEG498 Electrical 
Engineering Pre-
Cooperative 
Education 

หลักการและแนวคิดเก ี ่ยวกับสหกิจ
ศึกษา กระบวนการและขั้นตอนของสห
กิจศึกษา ระเบียบขอบังคับที่เกี่ยวของ
กับสหกิจศึกษา ความรูพื้นฐาน เทคนิค
และการเตรียมความพรอมสำหรับการ
ปฏิบัติงานในสถานประกอบการ วิธีการ
ทำโครงงานและรายงานที่เกี่ยวของกับ
ว ิชาช ีพทางว ิศวกรรมไฟฟา เตร ียม
โครงงาน กำหนดหัวขอ ลักษณะและ
รายละเอียดของโครงงานสหกิจศึกษาท่ี
ตองออกปฏิบัติงานทางวิศวกรรมไฟฟา 

11 การบริหารโครงการและการลงทุน (Project 
Management and Finance) 
- สามารถแสดงวามีความรูและความเขาใจ หลักการทาง
วิศวกรรมและการบริหารงาน และ สามารถประยุกตใช
หลักการบริหารในงานของตน ในฐานะผูรวมทีมและผูนำทีม
เพ่ือบริหารจดัการ โครงการวิศวกรรมท่ีมสีภาพแวดลอมการ
ทำงาน ความหลากหลายสาขาวิชาชีพ 

EEG390 Electrical 
Engineering Practice 

การฝกงานทางวิศวกรรม ในสาขาท่ี
สัมพันธกับสาขาวิชาที่ศึกษาภายใตการ
ดูแลของวิศวกรอาวุโส นักศึกษาตองทำ
บันทึกประจำวันและรายงานสรุปการ
ฝกงาน 

  EEG499 Electrical 
Engineering 
Cooperative 
Education 

การปฏิบัติงานจริงที่เกี่ยวของกับวิชาชีพ
ท า ง ว ิ ศ ว ก ร ร ม ไ ฟ ฟ  า  ณ  ส ถ า น
ประกอบการ การทำโครงงานหรือ
รายงานที ่ เก ี ่ยวข องก ับว ิชาช ีพทาง
วิศวกรรมไฟฟา ซึ ่งมีประโยชนทั ้งตอ
นักศึกษาและสถานประกอบการ การ
จัดการและการวางแผนวิจารณญาณ
และการต ั ดส ิ น ใจ  การแก  ป ญหา 
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วัฒนธรรมองคการ การทำงานเปนทีม 
มน ุษยส ัมพ ันธ   บ ุคล ิกภาพและการ
วา งต ั ว  ท ั กษะการส ื ่ อสาร  ความ
รับผิดชอบ คุณธรรมและจรยิธรรม 

12 การเรียนรูตลอดชีพ (Lifelong Learning) 
- ตระหนักและเห็นความจำเปนในการเตรียมตัว เพ่ือให
สามารถการปฏบัิติงานไดโดยลำพังและ สามารถการเรียนรู
ตลอดชีพเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงทางดานเทคโนโลยีและ
วิศวกรรม 

EEG459 Special 
Topics in Electrical 
Engineering (Power) 

หัวขอที่ไดรับความสนใจหรือเทคโนโลยี
ใหมๆทางดานไฟฟากำลังในปจจุบัน 

  EEG466 Special Topic 
on Autonomous 
System and Robotics 

หัวขอพิเศษซึ ่งเปนหัวข อที ่น าสนใจ 
ทางดานเทคโนโลยีหุ นยนตและระบบ
อ ัตโนม ัต ิ  ตามความเหมาะสมของ
เทคโนโลยีท่ีใชงานในปจจุบัน   

หมายเหตุ : โปรดระบุลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) ใหครบถวนมากท่ีสุด โดยนำรายวิชาในหลักสูตรท้ังหมดมากรอกขอมูล 
 

 

4. มาตรฐานผลการเรียนรู 
1. ความสามารถในการระบุปญหา สรางความสัมพันธ และแกปญหาทางวิศวกรรมที่ซับซอนโดยทำการประยุกตใชหลักการ 

ทางวิศวกรรมศาสตร วิทยาศาสตร และคณิตศาสตร 

2. ความสามารถในการประยุกตใชการออกแบบทางวิศวกรรม เพ่ือสรางคำตอบท่ีตรงกับความตองการ โดยพิจารณาองคประกอบ
ทางดานสาธารณสุขและความปลอดภัย สังคมโลก วัฒนธรรม สังคม สิ่งแวดลอม เศรษฐศาสตร และองคประกอบอื่นตาม 
ความเหมาะสมของสาขาวิชา 

3. ความสามารถในการสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพกับกลุมคนท่ีหลากหลาย 

4. ความสามารถในการคำนึงถึงจรรยาบรรณและความรับผิดชอบในทางวิชาชีพ ในงานดานวิชาชีพวิศวกรรมและทำการตัดสินใจ
บนพ้ืนฐานการคำนึงถึงผลกระทบของผลลัพธทางวิศวกรรมตอสังคมโลก เศรษฐศาสตร สิ่งแวดลอม และสังคมศาสตร 

5. ความสามารถในการทำงานเปนทีมไดอยางมีประสิทธิภาพ ท้ังในฐานะสมาชิกหรือผูนำ ในการสรางเปาหมาย การวางแผนงาน 
ทำงานบรรลุตามวัตถุประสงคท่ีกำหนด และสามารถสรางความรวมมือและสภาพแวดลอมท่ีเอ้ือตอการการทำงานรวมกัน  

6. ความสามารถในการพัฒนาและดำเนินการทดลองที่เหมาะสม วิเคราะหและแปลความหมายขอมูล และใชหลักการตัดสินใจ
ทางวิศวกรรมศาสตรในการสรุปผล 

7. ความสามารถในการหาความรูใหมและการประยุกตใช โดยใชกลยุทธการเรียนรูท่ีเหมาะสม 
 

4.1 ผลการพัฒนาผลการเรียนรู   
4.1.1 ผลการพัฒนาการเรียนรู หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป (PLO) 

PLO 1. มีคุณธรรมจริยธรรมในการดำเนินชีวิต บนพ้ืนฐานปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง  
PLO 2. ตระหนักและสำนึกในความเปนไทย   
PLO 3. มีความรอบรูอยางกวางขวาง มีโลกทัศนกวางไกล  เขาใจและเห็นคุณคาของตนเอง ผูอ่ืน สังคม ศิลปวัฒนธรรม

และธรรมชาต ิ  
PLO 4. มีทักษะการแสวงหาความรูตลอดชีวิต เพ่ือพัฒนาตนเองอยางตอเน่ือง   
PLO 5. มีทักษะการคิดแบบองครวม   
PLO 6. มีจิตอาสาและสำนึกสาธารณะ เปนพลเมืองท่ีมีคุณคาของสังคมไทยและสังคมโลก   
PLO 7. ใชเทคโนโลยีสารสนเทศอยางรูเทาทัน   
PLO 8. ใชภาษาในการสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพ   

 
4.1.2 ผลการพัฒนาการเรียนรูตามหลักสูตร (PLO) 

1. PLO1 ประยุกตใชความรูภาคทฤษฎีพื้นฐานทางวิศวกรรมกับการใชงานวิชาชีพ โดยแสดงออกถึงความเขาใจ
ในศาสตรดานวิศวกรรมพ้ืนฐานของสาขาวิศวกรรมไฟฟาสำหรับการประกอบวิชาชีพและประยุกตใชองคความรูในการปฏิบัติงานจริง 
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2. PLO2 ประยุกตใช โปรแกรมจำลองทางคอมพิวเตอร เครื่องมือดิจิทัลทางวิศวกรรม หรือเทคโนโลยีสมัยใหมท่ี
เหมาะสม เพ่ือการปฏิบัติงานในการสรางคุณคาใหแกภาคอุตสาหกรรมอยางมืออาชีพ 

3. PLO3 สามารถแกปญหาหรือพัฒนางานไดอยางเปนระบบ และสามารถศึกษาเรียนรูไดดวยตนเอง แสดงถึง
ความสามารถในคิดวิเคราะหอยางเปนระบบ ประกอบดวย การกำหนดประเด็น การศึกษาคนควาขอมูล การออกแบบวิธีการ การลง
มือทำเก็บบันทึกขอมูลและการวิเคราะหผล สรุปประมวลผลและรายงานผลงานในเชิงวิศวกรรมไดอยางมีประสิทธิภาพ 

4. PLO4 แสดงออกถึงการมีมนุษยสัมพันธ การสื่อสารที่ดี การทำงานรวมกับผูอื่น มีภาวะผูนำตามวุฒิภาวะและ
บรรทัดฐานทางสังคม 

5.  PLO5 แสดงออกถึงจิตสำนึกการมีความรับผิดชอบตอสังคม และความมีจริยธรรมและจรรยาบรรณในการ
ประกอบอาชีพ 

 
4.1.3 ผลการพัฒนาการเรียนรูยอยของหลกัสูตร (SubPLO) 

1. PLO1 ประยุกตใชความรูภาคทฤษฎีพ้ืนฐานทางวิศวกรรมกับการใชงานวิชาชีพ โดยแสดงออกถึงความเขาใจในศาสตรดาน
วิศวกรรมพ้ืนฐานของสาขาวิศวกรรมไฟฟาสำหรับการประกอบวิชาชีพและประยุกตใชองคความรูในการปฏิบัติงานจริง 

 PLO1 Sub1 : เขาใจองคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรมไฟฟา 
 PLO1 Sub2 : เขาใจและประยุกตใชเครื่องมือพื้นฐานทางดานวิศวกรรมไฟฟาในการแกปญหาทางดานระบบ

ไฟฟาและพลังงานในงานอาคาร อุตสาหกรรม 
 PLO1 Sub3 : สามารถนำความรูภาคทฤษฎีมาออกแบบวิเคราะหและแกปญหาในงานอาคาร อุตสาหกรรมได

อยางเปนระบบ 
2. PLO2 ประยุกตใช โปรแกรมจำลองทางคอมพิวเตอร เครื่องมือดิจิทัลทางวิศวกรรม หรือเทคโนโลยีสมัยใหมที่เหมาะสม 

เพ่ือการปฏิบัติงานในการสรางคุณคาใหแกภาคอุตสาหกรรมอยางมืออาชีพ 
 PLO2 Sub1 : เขาใจหลักการของเทคโนโลยีคอมพิวเตอร และเครื่องมือดิจิทัล 
 PLO2 Sub2 : ประยุกต ใช เทคโนโลยีคอมพิวเตอร  และเคร ื ่องม ือด ิจ ิท ัลในกระบวนการทำงานดาน

วิศวกรรมไฟฟา 
3. PLO3 สามารถแกปญหาหรือพัฒนางานไดอยางเปนระบบ และสามารถศึกษาเรียนรูไดดวยตนเอง แสดงถึงความสามารถ

ในคิดวิเคราะหอยางเปนระบบ ประกอบดวย การกำหนดประเด็น การศึกษาคนควาขอมูล การออกแบบวิธีการ การลงมือทำเก็บบันทึก
ขอมูลและการวิเคราะหผล สรุปประมวลผลและรายงานผลงานในเชิงวิศวกรรมไดอยางมีมาตรฐาน 

 PLO3 Sub1 : ออกแบบกระบวนการดำเนินงานในการศึกษาพัฒนางาน และแกปญหาอยางเปนระบบ 
 PLO3 Sub2 : ดำเนินการวิเคราะห และประมวลผลไดอยางสมเหตุสมผล 
 PLO3 Sub3 : สามารถรายงานผลการดำเนินงานไดอยางมีมาตรฐาน 

4. PLO4 แสดงออกถึงการมีมนุษยสัมพันธ การสื่อสารท่ีดี การทำงานรวมกับผูอ่ืน มีภาวะผูนำตามวุฒิภาวะและบรรทัดฐาน
ทางสังคม 

 PLO4 Sub1 : สามารถปรับตัวและเขาใจการทำงานเปนทีมในสภาวะแวดลอมตางๆ 
 PLO4 Sub2 : แสดงบทบาทเปนท่ีพ่ึงในการทำงาน 
 PLO4 Sub2 : แสดงออกถึงบุคลิกภาพท่ีเหมาะสม 

5. PLO5 แสดงออกถึงจิตสำนึกการมีความรับผิดชอบตอสังคม และความมีจริยธรรมและจรรยาบรรณในการประกอบอาชีพ 
 PLO5 Sub1: ตระหนักถึงความปลอดภัยในงานดานวิศวกรรมและสังคม 

 PLO5 Sub2: ประยุกตใชหลักการทางวิศวกรรมในการปฎิบัติหนาท่ีไดอยางถูกตอง และรับผิดชอบตอสังคม 
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4.2 แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบตอผลการเรียนรูหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป    

• ความรับผิดชอบหลัก     ο ความรับผิดชอบรอง 

หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
1. คุณธรรมจริยธรรม 2. ความรู 

3. ทักษะทาง
ปญญา 

4. ทักษะความสัมพันธระหวาง
บุคคลและความรับผิดชอบ 

5 .ทักษะการ
วิเคราะหเชิง
ตัวเลขการ
ส่ือสารและ
เทคโนโลยี
สารสนเทศ 

(1) (2) (3) (4) (5) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (5) (1) (2) (3) 
PLO 1. มีคุณธรรมจรยิธรรมในการดำเนินชีวิต  บน
พ้ืนฐานปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง 

• • • • o o • o o o o o o o o o • • o o 

PLO 2. ตระหนักและสำนึกในความเปนไทย • o • o • o o o o • o o o o o • o o • o 
PLO 3. มีความรอบรูอยางกวางขวาง มีโลกทัศน
กวางไกล  เขาใจและเห็นคณุคาของตนเอง ผูอ่ืน 
สังคม ศิลปวัฒนธรรมและธรรมชาติ 

o o o • • • o • o o o o • o • o • o o o 

PLO 4. มีทักษะการแสวงหาความรูตลอดชีวิต เพ่ือ
พัฒนาตนเองอยางตอเน่ือง 

o • o • o • o • • • • • o • o o o • • • 

PLO 5. มีทักษะการคิดแบบองครวม o • • o o o • o o • • • o o o o o • • • 

PLO 6. มีจิตอาสาและสำนึกสาธารณะ เปนพลเมือง
ท่ีมีคุณคาของสังคมไทยและสังคมโลก 

o o • o o o o o o o o o • o o • o o o o 

PLO 7. ใชเทคโนโลยีสารสนเทศอยางรูเทาทัน o • • o o • o o • o o o o o o o o • o • 
PLO 8. ใชภาษาในการสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพ o o o o o • • o • o o o • o o o o o • • 
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 4.3 แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบตอผลการเรียนรูตามหลักสูตร 

 • ความรับผิดชอบหลัก     ο ความรับผิดชอบรอง  

 

Knowledge ID 1. คณุธรรม 

จริยธรรม 

2. ความรู้ 3. ทกัษะทางปัญญา 4. ทกัษะ

ความสมัพนัธ์

ระหว่างบุคคล 

และความรบัผิดชอบ 

5. ทกัษะการ

วิเคราะห์เชิงตวัเลข

การส่ือสารและ

เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

Program Learning Outcome 
ของหลักสูตร 

1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 

PLO1 ประยุกตใชความรูภาคทฤษฎีพ้ืนฐานทาง
วิศวกรรมกับการใชงานวิชาชีพ โดยแสดงออกถึง
ความเขาใจในศาสตรดานวิศวกรรมพ้ืนฐานของสาขา
วิศวกรรมไฟฟาสำหรับการประกอบวิชาชีพและ
ประยุกตใชองคความรูในการปฏิบัติงานจริง 

ο •    • • ο   • ο    • ο ο   • •    

PLO2 ประยุกตใช โปรแกรมจำลองทางคอมพิวเตอร 
เครื่องมือดิจิทัลทางวิศวกรรม หรือเทคโนโลยี
สมัยใหมท่ีเหมาะสม  เพ่ือการปฏิบัติงานในการสราง
คุณคาใหแกภาคอุตสาหกรรมอยางมืออาชีพ 

ο ο  •    • • ο   • ο ο  •  ο   • • ο  

PLO3 สามารถแกปญหาหรือพัฒนางานไดอยางเปน
ระบบ และสามารถศึกษาเรียนรูไดดวยตนเอง แสดง
ถึงความสามารถในคิดวิเคราะหอยางเปนระบบ 
ประกอบดวย การกำหนดประเด็น การศึกษาคนควา 

 ο  • •   ο • ο ο •  •  ο • •     ο • • 
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Knowledge ID 1. คณุธรรม 

จริยธรรม 

2. ความรู้ 3. ทกัษะทางปัญญา 4. ทกัษะ

ความสมัพนัธ์

ระหว่างบุคคล 

และความรบัผิดชอบ 

5. ทกัษะการ

วิเคราะห์เชิงตวัเลข

การส่ือสารและ

เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

Program Learning Outcome 
ของหลักสูตร 

1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 

ขอมูล การออกแบบวิธีการ การลงมือทำเก็บบันทึก
ขอมูลและการวิเคราะหผล สรุปประมวลผลและ
รายงานผลงานในเชิงวิศวกรรมไดอยางมีประสิทธิภาพ 

                         

PLO4 แสดงออกถึงการมีมนุษยสัมพันธ การสื่อสารท่ี
ดี การทำงานรวมกับผูอ่ืน มีภาวะผูนำตามวุฒิภาวะ
และบรรทัดฐานทางสังคม 

• ο •  ο • ο    • ο    ο ο   • • ο    

PLO5 แสดงออกถึงจิตสำนึกการมีความรับผิดชอบตอ
สังคม และความมีจริยธรรมและจรรยาบรรณในการ
ประกอบอาชีพ 

ο ο  •    ο ο •   ο • •   • • ο   ο ο • 
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4.4 แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบตอผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum mapping) 

• ความรับผิดชอบหลัก     ο ความรับผิดชอบรอง 

รายวิชา 
1.ดานคุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ดานความรู 

3. ดานทักษะทาง
ปญญา 

4. ดานทักษะ
ความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ดานทักษะการ
วิเคราะหเชิงตัวเลข 
การส่ือสาร และการ

ใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 
CHM100 เคมีท่ัวไป  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

CHM110 ปฏิบัติการเคมีท่ัวไป  • ο   •  ο ο  ο •   •    ο •   ο •  

MAT125 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

MAT126 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

PHY111 ฟสิกส 1  • ο   •  ο ο  ο •   •    •    ο •  

PHY121 ปฏิบัติการฟสิกส 1  • ο   •  ο ο  ο •   •    ο •   ο •  

EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม  • ο  ο ο ο  •  ο  •  •    • ο    ο • 
EGR105 การจัดการวิศวกรรมความปลอดภัย  • ο   ο ο  •  ο  •  ο ο   • •    ο • 
EGR205 โปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับวิศวกร  • ο  ο ο ο  •  ο  •  • ο   • • •   ο • 
EGR210 วัสดุวิศวกรรม ο • • ο • ο • ο  ο ο • • ο •    • ο  ο •  • 

EGR220 กลศาสตรวิศวกรรม  • ο  ο ο ο  •  ο  •  •    • ο    ο • 
EEG211 วงจรไฟฟา 1 ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG213 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา ο • ο   ο •    ο • •  ο   ο •  •   ο • 
EEG215 อิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG216 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจติอล ο • ο   ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG231 สนามแมเหล็กไฟฟา ο •    ο • ο ο  ο •   ο   ο •  ο   ο • 
EEG235 วิทยาการหุนยนตและระบบอัตโนมัตเิบ้ืองตน  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
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รายวิชา 
1.ดานคุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ดานความรู 

3. ดานทักษะทาง
ปญญา 

4. ดานทักษะ
ความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ดานทักษะการ
วิเคราะหเชิงตัวเลข 
การส่ือสาร และการ

ใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 
EEG236 เทคโนโลยเีซนเซอรและเครือขายไรสาย  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG237 ระบบสมองกลฝงตัวเบ้ืองตน  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG238 ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุนยนตอัจฉริยะ  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG239 การผสมผสานระบบทางวิศวกรรม  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG271 เทคโนโลยีการสื่อสาร  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG302 ปฏิบัติการระบบควบคมุ  • ο   ο •   ο ο • •  ο   ο •  •   ο • 
EEG306 ระบบควบคุม   ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG307 ระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี  • ο  ο ο ο  •  ο  •  • ο   • • •   ο • 
EEG312 ปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา ο • ο   ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG313 เครื่องมือและการวัดทางไฟฟา ο •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG341 เครื่องจักรกลไฟฟา 1 ο •   ο ο • ο ο  ο •   ο   ο •     ο • 
EEG342 ปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา  • ο   ο •   ο ο •   ο   ο •  ο   ο • 
EEG351 ระบบไฟฟากำลัง  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  •   ο • 
EEG352 ปฏิบัติการแบบจำลองสารสนเทศทางไฟฟาของอาคาร  • ο  ο ο ο  •  ο  •  •    • ο    ο • 
EEG361 อินเตอรเฟสและการสื่อสารในอุตสาหกรรม   •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG362 ระบบควบคุมหุนยนตในอุตสาหกรรม   •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG390 การฝกงานวิศวกรรมไฟฟา ο • ο • • ο • ο • ο ο • • • ο • ο •  ο ο ο ο •  

EEG393 การเรียนรูโดยใชปญหาเปนฐาน ο • ο   ο • ο ο ο • ο ο  ο   ο •  •   ο • 
EEG394 การพัฒนาโครงงานทางวิศวกรรมไฟฟา  ο • ο   ο • ο ο ο ο ο ο  ο   ο •  •   ο • 



32 
 

  

รายวิชา 
1.ดานคุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ดานความรู 

3. ดานทักษะทาง
ปญญา 

4. ดานทักษะ
ความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ดานทักษะการ
วิเคราะหเชิงตัวเลข 
การส่ือสาร และการ

ใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 
EEG442 อิเล็กทรอนิกสกำลัง  •   ο ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG443 ระบบขับเคลื่อนไฟฟา  •   ο ο •   ο ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG448 เทคโนโลยีการผลิตไฟฟาและการกักเก็บพลังงาน  •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG449 การออกแบบระบบควบคุมเครื่องจักรกลไฟฟา    •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG450 วิศวกรรมไฟฟาแรงสูงและการปองกัน  •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG451 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา(กำลัง)  • ο   ο • ο ο  ο •   ο   ο •  •   ο • 
EEG452 การวิเคราะหระบบไฟฟากำลัง  •   ο ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG453 การออกแบบระบบไฟฟา  •   • ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG459 หัวขอพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟา(กำลัง)  •    ο •   ο ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG466 หัวขอพิเศษระบบอัตโนมัติและหุนยนต  •    ο •   ο ο • •  ο   ο •     ο • 
EEG468 ระบบอัตโนมตัิและหุนยนตอุตสาหกรรม ο •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG469 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรม  • ο   ο •   ο ο •   ο   ο •  •   ο • 
EEG482 เทคโนโลยตีัวตรวจรูและตัวแปลง  •    ο • ο ο  ο • •  ο   ο •  ο   ο • 
EEG492 โครงงานวิศวกรรมไฟฟา ο • ο   ο •   ο ο  ο  ο   ο •  ο   ο • 
EEG498 เตรียมสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา ο • ο • • ο • ο • ο ο • • ο ο ο ο ο • ο ο ο ο • • 

EEG499 สหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟา ο • ο • • ο • ο • ο ο • • • ο • ο • • ο ο ο ο • • 
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สวนที่ 3 คณาจารย 
 
1. ประธานหลักสูตร 

ระบุช่ือและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของประธานหลกัสูตรซึ่งทำหนาท่ีดานบริหารหลักสตูร การสอน และคนควาวิจัยและ
งานบริการวิชาการ  
 

ตารางแสดงรายชื่อประธานหลักสูตร 
ชื่อ-สกลุ ตำแหนงวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ปท่ีสำเร็จการศึกษา ประสบการณสอน (ป) 

ดร.วิชชากร  
เฮงศรีธวัช 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย
หอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 

2558 
 

2541 
 

2554 

24 

 
2. อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 

ระบุชื่อและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรซึ่งทำหนาท่ีดานบริหารหลักสูตร การสอน และ
คนควาวิจัยและงานบริการวิชาการ  

 

ตารางแสดงรายชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 
ตารางท่ี 1: อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา   

ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง
วิชาการ 

คุณวุฒิการศึกษา ปท่ีสำเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณสอน 
(ป) 

1 อาจารย ปรากฤต  
เหลี่ยงประดิษฐ 
 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2536 
 

2542 
 

29 

2 อาจารย พศวีร ศรโีหมด ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2538 
 
 
 

2542 
 

25 

3 ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย
หอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 

2558 
 

2541 
 

2554 

24 

4 ดร.วนายุทธ แสนเงิน ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Mechatronics (Asian 
Institute of Technology) 
Ph.D. Engineering (Intelligent 
Interaction Technologies) 
University of Tsukuba 

2543 
 
 

2006 
2014 

20 
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5 อาจารยเอกชัย ดีศริ ิ ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics (Asian 
Institute of Technology) 

2542 
 

2005 

21 

 

 
3. อาจารยประจำหลักสูตร/อาจารยประจำสาขาวิชา 

ระบุชื่อและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของอาจารยประจำหลักสูตร/อาจารยประจำสาขาวิชาซึ่งทำหนาท่ีดานการสอน  
การคนควาวิจัยและงานบริการวิชาการ และการใหคำปรึกษาเต็มเวลา  

ตารางแสดงรายชื่ออาจารยประจำหลักสูตร/อาจารยประจำสาขาวิชา 
ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง

วิชาการ 
คุณวุฒิการศึกษา ปท่ีสำเร็จ

การศึกษา 
ประสบการณสอน 

(ป) 
1 อาจารย ปรากฤต  

เหลี่ยงประดิษฐ 
 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 
 

2536 
 

2542 
 

29 

2 อาจารย พศวีร ศรโีหมด ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2538 
 
 
 

2542 
 

25 

3 ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย
หอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลยั) 

2558 
 

2541 
 

2554 

24 

4 ดร.วนายุทธ แสนเงิน ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Mechatronics (Asian 
Institute of Technology) 
Ph.D. Engineering (Intelligent 
Interaction Technologies)  
University of Tsukuba 

2543 
 
 

2006 
2014 

20 

5 อาจารยเอกชัย ดีศริ ิ ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics (Asian 
Institute of Technology) 

2542 
 

2005 

21 

6 ดร.ภรชัย  จูอนุวัฒนกุล ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัย 
เทคโนโลยีมหานคร) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร 
Ph.D. Electrical and Computer 
Engineering (Curtin University) 

2537 
 

2541 
 

2012 

23 
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7 ดร.สำเริง  ฮินทาไม ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  
มหาวิทยาลยัเกษตรศาสตร 

2536 
 

2541 
 

2548 

24 

8 อาจารยกษิเดช ทิพย
อมรวิวัฒน 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา เจา
คุณทหาร ลาดกระบัง) 

2537 
 

2549 

25 

9 อาจารยธนภัทร พรหม
วัฒนภักด ี

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมพลังงาน 
(มหาวิทยาลัยเชียงใหม) 
 

2541 
 

2546 

21 

10 อาจารยวิชิต เครือสุข ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Electric Power System 
Management (Asian Institute of 
Technology)  

2541 
 

2007 

21 

11 อาจารยเติมพงษ ศรี
เทศ 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
บธ.ม. การบริหารลอจีสติกสและโซ
อุปทาน (มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  

2542 
 

2552 

21 

12 อาจารยเสมา พัฒนฉิม อาจารย วศ.บ.วิศวกรรมคอมพิวเตอร 
(มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  
คอ.ม. วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส  
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีจอมเกลาพระ
นครเหนือ)  
 

2546 
 

2560 

19 

 
4. บุคลากรชวยสอน/ผูชวยสอนวิชาปฏิบัติการ  

ระบุชื่อและคุณวุฒิการศึกษาทุกระดับปริญญาของบุคลากรชวยสอน/ผูชวยสอนวิชาปฏิบัติการซึ่งทำหนาท่ีชวยดานการสอน/ 
ดานเทคนิคในหองปฏิบัติการ  

 

ตารางแสดงรายชื่อผูชวยวิชาปฏบัิติการ 
ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนง คุณวุฒิการศึกษา 

1 อาจารย ชัยรัตน วิสุทธิรัตน อาจารยประจำ อส.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ค.บ. อุตสาหกรรมศิลป (วิทยาลัยครูจันทบุรี) 

2 ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน อาจารยประจำ วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
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5. อัตราสวนระหวางอาจารยประจำตอนักศึกษา 
ระบุจำนวนอาจารยประจำที่นำมาคิดอัตราสวนซึ่งทำหนาท่ีดานการสอนและใหคำปรึกษาเต็มเวลา และจำนวนนักศึกษาจริง 

ในปการศึกษาปจจุบันท่ียื่นขอรับรองปริญญาฯ โดยจำแนกตามคุณสมบัติของผูเขาศึกษาและวิชาเอก/แขนงวิชา  
 

ตารางแสดงอัตราสวนอาจารยประจำตอนักศึกษา ณ ปการศึกษา 2565-2569 
ตารางท่ี 1: จำนวนนักศึกษาระดับ ม.6  

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาจริง (ม.6) แตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 110 110 110 110 110 

ช้ันปท่ี 2  80 80 80 80 

ช้ันปท่ี 3   70 70 70 

ช้ันปท่ี 4    65 65 

รวม - 80 150 215 215 

รวมนักศึกษา (ช้ันปท่ี 2-4) 215 
 
ตารางท่ี 2: จำนวนนักศึกษาระดับ ปวส. 

ระดับชั้นป 
จำนวนนักศึกษาจริง (ปวส.) แตละปการศึกษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ช้ันปท่ี 1 65 65 65 65 65 

ช้ันปท่ี 2  40 40 40 40 

ช้ันปท่ี 3   35 35 35 

ช้ันปท่ี 4    30 30 

รวม - 40 75 105 105 

รวมนักศึกษา (ช้ันปท่ี 2-4) 105 
 
ตารางท่ี 3: อัตราสวนอาจารยประจำตอนักศึกษา 

จำนวนอาจารยประจำ รวมจำนวนนกัศึกษาจริง (ม.6) รวมจำนวนนกัศึกษาจริง (ปวส.) 
12 215 105 

อัตราสวน 26.67 
อัตราสวนตองไมเกิน 1:20 

หมายเหต ุ
 เนื่องจากสถานการณโควิด ทางมหาวิทยาลัยจึงไดมีการชะลอการรับบุคคลากรเพิ่ม แตอยางไรก็เพื่อให
สัดสวนอาจารยตอนักศึกษาเปนไปตามขอกำหนดของสภาวิศวกร ทางภาควิชาไดวางแผนการรับบุคลากรเพิ ่มอีก
จำนวน 4 คน คือในป พ.ศ. 2567 จะรับเพ่ิมจำนวน 2 คน  ในป พ.ศ. 2568 จะรับเพ่ิมจำนวน 2 คน  
 
6. แผนพัฒนาหลักสูตรและบุคลากรในระยะ 5 ป 

รายงานการพัฒนาหลักสูตรและการพัฒนาคณาจารยใหมีรายละเอียดที่ชัดเจน สามารถอธิบายถึงความกาวหนาในการดำเนินงาน
ตามแผนพัฒนาในดานการใหความรูและเสริมทักษะ ดานการจัดหาบุคลากรใหม ดานการเพิ่มคุณวุฒิการศึกษา และดานการปรับ
ตำแหนงทางวิชาการ ในแตละปการศึกษาภายในระยะ 5 ป 

6.1. แผนพัฒนาดานการใหความรูและเสริมทักษะ 
     มหาวิทยาลัยใหความสำคัญกับการสงเสริมและพัฒนาอาจารยไดมีโอกาสพัฒนาตนเองใหเปนไปตามคุณภาพ

มาตรฐานวิชาชีพอยางตอเนื่อง โดยไดจัดสรรงบประมาณสำหรับการพัฒนาศักยภาพอาจารยไวอยางเหมาะสมและเพียงพอ 
รวมถึงไดมีการสงเสริมและสนับสนุนใหอาจารยไดพัฒนาตนเองในการสรางผลงานทางวิชาการอยางตอเนื่อง ดังนี ้

1. จัดสรรงบประมาณในการสงเสริมและพัฒนาอาจารยอยางเหมาะสมและเพียงพอ โดยกำหนดไว ดังนี้ 
(1) ทุนการศึกษาเพื่อสงเสริมและพัฒนาคุณวุฒิของอาจารย   
(2) การสงเสริมและสนับสนุนการขอตำแหนงทางวิชาการของอาจารย 
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(3) งบประมาณเพื่อการฝกอบรม การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ/หรือตางประเทศ และการศึกษาดู
งานหนวยงานภายนอก 

(4) งบประมาณใหหนวยงานกลางของมหาวิทยาลัย จัดโครงการ/กิจกรรมเพื่อสงเสริมและพัฒนาอาจารยใน
ดานตาง ๆ เชน ศูนยสนับสนุนและพัฒนาการเรียนการสอน จัดโครงการ/กิจกรรมที่ชวยเสริมเทคนิคการ
สอน วิธีการสอนใหแกอาจารยเปนประจำทุกป ศูนยสงเสริมและพัฒนางานวิจัย จัดโครงการ/กิจกรรมดาน
การสรางผลงานวิจัย การเขียนบทความวิชาการ การขอตำแหนงทางวิชาการ สำนักการจัดการศึกษา
ออนไลน จัดโครงการ/กิจกรรมสงเสริมและสนับสนุนการสราง/การใชสื่อการสอนในรูปแบบตาง ๆ เปนตน 

2. หลักสูตรไดมีการกำหนดนโยบายและแผนการสงเสริมและพัฒนาอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร  ดังนี้ 
(1) มีการจัดสรรงบประมาณที่ไดรับจากมหาวิทยาลัยสำหรับอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร เพื่อการเขารวม

ฝกอบรม การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและตางประเทศ การศึกษาดูงานหนวยงานภายนอก  การเขารวมประชุม/
อบรม/สัมมนากับหนวยงานเอกชนดานที่สนใจเพื่อการเรียนรูและพัฒนาตนเองทั้งในดานความรูและทักษะที่เกี่ยวของกับ
สาขาวิชา หรือดานอ่ืนๆ ที่จะเปนประโยชนตอการนำมาปรับใชพัฒนาการเรียนการสอน  

(2) หลักสูตรจะแจงขาวสารการอบรม/สัมมนาที่จัดโดยหนวยงานภายในแกอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร เพื่อ
พิจารณาเขารวมโครงตามความเหมาะสม 
 

ตารางแผนพัฒนาดานการใหความรูและเสริมทักษะ 
 

รายการ 
ระยะเวลาดำเนินการ 

2565 2566 2567 2568 2569 

จำนวนครั้งท่ีเขาอบรม/สมัมนา ตอคน 1 1 1 1 1 

 
6.2. แผนพัฒนาดานการจัดหาบุคลากรใหม 

1. หัวหนาสาขาวิชาและอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรรวมกับคณะกรรมการบริหารคณะจัดทำแผนอัตรา
กำลังคน ระยะ 5 ป เพื่อแสดงถึงจำนวนอาจารยที่ตองสรรหาใหไดในแตละป และรายละเอียดเกี่ยวกับคุณสมบัติที่
ตองการ  

2. คณะกรรมการบริหารคณะประชุมรวมกับหัวหนาสาขาวิชาเพื่อกำหนดคุณสมบัติอาจารยผูรับผิดชอบ
หลักสูตร โดยมีการพิจารณาองคประกอบ เร่ือง คุณวุฒิ ผลการศึกษา ความรู ความสามารถ สมรรถนะ และประสบการณ
ที่จะตองสอดคลองกับความตองการของหลักสูตร    

3. ดำเนินการขออนุมัติอัตราเพื่อรับอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรตอมหาวิทยาลัยโดยกำหนดคุณสมบัติของ
ผูสมัครตามที่ไดกำหนดไวตามขอ 1 

4. สำนักงานบุคคลจะดำเนินการสรรหาผูสมัครที ่มีคุณสมบัติตามที ่กำหนด  และสงรายชื ่อผู สมัครให
คณะกรรมการบริหารคณะรวมกับหัวหนาสาขาวิชาพิจารณาคัดเลือกเบื้องตนและแจงผลการคัดเลือกใหสำนักงานบุคคล
ดำเนินการข้ันตอนตอไป 

5. สำนักงานบุคคลดำเนินการเชิญผูผานการคัดเลือกเบื้องตนมาสอบสัมภาษณกับคณะกรรมการรับบุคลากร
ใหม ที่มีคำสั่งแตงตั้งโดยมหาวิทยาลัย  

6. สำนักงานบุคคลนำเสนอตอมหาวิทยาลัยเพื่อขออนุมัติรับผูทีผ่านการสอบสัมภาษณ 
7. สำนักงานบุคคลทำเร่ืองแตงตั้งเปนอาจารยประจำ และแจง สกอ.รับทราบภายใน 30 วันหลังจากวันที่ไดรับ

บุคคลนั้นเขามาเปนอาจารยประจำ 
8. กรณีที่เปนอัตราทดแทนอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรเดิมซึ่งไดพนหนาที่ หัวหนาสาขาวิชาตองเสนอการ

เปลี่ยนชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร โดยผานคณบดี ตอมหาวิทยาลัยเพื่อขอความเห็นชอบจากสภามหาวิทยาลัย 
หลังจากนั้นจึงสงเอกสาร สมอ. 08 เพื่อให สป.อว. รับทราบตอไป 

9. สำนักงานบุคคลจัดการปฐมนิเทศอาจารยใหมใหมีความรู ความเขาใจเกี ่ยวกับภาระงานของอาจารย  
จรรยาบรรณวิชาชีพคณาจารย   การประกันคุณภาพ  สิทธิและสวัสดิการตาง ๆ  

10. หลักสูตรจัดการปฐมนิเทศอาจารยใหมใหมีความเขาใจเก่ียวกับการปฏิบัติงานในหนาที่ความรับผิดชอบและ
มอบหมายภาระหนาที่ใหอาจารยตามนโยบายของมหาวิทยาลัยตอไป 
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ตารางแผนการจัดหาบุคลากรใหม 
 

จำนวน  
(คน) 

ปการศึกษา 
2565 2566 2567 2568 2569 

ช้ันปท่ี 2   120 120 120 120 
ช้ันปท่ี 3   

 
105 105 105 

ช้ันปท่ี 4    95 95 
 รวมตั่งแตช้ันป 2 ถึงช้ันปท่ี 4      - 120 225 320 320 

จำนวนอาจารย 12 12 12 12 12 
อัตราสวนระหวางจำนวนอาจารย

ประจำ : นักศึกษา 
N/A 120/12=10 225/12=18.75 320/12=26.67 320/12=26.67 

รับอาจารยเพ่ิม - - 2 2 - 
อัตราสวนระหวางจำนวนอาจารย

ประจำ : นักศึกษา 
N/A 120/12=12.5 225/14=16.07 320/16=20 320/16=20 

 
 

6.3   แผนพัฒนาดานการเพ่ิมคุณวุฒิการศึกษา 

เนื ่องจากอาจารยในภาควิชาฯ ทุกทานมีอายุมากเกินคุณสมบัติตามขอบังคับที ่ว าดวยการใหทุนแก

ผูปฏิบัติงานไปศึกษาตอ พ.ศ.2550 ของมหาวิทยาลัยศรีปทุม ที่กำหนดไววาผูจะขอทุนสำหรับการศึกษาตอระดับ

ปริญญาเอกจะตองมีอายุไมเกิน 35 ป บริบูรณ ดังนั้นภาควิชาจึงมิไดมีการวางแผนดานการเพิ่มคุณวุฒิการศึกษาเพ่ิม 

แตไดกำหนด การรับสมัครอาจารยใหมใหมีระดับคุณวุฒิปริญญาเอกแทน 

6.4   แผนพัฒนาดานการปรับตำแหนงทางวิชาการ 

 1. กำหนดใหอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรยื่นขอตำแหนงทางวิชาการภายในระยะเวลา 5 ป ทุกคน 
 2. กำหนดใหอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรมีการทำผลงานวิจัย ในกรอบระยะเวลา 5 ป ตั้งแตปการศึกษา 

2565 – 2569 พรอมทั ้งมอบหมายใหอาจารยผู ร ับผิดชอบหลักสูตรแตละคนทำแผนพัฒนาตนเองรายบุคคล 

(Individual Development Plan: IDP)  ทั้งนี้เพื ่อหลักสูตรใชเปนแนวทางในการกำกับและติดตาม พรอมทั้งให

คำปรึกษาแนะนำแกอาจารยตอไป  

แผนพัฒนาบุคลากร/การทำวิจัย 
 

รายการ 
จำนวนทุนวิจัย (ตามปการศึกษา) 

2565 2566 2567 2568 2569 

สาขาวิศวกรรมไฟฟา 1 1 1 1 1 
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สวนที่ 4 รายละเอียดและสาระของวิชาตามองคความรู 
 
1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด (Curriculum Mapping) 

ตารางการเทียบองคความรู สาขาวิศวกรรมไฟฟา 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 

มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

สำหรับผูเขาศึกษาปการศึกษา 2565-2569 

องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด เนื้อหาวิชาท่ีเทียบกับองคความรู ชื่อวิชา 
 

ภาระ  
(หนวยกิต/ชั่วโมง) 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร 
ฟสิกสบนพ้ืนฐานของแคลคลูัส เคมี คณิตศาสตรเชิงวิศวกรรม 
1.1 ฟสิกสบนพ้ืนฐานของแคลคูลสั การวัดและระบบหนวยเอสไอ  

ปริมาณเวกเตอร  จลนพลศาสตร
ของอนุภาค  พลศาสตรของอนุภาค  
งานและพลังงาน  โมเมนตัม  การ
เคลื่อนท่ีของระบบอนุภาค  การ
หมุนของวัตถุแข็งเกร็ง  การเคลื่อนท่ี
แบบแกวงกวัด  ความโนมถวง  
สมดลุสถิตของวัตถุแข็งเกร็งและ
สภาพยดืหยุน  กลศาสตรของไหล  
คลื่นกล ความรอนและทฤษฎีจลน
ของแกส  หลักอุณหพลศาสตร การ
สมดลุและการอนุรักษพลังงาน การ
ถายเทความรอน 

PHY111  Physics 1 3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

การทดลองท่ีสมัพันธกับทฤษฎีท่ีได
ศึกษาเก่ียวกับการวัดและการ
วิเคราะหขอมูล การเคลื่อนท่ีแบบ
โพรเจกไทล กฎขอท่ีสองของนิวตนั 
การเคลื่อนท่ีแบบซิมเปลฮารมอนิก 
การเคลื่อนท่ีแบบบอลลสิติกเพน
ดูลัม การเคลื่อนท่ีแบบหมุน คลื่นน่ิง
บนเสนเชือก บีตส การขยายตัว
เน่ืองจากความรอน การขยายตัว
แบบแอเดียแบติก การอนุรักษ
พลังงานกลและพลังงานความรอน 

PHY121  Physics 
Laboratory 1 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

1.2 เคม ี ปริมาณสารสมัพันธ พ้ืนฐานทฤษฎี
อะตอม คุณสมบัตขิองแกส ของแข็ง 
ของเหลว และสารละลาย สมดลุเคมี 
สมดลุไอออนิก จลนศาสตรเคมี การ
จัดเรยีงอิเล็กตรอนในอะตอม พันธะ
เคมี คุณสมบัติของธาตุในตารางธาตุ 
กรดและเบส เคมไีฟฟา อุณหพล
ศาสตรเบ้ืองตน คณุสมบัติทางอุณ

CHM100 General 
Chemistry 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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หพลศาสตรของสสาร พลังงานความ
รอนในระบบอุณหพลศาสตร 
การทดลองท่ีสมัพันธกับทฤษฎีท่ีได
ศึกษาเก่ียวกับ การแยกสารผสม 
ปฏิกิริยาเคมี เปอรเซ็นตของธาตุใน
สารประกอบและสตูรอยางงาย การ
ไทเทรตกรดและเบส การหาคาคงท่ี
ของแกสและปรมิาตรหน่ึง  โมลของ
แกสท่ีสภาวะอุณหภูมิและความดนั
มาตรฐาน ความรอนของสารละลาย
และของปฏิกิริยา อัตราของ
ปฏิกิริยา สมดลุเคมี ความกระดาง
ของน้ำ ออกซิเจนละลาย พลังงาน
ความรอนในระบบอุณหพลศาสตร 

CHM110  General 
Chemistry 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

1.3 คณิตศาสตรเชิงวิศวกรรม ตรีโกณมิติและการประยุกตเวกเตอร
ในสองและสามมิติ พีชคณิตของ
เวคเตอร ระบบเวกเตอรของเสนตรง 
ระนาบ และพ้ืนผิวในปรภิูมสิามมติิ 
ลิมิตและความตอเน่ือง อนุพันธและ
การประยุกตใชอนุพันธ ปริพันธและ
การประยุกตใชปริพันธ คาเฉลี่ยของ
ฟงกชัน เทคนิคการหาปริพันธ การ
หาปริพันธตามเสน การหาปริพันธ
ไมตรงแบบ 

MAT125  
Engineering 
Mathematics 1         

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

อนุพันธยอยของฟงกชันหลายตัว
แปร กฎลูกโซ อนุพันธยอยอันดับสูง 
การหาอัตราการเปลี่ยนแปลงของ
ฟงกชันหลายตัวแปร พิกัดเชิงข้ัว 
การหาปริพันธหลายช้ันในระบบ
พิกัดเชิงข้ัว การประยุกตอนุพันธ 
ปริพันธของฟงกชันหลายตัวแปร 
การหาปริพันธตามพ้ืนผิว สมการ
อนุพันธอันดับหน่ึงและการหาผล
เฉลย การประยุกตสมการเชิง
อนุพันธอันดับหน่ึง สมการอนุพันธ
อันดับสองและการหาผลเฉลย 
ลำดับและอนุกรม อนุกรมอนันต 
การลูเขาและลูออกของอนุกรม
อนันต อนุกรมกำลังและอนุกรมเทย
เลอร การหาปริพันธเชิงตัวเลข 
 

MAT126  
Engineering 
Mathematics 2                 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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การบันทึกขอมูลจากการวัดและ
กระบวนการทางดิจิทัลสมัยใหม การ
วิเคราะหประมวลผลขอมลูและ
นำเสนอขอมูลเชิงสถิติ สถิติเชิง
พรรณนา การวัดแนวโนมเขาสู
สวนกลาง คาเบ่ียงเบนมาตรฐาน 
ความแปรปรวน ความถดถอยและ
สหสมัพันธ ทฤษฎีความนาจะเปน 
ตัวแปรสุม การอนุมานเชิงสถิติ การ
วิเคราะหความแปรปรวน การใช
วิธีการทางสถิติเปนเครื่องมือในการ
แกปญหา การประยุกตใชโปรแกรม
คอมพิวเตอรในการแกปญหาสถิติ 
กรณีตัวอยางการวิเคราะหขอมลูใน
งานวิศวกรรม 

EGR203  Data 
Analysis in 
Engineering 
Operation 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
ความเขาใจและความสามารถในการถอดความหมายจากแบบทางวิศวกรรม วัสดุวิศวกรรม พ้ืนฐาน 
กลศาสตร ทฤษฎีวงจรไฟฟา สัญญาณและระบบ สนามแมเหล็กไฟฟา อุปกรณและวงจรอิเล็กทรอนิกสแบบ 
แอนะล็อกและดิจิทัล การแปลงรปูพลังงานไฟฟาเชิงกล การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา ระบบควบคุม 
การโปรแกรมคอมพิวเตอร และเทคโนโลยีการสื่อสาร 
2.1 ความเขา้ใจและความสามารถ

ในการถอดความหมายจากแบบทาง

วศิวกรรม 

การเขียนตัวอักษร การฉายภาพ
ออโธกราฟฟก การเขียนภาพออโธก
ราฟฟก การเขียนภาพพิกตอเรียล 
หลักการใหขนาดและความเผื่อ การ
ใชวิวชวย ภาพคลี่และภาพพับ การ
เขียนภาพตดั การเขียนแบบภาพ
แยกช้ิน และภาพประกอบ การส
เก็ทซแบบราง การใชคอมพิวเตอร
ชวยในการเขียนแบบเบ้ืองตน 
มาตรฐานแบบวิศวกรรมในงาน
อุตสาหกรรมและการกอสรางติดตัง้ 

EGR102  
Engineering 
Drawing 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.2 วสัดุวศิวกรรม ความสัมพันธระหวางโครงสราง 
คุณสมบัติ กระบวนการผลติ และ
การใชงานของประเภทวัสดหุลักท่ี
ถูกใชทางวิศวกรรม เชน โลหะ 
พลาสติก โพลีเมอร เซรามิกส วัสดุ
ผสม แอสฟลต ไม และคอนกรตี 
การทดสอบและความหมายของ
คุณสมบัติทางกลของวัสดุ การ
เสื่อมสภาพของวัสดุ เทคโนโลยีวัสดุ
สมัยใหมในงานวิศวกรรม 

EGR210  
Engineering 
Materials 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.3 พืน้ฐานกลศาสตร ์ ระบบแรง สมดลุของระบบแรงบน
อนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง การ
วิเคราะหโครงสรางอยางงาย 
พลศาสตรเบ้ืองตน กฏการเคลื่อนท่ี
ของนิวตัน จลนศาสตร 

EGR220  
Engineering 
Mechanics 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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(kinematics) และ จลนพลศาสตร 
(kinetics) ของอนุภาคและวัตถุแข็ง
เกร็ง งานและพลังงาน อิมพัลสและ
โมเมนตัม 

2.4 ทฤษฎีวงจรไฟฟา องคประกอบวงจร การวิเคราะห
แบบเมชและโหนด ทฤษฎีวงจร 
ความตานทาน ความเหน่ียวนำ และ
ความจุไฟฟา วงจรอับดับหน่ึงและ
อันดับสอง แผนภาพเฟสเซอร วงจร
กำลังไฟฟากระแสสลับ ระบบไฟฟา
สามเฟส 

EEG211  Electric 
Circuits 1 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

การทดลองเพ่ือใชทฤษฎีของ
วงจรไฟฟากับอุปกรณวงจรและ
วงจรจริง  พ้ืนฐานการใชเครื่องมือ
วัด ทางไฟฟาสำหรับการวัดสัญญาณ
และอุปกรณวงจรตางๆ การใช
คอมพิวเตอรในการคำนวณ
เปรียบเทียบผลการวิเคราะหทาง
ทฤษฎี และการทดลอง 

EEG213  Electric 
Circuits Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.5 สัญญาณและระบบ โมเดลการสื่อสารท่ีใชสายตัวนำ
สัญญาณ และแบบไรสายหรือการใช
คลื่นความถ่ีวิทยุ แนะนำความรู
เบ้ืองตนเก่ียวกับสญัญาณและระบบ 
สเปคตรัมความถ่ีของสัญญาณและ
การประยุกตใชอนุกรมและแปลงฟูริ
เยร สญัญาณรบกวน การมอดเูลต 
ทฤษฎีการสุมตัวอยาง ไนควิสต
และควอนไท แนะนำความรูเบ้ืองตน
มาตรฐานการสื่อสาร ระบบ
เครือขายในอุตสาหกรรม ระบบสกา
ดา ระบบเครือขายแบบแลน 

EEG271  
Communication 
Technology  

0.5 หนวยกิต / 7.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

แบบจำลองทางคณิตศาสตรของ
ระบบตางๆ ฟงกชันการถายโอน 
การแปลงลาปลาซ แบบจำลองใน
โดเมนเวลาและความถ่ี การ
ตอบสนองทางพลวัตของสัญญาณ
และระบบ  ระบบลำดับหน่ึงและ
ลำดับสอง  ระบบควบคุมแบบวง
เปดและวงปด  การควบคุมแบบ
ปอนกลับ ชนิดของตัวควบคุมแบบ
ปอนกลับ แนวคิดและเง่ือนไขของ
เสถียรภาพของระบบ เสนทางเดิน
ราก 
 

EEG306  Control 
Systems 
 

0.5 หนวยกิต / 7.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 
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หนวยและมาตรฐานของการวัดทาง
ไฟฟา การจำแนกประเภทและ
คุณลักษณะของเครื่องมือวัด การ
วิเคราะหการวัด การวัดแรงดันและ
กระแสของไฟฟากระแสตรงและ
กระแสสลับดวยวิธีการอนาลอกและ
ดิจิตอล การวัดกำลังไฟฟา ตัว
ประกอบกำลังและพลังงาน การวัด
คาความตานทาน ความเหน่ียวนำ
ความจุไฟฟา การวัดความถ่ีและ
คาบเวลา สัญญาณและการรบกวน 
ทรานสดิวเซอร 

EEG313  Electrical 
Instruments and 
Measurements 
 

0.5 หนวยกิต / 7.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

2.6 สนามแมเหล็กไฟฟา สนามไฟฟาสถิตย ตัวนำและไดอิเล็ก
ตริก ความจไุฟฟา กระแสการพา
และกระแสการนำ ความตานทาน 
สนามแมเหล็กสถิตยวัสดุแมเหล็ก 
การเหน่ียวนำ สนามแมเหล็กไฟฟาท่ี
แปรตามเวลา สมการแมกซแวลล 

EEG231  
Electromagnetic 
Fields 

2 หนวยกิต / 30 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.7 อุปกรณและวงจรอิเล็กทรอนิกส
แบบแอนะล็อกและดิจิทัล 

สารก่ึงตัวนำ ทฤษฎีรอยตอพี-เอ็น
เบ้ืองตน วงจรไดโอด วงจร
ทรานซิสเตอร วงจรโอเปอรเรช่ันแน
ลแอมปรไิฟเออร วงจรจายไฟและ
โมดลูแหลงจายไฟฟา วงจร
อิเล็กทรอนิกสทางแสงและการ
ประยุกต ระบบดิจิตอลกับระบบ
อนาลอก ระบบเชิงเลข และรหัส
แบบตางๆ วงจรดิจติอลพีชคณติ 
แบบบูล หลักการออกแบบวงจร
ตรรกเชิงผสม หลักการออกแบบ
วงจรตรรกเชิงลำดับ การประยกุตใน
งานวิศวกรรมไฟฟา 

EEG215  Analog 
and Digital 
Electronics  

2 หนวยกิต / 30 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

การทดลองเก่ียวกับอุปกรณ  และ
วงจรอิเล็กทรอนิกสตางๆ  การ
ออกแบบและประเมินการทำงาน
ของวงจรอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็
อกและดิจติอล 

EEG216  Analog 
and Digital 
Electronics 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.8 การแปลงรูปพลังงานไฟฟาเชิงกล วงจรแมเหล็ก หลักการเปลี่ยนรูป
พลังงานไฟฟาและพลังงานกล 
ทฤษฎีพลังงานและพลังงานรวมใน
วงจรแมเหล็กหมอแปลงไฟฟาหน่ึง
เฟสและสามเฟส หลักการทำงาน
ของเครื่องจักรกลไฟฟา ชนิดหมุน 
เครื่องจักรกลไฟฟากระแสตรง 
โครงสรางและหลักการทำงานของ
เครื่องจักรกลไฟฟากระแสสลับ 

EEG341  Electrical 
Machines 1 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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เครื่องจักรกลไฟฟาซิงโครนัส
เครื่องจักรกลไฟฟาเหน่ียวนำหน่ึง
เฟสและสามเฟส การปองกัน
เครื่องจักรกลไฟฟา 
ปฏิบัติการเก่ียวกับหมอแปลงไฟฟา
มอเตอรกระแสตรง มอเตอรอินดคั
ชันและเครื่องจักรกลซิงโครนัส  การ
ควบคุมมอเตอร 

EEG342  Electrical 
Machines 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.9 การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา หนวยและมาตรฐานของการวัดทาง
ไฟฟา การจำแนกประเภทและ
คุณลักษณะของเครื่องมือวัด การ
วิเคราะหการวัด การวัดแรงดันและ
กระแสของไฟฟากระแสตรงและ
กระแสสลับดวยวิธีการอนาลอกและ
ดิจิตอล การวัดกำลังไฟฟา ตัว
ประกอบกำลังและพลังงาน การวัด
คาความตานทาน ความเหน่ียวนำ
ความจุไฟฟา การวัดความถ่ีและ
คาบเวลา สัญญาณและการรบกวน 
ทรานสดิวเซอร 

EEG313  Electrical 
Instruments and 
Measurements 
 

1.5 หนวยกิต / 22.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

ปฏิบัติการเก่ียวกับเครื่องมือวัดทาง
ไฟฟา และอิเล็กทรอนิกส และการ
ออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส ซึ่ง
เก่ียวของกับการวัดแรงดันไฟฟา 
กระแสไฟฟาและกำลังไฟฟา การวัด
คาอิมพิแดนซท่ีความถ่ีต่ำและสูง 
ทรานสดิวเซอร การวัดทางแมเหลก็ 
เทคนิคทางดิจิตอลในการวัด 
สัญญาณรบกวน เทคนิคในการเพ่ิม
คาอัตราสวนของสัญญาณตอ
สัญญาณรบกวน 

EEG312  
Measurement 
Systems 
Laboratory 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.10 ระบบควบคุม แบบจำลองทางคณิตศาสตรของ
ระบบตางๆ ฟงกชันการถายโอน 
การแปลงลาปลาซ แบบจำลองใน
โดเมนเวลาและความถ่ี การ
ตอบสนองทางพลวัตของสัญญาณ
และระบบ  ระบบลำดับหน่ึงและ
ลำดับสอง  ระบบควบคุมแบบวง
เปดและวงปด  การควบคุมแบบ
ปอนกลับ ชนิดของตัวควบคุมแบบ
ปอนกลับ แนวคิดและเง่ือนไขของ
เสถียรภาพของระบบ เสนทางเดิน
ราก 

EEG306  Control 
Systems 
 

1.5 หนวยกิต / 22.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

การปฏิบัติการ ระบบควบคุม
แบบอะนาล็อกและแบบดิจติอล ใน
กระบวนการทางอุตสาหกรรม การ
ควบคุมแบบเรยีงลำดบั การจำลอง

EEG302  Control 
Systems 
Laboratory 

 

1 หนวยกิต / 15 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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ระบบดวยคอมพิวเตอร ออกแบบตัว
ควบคุมแบบตางๆ การทดลองการ
ขับเคลื่อนและควบคุมเครื่องจักรกล
ไฟฟาแบบตางๆโดยเน้ือหา
สอดคลองกับวิชาระบบควบคุม 

2.11 การโปรแกรมคอมพิวเตอร แนวคิดของคอมพิวเตอร 
สวนประกอบของคอมพิวเตอร การ
ปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวรและ
ซอฟตแวร การโปรแกรมภาษา
ปจจุบัน ปฏิบัติการการโปรแกรม 
หลักการระบบอัตโนมัติและ
เทคโนโลยีดิจิทัลสมัยใหมในงาน
วิศวกรรม 

EGR205  
Computer 
Programming for 
Engineers 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

2.12 เทคโนโลยีการสื่อสาร โมเดลการสื่อสารท่ีใชสายตัวนำ
สัญญาณ และแบบไรสายหรือการใช
คลื่นความถ่ีวิทยุ แนะนำความรู
เบ้ืองตนเก่ียวกับสญัญาณและระบบ 
สเปคตรัมความถ่ีของสัญญาณและ
การประยุกตใชอนุกรมและแปลงฟูริ
เยร สญัญาณรบกวน การมอดเูลต 
ทฤษฎีการสุมตัวอยาง ไนควิสต
และควอนไท แนะนำความรูเบ้ืองตน
มาตรฐานการสื่อสาร ระบบ
เครือขายในอุตสาหกรรม ระบบสกา
ดา ระบบเครือขายแบบแลน 

EEG271  
Communication 
Technology  

1.5 หนวยกิต / 22.5 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม 
การผลิต สงจาย จำหนายและการใชงานของกำลังไฟฟา การแปลงรูปกำลังไฟฟา การกักเก็บพลังงาน 
ขอพึงปฏิบัติมาตรฐาน และความปลอดภัยในการออกแบบและติดตัง้ทางไฟฟา 
3.1 การผลิต สงจาย จำหนายและการ
ใชงานของกำลังไฟฟา 

โครงสรางของระบบไฟฟากำลัง การ
ผลิต สงจาย จำหนายและการใชงาน
ของกำลังไฟฟา วงจรกำลังไฟฟา
กระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส 
ระบบตอหนวย คณุลักษณะและ
แบบจำลองของเครื่องกำเนิดไฟฟา 
คุณลักษณะและแบบจำลองของ
หมอแปลงกำลัง ตัวแปรและ
แบบจำลองของสายเคเบ้ิล ตัวแปร
และแบบจำลองของสายสงไฟฟา 

EEG351  Electric 
Power Systems 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

ระบบสมองกลฝงตัว การพัฒนา
โปรแกรม และ การตอเช่ือมโยงใน
รูปแบบตาง ๆ อุปกรณอินพุต
เอาตพุต สถาปตยกรรมของพีแอลซี 
ขอจำกัดและขอดีขอเสียของพีแอลซี 
การออกแบบระบบท่ีใชพีแอลซี มา
ควบคุมการทำงานในวงการ
อุตสาหกรรม การออกแบบในงานท่ี

EEG307  
Embedded System 
and PLC 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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มีความซับซอน การเช่ือมตอพีแอลซี
ผานระบบเครือขาย การเช่ือมตอพี
แอลซีกับอุปกรณตางๆท่ีใชการ
ควบคุมกระบวนการ การรับ
สัญญาณจากเซนเซอรและทรานดวิ
เซอร การควบคมุความเร็วมอเตอร 
การวิเคราะหระบบควบคมุตางๆ 
หลักการพิจารณาความเหมาะสมใน
การเลือกใชระบบ 

แผนการศึกษาท่ี 1 : สำหรับนักศึกษาท่ีเลือกเรียนโครงงาน 
การฝกงานทางวิศวกรรม ในสาขาท่ี
สัมพันธกับสาขาวิชาท่ีศึกษาภายใต
การดูแลของวิศวกรอาวุโส นักศึกษา
ตองทำบันทึกประจำวันและรายงาน
สรุปการฝกงาน 

EEG390  Electrical 
Engineering 
Practice 

3 หนวยกิต / 525 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

แนะนำวิธีการออกแบบทาง
วิศวกรรมไฟฟา นักศึกษาตั้งกลุม
ทำงานเขียนและเสนอความตองการ
และขอกำหนดรายละเอียดของ
โครงงานออกแบบสำหรับสรางใน
วิชา EEG492 สัมมนาการนิยาม
ความตองการของโครงงาน  การ
พิจารณาหาความสำคัญของความ
ตองการ เทคนิคการจดัลำดับงาน  
การประเมินคาใชจายโครงงานและ
ระยะเวลาท่ีใช  การควบคุมการ
ดำเนินงาน   โดยใชเทคนิคทาง
คอมพิวเตอร  การบริหารโครงงาน
และประเมินผล 

EEG394  Project 
Development in 
Electrical 
Engineering 

3 หนวยกิต / 135 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

กลุมทำงานของนักศึกษาทำการ
ออกแบบ สรางตนแบบทดสอบทาง
วิศวกรรมไฟฟาและเขียนเอกสาร
ออกแบบสำหรับระบบท่ีไดเสนอไว
ในวิชา EEG394 นักศึกษาทุกคน
จะตองเสนอผลงานของตนเองท้ังใน
รูปของรายงานและปากเปลา ตาม
ชวงเวลาตางๆ ท่ีกำหนดใหตลอด
การศึกษา 

EEG492  Electrical 
Engineering Project 

3 หนวยกิต / 135 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

แผนการศึกษาท่ี 2 : สำหรับนักศึกษาท่ีเลือกเรียนสหกจิศึกษา 
หลักการและแนวคดิเก่ียวกับสหกิจ
ศึกษา กระบวนการและข้ันตอน
ของสหกิจศึกษา ระเบียบขอบังคับท่ี
เก่ียวของกับสหกิจศึกษา ความรู
พ้ืนฐาน เทคนิคและการเตรียมความ
พรอมสำหรับการปฏิบัติงานในสถาน
ประกอบการ วิธีการทำโครงงาน
และรายงานท่ีเก่ียวของกับวิชาชีพ

EEG498  Electrical 
Engineering Pre-
Cooperative 
Education 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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ทางวิศวกรรมไฟฟา เตรียมโครงงาน 
กำหนดหัวขอ ลักษณะและ
รายละเอียดของโครงงานสหกิจ
ศึกษาท่ีตองออกปฏิบัติงานทาง
วิศวกรรมไฟฟา 
การปฏิบัติงานจริงท่ีเก่ียวของกับ
วิชาชีพทางวิศวกรรมไฟฟา ณ สถาน
ประกอบการ การทำโครงงานหรือ
รายงานท่ีเก่ียวของกับวิชาชีพทาง
วิศวกรรมไฟฟา ซึ่งมีประโยชนท้ังตอ
นักศึกษาและสถานประกอบการ 
การจัดการและการวางแผน
วิจารณญาณและการตดัสินใจ การ
แกปญหา วัฒนธรรมองคการ การ
ทำงานเปนทีม มนุษยสัมพันธ 
บุคลิกภาพและการวางตัว ทักษะ
การสื่อสาร ความรับผดิชอบ 
คุณธรรมและจรยิธรรม 

EEG499  Electrical 
Engineering 
Cooperative 
Education 

6 หนวยกิต / 600 
ช่ัวโมงตอภาคการศึกษา 

3.2 การแปลงรูปกำลังไฟฟา สัญญาณแรงดันและกำลังไฟฟาแบบ
ไซนูซอยดและนันไซนูซอยด การ
ประเมินการแพรกระจายของ
สัญญาณฮารมอนิกคุณลักษณะของ
อุปกรณทางอิเล็กทรอนิกสกำลัง
ชนิดตาง ๆ หลกัการของคอนเวอร
เตอรแบบตาง ๆ  อาทิ เชนคอน
เวอรเตอรแบบไฟฟากระแสสลับ 
เปนไฟฟากระแสตรง คอนเวอรเตอร
แบบไฟฟากระแสตรงเปนไฟฟา
กระแสตรง  คอนเวอรเตอรกระแส
สลับเปนกระแสสลับ  คอนเวอรเต
อรกระแสตรงเปนกระแสสลับ   
ขดลวดและหมอแปลงความถ่ีสูง  
การขับเคลื่อนมอเตอรแบบตาง ๆ 
ดวยอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

EEG442  Power 
Electronics 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

3.3 การกักเก็บพลังงาน แนะนำเทคโนโลยีในการผลิตไฟฟา 
เศรษฐศาสตรในการผลิตไฟฟาและ
แผนพัฒนากำลังการผลติไฟฟาของ
ประเทศ โรงจักรไฟฟาพลังงานไอน้ำ 
โรงจักรไฟฟาพลังงานนิวเคลยีร โรง
จักรไฟฟาแกสเทอรไบนและความ
รอนรวม โรงจักรไฟฟาพลังงานน้ำ 
เทคโนโลยีการผลติไฟฟาจาก
พลังงานหมุนเวียน ศักยภาพในการ
ผลิตไฟฟาดวยพลังงานหมุนเวียน
ของประเทศ การกักเก็บพลังงาน 

EEG448  Power 
Generation 
Technology and 
Energy Storage 

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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 สำหรับผูเขาศึกษาปการศึกษา 2565-2569 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.4 ขอพึงปฏิบัติมาตรฐาน และความ
ปลอดภัยในการออกแบบและติดตัง้
ทางไฟฟา 

หลักวิศวกรรมการจัดการและการ
จัดการความเสีย่งดานความ
ปลอดภัย หลักการในการปองกัน
ความสญูเสยี การวิเคราะหและการ
ควบคุมอันตรายในสถานท่ี
ปฏิบัติงาน องคประกอบของมนุษย
และจิตวิทยาอุตสาหกรรม 
ความสัมพันธระหวางการออกแบบ
เพ่ือความปลอดภัยและ
ประสิทธิภาพการดำเนินงาน 
ขอกำหนดและมาตรฐานท่ีเก่ียวของ
กับความปลอดภัยในงานวิศวกรรม 
หนาท่ีความรับผิดชอบและจรรยา
บรรวิชาชีพของวิศวกร ฝกปฏิบัติ
ดานความปลอดภยัในการปฏิบัติงาน
วิชาชีพวิศวกรรม 

EGR105  Safety 
Engineering 
Management 

3 หนวยกิต / 75 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 

แนวคิดพ้ืนฐานในการออกแบบ
ระบบไฟฟา ผังและรูปแบบของ
ระบบจำหนายไฟฟา กฎและ
มาตรฐานในการติดตั้งทางไฟฟา 
การเขียนแบบระบบไฟฟา 
สายไฟฟา บริภณัฑไฟฟา การ
ออกแบบระบบไฟฟาแสงสวางและ
บริภณัฑไฟฟา การประมาณคา
ภาระทางไฟฟา การออกแบบการ
เดินสายและการเช่ือมตอวงจร การ
ออกแบบวงจรมอเตอร ภาระไฟฟา 
สายปอนและสายประธาน การตอ
ลงดิน การคำนวณลดัวงจร การ
จัดลำดับการทำงานของอุปกรณ
ปองกัน การปรับปรุงตัวประกอบ
กำลัง ระบบกำลังไฟฟาสำรองและ
ระบบไฟฟาฉุกเฉิน 

EEG453  Electrical 
System Design   

3 หนวยกิต / 45 ช่ัวโมง
ตอภาคการศึกษา 
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2. ตารางแสดงผูสอนในแตละองคความรู 

ตารางการเทียบองคความรู สาขาวิศวกรรมไฟฟา 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 
มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

สำหรับผูเขาศึกษาปการศึกษา 2565-2569 
 

องคความรูท่ีสภา
วิศวกรกำหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 
ระบุรายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผูสอน 

(โดยเรียงลำดับป.ตรี-ป.เอก และใหวงเล็บตรงชื่อสถาบันการศึกษา) 
 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร 

คณิตศาสตรเชิง
วิศวกรรม 

    

MAT125 Engineering 
Mathematics 1 

3(3-0-6) ผศ.อำนาจ  วังจีน 
กศ.บ. คณิตศาสตร  
(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ พิษณุโลก) 
วท.ม. สถิติประยุกต (มหาวิทยาลยัเชียงใหม) 
ประสบการณสอน  30  ป 

MAT126 Engineering 
Mathematics 2 

3(3-0-6) ผศ.ธัญกร  คำแวง 
ศษ.บ. คณิตศาสตร (มหาวิทยาลัยรามคำแหง)  
กศ.ม. คณติศาสตร (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
ประสบการณสอน  29  ป 

EGR203 Data Analysis in 
Engineering 
Operation 

3(3-0-6) ผศ.ดร.ไพจติร ผาวัน  
อส.บ. วิศวกรรมการกอสราง (มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  
วศ.ม. วิศวกรรมและการบรหิารการกอสราง 
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี)  
วศ.ด. วิศวกรรมและการบริหารการกอสราง 
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี)  
ประสบการณสอน 29 ป  

ฟสิกส PHY111 Physics 1 3(3-0-6) อ.มณีรตัน  เกตไุสว 
กศ.บ. ฟสิกส  (มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ บางเขน) 
กศ.ม. วิทยาศาสตรศึกษา  
(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ ประสานมิตร) 
ประสบการณสอน  25  ป 

   
PHY121 Physics 

Laboratory 1 
1(0-3-1) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา PHY111 

เคม ี
 
 

CHM100 
 
 

General 
Chemistry 
 

3(3-0-6) 
 
 

ผศ.ดร.ขนิษฐา  ชัยรัตนาวรรณ 
วท.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเชียงใหม) 
วท.ม. เทคโนโลยีชีวภาพ  
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี) 
ศษ.ด. วิจัยและประเมินทางการศกึษา 
(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน  29   ป 
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CHM110 General 
Chemistry 
Laboratory 

1(0-3-1) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา CHM100 

องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
เขียนแบบ EGR102 Engineering 

Drawing 
3(2-3-5) ผศ.เผชิญ  จันทรสา 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Sc. M.E. (SIIT, มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร) 
ประสบการณสอน  25 ป 

วัสดุวิศวกรรม EGR210 Engineering 
Materials 

3(3-0-6) ผศ.ดร.ชลธิศ  เอ่ียมวรวุฒิกุล 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
M.S.M.E. (Southern Illinois University at 
Carbondale, U.S.A.) 
Ph.D. M.E. (North Carolina State University,U.S.A.)  
ประสบการณสอน 18  ป 

กลศาสตร EGR220 Engineering 
Mechanics 

3(3-0-6) ผศ.อดลุย  พัฒนภักด ี
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯลาดกระบัง) 
M.S. Control Systems Engineering 
(West Virginia IT, U.S.A.) 
ประสบการณสอน 30 ป 

ทฤษฎีวงจรไฟฟา 
 

EEG211 
 

Electric Circuits 1 
 

3(3-0-6) 
 

ผศ.ปรากฤต  เหลีย่งประดิษฐ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 29 ป   

EEG213 Electric Circuits 
Laboratory 

1(0-3-1) ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 17 ป 

สัญญาณและ
ระบบ 

EEG271 Communication 
Technology 

2(2-0-4) ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

EEG313 Electrical 
Instruments and 
Measurements 

2(2-0-4) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา EEG271 

EEG306 Control Systems 2(2-0-4) ผศ.ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 
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สนามแมเหล็ก
ไฟฟา 

EEG231 Electromagnetic 
Fields 

2(2-0-4) ผศ.ดร.สำเริง ฮินทาไม 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน 24 ป 

วงจร
อิเล็กทรอนิกส
แบบแอนะล็อก

และดิจิทัล 
 

EEG215 
 
 
 

Analog and 
Digital 
Electronics 
 

2(2-0-4) 
 
 
 

ผศ.ปรากฤต  เหลีย่งประดิษฐ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 29 ป 

EEG216 Analog and 
Digital 
Electronics 
Laboratory 

1(0-3-1) 1. ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
   วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   ประสบการณสอน 17 ป 

2. ผศ.เติมพงษ ศรเีทศ 
   วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   บธ.ม. การบริหารลอจีสติกสและโซอุปทาน  
    (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   ประสบการณสอน 21 ป 

การแปลงรูป
พลังงานไฟฟา

เชิงกล 

EEG341 Electrical 
Machines 1 

3(3-0-6) ผศ.ดร.วิชชากร เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 

EEG342 Electrical 
Machines 
Laboratory 

1(0-3-1) 1. อ.ชัยรัตน วิสุทธิรัตน 
    อส.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
    ค.บ. อุตสาหกรรมศิลป (วิทยาลัยครจูันทบุรี) 
    ประสบการณสอน 33 ป 

2.  ผศ.กษิเดช ทิพยอมรวิวัฒน 
    วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
    วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
    (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
    ประสบการณสอน 29 ป 

การวัดและ
เครื่องมือวัดทาง

ไฟฟา 
 

EEG313 
 
 
 

Electrical 
Instruments and 
Measurements 
 

2(2-0-4) 
 
 
 

ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

EEG312 Measurement 
Systems 
Laboratory 

1(0-3-1) ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 17 ป 
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ระบบควบคมุ 
 

EEG306 
 

Control Systems 
 

2(2-0-4) 
 

ผศ.ดร.วิชชากร  เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 

EEG302 Control Systems 
Laboratory 

1(0-3-1) ผศ.กฤษฎา ไทยวัฒน 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 17 ป 

โปรแกรม
คอมพิวเตอร 

EGR205 Computer 
Programming for 
Engineers 

3(2-3-5) ผศ.ดร.ภรชัย  จูอนุวัฒนกุล 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
Ph.D. E.E. (Curtin University, Australia) 
ประสบการณสอน 23  ป 

เทคโนโลยีการ
สื่อสาร 

EEG271 Communication 
Technology 

2(2-0-4) ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม 

การผลิต สงจาย 
จำหนายและการ

ใชงานของ
กำลังไฟฟา 

   
   
   

EEG307 Embedded 
System and PLC 

3(2-3-5) 1. ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
   วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
   M.Eng. Microelectronics 
   (Asian Institute of Technology, Thailand) 
   ประสบการณสอน 21 ป 

2. อ.เสมา พัฒนฉิม 
   วศ.บ.วิศวกรรมคอมพิวเตอร (มหาวิทยาลัยศรีปทุม)  
   คอ.ม. วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส  
   (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีจอมเกลาพระนครเหนือ) 
   ประสบการณสอน 19 ป 

EEG351 Electric Power 
Systems 

3(3-0-6) ผศ.พศวีร ศรีโหมด 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 25 ป 

EEG390 
 

Electrical 
Engineering 
Practice 

3(0-35-0) ผศ.ดร.สำเริง ฮินทาไม 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน 24 ป 
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EEG394 
 
 
 
 

Project 
Development in 
Electrical 
Engineering 
 

3(0-9-3) 
 
 
 
 

ผศ.ดร.วิชชากร  เฮงศรีธวัช 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยหอการคาไทย) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา (จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย) 
ประสบการณสอน 24 ป 

EEG492 Electrical 
Engineering 
Project 

3(0-9-3) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา EEG394 

EEG498 
 
 
 
 

Electrical 
Engineering Pre-
Cooperative 
Education 
 

3(1-4-4) 
 
 
 
 

ผศ.เอกชัย  ดีศิร ิ
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
M.Eng. Microelectronics 
(Asian Institute of Technology, Thailand) 
ประสบการณสอน 21 ป 

EEG499 Electrical 
Engineering 
Cooperative 
Education 

6(0-40-0) อาจารยผูสอนคนเดียวกับวิชา EEG498 

การแปลงรูป
กำลังไฟฟา 

EEG442 Power 
Electronics 

3(3-0-6) ผศ.ปรากฤต  เหลีย่งประดิษฐ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 29 ป 

การกักเก็บ
พลังงาน   

EEG448 Power 
Generation 
Technology and 
Energy Storage 

3(3-0-6) ผศ.พศวีร ศรีโหมด 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณสอน 25 ป 

ขอพึงปฏิบัติ
มาตรฐาน และ

ความปลอดภัยใน
การออกแบบและ
ติดตัง้ทางไฟฟา 

   
  
  

EGR105 Safety 
Engineering 
Management 

3(2-3-5) อ.มณเฑยีร แกนสน 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณสอน 22 ป 

EEG453 Electrical 
System Design 

3(3-0-6) ผศ.ดร.สำเริง ฮินทาไม 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟา  (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 
ประสบการณสอน 24 ป 



  

สวนที่ 5 สิง่สนับสนุนการเรียนรูและการประกันคุณภาพการศึกษา 
 
1. หองปฏิบัติการ 

1.1 บัญชีรายการของวัสดุ ครุภัณฑ และอุปกรณการทดลอง 
แสดงรายละเอียดของวัสดุ ครุภัณฑ และอุปกรณการทดลองแตละปฏิบัติการ พรอมรูปภาพประกอบและหัวขอปฏิบัติการ 

รวมถึงแผนผังหองปฏิบัติการและแสดงพ้ืนท่ีความปลอดภัย (Safety Zone) 

หองปฏิบัติการของสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา มีดังน้ี 
ลำดับท่ี ช่ือหองปฏิบัติการ 

1 หองปฏิบัติการวงจรไฟฟา 
2 หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
3 หองปฏิบัติการระบบควบคมุ 
4 หองปฏิบัติการวัดทางไฟฟา 
5 หองปฏิบัติการระบบสมองกลฝงตวัและพีแอลซ ี
6 หองปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา (กำลัง)  
7 หองปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 
8 หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลงั   
9 หองปฏิบัติการระบบอัตโนมัติและหุนยนตอุตสาหกรรม 
10 หองปฏิบัติการแบบจำลองคอมพิวเตอรและการออกแบบอินเตอรเฟสในงานวิศวกรรมไฟฟา 

โดยมีรายละเอียดการเกี่ยวกับอุปกรณการทดลองและการปฏิบัติการทดลองในแตละหองปฏิบัติการ ดังนี้ 

• หองปฏิบัติการวงจรไฟฟา 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 14 หอง 5-1402 

 



  

 
 

     

             



  

               
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 2 channel oscilloscope model Hameg HM 303-6 10 ชุด 

2 DC power source device 10 ชุด 

3 AC power source device function generator 10 ชุด 

4 Digital Multimeter Fluke 19 10 ชุด 

5 โหลด RLC 10 ชุด 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 เปนหองปฏิบัติการท่ีมีวัตถุประสงคเพ่ือเสริมสรางทักษะการการปฏิบัติงาน การใชเครื่องมือทางวงจรไฟฟาได
อยางถูกตองตามลักษณะงานตามหัวขอปฏิบัติการ 
 

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  กฎของโอหม วงจรอนุกรมและวงจรแบงแรงดันไฟฟา 
 การทดลองท่ี 2  วงจรขนานและวงจรแบงกระแสไฟฟา 
 การทดลองท่ี 3  วงจรอนุกรม – ขนาน 
 การทดลองท่ี 4  กฎของเคอรชอฟฟ 
 การทดลองท่ี 5  ทฤษฎีเทวินิน 
 การทดลองท่ี 6  กำลังไฟฟาและการถายโอนกำลังไฟฟาสูงสุด 
 การทดลองท่ี 7  ตัวเก็บประจุ 
 การทดลองท่ี 8  คุณสมบัติของตัวเก็บประจุ 
 การทดลองท่ี 9  คุณสมบัติของตัวเหนี่ยวนำ 
 การทดลองท่ี 10  คุณลักษณะของวงจรอนุกรม RC และวงจรอนกุรม RL 
 การทดลองท่ี 11  วงจรรีโซแนนซ 
 การทดลองท่ี 12  กำลังไฟฟาในวงจรไฟฟากระแสสลับและวงจรกรองความถ่ี 

 
 
 



  

• หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1206 
 
 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสแบบแอนะล็อกและดิจิตอล 
 
 

   
 



  

   
 

      
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดทดลองดิจิทัล 13 ชุด 

2 GW INSTEK CPS-303 DC Power Supply 12 เครื่อง 

3 ชุดอุปกรณแหลงจายไฟ 13 ชุด 

4 Tektronix TBS1052C  SERIES Digital Oscilloscope 12 เครื่อง 

5 Digital Multimer KYORITSU KEW 1012R 12 เครื่อง 

6 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกส 13 ชุด 

7 GW INSTEK SFG-1013 Function Generator 12 เครื่อง 
 

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 เปนหองปฏิบัต ิการที ่ม ีว ัตถุประสงคเพื ่อเสริมสรางทักษะการการปฏิบัต ิงาน การใชเครื ่องมือทาง
อิเล็กทรอนิกสวงจรไฟฟาไดอยางถูกตองตามลักษณะงาน การออกแบบระบบดิจิตอล  การหาคุณสมบัติของอุปกรณ  
วงจรแบบอะซิงโครนัส  และวงจรตรรกเชิงผสมสำหรับการคำนวณทางคณิตศาสตร  วงจรหนวยความจำ และการ
เชื่อมโยงกับอุปกรณแบบแอนะลอ็ก 
 
 
 
 

 



  

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองครั้งท่ี 1  คุณสมบัติของไดโอด ไดโอดแปลงแสง และซีเนอรไดโอด 
 การทดลองครั้งท่ี 2  การตอไดโอดแบบอนุกรมและแบบขนาน และวงจรเรียงกระแส 
 การทดลองครั้งท่ี 3  คุณลักษณะของทรานซิสเตอรชนิดบีเจที 
 การทดลองครั้งท่ี 4  การไบอัสทรานซิสเตอรชนิดบีเจทีเบื้องตน 
 การทดลองครั้งท่ี 5  การออกแบบวงจรไบอัสบเีจที 
 การทดลองครั้งท่ี 6  วงจรออปแอมปเชิงเสน 
 การทดลองครั้งท่ี 7  วงจรควบคุมแรงดันและแหลงจายไฟฟา 
 การทดลองครั้งท่ี 8  ลอจิกเกตเบื้องตน 
 การทดลองครั้งท่ี 9  พีชคณิตบูลีนและวงจรคอมบิเนชั่นเบื้องตน 
 การทดลองครั้งท่ี 10  การออกแบบวงจรคอมบิเนชั่น 
 การทดลองครั้งท่ี 11  การใชงานแนนดเกตและนอรเกต 
 การทดลองครั้งท่ี 12  วงจรบวกและวงจรลบเลขไบนารี 
 การทดลองครั้งท่ี 13  วงจรเปรียบเทียบ 
 

• หองปฏิบัติการระบบควบคุม 

 ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1201 
 

 
 
 
 
 



  

 
 

      
 

   



  

   
     

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมระดับของเหลว  3 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมอัตราการไหล 3 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมอุณหภูมิ 3 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมความเร็วมอเตอร 3 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมแรงดันเครื่องกำเนิดไฟฟา 3 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมระบบแขนกลหุนยนตดวย PLC 3 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการ ควบคุมคานสมดุล Pendulum 3 ชุด 

8 ชุดปฏิบัติการ การจำลองระบบควบคุมดวยชุดคำสั่งแบบ Simulation 3 ชุด 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 การปฏิบัติการเกี่ยวกับ ระบบควบคุมแบบอะนาล็อกและแบบดิจิตอล ในกระบวนการทางอุตสาหกรรม การ
จำลองระบบดวยคอมพิวเตอร ออกแบบตัวควบคุมแบบ PID และการใชตัวควบคุม PLC การทดลองควบคุมความเร็ว
รอบมอเตอรกระแสตรง และการควบคุมแรงดันไฟฟาของเครื ่องกำเนิดไฟฟากระแสตรง การทดสอบหาผลการ
ตอบสนองของสมการถายโอนลำดับท่ี 1 และ 2 แบบวงเปด และปด ดวยการจำลองคุณลักษณะของสมการถายโอนใน
รูปแบบของวงจรไฟฟา การหา Pole และ Zero จากระบบปด การออกแบบระบบควบคุม DC motor แบบ 
Separately excited โดยใชสมการถายโอนแบบวงปดท่ีมีการควบคุมดวยตัวควบคุม P, PI,PID การควบคุมแบบลำดับ 
เชน การเริ่มหมุนของมอเตอรแบบวาย และเดลตา การกลับทิศทางการหมุนของมอเตอร  
 

 หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การควบคุมระดับของเหลว 
 การทดลองท่ี 2  การควบคุมอัตราการไหล 
 การทดลองท่ี 3  การควบคุมอุณหภูมิ 
 การทดลองท่ี 4  การควบคุมความเร็วรอบมอเตอร 
 การทดลองท่ี 5  การควบคุมแรงดันเครื่องกำเนิดไฟฟา 
 การทดลองท่ี 6  การควบคุมระบบแขนกลหุนยนตดวย PLC 
 การทดลองท่ี 7  การจำลองระบบควบคุมดวยชุดคำสั่งแบบ Simulation   



  

• หองปฏิบัติการการวัดทางไฟฟา 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 14 หอง 5-1403 
 

 
 
 
 



  

 
 

   

   



  

   
 

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการการวัดอุณหภูมิดวยเทอรโมคัปเปล 4 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการการวัดอุณหภูมิดวยเทอรมิสเตอร  4 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ Capacitive Transducer 4 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ Measurement with Strain Gauge 4 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการการขยายยานการวัดมิเตอรกระแสตรง 1 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการ การขยายยานการวัดมิเตอรกระแสสลับ 1 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการ เครื่องมือวัดทางไฟฟาการวัดคาบริดจกระแสสลับ  1 ชุด 

8 ชุดปฏิบัติการ การออกแบบเครื่องมือวัด 1 ชุด 

9 ชุดปฏิบัติการ การวัดกำลังแบบ 1 เฟส 1 ชุด 

10 ชุดปฏิบัติการ การวัดคาความคลาดเคลื่อนของมิเตอรแบบ Movement 1 ชุด 

 
 รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

ปฏิบัติการเกี่ยวกับเครื่องมือวัดทางไฟฟา และอิเล็กทรอนิกส และการออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส ซ่ึง
เก่ียวของกับการวัดแรงดันไฟฟา กระแสไฟฟาและกำลังไฟฟา การวัดคาอิมพิแดนซท่ีความถ่ีต่ำและสูง ทรานสดิวเซอร 
การวัดทางแมเหล็ก เทคนิคทางดิจิตอลในการวัด สัญญาณรบกวน เทคนิคในการเพิ่มคาอัตราสวนของสัญญาณตอ
สัญญาณรบกวน 

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การหาคาความผิดพลาดจากการวัด 
 การทดลองท่ี 2  การขยายพิสัยวัดแอมปมิเตอรไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 3  การขยายพิสัยวัดโวลทมิเตอรไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 4  โวลทมิเตอรไฟฟากระแสสลับ 
 การทดลองท่ี 5  การทำงานของวัตตมิเตอร 1 เฟส 
 การทดลองท่ี 6  วงจรแมกเวลสบริดจ 
 การทดลองท่ี 7  พ้ืนฐานการทำงานของ Transducer 

 การทดลองท่ี 8  การทำงานของ Strain Gauge 
 การทดลองท่ี 9  การทำงานของ Ultrasonic Transducer 
 การทดลองท่ี 10  การทำงานของ Infrared Controller 
 การทดลองท่ี 11  การทำงานของ Capacitance Sensor 



  

• หองปฏิบัติการระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ช้ันท่ี 15 หอง 5-1505 
 

 
 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการระบบสมองกลฝงตัวและพีแอลซี 
 
 

   



  

   

   
 

 
 

   รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 Industrial PLC with Input Output Panel 6 ชุด 

2 Industrial PLC Temperature Control Professional Training 1 ชุด 

3 Industrial PLC Material Sorting Control Professional Training 1 ชุด 

4 Industrial PLC Pressure Monitoring Professional Training 1 ชุด 

5 Industrial PLC Conveyor Control Professional Training 1 ชุด 

6 Industrial PLC Water level Control Professional Training 1 ชุด 

7 Industrial PLC Warehouse Control Professional Training Set 5 ชุด 

 
 



  

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 ปฏิบัติการเกี่ยวกับระบบสมองกลฝงตัว การพัฒนาโปรแกรม การตอเชื่อมโยงในรูปแบบตาง ๆ ของอุปกรณ
อินพุตเอาตพุต การออกแบบระบบท่ีใชพีแอลซี สำหรับควบคุมการทำงานในวงการอุตสาหกรรม การออกแบบในงาน
ที่มีความซับซอน การเชื่อมตอพีแอลซีผานระบบเครือขาย การเชื่อมตอพีแอลซีกับอุปกรณตางๆที่ใชการควบคุม
กระบวนการ การรับสัญญาณจากเซนเซอรและทรานดิวเซอร การควบคุมความเร็วมอเตอร การวิเคราะหระบบ
ควบคุมตางๆ  
 
    หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การควบคุมระดับน้ำดวย PLC 
 การทดลองท่ี 2  การควบคุมระบบสายพานดวย PLC 
 การทดลองท่ี 3  การควบคุมระบบคัดแยกวัสดุดวย PLC 
 การทดลองท่ี 4  การควบคุมระบบตรวจสอบแรงดันดวย PLC 
 การทดลองท่ี 5  การควบคุมอุณหภูมิดวย PLC 
 การทดลองท่ี 6  การควบคุมระบบจัดการคลังสินคาดวย PLC 
  
  

• หองปฏิบัติการระบบไฟฟากำลัง 

    ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1205 
 

 
 



  

 
     
 

   



  

   

   
 

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการ Synchronous Generator 1 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการ Transmission Lines 1 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ Complex Loads 1 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ Current Transformer 1 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการ BUSBAR 1 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการระบบตอลงดิน 1 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการจำลองการทำงานของระบบไฟฟาดวยคอมพิวเตอร 1 ชุด 
 

  
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 โครงสรางของระบบไฟฟากำลัง โรงงานผลิตพลังงานไฟฟา ระบบสงผานพลังงานไฟฟา ระบบ
จำหนายพลังงานไฟฟา และระบบไฟฟาในอุตสาหกรรม เครื่องกำเนิดพลังงานไฟฟาแบบซิงโครนัส  หมอแปลงไฟฟา
กำลัง สายสงและเคเบิล ลักษณะสมบัติของโหลด ระบบไฟฟากำลังในภาวะปกติและแนะนำพ้ืนฐานในการควบคุมการ
ทำงานของระบบไฟฟากำลัง  ระบบในภาวะผิดปกติและแนะนำพ้ืนฐานการปองกันความเสียหายของระบบ  มาตรฐาน
การปฏิบัติงานและการรักษาความปลอดภัย 

 
 
 
 



  

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1  การตอขนานเครื่องกำเนิดไฟฟาและการควบคุมกำลังไฟฟา 
 การทดลองท่ี 2  การสงจายกำลังไฟฟาผานระบบสายสง 
 การทดลองท่ี 3  คุณลักษณะการบริโภคกำลังไฟฟาของโหลด RLC 
 การทดลองท่ี 4  การทำงานของหมอแปลงกระแสและการประยุกตใชงาน 
 การทดลองท่ี 5  การจำลองการจัดบัสบารของสถานีไฟฟายอย 
 การทดลองท่ี 6  ระบบการตอลงดิน 
 การทดลองท่ี 7  การจำลองระบบไฟฟากำลังดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร 
   

• หองปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟา 

     ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 12 หอง 5-1202 
 

 



  

 
 

  
 

  



  

  
 

รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดปฏิบัติการหมอแปลง 1 เฟส 1 ชุด 

2 ชุดปฏิบัติการหมอแปลง  3 เฟส 1 ชุด 

3 ชุดปฏิบัติการ DC MOTOR 1 ชุด 

4 ชุดปฏิบัติการ DC GENERATOR 1 ชุด 

5 ชุดปฏิบัติการ AC MOTOR (1 เฟส) 1 ชุด 

6 ชุดปฏิบัติการ AC MOTOR (3 เฟส)  1 ชุด 

7 ชุดปฏิบัติการ SYNCHRONOUS MOTOR 1 ชุด 

8 ชุดปฏิบัติการควบคุม AC MOTOR (3 เฟส) 1 ชุด 
 

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 เปนหองปฏิบัติการเกี่ยวกับหมอแปลงไฟฟามอเตอรกระแสตรง มอเตอรเหนี่ยวนำ รวมถึงเครื่องจักรกล
ซิงโครนัส  และการควบคุมมอเตอร 

 
หัวขอปฏิบัติการ 

 การทดลองท่ี 1  การทำงานของหมอแปลงไฟฟา 1 เฟส 
 การทดลองท่ี 2  การทำงานของหมอแปลงไฟฟา 3 เฟส 
 การทดลองท่ี 3  การทำงานของมอเตอรไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 4  การทำงานของเครื่องกำเนิดไฟฟากระแสตรง 
 การทดลองท่ี 5  การทำงานของมอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนำ 1 เฟส 
 การทดลองท่ี 6  การทำงานของมอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนำ 3 เฟส 

 การทดลองท่ี 7  การทำงานของเครื่องกำเนิดไฟฟาซิงโครนัส 3 เฟส 
 การทดลองท่ี 8  การควบคุมมอเตอรไฟฟาเหนี่ยวนำ 3 เฟส  

  

  



  

• หองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 15 หอง 5-1506 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลัง 
 
 

   
 



  

   
 

  
 

 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (AC-DC) 1 ชุด 

2 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (AC-AC) 1 ชุด 

3 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (DC-DC) 1 ชุด 

4 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง (DC-AC) 1 ชุด 

5 ชุดทดลองขับเคลื่อนมอเตอร (Motor Drive) 1 ชุด 

6 ดิจิตอลมัลติมิเตอร YOKOGAWA 5 ชุด 

7 แคลมปมิเตอร YOKOGAWA 5 ชุด 

8 ดิจิตอลออสซิลโลสโคป RIGOL 5 ชุด 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 เปนหองปฏิบัติการปฏิบัติการที่เกี ่ยวของกับทางดานอิเล็กทรอนิกสกำลังสำหรับอุตสาหกรรมและการ
ขับเคลื่อนเครื่องจักรกลไฟฟาโดยใชอุปกรณอิเล็กทรอนิกสกำลัง แหลงจายไฟฟาสวิตชิ่งในระบบอุตสาหกรรม 

 
 
 
 
 



  

หัวขอปฏิบัติการ  
 การทดลองท่ี 1  Single-Phase half wave rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 2  Single  Phase  full  wave  with  center  tap  transformer  rectifier  circuit 
 การทดลองท่ี 3  Single  Phase  bridge  rectifier  circuit 
 การทดลองท่ี 4  Three-Phase  half  wave  rectifier circuit  

 การทดลองท่ี 5  Three-Phase  full  wave  rectifier  circuit  
 การทดลองท่ี 6  Single-Phase half wave controlled rectifier circuit  
 การทดลองท่ี 7  Single-Phase  half   control  bridge  controlled  rectifier  circuit 
 การทดลองท่ี 8  Single-Phase full control bridge controlled rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 9  Three-Phase half wave controlled rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 10  Three-Phase half control bridge controlled  rectifier circuit 

 การทดลองท่ี 11  Three-Phase full control bridge controlled rectifier circuit 
 การทดลองท่ี 12  Transistor Chopper Circuit 
 การทดลองท่ี 13  Boost Converter 
 การทดลองท่ี 14  Single-Phase  Bridge  Inverter 

 
 

• หองปฏิบัติการระบบอัตโนมัติและหุนยนตอุตสาหกรรม 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 15 หอง 5-1501 

 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการระบบอัตโนมัติและหุนยนตอุตสาหกรรม 
 
 

   
 

Lab Table       Conveyor 



  

   
                    SCORBOT-ER 5Plus                                             SCORBOT-ER 9 
 

                 
               SCORA-ER 14             Dobot Magician 4 axis             X-Arm 5 axis 
 
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 X-arm 5 axis robot arm 1 ตัว 

2 Dobot Magician 4 axis robot arm 1 ตัว 

3 SCORBOT-ER 5Plus robot arm 1 ตัว 

4 SCORBOT-ER 9 robot arm 1 ตัว 

5 SCORA-ER 14 robot arm 1 ตัว 

6 5-axis Motoman robot arm 1 ตัว 

7 Conveyer Loop 2x2 m. 1 ตัว 
 

 
รายละเอียดหองปฏิบัติการ 

 เปนหองปฏิบัติการปฏิบัติการที ่เกี ่ยวของกับการพัฒนาโปรแกรมคอมพิวเตอรสำหรับการตรวจสอบ
สถานะการทำงานและการควบคุมหุนยนต การประมวลผล การรับสงขอมูลและแสดงผลขอมูล การทำงานรวมกับ
อุปกรณอ่ืนๆ เชน สายพานลำเลียง เครื่องจักร การพัฒนาการทำงานแบบหุนยนตประสาน แบบก่ึงอัตโนมัติและแบบ
อัตโนมัติ ในกระบวนการผลิตของภาคอุตสาหกรรม 
 
 

 



  

หัวขอปฏิบัติการ 
 การทดลองท่ี 1   การควบคุมแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 5 แกน ดวยโมดูล Live control 
 การทดลองท่ี 2  การควบคุมแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 5 แกน ดวยโมดูล Recording 
 การทดลองท่ี 3   การเขียนโปรแกรม Blockly ดวย Manual Mode 
 การทดลองท่ี 4   การเขียนโปรแกรม Blockly ควบคุมแขนกลดวย Joint Motion 

การทดลองท่ี 5   การเขียนโปรแกรม Blockly ควบคุมแขนกลดวย Move (Arc) Line  
การทดลองท่ี 6   การเขียนโปรแกรม Blockly ควบคุมแขนกลดวย Loop operation 

 การทดลองท่ี 7   การเชื่อมตออุปกรณ Input กับแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 
 การทดลองท่ี 8   การเชื่อมตออุปกรณ Output กับแขนกลอุตสาหกรรม X-Arm 
 

• หองปฏิบัติการแบบจำลองคอมพิวเตอรและการออกแบบอินเตอรเฟสในงานวิศวกรรมไฟฟา 

ท่ีตั้งและแผนผัง อาคาร 5 ชั้นท่ี 14 หอง 5-1405 

 



  

 
 

แผนผังหองปฏิบัติการแบบจำลองคอมพิวเตอรและการออกแบบอินเตอรเฟสในงานวิศวกรรมไฟฟา 
 

 

   



  

   
 
รายการเครื่องจักร / อุปกรณ 

ลำดับท่ี รายการอุปกรณการศึกษา จำนวน 

1 คอมพิวเตอร PC LENOVO ThinkCentre V510z Intel Core i3-7100T (4GB DDR4) 30 ชุด 
 

รายละเอียดหองปฏิบัติการ 
 เปนหองปฏิบัติการจำลองการทำงานของระบบทางวิศวกรรมไฟฟา ดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร ซึ่งสามารถ
นำไปใชสอนไดหลายวิชา เชน การจำลองระบบควบคุม การจำลองระบบไฟฟากำลัง การจำลองอิเล็กทรอนิกสกำลัง 
และการจำลองสารสนเทศทางไฟฟาของอาคาร เปนตน 

 
หัวขอปฏิบัติการ 
 ตามหัวขอการทดลองของแตละวิชา 
 

1.2 โปรแกรมสำเร็จรูป/ซอฟตแวร (Software) 
แสดงรายละเอียดของโปรแกรมสำเร็จรูป/ซอฟตแวร (Software) ท่ีใชประกอบการเรียนการสอนของแตละปฏิบัติการ 

ช่ือโปรแกรม ช่ือวิชา 
- Google Sketchup 
- AutoCAD 

EGR102 เขียนแบบวิศวกรรม 

- Autodesk Revit 
 

EEG352 ปฏิบัติการแบบจำลองสารสนเทศทางไฟฟาของอาคาร 

- Power World EEG451 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา (กำลัง)  

- Matlab Simulink EEG302  ปฏิบัติการระบบควบคุม 
EEG469  ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกสกำลัง 

 

 
 
 
 
 
 
 
 



  

2. แหลงบริการขอมูลทางวิชาการ 
2.1 หองสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 

สำนักหอสมุด มหาวิทยาลัยศรีปทุม วิทยาเขตบางเขน มีทรัพยากรฉบับพิมพ/สื่อโสตทัศน และทรัพยากร
อิเล็กทรอนิกส รวมถึงมีคอมพิวเตอรและอินเตอรเน็ตเพ่ือการสืบคนขอมูลจำนวนมาก โดยมีรายการจำนวนทรัพยากร
ดังตอไปนี้ 

ประเภท จำนวน/ชื่อเรื่อง จำนวน(เลม/รายการ) 

ทรัพยากรฉบับพิมพ/สื่อโสตทัศน 

หนังสือ 82,432 140,135 

วารสาร/นิตยสารฉบับปจจุบัน 439 5,266 

วารสารเย็บเลม 154 1,000 

หนังสือพิมพ 18 13,392 

สื่อโสตทัศน 11,822 15,182 

ทรัพยากรอิเล็กทรอนิกส 

หนังสืออิเล็กทรอนิกส 3,730 3,730 

วารสารอิเล็กทรอนิกส 14,830 14,800 

ฐานขอมูลออนไลน 16 16 

รวม 226,880 387,104 

 

2.2 ส่ิงอำนวยความสะดวก 

 

• อาคารและสถานท่ีในการจัดการเรียนการสอน 

มหาวิทยาลัยศรีปทุม เลขท่ี 2410/2 ถ.พหลโยธิน เขตจตุจักร กรุงเทพฯ 10900 

 

รูปท่ี 5.1 บริเวณดานหนาของมหาวิทยาลัยศรีปทุม 
 
 
 



  

 

รูปท่ี 5.2 อาคารสำนักงานอธิการบดีของมหาวิทยาลัยศรีปทุม 
 
 

• อาคารคณะวิศวกรรมศาสตร 

 

 

รูปท่ี 5.3 บริเวณท่ีตั้งอาคารคณะวิศวกรรมศาสตร 
 
 

• อาคารปฏิบัติการพ้ืนฐานทางวิศวกรรม (อาคาร6) 

 

รูปท่ี 5.4 อาคารปฏิบัติการพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
 



  

• อาคารเรียนรวม 

                         

รูปท่ี 5.5 บริเวณท่ีตั้งอาคารเรียนรวม 
 
 

     
 

 

รูปท่ี 5.6 บริเวณท่ีตั้งหองปฏิบัติการหมวดวิชาพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร 
 

 

 

 

 

 



  

• สำนักหอสมุด  
 

 

รูปท่ี 5.7 บริเวณทางเขาสำนักหอสมุด (ชั้น 5 อาคาร 40 ปมหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
 

         

รูปท่ี 5.8 บริเวณภายในสำนักหอสมุด (ชั้น 5 อาคาร 40 ปมหาวิทยาลัยศรีปทุม) 

 

• อาคารกิจกรรมนักศึกษาและโรงอาหาร 

 

 

รูปท่ี 5.9 บริเวณท่ีตั้งอาคารกิจกรรมนักศึกษาและโรงอาหาร 

 



  

• หองพยาบาล 

 

 

รูปท่ี 5.10 บริเวณท่ีตั้งหองพยาบาล 

 

• ลานกีฬา 

 

 

รูปท่ี 5.11 บริเวณท่ีตั้งลานกีฬา 

 
3.  การประกันคุณภาพการศึกษา 

รายงานการประกันคุณภาพการศึกษาระดับหลกัสูตร/ระดบัคณะ/ระดับสถาบันการศึกษาจากหนวยงานท่ีรับผิดชอบ โดยขอมูลเปน
ปจจุบัน 

3.1 การกำหนดแผนงาน การจัดทำงบประมาณ และดำเนินการตามองคประกอบของ สกอ. และมีการจัดทำ
รายงานการประกันคุณภาพเพื่อการพัฒนาอยางตอเนื่อง (ภาคผนวก 5 รายงานผลประเมินคุณภาพการศึกษา
ภายใน 2564) 

3.2 ประเมินผลการปฏิบัติตามมาตรฐานของการประกันคุณภาพภายนอกโดย สมศ. (ภาคผนวก 5 เอกสาร
การรับรองวิทยฐานะสถาบันฯ) 
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