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คำรับรองตนเอง (Self-declaration) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส5และโทรคมนาคม 
 
 

ช่ือสถาบันการศึกษา มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ  
คณะ/ภาควิชา วิศวกรรมศาสตร' / ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ\าและโทรคมนาคม  
สาขาวิศวกรรมท่ีรับรองปริญญา สาขาวิศวกรรมไฟฟ\า (งานไฟฟ\าสือ่สาร)  
ป?การศึกษาที่รับรองปริญญา 2566 - 2570 

 
 

สJวนที่ 1 หลักสูตร 
 

1. ช่ือหลักสูตร 
ชื่อภาษาไทย :    หลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส'และโทรคมนาคม 

ชื่อภาษาอังกฤษ :  Bachelor of Engineering Program in Electronic and Telecommunication 

Engineering 
 

 

2. ช่ือปริญญาและสาขาวิชา 
ชื่อเต็มภาษาไทย :   วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส'และโทรคมนาคม) 
ชื่อยJอภาษาไทย :   วศ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส'และโทรคมนาคม) 

ชื่อเต็มภาษาอังกฤษ :   Bachelor of Engineering (Electronic and Telecommunication Engineering) 

ชื่อยJอภาษาอังกฤษ :   B. Eng. (Electronic and Telecommunication Engineering) 
 
 

3. วิชาเอก/แขนงวิชา 
ไม@ม ี

 

 

4. ปรัชญาและวัตถุประสงค5ของหลักสูตร 
4.1. ปรัชญาของหลักสูตร 

4.1.1 เพ่ือผลิตบัณฑติในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส'และโทรคมนาคมให3มีความรู3และเชี่ยวชาญท้ังภาคทฤษฎี 
และภาคปฏิบติั 

4.1.2 สามารถเรียนรู3และนำเทคโนโลยีสมัยใหม@มาใช3ให3เกิดประโยชน'ต@อสงัคมโดยไม@ทำลายสิ่งแวดล3อม 
4.1.3 สามารถใช3เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือการเรียนรู3และสื่อสาร 
4.1.4 สามารถทำงานและสื่อสารร@วมกับบุคคลอื่นๆ ได3เปgนอย@างดี มีความรับผิดชอบและมีคุณธรรม 
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ส�วนที่ 2 นิสิต/นักศึกษา 
 

1. คุณสมบัติของผู�เข�าศึกษา 
1.1 สำเรจ็การศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) หรือเทียบเท"า สาขาอิเล็กทรอนิกส% สาขาโทรคมนาคม สาขาไฟฟ+า 

สาขาเมคคาทรอนิกส% และสาขาคอมพิวเตอร% 
1.2 สำเรจ็การศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย (ม.6) สายวิทยาศาสตร%-คณิตศาสตร% หรือเทียบเท"า หรือมีคุณสมบัติอ่ืนๆ 

ตามข5อบังคับของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ 
1.3 สำเรจ็การศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.) สาขาอิเล็กทรอนิกส% สาขางานอิเล็กทรอนิกส%อุตสาหกรรม 

สาขางานเทคนิคคอมพิวเตอร% สาขาไฟฟ+า สาขางานระบบโทรคมนาคม สาขางานระบบเสียงและภาพ 
สาขาเมคคาทรอนิกส% และสาขาคอมพิวเตอร% หรือ เทียบเท"า โดยวิธเีทียบโอนรายวิชาตามข5อบังคับของ 
มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ 

1.4 สำหรับบุคคลท่ัวไปในรูปแบบหลักสูตรระยะสั้นและธนาคารหน"วยกิต 
 
การคัดเลือกผู�เข�าศึกษา 

(1) โดยวิธีสอบคัดเลือกผ"านสำนักงานปลัดกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร% วิจัยและนวัตกรรม 
ให5เป>นไปตามระเบียบการสอบคัดเลือกเพ่ือศึกษาต"อระดับปริญญาตรี ของสำนักงานปลัดกระทรวงการอุดมศึกษา 
วิทยาศาสตร% วิจัยและนวัตกรรม 

(2) โดยวิธีคัดเลือกให5เป>นไปตามหลักเกณฑ%/ระเบียบการสอบคัดเลือกเพ่ือเข5าศึกษาระดับปริญญาตรีของมหาวิทยาลยั
เทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ 

 
 

2. แผนการรับนักศึกษาในระยะ 5 ป+ 
 

ตารางแสดงจำนวนนักศึกษา 

ระดับชั้นป+ 
จำนวนนักศึกษาแต�ละป+การศึกษา 

2566 2567 2568 2569 2570 
ชั้นปBท่ี 1 60 60 60 60 60 
ชั้นปBท่ี 2 - 60 60 60 60 
ชั้นปBท่ี 3 - - 60 60 60 
ชั้นปBท่ี 4 - - - 60 60 

รวม 60 120 180 240 240 
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3. คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค8 
ความเช่ือมโยงระหว"างรายวิชาของหลักสูตรกับคณุลักษณะของบัณฑิตท่ีพึงประสงค%ตามข5อตกลง Washington Accord 

ลำดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค8 
(Graduate Attributes) 

ตามข�อตกลง Washington Accord 
รหัสวิชา/รายวิชา คำอธิบายรายวิชา 

1. ความรู�ด�านวิศวกรรม (Engineering 
Knowledge)  
สามารถประยุกต%ใช5ความรู5ทางด5าน
คณิตศาสตร% วิทยาศาสตร% พ้ืนฐานทาง
วิศวกรรม และความรู5 เฉพาะวิศวกรรม
เพ่ือการแก5ไขและหาคำตอบของปUญหา
ทางวิศวกรรมท่ีซับซ5อน 

2-131-101  
ฟTสิกส8สำหรับวิศวกร 1 
Physics for Engineers 
1 

เวกเตอร% แรงและการเคล่ือนท่ี โมเมนตัมและพลังงาน 
ระบบอนุภาค สมบัติเชิงกลของสาร การเคลื่อนที่ของ 
วัตถุแข็งเกร็ง การเคลื่อนท่ีแบบออสซิลเลต 
กลศาสตร%ของไหล ความร5อน และอุณหพลศาสตร% 
เบื้องต5น คลื่นและคลื่นเสียง 

2-131-102 
ปฏิบัติการฟTสิกส8สำหรับ 
วิศวกร 1 
Physics Laboratory  
for Engineers 1 

ปฏิบัติการทดลองเก่ียวกับแรงและการเคลื่อนที่ 
โมเมนตัมและพลังงาน ระบบอนุภาค สมบัติเชิงกล 
ของสาร การเคลื่อนท่ีของวัตถุแข็งเกร็ง การเคลื่อนที่ 
แบบออสซิลเลต กลศาสตร%ของไหล ความร5อน 
และอุณหพลศาสตร%เบื้องต5น คล่ืนและคล่ืนเสียง 

2-131-103 
ฟTสิกส8สำหรับวิศวกร 2 
Physics for Engineers 
2 

ไฟฟ+าสถิต ไฟฟ+ากระแสตรง แม"เหล็กไฟฟ+า 
ไฟฟ+ากระแสสลับ อิเล็กทรอนิกส%พ้ืนฐาน 
คลื่นแม"เหล็กไฟฟ+า ทัศนศาสตร% ฟXสิกส%ยุคใหม" 
ทฤษฎีควอนตัม เบ้ืองต5น สิกส%อะตอมและนิวเคลียส 

2-131-104 
ปฏิบัติการฟTสิกส8สำหรับ 
วิศวกร 2 
Physics Laboratory  
for Engineers 2 

ปฏิบัติการเก่ียวกับไฟฟ+าสถิต ไฟฟ+ากระแสตรง 
แม"เหล็กไฟฟ+า ไฟฟ+ากระแสสลับ อิเล็กทรอนิกส%พ้ืนฐาน 
คลื่นแม"เหล็กไฟฟ+า ทัศนศาสตร% ฟXสิกส%ยุคใหม" 
ทฤษฎีควอนตัมเบื้องต5น ฟXสิกส%อะตอมและนิวเคลียส 

2-212-106 
แคลคูลัสสำหรับวิศวกร 1  
Calculus for Engineers 
1 

พีชคณิตเวกเตอร%ในสามมิติ ฟUงก%ชัน ลิมิต 
และความต"อเน่ือง การหา อนุพันธ% รูปแบบยังไม"กำหนด 
การประยุกต%ของอนุพันธ% การหาปริพันธ% 
เทคนิคของการปริพันธ% 
การประยุกต%ของปริพันธ%จำกัดเขต 

2-212-107 
แคลคูลัสสำหรับวิศวกร 2  
Calculus for Engineers 
2 

ฟUงก%ชันค"าเวกเตอร%ของหนึ่งตัวแปร 
แคลคูลัสของฟUงก%ชันค"าเวกเตอร%ของหน่ึงตัวแปร 
พิกัดเชิงขั้ว และสมการอิงตัวแปรเสริม เส5น ระนาบ 
และพื้นผิวในปริภูมิสามมิติ ฟUงก%ชันค"าจริงของหลาย 
ตัวแปร ลิมิตและความต"อเน่ืองของฟUงก%ชันค"าจริง 
อนุพันธ%ย"อยและบทประยุกต% ปริพันธ%ของฟUงก%ชัน 
หลายตัวแปรและบทประยุกต% ปริพันธ%ตามเส5น 

2-110-152 
เคมีสำหรับวิศวกร  
Chemistry for 
Engineers 

โครงสร5างทางอิเล็กตรอน สมบัติตามตารางพีริออดิก 
พันธะเคมี ธาตุเรพรีเซนเททีฟ อโลหะและธาตุแทรนซิชัน 
พ้ืนฐานของทฤษฎีอะตอมและมวลสารสัมพันธ% สมบัติ 
ของแก[ส ของแข็ง ของเหลว และสารละลาย 
จลนศาสตร%เคมี สมดุลเคมี สมดุลไอออนในน้ำ 
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2-110-153 
ปฏิบัติการเคมีสำหรับ 
วิศวกร 
Chemistry Laboratory 
for Engineers 1  

ปฏิบัติการเก่ียวกับสมบัติของธาตุเรพรีเซนเททีฟอโลหะ 
และธาตุแทรน ซิชัน สมบัติของแก[ส โครงสร5างของผลึก 
สามัญบางชนิด สมบัติของของเหลว สมบัติคอล-ลิเกทีฟ 
จลนศาสตร% สมดุลเคมี สมบัติปฏิกิริยาของกรด เบส 
เกลือ การเตรียมสารละลายและการไทเทรตกรดเบส 

4-222-208  
คณิตศาสตร8วิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication  
Engineering 
Mathematics 

สมการเชิงอนุพันธ% สามัญอันดับหน่ึงและมากกว"า 
ผลเฉลยแบบอนุกรมของสมการเชิงอนุพันธ%สามัญ 
สมการผลการ สืบเนื่อง อนุกรมฟูริย% การกระจาย 
จากครึ่งคาบอินทิกรัลฟูริเยร% ผลการแปลงฟูริเยร% 
ผลการแปลง ลาปลาซ ผลการแปลงฟUงชัน เป>นคาบ 
ผลหารแปลง Z สมการเชิงอนุพันธ%ย"อย ปUญหาค"า 
ขอบเขต การประยุกต%ในทาง วิศวกรรมศาสตร% 

4-000-102  
เขียนแบบวิศวกรรม 
Engineering Drawing 

การเขียนอักษร การมองภาพฉาย การเขียนภาพฉาย 
และภาพสามมิติ การกำหนดขนาดและพิกัดความ  
เพื่อภาพตัด ภาพช"วยและการพัฒนาการเขียนภาพ 
ด5วยมือ และการสเก็ตภาพ แผ"นคลี่ และภาพประกอบ 
การเขียนแบบเบ้ืองต5น โดยคอมพิวเตอร%ช"วยใน 
การเขียนแบบและออกแบบ 

4-000-103  
วัสดุวิศวกรรม 
Engineering Materials 

โครงสร5าง ลักษณะสมบัติ กระบวนการผลิตและ 
การประยุกต%ของกลุ"มวัสดุวิศวกรรม โลหะ พลาสติก 
ยางมะตอย ไม5 คอนกรีต และวัสดุเชิงประกอบ แผนภาพ 
สมดุลเฟสและการแปลความหมาย การทดสอบสมบัติ 
ของวัสดุและการแปลความหมาย โครงสร5างมหภาคและ 
จุลภาคของวัสดุวิศวกรรม กระบวนการผลิตโดยการ 
ใช5วัสดุวิศวกรรม 

4-000-101  
กลศาสตร8วิศวกรรม 
Engineering 
Mechanics 

ระบบแรง ผลลัพธ%ของระบบแรง การสมดุล 
การวิเคราะห%โครงสร5าง สถิตยศาสตร%ของไหล 
จลนศาสตร% และจลนพลศาสตร%ของอนุภาค 
และวัตถุแข็งเกร็ง การเคล่ือนท่ีตามกฎข5อท่ีสองของ 
นิวตัน งานและพลังงาน การดล และโมเมนตัม 

4-221-211  
วงจรไฟฟcา 
Electric Circuits  

ส"วนประกอบวงจร วงจรอนุกรม วงจรขนาน 
กฎของโอห%ม และเคอร%ชอฟ การวิเคราะห%วงจร 
แบบโหนดและเมช ทฤษฎีวงจร ไฟฟ+า ความต5านทาน 
ความนำ และความจุ วงจรอันดับ 1 และ 2 แผนภาพ 
เฟสเซอร% วงจรกำลังไฟฟ+ากระแสสลับ ระบบไฟฟ+า 3เฟส 

4-222-201  
สัญญาณและระบบ 
Signals and Systems 

หลักการและรูปแบบของสัญญาณที่ต"อเนื่องทางเวลาและ 
สัญญาณท่ีไม"ต"อเน่ืองทางเวลา ระบบสำหรับสัญญาณ 
ท่ีต"อเน่ืองทางเวลา และระบบท่ีไม"ต"อเน่ืองทางเวลา 
ระบบเชิงเส5นท่ีไม"แปรเปลี่ยนทางเวลา ทฤษฏีการชัก 
ตัวอย"าง การวิเคราะห%สัญญาณแบบมีคาบเวลา 
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โดยใช5อนุกรมฟูเรียร% และการวิเคราะห%สัญญาณ 
แบบไม"มีคาบเวลาโดยการแปลงฟูเรียร% การแปลงลาปาซ 
และการแปลงซี การประยุกต%ใช5งานสัญญาณและระบบ 

4-221-203  
สนามแม�เหล็กไฟฟcา 
Electromagnetic 
Fields   

สนามไฟฟ+าสถิต ตัวนำและฉนวนไฟฟ+า ความจุไฟฟ+า 
กระแสการพา และกระแสความนำ ความต5านทาน 
สนามแม"เหล็กสถิต วัสดุทางแม"เหล็ก ความเหน่ียวนำ 
ไฟฟ+า สนามแม"เหล็กไฟฟ+าที่แปรเปลี่ยนตามเวลา 
สมการแมกซ%เวลล% 

4-221-201  
อิเล็กทรอนิกส8วิศวกรรม 
Engineering 
Electronics  

วัสดุสารก่ึงตัวนำ ระดับพลังงาน อิเล็กตรอน อะตอม 
และสถานะ ของแข็ง พันธะโควาเลนซ% การเจือสาร 
พาหะคู" อิเล็กตรอนโฮล อุปกรณ%สารกึ่งตัวนำ 
คุณลักษณะกระแส แรงดัน และความถี่ การวิเคราะห% 
และออกแบบวงจรไดโอด การวิเคราะห%และออกแบบ 
วงจรทรานซิสเตอร%รอยต"อไบโพล"าร%ทรานซิสเตอร% 
สนามไฟฟ+าแบบมอส ซีมอส ไบซีมอสออปแอมป_ 
และการประยุกต%ใช5งานแหล"งจ"าย 

4-225-201  
วงจรดิจิทัลและการออก 
แบบลอจิก 
Digital Circuits and 
Logic Design 

การออกแบบฟUงก%ชั่นของวงจรดิจิทัล 
แนวคิดเบ้ืองต5นเกี่ยวกับวงจรซีเควนเชียลแบบซิงโครนัส 
และอะซิงโครนัส การออกแบบระบบดิจิทัลโดยใช5 
วงจรรวม วงจรมัลติเพล็กซ% วงจรเข5ารหัส ถอดรหัส 
และอุปกรณ%ตรรกท่ี สามารถโปรแกรมได5 
สัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 
การตรวจสอบและกำจัดสัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 

4-221-101  
การฝhกพื้นฐานทาง 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม  
Basic Practice in 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering 

อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% พ้ืนฐานการใช5เครื่องมือ 
วัดทางไฟฟ+า การออกแบบและสร5างแผ"นวงจร พิมพ% 
การบัดกรี มาตรฐานการติดต้ังระบบไฟฟ+า 
ความปลอดภัยในการปฏิบัติงานและจรรยาบรรณ 
ของวิศวกร ปฏิบัติการใช5เคร่ืองมือวัดทางไฟฟ+า 
การตรวจสอบ อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% 
การวัดสัญญาณไฟฟ+า การต"ออุปกรณ%ไฟฟ+าภายในบ5าน 
และการทดสอบการทำงาน เบ้ืองต5น 

4-221-302  
การแปลงรูปพลังงาน 
ไฟฟcาเชิงกล 
Electromechanical 
Power Transformation 

แหล"งกำเนิดพลังงาน วงจรแม"เหล็ก หลักการของ 
แม"เหล็กไฟฟ+าและการแปลงไฟฟ+าเชิงกล พลังงานและ 
พลังงานร"วม หลักการของเครื่องกล ไฟฟ+าแบบหมุน 
เครื่องกลไฟฟ+ากระแสตรง วิธีการเริ่มเดินเครื่องมอเตอร% 
กระแสตรง วิธีการควบคุมความเร็วมอเตอร%ไฟฟ+า 
กระแสตรง ทฤษฎีและการวิเคราะห%หม5อแปลงเฟสเดียว 
และสามเฟส  

4-221-213  
เครื่องมือวัดและการวัด 
ทางไฟฟcา 

หน"วยและมาตรฐานของการวัดทางไฟฟ+า 
ประเภทและคุณลักษณะของเครื่องมือวัด การวิเคราะห% 
การวัดกระแสและแรงดันไฟฟ+าท้ังไฟฟ+ากระแสตรง 
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Electrical Instruments 
and Measurements 

และไฟฟ+ากระแสสลับโดยใช5เครื่องมือวัดแบบแอนาลอก 
และแบบดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ+า การวัดค"าตัวประกอบ 
กำลังไฟฟ+า การวัดพลังงานไฟฟ+า การวัดค"าความ 
ต5านทาน การวัดค"าความเหน่ียวนำ การวัดค"าความเก็บ 
ประจุ การวัดความถี่ และเวลา การวัดสัญญาณรบกวน 
ทรานสดิวเซอร% การปรับเทียบค"าเครื่องมือวัด 
เครื่องมือวัดสำหรับงานทางวิศวกรรมโทรคมนาคม 

4-221-311  
ระบบควบคุม 
Control Systems   

แบบจำลองทางคณิตศาสตร%ของ ระบบควบคุม 
ฟUงก%ชันถ"ายโอน แบบจำลองระบบควบคุมในโดเมนเวลา 
และโดเมนความถี่ แบบจำลอง ระบบพลวัตและ 
การตอบสนอง ระบบอันดับหน่ึงและอันดับสอง 
ระบบควบคุมแบบวงรอบเปXดและวงรอบปXด 
ระบบควบคุมท่ีมีการป+อนกลับและความไว 
ในการตอบสนองของระบบ ประเภทของระบบควบคุม 
ท่ีมีการป+อนกลับ แนวคิดและเงื่อนไขความมีเสถียรภาพ 
ของระบบ วิธีการทดสอบเสถียรภาพของระบบ 

4-000-104  
การโปรแกรมคอมพิวเตอร8 
Computer 
Programming 

แนวคิดและองค%ประกอบของระบบคอมพิวเตอร% 
การอันตรกิริยาระหว"างฮาร%ดแวร%และซอฟต%แวร% 
การประมวลผลข5อมูลทางอิเล็กทรอนิกส% วิธีการออกแบบ 
และการพัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรมด5วยภาษา 
ระดับสูง การประยุกต%ใช5โปรแกรมสำเร็จรูปทาง 
วิศวกรรม 

4-224-201  
หลักการของระบบสื่อสาร 
Principle of 
Communication 

รูปแบบของระบบการสื่อสาร การส่ือสารแบบใช5สายนำ 
สัญญาณ การส่ือสารแบบไร5สายโดยใช5คลื่นวิทยุ 
สัญญาณและระบบเบื้องต5น แถบสเปกตรัมของสัญญาณ 
การวิเคราะห%สัญญาณโดยใช5อนุกรมฟูเรียร%และการแปลง 
ฟูเรียร% การมอดูเลตสัญญาณแบบ แอนาล็อก AM DSB 
SSB FM NB/WBFM และPM สัญญาณรบกวนในระบบ 
ส่ือสาร การมอดูเลตสัญญาณแบบไบนารี่เบสแบนด% 
ทฤษฎีการชักตัวอย"างสัญญาณและการกำหนดระดับ 
สัญญาณ การมอดูเลตสัญญาณแบบ พัลส% PCM และDM 
เทคนิคการรวม สัญญาณ สายนำสัญญาณเบ้ืองต5น 
การแพร"กระจ"ายคลื่นวิทยุ การส่ือสารไมโครเวฟเบ้ืองต5น 
การสื่อสารผ"านดาวเทียมเบ้ืองต5น และการสื่อสารผ"าน 
เส5นใยแก5วนำแสงเบ้ืองต5น  

4-222-302  
การประมวลผลสัญญาณ 
ดิจิทัล 
Digital Signal 
Processing 

สัญญาณเวลาท่ีต"อเน่ืองและไม"ต"อเน่ืองทางเวลา 
การวิเคราะห%สเปกตรัม การลดค"าและการประมาณ 
ค"าในช"วงการแปลง อัตราการชักค"าตัวอย"าง ความน"าจะ 
เป>นในการประมวลผลสัญญาณดิจิทัล การออกแบบ 
วงจรกรองแบบผลตอบสนองอิมพัลส%ไม"จำกัด 
และแบบผลตอบสนองอิมพัลส%จำกัด ระบบหลาย 
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อัตราความถี่ และฟXลเตอร%แบงค% การแปลงเวฟเลต 
ท่ีไม"ต"อเนื่อง การประยุกต%ใช5การประมวลผลสัญญาณ 
ดิจทัล การประมวลผลภาพ การประมวลผลเสียง 
และคำพูด การประมวลผล แบบอาร%เรย%และ 
การประมวลผลแบบอ่ืนที่มีในปัจจุบัน 

4-223-302  
วิศวกรรมไมโครเวฟ  
Microwave 
Engineering 

สมการของแมกซ%เวลล% คล่ืนระนาบ สายส"งไมโครเวฟ 
และท"อนำคล่ืน การวิเคราะห%เครือข"ายไมโครเวฟ 
ค"าอิมพีแดนซ%และค"าสมมูลของ กระแสและแรงดัน 
เอสเมทริกซ% กราฟแสดงกระบวนการของสัญญาณ 
การสมพงษ%และการปรับ อิมพีแดนช% ไมโครเวฟ 
เรโซเนเตอร% ตัวแบ"งกำลังงานและไดเรคชันนัลคับเปอร% 
วงจรกรองความถ่ี ไมโครเวฟ การเช่ือมต"อคล่ืน 
ไมโครเวฟแบบจุดต"อจุดระบบ เรดาห% 
การแพร"กระจายคลื่น ไมโครเวฟ 
หลักการวัดสัญญาณคลื่นไมโครเวฟเบ้ืองต5น 
การประยุกต%ใช5งานคลื่นไมโครเวฟ 

4-224-305  
เครือข�ายการสื่อสารและ 
สายส�ง 
Communication 
Network and 
Transmission Lines  

การสื่อสารแบบสายนำสัญญาณและแบบไร5สาย 
โครงข"าย การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ เมทริกซ% Y, Z, 
F, G, H การเช่ือมต"อกันของวงจรโครงข"ายพ้ืนฐาน 
การแปลงรูปโครงข"าย ปริมาณการส"งผ"าน เทคนิคการ 
ส"งผ"านสัญญาณ ตัวกรองคล่ืน ตัวลดทอน การแมชช่ิง 
อิมพิแดนซ% ทฤษฎี สมการ การหาค"าความถี่ต่ำ กลาง 
และสูง ค"าคงท่ีปฐมภูมิ ทุติยภูมิ การตกกระทบและ 
สะท5อนของคลื่น อัตราส"วนคล่ืนนิ่ง คุณสมบัติของสายส"ง 
ปลายเปXด ปลายปXดและต"อโหลด สายส"งไร5การสูญเสีย 
และมีการสูญเสีย การสะท5อนในโดเมนเวลา แผนภาพ 
ตีกลับ การแทรกสัญญาณข5าม วงจรใกล5และไกล 
สัญญาณเชิง อนุพันธ% สายแบบผสม ชนิดของสายเคเบิล 
สายคู"ตีเกลียวแบบไม"มีชิลด% สายโคแอกเชียล 
มาตรฐานสายส"งในปUจจุบัน 

4-224-306  
การส่ือสารแถบความถ่ี 
กว�าง 
Broadband 
Communication 

หลักการของเครือข"ายการสื่อสาร แถบความถี่กว5าง 
การเข5ารหัสข5อมูล และช"องสื่อสาร ความจุช"องส่ือสาร 
การส"งผ"านข5อมูลแบบสวิทซ%วงจร 
การส"งผ"านข5อมูลแบบสวิทซ% แพ็คเกจ 
วิศวกรรมจราจรและคุณภาพของ การให5บริการ 
อินเทอร%เน็ต อินทราเน็ต 
เครือข"ายใยแก5วนำแสงแบบพาสซีฟ 
การมัลติเพล็กซ%ความยาวคลื่น แบบหนาแน"น 
เครือข"ายไร5สายแถบ ความถี่กว5าง 
เครือข"ายและเทคโนโลยีการสื่อสารปUจจุบัน 
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4-224-307  
การส่ือสารทางแสง 
Optical 
Communication 

ท"อนำคลื่น ไดอิเล็คตริค 
ทรงกระบอกและเงื่อนไขการแพร"กระจายคล่ืน 
โครงสร5างและชนิดของเส5นใยแก5วนำแสง 
พารามิเตอร%ของเส5นใยแก5วนำแสง 
การผลิตเส5นใยแก5วนำแสง ชนิดของสายเคเบิลใยแก5ว 
อุปกรณ%ส"งสัญญาณแสง อุปกรณ%ตรวจจับแสง 
อุปกรณ%รับแสง การเสื่อมถอยของสัญญาณใน 
เส5นใยแก5วนำแสง การลดทอนและการกระจายของแสง 
ในเส5นใยแก5ว อุปกรณ%ทวนและขยายสัญญาณแสง 
การประเมินงบประมาณในการเช่ือมโยง 
ระบบการมัลติเพล็กซ%ในเส5นใยแก5วนำแสง  
การสื่อสาร FTTX เบื้องต5น 

4-224-202  
ปฏิบัติการทางวิศวกรรม 
โทรคมนาคม 
Telecommunication 
Engineering 
Laboratory  

ปฏิบัติการทางโทรคมนาคมเก่ียวกับหลักการของ 
ระบบส่ือสาร วิศวกรรมสายอากาศ 
เครือข"ายการส่ือสารและสายส"ง วิศวกรรมไมโครเวฟ 
การสื่อสารทางแสงผ"านเส5นใยแก5วนำแสง 
การสื่อสารดิจิทัล 

4-224-301  
การส่ือสารข�อมูลและเครือ
ข�าย 
Data Communication 
and Networking  

การสื่อสารข5อมูลและเครือข"ายเบื้องต5น 
สถาปUตยกรรมเครือข"ายแบบลำดับชั้น โพรโทคอล 
แบบจุดต"อจุดและการเช่ือมโยง 
แบบจำลองการหน"วงเวลาในเครือข"ายข5อมูล 
โพรโทคอลควบคุม การเข5าถึงสื่อกลาง 
การควบคุมการไหลของข5อมูล การควบคุมความผิดพลาด 
เครือข"ายท5องถิ่น เครือข"ายการสลับ เส5นทาง 
เครือข"ายข5อมูล ความมั่นคงของข5อมูล เครือข"ายคลาวด% 
มาตรฐานสถาปUตยกรรมระบบเครือข"าย 

4-224-302  
เครือข�ายคอมพิวเตอร8 
Computer Network 

สถาปUตยกรรมเครือข"ายคอมพิวเตอร% 
และโพรโทคอลการส"งข5อมูลแบบเช่ือถือได5 
โพรโทคอลชั้นโปรแกรมประยุกต% 
การเขียนโปรแกรมแบบซ็อกเก็ต โพรโทคอล TCP/IP 
การจัดเส5นทาง การประเมินประสิทธิภาพเครือข"าย 
โพรโทคอลชั้นเช่ือมต"อ เครือข"ายท5องถิ่น เครือข"ายไร5สาย 
การสื่อสารข5อมูลบนสายและไร5สาย 
 

4-226-303  
ไมโครคอนโทรลเลอร8 
Microcontrollers 

ความรู5ท่ัวไปเก่ียวกับไมโครคอนโทรเลอร%ในยุคปUจจุบัน 
เครื่องมือสำหรับการพัฒนาแอพพลิเคชั่นของโมโคร 
คอนโทรลเลอร% โครงสร5างโปรแกรมและคำส่ังพ้ืนฐาน 
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร% การเช่ือมต"อพอร%ตอินพุต 
ด5วยเซนเซอร%แบบต"างๆ การเชื่อมต"อพอร%ตเอาท%พุต 
กับอุปกรณ%ต"างๆ การเขียนโปรแกรมตรวจสอบพอร%ต 
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อินพุทและควบคุมพอร%ตเอาท%พุต 
การพัฒนาโปรแกรมสำหรับแอพพลิเคชันเบ้ืองต5น 
การประยุกต%ใช5งานไมโครคอนโทรลเลอร%กับอุปกร%ณ%อื่นๆ 
การสื่อสารด5วย ระบบบัสแบบต"างๆ 

การพัฒนาแอพพลิเคชัน IoT 
4-224-402  
อินเทอร8เน็ตของสรรพส่ิง 
Internet of Things 

พ้ืนฐานงานวิจัย เทคโนโลยีและมาตรฐานใน 
อินเทอร%เน็ตของสรรพส่ิง โดเมนการประยุกต%ใช5 
และองค%ประกอบทางสถาปUตยกรรมของอินเทอร%เน็ตของ
สรรพสิ่ง อุปกรณ%ไซเบอร%ทางกายภาพ อัจฉริยะ 
เครือข"ายเซนเซอร% โปรโทคอลในการเชื่อมต"อส่ือสารชั้น 
ประมวลผลคลาวด% การประยุกต%ใช5งานลอจิก 
การวิเคราะห%ข5อมูล การจัดเตรียมระบบ 

2. การวิเคราะห8ปrญหา (Problem 
Analysis) 
สามารถระบุ ต้ังสมการ วิจัย สืบค5น และ
วิเคราะห%ปUญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซ5อน
เพ่ือให5ได5ข5อสรุปของปUญหาท่ีมีนัยสำคัญ 
โดยใช5หลักการทางคณิตศาสตร% 
วิทยาศาสตร%ธรรมชาติ และวิทยาการทาง
วิศวกรรมศาสตร% 

2-131-101  
ฟTสิกส8สำหรับวิศวกร 1 
Physics for Engineers 
1 

เวกเตอร% แรงและการเคล่ือนท่ี โมเมนตัมและพลังงาน 
ระบบอนุภาค สมบัติเชิงกลของสาร การเคลื่อนที่ของ 
วัตถุแข็งเกร็ง การเคลื่อนท่ีแบบออสซิลเลต 
กลศาสตร%ของไหล ความร5อน และอุณหพลศาสตร% 
เบื้องต5น คลื่นและคลื่นเสียง 

2-131-102 
ปฏิบัติการฟTสิกส8สำหรับ 
วิศวกร 1 
Physics Laboratory  
for Engineers 1 

ปฏิบัติการทดลองเก่ียวกับแรงและการเคลื่อนที่ 
โมเมนตัมและพลังงาน ระบบอนุภาค สมบัติเชิงกล 
ของสาร การเคลื่อนท่ีของวัตถุแข็งเกร็ง การเคลื่อนที่ 
แบบออสซิลเลต กลศาสตร%ของไหล ความร5อน 
และอุณหพลศาสตร%เบื้องต5น คล่ืนและคล่ืนเสียง 

2-131-103 
ฟTสิกส8สำหรับวิศวกร 2 
Physics for Engineers 
2 

ไฟฟ+าสถิต ไฟฟ+ากระแสตรง แม"เหล็กไฟฟ+า 
ไฟฟ+ากระแสสลับ อิเล็กทรอนิกส%พ้ืนฐาน 
คลื่นแม"เหล็กไฟฟ+า ทัศนศาสตร% ฟXสิกส%ยุคใหม" 
ทฤษฎีควอนตัม เบ้ืองต5น สิกส%อะตอมและนิวเคลียส 

2-131-104 
ปฏิบัติการฟTสิกส8สำหรับ 
วิศวกร 2 
Physics Laboratory  
for Engineers 2 

ปฏิบัติการเก่ียวกับไฟฟ+าสถิต ไฟฟ+ากระแสตรง 
แม"เหล็กไฟฟ+า ไฟฟ+ากระแสสลับ อิเล็กทรอนิกส%พ้ืนฐาน 
คลื่นแม"เหล็กไฟฟ+า ทัศนศาสตร% ฟXสิกส%ยุคใหม" 
ทฤษฎีควอนตัมเบื้องต5น ฟXสิกส%อะตอมและนิวเคลียส 

2-212-106 
แคลคูลัสสำหรับวิศวกร 1  
Calculus for Engineers 
1 

พีชคณิตเวกเตอร%ในสามมิติ ฟUงก%ชัน ลิมิต 
และความต"อเน่ือง การหา อนุพันธ% รูปแบบยังไม"กำหนด 
การประยุกต%ของอนุพันธ% การหาปริพันธ% 
เทคนิคของการปริพันธ% 
การประยุกต%ของปริพันธ%จำกัดเขต 

2-212-107 
แคลคูลัสสำหรับวิศวกร 2  
Calculus for Engineers 
2 

ฟUงก%ชันค"าเวกเตอร%ของหนึ่งตัวแปร 
แคลคูลัสของฟUงก%ชันค"าเวกเตอร%ของหน่ึงตัวแปร 
พิกัดเชิงขั้ว และสมการอิงตัวแปรเสริม เส5น ระนาบ 
และพื้นผิวในปริภูมิสามมิติ ฟUงก%ชันค"าจริงของหลาย 
ตัวแปร ลิมิตและความต"อเน่ืองของฟUงก%ชันค"าจริง 
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อนุพันธ%ย"อยและบทประยุกต% ปริพันธ%ของฟUงก%ชัน 
หลายตัวแปรและบทประยุกต% ปริพันธ%ตามเส5น 

2-110-152 
เคมีสำหรับวิศวกร  
Chemistry for 
Engineers 

โครงสร5างทางอิเล็กตรอน สมบัติตามตารางพีริออดิก 
พันธะเคมี ธาตุเรพรีเซนเททีฟ อโลหะและธาตุแทรนซิชัน 
พ้ืนฐานของทฤษฎีอะตอมและมวลสารสัมพันธ% สมบัติ 
ของแก[ส ของแข็ง ของเหลว และสารละลาย 
จลนศาสตร%เคมี สมดุลเคมี สมดุลไอออนในน้ำ 

2-110-153 
ปฏิบัติการเคมีสำหรับ 
วิศวกร 
Chemistry Laboratory 
for Engineers 1  

ปฏิบัติการเก่ียวกับสมบัติของธาตุเรพรีเซนเททีฟ 
อโลหะและธาตุแทรน ซิชัน สมบัติของแก[ส 
โครงสร5างของ ผลึกสามัญบางชนิด สมบัติของ ของเหลว 
สมบัติคอลลิเกทีฟ จลนศาสตร% สมดุลเคมี 
สมบัติปฏิกิริยาของกรด เบส เกลือ การเตรียมสารละลาย 
และการไทเทรตกรดเบส 

4-222-208  
คณิตศาสตร8วิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication  
Engineering 
Mathematics 

สมการเชิงอนุพันธ% สามัญอันดับหน่ึงและมากกว"า 
ผลเฉลยแบบอนุกรมของสมการเชิงอนุพันธ%สามัญ 
สมการผลการ สืบเนื่อง อนุกรมฟูริย% การกระจาย 
จากครึ่งคาบอินทิกรัลฟูริเยร% ผลการแปลงฟูริเยร% 
ผลการแปลง ลาปลาซ ผลการแปลงฟUงชัน เป>นคาบ 
ผลหารแปลง Z สมการเชิงอนุพันธ%ย"อย ปUญหาค"า 
ขอบเขต การประยุกต%ในทาง วิศวกรรมศาสตร% 

4-000-101  
กลศาสตร8วิศวกรรม 
Engineering 
Mechanics 

ระบบแรง ผลลัพธ%ของระบบแรง การสมดุล 
การวิเคราะห%โครงสร5าง สถิตยศาสตร%ของไหล 
จลนศาสตร% และจลนพลศาสตร%ของอนุภาค 
และวัตถุแข็งเกร็ง การเคล่ือนท่ีตามกฎข5อท่ีสองของ 
นิวตัน งานและพลังงาน การดล และโมเมนตัม 

4-222-201  
สัญญาณและระบบ 
Signals and Systems 

หลักการและรูปแบบของสัญญาณที่ต"อเนื่องทางเวลา 
และสัญญาณท่ีไม"ต"อเนื่องทางเวลา 
ระบบสำหรับสัญญาณท่ีต"อเน่ืองทางเวลา 
และระบบที่ไม"ต"อเน่ืองทางเวลา 
ระบบเชิงเส5นท่ีไม"แปรเปลี่ยนทางเวลา 
ทฤษฏีการชักตัวอย"าง 
การวิเคราะห%สัญญาณแบบมีคาบเวลาโดยใช5 
อนุกรมฟูเรียร% และการวิเคราะห%สัญญาณ 
แบบไม"มีคาบเวลา โดยการแปลงฟูเรียร% การแปลงลาปาซ 
และการแปลงซี การประยุกต%ใช5งานสัญญาณและระบบ 

4-221-203  
สนามแม�เหล็กไฟฟcา 
Electromagnetic 
Fields   

สนามไฟฟ+าสถิต ตัวนำและฉนวนไฟฟ+า ความจุไฟฟ+า 
กระแสการพา และกระแสความนำ ความต5านทาน 
สนามแม"เหล็กสถิต วัสดุทางแม"เหล็ก 
ความเหนี่ยวนำไฟฟ+า สนามแม"เหล็กไฟฟ+าท่ีแปรเปล่ียน 
ตามเวลา สมการแมกซ%เวลล% 
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4-221-201  
อิเล็กทรอนิกส8วิศวกรรม 
Engineering 
Electronics  

วัสดุสารก่ึงตัวนำ ระดับพลังงาน อิเล็กตรอน อะตอม 
และสถานะ ของแข็ง พันธะโควาเลนซ% การเจือสาร 
พาหะคู" อิเล็กตรอนโฮล อุปกรณ%สารกึ่งตัวนำ 
คุณลักษณะกระแส แรงดัน และความถี่ การวิเคราะห% 
และออกแบบวงจรไดโอด การวิเคราะห%และออกแบบ 
วงจรทรานซิสเตอร%รอยต"อไบโพล"าร%ทรานซิสเตอร% 
สนามไฟฟ+าแบบมอส ซีมอส ไบซีมอสออปแอมป_ 
และการประยุกต%ใช5งานแหล"งจ"าย 

4-221-302  
การแปลงรูปพลังงาน 
ไฟฟcาเชิงกล 
Electromechanical 
Power Transformation 

แหล"งกำเนิดพลังงาน วงจรแม"เหล็ก หลักการของ 
แม"เหล็กไฟฟ+าและการแปลงไฟฟ+าเชิงกล พลังงานและ 
พลังงานร"วม หลักการของเครื่องกล ไฟฟ+าแบบหมุน 
เครื่องกลไฟฟ+ากระแสตรง วิธีการเริ่มเดินเครื่องมอเตอร% 
กระแสตรง วิธีการควบคุมความเร็วมอเตอร%ไฟฟ+า 
กระแสตรง ทฤษฎีและการวิเคราะห%หม5อแปลงเฟสเดียว 
และสามเฟส  

4-221-213  
เครื่องมือวัดและการวัด 
ทางไฟฟcา 
Electrical Instruments 
and Measurements 

หน"วยและมาตรฐานของการวัดทางไฟฟ+า 
ประเภทและคุณลักษณะของเครื่องมือวัด การวิเคราะห% 
การวัดกระแสและแรงดันไฟฟ+าท้ังไฟฟ+ากระแสตรง 
และไฟฟ+ากระแสสลับโดยใช5เครื่องมือวัดแบบแอนาลอก 
และแบบดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ+า การวัดค"าตัวประกอบ 
กำลังไฟฟ+า การวัดพลังงานไฟฟ+า การวัดค"าความ 
ต5านทาน การวัดค"าความเหน่ียวนำ การวัดค"าความเก็บ 
ประจุ การวัดความถี่ และเวลา การวัดสัญญาณรบกวน 
ทรานสดิวเซอร% การปรับเทียบค"าเครื่องมือวัด 
เครื่องมือวัดสำหรับงานทางวิศวกรรมโทรคมนาคม 

4-221-311  
ระบบควบคุม 
Control Systems   

แบบจำลองทางคณิตศาสตร%ของ ระบบควบคุม 
ฟUงก%ชันถ"ายโอน แบบจำลองระบบควบคุมในโดเมนเวลา 
และโดเมนความถี่ แบบจำลอง ระบบพลวัตและ 
การตอบสนอง ระบบอันดับหน่ึงและอันดับสอง 
ระบบควบคุมแบบวงรอบเปXดและวงรอบปXด 
ระบบควบคุมท่ีมีการป+อนกลับและความไว 
ในการตอบสนองของระบบ ประเภทของระบบควบคุม 
ท่ีมีการป+อนกลับ แนวคิดและเงื่อนไขความมีเสถียรภาพ 
ของระบบ วิธีการทดสอบเสถียรภาพของระบบ 

4-224-201  
หลักการของระบบสื่อสาร 
Principle of 
Communication 

รูปแบบของระบบการสื่อสาร การส่ือสารแบบใช5สายนำ 
สัญญาณ การส่ือสารแบบไร5สายโดยใช5คลื่นวิทยุ 
สัญญาณและระบบเบื้องต5น แถบสเปกตรัมของสัญญาณ 
การวิเคราะห%สัญญาณโดยใช5อนุกรมฟูเรียร%และการแปลง 
ฟูเรียร% การมอดูเลตสัญญาณแบบ แอนาล็อก AM DSB 
SSB FM NB/WBFM และPM สัญญาณรบกวนในระบบ 
ส่ือสาร การมอดูเลตสัญญาณแบบไบนารี่เบสแบนด% 
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ทฤษฎีการชักตัวอย"างสัญญาณและการกำหนดระดับ 
สัญญาณ การมอดูเลตสัญญาณแบบ พัลส% PCM และDM 
เทคนิคการรวม สัญญาณ สายนำสัญญาณเบ้ืองต5น 
การแพร"กระจ"ายคลื่นวิทยุ การส่ือสารไมโครเวฟเบ้ืองต5น 
การสื่อสารผ"านดาวเทียมเบ้ืองต5น และการสื่อสารผ"าน 
เส5นใยแก5วนำแสงเบ้ืองต5น  

4-222-302  
การประมวลผลสัญญาณ 
ดิจิทัล 
Digital Signal 
Processing 

สัญญาณเวลาท่ีต"อเน่ืองและไม"ต"อเน่ืองทางเวลา 
การวิเคราะห%สเปกตรัม การลดค"าและการประมาณ 
ค"าในช"วงการแปลง อัตราการชักค"าตัวอย"าง ความน"าจะ 
เป>นในการประมวลผลสัญญาณดิจิทัล การออกแบบ 
วงจรกรองแบบผลตอบสนองอิมพัลส%ไม"จำกัด 
และแบบผลตอบสนองอิมพัลส%จำกัด ระบบหลาย 
อัตราความถี่ และฟXลเตอร%แบงค% การแปลงเวฟเลต 
ท่ีไม"ต"อเนื่อง การประยุกต%ใช5การประมวลผล 
สัญญาณดิจทัล การประมวลผลภาพ การประมวลผล 
เสียงและคำพูด การประมวลผลแบบอาร%เรย% 
และการประมวลผลแบบอื่นท่ีมีในปัจจุบัน 

4-223-302  
วิศวกรรมไมโครเวฟ  
Microwave 
Engineering 

สมการของแมกซ%เวลล% คล่ืนระนาบ สายส"งไมโครเวฟ 
และท"อนำคล่ืน การวิเคราะห%เครือข"ายไมโครเวฟ 
ค"าอิมพีแดนซ%และค"าสมมูลของ กระแสและแรงดัน 
เอสเมทริกซ% กราฟแสดงกระบวนการของสัญญาณ 
การสมพงษ%และการปรับ อิมพีแดนช% ไมโครเวฟ 
เรโซเนเตอร% ตัวแบ"งกำลังงานและไดเรคชันนัลคับเปอร% 
วงจรกรองความถ่ี ไมโครเวฟ การเช่ือมต"อคล่ืน 
ไมโครเวฟแบบจุดต"อจุดระบบ เรดาห% 
การแพร"กระจายคลื่นไมโครเวฟ 
หลักการวัดสัญญาณคลื่นไมโครเวฟเบ้ืองต5น 
การประยุกต%ใช5งานคลื่นไมโครเวฟ 

4-224-305  
เครือข�ายการสื่อสารและ 
สายส�ง 
Communication 
Network and 
Transmission Lines  

การสื่อสารแบบสายนำสัญญาณและแบบไร5สาย 
โครงข"าย การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ เมทริกซ% Y, Z, 
F, G, H การเช่ือมต"อกันของวงจรโครงข"ายพ้ืนฐาน 
การแปลงรูปโครงข"าย ปริมาณการส"งผ"าน เทคนิคการ 
ส"งผ"านสัญญาณ ตัวกรองคล่ืน ตัวลดทอน การแมชช่ิง 
อิมพิแดนซ% ทฤษฎี สมการ การหาค"าความถี่ต่ำ กลาง 
และสูง ค"าคงท่ีปฐมภูมิ ทุติยภูมิ การตกกระทบและ 
สะท5อนของคลื่น อัตราส"วนคล่ืนนิ่ง คุณสมบัติของสายส"ง 
ปลายเปXด ปลายปXดและต"อโหลด สายส"งไร5การสูญเสีย 
และมีการสูญเสีย การสะท5อนในโดเมนเวลา แผนภาพ 
ตีกลับ การแทรกสัญญาณข5าม วงจรใกล5และไกล 
สัญญาณเชิง อนุพันธ% สายแบบผสม ชนิดของสายเคเบิล 
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สายคู"ตีเกลียวแบบไม"มีชิลด% สายโคแอกเชียล 
มาตรฐานสายส"งในปUจจุบัน 

4-224-402  
อินเทอร8เน็ตของสรรพส่ิง 
Internet of Things 

พ้ืนฐานงานวิจัย เทคโนโลยีและมาตรฐานในอินเทอร%เน็ต 
ของสรรพสิ่ง โดเมนการประยุกต%ใช5และองค%ประกอบทาง 
สถาปUตยกรรมของอินเทอร%เน็ตของสรรพส่ิง 
อุปกรณ%ไซเบอร%ทางกายภาพอัจฉริยะ เครือข"ายเซนเซอร% 
โปรโทคอลในการเชื่อมต"อส่ือสารช้ันประมวลผลคลาวด% 
การประยุกต%ใช5งานลอจิก การวิเคราะห%ข5อมูล 
การจัดเตรียมระบบ 

3. การออกแบบ/พัฒนาหาคำตอบของ
ปrญหา (Design/Development of 
Solutions)  
สามารถพัฒนาหาคำตอบของปUญหาทาง
วิศวกรรมท่ีซับซ5อน และออกแบบระบบ
ช้ินงาน หรือกระบวนการตามความจำเป>น 
และเหมาะสมกับข5อพิจารณาทางด5าน
สาธารณสุข ความปลอดภัย วัฒนธรรม 
สังคม และส่ิงแวดล5อม 

4-000-101  
กลศาสตร8วิศวกรรม 
Engineering 
Mechanics 

ระบบแรง ผลลัพธ%ของระบบแรง การสมดุล 
การวิเคราะห%โครงสร5าง สถิตยศาสตร%ของไหล 
จลนศาสตร% และจลนพลศาสตร%ของอนุภาค 
และวัตถุแข็งเกร็ง การเคล่ือนท่ีตามกฎข5อท่ีสองของ 
นิวตัน งานและพลังงาน การดล และโมเมนตัม 

4-222-201  
สัญญาณและระบบ 
Signals and Systems 

หลักการและรูปแบบของสัญญาณที่ต"อเนื่องทางเวลาและ 
สัญญาณท่ีไม"ต"อเน่ืองทางเวลา ระบบสำหรับสัญญาณ 
ท่ีต"อเน่ืองทางเวลา และระบบท่ีไม"ต"อเน่ืองทางเวลา 
ระบบเชิงเส5นท่ีไม"แปรเปลี่ยนทางเวลา ทฤษฏีการชัก 
ตัวอย"าง การวิเคราะห%สัญญาณแบบมีคาบเวลา 
โดยใช5อนุกรมฟูเรียร% และการวิเคราะห%สัญญาณ 
แบบไม"มีคาบเวลาโดยการแปลงฟูเรียร% การแปลงลาปาซ 
และการแปลงซี การประยุกต%ใช5งานสัญญาณและระบบ 

4-221-203  
สนามแม�เหล็กไฟฟcา 
Electromagnetic 
Fields   

สนามไฟฟ+าสถิต ตัวนำและฉนวนไฟฟ+า ความจุไฟฟ+า 
กระแสการพา และกระแสความนำ ความต5านทาน 
สนามแม"เหล็กสถิต วัสดุทางแม"เหล็ก 
ความเหนี่ยวนำไฟฟ+า สนามแม"เหล็กไฟฟ+าท่ีแปรเปล่ียน 
ตามเวลา สมการแมกซ%เวลล% 

4-221-201  
อิเล็กทรอนิกส8วิศวกรรม 
Engineering 
Electronics  

วัสดุสารก่ึงตัวนำ ระดับพลังงาน อิเล็กตรอน อะตอม 
และสถานะ ของแข็ง พันธะโควาเลนซ% การเจือสาร 
พาหะคู" อิเล็กตรอนโฮล อุปกรณ%สารกึ่งตัวนำ 
คุณลักษณะกระแส แรงดัน และความถี่ การวิเคราะห% 
และออกแบบวงจรไดโอด การวิเคราะห%และออกแบบ 
วงจรทรานซิสเตอร%รอยต"อไบโพล"าร%ทรานซิสเตอร% 
สนามไฟฟ+าแบบมอส ซีมอส ไบซีมอสออปแอมป_ 
และการประยุกต%ใช5งานแหล"งจ"าย 

4-225-201  
วงจรดิจิทัลและการออก 
แบบลอจิก 
Digital Circuits and 
Logic Design 

การออกแบบฟUงก%ชั่นของวงจรดิจิทัล 
แนวคิดเบ้ืองต5นเกี่ยวกับวงจรซีเควนเชียลแบบซิงโครนัส 
และอะซิงโครนัส การออกแบบระบบดิจิทัลโดยใช5 
วงจรรวม วงจรมัลติเพล็กซ% วงจรเข5ารหัส ถอดรหัส 
และอุปกรณ%ตรรกท่ี สามารถโปรแกรมได5 
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สัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 
การตรวจสอบและกำจัดสัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 

4-221-302  
การแปลงรูปพลังงาน 
ไฟฟcาเชิงกล 
Electromechanical 
Power Transformation 

แหล"งกำเนิดพลังงาน วงจรแม"เหล็ก หลักการของ 
แม"เหล็กไฟฟ+าและการแปลงไฟฟ+าเชิงกล พลังงานและ 
พลังงานร"วม หลักการของเครื่องกล ไฟฟ+าแบบหมุน 
เครื่องกลไฟฟ+ากระแสตรง วิธีการเริ่มเดินเครื่องมอเตอร% 
กระแสตรง วิธีการควบคุมความเร็วมอเตอร%ไฟฟ+า 
กระแสตรง ทฤษฎีและการวิเคราะห%หม5อแปลงเฟสเดียว 
และสามเฟส  

4-221-213  
เครื่องมือวัดและการวัด 
ทางไฟฟcา 
Electrical Instruments 
and Measurements 

หน"วยและมาตรฐานของการวัดทางไฟฟ+า 
ประเภทและคุณลักษณะของเครื่องมือวัด 
การวิเคราะห%การวัดกระแสและแรงดันไฟฟ+าท้ังไฟฟ+า 
กระแสตรงและไฟฟ+ากระแสสลับโดยใช5เครื่องมือวัด 
แบบแอนาลอกและแบบดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ+า 
การวัดค"าตัวประกอบ กำลังไฟฟ+า การวัดพลังงานไฟฟ+า 
การวัดค"าความ ต5านทาน การวัดค"าความเหนี่ยวนำ   
การวัดค"าความเก็บ ประจุ การวัดความถ่ีและเวลา 
การวัดสัญญาณรบกวน ทรานสดิวเซอร% 
การปรับเทียบค"าเครื่องมือวัด 
เครื่องมือวัดสำหรับงานทางวิศวกรรมโทรคมนาคม 

4-221-311  
ระบบควบคุม 
Control Systems   

แบบจำลองทางคณิตศาสตร%ของ ระบบควบคุม 
ฟUงก%ชันถ"ายโอน แบบจำลองระบบควบคุมในโดเมนเวลา 
และโดเมนความถี่ แบบจำลอง 
ระบบพลวัตและการตอบสนอง 
ระบบอันดับหนึ่งและอันดับสอง 
ระบบควบคุมแบบวงรอบเปXดและวงรอบปXด 
ระบบควบคุมท่ีมีการป+อนกลับและความไว 
ในการตอบสนองของระบบ 
ประเภทของระบบควบคุมท่ีมีการป+อนกลับ 
แนวคิดและเงื่อนไขความมีเสถียรภาพของระบบ 
วิธีการทดสอบเสถียรภาพของระบบ 

4-000-104  
การโปรแกรมคอมพิวเตอร8 
Computer 
Programming 

แนวคิดและองค%ประกอบของระบบคอมพิวเตอร% 
การอันตรกิริยาระหว"างฮาร%ดแวร%และซอฟต%แวร% 
การประมวลผลข5อมูลทางอิเล็กทรอนิกส% วิธีการออกแบบ 
และการพัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรมด5วยภาษา 
ระดับสูง การประยุกต%ใช5โปรแกรมสำเร็จรูปทาง 
วิศวกรรม 

4-224-201  
หลักการของระบบสื่อสาร 
Principle of 
Communication 

รูปแบบของระบบการสื่อสาร การส่ือสารแบบใช5สายนำ 
สัญญาณ การส่ือสารแบบไร5สายโดยใช5คลื่นวิทยุ 
สัญญาณและระบบเบื้องต5น แถบสเปกตรัมของสัญญาณ 
การวิเคราะห%สัญญาณโดยใช5อนุกรมฟูเรียร%และการแปลง 
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ฟูเรียร% การมอดูเลตสัญญาณแบบ แอนาล็อก AM DSB 
SSB FM NB/WBFM และPM สัญญาณรบกวนในระบบ 
ส่ือสาร การมอดูเลตสัญญาณแบบไบนารี่เบสแบนด% 
ทฤษฎีการชักตัวอย"างสัญญาณและการกำหนดระดับ 
สัญญาณ การมอดูเลตสัญญาณแบบ พัลส% PCM และDM 
เทคนิคการรวม สัญญาณ สายนำสัญญาณเบ้ืองต5น 
การแพร"กระจ"ายคลื่นวิทยุ การส่ือสารไมโครเวฟเบ้ืองต5น 
การสื่อสารผ"านดาวเทียมเบ้ืองต5น และการสื่อสารผ"าน 
เส5นใยแก5วนำแสงเบ้ืองต5น  

4-222-302  
การประมวลผลสัญญาณ 
ดิจิทัล 
Digital Signal 
Processing 

สัญญาณเวลาท่ีต"อเน่ืองและไม"ต"อเน่ืองทางเวลา 
การวิเคราะห%สเปกตรัม การลดค"าและการประมาณ 
ค"าในช"วงการแปลง อัตราการชักค"าตัวอย"าง ความน"าจะ 
เป>นในการประมวลผลสัญญาณดิจิทัล การออกแบบ 
วงจรกรองแบบผลตอบสนองอิมพัลส% ไม"จำกัด 
และแบบผลตอบสนองอิมพัลส%จำกัด ระบบหลาย 
อัตราความถี่ และฟXลเตอร%แบงค% การแปลงเวฟเลต 
ท่ีไม"ต"อเนื่อง การประยุกต%ใช5การประมวลผล 
สัญญาณดิจทัล การประมวลผลภาพ การประมวลผล 
เสียงและคำพูด การประมวลผลแบบอาร%เรย% 
และการประมวลผลแบบอื่นท่ีมีในปัจจุบัน 

4-223-302  
วิศวกรรมไมโครเวฟ  
Microwave 
Engineering 

สมการของแมกซ%เวลล% คล่ืนระนาบ สายส"งไมโครเวฟ 
และท"อนำคล่ืน การวิเคราะห%เครือข"ายไมโครเวฟ 
ค"าอิมพีแดนซ%และค"าสมมูลของ กระแสและแรงดัน 
เอสเมทริกซ% กราฟแสดงกระบวนการของสัญญาณ 
การสมพงษ%และการปรับ อิมพีแดนช% ไมโครเวฟ 
เรโซเนเตอร% ตัวแบ"งกำลังงานและไดเรคชันนัลคับเปอร% 
วงจรกรองความถ่ี ไมโครเวฟ การเช่ือมต"อคล่ืน 
ไมโครเวฟแบบจุดต"อจุด ระบบเรดาห% การแพร"กระจาย 
คลื่นไมโครเวฟ หลักการวัดสัญญาณคลื่นไมโครเวฟ 
เบื้องต5น การประยุกต%ใช5งานคล่ืนไมโครเวฟ 

4-224-305  
เครือข�ายการสื่อสารและ 
สายส�ง 
Communication 
Network and 
Transmission Lines  

การสื่อสารแบบสายนำสัญญาณและแบบไร5สาย 
โครงข"าย การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ เมทริกซ% Y, Z, 
F, G, H การเช่ือมต"อกันของวงจรโครงข"ายพ้ืนฐาน 
การแปลงรูปโครงข"าย ปริมาณการส"งผ"าน เทคนิคการ 
ส"งผ"านสัญญาณ ตัวกรองคล่ืน ตัวลดทอน การแมชช่ิง 
อิมพิแดนซ% ทฤษฎี สมการ การหาค"าความถี่ต่ำ กลาง 
และสูง ค"าคงท่ีปฐมภูมิ ทุติยภูมิ การตกกระทบและ 
สะท5อนของคลื่น อัตราส"วนคล่ืนนิ่ง คุณสมบัติของสายส"ง 
ปลายเปXด ปลายปXดและต"อโหลด สายส"งไร5การสูญเสีย 
และมีการสูญเสีย การสะท5อนในโดเมนเวลา แผนภาพ 
ตีกลับ การแทรกสัญญาณข5าม วงจรใกล5และไกล 
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สัญญาณเชิง อนุพันธ% สายแบบผสม ชนิดของสายเคเบิล 
สายคู"ตีเกลียวแบบไม"มีชิลด% สายโคแอกเชียล 
มาตรฐานสายส"งในปUจจุบัน 

4-224-306  
การส่ือสารแถบความถ่ี 
กว�าง 
Broadband 
Communication 

หลักการของเครือข"ายการสื่อสาร แถบความถี่กว5าง 
การเข5ารหัสข5อมูล และช"องสื่อสาร ความจุช"องส่ือสาร 
การส"งผ"านข5อมูลแบบสวิทซ%วงจร การส"งผ"านข5อมูล 
แบบสวิทซ% แพ็คเกจ วิศวกรรมจราจร และคุณภาพของ 
การให5บริการ อินเทอร%เน็ต อินทราเน็ต เครือข"าย 
ใยแก5วนำแสงแบบพาสซีฟ การมัลติเพล็กซ%ความยาวคลื่น 
แบบหนาแน"น เครือข"ายไร5สายแถบความถ่ีกว5าง 
เครือข"ายและเทคโนโลยีการสื่อสารปUจจุบัน 

4-224-307  
การส่ือสารทางแสง 
Optical 
Communication 

ท"อนำคลื่น ไดอิเล็คตริค ทรงกระบอกและเงื่อนไข 
การแพร"กระจายคลื่น โครงสร5างและชนิดของ 
เส5นใยแก5วนำแสง พารามิเตอร%ของ เส5นใยแก5วนำแสง 
การผลิตเส5นใยแก5วนำแสง ชนิดของสายเคเบิลใยแก5ว 
อุปกรณ%ส"งสัญญาณแสง อุปกรณ%ตรวจจับแสง อุปกรณ% 
รับแสง การเส่ือมถอยของสัญญาณในเส5นใยแก5วนำแสง 
การลดทอนและการกระจายของแสงในเส5นใยแก5ว 
อุปกรณ%ทวนและขยายสัญญาณแสง การประเมิน 
งบประมาณในการเชื่อมโยง ระบบการมัลติเพล็กซ%ใน 
เส5นใยแก5วนำแสง การสื่อสาร FTTX เบ้ืองต5น 

4-224-202  
ปฏิบัติการทางวิศวกรรม 
โทรคมนาคม 
Telecommunication 
Engineering 
Laboratory  

ปฏิบัติการทางโทรคมนาคมเก่ียวกับหลักการของระบบ 
ส่ือสาร วิศวกรรมสายอากาศ 
เครือข"ายการส่ือสารและสายส"ง วิศวกรรมไมโครเวฟ 
การสื่อสารทางแสงผ"านเส5นใยแก5วนำแสง 
การสื่อสารดิจิทัล 

4-224-301  
การส่ือสารข�อมูลและเครือ
ข�าย 
Data Communication 
and Networking  

การสื่อสารข5อมูลและเครือข"ายเบื้องต5น สถาปUตยกรรม 
เครือข"ายแบบลำดับชั้น โพรโทคอล แบบจุดต"อจุดและ 
การเช่ือมโยง แบบจำลองการหน"วงเวลาในเครือข"าย 
ข5อมูล โพรโทคอลควบคุม การเข5าถึงส่ือกลาง 
การควบคุม การไหลของข5อมูล การควบคุม 
ความผิดพลาด เครือข"ายท5องถิ่น เครือข"ายการสลับ 
เส5นทาง เครือข"ายข5อมูล ความม่ันคงของข5อมูล 
เครือข"ายคลาวด% มาตรฐานสถาปUตยกรรมระบบเครือข"าย 

4-224-302  
เครือข�ายคอมพิวเตอร8 
Computer Network 

สถาปUตยกรรมเครือข"ายคอมพิวเตอร% และโพรโทคอล 
การส"งข5อมูลแบบเชื่อถือได5 โพรโทคอลชั้นโปรแกรม 
ประยุกต% การเขียนโปรแกรมแบบซ็อกเก็ต โพรโทคอล 
TCP/IP การจัดเส5นทาง การประเมินประสิทธิภาพ 
เครือข"าย โพรโทคอลชั้นเชื่อมต"อ เครือข"ายท5องถิ่น 
เครือข"ายไร5สาย การส่ือสารข5อมูลบนสายและไร5สาย 
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4-226-303  
ไมโครคอนโทรลเลอร8 
Microcontrollers 

ความรู5ท่ัวไปเก่ียวกับไมโครคอนโทรเลอร%ในยุคปUจจุบัน 
เครื่องมือสำหรับการพัฒนาแอพพลิเคชั่นของโมโคร 
คอนโทรลเลอร% โครงสร5างโปรแกรมและคำส่ังพ้ืนฐาน 
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร% การเช่ือมต"อพอร%ตอินพุต 
ด5วยเซนเซอร%แบบต"างๆ การเชื่อมต"อพอร%ตเอาท%พุต 
กับอุปกรณ%ต"างๆ การเขียนโปรแกรมตรวจสอบพอร%ต 
อินพุทและควบคุมพอร%ตเอาท%พุต การพัฒนาโปรแกรม 
สำหรับแอพพลิเคชันเบ้ืองต5น การประยุกต%ใช5งาน 
ไมโครคอนโทรลเลอร%กับอุปกร%ณ%อ่ืนๆ การส่ือสารด5วย 
ระบบบัสแบบต"างๆ การพัฒนาแอพพลิเคชัน IoT 

4-224-402  
อินเทอร8เน็ตของสรรพส่ิง 
Internet of Things 

พ้ืนฐานงานวิจัย เทคโนโลยีและมาตรฐานใน 
อินเทอร%เน็ตของสรรพส่ิง โดเมนการประยุกต%ใช5 
และองค%ประกอบทางสถาปUตยกรรมของอินเทอร%เน็ตของ
สรรพสิ่ง อุปกรณ%ไซเบอร%ทางกายภาพ อัจฉริยะ 
เครือข"ายเซนเซอร% โปรโทคอลในการเชื่อมต"อส่ือสารชั้น 
ประมวลผลคลาวด% การประยุกต%ใช5งานลอจิก 
การวิเคราะห%ข5อมูล การจัดเตรียมระบบ 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทาง วิศวกรรมเพื่อแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยี ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และ 
โทรคมนาคม หรือสาขาที่เกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม จัดทำปริญญา 
นิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการประเมินผล 

4. การสืบค�น (Investigation)  
สามารถดำเนินการสืบค5นเพ่ือหาคำตอบ
ของปUญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซ5อน โดยใช5
ความรู5จากงานวิจัยและวิธีการวิจัย รวมถึง 
การออกแบบการทดลอง การวิเคราะห% 
และการแปลความหมายของข5อมูล การ
สังเคราะห%ข5อมูลเพ่ือให5ได5ผลสรุปท่ีเช่ือถือ
ได5 

4-225-201  
วงจรดิจิทัลและการออก 
แบบลอจิก 
Digital Circuits and 
Logic Design 

การออกแบบฟUงก%ชั่นของวงจรดิจิทัล 
แนวคิดเบ้ืองต5นเกี่ยวกับวงจรซีเควนเชียลแบบซิงโครนัส 
และอะซิงโครนัส การออกแบบระบบดิจิทัลโดยใช5 
วงจรรวม วงจรมัลติเพล็กซ% วงจรเข5ารหัส ถอดรหัส 
และอุปกรณ%ตรรกท่ี สามารถโปรแกรมได5 
สัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล การตรวจสอบและ 
กำจัดสัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 
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4-221-302  
การแปลงรูปพลังงาน 
ไฟฟcาเชิงกล 
Electromechanical 
Power Transformation 

แหล"งกำเนิดพลังงาน วงจรแม"เหล็ก หลักการของ 
แม"เหล็กไฟฟ+าและการแปลงไฟฟ+าเชิงกล พลังงานและ 
พลังงานร"วม หลักการของเครื่องกล ไฟฟ+าแบบหมุน 
เครื่องกลไฟฟ+ากระแสตรง วิธีการเริ่มเดินเครื่องมอเตอร% 
กระแสตรง วิธีการควบคุมความเร็วมอเตอร%ไฟฟ+า 
กระแสตรง ทฤษฎีและการวิเคราะห%หม5อแปลงเฟสเดียว 
และสามเฟส  

4-221-213  
เครื่องมือวัดและการวัด 
ทางไฟฟcา 
Electrical Instruments 
and Measurements 

หน"วยและมาตรฐานของการวัดทางไฟฟ+า 
ประเภทและคุณลักษณะของเครื่องมือวัด การวิเคราะห% 
การวัดกระแสและแรงดันไฟฟ+าท้ังไฟฟ+ากระแสตรง 
และไฟฟ+ากระแสสลับโดยใช5เครื่องมือวัดแบบแอนาลอก 
และแบบดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ+า การวัดค"าตัวประกอบ 
กำลังไฟฟ+า การวัดพลังงานไฟฟ+า การวัดค"าความ 
ต5านทาน การวัดค"าความเหน่ียวนำ การวัดค"าความเก็บ 
ประจุ การวัดความถี่ และเวลา การวัดสัญญาณรบกวน 
ทรานสดิวเซอร% การปรับเทียบค"าเครื่องมือวัด 
เครื่องมือวัดสำหรับงานทางวิศวกรรมโทรคมนาคม 

4-221-311  
ระบบควบคุม 
Control Systems   

แบบจำลองทางคณิตศาสตร%ของ ระบบควบคุม 
ฟUงก%ชันถ"ายโอน แบบจำลองระบบควบคุมในโดเมนเวลา 
และโดเมนความถี่ แบบจำลอง ระบบพลวัตและ 
การตอบสนอง ระบบอันดับหน่ึงและอันดับสอง 
ระบบควบคุมแบบวงรอบเปXดและวงรอบปXด 
ระบบควบคุมท่ีมีการป+อนกลับและความไว 
ในการตอบสนองของระบบ ประเภทของระบบควบคุม 
ท่ีมีการป+อนกลับ แนวคิดและเงื่อนไขความมีเสถียรภาพ 
ของระบบ วิธีการทดสอบเสถียรภาพของระบบ 

4-224-201  
หลักการของระบบสื่อสาร 
Principle of 
Communication 

รูปแบบของระบบการสื่อสาร การส่ือสารแบบใช5สายนำ 
สัญญาณ การส่ือสารแบบไร5สายโดยใช5คลื่นวิทยุ 
สัญญาณและระบบเบื้องต5น แถบสเปกตรัมของสัญญาณ 
การวิเคราะห%สัญญาณโดยใช5อนุกรมฟูเรียร%และการแปลง 
ฟูเรียร% การมอดูเลตสัญญาณแบบ แอนาล็อก AM DSB 
SSB FM NB/WBFM และPM สัญญาณรบกวนในระบบ 
ส่ือสาร การมอดูเลตสัญญาณแบบไบนารี่เบสแบนด% 
ทฤษฎีการชักตัวอย"างสัญญาณและการกำหนดระดับ 
สัญญาณ การมอดูเลตสัญญาณแบบ พัลส% PCM และDM 
เทคนิคการรวม สัญญาณ สายนำสัญญาณเบ้ืองต5น 
การแพร"กระจ"ายคลื่นวิทยุ การส่ือสารไมโครเวฟเบ้ืองต5น 
การสื่อสารผ"านดาวเทียมเบ้ืองต5น และการสื่อสารผ"าน 
เส5นใยแก5วนำแสงเบ้ืองต5น  
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4-222-302  
การประมวลผลสัญญาณ 
ดิจิทัล 
Digital Signal 
Processing 

สัญญาณเวลาท่ีต"อเน่ืองและไม"ต"อเน่ืองทางเวลา 
การวิเคราะห%สเปกตรัม การลดค"าและการประมาณ 
ค"าในช"วงการแปลง อัตราการชักค"าตัวอย"าง ความน"าจะ 
เป>นในการประมวลผลสัญญาณดิจิทัล การออกแบบ 
วงจรกรองแบบผลตอบสนองอิมพัลส%ไม"จำกัด 
และแบบผลตอบสนองอิมพัลส%จำกัด ระบบหลาย 
อัตราความถี่ และฟXลเตอร%แบงค% การแปลงเวฟเลต 
ท่ีไม"ต"อเนื่อง การประยุกต%ใช5การประมวลผลสัญญาณ 
ดิจทัล การประมวลผลภาพ การประมวลผลเสียง 
และคำพูด การประมวลผลแบบอาร%เรย%และการ 
ประมวลผลแบบอื่นท่ีมีในปัจจุบัน 

4-223-302  
วิศวกรรมไมโครเวฟ  
Microwave 
Engineering 

สมการของแมกซ%เวลล% คล่ืนระนาบ สายส"งไมโครเวฟ 
และท"อนำคล่ืน การวิเคราะห%เครือข"ายไมโครเวฟ 
ค"าอิมพีแดนซ%และค"าสมมูลของ กระแสและแรงดัน 
เอสเมทริกซ% กราฟแสดงกระบวนการของสัญญาณ 
การสมพงษ%และการปรับ อิมพีแดนช% ไมโครเวฟ 
เรโซเนเตอร% ตัวแบ"งกำลังงานและไดเรคชันนัลคับเปอร% 
วงจรกรองความถ่ี ไมโครเวฟ การเช่ือมต"อคล่ืน 
ไมโครเวฟแบบจุดต"อจุด ระบบเรดาห% การแพร"กระจาย 
คลื่น ไมโครเวฟ หลักการวัดสัญญาณคล่ืนไมโครเวฟ 
เบื้องต5น การประยุกต%ใช5งานคล่ืนไมโครเวฟ 

4-224-305  
เครือข�ายการสื่อสารและ 
สายส�ง 
Communication 
Network and 
Transmission Lines  

การสื่อสารแบบสายนำสัญญาณและแบบไร5สาย 
โครงข"าย การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ เมทริกซ% Y, Z, 
F, G, H การเช่ือมต"อกันของวงจรโครงข"ายพ้ืนฐาน 
การแปลงรูปโครงข"าย ปริมาณการส"งผ"าน เทคนิคการ 
ส"งผ"านสัญญาณ ตัวกรองคล่ืน ตัวลดทอน การแมชช่ิง 
อิมพิแดนซ% ทฤษฎี สมการ การหาค"าความถี่ต่ำ กลาง 
และสูง ค"าคงท่ีปฐมภูมิ ทุติยภูมิ การตกกระทบและ 
สะท5อนของคลื่น อัตราส"วนคล่ืนนิ่ง คุณสมบัติของสายส"ง 
ปลายเปXด ปลายปXดและต"อโหลด สายส"งไร5การสูญเสีย 
และมีการสูญเสีย การสะท5อนในโดเมนเวลา แผนภาพ 
ตีกลับ การแทรกสัญญาณข5าม วงจรใกล5และไกล 
สัญญาณเชิง อนุพันธ% สายแบบผสม ชนิดของสายเคเบิล 
สายคู"ตีเกลียวแบบไม"มีชิลด% สายโคแอกเชียล 
มาตรฐานสายส"งในปUจจุบัน 

4-224-306  
การส่ือสารแถบความถ่ี 
กว�าง 
Broadband 
Communication 

หลักการของเครือข"ายการสื่อสาร แถบความถี่กว5าง 
การเข5ารหัสข5อมูล และช"องสื่อสาร ความจุช"องส่ือสาร 
การส"งผ"านข5อมูลแบบสวิทซ%วงจร การส"งผ"านข5อมูล 
แบบสวิทซ% แพ็คเกจ วิศวกรรมจราจร และคุณภาพของ 
การให5บริการ อินเทอร%เน็ต อินทราเน็ต เครือข"าย 
ใยแก5วนำแสงแบบพาสซีฟ การมัลติเพล็กซ%ความยาวคลื่น 



 

27 

 

แบบหนาแน"น เครือข"ายไร5สายแถบความถ่ีกว5าง 
เครือข"ายและเทคโนโลยีการสื่อสารปUจจุบัน 

4-224-307  
การส่ือสารทางแสง 
Optical 
Communication 

ท"อนำคลื่น ไดอิเล็คตริค ทรงกระบอกและเงื่อนไข 
การแพร"กระจายคลื่น โครงสร5างและชนิดของ 
เส5นใยแก5วนำแสง พารามิเตอร%ของ เส5นใยแก5วนำแสง 
การผลิตเส5นใยแก5วนำแสง ชนิดของสายเคเบิลใยแก5ว 
อุปกรณ%ส"งสัญญาณแสง อุปกรณ%ตรวจจับแสง 
อุปกรณ%รับแสง การเสื่อมถอยของสัญญาณในเส5นใยแก5ว 
นำแสง การลดทอนและการกระจายของแสงใน 
เส5นใยแก5ว อุปกรณ%ทวนและขยายสัญญาณแสง 
การประเมินงบประมาณในการเช่ือมโยง 
ระบบการมัลติเพล็กซ%ในเส5นใยแก5วนำแสง การสื่อสาร 
FTTX เบ้ืองต5น 

4-224-202  
ปฏิบัติการทางวิศวกรรม 
โทรคมนาคม 
Telecommunication 
Engineering 
Laboratory  

ปฏิบัติการทางโทรคมนาคมเก่ียวกับหลักการของระบบ 
ส่ือสาร วิศวกรรมสายอากาศ 
เครือข"ายการส่ือสารและสายส"ง วิศวกรรมไมโครเวฟ 
การสื่อสารทางแสงผ"านเส5นใยแก5วนำแสง 
การสื่อสารดิจิทัล 

4-224-301  
การส่ือสารข�อมูลและเครือ
ข�าย 
Data Communication 
and Networking  

การสื่อสารข5อมูลและเครือข"ายเบื้องต5น 
สถาปUตยกรรมเครือข"ายแบบลำดับชั้น โพรโทคอล 
แบบจุดต"อจุดและการเช่ือมโยง 
แบบจำลองการหน"วงเวลาในเครือข"ายข5อมูล 
โพรโทคอลควบคุม การเข5าถึงสื่อกลาง การควบคุม 
การไหลของข5อมูล การควบคุม ความผิดพลาด 
เครือข"ายท5องถิ่น เครือข"ายการสลับ เส5นทาง 
เครือข"ายข5อมูล ความมั่นคงของ ข5อมูล เครือข"ายคลาวด% 
มาตรฐานสถาปUตยกรรมระบบเครือข"าย 

4-224-302  
เครือข�ายคอมพิวเตอร8 
Computer Network 

สถาปUตยกรรมเครือข"ายคอมพิวเตอร% 
และโพรโทคอลการส"งข5อมูลแบบเช่ือถือได5 
โพรโทคอลชั้นโปรแกรมประยุกต% 
การเขียนโปรแกรมแบบซ็อกเก็ต โพรโทคอล TCP/IP 
การจัดเส5นทาง การประเมินประสิทธิภาพเครือข"าย 
โพรโทคอลชั้นเช่ือมต"อ เครือข"ายท5องถิ่น เครือข"ายไร5สาย 
การสื่อสารข5อมูลบนสายและไร5สาย 

4-226-303  
ไมโครคอนโทรลเลอร8 
Microcontrollers 

ความรู5ท่ัวไปเก่ียวกับไมโครคอนโทรเลอร%ในยุคปUจจุบัน 
เครื่องมือสำหรับการพัฒนาแอพพลิเคชั่นของโมโคร 
คอนโทรลเลอร% โครงสร5างโปรแกรมและคำส่ังพ้ืนฐาน 
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร% การเช่ือมต"อพอร%ตอินพุต 
ด5วยเซนเซอร%แบบต"างๆ การเชื่อมต"อพอร%ตเอาท%พุต 
กับอุปกรณ%ต"างๆ การเขียนโปรแกรมตรวจสอบพอร%ต 
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อินพุทและควบคุมพอร%ตเอาท%พุต การพัฒนาโปรแกรม 
สำหรับแอพพลิเคชันเบ้ืองต5น การประยุกต%ใช5งาน 
ไมโครคอนโทรลเลอร%กับอุปกร%ณ%อ่ืนๆ การส่ือสารด5วย 
ระบบบัสแบบต"างๆ การพัฒนาแอพพลิเคชัน IoT 

4-224-402  
อินเทอร8เน็ตของสรรพส่ิง 
Internet of Things 

พ้ืนฐานงานวิจัย เทคโนโลยีและมาตรฐานใน 
อินเทอร%เน็ตของสรรพส่ิง โดเมนการประยุกต%ใช5 
และองค%ประกอบทางสถาปUตยกรรมของอินเทอร%เน็ตของ
สรรพสิ่ง อุปกรณ%ไซเบอร%ทางกายภาพ อัจฉริยะ 
เครือข"ายเซนเซอร% โปรโทคอลในการเชื่อมต"อส่ือสารชั้น 
ประมวลผลคลาวด% การประยุกต%ใช5งานลอจิก 
การวิเคราะห%ข5อมูล การจัดเตรียมระบบ 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือต"อย
อดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรค
มนาคมหรือสาขาท่ีเก่ียวข5องในการบูรณาการความรู5ในห
ลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา การเรียนรู5 
ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม จัดทำปริญญานิพนธ% 
นำเสนอ ผลงานให5คณะกรรมการประเมินผล 

5. การใช�เครื่องมือทันสมัย (Modern Tool 
Usage) 
สามารถสร5าง เลือกใช5 เทคนิควิธี 
ทรัพยากร และ ใช5เครื่องมือทันสมัยทาง
วิศวกรรมและเทคโนโลยี สารสนเทศ 
รวมถึงการพยากรณ% การทำแบบจำลอง
ของงานทางวิศวกรรมที่ซับซ5อนท่ี เข5าใจถึง
ข5อจำกัดของเครื่องมือต"างๆ 

4-221-201  
อิเล็กทรอนิกส8วิศวกรรม 
Engineering 
Electronics  

วัสดุสารก่ึงตัวนำ ระดับพลังงาน อิเล็กตรอน อะตอม 
และสถานะ ของแข็ง พันธะโควาเลนซ% การเจือสาร 
พาหะคู" อิเล็กตรอนโฮล อุปกรณ%สารกึ่งตัวนำ 
คุณลักษณะกระแส แรงดัน และความถี่ การวิเคราะห% 
และออกแบบวงจรไดโอด การวิเคราะห%และออกแบบ 
วงจรทรานซิสเตอร%รอยต"อไบโพล"าร%ทรานซิสเตอร% 
สนามไฟฟ+าแบบมอส ซีมอส ไบซีมอสออปแอมป_ 
และการประยุกต%ใช5งานแหล"งจ"าย 

4-225-201  
วงจรดิจิทัลและการออก 
แบบลอจิก 
Digital Circuits and 
Logic Design 

การออกแบบฟUงก%ชั่นของวงจรดิจิทัล 
แนวคิดเบ้ืองต5นเกี่ยวกับวงจรซีเควนเชียลแบบซิงโครนัส 
และอะซิงโครนัส การออกแบบระบบดิจิทัลโดยใช5 
วงจรรวม วงจรมัลติเพล็กซ% วงจรเข5ารหัส ถอดรหัส 
และอุปกรณ%ตรรกท่ี สามารถโปรแกรมได5 
สัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 
การตรวจสอบและกำจัดสัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 
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4-000-104  
การโปรแกรมคอมพิวเตอร8 
Computer 
Programming 

แนวคิดและองค%ประกอบของระบบคอมพิวเตอร% 
การอันตรกิริยาระหว"างฮาร%ดแวร%และซอฟต%แวร% 
การประมวลผลข5อมูลทางอิเล็กทรอนิกส% วิธีการออกแบบ 
และการพัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรมด5วยภาษา 
ระดับสูง การประยุกต%ใช5โปรแกรมสำเร็จรูปทาง 
วิศวกรรม 

4-224-201  
หลักการของระบบสื่อสาร 
Principle of 
Communication 

รูปแบบของระบบการสื่อสาร การส่ือสารแบบใช5สายนำ 
สัญญาณ การส่ือสารแบบไร5สายโดยใช5คลื่นวิทยุ 
สัญญาณและระบบเบื้องต5น แถบสเปกตรัมของสัญญาณ 
การวิเคราะห%สัญญาณโดยใช5อนุกรมฟูเรียร% 
และการแปลงฟูเรียร% การมอดูเลตสัญญาณแบบ 
แอนาล็อก AM DSB SSB FM NB/WBFM และPM 
สัญญาณรบกวนในระบบสื่อสาร การมอดูเลตสัญญาณ 
แบบไบนารี่เบสแบนด% ทฤษฎีการชักตัวอย"างสัญญาณ 
และการกำหนดระดับ สัญญาณ การมอดูเลตสัญญาณ 
แบบ พัลส% PCM และDM เทคนิคการรวม สัญญาณ 
สายนำสัญญาณเบ้ืองต5น การแพร"กระจ"ายคลื่นวิทยุ 
การสื่อสารไมโครเวฟเบื้องต5น การส่ือสารผ"านดาวเทียม 
เบื้องต5น และการส่ือสารผ"าน เส5นใยแก5วนำแสงเบ้ืองต5น  

4-224-202  
ปฏิบัติการทางวิศวกรรม 
โทรคมนาคม 
Telecommunication 
Engineering 
Laboratory  

ปฏิบัติการทางโทรคมนาคมเก่ียวกับหลักการของระบบ 
ส่ือสาร วิศวกรรมสายอากาศ 
เครือข"ายการส่ือสารและสายส"ง วิศวกรรมไมโครเวฟ 
การสื่อสารทางแสงผ"านเส5นใยแก5วนำแสง 
การสื่อสารดิจิทัล 

4-224-302  
เครือข�ายคอมพิวเตอร8 
Computer Network 

สถาปUตยกรรมเครือข"ายคอมพิวเตอร% และโพรโทคอล 
การส"งข5อมูลแบบเชื่อถือได5 โพรโทคอลชั้นโปรแกรม 
ประยุกต% การเขียนโปรแกรมแบบซ็อกเก็ต โพรโทคอล 
TCP/IP การจัดเส5นทาง การประเมินประสิทธิภาพ 
เครือข"าย โพรโทคอลชั้นเชื่อมต"อ เครือข"ายท5องถิ่น 
เครือข"ายไร5สาย การส่ือสารข5อมูลบนสายและไร5สาย 

4-226-303  
ไมโครคอนโทรลเลอร8 
Microcontrollers 

ความรู5ท่ัวไปเก่ียวกับไมโครคอนโทรเลอร%ในยุคปUจจุบัน 
เครื่องมือสำหรับการพัฒนาแอพพลิเคชั่นของโมโคร 
คอนโทรลเลอร% โครงสร5างโปรแกรมและคำส่ังพ้ืนฐาน 
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร% การเช่ือมต"อพอร%ตอินพุต 
ด5วยเซนเซอร%แบบต"างๆ การเชื่อมต"อพอร%ตเอาท%พุต 
กับอุปกรณ%ต"างๆ การเขียนโปรแกรมตรวจสอบพอร%ต 
อินพุทและควบคุมพอร%ตเอาท%พุต การพัฒนาโปรแกรม 
สำหรับแอพพลิเคชันเบ้ืองต5น การประยุกต%ใช5งาน 
ไมโครคอนโทรลเลอร%กับอุปกร%ณ%อ่ืนๆ การส่ือสารด5วย 
ระบบบัสแบบต"างๆ การพัฒนาแอพพลิเคชัน IoT 
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4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม 
จัดทำปริญญานิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการ 
ประเมินผล 

6. วิศวกรและสังคม (The Engineer and 
Society) 
สามารถใช5เหตุและผลจากหลักการและ
ความรู5ที่ ได5รับ มาประเมินประเด็นและ
ผลกระทบต"างๆ ทางสังคม ชีวอนามัย 
ความปลอดภัย กฎหมาย และวัฒนธรรมที่
เก่ียวพันกับการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม 

4-001-301  
การเตรียมสหกิจศึกษา 
Pre-Cooperative 
Education 

หลักการ กระบวนการ และระเบียบข5อบังคับเกี่ยวกับสหกิจ
ศึกษา การเลือกสถานประกอบการ การเขียนจดหมาย
สมัครงานและการสัมภาษณ% การพัฒนาบุคลิกภาพ การ
บริหารงานคุณภาพในองค%กร อาชีวอนามัย และความ
ปลอดภัย จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ  การเขียน
รายงานและการนำเสนอ 

4-227-401  
สหกิจศึกษาทาง
อิเล็กทรอนิกส8และ
โทรคมนาคม 
Cooperative Education 
in Electronic and 
Telecommunication 

การฝqกประสบการณ%วิชาชีพวิศวกรรม ที่เกี่ยวข5องกับงาน
ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคมเป>นหลัก 
ภายใต5การควบคุมดูแลของอาจารย%ในหลักสูตรร"วมกับ
วิศวกรที่มีประสบการณ%ของสถานประกอบการ โดยมีเวลา
การฝqกประสบการณ%อย"างต"อเนื่องไม"น5อยกว"า 15 สัปดาห% 
การเขียนรายงาน การฝqกงาน และการนำเสนอความรู5 และ
ประสบการณ%ท่ีได5รับจากการฝqกงาน 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
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Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม 
จัดทำปริญญานิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการ 
ประเมินผล 

4-221-101  
การฝhกพื้นฐานทาง 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม  
Basic Practice in 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering 

อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% พ้ืนฐานการใช5เครื่องมือ 
วัดทางไฟฟ+า การออกแบบและสร5างแผ"นวงจร พิมพ% 
การบัดกรี มาตรฐานการติดต้ังระบบไฟฟ+า 
ความปลอดภัยในการปฏิบัติงานและจรรยาบรรณ 
ของวิศวกร ปฏิบัติการใช5เคร่ืองมือวัดทางไฟฟ+า 
การตรวจสอบ อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% 
การวัดสัญญาณไฟฟ+า การต"ออุปกรณ%ไฟฟ+าภายในบ5าน 
และการทดสอบการทำงาน เบ้ืองต5 

7. ส่ิงแวดล�อมและความยั่งยืน 
(Environment and Sustainability) 
สามารถเข5าใจผลกระทบของคำตอบของ
ปUญหางานทางวิศวกรรมในบริบทของ
สังคมและสิ่งแวดล5อม และสามารถแสดง
ความรู5และความจำเป>นของการพัฒนาท่ี
ย่ังยืน 

4-001-301  
การเตรียมสหกิจศึกษา 
Pre-Cooperative 
Education 

หลักการ กระบวนการ และระเบียบข5อบังคับเก่ียวกับสห
กิจศึกษา การเลือกสถานประกอบการ การเขียนจดหมาย
สมัครงานและการสัมภาษณ% การพัฒนาบุคลิกภาพ การ
บริหารงานคุณภาพในองค%กร อาชีวอนามัย และความ
ปลอดภัย จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ  การเขียน
รายงานและการนำเสนอ 

4-227-401  
สหกิจศึกษาทาง
อิเล็กทรอนิกส8และ
โทรคมนาคม 
Cooperative Education 
in Electronic and 
Telecommunication 

การฝqกประสบการณ%วิชาชีพวิศวกรรม ท่ีเก่ียวข5องกับงาน
ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคมเป>นหลัก 
ภายใต5การควบคุมดูแลของอาจารย%ในหลักสูตรร"วมกับ
วิศวกรท่ีมีประสบการณ%ของสถานประกอบการ โดยมีเวลา
การฝqกประสบการณ%อย"างต"อเน่ืองไม"น5อยกว"า 15 สัปดาห% 
การเขียนรายงาน การฝqกงาน และการนำเสนอความรู5 และ
ประสบการณ%ท่ีได5รับจากการฝqกงาน 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม 
จัดทำปริญญานิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการ 
ประเมินผล 
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8. จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 
สามารถใช5หลักการทางจรรยาบรรณและมี
สำนึก รับผิดชอบต"อมาตรฐานการปฏิบัติ
วิชาชีพวิศวกรรม 

4-001-301  
การเตรียมสหกิจศึกษา 
Pre-Cooperative 
Education 

หลักการ กระบวนการ และระเบียบข5อบังคับเก่ียวกับสห
กิจศึกษา การเลือกสถานประกอบการ การเขียนจดหมาย
สมัครงานและการสัมภาษณ% การพัฒนาบุคลิกภาพ การ
บริหารงานคุณภาพในองค%กร อาชีวอนามัย และความ
ปลอดภัย จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ  การเขียน
รายงานและการนำเสนอ 

4-227-401  
สหกิจศึกษาทาง
อิเล็กทรอนิกส8และ
โทรคมนาคม 
Cooperative Education 
in Electronic and 
Telecommunication 

การฝqกประสบการณ%วิชาชีพวิศวกรรม ท่ีเก่ียวข5องกับงาน
ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคมเป>นหลัก 
ภายใต5การควบคุมดูแลของอาจารย%ในหลักสูตรร"วมกับ
วิศวกรท่ีมีประสบการณ%ของสถานประกอบการ โดยมีเวลา
การฝqกประสบการณ%อย"างต"อเน่ืองไม"น5อยกว"า 15 สัปดาห% 
การเขียนรายงาน การฝqกงาน และการนำเสนอความรู5 และ
ประสบการณ%ท่ีได5รับจากการฝqกงาน 

4-221-101  
การฝhกพื้นฐานทาง 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม  
Basic Practice in 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering 

อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% พ้ืนฐานการใช5เครื่องมือ 
วัดทางไฟฟ+า การออกแบบและสร5างแผ"นวงจร พิมพ% 
การบัดกรี มาตรฐานการติดต้ังระบบไฟฟ+า 
ความปลอดภัยในการปฏิบัติงานและจรรยาบรรณ 
ของวิศวกร ปฏิบัติการใช5เคร่ืองมือวัดทางไฟฟ+า 
การตรวจสอบ อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% 
การวัดสัญญาณไฟฟ+า การต"ออุปกรณ%ไฟฟ+าภายในบ5าน 
และการทดสอบการทำงาน เบ้ืองต5น 

9. การทำงานเด่ียวและทำงานเปvนทีม 
(Individual and Team work) 
ทำหน5าท่ีได5อย"างมีประสิทธิภาพท้ังในด5าน
การ ทำงานเดี่ยว และการทำงานในฐานะผู5
ร"วมทีมหรือ ผู5นำทีมท่ีมีความหลากหลาย
ของสาขาวิชาชีพ 

4-001-301  
การเตรียมสหกิจศึกษา 
Pre-Cooperative 
Education 

หลักการ กระบวนการ และระเบียบข5อบังคับเก่ียวกับสห
กิจศึกษา การเลือกสถานประกอบการ การเขียนจดหมาย
สมัครงานและการสัมภาษณ% การพัฒนาบุคลิกภาพ การ
บริหารงานคุณภาพในองค%กร อาชีวอนามัย และความ
ปลอดภัย จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ  การเขียน
รายงานและการนำเสนอ 

4-227-401  
สหกิจศึกษาทาง
อิเล็กทรอนิกส8และ
โทรคมนาคม 
Cooperative Education 
in Electronic and 
Telecommunication 

การฝqกประสบการณ%วิชาชีพวิศวกรรม ท่ีเก่ียวข5องกับงาน
ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคมเป>นหลัก 
ภายใต5การควบคุมดูแลของอาจารย%ในหลักสูตรร"วมกับ
วิศวกรท่ีมีประสบการณ%ของสถานประกอบการ โดยมีเวลา
การฝqกประสบการณ%อย"างต"อเน่ืองไม"น5อยกว"า 15 สัปดาห% 
การเขียนรายงาน การฝqกงาน และการนำเสนอความรู5 และ
ประสบการณ%ท่ีได5รับจากการฝqกงาน 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 
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Engineering Pre-
Project 
4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม 
จัดทำปริญญานิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการ 
ประเมินผล 

10. การส่ือสาร (Communication) 
สามารถสื่อสารงานวิศวกรรมท่ีซับซ5อนกับ
กลุ"มผู5 ปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรมและสังคม
โดยรวมได5อย"าง มีประสิทธิผล อาทิ 
สามารถอ"านและเขียนรายงาน ทาง
วิศวกรรมและเตรียมเอกสารการออกแบบ
งาน วิศวกรรมได5อย"างมีประสิทธิผล 
สามารถนำเสนอ สามารถให5และรับ
คำแนะนำงานได5อย"างชัดเจน 

4-001-301  
การเตรียมสหกิจศึกษา 
Pre-Cooperative 
Education 

หลักการ กระบวนการและระเบียบข5อบังคับเกี่ยวกับสหกิจ
ศึกษา การเลือกสถานประกอบการ การเขียนจดหมาย
สมัครงานและการสัมภาษณ% การพัฒนาบุคลิกภาพ      
การบริหารงานคุณภาพในองค%กร อาชีวอนามัยและความ
ปลอดภัย จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ      การ
เขียนรายงานและการนำเสนอ 

4-227-401  
สหกิจศึกษาทาง
อิเล็กทรอนิกส8และ
โทรคมนาคม 
Cooperative Education 
in Electronic and 
Telecommunication 

การฝqกประสบการณ%วิชาชีพวิศวกรรมที่เกี่ยวข5องกับงาน
ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคม เป>น
หลักภายใต5การควบคุมดูแลของอาจารย%ในหลักสูตรร"วมกับ
วิศวกรท่ีมีประสบการณ%ของสถานประกอบการ โดยมีเวลา
การฝqกประสบการณ%อย"างต"อเน่ืองไม"น5อยกว"า 15 สัปดาห% 
การเขียนรายงาน การฝqกงาน และการนำเสนอความรู5 และ
ประสบการณ%ท่ีได5รับจากการฝqกงาน 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและนำเสนอโครงงาน 
ในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคม 
หรือสาขาที่เกี่ยวข5อ พร5อมนำเสนอรายงานเบื้องต5น 
ของงานโครงงานต"อ คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม 
จัดทำปริญญานิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการ 
ประเมินผล 
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11. การบริหารโครงการและการลงทุน 
(Project Management and 
Finance) 
สามารถแสดงว"ามีความรู5และความเข5าใจ 
หลักการทางวิศวกรรมและการบริหารงาน 
และ สามารถประยุกต%ใช5หลักการบริหาร
ในงานของตน ในฐานะผู5ร"วมทีมและผู5นำ
ทีมเพ่ือบริหารจัดการ โครงการวิศวกรรมท่ี
มีสภาพแวดล5อมการทำงาน ความ
หลากหลายสาขาวิชาชีพ 

4-001-301  
การเตรียมสหกิจศึกษา 
Pre-Cooperative 
Education 

หลักการ กระบวนการ และระเบียบข5อบังคับเก่ียวกับสห
กิจศึกษา การเลือกสถานประกอบการ การเขียนจดหมาย
สมัครงานและการสัมภาษณ% การพัฒนาบุคลิกภาพ การ
บริหารงานคุณภาพในองค%กร อาชีวอนามัย และความ
ปลอดภัย จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ  การเขียน
รายงานและการนำเสนอ 

4-227-401  
สหกิจศึกษาทาง
อิเล็กทรอนิกส8และ
โทรคมนาคม 
Cooperative Education 
in Electronic and 
Telecommunication 

การฝqกประสบการณ%วิชาชีพวิศวกรรม ท่ีเก่ียวข5องกับงาน
ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคมเป>นหลัก 
ภายใต5การควบคุมดูแลของอาจารย%ในหลักสูตรร"วมกับ
วิศวกรท่ีมีประสบการณ%ของสถานประกอบการ โดยมีเวลา
การฝqกประสบการณ%อย"างต"อเน่ืองไม"น5อยกว"า 15 สัปดาห% 
การเขียนรายงาน การฝqกงาน และการนำเสนอความรู5 และ
ประสบการณ%ท่ีได5รับจากการฝqกงาน 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีมจัดทำปริญญา 
นิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการ ประเมินผล 

12. การเรียนรู�ตลอดชีพ  
(Lifelong Learning) 
ตระหนักและเห็นความจำเป>นในการ
เตรียมตัว เพื่อให5สามารถการปฏิบัติงานได5
โดยลำพังและ สามารถการเรียนรู5ตลอดชีพ
เม่ือมีการเปลี่ยนแปลงทางด5านเทคโนโลยี
และวิศวกรรม 

4-221-101  
การฝhกพื้นฐานทาง 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม  
Basic Practice in 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering 

อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% พ้ืนฐานการใช5เครื่องมือ 
วัดทางไฟฟ+า การออกแบบและสร5างแผ"นวงจร พิมพ% 
การบัดกรี มาตรฐานการติดต้ังระบบไฟฟ+า 
ความปลอดภัยในการปฏิบัติงานและจรรยาบรรณ 
ของวิศวกร ปฏิบัติการใช5เคร่ืองมือวัดทางไฟฟ+า 
การตรวจสอบ อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% 
การวัดสัญญาณไฟฟ+า การต"ออุปกรณ%ไฟฟ+าภายในบ5าน 
และการทดสอบการทำงาน เบ้ืองต5น 

4-001-301  
การเตรียมสหกิจศึกษา 
Pre-Cooperative 
Education 

หลักการ กระบวนการ และระเบียบข5อบังคับเก่ียวกับสห
กิจศึกษา การเลือกสถานประกอบการ การเขียนจดหมาย
สมัครงานและการสัมภาษณ% การพัฒนาบุคลิกภาพ การ
บริหารงานคุณภาพในองค%กร อาชีวอนามัย และความ
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ปลอดภัย จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ  การเขียน
รายงานและการนำเสนอ 

4-227-401  
สหกิจศึกษาทาง
อิเล็กทรอนิกส8และ
โทรคมนาคม 
Cooperative Education 
in Electronic and 
Telecommunication 

การฝqกประสบการณ%วิชาชีพวิศวกรรม ท่ีเก่ียวข5องกับงาน
ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคมเป>นหลัก 
ภายใต5การควบคุมดูแลของอาจารย%ในหลักสูตรร"วมกับ
วิศวกรท่ีมีประสบการณ%ของสถานประกอบการ โดยมีเวลา
การฝqกประสบการณ%อย"างต"อเน่ืองไม"น5อยกว"า 15 สัปดาห% 
การเขียนรายงาน การฝqกงาน และการนำเสนอความรู5 และ
ประสบการณ%ท่ีได5รับจากการฝqกงาน 

4-221-301  
การเตรียมโครงงาน 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรม 
อิเล็กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยีทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเกี่ยวข5องในการบูรณาการ 
ความรู5ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา 
การเรียนรู5 ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม 
จัดทำปริญญานิพนธ% นำเสนอผลงานให5คณะกรรมการ 
ประเมินผล 

หมายเหตุ : โปรดระบุลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค% (Graduate Attributes) ให5ครบถ5วนมากท่ีสดุ โดยนำรายวิชาในหลักสตูรท้ังหมดมา
กรอกข5อมูล 

4. มาตรฐานผลการเรียนรู� 
แสดงรายละเอียดใน ภาคผนวก 2 รายละเอ ียดของหลักส ูตร (มคอ.2) ฉบับสมบูรณ ที ่ผ #านการอนุม ัต ิจากสภา

สถาบันการศึกษา หมวดท่ี 4 ผลการเรียนรู, กลยุทธ การสอนและการประเมินผล หน,า 66-87 
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ส�วนที่ 3 คณาจารย8 
 

1. ประธานหลักสูตร 

ช่ือ-สกลุ ตำแหน�งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ป+ท่ีสำเร็จการศึกษา 
ประสบการณ8สอน 

(ป+) 
นายทวีวงศ% 
อัครเลิศเศรษฐ 

ผู5ช"วยศาสตราจารย% ค.อ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%) 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2542 17 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2544 

 
วท.ม. (โครงข"ายโทรคมนาคมและคอมพิวเตอร%) 
มหาวิทยาลัยรังสิต 

2550 

 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

2554 

 
 

2. อาจารย8ผู�รับผิดชอบหลักสูตร 
ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหน�งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ป+ท่ีสำเร็จการศึกษา ประสบการณ8สอน 

(ป+) 
1 นายทวีวงศ%  

อัครเลิศเศรษฐ 
ผู5ช"วยศาสตราจารย% ค.อ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%) 

สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 
2542 17 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ+า)  
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2544 
 

วท.ม. (โครงข"ายโทรคมนาคมและ 
คอมพิวเตอร%) 
มหาวิทยาลัยรังสิต 

2550 
 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
ราชมงคลธัญบุรี 

2554 
 

2 นายธนัยรัตน% 
มาต[ะ 

รองศาสตราจารย% วศ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2550 6 

วศ.ม. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2553 

Ph.D. (Communication 
Engineering) 
Mie University, Japan 

2559 
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ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหน�งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ป+ท่ีสำเร็จการศึกษา ประสบการณ8สอน 
(ป+) 

3 นายสุทธี  
ทับทองดี 

อาจารย% คอ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม), 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2540 14 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2544 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล 
ธัญบุรี 

2552 

4 นางเสาวลักษณ% 
แสงแก 

ผู5ช"วยศาสตราจารย% คอ.บ. (อิเล็กทรอนิกส%และ 
คอมพิวเตอร%) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2541 13 

วศ.ม. (วิศวกรรมคอมพิวเตอร%) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2546 
 

M.Eng. (Micro Electronics 
Engineering) 
La Trobe University, Australia 

2551 
 

Ph.D. (Electronics Engineering) 
La Trobe University, Australia 

2556 
 

5 นายปราโมทย% 
อนันต%วราพงษ% 

ผู5ช"วยศาสตราจารย% อส.บ. (เทคโนโลยีโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2535 17 

Pg.D. (Telecommunication 
and Information System)  
University of Essex, UK 

2541 

วศ.ม. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2548 
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3. อาจารย8ประจำหลักสูตร/อาจารย8ประจำสาขาวิชา 
ลำดับ ช่ือ-สกลุ ตำแหน�งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ป+ท่ีสำเร็จการศึกษา ประสบการณ8สอน 

(ป+) 
1 นายทวีวงศ%  

อัครเลิศเศรษฐ 
ผู5ช"วยศาสตราจารย% วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
2554 

 
17 

วท.ม. (โครงข"ายโทรคมนาคม 

และคอมพิวเตอร%) มหาวิทยาลัยรังสิต 

2550 
 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2544 
 

ค.อ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%) 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2542 

2 นายธนัยรัตน% 
มาต[ะ 

รองศาสตราจารย% Ph.D. (Communication Engineering)  
Mie University, Japan 

2559 6 

วศ.ม. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2553 

วศ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2550 

3 นายสุทธี  
ทับทองดี 

อาจารย% วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

2552 14 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2544 

คอ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2540 

4 นางเสาวลักษณ% 
แสงแก 

ผู5ช"วยศาสตราจารย% Ph.D. (Electronics Engineering)  
La Trobe University, Australia 

2556 
 

13 
 

M.Eng. (Micro Electronics 
Engineering)  
La Trobe University, Australia 

2551 
 

วศ.ม. (วิศวกรรมคอมพิวเตอร%) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2546 
 

คอ.บ. (อิเล็กทรอนิกส%และ 
คอมพิวเตอร%) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2541 
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ลำดับ ช่ือ-สกลุ ตำแหน�งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ป+ท่ีสำเร็จการศึกษา ประสบการณ8สอน 
(ป+) 

5 นายปราโมทย% 
อนันต%วราพงษ% 

ผู5ช"วยศาสตราจารย% วศ.ม. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2548 17 

Pg.D. (Telecommunication and 
Information System) University of 
Essex, UK 

2541 

อส.บ. (เทคโนโลยีโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2535 

6 นายพีรศักด์ิ 
จันทร%งาม 

รองศาสตราจารย% Ph.D. (Science and Technology)  
Gunma University 

2017 17 

M.S. (Computer Engineering)  
North Carolina State University 

2000 

M.S. (Electrical Engineering) Kyoto 
University 

1996 

B.S. (Physics)  
Kyoto University 

1994 

7 นายเจษฎา  
ก5อนแพง 

รองศาสตราจารย% Ph.D. (Electronic and Electrical 
Engineering) University of Leeds 

2561 17 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
พระนครเหนือ 

2547 

อส.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%) 
มหาวิทยาลัยภาคตะวันออก 
เฉียงเหนือ 

2544 

8 นายพุฒิพงศ%  
เกิดพิพัฒน% 

ผู5ช"วยศาสตราจารย% วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2557 17   

วศ.ม. (วิศวกรรมคอมพิวเตอร%) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2549  

วศ.บ. (วิศวกรรมวัดคุม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 
เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2537  
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ลำดับ ช่ือ-สกลุ ตำแหน�งวิชาการ คุณวุฒิการศึกษา ป+ท่ีสำเร็จการศึกษา ประสบการณ8สอน 
(ป+) 

9 นายวุฒิชัย  
วิจิตรกุลสวัสด์ิ*  

ผู5ช"วยศาสตราจารย% วศ.ม. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 

เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2550 10 

วศ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5า 

เจ5าคุณทหารลาดกระบัง 

2547 

10 นายณรงค%ฤทธ์ิ 
เมฆลอย 

อาจารย% ปร.ด. (วิศวกรรมไฟฟ+าและ 
คอมพิวเตอร%)  
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2557 17 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี  

2548 

วศ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2543 

11 นายอดิศร  
ศิริคำ 

อาจารย% Ph.D. (Manufacturing) Cranfield 
University 

2563 15 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2550 

วศ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคม)  
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2548 

12 นายกมล    
ทาใบยา 

อาจารย% วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2551 10 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

2546 

13 นายเสรี  
คงเจริญสุข 

อาจารย% วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2549 15 

วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ+า) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 
เกล5าธนบุรี 

2545 

* หมายเหตุ: ลาศึกษาต"อเต็มเวลา (Full Time) 
 

4. บุคลากรช�วยสอน/ผู�ช�วยสอนวิชาปฏิบัติการ 
ไม"ม ี  
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5. อัตราส�วนระหว�างอาจารย8ประจำต�อนักศึกษา 
ตารางแสดงอัตราส�วนอาจารย8ประจำต�อนักศึกษา ณ ป+การศึกษา 2566 

ตารางท่ี 5.1: จำนวนนักศึกษาระดับ ม.6 หรือเทียบเท�า 

ระดับช้ันป+ 
จำนวนนักศึกษาในแต�ละป+การศึกษา 

2566 2567 2568 2569 2570 
ชั้นปBท่ี 1 60 60 60 60 60 
ชั้นปBท่ี 2 - 60 60 60 60 
ชั้นปBท่ี 3 - - 60 60 60 
ชั้นปBท่ี 4 - - - 60 60 

รวม 60 120 180 240 240 
รวมนักศึกษา (ช้ันปBท่ี 2-4) 180 

 

ตารางท่ี 5.2: จำนวนนักศึกษาระดับ ปวส. 

ระดับช้ันป+ 
จำนวนนักศึกษาในแต�ละป+การศึกษา 

2566 2567 2568 2569 2570 
ชั้นปBท่ี 1 - - - - - 
ชั้นปBท่ี 2 - - - - - 
ชั้นปBท่ี 3 - - - - - 

รวม - - - - - 
 

ตารางท่ี 5.3: อัตราส�วนอาจารย8ประจำต�อนักศึกษา 
จำนวนอาจารย8ประจำ รวมจำนวนนักศึกษาจริง (ม.6) รวมจำนวนนักศึกษาจริง (ปวส.) 

13 180 - 
อัตราส"วน 1:13.85 

6. แผนพัฒนาหลักสูตรและบุคลากรในระยะ 5 ป+ 
6.1. แผนพัฒนาด�านการให�ความรู�และเสริมทักษะ 

สนับสนุนให5บุคลากรเข5าอบรบและสัมมนาอย"างน5อยปBละ 1 ครั้งต"อคน 
ตารางท่ี 6.1 แผนพัฒนาด�านการให�ความรู�และเสริมทักษะ 

ประเภทบุคลากร 
จำนวนบุคลากร (คน) 

2566 2567 2568 2569 2570 
อาจารย%ประจำ 12 12 13 13 13 

6.2 แผนพัฒนาด�านการจัดหาบุคลากรใหม� 

แผนการจดัหาบุคลากรเพ่ิมเตมิ 
ตารางท่ี 6.2 แผนพัฒนาด�านการจัดหาบุคลากรใหม� 

ระดับการศึกษา 
หลักสูตร/สาขาวิชา 

จำนวนบุคลากรสายวิชาการ (คน) 
2566 2567 2568 2569 2570 

ปริญญาเอก สาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% วิศวกรรม
โทรคมนาคม หรือสาขาวิชาอ่ืนๆ ท่ีเก่ียวข5อง 

- - - - - 

  



 

42 

 

6.3 แผนพัฒนาด�านการเพ่ิมคุณวุฒิการศึกษา 

ตารางท่ี 6.3 แผนพัฒนาด�านการเพ่ิมคุณวุฒิการศึกษา 

ระดับการศึกษา 
หลักสูตร/สาขาวิชา 

จำนวนอาจารย8ประจำสาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8และโทรคมนาคม  
ท่ีศึกษาเพ่ิมเติม (คน) 

2566 2567 2568 2569 2570 
ปริญญาเอก สาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% วิศวกรรม

โทรคมนาคม หรือสาขาวิชาอ่ืนๆ ท่ีเก่ียวข5อง 
2 2 1 1 1 

6.4 แผนพัฒนาด�านการปรับตำแหน�งทางวิชาการ 

ตารางท่ี 6.4 แผนพัฒนาด�านการปรับตำแหน�งทางวิชาการ 

ตำแหน�งทางวิชาการ 
จำนวนอาจารย8ประจำสาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8และโทรคมนาคม ท่ีมีตำแหน�งวิชาการเพิ่มข้ึน (คน) 

2566 2567 2568 2569 2570 
ผู5ช"วยศาสตราจารย% 2 2 1 - - 
รองศาสตาจารย% -  1 1 1 
ศาสตราจารย% - - - - - 
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ส�วนที่ 4 รายละเอียดและสาระของวิชาตามองค8ความรู� 

1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองค8ความรู�ท่ีสภาวิศวกรกำหนด (Curriculum Mapping) 

ตารางการเทียบองค8ความรู� สาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8และโทรคมนาคม (งานไฟฟcาสื่อสาร) 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8และโทรคมนาคม (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2566) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ 

สำหรับผู�เข�าศึกษาป+การศึกษา 2566-2570 

องค8ความรู�ท่ี 
สภาวิศวกรกำหนด 

เนื้อหาวิชาท่ีเทียบกับองค8ความรู� ชื่อวิชา 
ภาระ(หน�วยกิต

/ชั่วโมง) 
1. องค8ความรู�พ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร8 
1.1) ฟXสิกส%บนพ้ืนฐาน 
ของแคลคูลัส 

เวกเตอร% แรงและการเคลื่อนที่ โมเมนตัมและพลังงาน 
ระบบอนุภาค สมบัติเชิงกลของสาร 
การเคล่ือนท่ีของวัตถุแข็งเกร็ง การเคล่ือนท่ีแบบออสซิลเลต 
กลศาสตร%ของไหล ความร5อน และอุณหพลศาสตร%เบ้ืองต5น 
คล่ืนและคล่ืนเสียง 

2-131-101  
ฟTสิกส8สำหรับวิศวกร 1 
Physics for  
Engineers 1  

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ปฏิบัติการทดลองเกี่ยวกับแรงและการเคล่ือนท่ี 
โมเมนตัมและพลังงาน ระบบอนุภาค สมบัติเชิงกลของสาร 
การเคล่ือนท่ีของวัตถุแข็งเกร็ง การเคล่ือนท่ีแบบออสซิลเลต 
กลศาสตร%ของไหล ความร5อน และอุณหพลศาสตร%เบ้ืองต5น 
คล่ืนและคล่ืนเสียง 

2-131-102 
ปฏิบัติการฟTสิกส8 
สำหรับวิศวกร 1 
Physics Laboratory  
for Engineers 1 

1 หน"วยกิต 
ทฤษฎี - ชั่วโมง 

ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

ไฟฟ+าสถิต ไฟฟ+ากระแสตรง แม"เหล็กไฟฟ+า 
ไฟฟ+ากระแสสลับ อิเล็กทรอนิกส%พ้ืนฐาน คลื่นแม"เหล็กไฟฟ+า 
ทัศนศาสตร% ฟXสิกส%ยุคใหม" ทฤษฎีควอนตัม เบ้ืองต5น 
สิกส%อะตอมและนิวเคลียส 

2-131-103 
ฟTสิกส8สำหรับวิศวกร 2 
Physics for  
Engineers 2 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ปฏิบัติการเกี่ยวกับไฟฟ+าสถิต ไฟฟ+ากระแสตรง 
แม"เหล็กไฟฟ+า ไฟฟ+ากระแสสลับ อิเล็กทรอนิกส%พ้ืนฐาน 
คล่ืนแม"เหล็กไฟฟ+า ทัศนศาสตร% ฟXสิกส%ยุคใหม" 
ทฤษฎีควอนตัมเบ้ืองต5น ฟXสิกส%อะตอมและนิวเคลียส 

2-131-104 
ปฏิบัติการฟTสิกส8 
สำหรับวิศวกร 2 
Physics Laboratory  
for Engineers 2 

1 หน"วยกิต 
ทฤษฎี - ชั่วโมง 

ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

พีชคณิตเวกเตอร%ในสามมิติ ฟUงก%ชัน ลิมิต และความต"อเน่ือง 
การหา อนุพันธ% รูปแบบยังไม"กำหนด 
การประยุกต%ของอนุพันธ% การหาปริพันธ% 
เทคนิคของการปริพันธ% การประยุกต%ของปริพันธ%จำกัดเขต 

2-212-106 
แคลคูลัสสำหรับวิศวกร 1  
Calculus for  
Engineers 1 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ฟUงก%ชันค"าเวกเตอร%ของหน่ึงตัวแปร 
แคลคูลัสของฟUงก%ชันค"าเวกเตอร%ของหน่ึงตัวแปร พิกัดเชิงขั้ว 
และสมการอิงตัวแปรเสริม เส5น ระนาบ 

2-212-107 
แคลคูลัสสำหรับวิศวกร 2  
Calculus for  

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 
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และพ้ืนผิวในปริภูมิสามมิติ ฟUงก%ชันค"าจริงของหลายตัวแปร 
ลิมิตและความต"อเน่ืองของฟUงก%ชันค"าจริง 
อนุพันธ%ย"อยและบทประยุกต% 
ปริพันธ%ของฟUงก%ชันหลายตัวแปรและบทประยุกต% 
ปริพันธ%ตามเส5น 

Engineers 2 

1.2) เคมี โครงสร5างทางอิเล็กตรอน สมบัติตามตารางพีริออดิก 
พันธะเคมี ธาตุเรพรีเซนเททีฟ อโลหะและธาตุแทรนซิชัน 
พ้ืนฐานของทฤษฎีอะตอมและมวลสารสัมพันธ% สมบัติ 
ของแก[ส ของแข็ง ของเหลว และสารละลาย 
จลนศาสตร%เคมี สมดุลเคมี สมดุลไอออนในน้ำ 

2-110-152 
เคมีสำหรับวิศวกร  
Chemistry for 
Engineers 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ปฏิบัติการเกี่ยวกับสมบัติของธาตุเรพรีเซนเททีฟ 
อโลหะและธาตุแทรน ซิชัน สมบัติของแก[ส โครงสร5างของ 
ผลึกสามัญบางชนิด สมบัติของ ของเหลว สมบัติคอลลิเกทีฟ 
จลนศาสตร% สมดุลเคมี สมบัติปฏิกิริยาของกรด เบส เกลือ 
การเตรียมสารละลาย และการไทเทรตกรดเบส 

2-110-153 
ปฏิบัติการเคมีสำหรับ 
วิศวกร 
Chemistry Laboratory 
for Engineers 1  

1 หน"วยกิต 
ทฤษฎี - ชั่วโมง 

ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

1.3) คณิตศาสตร%เชิง 
วิศวกรรม 

สมการเชิงอนุพันธ% สามัญอันดับหนึ่งและมากกว"า 
ผลเฉลยแบบอนุกรมของสมการเชิงอนุพันธ%สามัญ 
สมการผลการ สืบเน่ือง อนุกรมฟูริย% การกระจาย 
จากครึ่งคาบอินทิกรัลฟูริเยร% ผลการแปลงฟูริเยร% 
ผลการแปลง ลาปลาซ ผลการแปลงฟUงชัน เป>นคาบ 
ผลหารแปลง Z สมการเชิงอนุพันธ%ย"อย ปUญหาค"า ขอบเขต 
การประยุกต%ในทาง วิศวกรรมศาสตร% 

4-222-208  
คณิตศาสตร8วิศวกรรมอิเล็
กทรอนิกส8และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication  
Engineering 
Mathematics 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

2. องค8ความรู�พ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
2.1) ความเข5าใจและ 
ความสามารถในการ 
ถอดความหมายจาก 
แบบ ทางวิศวกรรม 

การเขียนอักษร การมองภาพฉาย 
การเขียนภาพฉายและภาพสามมิติ 
การกำหนดขนาดและพิกัดความ เผ่ือ ภาพตัด ภาพช"วยและ 
การพัฒนา การเขียนภาพด5วยมือ และการสเก็ตภาพ 
แผ"นคลี่ และภาพประกอบ การเขียนแบบ 
เบ้ืองต5นโดยคอมพิวเตอร%ช"วยในการเขียนแบบและออกแบบ 

4-000-102  
เขียนแบบวิศวกรรม 
Engineering Drawing 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

2.2) วัสดุวิศวกรรม โครงสร5าง ลักษณะสมบัติ กระบวนการผลิต 
และการประยุกต% ของกลุ"มวัสดุวิศวกรรม โลหะ พลาสติก 
ยางมะตอย ไม5 คอนกรีต และวัสดุเชิงประกอบ แผนภาพ 
สมดุลเฟสและการแปลความหมาย 
การทดสอบสมบัติของวัสดุและการแปลความหมาย 
โครงสร5าง มหภาคและจุลภาคของวัสดุ วิศวกรรม 
กระบวนการผลิตโดย การใช5วัสดุวิศวกรรม 

4-000-103  
วัสดุวิศวกรรม 
Engineering Materials 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

2.3) พื้นฐาน 
กลศาสตร% 

ระบบแรง ผลลัพธ%ของระบบแรง การสมดุล 
การวิเคราะห%โครงสร5าง สถิตยศาสตร%ของไหล จลนศาสตร% 
และจลนพลศาสตร%ของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง 

4-000-101  
กลศาสตร8วิศวกรรม 
Engineering 
Mechanics  

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 
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การเคล่ือนท่ีตามกฎ ข5อที่สองของนิวตัน งานและ พลังงาน 
การดล และโมเมนตัม 

2.4) ทฤษฎีวงจร 
ไฟฟ+า 

ส"วนประกอบวงจร วงจรอนุกรม วงจรขนาน กฎของโอห%ม 
และเคอร%ชอฟ การวิเคราะห%วงจร แบบโหนดและเมช 
ทฤษฎีวงจร ไฟฟ+า ความต5านทาน ความนำ และความจุ 
วงจรอันดับ 1 และ 2 แผนภาพเฟสเซอร% วงจรกำลังไฟฟ+า 
กระแสสลับ ระบบไฟฟ+า 3 เฟส 

4-221-211  
วงจรไฟฟcา 
Electric Circuits  

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

2.5) สัญญาณและ 
ระบบ 

หลักการและรูปแบบของสัญญาณท่ีต"อเน่ืองทางเวลาและ 
สัญญาณที่ไม"ต"อเน่ืองทางเวลา ระบบสำหรับ 
สัญญาณที่ต"อเนื่องทางเวลา และระบบท่ีไม"ต"อเนื่องทางเวลา 
ระบบเชิงเส5นท่ีไม"แปรเปล่ียนทางเวลา 
ทฤษฏีการชักตัวอย"าง 
การวิเคราะห%สัญญาณแบบมีคาบเวลาโดยใช5อนุกรมฟูเรียร% 
และการวิเคราะห%สัญญาณแบบไม"มีคาบเวลาโดยการแปลง 
ฟูเรียร% การแปลงลาปาซ และการแปลงซี 
การประยุกต%ใช5งานสัญญาณ และระบบ 

4-222-201  
สัญญาณและระบบ 
Signals and Systems 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

2.6) สนามแม"เหล็ก 
ไฟฟ+า 

สนามไฟฟ+าสถิต ตัวนำและฉนวน ไฟฟ+า ความจุไฟฟ+า 
กระแสการพา และกระแสความนำ ความต5านทาน 
สนามแม"เหล็กสถิต วัสดุทาง แม"เหล็ก ความเหน่ียวนำไฟฟ+า 
สนามแม"เหล็กไฟฟ+าท่ีแปรเปล่ียน ตามเวลา 
สมการแมกซ%เวลล% 

4-221-203  
สนามแม�เหล็กไฟฟcา 
Electromagnetic 
Fields   

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

2.7) อุปกรณ%และ 
วงจรอิเล็กทรอนิกส% 
แบบแอนะล็อกและ 
ดิจิทัล 

วัสดุสารกึ่งตัวนำ ระดับพลังงาน อิเล็กตรอน อะตอม 
และสถานะ ของแข็ง พันธะโควาเลนซ% การเจือสาร พาหะคู" 
อิเล็กตรอนโฮล อุปกรณ%สารก่ึงตัวนำ คุณลักษณะกระแส 
แรงดัน และความถ่ี การวิเคราะห% และออกแบบวงจรไดโอด 
การวิเคราะห%และออกแบบวงจรทรานซิสเตอร%รอยต"อไบโพล"
าร% ทรานซิสเตอร%สนามไฟฟ+าแบบมอส ซีมอส 
ไบซีมอสออปแอมป_ และการประยุกต%ใช5งานแหล"งจ"าย 

4-221-201  
อิเล็กทรอนิกส8วิศวกรรม 
Engineering 
Electronics  

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

การออกแบบฟUงก%ช่ันของวงจรดิจิทัล 
แนวคิดเบื้องต5นเก่ียวกับ วงจรซีเควนเชียลแบบซิงโครนัส 
และอะซิงโครนัส การออกแบบ ระบบดิจิทัลโดยใช5วงจรรวม 
วงจรมัลติเพล็กซ% วงจรเข5ารหัส ถอดรหัส 
และอุปกรณ%ตรรกที่ สามารถโปรแกรมได5 
สัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 
การตรวจสอบและกำจัดสัญญาณรบกวนในระบบดิจิทัล 

4-225-201  
วงจรดิจิทัลและการออก 
แบบลอจิก 
Digital Circuits and 
Logic Design 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% พ้ืนฐานการใช5เครื่องมือวัด 
ทางไฟฟ+า การออกแบบและสร5างแผ"นวงจร พิมพ% การบัดกรี 
มาตรฐานการติดตั้งระบบไฟฟ+า ความปลอดภัยในการ 
ปฏิบัติงาน และจรรยาบรรณของวิศวกร ปฏิบัติการใช5 
เครื่องมือวัดทางไฟฟ+า การตรวจสอบอุปกรณ%และวงจร 

4-221-101  
การฝhกพื้นฐานทาง 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8 
และโทรคมนาคม  
Basic Practice in 
Electronic and 

1.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 
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อิเล็กทรอนิกส% การวัด สัญญาณไฟฟ+า การต"ออุปกรณ%ไฟฟ+า 
ภายในบ5านและการทดสอบการทำงาน เบ้ืองต5น 

Telecommunication 
Engineering 

2.8) การแปลงรูป 
พลังงานไฟฟ+าเชิงกล 

แหล"งกำเนิดพลังงาน วงจรแม"เหล็ก หลักการของแม"เหล็ก 
ไฟฟ+าและการแปลงไฟฟ+าเชิงกล พลังงานและพลังงานร"วม 
หลักการของเครื่องกล ไฟฟ+าแบบหมุน เครื่องกลไฟฟ+า 
กระแสตรง วิธีการเริ่มเดินเครื่อง มอเตอร%กระแสตรง 
วิธีการควบคุม ความเร็วมอเตอร%ไฟฟ+ากระแสตรง 
ทฤษฎีและการวิเคราะห%หม5อแปลงเฟสเดียวและสามเฟส  

4-221-302  
การแปลงรูปพลังงาน 
ไฟฟcาเชิงกล 
Electromechanical 
Power Transformation 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

2.9) การวัดและ 
เครื่องมือวัดทางไฟฟ+า 

หน"วยและมาตรฐานของการวัดทางไฟฟ+า 
ประเภทและคุณลักษณะของเครื่องมือวัด การวิเคราะห% 
การวัดกระแสและแรงดันไฟฟ+าท้ังไฟฟ+ากระแสตรง 
และไฟฟ+ากระแสสลับโดยใช5เคร่ืองมือวัดแบบแอนาลอก 
และแบบดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ+า 
การวัดค"าตัวประกอบกำลังไฟฟ+า การวัดพลังงานไฟฟ+า 
การวัดค"าความต5านทาน การวัดค"าความเหน่ียวนำ การวัด
ค"าความเก็บประจุ การวัดความถ่ี และเวลา 
การวัดสัญญาณรบกวน ทรานสดิวเซอร% 
การปรับเทียบค"าเครื่องมือวัด 
เครื่องมือวัดสำหรับงานทางวิศวกรรมโทรคมนาคม 

4-221-213  
เครื่องมือวัดและการวัด 
ทางไฟฟcา 
Electrical Instruments 
and Measurements 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

อุปกรณ%และวงจรอิเล็กทรอนิกส% 
พ้ืนฐานการใช5เครื่องมือวัดทางไฟฟ+า 
การออกแบบและสร5างแผ"นวงจร พิมพ% การบัดกรี 
มาตรฐานการติดตั้ง ระบบไฟฟ+า ความปลอดภัยในการ 
ปฏิบัติงานและจรรยาบรรณของ วิศวกร 
ปฏิบัติการใช5เครื่องมือวัด ทางไฟฟ+า การตรวจสอบอุปกรณ% 
และวงจรอิเล็กทรอนิกส% การวัด สัญญาณไฟฟ+า 

การต"ออุปกรณ% ไฟฟ+าภายในบ5าน และการทดสอบ 
การทำงานเบ้ืองต5น 

4-221-101  
การฝhกพื้นฐานทางวิศวกร
รมอิเล็กทรอนิกส8และโทรค
มนาคม  
Basic Practice in 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering 

1.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

2.10) ระบบควบคุม แบบจำลองทางคณิตศาสตร%ของ ระบบควบคุม 
ฟUงก%ชันถ"ายโอน 
แบบจำลองระบบควบคุมในโดเมนเวลาและโดเมนความถ่ี 
แบบจำลอง ระบบพลวัตและการตอบสนอง 
ระบบอันดับหน่ึงและอันดับสอง 
ระบบควบคุมแบบวงรอบเปXดและวงรอบปXด 
ระบบควบคุมท่ีมีการป+อนกลับและความไวในการตอบสนอง
ของระบบ ประเภทของระบบควบคุมที่มีการป+อนกลับ 
แนวคิดและเงื่อนไขความมีเสถียรภาพของระบบ 
วิธีการทดสอบเสถียรภาพของระบบ 

4-221-311  
ระบบควบคุม 
Control Systems   

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

2.11) การโปรแกรม 

คอมพิวเตอร% 
แนวคิดและองค%ประกอบของระบบคอมพิวเตอร% 
การอันตรกิริยาระหว"างฮาร%ดแวร%และซอฟต%แวร% 
การประมวลผลข5อมูลทางอิเล็กทรอนิกส% วิธีการออกแบบ 

4-000-104  
การโปรแกรมคอมพิวเตอร8 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 
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และการพัฒนาโปรแกรม 
การเขียนโปรแกรมด5วยภาษาระดับสูง 
การประยุกต%ใช5โปรแกรมสำเร็จรูปทางวิศวกรรม 

Computer 
Programming 

2.12) เทคโนโลยี 
การสื่อสาร 

รูปแบบของระบบการส่ือสาร การสื่อสารแบบใช5สายนำ 
สัญญาณ การสื่อสารแบบไร5สายโดยใช5คลื่นวิทยุ 
สัญญาณและระบบเบ้ืองต5น แถบสเปกตรัมของสัญญาณ 
การวิเคราะห%สัญญาณโดยใช5อนุกรมฟูเรียร%และการแปลง 
ฟูเรียร% การมอดูเลตสัญญาณแบบ แอนาล็อก AM DSB SSB 
FM NB/WBFM และPM สัญญาณรบกวนในระบบสื่อสาร 
การมอดูเลตสัญญาณแบบไบนารี่เบสแบนด% 
ทฤษฎีการชักตัวอย"าง สัญญาณ และการกำหนดระดับ 
สัญญาณ การมอดูเลตสัญญาณแบบ พัลส% PCM และDM 
เทคนิคการรวม สัญญาณ สายนำสัญญาณเบ้ืองต5น 
การแพร"กระจ"ายคล่ืนวิทยุ การสื่อสารไมโครเวฟเบื้องต5น 
การส่ือสารผ"านดาวเทียมเบื้องต5น 
และการสื่อสารผ"านเส5นใยแก5วนำแสงเบ้ืองต5น  

4-224-201  
หลักการของระบบสื่อสาร 
Principle of 
Communication 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

3. องค8ความรู�เฉพาะทางวิศวกรรม 
3.1) ระบบสื่อสาร 
มีสาย และไร5สาย 

สัญญาณเวลาที่ต"อเนื่องและไม"ต"อเนื่องทางเวลา 
การวิเคราะห%สเปกตรัม การลดค"าและการประมาณ 
ค"าในช"วง การแปลง อัตราการชักค"าตัวอย"าง ความน"าจะ 
เป>นในการประมวลผลสัญญาณดิจิทัล การออกแบบวงจร 
กรอง แบบผลตอบสนองอิมพัลส%ไม"จำกัดและแบบผลตอบ 
สนองอิมพัลส%จำกัด ระบบหลายอัตรา ความถี่และฟXลเตอร% 
แบงค% การแปลงเวฟเลตท่ีไม"ต"อเน่ือง การประยุกต%ใช5 
การประมวลผลสัญญาณดิจทัล การประมวลผลภาพ 
การประมวล ผลเสียงและคำพูด การประมวลผลแบบ 
อาร%เรย%และการประมวลผลแบบอื่นท่ีมี ในปUจจุบัน 

4-222-302  
การประมวลผลสัญญาณ 
ดิจิทัล 
Digital Signal 
Processing 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

สมการของแมกซ%เวลล% คลื่นระนาบ สายส"งไมโครเวฟ 
และท"อนำคลื่น การวิเคราะห%เครือข"ายไมโครเวฟ 
ค"าอิมพีแดนซ%และค"าสมมูลของ กระแสและแรงดัน 
เอสเมทริกซ% กราฟแสดงกระบวนการของสัญญาณ 
การสมพงษ%และการปรับ อิมพีแดนช% ไมโครเวฟเรโซเนเตอร% 
ตัวแบ"งกำลังงานและไดเรคชันนัลคับเปอร% วงจรกรองความถ่ี 
ไมโครเวฟ การเชื่อมต"อคล่ืน ไมโครเวฟแบบจุดต"อจุดระบบ 
เรดาห% การแพร"กระจายคล่ืนไมโครเวฟ หลักการวัดสัญญาณ 
คล่ืนไมโครเวฟเบื้องต5น การประยุกต%ใช5งานคล่ืนไมโครเวฟ 

4-223-302  
วิศวกรรมไมโครเวฟ  
Microwave 
Engineering 

1.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ และแบบไร5สาย โครงข"าย 
การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ เมทริกซ% Y, Z, F, G, H 
การเชื่อมต"อกันของวงจรโครงข"ายพ้ืนฐาน การแปลงรูป 
โครงข"าย ปริมาณการส"งผ"าน เทคนิคการ ส"งผ"านสัญญาณ 
ตัวกรองคล่ืน ตัวลดทอน การแมชชิ่งอิมพิแดนซ% ทฤษฎี 

4-224-305  
เครือข�ายการสื่อสารและ 
สายส�ง 

1.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 
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สมการ การหาค"าความถ่ีต่ำ กลาง และสูง ค"าคงท่ีปฐมภูมิ 
ทุติยภูมิ การตกกระทบและสะท5อนของคลื่น อัตราส"วน 
คล่ืนนิ่ง คุณสมบัติของสายส"งปลายเปXด ปลายปXดและ 
ต"อโหลด สายส"งไร5การสูญเสียและมีการสูญเสีย การสะท5อน 
ในโดเมนเวลา แผนภาพตีกลับ การแทรกสัญญาณข5าม 
วงจรใกล5และไกล สัญญาณเชิง อนุพันธ% สายแบบผสม 
ชนิดของสายเคเบิล สายคู"ตีเกลียวแบบไม"มีชิลด% 
สายโคแอกเชียล มาตรฐานสายส"งในปUจจุบัน 

Communication 
Network and 
Transmission Lines  

หลักการของเครือข"ายการส่ือสาร แถบความถ่ีกว5าง 
การเข5ารหัสข5อมูล และช"องส่ือสาร ความจุช"องสื่อสาร 
การส"งผ"านข5อมูลแบบสวิทซ%วงจร การส"งผ"านข5อมูล 
แบบสวิทซ% แพ็คเกจ วิศวกรรมจราจรและคุณภาพของ 
การให5บริการ อินเทอร%เน็ต อินทราเน็ต เครือข"ายใยแก5ว 
นำแสงแบบพาสซีฟ การมัลติเพล็กซ%ความยาวคล่ืนแบบ 
หนาแน"น เครือข"ายไร5สายแถบ ความถ่ีกว5าง เครือข"ายและ 
เทคโนโลยีการสื่อสารปUจจุบัน 

4-224-306  
การส่ือสารแถบความถ่ี 
กว�าง 
Broadband 
Communication 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ท"อนำคล่ืน ไดอิเล็คตริค ทรงกระบอกและเงื่อนไขการแพร" 
กระจายคล่ืน โครงสร5างและชนิดของ เส5นใยแก5วนำแสง 
พารามิเตอร%ของ เส5นใยแก5วนำแสง การผลิตเส5นใยแก5ว 
นำแสง ชนิดของสายเคเบิลใยแก5ว อุปกรณ%ส"งสัญญาณแสง 
อุปกรณ%ตรวจจับแสง อุปกรณ%รับแสง 
การเสื่อมถอยของสัญญาณในเส5นใยแก5วนำแสง การลดทอน 
และการกระจายของแสงในเส5นใยแก5ว 
อุปกรณ%ทวนและขยายสัญญาณแสง 
การประเมินงบประมาณในการเชื่อมโยง 
ระบบการมัลติเพล็กซ%ในเส5นใยแก5วนำแสง  
การส่ือสาร FTTX เบ้ืองต5น 

4-224-307  
การส่ือสารทางแสง 
Optical 
Communication 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ปฏิบัติการทางโทรคมนาคมเกี่ยวกับหลักการของระบบ 
สื่อสาร วิศวกรรมสายอากาศ 
เครือข"ายการสื่อสารและสายส"ง วิศวกรรมไมโครเวฟ 
การส่ือสารทางแสงผ"านเส5นใยแก5วนำแสง การส่ือสารดิจิทัล 

4-224-202  
ปฏิบัติการทางวิศวกรรม 
โทรคมนาคม 
Telecommunication 
Engineering 
Laboratory  

0.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี - ชั่วโมง 

ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

3.2) ระบบรับ-
ส"งสัญญาณความถี่ 
วิทยุหรือคล่ืนแม"เหล็ก
ไฟฟ+า 

สมการของแมกซ%เวลล% คลื่นระนาบ สายส"งไมโครเวฟ 
และท"อนำคลื่น การวิเคราะห%เครือข"ายไมโครเวฟ 
ค"าอิมพีแดนซ%และค"าสมมูลของ กระแสและแรงดัน 
เอสเมทริกซ% กราฟแสดงกระบวนการของสัญญาณ 
การสมพงษ%และการปรับ อิมพีแดนช% ไมโครเวฟเรโซเนเตอร% 
ตัวแบ"งกำลังงานและไดเรคชันนัลคับเปอร% วงจรกรองความถ่ี 
ไมโครเวฟ การเชื่อมต"อคล่ืน ไมโครเวฟแบบจุดต"อจุดระบบ 

4-223-302  
วิศวกรรมไมโครเวฟ  
Microwave 
Engineering 

1.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 
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เรดาห% การแพร"กระจายคล่ืนไมโครเวฟ หลักการวัดสัญญาณ 
คล่ืนไมโครเวฟเบื้องต5น การประยุกต%ใช5งานคล่ืนไมโครเวฟ 

การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ และแบบไร5สาย โครงข"าย 
การส่ือสารแบบสายนำสัญญาณ เมทริกซ% Y, Z, F, G, H 
การเชื่อมต"อกันของวงจรโครงข"ายพ้ืนฐาน การแปลงรูป 
โครงข"าย ปริมาณการส"งผ"าน เทคนิคการ ส"งผ"านสัญญาณ 
ตัวกรองคล่ืน ตัวลดทอน การแมชชิ่งอิมพิแดนซ% ทฤษฎี 
สมการ การหาค"าความถ่ีต่ำ กลาง และสูง ค"าคงท่ีปฐมภูมิ 
ทุติยภูมิ การตกกระทบและสะท5อนของคลื่น อัตราส"วน 
คล่ืนนิ่ง คุณสมบัติของสายส"งปลายเปXด ปลายปXดและ 
ต"อโหลด สายส"งไร5การสูญเสียและมีการสูญเสีย การสะท5อน 
ในโดเมนเวลา แผนภาพตีกลับ การแทรกสัญญาณข5ามวงจร 
ใกล5และไกล สัญญาณเชิงอนุพันธ% สายแบบผสม 
ชนิดของสายเคเบิล สายคู"ตีเกลียวแบบไม"มีชิลด% 
สายโคแอกเชียล มาตรฐานสายส"งในปUจจุบัน 

4-224-305  
เครือข�ายการสื่อสารและ 
สายส�ง 
Communication 
Network and 
Transmission Lines  

1.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ปฏิบัติการทางโทรคมนาคมเกี่ยวกับหลักการของระบบ 
สื่อสาร วิศวกรรมสายอากาศ 
เครือข"ายการสื่อสารและสายส"ง วิศวกรรมไมโครเวฟ 
การส่ือสารทางแสงผ"านเส5นใยแก5วนำแสง การส่ือสารดิจิทัล 

4-224-202  
ปฏิบัติการทางวิศวกรรมโ
ทรคมนาคม 
Telecommunication 
Engineering 
Laboratory  

0.5 หน"วยกิต 
ทฤษฎี - ชั่วโมง 

ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

3.3) การออกแบบ 
การทำงานของ 
เครือข"าย 
โทรคมนาคม 
สารสนเทศ 
เพื่อการบริการ 

การส่ือสารข5อมูลและเครือข"ายเบ้ืองต5น สถาปUตยกรรม 
เครือข"าย แบบลำดับช้ัน โพรโทคอล แบบจุดต"อจุดและ 
การเชื่อมโยง แบบจำลองการหน"วงเวลาใน เครือข"ายข5อมูล 
โพรโทคอลควบคุม การเข5าถึงส่ือกลาง การควบคุม 
การไหลของข5อมูล การควบคุม ความผิดพลาด 
เครือข"ายท5องถ่ิน เครือข"ายการสลับ เส5นทาง 
เครือข"ายข5อมูล ความม่ันคงของ ข5อมูล เครือข"ายคลาวด% 
มาตรฐานสถาปUตยกรรมระบบเครือข"าย 

4-224-301  
การส่ือสารข�อมูลและเครือ
ข�าย 
Data Communication 
and Networking  

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

สถาปUตยกรรมเครือข"ายคอมพิวเตอร% 
และโพรโทคอลการส"งข5อมูลแบบเชื่อถือได5 
โพรโทคอลช้ันโปรแกรมประยุกต% 
การเขียนโปรแกรมแบบซ็อกเก็ต โพรโทคอล TCP/IP 
การจัดเส5นทาง การประเมินประสิทธิภาพเครือข"าย 
โพรโทคอลช้ันเชื่อมต"อ เครือข"ายท5องถ่ิน เครือข"ายไร5สาย 
การส่ือสารข5อมูลบนสายและไร5สาย 

4-224-302  
เครือข�ายคอมพิวเตอร8 
Computer Network 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 

ความรู5ท่ัวไปเกี่ยวกับไมโครคอนโทรเลอร%ในยุคปUจจุบัน 
เครื่องมือสำหรับการพัฒนาแอพพลิเคช่ันของโมโคร 
คอนโทรลเลอร% โครงสร5างโปรแกรมและคำสั่งพ้ืนฐานสำหรับ 
ไมโครคอนโทรลเลอร% การเชื่อมต"อพอร%ตอินพุต 
ด5วยเซนเซอร%แบบต"างๆ การเช่ือมต"อพอร%ตเอาท%พุต 

4-226-303  
ไมโครคอนโทรลเลอร8 
Microcontrollers 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 30 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 45 ช่ัวโมง 
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กับอุปกรณ%ต"างๆ การเขียนโปรแกรมตรวจสอบพอร%ตอินพุท 
และควบคุมพอร%ตเอาท%พุต การพัฒนาโปรแกรมสำหรับ 
แอพพลิเคชันเบ้ืองต5น การประยุกต%ใช5งาน 
ไมโครคอนโทรลเลอร%กับอุปกร%ณ%อื่นๆ การสื่อสารด5วย 
ระบบบัส แบบต"างๆ การพัฒนาแอพพลิเคชัน IoT 
พ้ืนฐาน งานวิจัย เทคโนโลยีและมาตรฐานใน 
อินเทอร%เน็ตของสรรพสิ่ง โดเมนการประยุกต%ใช5และ 
องค%ประกอบทางสถาปUตยกรรมของอินเทอร%เน็ตของ 
สรรพส่ิง อุปกรณ%ไซเบอร%ทางกายภาพอัจฉริยะ 
เครือข"ายเซนเซอร% โปรโทคอลในการเช่ือมต"อสื่อสาร 
ชั้นประมวลผลคลาวด% การประยุกต%ใช5งานลอจิก 
การวิเคราะห%ข5อมูล การจัดเตรียมระบบ 

4-224-402  
อินเทอร8เน็ตของสรรพส่ิง 
Internet of Things 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 45 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

ระเบียบวิธีการวิจัย การทบทวน วรรณกรรม 
การวางแผนโครงงาน การจัดทำและการนำเสนอข5อเสนอ 
โครงงาน การกำหนดหัวข5อและ 
นำเสนอโครงงานในสาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
และโทรคมนาคมหรือสาขาท่ีเก่ียวข5อง 

พร5อมนำเสนอรายงานเบ้ืองต5นของงานโครงงานต"อ 
คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-301  
การเตรียมโครงงานวิศวกร
รมอิเล็กทรอนิกส8และโทรค
มนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Pre-
Project 

1 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 15 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ - ชั่วโมง 

การออกแบบหรือพัฒนาโครงงานของนักศึกษา 
โดยใช5ระเบียบวิธีทางวิศวกรรมเพ่ือแก5ไขปUญหาหรือ 
ต"อยอดเทคโนโลยี ทางด5านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และ 
โทรคมนาคมหรือสาขาที่เกี่ยวข5องในการบูรณาการความรู5 
ในหลักสูตร การพัฒนา ทักษะ การแก5ไขปUญหา การเรียนรู5 
ด5วยตนเอง การทำงานเป>นทีม จัดทำปริญญานิพนธ% 
นำเสนอ ผลงานให5คณะกรรมการประเมินผล 

4-221-401  
โครงงานวิศวกรรมอิเล็กท
รอนิกส8และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunication 
Engineering Project 

3 หน"วยกิต 
ทฤษฎี 15 ช่ัวโมง 
ปฎิบัติ 90 ช่ัวโมง 
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2. ตารางแสดงผู�สอนในแต�ละองค8ความรู� 

ตารางการเทียบองค8ความรู� สาขาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8และโทรคมนาคม (งานไฟฟcาสื่อสาร) 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส8และโทรคมนาคม (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2566) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ 

สำหรับผู�เข�าศึกษาป+การศึกษา 2566-2570 

องค8ความรู�ท่ี
สภาวิศวกร

กำหนด 

รหัสวิชา ชื่อวิชา ภาระ
หน�วยกิต 

รายชื่อและคุณวุฒิการศึกษาผู�สอน 

องค8ความรู�พื้นฐานทางวิทยาศาสตร8 
1.1) 
ฟXสิกส%บนพ้ืนฐา
น ของแคลคูลัส 

2-131-101 ฟXสิกส%สำหรับ 
วิศวกร 1 
Physics for 
Engineers 1 

3(3-0-6) 1.  ผศ.อุดมเดช ภักดี 
ศษ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
2.  อาจารย%จิระวัฒน% จันทรรังษี 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
3.  อาจารย%ชุติมา ภาคสัญไชย 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
4.  ผศ.ครรชิต กำลังกล5า 
กศ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยทักษิณ) 
กศ.ม. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
ปร.ด. วิทยาศาสตร%ประยุกต% (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 18 ปB 
5.  อาจารย%อภิชาต ทองพลา 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
6.  ผศ.ศุภศิลป_ เฟ��องฟุ+ง 
วn.บ. ศึกษาศาสตร% (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 20 ปB 
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7.  อาจารย%เฟ��องฟ+ากาญจน% ชูตระกูลวงศ% 
วn.บ. ฟXสิกส%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 1 ปB 
8.  อาจารย%ชุติมา อุปถัมภ% 
วn.บ. ฟXสิกส%-อิเล็กทรอนิกส% (มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส%เชิงเคมี (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
9.  อาจารย%ดิเรก บุญธรรม 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ%) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
10.  ผศ.ภัทริณี ไวท% 
วn.บ. ศึกษาศาสตร%ฟXสิกส% (มหาวิทยาสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 9 ปB 
11.  ผศ.ฉัตรชัย พะวงษ% 
กศ.บ. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

2-131-102 
 

ปฏิบัติการฟXสิกส% 
สำหรับวิศวกร 1 
Physics 
Laboratory for 
Engineers 1 

1(0-3-0) 

 
1.  ผศ.อุดมเดช ภักดี 
ศษ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
2.  อาจารย%จิระวัฒน% จันทรรังษี 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
3.  อาจารย%ชุติมา ภาคสัญไชย 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
4.  ผศ.ครรชิต กำลังกล5า 
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กศ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยทักษิณ) 
กศ.ม. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
ปร.ด. วิทยาศาสตร%ประยุกต% (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 18 ปB 
5.  อาจารย%อภิชาต ทองพลา 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
6.  ผศ.ศุภศิลป_ เฟ��องฟุ+ง 
วn.บ. ศึกษาศาสตร% (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 20 ปB 
7.  อาจารย%เฟ��องฟ+ากาญจน% ชูตระกูลวงศ% 
วn.บ. ฟXสิกส%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 1 ปB 
8.  อาจารย%ชุติมา อุปถัมภ% 
วn.บ. ฟXสิกส%-อิเล็กทรอนิกส% (มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส%เชิงเคมี (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
9.  อาจารย%ดิเรก บุญธรรม 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ%) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
10.  ผศ.ภัทริณี ไวท% 
วn.บ. ศึกษาศาสตร%ฟXสิกส% (มหาวิทยาสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 9 ปB 
11.  ผศ.อรพรรณ ประจันทร% 
วn.บ. วัสดุศาสตร% (มหาวิทยาเชียงใหม") 
วท.ม. วัสดุศาสตร% (มหาวิทยาเชียงใหม") 
ปร.ด. วัสดุศาสตร% (มหาวิทยาเชียงใหม") 
ประสบการณ%สอน 8 ปB 
12.  ผศ.ฉัตรชัย พะวงษ% 
กศ.บ. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
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ประสบการณ%สอน 17 ปB 
2-131-103 
 

ฟXสิกส%สำหรับ 
วิศวกร 2 
Physics for 
Engineers 2 

3(3-0-6) 1.  ผศ.อุดมเดช ภักดี 
ศษ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
2.  อาจารย%จิระวัฒน% จันทรรังษี 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
3.  อาจารย%ชุติมา ภาคสัญไชย 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
4.  ผศ.ครรชิต กำลังกล5า 
กศ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยทักษิณ) 
กศ.ม. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
ปร.ด. วิทยาศาสตร%ประยุกต% (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 18 ปB 
5.  อาจารย%อภิชาต ทองพลา 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
6.  ผศ.ศุภศิลป_ เฟ��องฟุ+ง 
วn.บ. ศึกษาศาสตร% (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 20 ปB 
7.  อาจารย%เฟ��องฟ+ากาญจน% ชูตระกูลวงศ% 
วn.บ. ฟXสิกส%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 1 ปB 
8.  อาจารย%ชุติมา อุปถัมภ% 
วn.บ. ฟXสิกส%-อิเล็กทรอนิกส% (มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส%เชิงเคมี (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
9.  อาจารย%ดิเรก บุญธรรม 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
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วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ%) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
10.  ผศ.ภัทริณี ไวท% 
วn.บ. ศึกษาศาสตร%ฟXสิกส% (มหาวิทยาสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 9 ปB 
11.  ผศ.ฉัตรชัย พะวงษ% 
กศ.บ. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

2-131-104 
 

ปฏิบัติการฟXสิกส% 
สำหรับวิศวกร 2 
Physics 
Laboratory for 
Engineers 2 

1(0-3-0) 1.  ผศ.อุดมเดช ภักดี 
ศษ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
2.  อาจารย%จิระวัฒน% จันทรรังษี 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
3.  อาจารย%ชุติมา ภาคสัญไชย 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
4.  ผศ.ครรชิต กำลังกล5า 
กศ.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยทักษิณ) 
กศ.ม. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
ปร.ด. วิทยาศาสตร%ประยุกต% (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 18 ปB 
5.  อาจารย%อภิชาต ทองพลา 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
6.  ผศ.ศุภศิลป_ เฟ��องฟุ+ง 
วn.บ. ศึกษาศาสตร% (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 20 ปB 
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7.  อาจารย%เฟ��องฟ+ากาญจน% ชูตระกูลวงศ% 
วn.บ. ฟXสิกส%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 1 ปB 
8.  อาจารย%ชุติมา อุปถัมภ% 
วn.บ. ฟXสิกส%-อิเล็กทรอนิกส% (มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส%เชิงเคมี (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
9.  อาจารย%ดิเรก บุญธรรม 
วn.บ. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยวลัยลักษณ%) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
10.  ผศ.ภัทริณี ไวท% 
วn.บ. ศึกษาศาสตร%ฟXสิกส% (มหาวิทยาสงขลานครินทร%) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 9 ปB 
11.  ผศ.อรพรรณ ประจันทร% 
วn.บ. วัสดุศาสตร% (มหาวิทยาเชียงใหม") 
วท.ม. วัสดุศาสตร% (มหาวิทยาเชียงใหม") 
ปร.ด. วัสดุศาสตร% (มหาวิทยาเชียงใหม") 
ประสบการณ%สอน 8 ปB 
12.  ผศ.ฉัตรชัย พะวงษ% 
กศ.บ. ฟXสิกส% (มศว.ประสานมิตร) 
วท.ม. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. ฟXสิกส% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

2-212-106 
 

แคลคูลัสสำหรับ 
วิศวกร 1  
Calculus for 
Engineers 1 

3(3-0-6) 1.  ผศ.ปราโมทช% ฉลองรัตนสกุล 
วท.บ. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วท.ม. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 7 ปB 
2.  ผศ.สมศรี จำเริญภิญโญ 
วท.บ. คณิตศาสตร% (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
วท.ม. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร%) 
ปร.ด. สถิติ (มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 10 ปB 
3.  อาจารย%วิกานดา สุภาสนันท% 
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วท.บ. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วท.ม. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
4.  อาจารย%จตุพล ขาวฟอง 
ค.บ. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยราชภัฏอุดรติดถ%) 
วท.ม. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 25 ปB 
5.  อาจารย%ประเสริฐ เผ"าชู 
ค.บ. คณิตศาสตร% (วิทยาลัยครูนครปฐม) 
วท.ม. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 29 ปB 
6.  อาจารย%ประเสริฐ อยู"สำราญ 
วท.บ. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ประสบการณ%สอน 7 ปB 

2-212-107 
 

แคลคูลัสสำหรับ 
วิศวกร 2  
Calculus for 
Engineers 2 

3(3-0-6) 1.  อาจารย%วิกานดา สุภาสนันท% 
วท.บ. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วท.ม. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ปร.ด. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
2.  อาจารย%จตุพล ขาวฟอง 
ค.บ. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยราชภัฏอุดรติดถ%) 
วท.ม. คณิตศาสตร% (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ปร.ด. คณิตศาสตร%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 25 ปB 

1.2) เคมี 2-110-152 
 

เคมีสำหรับวิศวกร  
Chemistry for 
Engineers 

3(3-0-6) 1.  รศ.ปXยนุช นาคพงศ% 
วn.บ. เคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
วท.ม. ปXโตรเคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 34 ปB 
2.  ผศ.ศศิวิมล วุฒิกนกกาญจน% 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ปXโตรเคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 24 ปB 
3.  ผศ.อลงกรณ% อยู"สำราญ 
วn.บ. เคมี (สถาบันราชภัฏจันทรเกษม) 
วท.ม. เคมี (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 19 ปB 
4.  ผศ.ดร.กนกพร บุญทรง 
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วn.บ. เคมีวิเคราะห% (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วท.ด. เคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 23 ปB 
5.  ดร.ณิชชาอร ชูเมือง 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
วท.ม. เคมีประยุกต% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. เคมี (มหาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 24 ปB 
6.  ดร.เทพรัตน% ลีลาสัตตรัตน%กุล 
วn.บ. เคมีวิเคราะห% (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 
วิทยาเขตเทคนิคกรุงเทพ) 
วท.ม. เคมี (มหาลัยเชียงใหม") 
ปร.ด. เคมี (มหาลัยเชียงใหม") 
ประสบการณ%สอน 20 ปB 
7.  ผศ.ดร.อุษารัตน% คำทับทิม 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเชียงใหม") 
วท.ม. เคมีวิเคราะห%และเคมีอนินทรีย%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ปร.ด. เคมีวิเคราะห% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 24 ปB 
8.  ผศ.ดร.วรพรรณ พรมศิลา 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
วท.ม. เคมี (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
Ph.D. Chemistry (University of Basel, Switzerland) 
ประสบการณ%สอน 22 ปB 
9.  ผศ.รัฐพล หงส%เกรียงไกร 
วn.บ. วิทยาศาสตร%ท่ัวไป (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. เคมี (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
10.  อาจารย%วันทนา มงคลวิสุทธ์ิ 
วn.บ. เทคโนโลยีการจัดการศัตรพืช (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ 
ลาดกระบัง) 
วท.ม. เคมีประยุกต% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. เคมีประยุกต% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 

2-110-153 
 

ปฏิบัติการเคมี 
สำหรับวิศวกร 
Chemistry 
Laboratory for 
Engineers 

1(0-3-0) 

 
1.  รศ.ปXยนุช นาคพงศ% 
วn.บ. เคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
วท.ม. ปXโตรเคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 34 ปB 
2.  ผศ.ศศิวิมล วุฒิกนกกาญจน% 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. ปXโตรเคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
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ประสบการณ%สอน 24 ปB 
3.  ผศ.อลงกรณ% อยู"สำราญ 
วn.บ. เคมี (สถาบันราชภัฏจันทรเกษม) 
วท.ม. เคมี (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 19 ปB 
4.  ผศ.ดร.กนกพร บุญทรง 
วn.บ. เคมีวิเคราะห% (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วท.ด. เคมี (จุฬาลงกรณ%มหาวิทยาลัย) 
ประสบการณ%สอน 23 ปB 
5.  ดร.ณิชชาอร ชูเมือง 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
วท.ม. เคมีประยุกต% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. เคมี (มหาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 24 ปB 
6.  ดร.เทพรัตน% ลีลาสัตตรัตน%กุล 
วn.บ. เคมีวิเคราะห% (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 
วิทยาเขตเทคนิคกรุงเทพ) 
วท.ม. เคมี (มหาลัยเชียงใหม") 
ปร.ด. เคมี (มหาลัยเชียงใหม") 
ประสบการณ%สอน 20 ปB 
7.  ผศ.ดร.อุษารัตน% คำทับทิม 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเชียงใหม") 
วท.ม. เคมีวิเคราะห%และเคมีอนินทรีย%ประยุกต% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ปร.ด. เคมีวิเคราะห% (มหาวิทยาลัยมหิดล) 
ประสบการณ%สอน 24 ปB 
8.  ผศ.ดร.วรพรรณ พรมศิลา 
วn.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
วท.ม. เคมี (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
Ph.D. Chemistry (University of Basel, Switzerland) 
ประสบการณ%สอน 22 ปB 
9.  ผศ.รัฐพล หงส%เกรียงไกร 
วn.บ. วิทยาศาสตร%ท่ัวไป (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
วท.ม. เคมี (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร%) 
ประสบการณ%สอน 16 ปB 
10.  อาจารย%วันทนา มงคลวิสุทธ์ิ 
วn.บ. เทคโนโลยีการจัดการศัตรพืช (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ 
ลาดกระบัง) 
วท.ม. เคมีประยุกต% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ปร.ด. เคมีประยุกต% (มหาวิทยาลัยรามคำแหง) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
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1.3) 
คณิตศาสตร%เชิง 
วิศวกรรม 

4-222-208  
 

คณิตศาสตร%วิศว 
กรรมอิเล็กทรอนิกส%
และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunicati
on Engineering 
Mathematics 

3(3-0-6) 

 
1.  อาจารย%ณรงค%ฤทธ์ิ เมฆลอย 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี)  
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ+าและคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ 
ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

องค8ความรู�พื้นฐานทางวิศวกรรม 
2.1) 
ความเข5าใจและ 
ความสามารถใน
การ 
ถอดความหมาย
จาก แบบ 
ทางวิศวกรรม 

4-000-102  เขียนแบบวิศวกรรม 
Engineering 
Drawing 

3(2-3-4) 

 
1.  อาจารย%ชำนาญ น5อยพิทักษ% 
คอ.บ. วิศวกรรมโยธา (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
วศ.บ. วิศวกรรมโยธา (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
คอ.ม. วิศวกรรมโยธา (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าพระนครเหนือ) 
วศ.ม. วิศวกรรมโยธา (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
ปร.ด. วิศวกรรมโยธา (มหาวิทยาลัยนเรศวร) 
ประสบการณ%สอน 26ปB 

2.2) 
วัสดุวิศวกรรม 

4-000-103  วัสดุวิศวกรรม 
Engineering 
Materials 

3(3-0-6) 

 
1.  รองศาสตราจารย%วิชาญ ช"วยพันธ% 
ค.อ.บ. วิศวกรรมอุตสาหการ (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล วิทยาเขต
เทเวศน%) 
วศ.ม. เทคโนโลยีวัสดุ (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
D.Eng. in Mechanical Engineering, TGGS (มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 27ปB 

2.3) พื้นฐาน 
กลศาสตร% 

4-000-101  กลศาสตร%วิศวกรรม 
Engineering 
Mechanics 

3(3-0-6) 

 
1.  ดร.สุรชัย เหมหิรัญ 
วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ) 
วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม เกล5า
ธนบุรี) 
วศ.ด. วิศวกรรมเครื่องกล (มศว.) 
ประสบการณ%สอน 10ปB 

2.4) ทฤษฎีวงจร 
ไฟฟ+า 

4-221-211  วงจรไฟฟ+า 
Electric Circuits 

3(2-3-4) 

 
1.  อาจารย%กมล   ทาใบยา 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 10 ปB 

2.5) 
สัญญาณและ 
ระบบ 

4-222-201  สัญญาณและระบบ 
Signals and 
Systems 

3(3-0-6) 

 
1.  รศ.ดร.ธนัยรัตน% มาต[ะ 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
Ph.D. Communication Engineering (Mie University, Japan) 
ประสบการณ%สอน 5 ปB 

2.6) 
สนามแม"เหล็ก 
ไฟฟ+า 

4-221-203  สนามแม"เหล็กไฟฟ+า 
Electromagnetic 
Fields   

3(3-0-6) 

 
1.  รศ.ดร.เจษฎา ก5อนแพง 
อส.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
(มหาวิทยาลัยภาคตะวันออกเฉียงเหนือ) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าพระนครเหนือ) 
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Ph.D. Electronic and Electrical Engineering (University of 
Leeds) 
ประสบการณ%สอน 18 ปB 

2.7) 
อุปกรณ%และ 
วงจรอิเล็กทรอ 
นิกส% 
แบบแอนะล็อก 
และ 
ดิจิทัล 

4-221-201  อิเล็กทรอนิกส%วิศว 
กรรม 
Engineering 
Electronics 

3(2-3-4) 

 
1.  ผศ.ดร.เสาวลักษณ% แสงแก 
คอ.บ. อิเล็กทรอนิกส%และคอมพิวเตอร% 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
M.Eng. Micro Electronics Engineering (La Trobe University, 
Australia) 
Ph.D. Electronics Engineering (La Trobe University, Australia) 
ประสบการณ%สอน 13 ปB 

4-225-201 
 

วงจรดิจิทัลและการ
ออกแบบลอจิก 
Digital Circuits 
and Logic Design 

3(2-3-4) 

 
1.  ผศ.ดร.เสาวลักษณ% แสงแก 
คอ.บ. อิเล็กทรอนิกส%และคอมพิวเตอร% (สถาบันเทคโนโลยีพระจอม
เกล5าฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
M.Eng. Micro Electronics Engineering (La Trobe University, 
Australia) 
Ph.D. Electronics Engineering (La Trobe University, Australia) 
ประสบการณ%สอน 13 ปB 

4-221-101  
 

การฝqกพ้ืนฐานทาง 
วิศวกรรมอิเล็กทรอ
นิกส%และโทรคมนา 
คม  
Basic Practice in 
Electronic and 
Telecommunicati
on Engineering 

3(2-3-4) 

 
1.  ผศ.ดร.พุฒิพงศ% เกิดพิพัฒน% 
วศ.บ. วิศวกรรมวัดคุม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมคอมพิวเตอร% (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 19 ปB 

2.8) 
การแปลงรูป 
พลังงานไฟฟ+าเชิ
งกล 

4-221-302  การแปลงรูปพลังงา
นไฟฟ+าเชิงกล 
Electromechani 
cal Power 
Transformation 

3(3-0-6) 

 
1.   อาจารย%เสรี คงเจริญสุข 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB  
2.   อาจารย%กมล   ทาใบยา 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณ%สอน 10 ปB 

2.9) การวัดและ 
เครื่องมือวัดทาง
ไฟฟ+า 

4-221-213  เคร่ืองมือวัดและการ
วัดทางไฟฟ+า 
Electrical 
Instruments and 
Measurements 

3(3-0-6) 

 
1.  อาจารย%เสรี คงเจริญสุข 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 

4-221-101  การฝqกพ้ืนฐานทาง 3(2-3-4) 1.  ผศ.ดร.พุฒิพงศ% เกิดพิพัฒน% 
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 วิศวกรรมอิเล็กทรอ
นิกส%และโทรคมนา 
คม  
Basic Practice in 
Electronic and 
Telecommunicati
on Engineering 

 วศ.บ. วิศวกรรมวัดคุม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมคอมพิวเตอร% (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 19 ปB 

2.10) 
ระบบควบคุม 

4-221-311  ระบบควบคุม 
Control Systems 

3(3-0-6) 

 
1.  อาจารย%ณรงค%ฤทธ์ิ เมฆลอย 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี)  
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ+าและคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ 
ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 
2.   อาจารย%กมล ทาใบยา 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยศรีปทุม) 
ประสบการณ%สอน 10 ปB 

2.11) 
การโปรแกรม 

คอมพิวเตอร% 

4-000-104  การโปรแกรมคอม 
พิวเตอร% 
Computer 
Programming 

3(2-3-4) 

 
1.  ผศ.ทวีวงศ% อัครเลิศเศรษฐ 
วศ.บ.วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
ค.อ.บ.วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม.วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
วท.ม.โครงข"ายโทรคมนาคมและคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยรังสิต) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 
2.  รศ.ดร.พีรศักด์ิ จันทร%งาม 
B.S. Physics (Kyoto University) 
M.S. Computer Engineering (North Carolina State University) 
M.S. Electrical Engineering (Kyoto University) 
Ph.D. Science and Technology (Gunma University) 
ประสบการณ%สอน 25 ปB 
3.  ผศ.วุฒิชัย วิจิตรกุลสวัสด์ิ 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ 
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ 
ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 10 ปB 
4.  อาจารย%อดิศร ศิริคำ 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคม (มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
Ph.D. Manufacturing (Cranfield University) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 
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2.12) เทคโนโลยี 
การสื่อสาร 

4-224-201  หลักการของระบบ 
สื่อสาร 
Principle of 
Communication 

3(2-3-4) 

 
1.  รศ.ดร.ธนัยรัตน% มาต[ะ 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
Ph.D. Communication Engineering (Mie University, Japan) 
ประสบการณ%สอน 5 ปB 
2.  ผศ.ปราโมทย% อนันต%วราพงษ% 
อส.บ. เทคโนโลยีโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
Pg.D. Telecommunication and Information System 
(University of Essex, UK) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

องค8ความรู�เฉพาะทางวิศวกรรม 
3.1) 
ระบบส่ือสาร 
มีสาย 
และไร5สาย 

4-222-302  
 

การประมวลผลสัญ
ญาณดิจิทัล 
Digital Signal 
Processing 

3(3-0-6) 

 
1.  อาจารย%ณรงค%ฤทธ์ิ เมฆลอย 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี)  
ปร.ด. วิศวกรรมไฟฟ+าและคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ 
ธนบุรี) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

4-223-302  วิศวกรรมไมโครเวฟ 
Microwave 
Engineering 

3(3-0-6) 

 
1.  ผศ.ทวีวงศ% อัครเลิศเศรษฐ 
วศ.บ.วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
ค.อ.บ.วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม.วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
วท.ม.โครงข"ายโทรคมนาคมและคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยรังสิต) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

4-224-305  เครือข"ายการสื่อสาร
และสายส"ง 
Communication 
Network and 
Transmission 
Lines 

3(3-0-6) 

 
1.  รศ.ดร.เจษฎา ก5อนแพง 
อส.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
(มหาวิทยาลัยภาคตะวันออกเฉียงเหนือ) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Electronic and Electrical Engineering (University of 
Leeds) 
ประสบการณ%สอน 18 ปB 

4-224-306  การส่ือสารแถบ 
ความถี่กว5าง 
Broadband 
Communication 

 

3(3-0-6) 

 
1.  ผศ.ปราโมทย% อนันต%วราพงษ% 
อส.บ. เทคโนโลยีโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
Pg.D. Telecommunication and Information System 
(University of Essex, UK) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

4-224-307  การส่ือสารทางแสง 
Optical 
Communication 

3(3-0-6) 

 
1.  อาจารย%สุทธี ทับทองดี 
คอ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
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ประสบการณ%สอน 14 ปB 
4-224-202  ปฏิบัติการทางวิศว 

กรรมโทรคมนาคม 
Telecommunicati
on Engineering 
Laboratory 

1(0-3-0) 

 
1.  อาจารย%สุทธี ทับทองดี 
คอ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
ประสบการณ%สอน 14 ปB 
2.  ผศ.ปราโมทย% อนันต%วราพงษ% 
อส.บ. เทคโนโลยีโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
Pg.D. Telecommunication and Information System 
(University of Essex, UK) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

3.2) ระบบรับ-
ส"งสัญญาณ 
ความถี่ 
วิทยุหรือคล่ืนแม" 
เหล็กไฟฟ+า 

4-223-302  วิศวกรรมไมโครเวฟ 
Microwave 
Engineering 

3(3-0-6) 

 
1.  ผศ.ทวีวงศ% อัครเลิศเศรษฐ 
วศ.บ.วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
ค.อ.บ.วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม.วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
วท.ม.โครงข"ายโทรคมนาคมและคอมพิวเตอร% (มหาวิทยาลัยรังสิต) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

4-224-305  เครือข"ายการสื่อสาร
และสายส"ง 
Communication 
Network and 
Transmission 
Lines 

3(3-0-6) 

 
1.  รศ.ดร.เจษฎา ก5อนแพง 
อส.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส% 
(มหาวิทยาลัยภาคตะวันออกเฉียงเหนือ) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าพระนครเหนือ) 
Ph.D. Electronic and Electrical Engineering (University of 
Leeds) 
ประสบการณ%สอน 18 ปB 

4-224-202  ปฏิบัติการทางวิศว 
กรรมโทรคมนาคม 
Telecommunica 
tion Engineering 
Laboratory 

1(0-3-0) 

 
1.  อาจารย%สุทธี ทับทองดี 
คอ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
ประสบการณ%สอน 14 ปB 
2.  ผศ.ปราโมทย% อนันต%วราพงษ% 
อส.บ. เทคโนโลยีโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
Pg.D. Telecommunication and Information System 
(University of Essex, UK) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

3.3) 
การออกแบบ 
การทำงานของ 
เครือข"าย 
โทรคมนาคม 

4-224-301  
 

การส่ือสารข5อมูล 
และเครือข"าย 
Data 
Communication 
and Networking 

3(3-0-6) 

 
1.  ผศ.วุฒิชัย วิจิตรกุลสวัสด์ิ 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 10 ปB 
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สารสนเทศ 
เพื่อการบริการ 

4-224-302  
 

เครือข"ายคอมพิว 
เตอร% 
Computer 
Network 

3(2-3-4) 

 
1.  ผศ.วุฒิชัย วิจิตรกุลสวัสด์ิ 
วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม สถาบันเทคโนโลยีฯ ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 10 ปB 
2.  อาจารย%อดิศร ศิริคำ  
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคม (มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
Ph.D. Manufacturing (Cranfield University) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 

4-226-303  
 

ไมโครคอนโทรล 
เลอร% 
Microcontrollers 

3(2-3-4) 

 
1.  ผศ.ดร.พุฒิพงศ% เกิดพิพัฒน% 
วศ.บ. วิศวกรรมวัดคุม  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมคอมพิวเตอร%  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟ+า  
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 19 ปB 

4-224-402  
 

อินเทอร%เน็ตของ 
สรรพส่ิง 
Internet of Things 

3(3-0-6) 

 
1.  อาจารย%อดิศร ศิริคำ 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส%และโทรคมนาคม (มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีฯ ธนบุรี) 
Ph.D. Manufacturing (Cranfield University) 
ประสบการณ%สอน 15 ปB 

4-221-301  
 

การเตรียมโครงงานวิ
ศวกรรมอิเล็กทรอนิ
กส%และโทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunicati
on Engineering 
Pre-Project 

1(1-0-2) 

 
1.  ผศ.ปราโมทย% อนันต%วราพงษ% 
อส.บ. เทคโนโลยีโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ
ลาดกระบัง) 
Pg.D. Telecommunication and Information System 
(University of Essex, UK) 
วศ.ม. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ
ลาดกระบัง) 
ประสบการณ%สอน 17 ปB 

4-221-401  
 

โครงงานวิศวกรรมอิเ
ล็กทรอนิกส%และ 
โทรคมนาคม 
Electronic and 
Telecommunicati
on Engineering 
Project 

3(1-6-2) 

 
1.  อาจารย%สุทธี ทับทองดี 
คอ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล5าฯ
ลาดกระบัง) 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟ+า (สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ+า (มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี) 
ประสบการณ%สอน 14 ปB 
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ส่วนที่ 5 สิง่สนับสนุนการเรียนรู้และการประกันคุณภาพการศึกษา 

1. ห้องปฏิบัติการ 
1.1. บัญชีรายการของวัสดุ ครุภัณฑ์ และอุปกรณ์การทดลอง 

1.1.1. ห้องปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

สถานท่ีตั้ง อาคารวิศวกรรมศาสตร์ ช้ัน 8 ห้อง 806 

 

เคร่ืองมือและอุปกรณ์ประกอบด้วย เครื่องคอมพิวเตอร์พร้อมโปรแกรม จำนวน 40 เครื่อง 
 แนวค ิ ด และองค ์ ป ร ะกอบของร ะบบคอมพ ิ ว เ ตอร์  ก า รอ ั นต รก ิ ร ิ ย า ร ะหว ่ า ง ฮ า ร ์ ด แ ว ร ์ แ ล ะซอฟต ์ แวร์  
การประมวลผลข้อม ูลทางอิเล ็กทรอนิกส์  วิธ ีการออกแบบและการพัฒนาโปรแกรม  การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง 
การประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทางวิศวกรรม 
 

หัวข้อการทดลอง 1 การติดตั้งโปรแกรมภาษาซีและพัฒนา 
หัวข้อการทดลอง 2 การพัฒนาภาษาซีเบื้องต้น 
หัวข้อการทดลอง 3 การใช้งานตัวกระทำการ 
หัวข้อการทดลอง 4 การควบคมุทิศทางของโปรแกรม 
หัวข้อการทดลอง 5 การใช้งานอาร์เรย์ 
หัวข้อการทดลอง 6 ฝึกเขียนโปรแกรมประยุกต์ 1 
หัวข้อการทดลอง 7 ฝึกเขียนโปรแกรมประยุกต์ 2 
หัวข้อการทดลอง 8 ฝึกเขียนโปรแกรมประยุกต์ 3 
หัวข้อการทดลอง 9 ฝึกเขียนโปรแกรมประยุกต์ 4 
หัวข้อการทดลอง 10 ฝึกเขียนโปรแกรมประยุกต์ 5 
หัวข้อการทดลอง 11 การเขียนฟังก์ชัน 
หัวข้อการทดลอง 12 พอยน์เตอร์ 
หัวข้อการทดลอง 13 อนัตรกิริยาระหว่างฮาร์ดแวร์์ และซอฟต์แวร์ 
หัวข้อการทดลอง 14 การประยุกต์ใช้โปรแกรมสำเร็จรูปทางวิศวกรรม 
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1.1.2. ห้องปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า 

สถานท่ีตั้ง อาคารวิศวกรรมศาสตร์ ช้ัน 8 ห้อง 805 

 

เคร ื ่องม ือและอ ุปกรณ์ประกอบด้วย  แหล่งจ ่ายไฟฟ้ากระแส  0-30v Transformer AC 0-250V มัลต ิม ิเตอร์  DCโวลต์ม ิเตอร์ 
ACโวลต์ม ิ เตอร์  DC แอมป์ม ิ เตอร์  AC แอมป์ม ิ เตอร์  ว ัตต์ม ิ เตอร์ออลซ ิลโลสโคป  ต ัวต ้านทาน  ต ัวเหน ี ่ยวนำ  ต ัวเก ็บประจุ  
แผงทดลองและสายต่อวงจร หลอดไฟฟ้า 100W 220V 
 ส่วนประกอบวงจร วงจรอนุกรม วงจรขนาน กฎของโอห์ม และเคอร ์ชอฟ การวิเคราะห์วงจรแบบโหนดและเมช 
ทฤษฎีวงจรไฟฟ้า ความต้านทาน ความนำ และความจุ วงจรอันดับ 1 และ 2 แผนภาพเฟสเซอร์ วงจรกำลังไฟฟ้ากระแสสลับ ระบบไฟฟ้า 
3 เฟส 
 

หัวข้อการทดลอง 1 การทดลองการใช้งานแหล่งจ่ายไฟฟ้ากระแสตรง 
หัวข้อการทดลอง 2 การทดลองกฏของโอห์ม 
หัวข้อการทดลอง 3 การทดลองกำลังไฟฟ้า 
หัวข้อการทดลอง 4 การทดลองต่อเซลล์ไฟฟ้า 
หัวข้อการทดลอง 5 การทดลองต่อตัวต้านทานไฟฟ้า 
หัวข้อการทดลอง 6 วงจรตัวต้านทานไฟฟ้า แบบอนุกรม 
หัวข้อการทดลอง 7 วงจรตัวต้านทานไฟฟ้า แบบขนาน 
หัวข้อการทดลอง 8 วงจรตัวต้านทานไฟฟ้า แบบผสม 
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1.1.3. ห้องปฏิบัติการวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์

สถานท่ีตั้ง อาคารวิศวกรรมศาสตร์ ช้ัน 8 ห้อง 805 

 

เครื ่องมือและอุปกรณ์ประกอบด้วย  แหล่งจ่ายไฟฟ้ากระแสตรง 0-30 V ออสซิลโลสโคป มัลต ิม ิเตอร์ แอมป์ม ิเตอร์ไฟตรง 
เครื่องกำเนิดสัญญาณ หม้อแปลง 6-0-6 V โฟโตบอร์ดและสายต่อวงจร ตัวต้านทาน ไดโอด 1N400 และ 1N4148 ซีเนอร์ไดโอดเบอร์ 
1N4733A และ 1N4737A ตัวเก็บประจุ 100μF 220V, 1000μF 220V ตัวเก็บประจุ 1μF 50V, 10μF 50V, 220μF 50V, 1.0uf 50 V 
ทรานซิสเตอร์ เบอร์ 2N2222A ไอซีเบอร์ 741, MC7805, LM317 
 อ ุปกรณ ์ ส ารก ึ ่ ง ต ั วนำ  ค ุณล ั กษณะกระแส  แรงด ั นและความถี่  การว ิ เ ค ร าะห ์ และออกแบบวงจรได โอด 
ก า ร ว ิ เ ค ร า ะ ห ์ แ ล ะ อ อ ก แ บ บ ว ง จ ร ท ร า น ซ ิ ส เ ต อ ร ์ พ า ห ะ คู่  ท ร า น ซ ิ ส เ ต อ ร ์ แ บ บ ม อ ส  ซ ี ม อ ส 
ไบซีมอสออปแอมป์และการประยุกต์ใช้งานแหล่งจ่ายไฟ 
 

หัวข้อการทดลอง 1 Charging and discharging a capacitor across a resistor 
หัวข้อการทดลอง 2 Diode Characteristic 
หัวข้อการทดลอง 3 Light Emitting Diode  
หัวข้อการทดลอง 4 Characteristic of Zener diode 
หัวข้อการทดลอง 5 Half-wave rectification 
หัวข้อการทดลอง 6 Full-wave rectification 
หัวข้อการทดลอง 7 Transistor as an electronic rheostat 
หัวข้อการทดลอง 8 Transistor characteristic 
หัวข้อการทดลอง 9 Emitter circuit  
หัวข้อการทดลอง 10 Base circuit 
หัวข้อการทดลอง 11 FET: Operational behavior 
หัวข้อการทดลอง 12 Operational amplifier with complementary emitter follower 
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1.1.4. ห้องปฏิบัติการไฟฟ้าสื่อสาร 

เคร ื ่องม ือและอุปกรณ์ประกอบด้วย  แหล่งจ ่ายไฟฟ้ากระแส  0-30v Transformer AC 0-250V มัลต ิม ิเตอร์  DCโวลต์ม ิเตอร 
ACโวลต์ม ิ เตอร์  DC แอมป์ม ิ เตอร์  AC แอมป์ม ิ เตอร์  ว ัตต์ม ิ เตอรออลซ ิลโลสโคป  ต ัวต ้านทาน  ต ัวเหน ี ่ยวนำ  ต ัวเก ็บประจุ  
แผงทดลองและสายต่อวงจร หลอดไฟฟ้า 100W 220V 

1.1.4.1. วิศวกรรมสายอากาศ 

สถานท่ีตั้ง อาคารวิศวกรรมศาสตร์ ช้ัน 9 ห้อง 908 

 
ว ิ ศ ว ก ร ร ม ส า ย อ า ก า ศ  น ิ ย า ม แ ล ะ ท ฤ ษ ฎ ี เ บ ื ้ อ ง ต ้ น ข อ ง ส า ย อ า ก า ศ  แ ห ล ่ ง ก ำ เ น ิ ด แ บ บ ไ อ โ ซ ท ร อปิ ก 

ร ูปแบบการแพร่กระจายคลื ่นเช ิงกำล ังและสนาม  ไดเร ็คติว ิต ี ้และอัตราการขยาย  ค่าประสิทธ ิภาพ การโพลาไรซ์ของคลื่น 
อิมพีแดนซ์ของอินพุทและแบนวิดท์ สมการการส่งผ่านฟริส การแผ่กระจายคลื่นจากองค์ประกอบกระแส ผลกระทบของกราวด์ คุณสมบัติ
การแผ่กระจายคลื่นของสายอากาศแบบเส้นลวด  แบบแถวลำดับ แบบยากิ-อูดะ และแบบล็อก-พิริออดิก สายอากาศแบบช่องเปิด 
สายอากาศแบบไมโครสตริป สายอากาศสมัยใหม่สำหรับประยุกต์ใช้งาน การวัดคุณลักษณะของสายอากาศ 

1.1.4.2. วิศวกรรมทางแสง 

สถานท่ีตั้ง อาคารวิศวกรรมศาสตร์ ช้ัน 8 ห้อง 805 
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ว ิ ศ ว ก ร ร ม ท า ง แ ส ง ท ่ อ น ำ ค ล ื ่ น ไ ด อ ิ เ ล ็ ค ต ร ิ ค ท ร ง ก ร ะ บ อ ก แ ล ะ เ ง ื ่ อ น ไ ข ก า ร แ พ ร ่ ก ร ะ จ า ย ค ลื่ น 
โครงสร้างและชนิดของเส้นใยแก้วนำแสง พารามิเตอร์ของเส้นใยแก้วนำแสง การผลิตเส้นใยแก้วนำแสง ชนิดของสายเคเบิลใยแก้ว 
อ ุปกรณ ์ส ่ งส ัญญาณแสง  อ ุปกรณ ์ตรวจจ ับแสง  อ ุปกรณ ์ ร ับแสง  การ เส ื ่ อมถอยของส ัญญาณในเส ้น ใยแก้ วนำแสง 
การลดทอนและการกระจายของแสงในเส้นใยแก้ว อุปกรณ์ทวนและขยายสัญญาณแสง การประเมินงบประมาณในการเชื ่อมโยง 
ระบบการมัลติเพล็กซ์ในเส้นใยแก้วนำแสง การสื่อสาร FTTX เบื้องต้น 

1.1.4.3. วิศวกรรมไมโครเวฟ 

สถานท่ีตั้ง อาคารวิศวกรรมศาสตร์ ช้ัน 9 ห้อง 904 

 
วิศวกรรมไมโครเวฟ รูปแบบของระบบการสื่อสารการสื่อสารแบบใช้สายนำสัญญาณ การสื่อสารแบบไร้สายโดยใช้คลื่นวิทยุ 

สัญญาณและระบบเบื ้องต้น  แถบสเปกตรัมของสัญญาณ  การวิเคราะห์ส ัญญาณโดยใช้อนุกรมฟูเร ียร ์และการแปลงฟูเร ียร์  
ก า ร ม อ ด ู เ ล ต ส ั ญ ญ า ณ แ บ บ แ อ น า ล ็ อ ก  AM DSB SSB FM NB/WBFM แ ล ะ PM ส ั ญ ญ า ณ ร บ ก ว น ใ น ร ะ บ บ ส ื ่ อ ส า ร 
การมอดูเลตสัญญาณแบบไบนารี่เบสแบนด์ ทฤษฎีการชักตัวอย่างสัญญาณและการกำหนดระดับสัญญาณ การมอดูเลตสัญญาณแบบพัลส์ 
PCMและDMเทคนิคการรวมสัญญาณ  สายนำสัญญาณเบื ้องต ้น  การแพร่กระจ่ายคลื ่นว ิทยุ  การส ื ่อสารไมโครเวฟเบื ้องต้น 
การสื่อสารผ่านดาวเทียมเบื้องต้น และการสื่อสารผ่านเส้นใยแก้วนำแสงเบื้องต้น 

หัวข้อการทดลอง 1 AM Modulation 
หัวข้อการทดลอง 2 FM Modulation 
หัวข้อการทดลอง 3 ASK MODULATOR/DEMODULATOR 
หัวข้อการทดลอง 4 FSK MODULATOR/DEMODULATOR 
หัวข้อการทดลอง 5 การทดลองวัด Spectrum ของรูปคลื่นสัญญาณ 
หัวข้อการทดลอง 6 เครื่องรับสงวิทยุ 
หัวข้อการทดลอง 7 การใช้งานวงจรเฟสลอ็กลูป 
หัวข้อการทดลอง 8 วงจรกรองความถี ่
หัวข้อการทดลอง 9 แพทเทอร์นการแผ่คลื่นของไดโพลแลมด้าหารสองที่ 1 กิกะเฮิร์ต 
หัวข้อการทดลอง 10 สายอากาศแบบโมโนโพล 
หัวข้อการทดลอง 11 การมัลติเพล็กซ์แบบแบ่งเวลา 
หัวข้อการทดลอง 12 การสื่อสารผ่านเส้นใยแก้วนำแสง 
หัวข้อการทดลอง 13 การเช่ือมต่อเส้นใยแก้วนำแสง 
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1.1.5. ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

สถานท่ีตั้ง อาคารวิศวกรรมศาสตร์ ช้ัน 9 ห้อง 905 

  

 โครงสร้างและสถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูลต่างๆ  หน่วยความจำ รีจ ิสเตอร์ พอร์ตอินพุตและเอาต์พุต 
การอินเตอร์รัพต์ ไทม์เมอร์และเคาน์เตอร์ การเชื่อมต่ออินพุตด้วยเซ็นเซอร์ที่หลากหลาย การเชื่อมต่อเอาท์พุตกับอุปกรณ์ที่หลากหลาย 
ชุดคำสั่งและการพัฒนาโปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง การพัฒนาโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร์ที่มีคุณลักษณะการใช้งานแบบ  Open 
Source ก า ร ส ื ่ อ ส า ร ด ้ ว ย พ อ ร ์ ต อ น ุ ก ร ม  ก า ร ส ื ่ อ ส า ร ด ้ ว ย ร ะ บ บ บ ั ส แ บ บ  I2C โ ม ด ู ล ส ื ่ อ ส า ร ไ ร ้ ส า ย 
ไ ม โ ค รคอน โทรล เ ลอร ์ ก ั บ ง านระบบสม องกลฝ ั ง ต ั ว ขน าด เ ล ็ ก และ เทค โ น โ ลย ี อ ิ น เ ทอร ์ เ น ็ ต ข อ งส ร ร พส ิ ่ ง  (IoT) 
การประยุกต์ใช้งานแอพพลิเคชั่นท่ีหลากหลาย 
 

หัวข้อการทดลอง 1 การควบคุมเอาท์พุตผ่านหลอด LED 
หัวข้อการทดลอง 2 การเขียนโปรแกรมเพื่ออ่านค่าอินพุต 
หัวข้อการทดลอง 3 การเขียนโปรแกรมควบคุมการปิด/เปิดเครื่องใช้ไฟฟ้า  
หัวข้อการทดลอง 4 การเขียนโปรแกรมนับข้ึนและนับลง 
หัวข้อการทดลอง 5 การต่อวงจร LCD แบบ I2C 
หัวข้อการทดลอง 6 การเขียนโปรแกรมการจ่ายน้ำอัตโนมัติตามขนาดของแก้ว 
หัวข้อการทดลอง 7 การเปลี่ยนทิศทางของ DC Motor 
หัวข้อการทดลอง 8 การปรับความเร็ว DC Motor 
หัวข้อการทดลอง 9 การขับ Stepper Motor 
หัวข้อการทดลอง 10 การอ่านค่าอินพุตแบบ Analog 
หัวข้อการทดลอง 11 การส่งข้อมูลแจ้งเตือนเข้า Line Notify 
หัวข้อการทดลอง 12 การควบคุมด้วย Blynk IoT 
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1.2. โปรแกรมสำเร็จรูป/ซอฟต์แวร์ (Software) 

รายละเอียดของโปรแกรมสำเร็จรปู/ซอฟต์แวร์ ที่ใช้ประกอบการเรยีนการสอนของแตล่ะการปฎิบัติการ 

1.2.1. โปรแกรม TinkerCad 

 

1.2.2. โปรแกรม Arduino IDE 

 

1.2.3. โปรแกรม Feedback Instruments (Telecommunications) 
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1.2.4. โปรแกรม SciLAB 

 

1.2.5. โปรแกรม MATLAB Mobile 

 

1.2.6. โปรแกรม Dev C++ 
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2. แหล่งบริการข้อมูลทางวิชาการ 
2.1. ห้องสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 

สำนักหอสมุดกลาง มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลกรุงเทพ มีทั้งหนังสือภาษาไทยและภาษาอังกฤษ รวมถึงภาษาจีน เกาหลี 
ญี่ปุ่น และวารสานไทยและอังกฤษ สถานท่ีตั้ง อาคารเฉลิมพระเกียรติ 80 พรรษา ช้ัน 3 

  

  

• หนังสือด้านวิศวกรรมศาสตร์ 
 ▪ หนังสือภาษาไทย จำนวน 10,485 เล่ม 
 ▪ หนังสือภาษาต่างประเทศ จำนวน 7,741 เล่ม 
 ▪ หนังสือโครงงานปรญิญาตร ี จำนวน 1,173 เล่ม 

• วารสารและนิตยสารด้านวิศวกรรมศาสตร์ 
 ▪ วารสารและนติยสารภาษาไทย จำนวน 30 ช่ือเรื่อง 
 ▪ วารสารและนติยสารภาษาต่างประเทศ จำนวน 50 ช่ือเรื่อง 

• การสืบค้นข้อมูลอืน่ด้านวิศวกรรมศาสตร์ 
 ▪ ข้อมูลสำเร็จรูปซีดรีอม (Audio - Visual) จำนวน 2,525 แผ่น 
 ▪ ข้อมูลวีดีโอออนไลน ์ จำนวน 94 เรื่อง 
 ▪ ฐานข้อมูลอิเล็กทรอนิกส์และเว็บไซต์หน่วยงานท่ีเกี่ยวข้อง จำนวน 30 แหล่งข้อมูล 

 

ดูรายละเอียดเพิ่มเติมได้ที่เว็บไซต์ 
http://gg.gg/engineering_2023_RMUTK-Library 

หรือสแกนท่ีคิวอารโ์ค้ด 

 

http://gg.gg/engineering_2023_RMUTK-Library
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2.2. สิ่งอำนวยความสะดวก 
2.2.1. สถานที่ออกกำลังกาย 

ห้องฟิตเนส สำนักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ อุปกรณ์ออกกำลังกายมากมาย ทั้งแบบคาร์ดิโอ (Cadio) และ 
แบบสร้างความแข็งแรง (Strength) พร้อมตู้ล็อคเกอร์ พื้นที่เปลี่ยนเสื้อผ้า และห้องอาบน้ำแยก ชาย-หญิง 

  

2.2.2. ห้องพยาบาล 

อาคาร 37 กองพัฒนานักศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลกรุงเทพ 

  

  
2.2.3. หอประชุม 
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3. การประกันคุณภาพการศึกษา 
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