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สŠวนที่  1  ขšอมลูหลักสตูร 

 

ช่ือสถาบันการศึกษา : สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง 

วิทยาเขต : กรุงเทพมหานคร 

คณะ/ภาควิชา : ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม  คณะวิศวกรรมศาสตรŤ 

สำหรับผูšท่ีเขšาศึกษาในปŘการศึกษา : 2568 ถึง 2572 

สาขาวิศวกรรมท่ีรับรองปริญญา : สาขาวิศวกรรมไฟฟŜา งานไฟฟŜากำลัง  
 

1. ชื่อหลักสูตร 

 ชื่อภาษาไทย  : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑติ สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 

 ชื่อภาษาอังกฤษ  : Bachelor of Engineering Program in Mechatronics and Instrumentation  

  Control Engineering 
 

2. ชื่อปรญิญาและสาขาวิชา 

ชื่อเต็ม (ภาษาไทย) : วิศวกรรมศาสตรบัณฑติ (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ) 

 ชื่อยŠอ (ภาษาไทย) : วศ.บ. (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม)     

  ชื่อเต็ม (ภาษาอังกฤษ) : Bachelor of Engineering (Mechatronics and Instrumentation Control  

      Engineering) 

 ชื่อยŠอ (ภาษาอังกฤษ) : B.Eng. (Mechatronics and Instrumentation Control Engineering) 
 

3.  วิชาเอก/แขนงวิชา 

วิชาเอก/แขนงวิชา (ชื่อภาษาไทย)  : ไมŠมี 

วิชาเอก/แขนงวิชา (ชื่อภาษาอังกฤษ)  : ไมŠมี 
 

4.  วัตถุประสงคŤของหลักสูตร 

1. เพื่อผลิตบัณฑิตที่มีความสามารถในการประยุกตŤใชšความรูšพื้นฐานและความรูšเฉพาะสาขาวิชา เพื่อปฏิบัติงาน

หรือแกšปŦญหาทางดšานวิศวกรรมไดš 

2. เพื่อผลิตบัณฑิตที ่มีความสามารถในการออกแบบระบบไฟฟŜากำลังเพื่อประกอบวิชาชีพวิศวกรรมในสาขา

วิศวกรรมไฟฟŜา งานไฟฟŜากำลัง 

3. เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความสามารถในการบูรณาการความรูšและทักษะดšานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัด

คุมผŠานกระบวนการเรียนรูšดšวยตนเอง อีกทั้งยังมีความสามารถในการสื่อสาร รวมไปถึงสามารถทำงานรŠวมกับผูšอื่นไดšเปŨน

อยŠางดี 
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4. เพื่อผลิตบัณฑิตที่มีคุณธรรม ความซื่อสัตยŤ และจรรยาบรรณวิชาชีพ มีระเบียบวินัย และเคารพกฎเกณฑŤของ

องคŤกร รวมถึงใสŠใจในเรื่องสิ่งแวดลšอม 

5. เพ่ือผลิตบัณฑติที่มีความสามารถในการออกแบบงานทางดšานเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุมทางอุตสาหกรรม

ไดšภายใตšขšอกำหนดมาตรฐานในดšานตŠาง ๆ 
 

5. ระบบการจัดการศึกษา 

ใชšระบบการศึกษาแบบทวิภาค โดยใน 1 ปŘการศึกษา แบŠงออกเปŨน 2 ภาคการศึกษาปกติ ซึ่งหนึ่งภาคการศึกษา

ปกติมีระยะเวลาศึกษาไมŠนšอยกวŠา 15 สัปดาหŤ และการศึกษาภาคฤดูรšอนกำหนดใหšมีระยะเวลาเทียบเคียงสัดสŠวนไดšกับ

การศึกษาภาคปกติ 
          

6.  โครงสรšางหลักสูตร  

6.1 จำนวนหนŠวยกิตรวมตลอดหลักสูตร    ไมŠนšอยกวŠา 140     หนŠวยกิต 

6.2 โครงสรšางหลักสูตร 

6.2.1 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป                        24    หนŠวยกิต 

กลุŠมวิชาทักษะสŠงเสริมอัตลักษณŤสถาบันฯ        12  หนŠวยกิต 

กลุŠมวิชาทักษะภาษาและการส่ือสาร          3 หนŠวยกิต 

กลุŠมวิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป         9 หนŠวยกิต 

  

6.2.2 หมวดวิชาเฉพาะ                                                            110       หนŠวยกิต 

กลุŠมวิชาเฉพาะพื้นฐาน                                                  42  หนŠวยกิต 

- กลุŠมวิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตรŤและวิทยาศาสตรŤ        24   หนŠวยกิต         

- กลุŠมวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม                     18   หนŠวยกิต 

กลุŠมวิชาเฉพาะสาขา   
- กลุŠมวิชาบังคับเฉพาะ               59   หนŠวยกิต 
- กลุŠมวิชาเลือกเฉพาะ                 3   หนŠวยกิต 
- กลุŠมวิชาศึกษาทางเลือก             6   หนŠวยกิต          

68   หนŠวยกิต 
 

 

6.2.3  หมวดวิชาเลือกเสรี  6      หนŠวยกิต 
 

6.3  รายวิชา 
6.3.1  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป       24     หนŠวยกิต 

  ในหมวดวิชาศกึษาทั่วไป นักศึกษาสามารถเลือกเรียนตามรายวิชาที่สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร

ลาดกระบังเปŗดสอน ตามประกาศสถาบันฯ วŠาดšวยเรื่องหมวดวิชาศึกษาทั่วไป ฉบับ พ.ศ. 2566 จำนวนไมŠนšอยกวŠา 24 

หนŠวยกิต 
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หมายเหตุ    หลักสูตรอาจกำหนดใหšนักศึกษาเรียนวิชาบังคับ หรือใหšนักศึกษาเลือกตามความสมัครใจ 

      X (X-X-X) หมายถึง จำนวนหนŠวยกิต (ชั่วโมงบรรยาย-ชั่วโมงปฏิบัติ-ชั่วโมงศึกษาดšวยตนเอง) 

 

 กลุŠมวิชาทักษะสŠงเสริมอตัลักษณŤสถาบันฯ       12  หนŠวยกติ 

    90641007 พลเมืองดิจิทัล        3 (3-0-6) 

   DIGITAL CITIZEN 

 90641008 พ้ืนฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ      0 (0-0-45) 

   INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION SKILLS 

 90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวŠางวัฒนธรรม 1    3 (3-0-6)  

    INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILL IN ENGLISH 1 

 90641010 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวŠางวัฒนธรรม 2     3 (3-0-6) 

    INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILL IN ENGLISH 2 

 90641004 โครงงานกลุŠม 1         1 (0-2-1) 

    TEAM-PROJECT 1 

 90641005 โครงงานกลุŠม 2         1 (0-2-1) 

    TEAM-PROJECT 2 

 90641006 โครงงานกลุŠม 3        1 (0-2-1) 

    TEAM-PROJECT 3 
 

 กลุŠมวิชาทักษะภาษาและการสื่อสาร        3  หนŠวยกติ 

90644xxx กลุŠมวิชาเลือกดšานภาษาและการสื่อสาร     3 (x-x-x) 

    LANGUAGE AND COMMUNICATION COURSE 
 

 กลุŠมวิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป        9  หนŠวยกติ 

90642036 เตรียมความพรšอมสำหรับวิศวกร       1 (0-3-0) 

PRE-ACTIVITIES FOR ENGINEERS 

90642118 โปรแกรมคอมพิวเตอรŤประยุกตŤทางธุรกิจ      2 (1-2-3) 

    APPLICATION SOFTWARE FOR BUSINESS 

 9064xxxx วิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป       6 (x-x-x) 

    GENERAL EDUCATION COURSES   
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6.3.2  หมวดวิชาเฉพาะ       110   หนŠวยกติ 

กลุŠมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรŤและวิทยาศาสตรŤ 24   หนŠวยกติ 

01006020 ฟŗสิกสŤท่ัวไป 1        3 (3-0-6) 

   GENERAL PHYSICS 1 

01006021 ปฏิบัติการฟŗสิกสŤทั่วไป 1       1 (0-3-2) 

   GENERAL PHYSICS LABORATORY 1 

01006022 ฟŗสิกสŤท่ัวไป 2        3 (3-0-6) 

   GENERAL PHYSICS 2 

01006023 ปฏิบัติการฟŗสิกสŤทั่วไป 2       1 (0-3-2) 

   GENERAL PHYSICS LABORATORY 2 

01006024 เคมีทั่วไป        3 (3-0-6) 

   GENERAL CHEMISTRY 

01006025 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป       1 (0-3-2) 

   GENERAL CHEMISTRY LABORATORY 

01006030 แคลคูลัส 1        3 (3-0-6) 

   CALCULUS 1  

01006031 แคลคูลัส 2         [PRE : 01006030]      3 (3-0-6) 

   CALCULUS 2 

01006032 สมการอนุพันธŤและพิชคณิตเชิงเสšนพ้ืนฐาน     3 (3-0-6) 

   ELEMENTATRY DIFFERENTIAL EQUATIONS AND LINEAR ALGEBRA 

01066062 สถิติวิศวกรรม        3 (3-0-6) 

   ENGINEERING STATISTICS 
 

กลุŠมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม                                                            18     หนŠวยกิต 

01006010 กลศาสตรŤวิศวกรรม       3 (3-0-6) 

   ENGINEERING MECHANICS 

01006011 วัสดุวิศวกรรม        3 (3-0-6) 

   ENGINEERING MATERIALS 

01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรŤ      3 (2-2-5) 

   COMPUTER PROGRAMMING 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม       3 (2-2-5) 

   ENGINEERING DRAWING 
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01066051 สนามแมŠเหล็กไฟฟŜา       3 (3-0-6) 

   ELECTROMAGNETIC FIELDS 

01066064 วงจรไฟฟŜา        3 (3-0-6) 

   ELECTRIC CIRCUITS 
 

กลุŠมวิชาบังคับเฉพาะ     59    หนŠวยกิต 

01066068 วงจรดิจิตอลและระบบสมองกลฝŦงตวั     3 (3-0-6) 

   DIGITAL CIRCUITS AND EMBEDDED SYSTEMS 

01066066 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสŤ       3 (3-0-6) 

   ENGINEERING ELECTRONICS 

01066067 ระบบควบคุม        3 (3-0-6) 

   CONTROL SYSTEMS 

01066069 การวัดทางไฟฟŜา        3 (3-0-6) 

ELECTRICAL MEASUREMENTS 

01066550 เครื่องจักรกลไฟฟŜา       3 (3-0-6) 

ELECTRICAL MACHINES 

01066452 ระบบควบคุมเชิงตรรกะที่โปรแกรมไดš     3 (3-0-6) 

PROGRAMMABLE LOGIC CONTROL SYSTEMS 

01066556 อิเล็กทรอนิกสŤกำลัง       3 (3-0-6) 

POWER ELECTRONICS 

01066557 ระบบไฟฟŜากำลัง        3 (3-0-6) 

ELECTRICAL POWER SYSTEM 

01066559 การออกแบบระบบไฟฟŜา       3 (3-0-6) 

ELECTRICAL SYSTEM DESIGN 

01066455 การสื่อสารขšอมูลในอุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ    3 (3-0-6) 

  INDUSTRIAL DATA COMMUNICATION AND AUTOMATION SYSTEMS 

01066456 หุŠนยนตŤอุตสาหกรรมและวิทัศนŤจักรกล         3 (3-0-6) 

INDUSTRIAL ROBOTICS AND MACHINE VISION  

 01066451 เทอรŤโมฟลูอิดสŤ        3 (3-0-6) 

  THERMO-FLUIDS 

01066490 อุปกรณŤตรวจรูšและอุปกรณŤแปลงสัญญาณ          3 (3-0-6) 

SENSORS AND TRANSDUCERS 
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01066453 อุปกรณŤวัดและควบคุมในกระบวนการ         3 (3-0-6) 

PROCESS INSTRUMENTATION  

01066558 การใชšคอมพิวเตอรŤชŠวยในการออกแบบ ผลิต และวิเคราะหŤ   3 (3-0-6) 

   CAD/CAM/CAE 

01066457 การออกแบบระบบการวัดคุมนิรภัย          3 (3-0-6) 

SAFETY INSTRUMENTED SYSTEM DESIGN  

01066491  ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 1   2 (0-6-0) 

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL ENGINEERING LABORATORY 1 

 01066492 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 2    2 (0-6-0) 

    MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL ENGINEERING LABORATORY 2 

 01066493 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 3    2 (0-6-0) 

    MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL ENGINEERING LABORATORY 3 

 01066494 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 4   2 (0-6-0) 

    MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL ENGINEERING LABORATORY 4 

01066468  โครงงานบูรณาการทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม   3 (0-9-0) 

[PRE : 01006005, 01006029, 01066467, or EQUIVALENT SUBJECT(s)]   

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL ENGINEERING CAPSTONE PROJECT  

01006004 การฝřกงานอุตสาหกรรม       0 (0-45-0) 

   INDUSTRIAL TRAINING 
 

 กลุŠมวิชาเลือกเฉพาะ 3     หนŠวยกิต 

01066454 การควบคุมคุณภาพและการจัดการอุตสาหกรรม    3 (3-0-6) 

                QUALITY CONTROL AND INDUSTRIAL MANAGEMENT0-- 

01066471 กระบวนการพลศาสตรŤและการควบคุม     3 (3-0-6) 

   PROCESS DYNAMICS AND CONTROLS 

01066473 วาลŤวควบคุมและแอคทูเอเตอรŤ      3 (3-0-6) 

   CONTROL VALVE AND ACTUATOR  

01066474 เครื่องมือวัดเชิงวิเคราะหŤในกระบวนการ     3 (3-0-6) 

   PROCESS ANALYTICAL INSTRUMENTS 

01066475 การทดสอบแบบไมŠทำลายวัตถุเพื่อการบำรุงรักษา    3 (3-0-6) 

   NON-DESTRUCTIVE TESTING FOR MAINTENANCE 

01066476 ระบบนิวเมติกและไฮดรอลิก      3 (3-0-6) 

   PNEUMATIC AND HYDRAULIC SYSTEM 
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01066477 การวัดเสมือน        3 (3-0-6) 

   VIRTUAL INSTRUMENTATION 

01066478  อิเล็กทรอนิกสŤอุตสาหกรรม      3 (3-0-6) 

 INDUSTRIAL ELECTRONICS 

01066481 การควบคุมกระบวนการและกระบวนการอัตโนมัติ    3 (3-0-6) 

  PROCESS CONTROL AND AUTOMATION 

01066484 ระบบไฟฟŜาเครื่องกลระดับจุลภาค      3 (3-0-6) 

MICROELECTROMECHANICAL SYSTEMS 

01066485 เทคโนโลยีการเก็บเก่ียวพลังงานการสั่นสะเทือน    3 (3-0-6) 

VIBRATION ENERGY HARVESTING TECHNOLOGY 

01066486 หัวขšอคัดสรรในงานวิศวกรรมการวัดและควบคุม    3 (3-0-6) 

   SELECTED TOPICS IN INSTRUMENTATION AND CONTROL ENGINEERING  

01066487 การสอบเทยีบเครื่องมือวัด      3 (3-0-6) 

   INSTRUMENT CALIBRATION 

01066586 การขับทางไฟฟŜา        3 (3-0-6) 

   ELECTRIC DRIVES 

01066587 หัวขšอคัดสรรในงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤ    3 (3-0-6) 

  SELECTED TOPICS IN MECHATRONICS ENGINEERING   
      

กลุŠมวิชาการศึกษาทางเลือก 6      หนŠวยกิต  

 กลุŠมวิชาการศึกษาทางเลือกแบŠงออกเปŨน 3 ทางเลือก เพื่อใหšนักศึกษาไดšเลือกแนวทางการศึกษาที่เหมาะสม

สาํหรับตนเอง 1 ทางเลือก ดังนี้ 
 

 1. โครงงานพิเศษ         6  หนŠวยกติ 

สำหรับนักศึกษาที่มีความประสงคŤเลือกการเรียนรูšแบบโครงงานเปŨนฐาน (Project-Based Learning) เพื่อฝřก

ทักษะการคิดเชิงระบบ ทักษะการทำงานเปŨนทีม และทักษะการแกšปŦญหาในงานวิศวกรรมการวัดและควบคุม 
 

01066467 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ   6 (0-18-0) 

   MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL ENGINEERING PROJECT 
 

2. สหกิจศึกษา    6 หนŠวยกติ 

สาํหรับนักศึกษาที่มีความประสงคŤเลือกการเรียนรูšการทํางานในสภาพจริงของสถานประกอบการ 

01006029 สหกิจศึกษา        6 (0-45-0) 

   CO-OPERATIVE EDUCATION  
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 3. การศึกษาหรือการปฏิบัติการฝřกงานตŠางประเทศ     6  หนŠวยกติ 

 สาํหรับนักศึกษาที่มคีวามประสงคŤลงทะเบียนเรยีนหรือฝřกงานในตŠางประเทศ ใหšนักศึกษาเลือกเรียนจากแนวทาง

ใดแนวทางหนึ่ง เพียงแนวทางเดียว 

  3.1 การศึกษาตŠางประเทศ นักศึกษาที่เลือกเรียนการศึกษาตŠางประเทศ สามารถดําเนินการเทียบโอนหนŠวยกิต 

จากสถาบันท่ีศึกษาในตŠางประเทศไดšตามประกาศของสถาบันฯ ไมŠเกิน 6 หนŠวยกิต  

 3.2 การปฏิบัตกิารฝřกงานตŠางประเทศ 
 

01006005  การปฏิบัติการฝřกงานตŠางประเทศ      6 (0-45-0) 

            OVERSEA TRAINING 
 

  6.3.3 หมวดวิชาเลือกเสรี  6     หนŠวยกิต 

 นักศึกษาสามารถเลือกเรียนในรายวิชาที ่เปŗดสอน   ภายในสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร

ลาดกระบัง  จำนวนไมŠนšอยกวŠา 6 หนŠวยกิต 
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7. แผนการศึกษา 

ปŘที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 1 

  

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01006020 ฟŗสิกสŤทั่วไป 1 

GENERAL PHYSICS 1 

3 (3-0-6) 

01006021 ปฏิบัติการฟŗสิกสŤทั่วไป 1  

GENERAL PHYSICS LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

01006024 เคมีทั่วไป 

GENERAL CHEMISTRY 

3 (3-0-6) 

01006025 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 

GENERAL CHEMISTRY LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01006030 แคลคูลสั 1 

CALCULUS 1 

3 (3-0-6) 

01006012 

 

การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรŤ 

COMPUTER PROGRAMMING 

3 (2-2-5) 

 

90642118 โปรแกรมคอมพิวเตอรŤประยุกตŤทางธุรกิจ 

APPLICATION SOFTWARE FOR BUSINESS 

2 (1-2-3) 

90641007 พลเมืองดิจิทลั 

DIGITAL CITIZEN 

3 (3-0-6) 

90641008 พื้นฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ ** 

INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION SKILLS 

0 (0-0-45) 

รวม 19 
 

** เฉพาะนักศึกษาที่ไมŠผŠานมาตรฐานการสอบวัดระดับความรูšภาษาอังกฤษ (English Placement Test) ตามประกาศสถาบันฯ เร่ือง การ

สอบวัดระดับความรูšภาษาอังกฤษ เพื่อเทียบรายวิชา ภาษาอังกฤษ ระดับปริญญาตร ี  
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ปŘที ่1 ภาคการศึกษาที่ 2 

 

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01006022 ฟŗสิกสŤทั่วไป 2 

GENERAL PHYSICS 2 

3 (3-0-6) 

01006023 ปฏิบัติการฟŗสิกสŤทั่วไป 2  

GENERAL PHYSICS LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

01006031 แคลคลูสั 2  

CALCULUS 2 

3 (3-0-6) 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม 

ENGINEERING DRAWING 

3 (2-2-5) 

01006010 

 

กลศาสตรŤวิศวกรรม 

ENGINEERING MECHANICS 

3 (3-0-6) 

 

01006011 วัสดุวิศวกรรม 

ENGINEERING MATERIALS  

3 (3-0-6) 

 

01066062 สถิติวิศวกรรม 

ENGINEERING STATISTICS 

3 (3-0-6) 

 

90642036 เตรียมความพรšอมสำหรับวิศวกร 

PRE-ACTIVITIES FOR ENGINEERS 

1 (0-3-0) 

90641004 โครงงานกลุŠม 

TEAM – PROJECT 1 

1 (0-2-1) 

รวม 21 
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ปŘที ่2 ภาคการศึกษาที่ 1 
 

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01006032 สมการอนุพันธŤและพิชคณติเชงิเสšนพ้ืนฐาน 

ELEMENTARY DIFFERENTIAL EQUATIONS AND LINEAR 

ALGEBRA 

3 (3-0-6) 

01066051 สนามแมŠเหล็กไฟฟŜา 

ELECTROMAGNETIC FIELDS 

3 (3-0-6) 

01066064 วงจรไฟฟŜา 

ELECTRIC CIRCUITS 

3 (3-0-6) 

 

01066068 วงจรดิจิทัลและระบบสมองกลฝŦงตัว 

DIGITAL CIRCUITS AND EMBEDDED SYSTEMS 

3 (3-0-6) 

01066069 การวัดทางไฟฟŜา 

ELECTRICAL MEASUREMENTS 

3 (3-0-6) 

01066491 ปฏิบัติการวศิวกรรมเมคคาทรอนกิสŤและระบบวัดคมุ 1 

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL 

ENGINEERING LABORATORY 1 

2 (0-6-0) 

 

90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวŠางวัฒนธรรม 1 

INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 1 

3 (3-0-6) 

รวม 20 
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ปŘท่ี  2 ภาคการศึกษาที่ 2 

  

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01066066 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสŤ 

ENGINEERING ELECTRONICS 

3 (3-0-6) 

01066067 ระบบควบคมุ 

CONTROL SYSTEMS 

3 (3-0-6) 

01066550 เครื่องจักรกลไฟฟŜา 

ELECTRICAL MACHINES 

3 (3-0-6) 

01066451 เทอรŤโมฟลูอิดสŤ  

THERMO-FLUIDS 

3 (3-0-6) 

01066490 อุปกรณŤตรวจรูšและอุปกรณŤแปลงสัญญาณ 

SENSORS AND TRANSDUCERS 

3 (3-0-6) 

01066492 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนกิสŤและระบบวัดคุม 2 

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL 

ENGINEERING LABORATORY 2 

2 (0-6-0) 

 

90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวŠางวัฒนธรรม 2 

INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 2 

3 (3-0-6) 

90641005 โครงงานกลุŠม 2 

TEAM – PROJECT 2 

1 (0-2-1) 

รวม 21 
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ปŘที ่3 ภาคการศึกษาที่ 1 

 

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01066452 ระบบควบคมุเชิงตรรกะท่ีโปรแกรมไดš  

PROGRAMMABLE LOGIC CONTROL SYSTEMS 

3 (3-0-6) 

01066453 อุปกรณŤวัดและควบคมุในกระบวนการ 

PROCESS INSTRUMENTATION 

3 (3-0-6) 

01066556 อิเล็กทรอนิกสŤกำลัง 

POWER ELECTRONICS 

3 (3-0-6) 

01066557 ระบบไฟฟŜากำลัง 

ELECTRICAL POWER SYSTEM 

3 (3-0-6) 

01066558 การใชšคอมพิวเตอรŤชŠวยในการออกแบบ ผลิต และวิเคราะหŤ 

CAD/CAM/CAE 

3 (3-0-6) 

01066493 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนกิสŤและระบบวัดคุม 3 

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL 

ENGINEERING LABORATORY 3 

2 (0-6-0) 

 

90644xxx กลุŠมวิชาเลือกดšานภาษาและการสือ่สาร 

LANGUAGE AND COMMUNICATION COURSE 

3 (3-0-6) 

รวม 20 
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ปŘท่ี 3 ภาคการศึกษาที่ 2  

 

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01066455 การสื่อสารขšอมลูในอุตสาหกรรมและระบบอัตโนมัติ 

INDUSTRIAL DATA COMMUNICATION AND 

AUTOMATION SYSTEMS 

3 (3-0-6) 

01066456 หุŠนยนตŤอุตสาหกรรมและวิทัศนŤจักรกล  

INDUSTRIAL ROBOTICS AND MACHINE VISION 

3 (3-0-6) 

01066457 การออกแบบระบบการวัดคมุนิรภัย 

SAFETY INSTRUMENTED SYSTEM DESIGN 

3 (3-0-6) 

01066559 การออกแบบระบบไฟฟŜา 

ELECTRICAL SYSTEM DESIGN 

3 (3-0-6) 

010664xx วิชาเลือกเฉพาะสาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบวัดคมุ 

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL 

ENGINEERING ELECTIVES 

3 (3-0-6) 

01066494 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนกิสŤและระบบวัดคุม 4 

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL 

ENGINEERING LABORATORY 4 

2 (0-6-0) 

 

9064xxxx กลุŠมวิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 1 

GENERAL EDUCATION ELECTIVES 1 

3 (x-x-x) 

90641006 โครงงานกลุŠม 3 

TEAM – PROJECT 3 

1 (0-2-1) 

รวม 21 

 
 
 

ปŘท่ี 3  ภาคการศึกษาพิเศษ 

 

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01006004 การฝřกงานอุตสาหกรรม  

INDUSTRIAL TRAINING  

0 (0-45-0) 
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ปŘท่ี 4 ภาคการศึกษาที่ 1  

 

แผนการศึกษาสำหรับนักศึกษาที่เลือกเรียน  โครงงานพเิศษ 

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01066467 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 

MECHATRONICS AND INSTRUMENTATION CONTROL 

ENGINEERING PROJECT 

6 (0-18-0) 

รวม 6 

 

แผนการศึกษาสำหรับนักศึกษาที่เลือกเรียน  สหกิจศึกษา  
     

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

01006029 สหกิจศึกษา 

CO-OPERATIVE EDUCATION  

6 (0-45-0) 

รวม 6 

 

แผนการศึกษาสำหรับนักศึกษาที่เลือกเรียน  การศึกษาหรือการปฏิบัติการฝřกงานตŠางประเทศ 

รหัสวิชา ชื่อวิชา 
หนŠวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดšวยตนเอง) 

xxxxxxxx วิชาที่เทียบโอนหนŠวยกิตจากสถาบันการศึกษาในตŠางประเทศ 6 (x-x-x) 

รวม 6  

หรือ   

01006005 การปฏิบัติการฝřกงานตŠางประเทศ  

OVERSEA TRAINING 

6 (0-45-0) 

รวม 6 
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10.  ช่ือผูšรับผิดชอบหลักสูตรและผูšประสานงาน 

 

ลำดับ ชื่อ-สกลุ ตำแหนŠง โทรศัพทŤ E-mail 

1 รศ.ดร.ทัตยา  ปุคคละนันทนŤ ประธานหลักสตูร 0818609852 tattaya.pu@kmitl.ac.th 

2 ผศ.ดร.สุธรรม สัทธรรมสกุล อาจารยŤผูšรับผิดชอบ

หลักสตูร 

0813471233 sutham.sa@kmitl.ac.th 

3 ผศ.ดร.สริิชัย  ธรรมารักษŤวัฒนะผศ. อาจารยŤผูšรับผิดชอบ

หลักสตูร 

0988285754 sirichai.ta@kmitl.ac.th 

4 รศ.ดร.ชนินทรŤ  บุญลักษณานุสรณŤ อาจารยŤผูšรับผิดชอบ

หลักสตูร 

0883229966 chanin.bu@kmitl.ac.th 

5 ผศ.สองเมือง  นันทขวšาง  อาจารยŤผูšรบัผิดชอบ

หลักสูตร 

0866655734 songmoung.nu@kmitl.ac.th 

6 นางสุธัญญา สิงหนุวฒันะ เจšาหนšาทีป่ระสานงาน 0897932455 suthanya.si@kmitl.ac.th 



สŠ ว น ที่  2  ขš อ มู ล ค ณ า จ า ร ยŤ แ ล ะ ลั ก ษ ณ ะ บั ณ ฑิ ต ที่ พึ ง ป ร ะ ส ง คŤ  | - 18 - 

สŠวนที่ 2 ขšอมูลคณาจารยŤและลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงคŤ 

 

1. ชื่อและคุณวุฒิการศกึษาของประธานหลักสูตรและอาจารยŤผูšรับผิดชอบหลักสูตร 
 

ลำดับ 
ตำแหนŠงวิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศกึษา 

ปŘที่สำเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณŤ
การสอน 

*1 รศ.ดร. ทัตยา ปุคคละนันทนŤ 
 

วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
M.Sc. Advanced Electronic Engineering 
(The University of Warwick), UK 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2542 
 

2544 
 

2546 
 

2553 

23 ปŘ 

2 ผศ.ดร. สุธรรม สัทธรรมสกลุ อส.บ. เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกสŤ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมสารสนเทศ (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2544 
 

2549 
 

2565 

17 ปŘ 

3 ผศ.ดร. สิริชัย ธรรมารักษŤวัฒนะ อส.บ. เทคโนโลยีโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 
D.Eng. Material Science and Production 
Engineering (Fukuoka Institute of 
Technology), Japan 

2544 
 

2549 
 

2557 

22 ปŘ 

4 รศ.ดร. ชนินทรŤ บุญลักษณานุสรณŤ วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Electrical Engineering  
(University of Edinburgh), UK 

2537 
 

2540 

28 ปŘ 

5 ผศ. สองเมือง นันทขวšาง วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมระบบควบคุม (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2546 
 

2548 

20 ปŘ 

หมายเหตุ * ประธานหลักสูตร 
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2. ชื่อและคุณวุฒกิารศึกษาของอาจารยŤประจำหลักสูตร/สาขาวิชา 
 

ลำดับ 
ตำแหนŠงวิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศกึษา 

ปŘที่สำเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณŤ
การสอน 

     1      รศ.ดร. ทวีพล ซื่อสัตยŤ วศ.บ. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนัเทคโนโลยีพระ

จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

Dr. Mont Automation (Institute for 

Automation University of Leoben), Austria 

2538 

 

2541 

 

2551 

29 

2 ผศ.ดร. วิจิตรสวัสดิ์ สุขสวัสดิ์ ณ 

อยุธยา 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

M.S. Electrical Engineering (University of 

Missouri-Rolla), USA 

Ph.D (Engineering Management (University 

of Missouri-Rolla), USA 

2538 

 

2545 

 

2549 

19 

3 รศ. ทรงชัย วีระทวีมาศ ค.อ.บ. อิเลคทรอนิคสŤ-คอมพิวเตอรŤ (สถาบัน
เทคโนโลยีราชมงคล) 
วศ.ม.วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2531 
 

2535 
 

33 

4 รศ.ดร. วิศรุต ศรรีัตนะ ค.อ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Material and Production Engineering 
(Fukuoka Institute of Technology), Japan 

2535 
 

2540 
 

2556 

28 

5 รศ. สักรยีา ชิตวงศŤ อส.บ. เทคโนโลยีคอมพิวเตอรŤอุตสาหกรรม 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2535 
 
 

2537 

31 

6 รศ.ดร. อาจินตŤ นŠวมสำราญ วศ.บ. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2541 
 

2544 
 

2560 

24 

7 ผศ.ดร. นรนิทรŤ ธรรมารักษŤวัฒนะ วท.บ. สถิติ-คอมพิวเตอรŤ (มหาวิทยาลัย
รามคำแหง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2536 
 

2543 
 
 

25 
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ลำดับ 
ตำแหนŠงวิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศกึษา 

ปŘที่สำเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณŤ
การสอน 

ปร.ด. วิทยาศาสตรŤนาโนและวัสดุ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2559 

8 ผศ.ดร. พงษŤชัย นิลาศ วศ.บ. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 
M.S. Electrical Engineering  
(Vanderbilt University), USA 
Ph.D. Electrical Engineering (Vanderbilt 
University), USA 

2537 
 

2541 
 

2546 

26 

9 ผศ. อัครวรรษ เริงร่ืน วศ.บ. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2539 
 

2546 

22 

10 รศ.ดร. ดอน อิศรากร วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสŤ (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมระบบควบคุม (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Micro Engineering (Ecole 
Polytechnique Federale de Lausanne), 
Switzerland 

2543 
 

2546 
 

2554 

22 

11 รศ.ดร. ถาวร เบญจนราสุทธิ์ วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
M.S.E. Electrical Engineering: Systems (The 
University of Michigan, Ann Arbor), USA 
D.Eng. Control Engineering (Tokai 
University), Japan 

2539 
 

2541 
 

2550 
 

27 

12 ผศ.ดร. พิชชา ประสิทธิ์มีบุญ B.S. Electrical Engineering (Columbia 
University), USA 
M.S. Electrical Engineering (University of 
California), USA 
Ph.D. Electrical Engineering (Columbia 
University), USA 

2553 
 

2554 
 

2560 

8 

13 ศ.ดร. วรพงศŤ ตั้งศรรีัตนŤ อส.บ. อิเล็กทรอนิกสŤ (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2534 
 

2540 
 

2546 

31 

14 ผศ.ดร. นพดล มณีรตันŤ วท.บ. วิทยาศาสตรŤฟŗสิกฺสŤ  

(มหาวิทยาลัยศรีนรินทรวิโรฒ) 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2533 

 

2540 

 

24 
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ลำดับ 
ตำแหนŠงวิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศกึษา 

ปŘที่สำเร็จ
การศึกษา 

ประสบการณŤ
การสอน 

วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2549 

15 ผศ.ดร. สังวาล บกสุวรรณ วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (จุฬาลงกรณŤมหาวิทยาลัย) 
Ph.D. Mechanical Engineering and 
Intelligent Systems (The University of 
Electro-Communications), Japan 

2546 
 

2548 
 

2558 

20 

16 ผศ. เทพจิตรŤ เชยโภคา วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2538 
 

2552 

28 

17 ผศ. สุมติร พนาอุดมทรัพยŤ วท.บ. วิทยาศาสตรŤฟŗสิกสŤประยุกตŤ 
(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลšาธนบุร)ี 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2531 
 

2537 

27 

18 รศ.ดร. อภินัย ฤกษŤรัตนŤ วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบันเทคโนโลยี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2541 
 

2545 
 

2556 

13 

19 ผศ. สาท คำมูล อส.บ. เทคโนโลยีคอมพิวเตอรŤอุตสาหกรรม 
(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2534 
 
 

2541 
 

32 

20 ผศ.ดร. นภศลู วงษŤวานิช B.E. (Hons.) Electronics and Electrical 
Engineering (University of Canterbury), 
New Zealand 
Ph.D. Electronics and Electrical 
Engineering (University of Canterbury), 
New Zealand 

2554 
 

 
2559 

9 

21 รศ.ดร. ธีรวัฒนŤ เทพมณ ี วศ.บ. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนัเทคโนโลยีพระ
จอมเกลšาเจšาคณุทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

2541 
 

2547 
 

2554 

21 
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3. ลักษณะบัณฑิตที ่พึงประสงคŤสำหรับการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม (Graduate Attributes and 

Professional Competencies) 
 

3.1 ตารางความเช่ือมโยงระหวŠางรายวิชาในหลักสูตรกับลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงคŤ (Graduate Attributes)  

ตามขšอตกลง Washington Accord 
 

ลำดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงคŤ (Graduate Attributes) 

ตามขšอตกลง Washington Accord 

รายวิชา 

ในหลักสูตร 

1 ความรูšดšานวิศวกรรม (Engineering Knowledge) 

- สามารถประยุกตŤใชšความรูšทางดšานคณิตศาสตรŤ วิทยาศาสตรŤ พื้นฐานทางวิศวกรรม 

และความรูšเฉพาะทางวิศวกรรม เพ่ือการแกšไขและหาคำตอบ ของปŦญหาทาง

วิศวกรรมที่ซบัซšอน 

01006010 กลศาสตรŤวิศวกรรม 

01066051 สนามแมŠเหล็กไฟฟŜา 

01066064 วงจรไฟฟŜา 

 

2 การวิเคราะหŤปŦญหา (Problem Analysis) 

- สามารถระบุ ตั้งสมการ วิจัย สืบคšน และวิเคราะหŤ ปŦญหาทางวิศวกรรมที่ซบัซšอน 

เพ่ือใหšไดšขšอสรุป ของปŦญหาที่มีนยัสำคญั โดยใชš หลักการทาง คณติศาสตรŤ 

วิทยาศาสตรŤธรรมชาติ และ วิทยาการทางวิศวกรรมศาสตรŤ 

01066067 ระบบควบคุม 

01066068 วงจรดิจิตอลและระบบ

สมองกลฝŦงตัว  

01066069 การวัดทางไฟฟŜา  

3 การออกแบบ/พัฒนาหาคำตอบของปŦญหา (Design/Development of 

Solutions) 

- สามารถพัฒนาหาคำตอบของปŦญหาทาง วิศวกรรมท่ีซับซšอน และออกแบบระบบ 

ช้ินงาน หรือกระบวนการ ตามความจำเปŨนและเหมาะสม กับขšอพิจารณาทางดšาน

สาธารณสุข ความปลอดภัย วัฒนธรรม สังคม และสิ่งแวดลšอม 

01066559 การออกแบบระบบไฟฟŜา 

01066457 การออกแบบระบบการวัด

คุมนิรภยั 

01066456 หุŠนยนตŤอุตสาหกรรมและ

วิทัศนŤจักรกล 

4 การสืบคšน (Investigation) 

- สามารถดำเนินการสืบคšนเพ่ือหาคำตอบของ ปŦญหาทางวิศวกรรมที่ซับซšอน โดยใชš

ความรูšจากงานวิจัยและวิธีการวิจัย รวมถึง การออกแบบการทดลอง การวิเคราะหŤ 

และการแปลความหมายของขšอมลู การสังเคราะหŤขšอมูลเพื่อใหšไดšผลสรุปที่เชื่อถือไดš 

01066062 สถิติวิศวกรรม 

0106649x ปฏิบัติการวิศวกรรมเมค

คาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 

5 การใชšเคร่ืองมือทันสมัย (Modern Tool Usage) 

- สามารถสรšาง เลือกใชš เทคนิควิธี ทรัพยากร และ ใชšเครื่องมือทันสมัยทางวิศวกรรม

และเทคโนโลยี สารสนเทศ รวมถึงการพยากรณŤ การทำแบบจำลองของงานทาง

วิศวกรรมที่ซบัซšอนที่เขšาใจถึงขšอจำกัดของเครื่องมือตŠาง ๆ 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม 

0106649x ปฏิบัติการวิศวกรรมเมค

คาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 

01066558 การใชšคอมพิวเตอรŤชŠวยใน

การออกแบบ ผลติ และวิเคราะหŤ 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 

01066467 โครงงานทางวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 
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ลำดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงคŤ (Graduate Attributes) 

ตามขšอตกลง Washington Accord 

รายวิชา 

ในหลักสูตร 

6 วิศวกรและสังคม (The Engineer and Society) 

- สามารถใชšเหตุและผลจากหลักการและความรูšที่ ไดšรับมาประเมินประเด็นและ

ผลกระทบตŠาง ๆ ทางสังคม ชีวอนามัย ความปลอดภยั กฎหมาย และวัฒนธรรม 

ที่เก่ียวพันกับการปฏิบติัวิชาชีพวิศวกรรม 

01066559 การออกแบบระบบไฟฟŜา 

01066457 การออกแบบระบบการวัด

คุมนิรภยั 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 

7 สิ่งแวดลšอมและความยั่งยืน (Environment and Sustainability) 

- สามารถเขšาใจผลกระทบของคำตอบของปŦญหางานทางวิศวกรรมในบริบทของสังคม

และสิ่งแวดลšอม และสามารถแสดงความรูšและความจำเปŨนของการพัฒนาท่ียั่งยืน 

01066453 อุปกรณŤวัดและควบคมุใน

กระบวนการ 

01066457 การออกแบบระบบการวัด

คุมนิรภยั 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 

8 จรรยาบรรณวิชาชีพ (Ethics) 

- สามารถใชšหลักการทางจรรยาบรรณและมีสำนึกรับผดิชอบตŠอมาตรฐานการปฏิบัติ

วิชาชีพวิศวกรรม 

01066558 การใชšคอมพิวเตอรŤชŠวยใน

การออกแบบ ผลติ และวิเคราะหŤ 

01066457 การออกแบบระบบการวัด

คุมนิรภยั 

01006004 การฝřกงานอุตสาหกรรม 

9 การทำงานเด่ียวและทำงานเปŨนทีม (Individual and Team work) 

- ทำหนšาที่ไดšอยŠางมีประสิทธิภาพทั้งในดšานการทำงานเดี่ยว และการทำงานในฐานะ 

ผูšรŠวมทีมหรือ ผูšนำทีมทีม่ีความหลากหลายของสาขาวิชาชีพ 

0106649x ปฏิบัติการวิศวกรรมเมค

คาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 

01066467 โครงงานทางวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 

10 การสื่อสาร (Communication) 

- สามารถสื่อสารงานวิศวกรรมที่ซบัซšอนกับกลุŠมผูšปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรมและสังคม

โดยรวมไดšอยŠางมีประสิทธิผล อาท ิสามารถอŠานและเขียนรายงาน ทางวิศวกรรมและ

เตรียมเอกสารการออกแบบงาน วิศวกรรมไดšอยŠางมีประสิทธิผล สามารถนำเสนอ 

สามารถใหšและรับคำแนะนำงานไดšอยŠางชัดเจน 

01006004 การฝřกงานอุตสาหกรรม 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 

01066467 โครงงานทางวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 

11 การบริหารโครงการและการลงทุน (Project Management and Finance) 

- สามารถแสดงวŠามีความรูšและความเขšาใจ หลักการทางวิศวกรรมและการบริหารงาน 

และสามารถประยุกตŤใชšหลักการบรหิารในงานของตนในฐานะผูšรŠวมทีมและผูšนำทีม

เพ่ือบริหารจดัการ โครงการวิศวกรรมที่มสีภาพแวดลšอมการทำงาน ความหลากหลาย

สาขาวิชาชีพ 

01066457 การออกแบบระบบการวัด

คุมนิรภยั 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 
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ลำดับ 
ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงคŤ (Graduate Attributes) 

ตามขšอตกลง Washington Accord 

รายวิชา 

ในหลักสูตร 

01066467 โครงงานทางวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 

12 การเรียนรูšตลอดชีพ (Lifelong Learning) 

- ตระหนักและเห็นความจำเปŨนในการเตรียมตัว เพื่อใหšสามารถปฏิบตัิงานไดš 

โดยลำพังและสามารถการเรียนรูšตลอดชีพเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงทางดšานเทคโนโลยี

และวิศวกรรม 

01066468 โครงงานบูรณาการทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและ

ระบบวัดคมุ 

01066467 โครงงานทางวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคมุ 
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สŠวนที่ 3 รายละเอียดองคŤความรูšในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 

 

1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองคŤความรูš สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟŜา งานไฟฟŜากำลัง 

องคŤความรูš 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนŠวยกิตและ 

สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

1. องคŤความรูšพื้นฐานทางวิทยาศาสตรŤ 

1.1 ฟŗสิกสŤบนพ้ืนฐานของ

แคลคูลสั 

เวกเตอรŤ การเคลื่อนท่ีและกฎของนิวตัน สมดลุ

ของอนุภาค สมดลุแรง สมดุลของวัตถุแข็ง จุด

ศูนยŤกลางแรงโนšมถŠวงและจุดเซนทรอยดŤ คลื่น

และการสั่น กลศาสตรŤของไหล แกŢสอุดมคติและ

สารบริสุทธ์ิ งานและความรšอน การนำความรšอน 

การพาความรšอนและการแผŠรังสีความรšอน 

01006020 

GENERAL PHYSICS 1 

3 (3-0-6) 

3 

100 % 

 ปฏิบัติการท่ีมีเนื้อหาสัมพันธŤกับวิชา 01006020 

ฟŗสิกสŤทั่วไป 1 

01006021 

GENERAL PHYSICS 

LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

1  

100 % 

 การหักเหและการเบี่ยงเบนทางแสง โพลาไรเซ

ซั่น เลนสŤและอุปกรณŤทางแสง ทฤษฎีสัมพัทธŤ

ภาพพิเศษ คุณสมบติัแบบอนุภาคของคลื่น 

คุณสมบัติแบบคลื่นของอนุภาค โครงสรšางของ

อะตอม แบบจำลองอะตอมของบอรŤ สมการ  

โชรดิงเจอรŤ ทฤษฎีควอนตมัของอะตอม

ไฮโดรเจน อะตอมแบบมีอิเล็กตรอนหลายตัว 

การวิเคราะหŤวงจรกระแสตรงและกระแสสลับ 

โครงสรšางพ้ืนฐานของระบบอิเล็กทรอนิกสŤ 

คุณสมบัติเบื้องตšนของสารก่ึงตัวนำ พ้ืนฐาน

ไดโอด ทรานซิสเตอรŤชนิดสองข้ัวและชนิด

สนามไฟฟŜา การใชšงานไดโอดพ้ืนฐาน 

01006022 

GENERAL PHYSICS 2 

3 (3-0-6)  

3 

100 % 

 

ปฏิบัติการท่ีมีเนื้อหาสัมพันธŤกับวิชา 01006022 

ฟŗสิกสŤทั่วไป 2 

01006023 

GENERAL PHYSICS 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2)  

1 

100 % 

1.2 เคมี พื้นฐานของทฤษฎีอะตอมและปรมิาณสัมพันธŤ  

คุณสมบัติของแกŢส  ของแข็ง  ของเหลว และ

สารละลาย  สมดุลเคมี  สมดลุไอออน  

จลนพลศาสตรŤเคม ี โครงสรšางทางอิเล็กตรอน

ของอะตอม  พันธะเคมี สมบัติตามตารางพีริออ

ดิก  ธาตุเรพรเีซนเทรทีฟ  ธาตุอโลหะและโลหะ

01006024 

GENERAL CHEMISTRY       

3 (3-0-6) 

3       

100 % 
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องคŤความรูš 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนŠวยกิตและ 

สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

ทรานซิชัน  ปฏิกิริยาของกรด-เบสและปฏิกริิยา

รีดอกซŤ 

 ปฏิบัติการท่ีมีเนื้อหาสัมพันธŤกับวิชา 01006024 

เคมีทั่วไป 

01006025 

GENERAL CHEMISTRY 

LABORATORY 

1 (0-3-2)  

1        

100 % 

1.3 คณิตศาสตรŤเชิง

วิศวกรรม 

ฟŦงกŤชัน ลิมิต ความตŠอเนื่องและการประยุกตŤใชš 

อุปนัยเชิงคณิตศาสตรŤ แนะนำอนพัุนธŤ การหา

อนุพันธŤ การประยุกตŤใชšอนุพันธŤ ปริพันธŤจำกัด

เขต การปริพันธŤดšวยปฏิยานุพันธŤ การ

ประยุกตŤใชšปริพันธŤจำกดัเขต รูปแบบของการ

ปริพันธŤที่หาคŠาไมŠไดš ปริพันธŤไมŠตรงแบบ การหา

ปริพันธŤดšวยวิธีเชิงตวัเลข อันดับและอนุกรมของ

จำนวน การกระจายอนุกรมเทเลอรŤของฟŦงกŤชัน 

พื้นฐานการวิเคราะหŤเวกเตอรŤ 

01006030 

CALCULUS 1 

3 (3-0-6) 

3     

100 % 

 ฟŦงกŤชันหลายตัวแปรและการประยุกตŤใชš พิช-

คณิตของเวกเตอรŤในสามมิติ พิกัดเชิงข้ัว 

แคลคูลสัของฟŦงกŤชันจำนวนจริงสองตัวแปร การ

หาอนุพันธŤและปริพันธŤของฟŦงกŤชันจำนวนจริง

และฟŦงกŤชันเวกเตอรŤจำนวนจริงหลายตัวแปร 

แนะนำปริพันธŤเสšน เสšนระนาบ และพ้ืนผิวใน

ปริภูมสิามมิติ แคลคูลสัของฟŦงกŤชันจำนวนจริง

ในปริภูมสิามมติิ ทฤษฎีบทหลักที่เกี่ยวกับการ

ประยุกตŤ เชŠน ทฤษฎีบทของกรีน ทฤษฎีไดเวอรŤ

เจนซŤ ทฤษฎีบทของเกาสŤ ทฤษฎบีทของ สโตกสŤ 

เปŨนตšน 

01006031 

CALCULUS 2 

3 (3-0-6)  

3       

100 % 

 ระบบสมการและการแปลงเชิงเสšน เวกเตอรŤ

และสเปซ เมตริกซŤ ผลเฉลยของสมการเชิงเสšน

โดยวิธีเมตริกซŤ ฐาน ฐานตั้งฉากและการ

ประยุกตŤใชšงาน การแปลงลาปลาซ การแปลง

แซด การแปลงฟูริเยรŤ ฯ ฟŦงกŤชันเชิงซšอนและ

การแปลง แนะนำสมการเชิงอนุพันธŤและการ

ประยุกตŤใชš สมการอนุพันธŤเชิงเสšนและไมŠเชิง

เสšน สมการเชิงอนุพันธŤสามญั การประยุกตŤ

สมการเชงิอนุพันธŤสามัญกับปŦญหาทางวิศวกรรม 

ปŦญหาคŠาเริ่มตšน 

01006032 

ELEMENTARY 

DIFFERENTIAL EQUATIONS 

AND LINEAR ALGEBRA   

3 (3-0-6) 

3  

100 % 
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องคŤความรูš 
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สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

 สถิติและการนำเสนอขšอมลู ทฤษฎีความนŠาจะ

เปŨน ทฤษฎีการสุŠมตัวอยŠาง การประมาณคŠาทาง

สถิต ิการอนุมานทางสถิติและการทดสอบ

สมมติุฐาน การวิเคราะหŤความแปรปรวน การ

ถดถอยและสหสมัพันธŤ การใชšวิธีการทางสถิติ

เปŨนเคร่ืองมือในการแกšปŦญหาทางวิศวกรรม 

01066062 

ENGINEERING STATISTICS 

 

3 (3-0-6)  

3 

100 % 

2. องคŤความรูšพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 

2.1  ความเขšาใจและ

ความสามารถในการถอด

ความหมายจากแบบทาง

วิศวกรรม 

การเขียนอักษร การเขียนภาพฉายบนระนาบ

ที่ตั้งกั้นฉาก การวาดภาพบนพิกัดฉาก  (การ

เขียนภาพ 3 มิติ) การกำหนดขนาดและคำพิกัด

ความเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพชŠวย

และภาพแผŠนคลี่ การสเก็ตรŠางแบบ การเขียน

แบบประกอบและภาพแยกชิ้นสŠวน พ้ืนฐานใน

ดšานการใชšคอมพิวเตอรŤชŠวยในการเขียนแบบ 

01006015 

ENGINEERING DRAWING 

3 (2-2-5)  

3     

100 % 

2.2  วัสดุวิศวกรรม ศึกษาความสมัพันธŤระหวŠางโครงสรšาง คุณสมบัติ 

กระบวนการผลติ และการใชšงานของวัสดุ 

วิศวกรรมกลุŠมหลัก ๆ เชŠน โลหะ พอลิเมอรŤ 

เซรามิก และวัสดุเชงิประกอบ แผนภูมิสมดลุ

ของเฟสและการแปลความ คุณสมบัติทางกล

และเสื่อมสภาพของวัสด ุ

01006011 

ENGINEERING MATERIALS 

3 (3-0-6) 

3        

100 % 

2.3  พื้นฐานกลศาสตรŤ ระบบของแรง แรงลัพธŤ สมดุล สถติยŤศาสตรŤของ

ไหล จลนŤศาสตรŤและพลศาสตรŤของอนุภาคและ

วัตถุเกร็ง กฎขšอที่สองของนิวตัน งานและ

พลังงาน แรงดลและโมเมนตมั 

01006010 

ENGINEERING MECHANICS 

3 (3-0-6)   

3  

100 % 

2.4  ทฤษฎีวงจรไฟฟŜา พื้นฐานวงจรไฟฟŜา   อุปกรณŤในวงจรไฟฟŜา   

ทฤษฎีการวิเคราะหŤวงจรไฟฟŜา    วงจรไฟฟŜา

อันดับหนึ่ง   วงจรไฟฟŜาอันดับสอง    เฟสเซอรŤ

และการวิเคราะหŤสภาวะคงตัวไฟสลับ    

กำลังไฟฟŜาในวงจรไฟสลับ   ระบบไฟฟŜาสาม

เฟส 

01066064 

ELECTRIC CIRCUITS 

3 (3-0-6)   

3   

100 % 

2.5  สนามแมŠเหล็กไฟฟŜา สนามไฟฟŜาสถิต ตัวนำและไดอิเล็กตริก ความจุ

ไฟฟŜา การพาและการนำกระแส ความตšานทาน 

สนามแมŠเหล็กสถิต วัสดุแมŠเหล็ก สนามแมŠเหล็ก

ไฟฟŜาที่แปรตามเวลา สมการของแมกซŤเวลลŤ  

01066051 

ELECTROMAGNETIC FIELDS 

3 (3-0-6) 

3      

100 % 
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(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนŠวยกิตและ 

สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

2.6  อุปกรณŤและวงจร

อิเล็กทรอนิกสŤแบบแอนะ 

ล็อกและดิจิทัล 

อุปกรณŤสารกึ่งตัวนำ คุณสมบัติทางกระแส-

แรงดันและความถ่ี การวิเคราะหŤและออกแบบ

วงจรไดโอด การวิเคราะหŤและออกแบบวงจร

ไบโพลารŤทรานซิสเตอรŤ มอสทรานซสิเตอรŤ 

ซีมอสทรานซิสเตอรŤ และไบซีมอสทรานซิสเตอรŤ   

ออปแอมปşและการประยุกตŤใชšงาน วงจร

แหลŠงจŠายไฟ 

01066066 

ENGINEERING 

ELECTRONICS 

3 (3-0-6) 

3       

100 % 

 ทฤษฎีเบื้องตšนของวงจรสวิทชิ่ง เลขฐานตŠาง ๆ 

พีชคณิตบลูลีน รหสัคอมพิวเตอรŤพื้นฐาน ตาราง

ความเปŨนจริง แผนผังแบบคะนอหŤ ลอจิกเกท

แบบพื้นฐาน วงจรบวก การประยกุตŤใชšวงจร

บากในการลบเลข วงจรเขšารหัส วงจรถอดรหัส 

วงจรมัลตเิพล็กเซอรŤ วงจร  ดีมัลตเิพล็กเซอรŤ 

ฟลิบฟลอบ วงจรนับ ไมโครโปรเซสเซอรŤ

เบื้องตšน สถาปŦตยกรรมไมโครคอนโทรเลอรŤ

เบื่องตšน คำสั่งและการอšางตำแหนŠง การ

โปรแกรมภาษา C สำหรับไมโครคอนโทรเลอรŤ

เบื่องตšน และภาษาแอสเซมบลี้ อนิเตอรŤรัพทŤ 

การสื่อสารขšอมลูแบบอนุกรม ตัวนับ/ตัวจับเวลา 

การเชื่อมตŠออินพุต-เอาตŤพตุ การเช่ือมตŠอระบบ

ฝŦงตัวกับอุปกรณŤตŠาง ๆ ผŠานระบบเครอืขŠาย 

01066068 

DIGITAL CIRCUITS AND 

EMBEDDED SYSTEMS 

3 (3-0-6)  

3      

100 % 

2.7  การโปรแกรม

คอมพิวเตอรŤ 

สถาปŦตยกรรมคอมพิวเตอรŤเบื้องตšน 

องคŤประกอบของระบบคอมพิวเตอรŤ การ

ปฏิสัมพันธŤระหวŠางฮารŤดแวรŤและซอฟตŤแวรŤ  

การประมวลผลขšอมลู การออกแบบและขั้นตอน

การพัฒนาโปรแกรม ระดับของ

ภาษาคอมพิวเตอรŤ ตัวแปลภาษา การเขียน

โปรแกรมดšวยภาษาคอมพิวเตอรŤระดับสูง 

องคŤประกอบของประโยคคำสั่ง เชŠน คŠาคงที่ ตัว

แปร เครื่องหมายกระทำการนิพจนŤ ชนิดของ

ขšอมูลแบบตŠาง ๆ คำสั่งแบบตามลำดับ แบบ

กำหนดเงื่อนไข และแบบวนซ้ำ การประยุกตŤใชš

คอมพิวเตอรŤในงานตŠาง ๆ การฝřกปฏิบัติเก่ียวกับ

การใชšเครื่องมือในการพัฒนาโปรแกรม การ

ตรวจสอบ ทดสอบและแกšไขโปรแกรม 

 

01006012 

COMPUTER 

PROGRAMMING 

3 (2-2-5) 

3       

100  % 
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สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

3. องคŤความรูšเฉพาะทางวิศวกรรม  (ไมŠนšอยกวŠา 30 หนŠวยกิต) 

งานไฟฟŜากำลัง 

3.1  การผลิต สŠงจŠาย 

จำหนŠายและการใชšงานของ

กำลังไฟฟŜา 

โครงสรšางระบบไฟฟŜากำลัง วงจรกำลังไฟฟŜาเอซี 

ระบบตŠอหนŠวย คณุลักษณะและแบบจำลองของ

เครื่องกำเนิดไฟฟŜา คุณลักษณะและแบบจำลอง

ของหมšอแปลงไฟฟŜากำลัง พารามเิตอรŤและ

แบบจำลองของสายสŠง  พารามิเตอรŤและ

แบบจำลองของสายเคเบิล พื้นฐานโหลดโฟลวŤ 

พื้นฐานการคำนวณฟอลตŤ 

01066557 

ELECTRICAL POWER 

SYSTEM 

 

3 (3-0-6)  

3   

100 % 

3.2  การแปลงรูป

กำลังไฟฟŜา 

คุณลักษณะของอุปกรณŤอิเล็กทรอนิกสŤกำลัง 

หลักการของวงจรแปลงกำลังไฟฟŜา วงจรแปลง

กำลังไฟฟŜาเอซี-ดีซี วงจรแปลงกำลังไฟฟŜาดีซี-ดซี ี

วงจรแปลงกำลังไฟฟŜาเอซี-เอซี วงจรแปลง

กำลังไฟฟŜาดีซ-ีเอซี แนะนำเทคโนโลยีการกักเก็บ

พลังงาน 

01066556 

POWER ELECTRONICS 

 

3 (3-0-6) 

2.4       

80 % 

3.3  การกักเก็บพลังงาน คุณลักษณะของอุปกรณŤอิเล็กทรอนิกสŤกำลัง 

หลักการของวงจรแปลงกำลังไฟฟŜา วงจรแปลง

กำลังไฟฟŜาเอซี-ดีซี วงจรแปลงกำลังไฟฟŜาดีซี-ดซี ี

วงจรแปลงกำลังไฟฟŜาเอซี-เอซี วงจรแปลง

กำลังไฟฟŜาดีซ-ีเอซี แนะนำเทคโนโลยีการกักเก็บ

พลังงาน 

01066556 

POWER ELECTRONICS 

 

3 (3-0-6)   

0.6    

20 % 

3.4  ขšอพึงปฏิบัติมาตรฐาน 

และความปลอดภัยในการ

ออกแบบและติดตั้งทาง

ไฟฟŜา 

การออกแบบระบบพ้ืนฐาน รหัสและมาตราฐาน

ในการติดตั้งทางไฟฟŜา ระบบการจำหนŠายไฟฟŜา 

สายไฟฟŜาและเคเบลิ รางสาย อุปกรณŤทางไฟฟŜา 

การคำนวณและการประมาณโหลด การแกšคŠาตัว

ประกอบกำลังและการออกแบบวงจรตัวเก็บ

ประจุขนาน การออกแบบวงจรแสงสวŠางและ

อุปกรณŤ การออกแบบวงจรมอเตอรŤ โหลดและ

สายปŜอน ระบบไฟฟŜากำลังฉุกเฉิน การคำนวณ

กระแสลัดวงจร ระบบการตŠอลงดนิสำหรับการ

ติดตั้งทางไฟฟŜา 

01066559 

ELECTRICAL SYSTEM 

DESIGN 

 

3 (3-0-6)      

3  

100 % 

 การปŜองกันเครื่องมือวัด หลักการปŜองกันการ

สูญเสีย การออกแบบการวิเคราะหŤและการ

ควบคุมอันตรายในสถานที่ทำงาน องคŤประกอบ

ของมนุษยŤ การจัดการดšานความปลอดภัย 

พื้นฐานระบบวัดคมุนิรภยั แบบจำลองวัฎจักร

01066457 

SAFETY INSTRUMENTED 

SYSTEM DESIGN  

 

 

3 (3-0-6)  

3       

100 % 



สŠ ว น ที่  3  ร า ย ล ะ เ อี ย ด แ ล ะ ส า ร ะ ข อ ง วิ ช า ต า ม อ ง คŤ ค ว า ม รูš  | - 30 - 

องคŤความรูš 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนŠวยกิตและ 

สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

ชีวิตความปลอดภัย วิธีการศึกษาสิง่ที่เปŨน

อันตราย การลดความเสี่ยงดšวยระบบการวัดคุม

นิรภัย วิธีการกำหนดระดับวัดคุมนิรภัย การ

ออกแบบโครงสรšางระบบการวัดคมุนิรภัย การ

เลือกอุปกรณŤวัดสำหรับทำหนšาที่ปŜองกันภัย การ

วิเคราะหŤความเชื่อมั่น ตัวควบคุมที่ผŠานการ

รับรองดšานความปลอดภัย เอกสารและการ

จัดการ การทดสอบเชิงพิสูจนŤและวินิฉัย 

 

 

 

 

 

3.5  สัญญาณและระบบ พื้นฐานคณิตศาสตรŤและแนวคิดสำหรับสญัญาณ

และระบบ ระบบควบคุมแบบวงเปŗดและแบบ 

วงปŗด แบบจำลองทางคณิตศาสตรŤของระบบ 

การนำเสนอระบบดšวยฟŦงกŤชันถŠายโอน ระบบ

สัญญาณแบบตŠอเนื่องและไมŠตŠอเนือ่ง การ

วิเคราะหŤระบบในโดเมนเวลาและในโดเมน

ความถี่ เสถียรภาพ เสšนทางรากและการ

ประยุกตŤใชš  แผนภาพโบเดและไนควิสตŤ การ

ออกแบบตัวควบคุมพื้นฐาน  

01066067 

CONTROL SYSTEMS 

3 (3-0-6) 

0.6        

20 % 

3.6 การแปลงรูปพลังงาน

ไฟฟŜาเชงิกล 

วงจรแมŠเหล็ก หลักการแปลงรูปพลังงานกล

ไฟฟŜา หมšอแปลงไฟฟŜา เครื่องจักรกลไฟฟŜา

กระแสตรง เครื่องจักรกลไฟฟŜาเหนี่ยวนำ 

เครื่องจักรกลไฟฟŜาซิงโครนัส  

01066550 

ELECTRICAL MACHINES 

 

3 (3-0-6)      

3    

100 % 

3.7 การวัดและเครื่องมือ

วัดทางไฟฟŜา 

นิยามที่เกี่ยวขšองการการวัดและเครื่องมือวัด (คŠา

ความผิดพลาด ความแมŠนยำ ความเที ่ยงตรง 

ความไว ความมีเสถียรภาพ การสามารถในการ

แสดงคŠาซ้ำ ความเปŨนเชิงเสšน และอื่น ๆ) หนŠวย

การวัดและมาตรฐานของเครื่องมือวัดทางไฟฟŜา 

การวัดกระแสไฟฟŜา แรงดันไฟฟŜา พลังงานไฟฟŜา 

การปรับรูปสัญญาณ การจับคูŠอิมพีแดนซŤ การ

วิเคราะหŤขšอมูลทางสถิติ แนะนำเซนเซอรŤและ

ทรานสดวิเซอรŤ 

01066069 

ELECTRICAL 

MEASUREMENTS 

 

3 (3-0-6)   

3     

100 % 

 แนะนำอุปกรณŤควบคุมและเครื่องมือวัดที่ใชšใน

กระบวนการทางอุตสาหกรรม การออกแบบและ

เลือกใชšเครื่องมือวัดอุณหภูม ิวัดความดัน วัด

อัตราการไหล วัดระดับ ระบบควบคุม

กระบวนการทางอุตสาหกรรม สัญลักษณŤและ

การระบตุŠาง ๆ ที่ใชšในกระบวนการอุตสาหกรรม 

01066453 

PROCESS 

INSTRUMENTATION  

 

3 (3-0-6)  

3      

100 % 
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องคŤความรูš 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนŠวยกิตและ 

สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

การเขียนแผนภูมิการทำงานของกระบวนการ  

แผนภูมิแบบวงและแผนภูมิการเดนิสายวงจร 

ตารางขšอกำหนดมาตรฐานของอุปกรณŤตŠาง ๆ  

วิธีการติดตั้ง  แผนผังรวมของกระบวนการทั้ง

ระบบ  อุปกรณŤควบคุมสุดทšาย 

 ระบบโครงสร šางพื ้นฐานทางกายภาพและ

คุณสมบัติของวัสดุ การเปลี่ยนแปลงคุณสมบัติ

เชิงกล การเปลี่ยนแปลงคณุสมบัติทางไฟฟŜา การ

เปลี ่ยนแปลงคุณสมบัติทางการแพรŠกระจาย 

และการเปลี่ยนแปลงคณุสมบัติทางเคมี อุปกรณŤ

ตรวจรูšแบบไมŠสัมผัส อุปกรณŤตรวจรูšทางแสง 

อุปกรณŤตรวจรู šการกระจัด ตำแหนŠงและการ

เคล ื ่ อนท ี ่  อ ุปกรณ Ťตรวจร ู š ความเค šนและ

ความเครียด อุปกรณŤตรวจรูšและอุปกรณŤแปลง

ความดัน อุปกรณŤตรวจรู šและอุปกรณŤแปลง

อุณหภูมิ อุปกรณŤตรวจรูšและอุปกรณŤแปลงการ

ไหล อุปกรณŤตรวจรู šและอุปกรณŤแปลงระดับ 

อ ุปกรณ Ťตรวจร ู š ความหนาแน Šนและความ

ถŠวงจำเพาะ เทคโนโลยีของอุปกรณŤตรวจรู šที่

ทันสมัย วงจรแบŠงแรงดัน วงจรวีทสโตนบริดจŤ 

และวงจรแปลงความดันเปŨนแรงเคลื่อนไฟฟŜา 

01066490 

SENSORS AND 

TRANSDUCERS 

 

3 (3-0-6)  

3      

100 % 

3.8 ระบบควบคุม พื้นฐานคณิตศาสตรŤและแนวคิดสำหรับสัญญาณ

และระบบ ระบบควบคุมแบบวงเปŗดและแบบวง

ปŗด แบบจำลองทางคณิตศาสตรŤของระบบ การ

นำเสนอระบบดšวยฟ Ŧงก Ťช ันถ Šายโอน ระบบ

ส ัญญาณแบบตŠอเนื ่องและไม Šต Šอเน ื ่อง การ

วิเคราะหŤระบบในโดเมนเวลาและในโดเมน

ความถี ่  เสถ ียรภาพ เส šนทางรากและการ

ประยุกตŤใชš  แผนภาพโบเดและไนควิสตŤ การ

ออกแบบตัวควบคุมพื้นฐาน  

01066067 

CONTROL SYSTEMS 

3 (3-0-6)    

2.4 

80 % 

3.9 เทคโนโลยีการสื่อสาร พื ้นฐานการสื่อสารขšอมูล แนะนำการสื ่อสาร

ขšอมูลทางอ ุตสาหกรรม การส Šงข šอมูลแบบ

อนุกรม บทนำของโปรโตคอลตŠาง ๆ โปรโตคอล

ทีซีพี/ไอพี พื้นฐานของเครือขŠายและอุปกรณŤใน

ระบบ เทคโนโลยีอีเทอรŤเน็ตทางอุตสาหกรรม 

ระบบฟŗลดŤบัสทางอุตสาหกรรม เครือขŠายไรšสาย

01066455 

INDUSTRIAL DATA 

COMMUNICATION AND 

AUTOMATION SYSTEMS 

3 (3-0-6)   

3    

100 % 
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องคŤความรูš 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวิชา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนŠวยกิตและ 

สัดสŠวนของเนื้อหารายวิชา(%) 

ทางอุตสาหกรรม แนวคิดของโอพีซี พื้นฐานของ

ระบบสกาดา แนวคิดของระบบความปลอดภัย

ของเครือขŠายทางอุตสาหกรรม ระบบอัตโนมัติ

ทางอุตสาหกรรม 

 

2. ตารางแสดงผูšสอนในแตŠละองคŤความรูš สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟŜา งานไฟฟŜากำลัง 
 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและการวัดคุม 
 

องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 

(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

1. องคŤความรูšพื้นฐานทางวิทยาศาสตรŤ 

1.1 ฟŗสิกสŤบนพ้ืนฐานของแคลคูลสั 01006020 GENERAL PHYSICS 1 3 (3-0-6) อ. สุรชาติ กมลดิลก 

วท.บ. ฟŗสิกสŤ (มหาวิทยาลัยรามคาํแหง) 

วท.ม. ฟŗสิกสŤประยุกตŤ (สถาบันเทคโนโลยี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง 

ประสบการณŤสอน 20 ปŘ 

01006021 GENERAL PHYSICS 

LABORATORY 1 

1 (0-3-2) ผศ.ดร. กีรยุทธŤ ศรีนวลจันทรŤ 

วท.บ. ฟŗสิกสŤ (ม.ขอนแกŠน) 

วท.ม. ฟŗสิกสŤประยุกตŤ (สถาบันเทคโนโลยี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง 

Ph.D. Electrical Engineering and 

Computer Science (Iwate University, 

Japan) 

ประสบการณŤสอน 5 ปŘ 

01006022 GENERAL PHYSICS 2 3 (3-0-6) ดร. วิฑูรยŤ ยินดีสุข 

วท.บ. ฟŗสิกสŤประยุกตŤ (สถาบันเทคโนโลยี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

วท.ม. ฟŗสิกสŤประยุกตŤ (สถาบันเทคโนโลยี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

Ph.D. Engineering Science (The 

University of Electro-

communications, Japan) 

ประสบการณŤสอน 10 ปŘ 
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องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 
(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

01006023 GENERAL PHYSICS 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) ผศ.ดร. เมตยา กิติวรรณ 

วท.บ. วัสดุศาสตรŤ (มหาวิทยาลัยเชียงใหมŠ) 

วท.ม. เทคโนโลยีเซรามิก (จุฬาลงกรณŤ

มหาวิทยาลยั) 

Ph.D. Materials Processing (Tohoku 

University, Japan) 

ประสบการณŤสอน 10 ปŘ 
1.2 เคมี 01006024 GENERAL CHEMISTRY      3 (3-0-6) ผศ.ดร. ชวาลยŤ ศรีวงษŤ 

วท.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทรŤ) 

วท.ม. เคมีอนินทรยีŤ 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทรŤ) 

ปร.ด. เคมี (มหาวิทยาลัยสงขลานครินทรŤ) 

ประสบการณŤสอน 12 ปŘ 

01006025 GENERAL CHEMISTRY 

LABORATORY 

1 (0-3-2) ผศ.ดร. พัชราภรณŤ วีระชวนะศักด์ิ 

วท.บ. เคมี (มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตรŤ) 

วศ.ม. วิศวกรรมเคมี (จุฬาลงกรณŤ

มหาวิทยาลยั) 

วศ.ด. วิศวกรรมเคมี (จุฬาลงกรณŤ

มหาวิทยาลยั) 

ประสบการณŤสอน 8 ปŘ 
1.3 คณิตศาสตรŤเชิงวิศวกรรม 01006030 CALCULUS 1 3 (3-0-6) รศ.ดร. ถาวร เบญจนราสุทธิ ์

วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร

ลาดกระบัง) 

M.S.E. Electrical Engineering: 

Systems (The University of Michigan, 

Ann Arbor), USA 

D.Eng. Control Engineering (Tokai 

University), Japan 

ประสบการณŤสอน 27 ปŘ 

01006031 CALCULUS 2 3 (3-0-6) ผศ.ดร. พิชชา ประสิทธิ์มีบุญ 

B.S. Electrical Engineering (Columbia 

University), USA 

M.S. Electrical Engineering 

(University of California), USA 
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องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 
(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

Ph.D. Electrical Engineering 

(Columbia University), USA 

ประสบการณŤสอน 8 ปŘ 
01006032 ELEMENTARY 

DIFFERENTIAL 

EQUATIONS AND 

LINEAR ALGEBRA   

3 (3-0-6) ผศ.ดร. นภศูล วงษŤวานิช 

B.E. (Hons.) Electronics and 
Electrical Engineering (University of 
Canterbury), New Zealand 
Ph.D. Electronics and Electrical 

Engineering (University of 

Canterbury), New Zealand 

ประสบการณŤสอน 9 ปŘ 

01066062 ENGINEERING 

STATISTICS 

3 (3-0-6) 1. ผศ.ดร. นพดล มณีรัตนŤ 

วท.บ. วิทยาศาสตรŤฟŗสิกฺสŤ  

(มหาวิทยาลัยศรีนรินทรวิโรฒ) 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 24 ปŘ 

2. ผศ.ดร. สังวาล บกสุวรรณ 

วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (จุฬาลงกรณŤ
มหาวิทยาลยั) 
Ph.D. Mechanical Engineering and 

Intelligent Systems (The University 

of Electro-Communications), Japan 

ประสบการณŤสอน 20 ปŘ 

2. องคŤความรูšพื้นฐานทางวิศวกรรม 

2.1  ความเขšาใจและความสามารถใน

การถอดความหมายจากแบบทาง

วิศวกรรม 

01006015 ENGINEERING 

DRAWING 

3 (2-2-5) ผศ.ดร. มนตŤศักด์ิ พิมสาร 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลšา 

เจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

M.S. Mechanical Engineering 

Vanderbilt University, USA  
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องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 
(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

Ph.D. Mechanical Engineering 

University of Connecticut, USA  

ประสบการณŤสอน 21 ปŘ 
2.2  วัสดุวิศวกรรม 01006011 

 

ENGINEERING 

MATERIALS 

3 (3-0-6)    รศ.ดร. ปŦญญา ขันธŤสุวรรณ 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (จุฬาลงกรณŤ

มหาวิทยาลยั)  

M.E. Materials science and 

Engineering, (Lehigh University, USA) 

Ph.D. Materials science and 

Engineering, (Lehigh University, USA) 

ประสบการณŤสอน 20 ปŘ 

2.3  พื้นฐานกลศาสตรŤ 01006010 ENGINEERING 

MECHANICS 

3 (3-0-6)    อ. สยาม สงวนรัมยŤ 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (ส.เทคโนโลยี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง)  

M.S. Aerospace Engineering (Old 

Dominion University, USA) 

ประสบการณŤสอน 30 ปŘ 

2.4  ทฤษฎีวงจรไฟฟŜา 01066064 ELECTRIC CIRCUITS 3 (3-0-6)    ศ.ดร. วรพงศŤ ตั้งศรีรัตนŤ 

อส.บ. อิเล็กทรอนิกสŤ (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 31 ปŘ 

2.5  สนามแมŠเหล็กไฟฟŜา 01066051 ELECTROMAGNETIC 

FIELDS 

3 (3-0-6)    รศ.ดร. ทัตยา ปุคคละนันทนŤ 
วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
M.Sc. Advanced Electronic 
Engineering (The University of 
Warwick), UK 
วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
ประสบการณŤสอน 23 ปŘ 
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องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 
(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

2.6  อุปกรณŤและวงจรอิเล็กทรอนกิสŤ

แบบแอนะล็อกและดิจิทลั 

01066066 ENGINEERING 

ELECTRONICS 

3 (3-0-6)    รศ.ดร. อภินัย ฤกษŤรัตนŤ 

วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร

ลาดกระบัง) 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 13 ปŘ 
 01066068 DIGITAL CIRCUITS 

AND EMBEDDED 

SYSTEMS 

3 (3-0-6)    ผศ. สองเมือง นันทขวšาง 
วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมระบบควบคุม (สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร

ลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 20 ปŘ 

2.7  การโปรแกรมคอมพิวเตอรŤ 01006012 

 

COMPUTER 

PROGRAMMING 

3 (2-2-5) ผศ.ดร. สุธรรม สัทธรรมสกุล 
อส.บ. เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกสŤ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมสารสนเทศ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 17 ปŘ 

3. องคŤความรูšเฉพาะทางวิศวกรรม (ไมŠนšอยกวŠา 30 หนŠวยกิต) 

งานไฟฟŜากำลัง 

3.1  การผลิต สŠงจŠาย จำหนŠายและการ

ใชšงานของกำลังไฟฟŜา 

01066557 ELECTRICAL POWER 

SYSTEM 

3 (3-0-6)    ผศ.ดร. วิจิตรสวัสด์ิ สุขสวัสด์ิ ณ อยุธยา 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

M.S. Electrical Engineering 

(University of Missouri-Rolla), USA 
Ph.D (Engineering Management 

(University of Missouri-Rolla), USA 

ประสบการณŤสอน 19 ปŘ 
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องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 
(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

3.2  การแปลงรูปกำลังไฟฟŜา 01066556 POWER ELECTRONICS 3 (3-0-6) รศ.ดร. ชนินทรŤ บุญลักษณานสุรณŤ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Electrical Engineering  

(University of Edinburgh), UK 

ประสบการณŤสอน 28 ปŘ 

3.3  การกักเก็บพลังงาน 01066556 POWER ELECTRONICS 3 (3-0-6) รศ.ดร. ชนินทรŤ บุญลักษณานสุรณŤ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Electrical Engineering  

(University of Edinburgh), UK 

ประสบการณŤสอน 28 ปŘ 

3.4  ขšอพึงปฏิบัติมาตรฐาน และความ

ปลอดภัยในการออกแบบและติดตัง้ทาง

ไฟฟŜา 

01066559 ELECTRICAL SYSTEM 

DESIGN 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วิจิตรสวัสด์ิ สุขสวัสด์ิ ณ อยุธยา 

วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

M.S. Electrical Engineering 

(University of Missouri-Rolla), USA 
Ph.D (Engineering Management 

(University of Missouri-Rolla), USA 

ประสบการณŤสอน 19 ปŘ 

01066457 SAFETY 

INSTRUMENTED 

SYSTEM DESIGN  

3 (3-0-6)    รศ.ดร. ธีรวัฒนŤ เทพมณี 
วศ.บ. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนั
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนั
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 21 ปŘ 

3.5  สัญญาณและระบบ 01066067 CONTROL SYSTEMS 3 (3-0-6) รศ.ดร. ถาวร เบญจนราสุทธิ์ 

วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบัน
เทคโนโลยี 
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
M.S.E. Electrical Engineering: 
Systems (The University of Michigan, 
Ann Arbor), USA 
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องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 
(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

D.Eng. Control Engineering (Tokai 

University), Japan 

ประสบการณŤสอน 27 ปŘ 

3.6 การแปลงรูปพลังงานไฟฟŜาเชิงกล 01066550 ELECTRICAL 

MACHINES 

3 (3-0-6) รศ.ดร. ชนินทรŤ บุญลักษณานสุรณŤ 
วศ.บ. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
Ph.D. Electrical Engineering  

(University of Edinburgh), UK 

ประสบการณŤสอน 28 ปŘ 

3.7 การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟŜา 01066069 ELECTRICAL 

MEASUREMENTS 

3 (3-0-6)    รศ.ดร. ดอน อิศรากร 
วศ.บ. วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกสŤ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมระบบควบคุม (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
Ph.D. Micro Engineering (Ecole 

Polytechnique Federale de 

Lausanne), Switzerland 

ประสบการณŤสอน 22 ปŘ 

01066453 PROCESS 

INSTRUMENTATION  

3 (3-0-6)    รศ.ดร. ทวีพล ซื่อสัตยŤ 

วศ.บ. วิศวกรรมการวัดคมุ (สถาบนั

เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร

ลาดกระบัง) 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 
Dr. Mont Automation (Institute for 

Automation University of Leoben), 

Austria 

ประสบการณŤสอน 29 ปŘ 

01066490 SENSORS AND 

TRANSDUCERS 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. สุธรรม สัทธรรมสกุล 
อส.บ. เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกสŤ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
วศ.ม. วิศวกรรมสารสนเทศ (สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร
ลาดกระบัง) 
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องคŤความรูšที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนŠวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคุณวุฒิของผูšสอน 
(เรียงจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง คุณวุฒิสูงสุด) 

วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 17 ปŘ 

3.8 ระบบควบคุม 01066067 CONTROL SYSTEMS 3 (3-0-6) รศ.ดร. ถาวร เบญจนราสุทธิ ์

วศ.บ. วิศวกรรมระบบควบคมุ (สถาบัน

เทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

M.S.E. Electrical Engineering: 

Systems (The University of Michigan, 

Ann Arbor), USA 

D.Eng. Control Engineering (Tokai 

University), Japan 

ประสบการณŤสอน 27 ปŘ 

3.9 เทคโนโลยีการสื่อสาร 01066455 INDUSTRIAL DATA 

COMMUNICATION 

AND AUTOMATION 

SYSTEMS 

3 (3-0-6)    รศ.ดร. อภินัย ฤกษŤรัตนŤ 

วศ.บ. วิศวกรรมโทรคมนาคม (สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหาร

ลาดกระบัง) 

วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลย ี

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

วศ.ด. วิศวกรรมไฟฟŜา (สถาบันเทคโนโลยี 

พระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง) 

ประสบการณŤสอน 13 ปŘ 
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สŠวนที่ 4 สิง่สนับสนุนการเรียนรูš 
 

 

1. หšองปฏิบัติการและวัสดุอุปกรณŤการทดลอง 

1.1 หšองปฏิบัติการและวัสดุอปุกรณŤการทดลอง 

ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตรŤ สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง  

มีหšองปฏิบัติการเพ่ือใชšรองรับการเรียนการสอนในวิชาปฏิบัติการ 8 หšองปฏิบัติการ ดังน้ี  

1.  หšองปฏิบัติการไฟฟŜาและอิเล็กทรอนิกสŤ (Electrical and Electronics) 

2.  หšองปฏิบัติการอุปกรณŤตรวจรูšและอุปกรณŤแปลงสญัญาณ (Sensor and Transducer) 

3.  หšองปฏิบัติการการวัดและอุปกรณŤวัดทางไฟฟŜา (Electrical Measurement and Instrumentation)  

4.  หšองปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟŜา อิเล็กทรอนิกสŤกําลัง และการขับเคลื่อนทางไฟฟŜา (Electrical Machines,  

     Power Electronics and Electrical Drive, Battery, and Electric Vehicle Charging System) 

5.  หšองปฏิบัติการอุปกรณŤวัด ควบคุมในกระบวนการ และการสื่อสารขšอมูลในงานอุตสาหกรรม (Process  

     Instrumentation, Control and Industrial Data Communication) 

6.  หšองปฏิบัติการสอบเทียบอุปกรณŤวัด (Instrumentation Calibration) 

7.  หšองปฏิบัติการระบบควบคุม, ไมโครโปรเซสเซอรŤ และการควบคุมแบบลําดับที่โปรแกรมไดš (Control System,  

     Microprocessor and Programmable Logic Control and Distributed Control System) 

8.  หšองปฏิบัติการหุŠนยนตŤอุตสาหกรรมและวิทัศนŤจักรกล (Industrial Robotics and Machine Vision) 
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หšองปฏบิตัิการไฟฟŜาและอิเล็กทรอนิกสŤ (Electrical and Electronics) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

ภาพอุปกรณŤเครื่องมือสำหรับการทดลองพื้นฐานวิศวกรรมไฟฟŜาและอิเล็กทรอนิกสŤ 
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หšองปฏิบัติการอปุกรณŤตรวจรูšและอุปกรณŤแปลงสัญญาณ (Sensor and Transducer) 
 

 

 

     
 

     
 

 
 

ภาพชุดการทดลองหลักการทำงานของอปุกรณŤตรวจรูšและแปลงสัญญาณ 
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หšองปฏิบตัิการการวัดและอุปกรณŤวัดทางไฟฟŜา (Electrical Measurement and Instrumentation) 
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ภาพชุดการทดลองหลักการทำงานของการวัดและเคร่ืองมือวัดทางไฟฟŜา 
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หšองปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟŜา อิเล็กทรอนิกสŤกําลัง และการขับเคล่ือนทางไฟฟŜา  

(Electrical Machines, Power Electronics and Electrical Drive) 
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ภาพชุดการทดลองเครื่องจักรกลไฟฟŜา อิเล็กทรอนิกสŤกําลัง การขับเคลื่อนทางไฟฟŜา และการกักเก็บพลังงานไฟฟŜา 
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หšองปฏบิัตกิารอปุกรณŤวัด ควบคุมในกระบวนการ และการสื่อสารขšอมูลในงานอุตสาหกรรม  

(Process Instrumentation, Control, and Industrial Data Communication) 
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ภาพชุดการทดลองระบบการวัดและควบคุมกระบวนการ เชŠน อณุหภูมิ ความดัน อตัราการไหล   

และการส่ือสารขšอมลูในอุตสาหกรรม ระบบควบคุมแบบกระจายหนšาที่ ระบบ SCADA 
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หšองปฏบิตัิการสอบเทียบอุปกรณŤวัด (Instrumentation Calibration) 
 

 
ภาพชุดการทดลองการสอบเทียบเคร่ืองมือวัดทางไฟฟŜา อุณหภูมิ ความดัน และอัตราการไหล 
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หšองปฏบิตัิการระบบควบคุม, ไมโครโปรเซสเซอรŤ และการควบคุมแบบลําดับที่โปรแกรมไดš (Control System, 

Microprocessor and Programmable Logic Control and Distributed Control System) 
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ภาพชุดการทดลองระบบควบคุมโดยการจำลองบนคอมพิวเตอรŤ  ไมโครคอนโทรลเลอรŤ การควบคุม UAV  

และการควบคุมแบบลําดับที่โปรแกรมไดšและอุปกรณŤตŠอพŠวง และการควบคุมแบบกระจายสŠวน 
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หšองปฏิบัติการหุŠนยนตŤอุตสาหกรรมและวิทัศนŤจักรกล (Industrial Robotics and Machine Vision) 
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ภาพชุดการทดลองระบบควบคมุหุŠนยนตŤอุตสาหกรรม การประมวลผลภาพ และระบบวิทัศนŤจักรกล 
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1.2 หัวขšอการปฏิบัติการ 
 

ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 1 รหัสวิชา 01066491 

ปฏิบัติการที่ 1 กฎของโอหŤม ทฤษฎีและการวิเคราะหŤโครงขŠาย 

ปฏิบัติการที่ 2 วงจรไดโอด ทรานซิสเตอรŤ และออปแอมปş  

ปฏิบัติการที่ 3 วงจรตัวตšานทาน-ตัวเหนี่ยวนํา วงจรตัวตšานทาน-ตัวเก็บประจุอันดับหนึ่ง และวงจรตัวตšานทาน-ตัวเหนี่ยวนํา- 

 ตัวเก็บประจุอันดับสอง  

ปฏิบัติการที่ 4 ไซนูซอยดŤและเฟสเซอรŤ สภาวะอยูŠตัวไซนูซอยดŤ  

ปฏิบัติการที่ 5 ลอจิกเกตและวงจรคอมบิเนช่ัน วงจรบวกและวงจรลบ 

ปฏิบัติการที่ 6 วงจรเขšารหัส วงจรถอดรหัส และมัลติเพล็กเซอรŤ ดีมัลติเพล็กเซอรŤ 

ปฏิบัติการที่ 7   ฟลิบฟลอบและวงจรซีเควนเชียล  

ปฏิบัติการที่ 8   ภาษาแอสเซมบลี้ ภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอรŤ รีจีสเตอรŤ และการอšางตำแหนŠง ชุดคําสั่งตŠาง ๆ ของ

ไมโครคอนโทรลเลอรŤ 

ปฏิบัติการที่ 9   การประยุกตŤใชšงานไมโครคอนโทรลเลอรŤ  

ปฏิบัติการที่ 10 ดีซีโวลทŤและดีซีแอมปşมิเตอรŤ เอซีโวลทŤและเอซีแอมปşมิเตอรŤ 

ปฏิบัติการที่ 11 วัตตŤมิเตอรŤและเพาเวอรŤแฟกเตอรŤมิเตอรŤ  

ปฏิบัติการที่ 12  ดิจิทัลวัตตŤมิเตอรŤ 

ปฏิบัติการที่ 13  การทดลองวงจรแมŠเหล็ก (Magnetic Circuits) 

ปฏิบัติการที่ 14   หมšอแปลงไฟฟŜาเฟสเดียว (Single-phase Transformer) 

ปฏิบัติการที่ 15 ทฤษฎีพื้นฐานของมอเตอรŤไฟฟŜาเหนี่ยวนำ  
  

ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 2 รหัสวิชา 01066492 

ปฏิบัติการที่ 1  การตรวจวัดทางแสงและการกระจัด   

ปฏิบัติการที่ 2  การตรวจวัดอุณหภูมิและความเครียด  

ปฏิบัติการที่ 3  การตรวจวัดระดับและอัตราการไหล  

ปฏิบัติการที่ 4  การออกแบบระบบควบคุมโดยใชšโปรแกรม Labview  

ปฏิบัติการที่ 5  การเชื่อมตŠออุปกรณŤ Data Aquisition กับวงจรอิเล็กสŤทรอนิกสŤ 

ปฏิบัติการที่ 6   การประมวลผลสัญญาณแอนะล็อก และการประยุกตŤใชšงานวงจรแอนะลอ็ก 

ปฏิบัติการที่ 7   เครื่องกําเนิดไฟฟŜากระแสตรง และเครื่องกำเนิดไฟฟŜากระแสสลับ  

ปฏิบัติการที่ 8   มอเตอรŤไฟฟŜากระแสตรง 

ปฏิบัติการที่ 9   มอเตอรŤไฟฟŜากระแสสลับ 

ปฏิบัติการที่ 10  คุณสมบัติของหมšอแปลง การขนานหมšอแปลงและการตŠอหมšอแปลง 1 เฟสเปŨน 3 เฟส 

ปฏิบัติการที่ 11  คŠากําลังงานที่ภาระ 3 เฟสแบบสมดุลยŤและไมŠสมดุลยŤ 

ปฏิบัติการที่ 12   ระบบสŠงกําลังไฟฟŜา ระบบกักเก็บพลังงาน 

ปฏิบัติการที่ 13   การแกšเพาเวอรŤแฟคเตอรŤและมอเตอรŤซิงโครนัส 

ปฏิบัติการที่ 14   อินเวอรŤเตอรŤและการควบคุมความเร็วมอเตอรŤ 

ปฏิบัติการที่ 15   การออกแบบวงจรกําลังของฮีทเตอรŤ มอเตอรŤ 
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ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 3 รหัสวิชา 01066493 

ปฏิบัติการที่ 1   การเขียนโปรแกรมแลดเดอรŤเบื้องตšน คําสั่งตัวตั้งเวลาและตัวนับ 

ปฏิบัติการที่ 2  คําสั่งการทํางานข้ันสูงของระบบควบคุมแบบโปรแกรมไดšและการประยุกตŤใชšงาน 

ปฏิบัติการที่ 3   โครงสรšางและการตั้งคŠาการทำงานระบบควบคุมแบบกระจายหนšาที่ การเขียนโปรแกรมควบคุมดšวยระบบ 

 ควบคุมแบบกระจายหนšาที่ 

ปฏิบัติการที่ 4 การควบคุมความดัน ระดับ และอัตราการไหลดšวยระบบควบคุมแบบกระจายหนšาที่ 

ปฏิบัติการที่ 5 การวิเคราะหŤระบบควบคุมโดยใชšโปรแกรมคอมพิวเตอรŤ 

ปฏิบัติการที่ 6 การวิเคราะหŤและออกแบบระบบควบคุมในโดเมนเวลา และโดเมนความถี่ 

ปฏิบัติการที่ 7 การเขียนโปรแกรมควบคุมอากาศยานไรšคนขับ 

ปฏิบัติการที่ 8   การวัดและควบคุมระดับของเหลว การวัดและควบคุมอุณหภูมิของตูšอบ 

ปฏิบัติการที่ 9 การวัดอัตราการไหลและการสูญเสียในทŠอ 

ปฏิบัติการที่ 10 การสอบเทียบอุปกรณŤวัดอุณหภูมิ และอุปกรณŤวัดอุณหภูมิแบบอินฟราเรด 

ปฏิบัติการที่ 11 การสอบเทียบอุปกรณŤวัดความดัน และอัตราการไหล 

ปฏิบัติการที่ 12 อุปกรณŤ และวงจรนิวแมติกสŤ 

ปฏิบัติการที่ 13 การทดลองนิวแมติกสŤไฟฟŜาควบคุมลำดับ และกระบอกสูบ 

ปฏิบัติการที่ 14   การทดลองนิวแมติกสŤไฟฟŜาควบคุมกระบอกสูบโดยใชš PLC 

ปฏิบัติการที่ 15  การควบคุมมอเตอรŤไฟฟŜาโดยใชš PLC  
 

ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม 4 รหัสวิชา 01066494 

ปฏิบัติการที่ 1 การสื่อสารขšอมูลอนุกรม USB, RS 232, RS 422, RS 485, โปรโตคอลมอดบัส (Modbus RTU, TCP) 

ปฏิบัติการที่ 2 การตั้งคŠาและใชšงานอุปกรณŤวัดแบบฮารŤท (HART Instrument Configuration ) 

ปฏิบัติการที่ 3 การตั้งคŠาและใชšงานอุปกรณŤวัดบัสสนามแบบโปรฟŗบัสพีเอ (Profibus PA) 

ปฏิบัติการที่ 4   การตั้งคŠาและใชšงานอุปกรณŤวัดบสัสนามแบบฟาวดŤเดช่ัน (Foundation Fieldbus)                                  

ปฏิบัติการที่ 5 การตั้งคŠาการทำงานระบบสกาดารŠวมกับระบบควบคุมและการสื่อสาร 

ปฏิบัติการที่ 6 การออกแบบหนšาจอกราฟฟŗค GUI/HMI สำหรับระบบสกาดา  

ปฏิบัติการที่ 7 การออกแบบระบบสกาดาสำหรับการควบคุมและติดตามอุณหภูมิ ความดัน และอัตราการไหล 

ปฏิบัติการที่ 8  การประมวลผลภาพดิจิทัลดšวยคอมพิวเตอรŤ การเลือกกลšองและเลนสŤ แหลŠงกำเนิดแสง  

ปฏิบัติการที่ 9 การตรวจสอบชิ้นงานดšวยระบบวิทัศนŤจักรกล    

ปฏิบัติการที่ 10 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุŠนยนตŤอุตสาหกรรมดšวยโปรแกรมจำลอง 

ปฏิบัติการที่ 11 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุŠนยนตŤ SCARA  

ปฏิบัติการที่ 12 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุŠนยนตŤ 6 แกน KUKA และ ABB 

ปฏิบัติการที่ 13 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุŠนยนตŤ COBOT 

ปฏิบัติการที่ 14 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุŠนยนตŤทำงานรŠวมกันระบบวิทัศนŤจักรกล 

ปฏิบัติการที่ 15 โครงงานยŠอยการออกแบบ สรšาง และควบคุมหุŠนยนตŤแขนกล 
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1.3 รายการลิขสทิธิ์ Software  

 

ลำดับ รายการ สอนในรายวิชา 

1 MATLAB 

 

01006032 ELEMENTATRY 

DIFFERENTIAL EQUATIONS AND 

LINEAR ALGEBRA 

01066067 CONTROL SYSTEMS 

01066051 ELECTROMAGNETIC FIELDS 

2 SketchUp 
 

01066558 CAD/CAM/CAE 

3 ANSYS 
 

01066558 CAD/CAM/CAE 

4 SolidWorks  01066558 CAD/CAM/CAE 

5 Autodesk AutoCAD 

 

01006015 ENGINEERING DRAWING 

6 SPSS 

 

01066062 ENGINEERING STATISTICS 

7 
Microsoft 365 for 

Education 
 

90642118 APPLICATION SOFTWARE 

FOR BUSINESS 

8 
Adobe Creative 

Cloud 
 

90642118 APPLICATION SOFTWARE 

FOR BUSINESS 

9 Python 
 

01006012 COMPUTER PROGRAMMING 

10 Labview  

01066492 MECHATRONICS AND 

INSTRUMENTATION CONTROL 

ENGINEERING LABORATORY 2 
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2. แหลŠงบริการขšอมูลทางวิชาการ 

2.1 หšองสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 

สำนักการเรียนรูšตลอดชีวิตพระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง KMITL Lifelong Learning Center (KLLC) มี

จำนวนทรัพยากรสารนิเทศ ดังรายการตŠอไปนี้ (Link) 
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และฐานขšอมูลอิเล็กทรอนิกสŤ ดังรายการตŠอไปนี้ 

 

 

 

 

 

 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.2 สิ่งอำนวยความสะดวก 

หลักสูตรวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤและระบบวัดคุม ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตรŤ 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลšาเจšาคุณทหารลาดกระบัง ประกอบดšวยอาคารเรียน 2 สŠวน ดังนี้ 

1. อาคารวิศวกรรมการวัดและควบคุม ประกอบดšวยหšองปฏิบัติการ หšองเรียน หšอง Co-working space และสำนักงาน

ภาควิชาฯ  

2. อาคาร ECC ประกอบดšวยหšองปฏิบัติการ หšอง Co-working space และหšองจัดเก็บอุปกรณŤท่ีใชšในหšองปฏิบัติการ 

นอกจากนี้ยังมีอาคารเรียนรวมคณะวิศวกรรมศาสตรŤ และหšองปฏิบัติการไฟฟŜาสŠวนกลางของคณะวิศวกรรมศาสตรŤ ที่

ทุกหลักสูตรในคณะฯ สามารถเขšาไปใชšงานไดšภายใตšการจัดการดูแลของคณะฯ   
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