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ส่วนที ่1 ข้อมลูหลักสูตร 
ชื่อสถาบันการศึกษา : สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

วิทยาเขต : วิทยาเขตชุมพร เขตรเดชอุดมศักดิ์ 
คณะ/ภาควิชา/สาขาวิชา : คณะวิศวกรรมศาตร ์/ภาคว ิชาว ิศวกรรมเคร ื ่องกล/สาขาว ิชา

วิศวกรรมเครื่องกล 
สำหรับผู้ที่เข้าศึกษาในปีการศึกษา : 2569 ถึง 2573  
สาขาวิศวกรรมควบคุมที่ขอให้รับรอง 
: 

สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

 
1. ชื่อหลักสูตร 

ชื่อภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเครื่องกล (ต่อเนื่อง) 
ชื่อภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Mechanical Engineering (Continued) 

 
2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 

ชื่อเต็ม (ภาษาไทย) : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเครื่องกล (ต่อเนื่อง) 
ชื่อเต็ม (ภาษาอังกฤษ) : Bachelor of Engineering (Mechanical Engineering) 
ชื่อย่อ (ภาษาไทย) : วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 
ชื่อย่อ (ภาษาอังกฤษ) : B.Eng. (Mechanical Engineering, ME) 

 
3. วิชาเอก/แขนงวิชา (ถ้ามี) 

วิชาเอก/แขนงวิชา (ชื่อภาษาไทย) : - 
วิชาเอก/แขนงวิชา (ชื่อภาษาอังกฤษ) : - 

 
4. ปรัชญาและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

4.1 ปรัชญา 
"สร้างวิศวกรเครื่องกลที่มีทักษะเชิงปฏิบัติและความรู้เชิงวิศวกรรม สามารถคิดวิเคราะห์เป็นระบบ 

บริหารจัดการโครงการได้อย่างมีประสิทธิภาพ และปรับตัวเข้ากับเทคโนโลยีที่เปลี่ยนแปลง เพื่อขับเคลื่อน

อุตสาหกรรมสู่ความก้าวหน้าอย่างยั่งยืน" 

หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกลนี้มุ่งเน้นผลิตบัณฑิตที่มีความรู้ทางวิชาการเชิงลึก ผสานกับทักษะภาคปฏิบตัิ

ขั้นสูง เพื่อตอบสนองความต้องการของอุตสาหกรรม โดยเน้นการผสมผสานความเชี่ยวชาญด้านวิทยาศาสตร์

พื้นฐานและวิศวกรรมเครื่องกลเข้ากับทักษะด้านการออกแบบ วิเคราะห์ และบริหารโครงการ เพื่อให้บัณฑิต

สามารถแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรมได้อย่างเป็นระบบ มีความสามารถในการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและ



เครื่องมือวิศวกรรมที่ทันสมัยในการพัฒนาและปรับปรุงระบบเครื่องกล ตลอดจนมีจริยธรรมวิชาชีพ ความ

รับผิดชอบต่อสังคม และความสามารถในการทำงานร่วมกับผู้อ่ืนในสภาพแวดล้อมที่ซับซ้อน  

การเรียนการสอนในหลักสูตรนี้มีการจัดการเรียนการสอนร่วมกับสถานประกอบการ และมีการบริหาร

จัดการเรียนการสอนที่บูรณาการภาคทฤษฎีและปฏิบัติในบริบทของการทำงานตามสภาพจริง ผ่านการฝึก

ปฏิบัติจริง การใช้เครื่องมือวิเคราะห์ข้อมูล การบริหารโครงการ และการทำงานเป็นทีม โดยมีคณาจารย์ทำ

หน้าที่เป็นผู้ชี้แนะแนวทาง กระตุ้นการคิดเชิงวิเคราะห์ และส่งเสริมให้ผู้เรียนสามารถแก้ปัญหาภายใต้ข้อจำกัด

ของเวลา งบประมาณ และมาตรฐานคุณภาพของอุตสาหกรรม 

4.2  วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกลนี้มีเป้าหมายในการผลิตบัณฑิตที่มีความพร้อมทั้งในด้านความรู้ ทักษะ และ

คุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยเน้นการพัฒนาศักยภาพของบัณฑิตให้มีความสามารถดังต่อไปนี้ 

1. เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู้พ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์และวิศวกรรมเครื่องกล 

2. เพ่ือให้บัณฑิตสามารถประยุกต์ความรู้ในการวิเคราะห์และแก้ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

3. เพ่ือพัฒนาทักษะในการออกแบบและใช้เครื่องมือ CAD และการจำลองทางวิศวกรรม 

4. เพ่ือให้บัณฑิตมีทักษะการวิเคราะห์ข้อมูลและใช้สถิติเพ่ือประเมินปัญหาทางวิศวกรรม 

5. เพ่ือพัฒนาทักษะการบริหารโครงการ และการจัดการงานวิศวกรรมให้มีประสิทธิภาพ 

6. เพ่ือพัฒนาความสามารถในการสื่อสารและการนำเสนอแนวคิดทางวิศวกรรมอย่างมีประสิทธิภาพ 

7. เพ่ือปลูกฝังจริยธรรมวิชาชีพและความรับผิดชอบต่อสังคมและสิ่งแวดล้อม 

หลักสูตรนี้ได้รับการออกแบบให้สอดคล้องกับมาตรฐานของอุตสาหกรรมและข้อกำหนดของสภาวิศวกร 

เพ่ือให้บัณฑิตสามารถเข้าสู่ตลาดแรงงานได้อย่างมั่นใจและมีศักยภาพในการเติบโตในสายอาชีพของตน 

5. ระบบการจัดการศึกษา 
5.1 ระบบ 

ใช้ระบบการศึกษาแบบทวิภาค โดยใน 1 ปีการศึกษาแบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ ซึ่ง 1 ภาค
การศึกษาปกติมีระยะเวลาการศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ และภาคฤดูร้อน ให้กำหนดระยะเวลา โดยมีสัดส่วน
เทียบเคียงได้กับภาคการศึกษาปกติ 
    5.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน 

 มีภาคการศึกษาพิเศษ (มีระยะเวลาการจัดการเรียนการสอน 8 สัปดาห์ต่อภาคการศึกษา) 
5.3 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค 
  ไม่มี 
 
 



6. โครงสร้างหลักสูตร  
6.1 จำนวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร                   122 หน่วยกิต 
6.2 โครงสร้างหลักสูตร 

6.2.1 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 24 หน่วยกิต 
6.2.2 หมวดวิชาเฉพาะ 92  หน่วยกิต 
6.2.3 หมวดวิชาเลือกเสรี 6  หน่วยกิต 

6.3 รายวิชา (แสดงรายละเอียดของรายวิชาตามโครงสร้างหลักสูตร) 
6.3.1 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 24 หน่วยกิต 

 ในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปนักศึกษาสามารถเลือกเรียนตามรายวิชาที่สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ
ทหารลาดกระบังเปิดสอน (ภาคผนวก ง) 

           *นักศึกษาต้องลงทะเบียนเรียนให้ครบ 24 หน่วยกิต ในแผน ก. เลือกใช้รายวิชา 90641004 – 
90641006 โครงงานกลุ่ม 1-3 (Team-Project 1-3) ดังรายละเอียดต่อไปนี้  

 โครงสร้างหลักสูตร หมวดวิชาศึกษาทั่วไป   24 หน่วยกิต 

  - กลุ่มทักษะส่งเสริมอัตลักษณ์สถาบันฯ  12 หน่วยกิต 

  - กลุ่มวิชาเลือกด้านภาษาและการสื่อสาร   3 หน่วยกิต 

  - กลุ่มวิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป   9 หน่วยกิต 

  กลุ่มทักษะส่งเสริมอัตลักษณ์สถาบันฯ 

                                     หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 90641004 โครงงานกลุ่ม 1 1 (0-2-1) 

   TEAM-PROJECT 1 

 90641005 โครงงานกลุ่ม 2 1 (0-2-1) 

   TEAM-PROJECT 2 

 90641006 โครงงานกลุ่ม 3 1 (0-2-1) 

   TEAM-PROJECT 3 

 90641007 พลเมืองดิจิทัล 3 (3-0-6) 

   DIGITAL CITIZEN 



 90641008 พ้ืนฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ 0 (0-0-45) 

   INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION SKILLS 

 90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 1 3 (3-0-6) 

   INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 1 

 90641010 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 2 3 (3-0-6) 

   INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 2 

 

*การประเมินผลใน 7 รายวิชา 90641004 – 90641010 จะใช้เกณฑ์ผลการเรียนเป็นผ่าน (S) หรือไม่ผ่าน (U) 

**90641008 พ้ืนฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ เป็นรายวิชาบังคับก่อน ที่ไม่นับหน่วยกิต ใช้การเทียบผ่าน
จากการสอบ วัดระดับมาตรฐานตามประกาศของสถาบันฯ เพ่ือการจัดการเรียนที่ตรงตามสมรรถนะของนักศึกษา 

 
6.3.2 หมวดวิชาเฉพาะ 92 หน่วยกิต  

 กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์  12 หน่วยกิต 

                                     หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

 11726100 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรเครื่องกล  3 (3-0-6) 

   PHYSICS FOR MECHANICAL ENGINEERS 

 11746100 เคมีสำหรับวิศวกรเครื่องกล  3 (3-0-6) 

   CHEMISTRY FOR MECHANICAL ENGINEERS 

 11716100 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 1  3 (3-0-6) 

   MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 1 

 11716101 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 2  3 (3-0-6) 

   MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 2 

 

 



  กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม       26 หน่วยกิต 

                                     หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236100 เขียนแบบวิศวกรรม   3 (2-3-6) 

 ENGINEERING DRAWING 

11236101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร์   3 (2-3-6) 

 COMPUTER PROGRAMMING 

11236102 วัสดุวิศวกรรม   3 (3-0-6) 

 ENGINEERING MATERIALS 

11236103 สถิตยศาสตร์และพลศาสตร์   3 (3-0-6) 

 STATICS AND DYNAMICS 

11236104 เทอร์โมไดนามิกส์   3 (3-0-6) 

 THERMODYNAMICS 

11236105 กลศาสตร์ของไหลและเครื่องจักรกล   3 (3-0-6) 

 FLUID MECHANICS AND MACHINERY 

11236106  กลศาสตร์วัสดุ   3 (3-0-6) 

 MECHANICS OF MATERIALS 

11236107 กรรมวิธีการผลิต   2 (2-1-4) 

 MANUFACTURING PROCESS 

11236108 วิศวกรรมไฟฟ้าพ้ืนฐาน   3 (2-3-6) 

 FUNDAMENTAL OF ELECTRICAL ENGINEERING 

   

 

 

 



 

  กลุ่มวิชาบังคับ     48 หน่วยกิต 

                                     หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236109 การออกแบบและการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์   3 (1-3-6) 

 COMPUTER-AIDED DESIGN AND MANUFACTURING 

11236110  การถ่ายเทความร้อน   3 (3-0-6) 

 HEAT TRANSFER 

11236111  การออกแบบเครื่องจักรกล   3 (3-0-6) 

 MACHINE DESIGN 

11236112 การควบคุมอัตโนมัติและเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์เบื้องต้น  3 (3-1-6) 

 AUTOMATIC CONTROL AND BASIC ARTIFICIAL  

 INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

11236113  การทำความเย็นและการปรับอากาศ   3 (3-0-6) 

 REFRIGERATION AND AIR CONDITIONING 

11236114  การสั่นสะเทือนเชิงกล   3 (3-0-6) 

 MECHANICAL VIBRATIONS 

11236115  การวัดและเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม   3 (3-0-6) 

 MEASUREMENT AND INSTRUMENTATION OF INDUSTRIAL 

11236116  การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 1   1 (0-3-2) 

 MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 1 

11236117  การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 2   1 (0-3-2) 

 MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 2 

11236118  เทคโนโลยีความปลอดภัยในอุตสาหกรรม  3 (3-0-6) 

 INDUSTRIAL SAFETY TECHNOLOGY 



11236119  การวิเคราะห์ข้อมูลในเชิงวิศวกรรม   3 (3-1-6) 

 DATA ANALYSIS FOR ENGINEERING 

11236120  การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน   3 (3-0-6) 

 ENERGY CONSERVATION AND MANAGEMENT 

11236121  การบริหารจัดการโครงการวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

 ENGINEERING PROJECT MANAGEMENT 

11236122  การควบคุมคุณภาพในงานวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

 QUALITY CONTROL IN ENGINEERING 

11236123  ระบบพลังงานและสิ่งแวดล้อม  3 (3-0-6) 

 ENERGY SYSTEMS AND ENVIRONMENT 

11236124  วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง  3 (3-0-6) 

 POWER PLANT ENGINEERING 

11236201 การเตรียมโครงงาน  1 (0-3-2) 

 PRE-PROJECT 

11236202  โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล  3 (0-9-0) 

 MECHANICAL ENGINEERING PROJECT 

11236201 การเตรียมโครงงาน  1 (0-3-2) 

 PRE-PROJECT 

 
  กลุ่มวิชาวิชาเลือกเฉพาะสาขา 

                                     หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236301  วิศวกรรมซ่อมบำรุง   3 (3-0-6) 

 MAINTENANCE ENGINEERING 

11236302 การออกแบบระบบสุขาภิบาลและปั๊ม  3 (3-0-6) 



  SANITARY SYSTEMS AND PUMP DESIGN 

11236303  การออกแบบระบบท่อในโรงงานอุตสาหกรรม  3 (3-0-6) 

  INDUSTRIAL PIPING DESIGN 

11236304  การเชื่อมโยงข้อมูลในอุตสาหกรรมด้วย  3 (3-0-6) 

  ระบบอินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 

  INDUSTRIAL INTERNET OF THINGS 

11236305 ปัญญาประดิษฐ์ในงานวิศวกรรมเครื่องกล   3 (3-0-6) 

  AI IN MECHANICAL ENGINEERING 

11236306 การวิเคราะห์ข้อมูลขนาดใหญ่ในงานวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

  BIG DATA ANALYTICS IN ENGINEERING 

11236307 เทคโนโลยีหุ่นยนต์   3 (3-0-6) 

  ROBOTICS TECHNOLOGY 

11236308 การออกแบบเชิงยั่งยืนในงานวิศวกรรมเครื่องกล  3 (3-0-6) 

  SUSTAINABLE DESIGN IN MECHANICAL ENGINEERING 

 
6.3.3 หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต 
XXXXXXXX วิชาเลือกเสรี       3(X-X-X) 
 FREE ELECTIVE 
XXXXXXXX วิชาเลือกเสรี       3(X-X-X) 
 FREE ELECTIVE 

 
 
 
 
 
 
 



7. แผนการศึกษา  

7.1 แผนการศึกษาสำหรับนักศึกษาปกติ/แผนการศึกษาฝึกงาน 

ปีท่ี 1 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11726100 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรเครื่องกล 
PHYSICS FOR MECHANICAL ENGINEERS 

3 (3-0-6) 

11746100 เคมีสำหรับวิศวกรเครื่องกล 
CHEMISTRY FOR MECHANICAL ENGINEERS 

3 (3-0-6) 

11716100 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 1 
MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 1 

3 (3-0-6) 

11236100 เขียนแบบวิศวกรรม 
ENGINEERING DRAWING 

3 (2-3-6) 

11236101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร์  
COMPUTER PROGRAMMING 

3 (2-3-6) 

11236102 วัสดุวิศวกรรม 
ENGINEERING MATERIALS 

3 (3-0-6) 

90641007 พลเมืองดิจิทัล  
DIGITAL CITIZEN 

3 (3-0-6) 

90641008  พ้ืนฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ 
INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION 
SKILLS  

0 (0-0-45) 

90641004  โครงงานกลุ่ม 1  
TEAM-PROJECT 1 

1 (0-2-1) 

       รวม 22 
 

 

 

 

 

 



ปีท่ี 1 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11716101 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 2 
MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 2 

3 (3-0-6) 

11236103 สถิตยศาสตร์และพลศาสตร์ 
STATICS AND DYNAMICS 

3 (3-0-6) 

11236104 เทอร์โมไดนามิกส์ 
THERMODYNAMICS 

3 (3-0-6) 

11236118 เทคโนโลยีความปลอดภัยในอุตสาหกรรม 
INDUSTRIAL SAFETY TECHNOLOGY 

3 (3-0-6) 

11236115 การวัดและเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม 
MEASUREMENT AND INSTRUMENTATION OF 
INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) 

11236123 ระบบพลังงานและสิ่งแวดล้อม 
ENERGY SYSTEMS AND ENVIRONMENT 

3 (3-0-6) 

90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 1 
INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 
ENGLISH 1 

3 (3-0-6) 

90641005  โครงงานกลุ่ม 2 
TEAM-PROJECT 2 

1 (0-2-1) 

  รวม 22 
 

 

 

 

 

 

 

 

 



ปีท่ี 1 ภาคการศึกษาที่ 3 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236108 วิศวกรรมไฟฟ้าพ้ืนฐาน 
FUNDAMENTAL OF ELECTRICAL ENGINEERING 

3 (2-3-6) 
 

11236109 การออกแบบและการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ 
(COMPUTER-AIDED DESIGN AND 
MANUFACTURING) 

3 (1-3-6) 

11236107 กรรมวิธีการผลิต 
MANUFACTURING PROCESS 

2 (2-1-4) 

รวม 8 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

ปีท่ี 2 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236110 การถ่ายเทความร้อน 
HEAT TRANSFER 

3 (3-0-6) 

11236106 กลศาสตร์วัสดุ 
MECHANICS OF MATERIALS 

3 (3-0-6) 

11236112 การควบคุมอัตโนมัติและเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์
เบื้องต้น 
AUTOMATIC CONTROL AND BASIC ARTIFICIAL 
INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) 

11236116 การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 1 
MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

11236XXX วิชาเลือกทางสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
ELECTIVE IN MECHANICAL ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

9064xxxx/ 
90964xxx 

วิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป** 
GENERAL EDUCATION COURSES 

3 (3-0-6) 

90641010 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหว่างวัฒนธรรม 2 
INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 
ENGLISH 2 

3 (3-0-6) 

90641006 โครงงานกลุ่ม 3 
TEAM-PROJECT 3 

1 (0-2-1) 

  รวม 20 
 

 

 

 

 

 

 



 

ปีท่ี 2 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236105 กลศาสตร์ของไหลและเครื่องจักรกล 
FLUID MECHANICS AND MACHINERY 

3 (3-0-6) 

11236111 การออกแบบเครื่องจักรกล 
MACHINE DESIGN 

3 (3-0-6) 

11236122 การควบคุมคุณภาพในงานวิศวกรรม 
QUALITY CONTROL IN ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

11236114 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
MECHANICAL VIBRATIONS 
 

3 (3-0-6) 

11236117 การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 2 
MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

11236201 การเตรียมโครงงาน 
PRE-PROJECT 

1 (0-3-2) 

xxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 
FREE ELECTIVE 

3 (3-0-6) 

90644xxx/ 
909644xx 

วิชาเลือกด้านภาษาและการสื่อสาร* 3 (3-0-6) 

  รวม 20 
 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

ปีท่ี 2 ภาคการศึกษาที่ 3 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236113 การทำความเย็นและการปรับอากาศ  
REFRIGERATION AND AIR CONDITIONING 

3 (3-0-6) 

11236120 การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน  
ENERGY CONSERVATION AND MANAGEMENT 

3 (3-0-6) 

11236119 การวิเคราะห์ข้อมูลในเชิงวิศวกรรม 
DATA ANALYSIS FOR ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

รวม 9 
 

ปีท่ี 3 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
MECHANICAL ENGINEERING PROJECT 

3 (0-9-0) 

11236121 การบริหารจัดการโครงการวิศวกรรม 
ENGINEERING PROJECT MANAGEMENT 

3 (3-0-6) 

11236124 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง 
POWER PLANT ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

11236XXX วิชาเลือกทางสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
ELECTIVE IN MECHANICAL ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

xxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 
FREE ELECTIVE 

3 (3-0-6) 

9064xxxx/ 
90964xxx 

วิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป** 
GENERAL EDUCATION COURSES 

3 (3-0-6) 

9064xxxx/ 
90964xxx 

วิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป** 
GENERAL EDUCATION COURSES 

3 (3-0-6) 

รวม 21 
 

 

 



 
7.2 แผนการศึกษาสำหรับนักศึกษาเทียบโอน/แผนการศึกษาสหกิจศึกษา 
- 

8. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร  
- เป็นหลักสูตรใหม่ 
- กำหนดเปิดการเรียนการสอนเดือน กรกฎาคม ปีการศึกษา 2569 
- ได้รับอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตรจากสภาสถาบัน ในการประชุมครั้งที่ 8/2568 เมื่อวันที่ 19 สิงหาคม 2568 

 
9. ชื่อผู้รับรอง/อนุมัติข้อมูล 
 

ชื่อ-สกุล ตำแหน่งบริหาร 
วาระการดำรงตำแหน่ง 

(ช่วงระยะเวลาของการดำรงตำแหน่ง) 
ลายมือชื่อผู้รับรอง 

รศ.ดร.คมสัน  มาลีสี อธิการบดี พ.ศ.2566 – ปัจจุบัน  
 
 
10. ชื่อผู้รับผิดชอบหลักสูตรและผู้ประสานงาน 
 

ลำดับ ชื่อ-สกุล ตำแหน่ง โทรศัพท์ E-mail 
1 ผศ.วรรษชล วัฒนะ ประธานหลักสูตร 086-8955989 wassachol.wa@kmitl.ac.th 
2 รศ.วชร  กาลาส ี ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 091-8476479 wachara.ka@kmitl.ac.th 
3 รศ.ดร.นฤบดี  ศรีสังข์ ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 081-9119796 naruebodee.sr@kmitl.ac.th 
4 ผศ.ดร.วารุณี ลิ่มม่ัน ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 093-6667097 warunee.li@kmitl.ac.th 
5 ผศ.ดร.วิสิทธิ์ เอกวานิช ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 081-0890761 visit.ea@kmitl.ac.th 

 

        ชื่อผู้ประสานงาน 

1 นางพิสชา  บัวครื้น เจ้าหน้าที่ 091-0244375 pitsacha.bu@kmitl.ac.th 
2 ผศ.วรรษชล วัฒนะ ประธานหลักสูตร 086-8955989 wassachol.wa@kmitl.ac.th 

 

 

 

 



สวนที่ 2 ขอมูลคณาจารยและลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค 

 

1. ช่ือและคุณวุฒิการศึกษาของประธานหลักสูตรและอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 
 

ลำดับ 
ตำแหนงวิชาการ 

ชื่อ-สกลุ 

คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศึกษา 
(เรียงลำดบัจากคุณวุฒิ ระดบั ปริญญาตรี ถึง คุณวุฒิสูงสดุ) 

ปท่ีสำเร็จ

การศึกษา 

ประส

บการ

ณการ

สอน 

1 ผศ.วรรษชล วัฒนะ 

 

วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล, สถาบันเทคโนโลยีพระจอม

เกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล, มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิ

โรฒ 

2547 

 

2542 

21 ป 

2 รศ.วชร  กาลาส ี วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล), 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล), 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

 

2548 

 

2544 

18 ป 

3 รศ.ดร.นฤบดี ศรีสังข 

 

ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน, มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระ

จอมเกลาธนบุรี 

วศ.ม. เทคโนโลยีพลังงาน, มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระ

จอมเกลาธนบุรี 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล, มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

2554 

 

2547 

 

2542 

20 ป 

4 ผศ.ดร.วารุณี ลิ่มม่ัน D.Eng. (Frontier Matter and 

  Function Engineering)  

   Iwate University, Japan 

วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 

  พระจอมเกลาธนบุรี 

 วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยศิลปากร 

 

2020  

 

 

2553 

 

 

 

2551 

12 ป 



5 ผศ.ดร.วิสิทธิ์ เอกวานิช ปร.ด. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

   มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

2559 

 

2552 

 

2549 

6 ป 

หมายเหต ุ* ประธานหลักสตูร 

 

 

2. ช่ือและคุณวุฒิการศึกษาของอาจารยประจำหลักสูตร/สาขาวิชา 
 

ลำดับ 
ตำแหนงวิชาการ 

ช่ือ-สกุล 

คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถาบันการศึกษา 

(เรียงลำดับจากคุณวุฒิ ระดับ ป.ตรี ถึง 

คุณวุฒิสูงสุด) 

ปท่ีสำเร็จ

การศึกษา 

ประสบการณ

การสอน 

1 รศ.ดร.ปญญา แดงวิไล

ลักษณ 

วศ.ด. วิศวกรรมเครื่องกล, สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา คุณทหาร

ลาดกระบัง 

วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล, สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา คุณทหาร

ลาดกระบัง 

วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล (เกียรตินิยม),

มหาวิทยาลัยสยาม 

2560 

 

 

2543 

 

2540 

24 ป 

2 รศ.ดร.ศิระ สายศร 

 

 

 

Ph.D. Energy Technology,

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี 

วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล, สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหาร

ลาดกระบัง 

2553 

 

2545 

 

2542 

23 ป 

3 รศ.ดร.ชัยวัฒน รัตนมีชัย

สกุล 

ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน, มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

2557 

 

2551 

11 ป 



วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล, มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร (เกียรตินิยม), 

มหาวิทยาลัยแมโจ 

 

 

2547 

4 ผศ.ดร.ดิษฐพร ตุง

โสธานนท 

 

วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร, 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล, สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหาร

ลาดกระบัง, 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (เกียรตนิิยม), 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณ

ทหารลาดกระบัง 

2561 

2549 

 

2546 

19 ป 

5 ผศ.ดร.ปราโมทย กุศล 

 

วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร, 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร

,มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

คอ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล, มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

 

2558 

2548 

2542 

 

19 ป 

6 ผศ.ดร.อดิเรก สุริยะวงศ 

  

 

วศ.ด. วิศวกรรมเครื่องกล, สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหาร

ลาดกระบัง 

วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล, มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล (เกียรตินิยม), 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 

2565 

 

2552 

 

2547 

13 ป 

7 ผศ .ดร .ชมพูนุช กูลเกตุ

วงศ 

 

วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร, 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร, สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหาร

ลาดกระบัง 

2561 

2550 

 

2554 

18 ป 



วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีสุรนารี 

8 รศ.ดร.ศรีรัตน ชวยบุญ 

 

 

Ph.D. Engineering Science, 

University of Perpignan, France, 

วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล, 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล (เกียรตินิยม), 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณ

ทหารลาดกระบัง, 

2019 

 

2556 

2553 

12 ป 

9 รศ.ดร.นารถระพี นา

คะวัจนะ 

วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร, 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร, 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, มหาวิทยาลัยแม

โจ 

2556 

2554 

2550 

9 ป 

10 รศ.ดร.ธัชพล จุงเจริญ 

 

ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน, มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 

วศ.ม. เทคโนโลยีการจัดการพลังงาน, 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี 

วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร (เกียรตินิยม), 

มหาวิทยาลัยแมโจ 

2557 

 

2551 

 

2546 

11 ป 

11 รศ.ดร.ศิริวรรณ ศรีสังข 

 

Ph.D. (Biomedical  

  Engineering) มหาวิทยาลัยมหิดล  

วศ.ม (วิศวกรรมวัสดุ)

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

วศ.บ (วิศวกรรมวัสดุ)  

 มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร 

2562 

 

2555 

 

2552 

13 ป 

12 ผศ.ดร.ณัฐพงศ รัตนเดช วศ.ด. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

วศ.ม. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร 

2553 

 

2547 

 

17 ป 



วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยแมโจ 

2544 

13 รศ. วาท่ีรอยตรี ดร. กิตติ

ศักดิ์ เพ็ชรพันธ 

วศ.ด. (วิศวกรรมเกษตร)  

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง 

วศ.ม. (วิศวกรรมเกษตร)  

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง 

วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร,  

  เกียรตินิยม)   

 สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง 

2562 

 

 

2558 

 

 

2556 

6 ป 

14 ดร.ศักรินทร ชินกุล

พิทักษ 

Ph.D. (Energy Technology) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี 

M.Eng (Energy Technology 

  and Management)  

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี 

วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

   มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระ 

   จอมเกลาธนบุร ี

2562 

 

 

2553 

 

 

 

2549 

3 ป 

15 ดร.ศิวกร ศอกจะบก Ph.D. (Advanced 

  Manufacturing Systems  

  Engineering)  

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณ

ทหารลาดกระบัง 

วศ.ม. (วิศวกรรมการวัดคุม) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง 

วท.บ. (ฟสิกสประยุกต-เครื่องมือ 

  วิทยาศาสตรและอุตสาหกรรม) 

2565 

 

 

 

 

2560 

 

 

2557 

2 ป 



  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง 

 

หมายเหต ุ* ลาศึกษาตอเต็มเวลา (Full Time) 

  



3. ลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงคสำหรับการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม (Graduate Attributes and 

Professional Competencies) 

 

3.1 ตารางความเช่ือมโยงระหวางรายวิชาในหลักสูตรกับลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate 

Attributes)  

ตามขอตกลง Sydney Accord 

ลำดับ 
ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Sydney Accord 

รายวิชา 

ในหลักสูตร 

1 ความรูทางดานวิศวกรรม และพ้ืนฐานทางคณิตศาสตร และวิทยาศาสตร 

สามารถประยุกตใชความรูทางดานคณิตศาสตร วิทยาศาสตรธรรมชาติ การ

คำนวณและพ้ืนฐานทางวิศวกรรม และความรูเฉพาะทางวิศวกรรม เพ่ือการ

กำหนดและประยุกตข้ันตอน กระบวนการ ระบบ และวิธีการในงานทางดาน

วิศวกรรม 

11726100 ฟสิกสสำหรับวิศวกร

เคร่ืองกล 

11746100 เคมีสำหรับวิศวกรเคร่ืองกล 

11716100 คณิตศาสตรสำหรับวิศวกร

เคร่ืองกล 1 

11716101 คณิตศาสตรสำหรับวิศวกร

เคร่ืองกล 2 

11236100 เขียนแบบวิศวกรรม 

11236102 วัสดุวิศวกรรม 

11236108 วิศวกรรมไฟฟาพื้นฐาน 

2 การวิเคราะหปญหาทางวิศวกรรม 

สามารถระบุ ตั้งสมการ สืบคนบทความวิจัย และวิเคราะห ปญหาทาง

วิศวกรรมเชิงกวาง เพ่ือใหไดขอสรุปของปญหาท่ีมีสาระสำคัญ โดยใชหลักการ

ดานวิทยาศาสตรธรรมชาติ คณิตศาสตรและวิศวกรรมศาสตร รวมถึง

เครื่องมือวิเคราะหท่ีเหมาะสมของสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

11236103 สถิตศาสตรและพลศาสตร 

11236104 เทอรโมไดนามิกส 

11236105 กลศาสตรของไหลและ

เคร่ืองจักรกล 

11236106 กลศาสตรวัสดุ 

11236113 การทำความเย็นและการ

ปรับอากาศ 

11236114 การส่ันสะเทือนเชิงกล 

3 การออกแบบและพัฒนาเพ่ือหาคำตอบของปญหา 

สามารถออกแบบเพ่ือหาคำตอบของขอกำหนดเชิงกวางของปญหางานทาง

เทคโนโลยีวิศวกรรมและมีสวนรวมในออกแบบระบบงาน อุปกรณหรือ

กระบวนการทางวิศวกรรมตามความตองการและขอกำหนดของงาน โดย

คำนึงถึงความเหมาะสมทางดานสุขภาพและความปลอดภัยสาธารณะ ดาน

มูลคาตลอดวัฏจักรชีวิต ดานการปลดปลอยคารบอนสุทธิเปนศูนยรวมท้ัง

แหลงพลังงาน ดานวัฒนธรรม ดานสังคม และขอกำหนดความตองการ

ทางดานสิ่งแวดลอม 

11236109 การออกแบบและการผลิต

ดวยคอมพวิเตอร 

11236110 การถายเทความรอน 

11236111 การออกแบบเคร่ืองจักรกล 

11236120 การอนุรักษและการจัด

การพลังงาน 

11236124 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง 

4 การพิจารณาตรวจสอบ 

สามารถดำเนินการสืบคนปญหาทางวิศวกรรมเชิงกวาง ดานการออกแบบ 

ดานความคิดสรางสรรค สามารถประเมินความคิดเห็น ดำเนินการทดลองและ

11236116 การทดลองทาง

วิศวกรรมเคร่ืองกล 1 

11236117 การทดลองทาง

วิศวกรรมเคร่ืองกล 2 



ลำดับ 
ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Sydney Accord 

รายวิชา 

ในหลักสูตร 

ใชเทคโนโลยีทางดานวิศวกรรมตามแนวทางปฎิบัติวิชาชีพ เพ่ือนำไปสูบทสรุป

ท่ีถูกตอง  

11236122 การควบคุมคุณภาพในงาน

วิศวกรรม 

11236201 การเตรียมโครงงาน 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

90641004 โครงงานกลุม 1 

90641005 โครงงานกลุม 2 

90641006 โครงงานกลุม 3 

5 การใชเครื่องมือทันสมัย 

สามารถเลือกและประยุกตใชองคความรูทางคณิตศาสตรและวิศวกรรมศาตร 

และเขาใจถึงขอจำกัดของเทคนิควิธีท่ีเหมาะสม ทรัพยากร และเครื่องมือ

ทางดานวิศวกรรม รวมถึงการทำนายและการทำแบบจำลอง เพ่ือแกปญหา

ทางวิศวกรรมเชิงกวาง  

 

11236112 การควบคุมอัตโนมัติและ

เทคโนโลยีปญญาประดิษฐเบื้องตน 

11236115 การวัดและเคร่ืองมือวัดใน

อุตสาหกรรม 

11236119 การวิเคราะหขอมูลในเชิง

วิศวกรรม 

11236122 การควบคุมคุณภาพในงาน

วิศวกรรม 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

 

6 ความรับผิดชอบของวิศวกรตอโลก 

มีความเขาใจและความรับผิดชอบตอการแกปญหาทางวิชาชีพวิศวกรรมเชิง

กวาง วิเคราะหและประเมินผลกระทบของการพัฒนาท่ียั่งยืนท่ีมีผลตอ: ดาน

สังคม ดานเศรษฐกิจ ดานความยั่งยืน ดานสุขภาพและความปลอดภัย ดาน

ขอกำหนดของกฎหมาย และดานสิ่งแวดลอม  

 

11236118 เทคโนโลยีความปลอดภัย

ในอุตสาหกรรม 

11236121 การบริหารจัดการโครงการ

วิศวกรรม 

11236122 การควบคุมคุณภาพในงาน

วิศวกรรม 

11236124 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

7 จรรยาบรรณวิชาชีพ 

มีความเขาใจและยึดม่ันในจรรยาบรรณแหงวิชาชีพ และยึดถือตามกรอบ

มาตรฐานการปฏิบัติวิชาชีพท่ีสอดคลองกับกฎหมายท้ังในประเทศและ

ตางประเทศเขาใจถึงความหลากหลายทางสังคม  

 

11236121 การบริหารจัดการโครงการ

วิศวกรรม 

11236122 การควบคุมคุณภาพในงาน

วิศวกรรม 

11236124 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

8 การทำงานรวมกันเปนทีม 

สามารถทำงานเดี่ยว และทำงานกลุมหรือเปนผูนำของกลุมท่ีมีความ

หลากหลายในสาขาวิชาชีพในรูปแบบตางๆ ไดอยางมีประสิทธิภาพ ไดแก รูป

แบบสหสาขาวิชาชีพ รูปแบบการทำงานซ่ึงหนา รูปแบบทางไกล รูปแบบแบง

หนาท่ีการทำงาน  

 

11236121 การบริหารจัดการโครงการ

วิศวกรรม 

11236201 การเตรียมโครงงาน 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

90641004 โครงงานกลุม 1 

90641005 โครงงานกลุม 2 

90641006 โครงงานกลุม 3 



ลำดับ 
ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) 

ตามขอตกลง Sydney Accord 

รายวิชา 

ในหลักสูตร 

9 การติดตอส่ือสาร 

สามารถติดตอสื่อสารเปนภาษาไทยและภาษาอังกฤษในงานวิศวกรรม วิชาชีพ

อ่ืน และบุคคลท่ัวไปไดอยางมีประสิทธิผลท้ังดวยวาจา ดวยการเขียนรายงาน 

การเสนอผลงาน การเขียนและอานแบบทางวิศวกรรม ตลอดจนสามารถออก

คำสั่งและรับคำสั่งงานไดอยางชัดเจน 

90641008 พื้นฐานทักษะการส่ือสาร

ภาษาอังกฤษ 

90641009 ทักษะการส่ือสาร

ภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 1 

90641010 ทักษะการส่ือสาร

ภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 2 

11236116 การทดลองทาง

วิศวกรรมเคร่ืองกล 1 

11236117 การทดลองทาง

วิศวกรรมเคร่ืองกล 2 

11236201 การเตรียมโครงงาน 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

10  การบริหารงานวิศวกรรม 

มีความรูและความเขาใจหลักการบริหารงานวิศวกรรม และสามารถ

ประยุกตใชหลักการบริหารในงานของตน ในฐานะผูรวมทีมและผูนำทีมเพ่ือ

บริหารจัดการโครงการวิศวกรรมท่ีมีสภาพแวดลอมและการทำงานท่ีมีความ

หลากหลายสาขาวิชาชีพ 

11236121 การบริหารจัดการโครงการ

วิศวกรรม 

11236124 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง 

11236201 การเตรียมโครงงาน 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

 

11 การเรียนรูตลอดชีพ 

ตระหนักถึงความจำเปน และมีความสามารถในการเรียนรูดวยตัวเองและ

เรียนรูตลอดชีพ และการคิดเชิงวิเคราะหเผชิญกับเทคโนโลยีเฉพาะทางใหมๆ  

 

11236201 การเตรียมโครงงาน 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

90641004 โครงงานกลุม 1 

90641005 โครงงานกลุม 2 

90641006 โครงงานกลุม 3 

 

 

 

 



สวนที่ 3 รายละเอียดองคความรูในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 

1. ตารางแจกแจงรายวิชาเทียบกับองคความรู สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
 

องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

1. องคความรูพื้นฐานทางวิทยาศาสตร 

1.1 คณิตศาสตรเชิงวิศวกรรม 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

อนุพันธและการประยุกตใช ปริพันธและการประยุกตใช การหา

ปริพันธดวยวิธีเชิงตัวเลข อนุกรมเทยเลอร พหุนามเทยเลอร 

อนุกรมแมคคลอรีน พีชคณิตเชิงเสน เวกเตอร ดีเทอรมิแนนต 

สมการเชิงเสน เมทริกซลักษณะเฉพาะ เวคเตอรแคลคูลัส เกร

เดียนต ทฤษฎีบทไดเวอรเจนซ เคิรล ปริพันธตามเสน และ

ปริพันธเชิงผิวโคง 

Derivatives and their applications; integration and its 

applications; numerical methods for integration; taylor 

series; taylor polynomials; maclaurin series; linear 

algebra; vectors; determinants; linear equations; 

eigenvalues; vector calculus; gradient; divergence 

theorem; curl; line integrals; and surface integrals. 

11716100 

MATHEMATICAL 

FOR MECHANICAL 

ENGINEERING 1 

 

 

 

3(3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 50  

สมการเชิงอนุพันธสามัญอันดับหนึ ่งและอันดับสอง การ

แกปญหาสมการเชิงอนุพันธดวยวิธีเชิงตัวเลข การแปลงลา

ปลาซ อนุกรมฟูเรียร การแปลงฟูเรียร การวิเคราะหขอมูล 

ทฤษฎีความนาจะเปน ตัวแปรสุม การแจกแจงความนาจะเปน 

การสุม การประมาณคา การควบคุมคุณภาพทางสถิติ การ

ถดถอยและสหสัมพันธ 

First- and second-order ordinary differential equations 

(ODEs), numerical methods for solving ODEs, Laplace 

transforms, Fourier series, Fourier transforms, data 

analysis, probability theory, random variables, 

probability distributions, sampling, estimation, 

statistical quality control, regression, and correlation. 

11716101 

MATHEMATICAL 

FOR MECHANICAL 

ENGINEERING 2 

 

 
 

3(3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 50  



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

1.1 ฟสิกส 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

หนวยและค าคงที ่  เวคเตอร กฎการเคล ื ่อนที ่ของนิวตัน 

กลศาสตรของวัตถุแข็ง โมเมนตัม งาน พลังงานและกำลังงาน 

สมดุลของอนุภาคและวัตถุแข็ง การเคลื่อนที่แบบสั่นและคลื่น 

กลศาสตรของไหล การถายเทความรอนในรูปแบบการนำ การ

พา และการแผรังสี การวิเคราะหเบื้องตนของระบบทางไฟฟา

และอิเล ็กทรอนิกส เชน วงจรกระแสตรงและกระแสสลับ 

คุณสมบัติของสารกึ่งตัวนำ และพื้นฐานการใชงานไดโอดและ

ทรานซิสเตอรในระบบอิเล็กทรอนิกส 

Units and Constants, Vectors, Newton's Laws of 

Motion, Mechanics of Rigid Bodies, Momentum, Work, 

Energy, and Power, Equilibrium of Particles and Rigid 

Bodies, Oscillatory and Wave Motion, Fluid Mechanics, 

Heat Transfer in Conduction, Convection, and 

Radiation, Basic Analysis of Electrical and Electronic 

Systems such as DC and AC Circuits, Properties of 

Semiconductors, and Fundamentals of Diode and 

Transistor Applications in Electronic Systems 

11726100 

PHYSICS FOR 

MECHANICAL 

ENGINEERS 

3(3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง

รอยละ 100  

1.2 เคม ี

 

 

 

 

 

 

 

 

โครงสรางอะตอมและพันธะเคมี คุณสมบัติของแกส ของแข็ง 

ของเหลว และสารละลาย ปริมาณสัมพันธในปฏิกิร ิยาเคมี 

สมดุลเคมี สมดุลไอออน จลนพลศาสตรเคมี การเปลี่ยนแปลง

ทางความรอนในปฏิกิริยาเคมี ธาตุอโลหะและโลหะทรานซิชัน 

ปฏิกิริยาของกรด-เบส และปฏิกิริยารีดอกซ 

Atomic Structure and Chemical Bonding, Properties of 

Gases, Solids, Liquids, and Solutions, Stoichiometry in 

Chemical Reactions, Chemical Equilibrium, Ionic 

Equilibrium, Chemical Kinetics, Heat Changes in 

Chemical Reactions, Nonmetal and Transition Metal 

Elements, Acid-Base Reactions, and Redox Reactions 

11746100 

CHEMISTRY FOR 

MECHANICAL 

ENGINEERS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง

รอยละ 100  

2. องคความรูพื้นฐานทางวิศวกรรม 

กลุมที่ 1 พื้นฐานการ

ออกแบบ (Design 

Fundamental) 

2.1 Mechanical Drawing 

 

 

 

การเขียนอักษร การเขียนภาพฉายบนระนาบที่ตั้งกั้นฉาก การ

วาดภาพบนพิกัดฉาก (การเขียนภาพ 3 มิติ) การกำหนดขนาด

 

 

 

 

 

 

3 (2-3-6) หนวยกิต  

3 หนวยกิต/75 ชั่วโมง 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

และคำพิกัดความเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพชวยและ

ภาพแผนคลี่ การสเก็ตรางแบบ การเขียนแบบประกอบและภาพ

แยกชิ้นสวน การใชโปรแกรม AutoCAD สำหรับการเขียนแบบ 

เพื่อสรางภาพฉายและแบบวิศวกรรมที่ถูกตองตามมาตรฐาน

ทางวิศวกรรม 

Lettering; orthographic projection; orthographic 

drawing and pictorial drawings; dimensioning and 

tolerancing; sections; auxiliary views and 

development; freehand sketches; detail and assembly 

drawings; Using AutoCAD software according to 

engineering drawing standards. 

11236100 

ENGINEERING 

DRAWING 
 

รอยละ 100 

2.2 Statics and Dynamics หล ักการพื ้นฐานของกลศาสตร ว ิศวกรรม สถิตยศาสตร  

พลศาสตรของอนุภาคและวัตถุเกร็ง การวิเคราะหระบบแรงและ

แรงลัพธ สมดุลของอนุภาคและวัตถุเกร็ง กฎของนิวตัน งานและ

พลังงาน หลักการแรงดลและโมเมนตัม สถิตยศาสตรของไหล

เบ้ืองตน การวิเคราะหจลนและพลศาสตรของการเคลื่อนที่แบบ

เสนตรงและการหมุน การใชหลักการพลังงานและโมเมนตัมใน

การแกปญหาทางวิศวกรรม 

Fundamentals of engineering mechanics; statics and 

dynamics of particles and rigid bodies; force systems; 

equilibrium analysis; Newton’s laws of motion; work 

and energy principles; impulse and momentum; 

kinematics and kinetics of rectilinear and rotational 

motion; introduction to fluid statics; applications of 

energy and momentum principles to solve engineering 

problems. 

11236103  

STATICS AND 

DYNAMICS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ช่ัวโมง     

รอยละ 100  

2.3 Mechanical 

Engineering Process 

กรรมวิธีการผลิตพื้นฐาน เครื่องมือพื้นฐานในการตัดเฉือนโลหะ 

การหลอโลหะ การข้ึนรูปโลหะ การเชื่อม การตัดเฉือน การกลึง 

การก ัด การเจ ียระไน การก ัดเฟ อง และการก ัดเกล ียว 

กระบวนการผลิตแบบไมใชแมพิมพ เชน CNC และการพิมพ 3 

มิติ พ้ืนฐานตนทุนการผลิต และมาตรฐานความปลอดภัยและอา

ชีวอนามัยในกระบวนการผลิต 

Basic manufacturing processes; basic machining tools; 

metal casting; metal forming; welding; cutting 

11236107 

MANUFACTURING 

PROCESS 

2 (2-1-4)  

2 หนวยกิต /30 ชั่วโมง  

รอยละ 30  

 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

operations; turning; milling; grinding; gear-cutting; and 

thread-cutting; non-conventional manufacturing 

processes such as CNC, and 3D printing; fundamental 

manufacturing cost analysis; safety; and occupational 

health in manufacturing environments. 

หลักการออกแบบทางวิศวกรรมโดยใชคอมพิวเตอรชวย การ

วิเคราะหและจำลองชิ้นสวนทางกลดวยระเบียบวิธีไฟไนตเอลิ

เมนตทั้งดานความแข็งแรงและการถายเทความรอน การจำลอง

โหลดภายใตสภาวะใชงานตาง ๆ การสรางโมเดลสามมิติทาง

เรขาคณิตและการวิเคราะหทางวิศวกรรมโดยใชซอฟตแวร 

CAD/CAE การ เ ช ื ่ อม โย งก ับกระบวนการผล ิ ตแบบใช

คอมพิวเตอรชวย เชน CNC PLC และหุนยนต เทคโนโลยีการ

ขึ้นรูปสามมิติ และระบบอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม 

Computer-aided engineering design (CAD); finite 

element analysis (FEM) of mechanical parts and 

thermal systems using CAE tools; stress, thermal, and 

load simulations under various conditions; 3D 

geometric modeling and digital representation of 

mechanical components; integration of CAD/CAE with 

computer-aided manufacturing (CAM) processes such 

as CNC, PLC, and robotics; 3D printing and automated 

industrial systems. 

11236109 

COMPUTER-AIDED 

DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3 (2-3-6)  

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง  

รอยละ 30  

การเขียนอักษร การเขียนภาพฉายบนระนาบที่ตั้งกั้นฉาก การ

วาดภาพบนพิกัดฉาก (การเขียนภาพ 3 มิติ) การกำหนดขนาด

และคำพิกัดความเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพชวยและ

ภาพแผนคลี่ การสเก็ตรางแบบ การเขียนแบบประกอบและภาพ

แยกชิ้นสวน การใชโปรแกรม AutoCAD สำหรับการเขียนแบบ 

เพื่อสรางภาพฉายและแบบวิศวกรรมที่ถูกตองตามมาตรฐาน

ทางวิศวกรรม 

Lettering; orthographic projection; orthographic 

drawing and pictorial drawings; dimensioning and 

tolerancing; sections; auxiliary views and 

development; freehand sketches; detail and assembly 

11236100 

ENGINEERING 

DRAWING 
 

3 (2-3-6) หนวยกิต  

3 หนวยกิต/75 ชั่วโมง 

รอยละ 20 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

drawings; Using AutoCAD software according to 

engineering drawing standards. 

การทดลองเชิงวิศวกรรมที่ครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชา

พื้นฐาน เชน การทดสอบวัสดุ การทดลองการไหลของของไหล 

การถายเทความรอน การทำความเย็นและการปรับอากาศ การ

เปลี่ยนรูปพลังงาน เปนตน 

Experimental studies covering fundamental 

engineering principles, including material testing, fluid 

flow analysis, heat transfer experiments, refrigeration 

and air conditioning, and energy conversion, etc. 

11236116 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

1 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 10 

การทดลองเชิงวิศวกรรมที่ครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชา

พื ้นฐาน เช น การทดสอบเครื ่องยนต การว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนเชิงกล การใชเครื่องมือวัด ระบบนิวแมติกส ระบบไฮ

ดรอลิกส และการประยุกตใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในระบบ

เครื่องกล เปนตน 

Experimental studies covering fundamental 

engineering concepts, including engine testing, 

mechanical vibration analysis, measurement 

instrumentation, pneumatic and hydraulic system 

experiments, and IoT applications in mechanical 

systems, etc. 

11236117 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

1 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 10 

กลุมที่ 2 ความรูทางดิจิทัล 

(Digital Literacy) 

2.4 Digital Technology in 

Mechanical Engineering 

 

 

 

 

 

 

 

 

แนวค ิดของระบบคอมพิวเตอร   องค ประกอบของระบบ

คอมพิวเตอร การปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวรและซอฟตแวร 

แนวคิดของการประมวลผลขอมูลแบบอิเล็กทรอนิกส การ

ออกแบบและขั้นตอนการพัฒนาโปรแกรม การเขียนโปรแกรม

ดวยภาษาคอมพิวเตอรระดับสูง 

Computer concepts; computer components; hardware 

and software interaction; EDP concepts; program 

design and development methodology; high-level 

language programming. 

 

 

11236101 

COMPUTER 

PROGRAMMING 
 

 

 

3 (2-3-6)  

3 หนวยกิต /75 ชั่วโมง  

รอยละ 30 

แนวคิดและเทคนิคการวิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม การ

ประมวลผลขอมูลทางสถิติ ความนาจะเปน การแจกแจงความ

11236119  3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต /45 ชั่วโมง 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

นาจะเปนแบบไมตอเนื่องและตอเนื่อง การทดสอบสมมติฐาน 

การวิเคราะหความแปรปรวน การวิเคราะหการถดถอยและ

สหสัมพันธ การออกแบบการทดลองเบื้องตน การใชซอฟตแวร

ทางวิศวกรรมในการวิเคราะหขอมูล การวิเคราะหเชิงพยากรณ 

การใชขอมูลจากกระบวนการผลิตเพื่อประเมินคุณภาพและการ

ควบคุมกระบวนการอุตสาหกรรม 

Concepts and techniques in engineering data analysis; 

statistical data processing; probability; discrete and 

continuous probability distributions; hypothesis 

testing; ANOVA; regression and correlation analysis; 

basic design of experiments (DOE); engineering 

software applications for data analysis; predictive 

analytics; utilizing data from manufacturing processes 

for quality assessment and industrial process control. 

DATA ANALYSIS 

FOR ENGINEERING 

รอยละ 20 

การเขียนอักษร การเขียนภาพฉายบนระนาบที่ตั้งกั้นฉาก การ

วาดภาพบนพิกัดฉาก (การเขียนภาพ 3 มิติ) การกำหนดขนาด

และคำพิกัดความเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพชวยและ

ภาพแผนคลี่ การสเก็ตรางแบบ การเขียนแบบประกอบและภาพ

แยกชิ้นสวน การใชโปรแกรม AutoCAD สำหรับการเขียนแบบ 

เพื่อสรางภาพฉายและแบบวิศวกรรมที่ถูกตองตามมาตรฐาน

ทางวิศวกรรม 

Lettering; orthographic projection; orthographic 

drawing and pictorial drawings; dimensioning and 

tolerancing; sections; auxiliary views and 

development; freehand sketches; detail and assembly 

drawings; Using AutoCAD software according to 

engineering drawing standards. 

11236100 

ENGINEERING 

DRAWING 
 

3 (2-3-6) หนวยกิต  

3 หนวยกิต/75 ชั่วโมง 

รอยละ 20 

หลักการควบคุมอัตโนมัติในระบบวิศวกรรมเครื ่องกล การ

จำลองระบบและฟงกชันถายโอน การวิเคราะหเสถียรภาพและ

ผลตอบสนองของระบบควบคุม การควบคุมมอเตอรไฟฟา 

โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร และการควบคุมอัตโนมัติ

ในระบบอุตสาหกรรม รวมถึงหลักการของระบบควบคุมนิวเม

ติกและไฮดรอลิก และการประยุกตใชงานในกระบวนการผลิต 

11236112 

AUTOMATIC 

CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) หนวยกิต  

3 หนวยกิต/60 ชั่วโมง 

รอยละ 20 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

การเชื ่อมตอเซ็นเซอรและตัวกระตุ นกับตัวควบคุม การใช

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งสำหรับการตรวจสอบและควบคุม

กระบวนการอุตสาหกรรม การใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ

เบื้องตนในระบบควบคุมอัตโนมัติ เชน โครงขายประสาทเทียม 

ต นไม ต ัดส ินใจ และซ ัพพอร ตเวกเตอร แมชชีน การใช

ปญญาประดิษฐในระบบหุนยนตอุตสาหกรรม 

Automatic control principles in mechanical engineering 

systems; System modeling and transfer function; 

Stability and system response analysis; Electric motor 

control, Programmable logic controllers (PLCs) and 

industrial automation including the principles of 

pneumatic and hydraulic control systems and their 

applications in automated processes; Interfacing 

sensors and actuators with controllers; Internet of 

Things (IoT) applications in industrial monitoring and 

control; Basic artificial intelligence (AI) applications in 

automatic control systems including Artificial Neural 

Networks (ANN), Decision Trees, and Support Vector 

Machines (SVM); AI in robotics. 

หลักการวัดทางวิศวกรรม การเลือกใชงานเครื่องมือวัดในงาน

อุตสาหกรรม ระบบเซนเซอรและทรานสดิวเซอรสำหรับการวัด

คาทางกายภาพ เชน อุณหภูมิ ความดัน อัตราการไหล ระดับ

เสียง และความสั่นสะเทือน การสอบเทียบเครื ่องมือวัด การ

วิเคราะหความคลาดเคลื่อน ระบบเครื่องมือวัดอัตโนมัติและการ

เชื่อมโยงกับระบบควบคุมอุตสาหกรรม การใชงานอินเทอรเน็ต

ของสรรพสิ่งในระบบเฝาตรวจสอบ มาตรฐานและขอกำหนด

ดานเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม  

Engineering measurement principles; selection of 

instrumentation for industrial applications; sensors and 

transducers for measuring such as temperature, 

pressure, flow rate, noise level, and vibration; 

calibration techniques; error analysis; accuracy 

assessment of measurement; automatic 

11236115 

MEASUREMENT 

AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) หนวยกิต  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

instrumentation systems and industrial control 

integration; IoT-based industrial monitoring 

applications; standards and regulations for industrial 

measurement systems. 

กลุมที่ 3 พื้นฐานทางความ

รอนและของไหล (Thermo-

fluids Fundamental) 

2.5 Thermodynamics 

 

 

 

ระบบและปริมาตรควบคุม แกสในอุดมคติ คุณสมบัติของสาร

บริสุทธิ์ สมการอธิบายสภาวะ งานและความรอน กฎขอแรก

และกฎขอสองของเทอรโมไดนามิกส การผันกลับไมไดและเอ็น

โทรป วัฏจักรของคารโนต วัฏจักรความรอนและประสิทธิภาพ 

วัฏจักรทำความเย็นและคาสัมประสิทธิ์สมรรถนะ เอ็กเซอรยี 

การประยุกตใชในโรงจักรพลังงาน เชน โรงจักรกำลังไอน้ำ โรง

จักรกังหันกาซ และโรงจักรพลังงานรวม 

System and control volume; ideal gas; properties of 

pure substances; equations of state; work and heat; 

first and second laws of thermodynamics; irreversibility 

and entropy; Carnot cycle; heat engine cycle and 

efficiency; refrigeration cycle and coefficient of 

performance; exergy; applications in power plants, 

including steam power plants, gas turbine plants, and 

combined-cycle power plants. 

 

 

 

11236104 

THERMODYNAMICS 

 

 

 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 100 

2.6 Fluid Mechanics คุณสมบัติของของไหล หลักการพื้นฐานของกลศาสตรของไหล 

สถิตยศาสตรของไหล พลศาสตรของไหล ไหลของของไหลในทอ 

การวิเคราะหภาวะราบเรียบและป นปวนของการไหล การ

ทำงานของเครื ่องจักรกลของไหล เชน ป ม เทอรไบน และ

คอมเพรสเซอร เครื ่องตนกำลังที ่เกี ่ยวของกับของไหล เชน 

กังหันไอน้ำ และกังหันกาซ การเลือกและวิเคราะหสมรรถนะ

ของเครื ่องจักรกลที ่เกี ่ยวของกับของไหล รวมถึงการนำไป

ประยุกตใชในงานวิศวกรรม 

Fluid properties; fundamentals of fluid mechanics; 

fluid statics; fluid dynamics; flow in pipes; laminar and 

turbulent flow characteristics; fluid machinery such as 

11236105  

FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY  

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 100 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

pumps, turbines, and compressors; fluid-driven prime 

movers, including steam turbines and gas turbines; 

fluid-driven prime movers, including steam turbines 

and gas turbines. 

2.7 Heat Transfer หลักการพ้ืนฐานของการถายเทความรอน การนำความรอนแบบ

สม่ำเสมอมิติเด ียวและหลายมิติ การนำความรอนแบบไม

สม่ำเสมอมิติเดียว หลักการพาความรอน การพาความรอนในชั้น

ขอบเขตการไหลแบบราบเรียบและปนปวน การถายเทความ

รอนที่เกิดจากการเดือดและการควบแนน การออกแบบและ

วิเคราะหเครื่องแลกเปลี่ยนความรอน การออกแบบระบบทาง

ความรอน การวิเคราะหประสิทธิภาพของระบบถายเทความ

ร อนในงานอุตสาหกรรม การประยุกตใช การจำลองดวย

คอมพิวเตอร  

Fundamental heat transfer mechanisms; steady-state 

and transient heat conduction in one and multiple 

dimensions; principles of convection heat transfer; 

convection in laminar and turbulent boundary layers; 

heat transfer in boiling and condensation processes; 

design and analysis of heat exchangers; thermal 

system design; efficiency analysis; computational 

simulation using Computational Fluid Dynamics (CFD) 

11236110  

HEAT TRANSFER 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 100 

กลุมที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและ

กลศาสตรวัสดุ 

(Engineering Materials 

and Mechanics of 

Materials) 

2.8 Engineering Materials 

 

 

 

 

 

 

ศึกษาความสัมพันธระหวางโครงสราง คุณสมบัติ กระบวนการ

ผลิต และการใชงานของวัสดุ วิศวกรรมกลุมหลัก ๆ เชน โลหะ 

พอลิเมอร เซรามิก และวัสดุเชิงประกอบ แผนภูมิสมดุลของเฟส

และการแปลความ คุณสมบัติทางกลและเสื่อมสภาพของวัสดุ 

Study of relationship between structures; properties; 

production processes and applications of main groups 

of engineering materials i.e. metals, polymers, 

 

 

 

 

 

11236102 

ENGINEERING 

MATERIALS 

 

 

 

 

 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 100  



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

ceramics and composites; phase equilibrium diagrams 

and their interpretation; mechanical properties and 

materials degradation. 

2.9 Solid Mechanics คุณสมบัติเชิงกลของวัสดุ ความเคนและความเครียด การรับ

น้ำหนักตามแนวแกน การดัด การเฉือน การบิด การออกแบบ

คานและเพลา การโกงของคานและเพลา การโกงของเสา 

ภาชนะรับแรงดัน ความเคนผสม วงกลมโมห ทฤษฎีความ

เสียหาย และพื้นฐานของทฤษฎีความลา 

Mechanical properties of materials; stress and strain; 

axial load, bending; shear; torsion; design of beam and 

shaft; defection of beam and shaft, buckling; pressured 

vessels design; combined stresses; Mohr’s circle; 

failure theory; and introduction to fatigue analysis. 

11236106 

MECHANICS OF 

MATERIALS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 100  

กลุมที่ 5 ความปลอดภัย 

สิ่งแวดลอมและความยั่งยืน 

(Safety Environment 

and Sustainability) 

2.10 Safety 

 

 

 

หล ักการและเทคโนโลยีท ี ่ เก ี ่ยวของกับความปลอดภัยใน

อุตสาหกรรม การใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งและเซ็นเซอรใน

การเฝาระวังและลดความเสี่ยงในโรงงาน การวิเคราะหและ

ประเมินความเสี ่ยงในกระบวนการผลิต การออกแบบระบบ

ปองกันอุบัติเหตุ ระบบปองกันอัคคีภัย การควบคุมสารเคมี การ

จัดการเหตุฉุกเฉิน กฎหมายและมาตรฐานความปลอดภัย เชน 

OSHA และ ISO 45001 การบริหารจัดการความปลอดภัยใน

งานวิศวกรรม พรอมกรณีศึกษา 

Principles and technologies related to industrial safety; 

the application of IoT and sensors for safety monitoring 

and risk reduction in industrial environments; risk 

assessment and hazard analysis in manufacturing 

processes; design of accident prevention systems; fire 

protection systems; chemical control; emergency 

management; safety laws and standards, including 

 

 

 

 

11236118 

INDUSTRIAL 

SAFETY 

TECHNOLOGY 

 

 

 

 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 100  



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

OSHA and ISO 4 5 0 0 1 ; safety management in 

engineering practice; case studies. 

2.11 Environment หลักการของระบบพลังงานและผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม 

วิเคราะหแหลงพลังงานหลัก เชน เชื้อเพลิงฟอสซิล พลังงาน

นิวเคลียร และพลังงานหมุนเวียน เทคโนโลยีการผลิตพลังงาน 

ประสิทธิภาพของระบบพลังงาน ผลกระทบของกระบวนการ

ผลิตพลังงานตอสิ ่งแวดลอม การจัดการของเสีย การพัฒนา

เทคโนโลยีพลังงานที ่ยั ่งยืน การดักจับและกักเก็บคารบอน 

ระบบพลังงานอัจฉร ิยะ มาตรฐานด านส ิ ่งแวดล อม การ

ประเมินวัฏจักรชีวิตของพลังงาน 

Energy systems and their environmental impacts; 

analysis of major energy sources, including fossil fuels, 

nuclear energy, and renewable energy sources; energy 

production technologies; system efficiency; 

environmental impacts of energy production; waste 

management; strategies for sustainable energy 

development; carbon capture and storage (CCS); smart 

grid systems; environmental standards; life cycle 

assessment (LCA) for energy systems. 

11236123  

ENERGY SYSTEMS 

AND 

ENVIRONMENT 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 80  

หล ักการและเทคโนโลยีท ี ่ เก ี ่ยวของกับความปลอดภัยใน

อุตสาหกรรม การใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งและเซ็นเซอรใน

การเฝาระวังและลดความเสี่ยงในโรงงาน การวิเคราะหและ

ประเมินความเสี ่ยงในกระบวนการผลิต การออกแบบระบบ

ปองกันอุบัติเหตุ ระบบปองกันอัคคีภัย การควบคุมสารเคมี การ

จัดการเหตุฉุกเฉิน กฎหมายและมาตรฐานความปลอดภัย เชน 

OSHA และ ISO 45001 การบริหารจัดการความปลอดภัยใน

งานวิศวกรรม พรอมกรณีศึกษา 

Principles and technologies related to industrial safety; 

the application of IoT and sensors for safety monitoring 

and risk reduction in industrial environments; risk 

assessment and hazard analysis in manufacturing 

processes; design of accident prevention systems; fire 

protection systems; chemical control; emergency 

11236118 

INDUSTRIAL 

SAFETY 

TECHNOLOGY 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20  



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

management; safety laws and standards, including 

OSHA and ISO 4 5 0 0 1 ; safety management in 

engineering practice; case studies. 

2.12 Sustainability หลักการออกแบบเชิงยั ่งยืนที ่ใชในงานวิศวกรรมเครื ่องกล 

แนวคิดดานเศรษฐกิจหมุนเวียน แนวทางลดผลกระทบตอ

สิ่งแวดลอม การประเมินวัฏจักรชีวิตผลิตภัณฑ การเลือกใชวัสดุ

ที ่เปนมิตรกับสิ ่งแวดลอม เทคโนโลยีการผลิตที ่ย ั ่งยืน การ

ออกแบบเพื่อการใชพลังงานอยางมีประสิทธิภาพ การออกแบบ

ผลิตภัณฑและระบบที่ลดการใชทรัพยากร ลดของเสีย และ

สามารถนำกลับมาใชใหม มาตรฐานดานการออกแบบเชิงยั่งยืน

และมาตรฐานอ่ืนที่เก่ียวของ 

Principles of sustainable design in mechanical 

engineering; circular economy concepts; minimizing 

environmental impact concepts; Life Cycle 

Assessment (LCA); selection of eco-friendly materials; 

sustainable manufacturing technologies; energy-

efficient design strategies; reducing resource 

consumption, waste minimization, and product; 

sustainability design and other relevant regulations. 

11236308 

SUSTAINABLE 

DESIGN IN 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 100 

3. องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม 

กลุมที่ 1 เคร่ืองจักรกล 

(Machinery) 

3.1 Machinery Systems 

 

 

หลักการออกแบบเครื่องจักรกล การเลือกใชวัสดุ การคำนวณ

ความแข็งแรงของวัสดุ ทฤษฎีความเสียหายของวัสดุและ

โครงสราง กรรมวิธีการผลิตและกระบวนการทดสอบเพื่อ

ประเมินสมรรถนะของชิ้นสวนเครือ่งจักร ขอจำกัดดาน

เศรษฐศาสตรในการออกแบบ การเลือกใชช้ินสวนมาตรฐานจาก

แคตตาล็อก เชน ลูกปน เฟอง ขอตอ เพลา และมอเตอร การ

ออกแบบชิ้นสวนเครื่องจักร เชน ขอตอ สปริง เพลา ลูกปน และ

สกรูสงกำลัง  

Machine design principles; material selection; strength 

analysis; failure theories; manufacturing processes and 

testing methods for evaluating component 

 

 

11236111 

MACHINE DESIGN 

 

 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 30  



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

performance; economic considerations in machine 

design; selection of standard components from 

manufacturer catalogs such as bearings, gears, 

couplings, shafts, and motors. Design of machine 

components: releasable and nonreleasable 

connections, springs, shafts, and power screws. 

คุณสมบัติของของไหล หลักการพื้นฐานของกลศาสตรของไหล 

สถิตยศาสตรของไหล พลศาสตรของไหล ไหลของของไหลในทอ 

การวิเคราะหภาวะราบเรียบและป นปวนของการไหล การ

ทำงานของเครื ่องจักรกลของไหล เชน ป ม เทอรไบน และ

คอมเพรสเซอร เครื ่องตนกำลังที ่เกี ่ยวของกับของไหล เชน 

กังหันไอน้ำ และกังหันกาซ การเลือกและวิเคราะหสมรรถนะ

ของเครื ่องจักรกลที ่เกี ่ยวของกับของไหล รวมถึงการนำไป

ประยุกตใชในงานวิศวกรรม 

Fluid properties; fundamentals of fluid mechanics; 

fluid statics; fluid dynamics; flow in pipes; laminar and 

turbulent flow characteristics; fluid machinery such as 

pumps, turbines, and compressors; fluid-driven prime 

movers, including steam turbines and gas turbines; 

fluid-driven prime movers, including steam turbines 

and gas turbines. 

11236105 

FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 

คุณสมบัติเชิงกลของวัสดุ ความเคนและความเครียด การรับ

น้ำหนักตามแนวแกน การดัด การเฉือน การบิด การออกแบบ

คานและเพลา การโกงของคานและเพลา การโกงของเสา 

ภาชนะรับแรงดัน ความเคนผสม วงกลมโมห ทฤษฎีความ

เสียหาย และพื้นฐานของทฤษฎีความลา 

Mechanical properties of materials; stress and strain; 

axial load, bending; shear; torsion; design of beam and 

shaft; defection of beam and shaft, buckling; pressured 

vessels design; combined stresses; Mohr’s circle; 

failure theory; and introduction to fatigue analysis. 

11236106  

MECHANICS OF 

MATERIALS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 

หล ักการพื ้นฐานของกลศาสตร ว ิศวกรรม สถิตยศาสตร  

พลศาสตรของอนุภาคและวัตถุเกร็ง การวิเคราะหระบบแรงและ

11236103 3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

แรงลัพธ สมดุลของอนุภาคและวัตถุเกร็ง กฎของนิวตัน งานและ

พลังงาน หลักการแรงดลและโมเมนตัม สถิตยศาสตรของไหล

เบ้ืองตน การวิเคราะหจลนและพลศาสตรของการเคลื่อนท่ีแบบ

เสนตรงและการหมุน การใชหลักการพลังงานและโมเมนตัมใน

การแกปญหาทางวิศวกรรม 

Fundamentals of engineering mechanics; statics and 

dynamics of particles and rigid bodies; force systems; 

equilibrium analysis; Newton’s laws of motion; work 

and energy principles; impulse and momentum; 

kinematics and kinetics of rectilinear and rotational 

motion; introduction to fluid statics; applications of 

energy and momentum principles to solve engineering 

problems. 

STATICS AND 

DYNAMICS 

รอยละ 15 

หลักการของการสั่นสะเทือนของระบบเชิงกล การสั่นสะเทือน

แบบอิสระและแบบบังคับของระบบดีกรีอิสระเดียวและหลาย

ดีกรีอิสระ การสั ่นสะเทือนแบบบังคับกระตุ นชั ่วขณะ การ

วิเคราะหเชิงความถี่ การใชการแปลงฟูเรียร การวิเคราะหและ

ควบคุมการสั่นสะเทือนในงานอุตสาหกรรม การใชเทคนิคเชิง

ต ัวเลขและซอฟตแวร คอมพ ิวเตอร ในการว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนของเครื่องจักรและโครงสรางทางกล 

Mechanical vibration principles; free and forced 

vibrations of single and multiple degrees of freedom 

systems; transient forced vibrations; frequency 

analysis; Fourier Transform techniques; vibration 

analysis and control in industrial applications; 

numerical methods and computational tools for 

vibration analysis in mechanical structures and 

machinery. 

11236114 

MECHANICAL 

VIBRATIONS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 15 

3.2 Machine Design หลักการออกแบบเครื่องจักรกล การเลือกใชวัสดุ การคำนวณ

ความแข็งแรงของวัสดุ ทฤษฎีความเสียหายของวัสดุและ

โครงสราง กรรมวิธ ีการผลิตและกระบวนการทดสอบเพื่อ

ประเม ินสมรรถนะของชิ ้นส วนเครื ่องจ ักร ข อจำกัดด าน

เศรษฐศาสตรในการออกแบบ การเลือกใชช้ินสวนมาตรฐานจาก

11236111 

MACHINE DESIGN 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 70  



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

แคตตาล็อก เชน ลูกปน เฟอง ขอตอ เพลา และมอเตอร การ

ออกแบบชิ้นสวนเครื่องจักร เชน ขอตอ สปริง เพลา ลูกปน และ

สกรูสงกำลัง  

Machine design principles; material selection; strength 

analysis; failure theories; manufacturing processes and 

testing methods for evaluating component 

performance; economic considerations in machine 

design; selection of standard components from 

manufacturer catalogs such as bearings, gears, 

couplings, shafts, and motors. Design of machine 

components: releasable and nonreleasable 

connections, springs, shafts, and power screws. 

คุณสมบัติเชิงกลของวัสดุ ความเคนและความเครียด การรับ

น้ำหนักตามแนวแกน การดัด การเฉือน การบิด การออกแบบ

คานและเพลา การโกงของคานและเพลา การโกงของเสา 

ภาชนะรับแรงดัน ความเคนผสม วงกลมโมห ทฤษฎีความ

เสียหาย และพื้นฐานของทฤษฎีความลา 

Mechanical properties of materials; stress and strain; 

axial load, bending; shear; torsion; design of beam and 

shaft; defection of beam and shaft, buckling; pressured 

vessels design; combined stresses; Mohr’s circle; 

failure theory; and introduction to fatigue analysis. 

11236106  

MECHANICS OF 

MATERIALS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 

การเขียนอักษร การเขียนภาพฉายบนระนาบที่ตั้งกั้นฉาก การ

วาดภาพบนพิกัดฉาก (การเขียนภาพ 3 มิติ) การกำหนดขนาด

และคำพิกัดความเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพชวยและ

ภาพแผนคลี่ การสเก็ตรางแบบ การเขียนแบบประกอบและภาพ

แยกชิ้นสวน การใชโปรแกรม AutoCAD สำหรับการเขียนแบบ 

เพื่อสรางภาพฉายและแบบวิศวกรรมที่ถูกตองตามมาตรฐาน

ทางวิศวกรรม 

Lettering; orthographic projection; orthographic 

drawing and pictorial drawings; dimensioning and 

tolerancing; sections; auxiliary views and 

development; freehand sketches; detail and assembly 

11236100 

ENGINEERING 

DRAWING 
 

3 (2-3-6) หนวยกิต  

3 หนวยกิต/75 ชั่วโมง 

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

drawings; Using AutoCAD software according to 

engineering drawing standards. 

3.3 Prime Movers คุณสมบัติของของไหล หลักการพื้นฐานของกลศาสตรของไหล 

สถิตยศาสตรของไหล พลศาสตรของไหล ไหลของของไหลในทอ 

การวิเคราะหภาวะราบเรียบและป นปวนของการไหล การ

ทำงานของเครื ่องจักรกลของไหล เชน ป ม เทอรไบน และ

คอมเพรสเซอร เครื ่องตนกำลังที ่เกี ่ยวของกับของไหล เชน 

กังหันไอน้ำ และกังหันกาซ การเลือกและวิเคราะหสมรรถนะ

ของเครื ่องจักรกลที ่เกี ่ยวของกับของไหล รวมถึงการนำไป

ประยุกตใชในงานวิศวกรรม 

Fluid properties; fundamentals of fluid mechanics; 

fluid statics; fluid dynamics; flow in pipes; laminar and 

turbulent flow characteristics; fluid machinery such as 

pumps, turbines, and compressors; fluid-driven prime 

movers, including steam turbines and gas turbines; 

fluid-driven prime movers, including steam turbines 

and gas turbines. 

11236105 

FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 40 

ระบบและปริมาตรควบคุม แกสในอุดมคติ คุณสมบัติของสาร

บริสุทธิ์ สมการอธิบายสภาวะ งานและความรอน กฎขอแรก

และกฎขอสองของเทอรโมไดนามิกส การผันกลับไมไดและเอ็น

โทรป วัฏจักรของคารโนต วัฏจักรความรอนและประสิทธิภาพ 

วัฏจักรทำความเย็นและคาสัมประสิทธิ์สมรรถนะ เอ็กเซอรยี 

การประยุกตใชในโรงจักรพลังงาน เชน โรงจักรกำลังไอน้ำ โรง

จักรกังหันกาซ และโรงจักรพลังงานรวม 

System and control volume; ideal gas; properties of 

pure substances; equations of state; work and heat; 

first and second laws of thermodynamics; irreversibility 

and entropy; Carnot cycle; heat engine cycle and 

efficiency; refrigeration cycle and coefficient of 

performance; exergy; applications in power plants, 

including steam power plants, gas turbine plants, and 

combined-cycle power plants. 

11236104 

THERMODYNAMICS 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 20 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

หลักการทำงานของโรงไฟฟาประเภทตางๆ ไดแก โรงไฟฟาพลัง

ไอน้ำ กังหันกาซ เครื่องยนตสันดาปภายใน วัฏจักรรวมและโค

เจนเนอเรชัน โรงไฟฟาพลังน้ำ และโรงไฟฟานิวเคลียร หลักการ

เปลี่ยนรูปพลังงาน การวิเคราะหเชื้อเพลิงและการเผาไหม การ

ควบคุมระบบ การเลือกใชอุปกรณโรงไฟฟา การวิเคราะห

เศรษฐศาสตรของโรงไฟฟา ผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม การ

บริหารจัดการพลังงานอยางยั ่งย ืน การศึกษาพื ้นฐานของ

พลังงานนิวเคลียร กระบวนการฟชชัน เครื่องปฏิกรณนิวเคลียร 

ความปลอดภัย และการจัดการกากกัมมันตรังสี 

Principles of various power plants, including steam 

power plants, gas turbines, internal combustion 

engines, combined cycles, cogeneration, hydropower 

plants, and nuclear power plants; energy conversion; 

fuels and combustion analysis; control systems; 

equipment selection; power plant economics; 

environmental impacts; sustainable energy 

management; Introduction to nuclear energy: nuclear 

fission, reactor types, safety principles, and radioactive 

waste management. 

11236124 

POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 30 

หลักการทำงานของระบบทำความเย็นและการปรับอากาศ การ

คำนวณวัฏจักรการทำความเย็น คุณสมบัติของสารทำความเย็น

และผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม คุณสมบัติไซโครเมตริกของ

อากาศ การประมาณคาคูลลิ่งโหลด วัฏจักรการอัดไอและวัฏ

จักรดูดซึม องคประกอบหลักของระบบทำความเย็น หลักการ

ทำงานของระบบทอลมเย็นและระบบทอน้ำ ระบบควบคุม

อัตโนมัติและอุปกรณในระบบทำความเย็น มาตรฐานดานความ

ปลอดภัย เทคโนโลยีใหมในระบบทำความเย็นและการใช

พลังงานอยางมีประสิทธิภาพ 

Refrigeration and air conditioning system 

fundamentals; refrigerating cycle calculation; 

refrigerant properties and environmental impact; 

psychrometric properties of air; cooling load 

estimation; vapor compression and absorption 

11236113 

REFRIGERATION 

AND AIR 

CONDITIONING 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

refrigeration cycles; main components of refrigeration 

systems; principles of air duct and water piping system 

design; control systems and instruments in 

refrigeration technology; safety standards; modern 

technologies and energy-efficient applications in 

refrigeration and air conditioning systems. 

กลุมที่ 2 ความรอน ความ

เย็น และของไหล (Heat, 

Cooling and Applied 

Fluids 

3.4 Air Conditioning and 

Refrigeration 

 

 

 

หลักการทำงานของระบบทำความเย็นและการปรับอากาศ การ

คำนวณวัฏจักรการทำความเย็น คุณสมบัติของสารทำความเย็น

และผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม คุณสมบัติไซโครเมตริกของ

อากาศ การประมาณคาคูลลิ่งโหลด วัฏจักรการอัดไอและวัฏ

จักรดูดซึม องคประกอบหลักของระบบทำความเย็น หลักการ

ทำงานของระบบทอลมเย็นและระบบทอน้ำ ระบบควบคุม

อัตโนมัติและอุปกรณในระบบทำความเย็น มาตรฐานดานความ

ปลอดภัย เทคโนโลยีใหมในระบบทำความเย็นและการใช

พลังงานอยางมีประสิทธิภาพ 

Refrigeration and air conditioning system 

fundamentals; refrigerating cycle calculation; 

refrigerant properties and environmental impact; 

psychrometric properties of air; cooling load 

estimation; vapor compression and absorption 

refrigeration cycles; main components of refrigeration 

systems; principles of air duct and water piping system 

design; control systems and instruments in 

refrigeration technology; safety standards; modern 

technologies and energy-efficient applications in 

refrigeration and air conditioning systems. 

 

 

 

 

11236113 

REFRIGERATION 

AND AIR 

CONDITIONING 

 

 

 

 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 100  

3.5 Power Plant หลักการทำงานของโรงไฟฟาประเภทตางๆ ไดแก โรงไฟฟาพลัง

ไอน้ำ กังหันกาซ เครื่องยนตสันดาปภายใน วัฏจักรรวมและโค

เจนเนอเรชัน โรงไฟฟาพลังน้ำ และโรงไฟฟานิวเคลียร หลักการ

11236124 POWER 

PLANT 

ENGINEERING 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต /45 ชั่วโมง     

รอยละ 100  



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

เปลี่ยนรูปพลังงาน การวิเคราะหเชื้อเพลิงและการเผาไหม การ

ควบคุมระบบ การเลือกใชอุปกรณโรงไฟฟา การวิเคราะห

เศรษฐศาสตรของโรงไฟฟา ผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม การ

บริหารจัดการพลังงานอยางยั ่งย ืน การศึกษาพื ้นฐานของ

พลังงานนิวเคลียร กระบวนการฟชชัน เครื่องปฏิกรณนิวเคลียร 

ความปลอดภัย และการจัดการกากกัมมันตรังสี 

Principles of various power plants, including steam 

power plants, gas turbines, internal combustion 

engines, combined cycles, cogeneration, hydropower 

plants, and nuclear power plants; energy conversion; 

fuels and combustion analysis; control systems; 

equipment selection; power plant economics; 

environmental impacts; sustainable energy 

management; Introduction to nuclear energy: nuclear 

fission, reactor types, safety principles, and radioactive 

waste management. 

3.6 Thermal System 

Design 
ระบบและปริมาตรควบคุม แกสในอุดมคติ คุณสมบัติของสาร

บริสุทธิ์ สมการอธิบายสภาวะ งานและความรอน กฎขอแรก

และกฎขอสองของเทอรโมไดนามิกส การผันกลับไมไดและเอ็น

โทรป วัฏจักรของคารโนต วัฏจักรความรอนและประสิทธิภาพ 

วัฏจักรทำความเย็นและคาสัมประสิทธิ์สมรรถนะ เอ็กเซอรยี 

การประยุกตใชในโรงจักรพลังงาน เชน โรงจักรกำลังไอน้ำ โรง

จักรกังหันกาซ และโรงจักรพลังงานรวม 

System and control volume; ideal gas; properties of 

pure substances; equations of state; work and heat; 

first and second laws of thermodynamics; irreversibility 

and entropy; Carnot cycle; heat engine cycle and 

efficiency; refrigeration cycle and coefficient of 

performance; exergy; applications in power plants, 

including steam power plants, gas turbine plants, and 

combined-cycle power plants. 

11236104 

THERMODYNAMICS 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 25 

หลักการพ้ืนฐานของการถายเทความรอน การนำความรอนแบบ

สม่ำเสมอมิติเด ียวและหลายมิติ การนำความรอนแบบไม

11236110 

HEAT TRANSFER 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

สม่ำเสมอมิติเดียว หลักการพาความรอน การพาความรอนในชั้น

ขอบเขตการไหลแบบราบเรียบและปนปวน การถายเทความ

รอนที่เกิดจากการเดือดและการควบแนน การออกแบบและ

วิเคราะหเครื่องแลกเปลี่ยนความรอน การออกแบบระบบทาง

ความรอน การวิเคราะหประสิทธิภาพของระบบถายเทความ

ร อนในงานอุตสาหกรรม การประยุกตใช การจำลองดวย

คอมพิวเตอร  

Fundamental heat transfer mechanisms; steady-state 

and transient heat conduction in one and multiple 

dimensions; principles of convection heat transfer; 

convection in laminar and turbulent boundary layers; 

heat transfer in boiling and condensation processes; 

design and analysis of heat exchangers; thermal 

system design; efficiency analysis; computational 

simulation using Computational Fluid Dynamics (CFD) 

รอยละ 20 

หลักการทำงานของโรงไฟฟาประเภทตางๆ ไดแก โรงไฟฟาพลัง

ไอน้ำ กังหันกาซ เครื่องยนตสันดาปภายใน วัฏจักรรวมและโค

เจนเนอเรชัน โรงไฟฟาพลังน้ำ และโรงไฟฟานิวเคลียร หลักการ

เปลี่ยนรูปพลังงาน การวิเคราะหเชื้อเพลิงและการเผาไหม การ

ควบคุมระบบ การเลือกใชอุปกรณโรงไฟฟา การวิเคราะห

เศรษฐศาสตรของโรงไฟฟา ผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม การ

บริหารจัดการพลังงานอยางยั ่งย ืน การศึกษาพื ้นฐานของ

พลังงานนิวเคลียร กระบวนการฟชชัน เครื่องปฏิกรณนิวเคลียร 

ความปลอดภัย และการจัดการกากกัมมันตรังสี 

Principles of various power plants, including steam 

power plants, gas turbines, internal combustion 

engines, combined cycles, cogeneration, hydropower 

plants, and nuclear power plants; energy conversion; 

fuels and combustion analysis; control systems; 

equipment selection; power plant economics; 

environmental impacts; sustainable energy 

management; Introduction to nuclear energy: nuclear 

11236124 

POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 20 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

fission, reactor types, safety principles, and radioactive 

waste management. 

หลักการทำงานของระบบทำความเย็นและการปรับอากาศ การ

คำนวณวัฏจักรการทำความเย็น คุณสมบัติของสารทำความเย็น

และผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม คุณสมบัติไซโครเมตริกของ

อากาศ การประมาณคาคูลลิ่งโหลด วัฏจักรการอัดไอและวัฏ

จักรดูดซึม องคประกอบหลักของระบบทำความเย็น หลักการ

ทำงานของระบบทอลมเย็นและระบบทอน้ำ ระบบควบคุม

อัตโนมัติและอุปกรณในระบบทำความเย็น มาตรฐานดานความ

ปลอดภัย เทคโนโลยีใหมในระบบทำความเย็นและการใช

พลังงานอยางมีประสิทธิภาพ 

Refrigeration and air conditioning system 

fundamentals; refrigerating cycle calculation; 

refrigerant properties and environmental impact; 

psychrometric properties of air; cooling load 

estimation; vapor compression and absorption 

refrigeration cycles; main components of refrigeration 

systems; principles of air duct and water piping system 

design; control systems and instruments in 

refrigeration technology; safety standards; modern 

technologies and energy-efficient applications in 

refrigeration and air conditioning systems. 

11236113 

REFRIGERATION 

AND AIR 

CONDITIONING 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 15 

คุณสมบัติของของไหล หลักการพื้นฐานของกลศาสตรของไหล 

สถิตยศาสตรของไหล พลศาสตรของไหล ไหลของของไหลในทอ 

การวิเคราะหภาวะราบเรียบและป นปวนของการไหล การ

ทำงานของเครื ่องจักรกลของไหล เชน ป ม เทอรไบน และ

คอมเพรสเซอร เครื ่องตนกำลังที ่เกี ่ยวของกับของไหล เชน 

กังหันไอน้ำ และกังหันกาซ การเลือกและวิเคราะหสมรรถนะ

ของเครื ่องจักรกลที ่เกี ่ยวของกับของไหล รวมถึงการนำไป

ประยุกตใชในงานวิศวกรรม 

Fluid properties; fundamentals of fluid mechanics; 

fluid statics; fluid dynamics; flow in pipes; laminar and 

turbulent flow characteristics; fluid machinery such as 

11236105 

FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

pumps, turbines, and compressors; fluid-driven prime 

movers, including steam turbines and gas turbines; 

fluid-driven prime movers, including steam turbines 

and gas turbines. 

หลักการของระบบพลังงานและผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม 

วิเคราะหแหลงพลังงานหลัก เชน เชื้อเพลิงฟอสซิล พลังงาน

นิวเคลียร และพลังงานหมุนเวียน เทคโนโลยีการผลิตพลังงาน 

ประสิทธิภาพของระบบพลังงาน ผลกระทบของกระบวนการ

ผลิตพลังงานตอสิ ่งแวดลอม การจัดการของเสีย การพัฒนา

เทคโนโลยีพลังงานที ่ยั ่งยืน การดักจับและกักเก็บคารบอน 

ระบบพลังงานอัจฉร ิยะ มาตรฐานด านส ิ ่งแวดล อม การ

ประเมินวัฏจักรชีวิตของพลังงาน 

Energy systems and their environmental impacts; 

analysis of major energy sources, including fossil fuels, 

nuclear energy, and renewable energy sources; energy 

production technologies; system efficiency; 

environmental impacts of energy production; waste 

management; strategies for sustainable energy 

development; carbon capture and storage (CCS); smart 

grid systems; environmental standards; life cycle 

assessment (LCA) for energy systems. 

11236123  

ENERGY SYSTEMS 

AND 

ENVIRONMENT 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 10  

3.7 Prime Movers 

Turbomachinery 
คุณสมบัติของของไหล หลักการพื้นฐานของกลศาสตรของไหล 

สถิตยศาสตรของไหล พลศาสตรของไหล ไหลของของไหลในทอ 

การวิเคราะหภาวะราบเรียบและป นปวนของการไหล การ

ทำงานของเครื ่องจักรกลของไหล เชน ป ม เทอรไบน และ

คอมเพรสเซอร เครื ่องตนกำลังที ่เกี ่ยวของกับของไหล เชน 

กังหันไอน้ำ และกังหันกาซ การเลือกและวิเคราะหสมรรถนะ

ของเครื ่องจักรกลที ่เกี ่ยวของกับของไหล รวมถึงการนำไป

ประยุกตใชในงานวิศวกรรม 

Fluid properties; fundamentals of fluid mechanics; 

fluid statics; fluid dynamics; flow in pipes; laminar and 

turbulent flow characteristics; fluid machinery such as 

pumps, turbines, and compressors; fluid-driven prime 

11236105 

FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 40 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

movers, including steam turbines and gas turbines; 

fluid-driven prime movers, including steam turbines 

and gas turbines. 

หลักการทำงานของโรงไฟฟาประเภทตางๆ ไดแก โรงไฟฟาพลัง

ไอน้ำ กังหันกาซ เครื่องยนตสันดาปภายใน วัฏจักรรวมและโค

เจนเนอเรชัน โรงไฟฟาพลังน้ำ และโรงไฟฟานิวเคลียร หลักการ

เปลี่ยนรูปพลังงาน การวิเคราะหเชื้อเพลิงและการเผาไหม การ

ควบคุมระบบ การเลือกใชอุปกรณโรงไฟฟา การวิเคราะห

เศรษฐศาสตรของโรงไฟฟา ผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม การ

บริหารจัดการพลังงานอยางยั ่งย ืน การศึกษาพื ้นฐานของ

พลังงานนิวเคลียร กระบวนการฟชชัน เครื่องปฏิกรณนิวเคลียร 

ความปลอดภัย และการจัดการกากกัมมันตรังสี 

Principles of various power plants, including steam 

power plants, gas turbines, internal combustion 

engines, combined cycles, cogeneration, hydropower 

plants, and nuclear power plants; energy conversion; 

fuels and combustion analysis; control systems; 

equipment selection; power plant economics; 

environmental impacts; sustainable energy 

management; Introduction to nuclear energy: nuclear 

fission, reactor types, safety principles, and radioactive 

waste management. 

11236124 

POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 30 

ระบบและปริมาตรควบคุม แกสในอุดมคติ คุณสมบัติของสาร

บริสุทธิ์ สมการอธิบายสภาวะ งานและความรอน กฎขอแรก

และกฎขอสองของเทอรโมไดนามิกส การผันกลับไมไดและเอ็น

โทรป วัฏจักรของคารโนต วัฏจักรความรอนและประสิทธิภาพ 

วัฏจักรทำความเย็นและคาสัมประสิทธิ์สมรรถนะ เอ็กเซอรยี 

การประยุกตใชในโรงจักรพลังงาน เชน โรงจักรกำลังไอน้ำ โรง

จักรกังหันกาซ และโรงจักรพลังงานรวม 

System and control volume; ideal gas; properties of 

pure substances; equations of state; work and heat; 

first and second laws of thermodynamics; irreversibility 

and entropy; Carnot cycle; heat engine cycle and 

11236104 

THERMODYNAMICS 

3 (3-0-6)  

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

efficiency; refrigeration cycle and coefficient of 

performance; exergy; applications in power plants, 

including steam power plants, gas turbine plants, and 

combined-cycle power plants. 

หลักการพ้ืนฐานของการถายเทความรอน การนำความรอนแบบ

สม่ำเสมอมิติเด ียวและหลายมิติ การนำความรอนแบบไม

สม่ำเสมอมิติเดียว หลักการพาความรอน การพาความรอนในชั้น

ขอบเขตการไหลแบบราบเรียบและปนปวน การถายเทความ

รอนที่เกิดจากการเดือดและการควบแนน การออกแบบและ

วิเคราะหเครื่องแลกเปลี่ยนความรอน การออกแบบระบบทาง

ความรอน การวิเคราะหประสิทธิภาพของระบบถายเทความ

ร อนในงานอุตสาหกรรม การประยุกตใช การจำลองดวย

คอมพิวเตอร  

Fundamental heat transfer mechanisms; steady-state 

and transient heat conduction in one and multiple 

dimensions; principles of convection heat transfer; 

convection in laminar and turbulent boundary layers; 

heat transfer in boiling and condensation processes; 

design and analysis of heat exchangers; thermal 

system design; efficiency analysis; computational 

simulation using Computational Fluid Dynamics (CFD) 

11236110 

HEAT TRANSFER 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 10 

การทดลองเชิงวิศวกรรมที่ครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชา

พื้นฐาน เชน การทดสอบวัสดุ การทดลองการไหลของของไหล 

การถายเทความรอน การทำความเย็นและการปรับอากาศ การ

เปลี่ยนรูปพลังงาน เปนตน 

Experimental studies covering fundamental 

engineering principles, including material testing, fluid 

flow analysis, heat transfer experiments, refrigeration 

and air conditioning, and energy conversion, etc. 

11236116 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

1 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 10 

กลุมที่ 3 ระบบพลวัตและการ

ควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic 

System and Automatics 

Control) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

3.8 Dynamic System หล ักการพื ้นฐานของกลศาสตร ว ิศวกรรม สถิตยศาสตร  

พลศาสตรของอนุภาคและวัตถุเกร็ง การวิเคราะหระบบแรงและ

แรงลัพธ สมดุลของอนุภาคและวัตถุเกร็ง กฎของนิวตัน งานและ

พลังงาน หลักการแรงดลและโมเมนตัม สถิตยศาสตรของไหล

เบ้ืองตน การวิเคราะหจลนและพลศาสตรของการเคลื่อนที่แบบ

เสนตรงและการหมุน การใชหลักการพลังงานและโมเมนตัมใน

การแกปญหาทางวิศวกรรม 

Fundamentals of engineering mechanics; statics and 

dynamics of particles and rigid bodies; force systems; 

equilibrium analysis; Newton’s laws of motion; work 

and energy principles; impulse and momentum; 

kinematics and kinetics of rectilinear and rotational 

motion; introduction to fluid statics; applications of 

energy and momentum principles to solve engineering 

problems. 

11236103 

STATICS AND 

DYNAMICS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 30 

หลักการของการสั่นสะเทือนของระบบเชิงกล การสั่นสะเทือน

แบบอิสระและแบบบังคับของระบบดีกรีอิสระเดียวและหลาย

ดีกรีอิสระ การสั ่นสะเทือนแบบบังคับกระตุ นชั ่วขณะ การ

วิเคราะหเชิงความถี่ การใชการแปลงฟูเรียร การวิเคราะหและ

ควบคุมการสั่นสะเทือนในงานอุตสาหกรรม การใชเทคนิคเชิง

ต ัวเลขและซอฟตแวร คอมพ ิวเตอร ในการว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนของเครื่องจักรและโครงสรางทางกล 

Mechanical vibration principles; free and forced 

vibrations of single and multiple degrees of freedom 

systems; transient forced vibrations; frequency 

analysis; Fourier Transform techniques; vibration 

analysis and control in industrial applications; 

numerical methods and computational tools for 

vibration analysis in mechanical structures and 

machinery. 

11236114 

MECHANICAL 

VIBRATIONS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 30 

หลักการควบคุมอัตโนมัติในระบบวิศวกรรมเครื ่องกล การ

จำลองระบบและฟงกชันถายโอน การวิเคราะหเสถียรภาพและ

ผลตอบสนองของระบบควบคุม การควบคุมมอเตอรไฟฟา 

11236112 

AUTOMATIC 

CONTROL AND 

3(3-1-6) 

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง     

รอยละ 20 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร และการควบคุมอัตโนมัติ

ในระบบอุตสาหกรรม รวมถึงหลักการของระบบควบคุมนิวเม

ติกและไฮดรอลิก และการประยุกตใชงานในกระบวนการผลิต 

การเชื ่อมตอเซ็นเซอรและตัวกระตุ นกับตัวควบคุม การใช

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งสำหรับการตรวจสอบและควบคุม

กระบวนการอุตสาหกรรม การใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ

เบื้องตนในระบบควบคุมอัตโนมัติ เชน โครงขายประสาทเทียม 

ต นไม ต ัดส ินใจ และซ ัพพอร ตเวกเตอร แมชชีน การใช

ปญญาประดิษฐในระบบหุนยนตอุตสาหกรรม 

Automatic control principles in mechanical engineering 

systems; System modeling and transfer function; 

Stability and system response analysis; Electric motor 

control, Programmable logic controllers (PLCs) and 

industrial automation including the principles of 

pneumatic and hydraulic control systems and their 

applications in automated processes; Interfacing 

sensors and actuators with controllers; Internet of 

Things (IoT) applications in industrial monitoring and 

control; Basic artificial intelligence (AI) applications in 

automatic control systems including Artificial Neural 

Networks (ANN), Decision Trees, and Support Vector 

Machines (SVM); AI in robotics. 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

หลักการวัดทางวิศวกรรม การเลือกใชงานเครื่องมือวัดในงาน

อุตสาหกรรม ระบบเซนเซอรและทรานสดิวเซอรสำหรับการวัด

คาทางกายภาพ เชน อุณหภูมิ ความดัน อัตราการไหล ระดับ

เสียง และความสั่นสะเทือน การสอบเทียบเครื ่องมือวัด การ

วิเคราะหความคลาดเคลื่อน ระบบเครื่องมือวัดอัตโนมัติและการ

เชื่อมโยงกับระบบควบคุมอุตสาหกรรม การใชงานอินเทอรเน็ต

ของสรรพสิ่งในระบบเฝาตรวจสอบ มาตรฐานและขอกำหนด

ดานเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม  

Engineering measurement principles; selection of 

instrumentation for industrial applications; sensors and 

transducers for measuring such as temperature, 

11236115 

MEASUREMENT 

AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

pressure, flow rate, noise level, and vibration; 

calibration techniques; error analysis; accuracy 

assessment of measurement; automatic 

instrumentation systems and industrial control 

integration; IoT-based industrial monitoring 

applications; standards and regulations for industrial 

measurement systems. 

การทดลองเชิงวิศวกรรมที่ครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชา

พื ้นฐาน เช น การทดสอบเครื ่องยนต การว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนเชิงกล การใชเครื่องมือวัด ระบบนิวแมติกส ระบบไฮ

ดรอลิกส และการประยุกตใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในระบบ

เครื่องกล เปนตน 

Experimental studies covering fundamental 

engineering concepts, including engine testing, 

mechanical vibration analysis, measurement 

instrumentation, pneumatic and hydraulic system 

experiments, and IoT applications in mechanical 

systems, etc. 

11236117 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

1 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 10 

3.9 Automatics Control หลักการควบคุมอัตโนมัติในระบบวิศวกรรมเครื ่องกล การ

จำลองระบบและฟงกชันถายโอน การวิเคราะหเสถียรภาพและ

ผลตอบสนองของระบบควบคุม การควบคุมมอเตอรไฟฟา 

โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร และการควบคุมอัตโนมัติ

ในระบบอุตสาหกรรม รวมถึงหลักการของระบบควบคุมนิวเม

ติกและไฮดรอลิก และการประยุกตใชงานในกระบวนการผลิต 

การเชื ่อมตอเซ็นเซอรและตัวกระตุ นกับตัวควบคุม การใช

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งสำหรับการตรวจสอบและควบคุม

กระบวนการอุตสาหกรรม การใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ

เบื้องตนในระบบควบคุมอัตโนมัติ เชน โครงขายประสาทเทียม 

ต นไม ต ัดสินใจ และซ ัพพอร ตเวกเตอร แมชช ีน การใช

ปญญาประดิษฐในระบบหุนยนตอุตสาหกรรม 

Automatic control principles in mechanical engineering 

systems; System modeling and transfer function; 

Stability and system response analysis; Electric motor 

11236112 

AUTOMATIC 

CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3(3-1-6) 

3 หนวยกิต /45 ชั่วโมง     

รอยละ 60 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

control, Programmable logic controllers (PLCs) and 

industrial automation including the principles of 

pneumatic and hydraulic control systems and their 

applications in automated processes; Interfacing 

sensors and actuators with controllers; Internet of 

Things (IoT) applications in industrial monitoring and 

control; Basic artificial intelligence (AI) applications in 

automatic control systems including Artificial Neural 

Networks (ANN), Decision Trees, and Support Vector 

Machines (SVM); AI in robotics. 

พื้นฐานของอุปกรณในวงจรไฟฟา การวิเคราะหวงจรไฟฟาโดย

ใชวิธีโหนดและเมช ทฤษฎีของวงจรไฟฟา ความตานทาน ความ

เหนี่ยวนำ ความจุประจุ วงจรลำดับที่หนึ่งและวงจรลำดับที่สอง 

การวิเคราะหวงจรกระแสสลับโดยใชเฟสเซอร พลังงานไฟฟาใน

วงจรไฟฟากระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส พื้นฐานของอุปกรณ

สารก ึ ่งต ัวนำ ระบบดิจ ิท ัล การทำงานของมอเตอรไฟฟา

กระแสตรงและกระแสสลับ การวัดทางไฟฟา 

Fundamental circuit elements; circuit analysis using 

node and mesh methods; circuit theorems; resistance; 

inductance; capacitance; first- and second-order 

circuit; AC circuit analysis using phasors; electrical 

power in AC circuits; three-phase electrical systems; 

introduction to semiconductor devices; digital 

systems; fundamentals of DC motors and AC motors; 

electrical measurement techniques. 

11236108 

FUNDAMENTAL OF 

ELECTRICAL 

ENGINEERING 

3 (2-3-6) 

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง     

รอยละ 20 

หลักการวัดทางวิศวกรรม การเลือกใชงานเครื่องมือวัดในงาน

อุตสาหกรรม ระบบเซนเซอรและทรานสดิวเซอรสำหรับการวัด

คาทางกายภาพ เชน อุณหภูมิ ความดัน อัตราการไหล ระดับ

เสียง และความสั่นสะเทือน การสอบเทียบเครื ่องมือวัด การ

วิเคราะหความคลาดเคลื่อน ระบบเครื่องมือวัดอัตโนมัติและการ

เชื่อมโยงกับระบบควบคุมอุตสาหกรรม การใชงานอินเทอรเน็ต

ของสรรพสิ่งในระบบเฝาตรวจสอบ มาตรฐานและขอกำหนด

ดานเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม  

11236115 

MEASUREMENT 

AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

Engineering measurement principles; selection of 

instrumentation for industrial applications; sensors and 

transducers for measuring such as temperature, 

pressure, flow rate, noise level, and vibration; 

calibration techniques; error analysis; accuracy 

assessment of measurement; automatic 

instrumentation systems and industrial control 

integration; IoT-based industrial monitoring 

applications; standards and regulations for industrial 

measurement systems. 

การทดลองเชิงวิศวกรรมที่ครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชา

พื ้นฐาน เช น การทดสอบเครื ่องยนต การว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนเชิงกล การใชเครื่องมือวัด ระบบนิวแมติกส ระบบไฮ

ดรอลิกส และการประยุกตใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในระบบ

เครื่องกล เปนตน 

Experimental studies covering fundamental 

engineering concepts, including engine testing, 

mechanical vibration analysis, measurement 

instrumentation, pneumatic and hydraulic system 

experiments, and IoT applications in mechanical 

systems, etc. 

11236117 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

1 หนวยกิต /45 ชั่วโมง     

รอยละ 10 

3.10 Internet of Things 

(IOT) and Artificial 

Intelligence (AI) 

พื้นฐานของอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในอุตสาหกรรม (IIoT) การ

เชื ่อมโยงขอมูลในระบบอุตสาหกรรมอัตโนมัติ เซ็นเซอรและ

อุปกรณเชื่อมตอในงานอุตสาหกรรม ระบบเครือขายและการ

ส ื ่อสารขอม ูลแบบไรสาย การประมวลผลขอมูลและการ

วิเคราะหดวยระบบคลาวด แนวทางการประยุกตใช IIoT ใน

กระบวนการผลิต 

Fundamental of Industrial Internet of Things (IIoT); Data 

integration in industrial automation systems; Industrial 

sensors and connectivity; Wireless communication and 

networks; Data processing and analytics using cloud 

computing; IIoT applications in manufacturing. 

11236304 

INDUSTRIAL 

INTERNET OF 

THINGS 

3 (3-0-6) 

3 หนวยกิต /45 ชั่วโมง     

รอยละ 60 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

หลักการควบคุมอัตโนมัติในระบบวิศวกรรมเครื ่องกล การ

จำลองระบบและฟงกชันถายโอน การวิเคราะหเสถียรภาพและ

ผลตอบสนองของระบบควบคุม การควบคุมมอเตอรไฟฟา 

โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร และการควบคุมอัตโนมัติ

ในระบบอุตสาหกรรม รวมถึงหลักการของระบบควบคุมนิวเม

ติกและไฮดรอลิก และการประยุกตใชงานในกระบวนการผลิต 

การเชื ่อมตอเซ็นเซอรและตัวกระตุ นกับตัวควบคุม การใช

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งสำหรับการตรวจสอบและควบคุม

กระบวนการอุตสาหกรรม การใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ

เบื้องตนในระบบควบคุมอัตโนมัติ เชน โครงขายประสาทเทียม 

ต นไม ต ัดสินใจ และซ ัพพอร ตเวกเตอร แมชช ีน การใช

ปญญาประดิษฐในระบบหุนยนตอุตสาหกรรม 

Automatic control principles in mechanical engineering 

systems; System modeling and transfer function; 

Stability and system response analysis; Electric motor 

control, Programmable logic controllers (PLCs) and 

industrial automation including the principles of 

pneumatic and hydraulic control systems and their 

applications in automated processes; Interfacing 

sensors and actuators with controllers; Internet of 

Things (IoT) applications in industrial monitoring and 

control; Basic artificial intelligence (AI) applications in 

automatic control systems including Artificial Neural 

Networks (ANN), Decision Trees, and Support Vector 

Machines (SVM); AI in robotics. 

11236112 

AUTOMATIC 

CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3(3-1-6) 

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง     

รอยละ 20 

หลักการวัดทางวิศวกรรม การเลือกใชงานเครื่องมือวัดในงาน

อุตสาหกรรม ระบบเซนเซอรและทรานสดิวเซอรสำหรับการวัด

คาทางกายภาพ เชน อุณหภูมิ ความดัน อัตราการไหล ระดับ

เสียง และความสั่นสะเทือน การสอบเทียบเครื ่องมือวัด การ

วิเคราะหความคลาดเคลื่อน ระบบเครื่องมือวัดอัตโนมัติและการ

เชื่อมโยงกับระบบควบคุมอุตสาหกรรม การใชงานอินเทอรเน็ต

ของสรรพสิ่งในระบบเฝาตรวจสอบ มาตรฐานและขอกำหนด

ดานเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม  

11236115 

MEASUREMENT 

AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 10 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

Engineering measurement principles; selection of 

instrumentation for industrial applications; sensors and 

transducers for measuring such as temperature, 

pressure, flow rate, noise level, and vibration; 

calibration techniques; error analysis; accuracy 

assessment of measurement; automatic 

instrumentation systems and industrial control 

integration; IoT-based industrial monitoring 

applications; standards and regulations for industrial 

measurement systems. 

หลักการพื ้นฐานของการวิเคราะหขอมูลขนาดใหญในงาน

วิศวกรรม เทคนิคการจัดเก็บและประมวลผลขอมูลขนาดใหญ 

วิธีการทำเหมืองขอมูล การวิเคราะหขอมูลเชิงพยากรณ การ

ประยุกตใชเทคนิคการวิเคราะหขอมูลในอุตสาหกรรม การ

ตรวจสอบและวิเคราะหขอมูลจากเซ็นเซอรและอินเทอรเน็ตของ

สรรพสิ่ง การวิเคราะหความสัมพันธของตัวแปรทางวิศวกรรม

เพื่อการตัดสินใจ การแสดงผลขอมูลเชิงวิศวกรรมโดยใชการ

แสดงขอมูลดวยภาพ 

Principles of Big Data Analytics in engineering 

applications; Data storage and data processing 

techniques; Tools and platforms; Data mining; 

Predictive analytics; Analyzing data from 

manufacturing processes; Applications of data 

analytics in engineering industries; Sensor data 

monitoring and IoT-based analytics; Variable 

relationship analysis for decision-making; Engineering 

data visualization. 

11236306 

BIG DATA 

ANALYTICS IN 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

3 หนวยกิต /45 ชั่วโมง     

รอยละ 10 

3.11 Robotics 

 
พื ้นฐานของเทคโนโลยีหุ นยนตและระบบอัตโนมัต ิในงาน

วิศวกรรม โครงสรางทางกลของหุนยนต ระบบขับเคลื่อน ระบบ

ควบคุม ระบบเซ็นเซอรและการรับรู ของหุ นยนต การสราง

แบบจำลองทางคณิตศาสตรของการเคลื่อนที่ของหุนยนต การ

วางแผนเสนทางของหุ นยนต การควบคุมการเคลื ่อนที ่ของ

11236307 

ROBOTICS 

TECHNOLOGY 

3 (3-0-6) 

3 หนวยกิต /45 ชั่วโมง     

รอยละ 80 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

หุนยนต การออกแบบและการเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนต 

การประยุกตใชหุนยนตในงานอุตสาหกรรม  

Fundamentals of robotics and automation technology 

in engineering applications; robotic mechanical 

structures; drive systems; control systems; robotic 

perception through sensor integration; mathematical 

modeling of robotic kinematics; path planning; motion 

control; designing and programming robotic control 

systems; applications of robotics in industrial 

environments. 

หลักการออกแบบทางวิศวกรรมโดยใชคอมพิวเตอรชวย การ

วิเคราะหและจำลองชิ้นสวนทางกลดวยระเบียบวิธีไฟไนตเอลิ

เมนตทั้งดานความแข็งแรงและการถายเทความรอน การจำลอง

โหลดภายใตสภาวะใชงานตาง ๆ การสรางโมเดลสามมิติทาง

เรขาคณิตและการวิเคราะหทางวิศวกรรมโดยใชซอฟตแวร 

CAD/CAE การ เ ช ื ่ อม โย งก ับกระบวนการผล ิ ตแบบใช

คอมพิวเตอรชวย เชน CNC PLC และหุนยนต เทคโนโลยีการ

ขึ้นรูปสามมิติ และระบบอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม 

Computer-aided engineering design (CAD); finite 

element analysis (FEM) of mechanical parts and 

thermal systems using CAE tools; stress, thermal, and 

load simulations under various conditions; 3D 

geometric modeling and digital representation of 

mechanical components; integration of CAD/CAE with 

computer-aided manufacturing (CAM) processes such 

as CNC, PLC, and robotics; 3D printing and automated 

industrial systems. 

11236109 

COMPUTER-AIDED 

DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3 (1-3-6) 

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง     

รอยละ 20 

3.12 Vibration หลักการของการสั่นสะเทือนของระบบเชิงกล การสั่นสะเทือน

แบบอิสระและแบบบังคับของระบบดีกรีอิสระเดียวและหลาย

ดีกรีอิสระ การสั ่นสะเทือนแบบบังคับกระตุ นชั ่วขณะ การ

วิเคราะหเชิงความถี่ การใชการแปลงฟูเรียร การวิเคราะหและ

ควบคุมการสั่นสะเทือนในงานอุตสาหกรรม การใชเทคนิคเชิง

11236114 

MECHANICAL 

VIBRATIONS 

3 (3-0-6) 

3 หนวยกิต /45 ชั่วโมง     

รอยละ 100 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

ต ัวเลขและซอฟตแวร คอมพ ิวเตอร ในการว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนของเครื่องจักรและโครงสรางทางกล 

Mechanical vibration principles; free and forced 

vibrations of single and multiple degrees of freedom 

systems; transient forced vibrations; frequency 

analysis; Fourier Transform techniques; vibration 

analysis and control in industrial applications; 

numerical methods and computational tools for 

vibration analysis in mechanical structures and 

machinery. 

3.13 Pneumatic and 

Hydraulic Control 
หลักการควบคุมอัตโนมัติในระบบวิศวกรรมเครื ่องกล การ

จำลองระบบและฟงกชันถายโอน การวิเคราะหเสถียรภาพและ

ผลตอบสนองของระบบควบคุม การควบคุมมอเตอรไฟฟา 

โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร และการควบคุมอัตโนมัติ

ในระบบอุตสาหกรรม รวมถึงหลักการของระบบควบคุมนิวเม

ติกและไฮดรอลิก และการประยุกตใชงานในกระบวนการผลิต 

การเชื ่อมตอเซ็นเซอรและตัวกระตุ นกับตัวควบคุม การใช

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งสำหรับการตรวจสอบและควบคุม

กระบวนการอุตสาหกรรม การใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ

เบื้องตนในระบบควบคุมอัตโนมัติ เชน โครงขายประสาทเทียม 

ต นไม ต ัดสินใจ และซ ัพพอร ตเวกเตอร แมชช ีน การใช

ปญญาประดิษฐในระบบหุนยนตอุตสาหกรรม 

Automatic control principles in mechanical engineering 

systems; System modeling and transfer function; 

Stability and system response analysis; Electric motor 

control, Programmable logic controllers (PLCs) and 

industrial automation including the principles of 

pneumatic and hydraulic control systems and their 

applications in automated processes; Interfacing 

sensors and actuators with controllers; Internet of 

Things (IoT) applications in industrial monitoring and 

control; Basic artificial intelligence (AI) applications in 

automatic control systems including Artificial Neural 

11236112  

AUTOMATIC 

CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3(3-1-6) 

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง     

รอยละ 70 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

Networks (ANN), Decision Trees, and Support Vector 

Machines (SVM); AI in robotics. 

หลักการวัดทางวิศวกรรม การเลือกใชงานเครื่องมือวัดในงาน

อุตสาหกรรม ระบบเซนเซอรและทรานสดิวเซอรสำหรับการวัด

คาทางกายภาพ เชน อุณหภูมิ ความดัน อัตราการไหล ระดับ

เสียง และความสั่นสะเทือน การสอบเทียบเครื ่องมือวัด การ

วิเคราะหความคลาดเคลื่อน ระบบเครื่องมือวัดอัตโนมัติและการ

เชื่อมโยงกับระบบควบคุมอุตสาหกรรม การใชงานอินเทอรเน็ต

ของสรรพสิ่งในระบบเฝาตรวจสอบ มาตรฐานและขอกำหนด

ดานเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม  

Engineering measurement principles; selection of 

instrumentation for industrial applications; sensors and 

transducers for measuring such as temperature, 

pressure, flow rate, noise level, and vibration; 

calibration techniques; error analysis; accuracy 

assessment of measurement; automatic 

instrumentation systems and industrial control 

integration; IoT-based industrial monitoring 

applications; standards and regulations for industrial 

measurement systems. 

11236115 

MEASUREMENT 

AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 15 

การทดลองเชิงวิศวกรรมที่ครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชา

พื ้นฐาน เช น การทดสอบเครื ่องยนต การว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนเชิงกล การใชเครื่องมือวัด ระบบนิวแมติกส ระบบไฮ

ดรอลิกส และการประยุกตใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในระบบ

เครื่องกล เปนตน 

Experimental studies covering fundamental 

engineering concepts, including engine testing, 

mechanical vibration analysis, measurement 

instrumentation, pneumatic and hydraulic system 

experiments, and IoT applications in mechanical 

systems, etc. 

11236117 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

1 หนวยกิต/45 ชั่วโมง 

รอยละ 15 

กลุมที่ 4 ระบบทางกลและ

องคความรูท่ีเกี่ยวของ 
   



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

(Mechanical Systems 

and Other) 

4.1 Energy หลักการอนุรักษพลังงานและการจัดการพลังงานในระบบ

อุตสาหกรรมและอาคาร สมดุลพลังงานและการวิเคราะหการใช

พลังงานของอุปกรณ หมอแปลงไฟฟา มอเตอรไฟฟา ระบบ

ไฟฟาแสงสวาง หมอไอน้ำ ระบบปรับอากาศ เครื่องอัดอากาศ 

การตรวจวัดพลังงาน การเล ือกใชเคร ื ่องม ือและเทคนิคที่

เหมาะสมในการตรวจวัด การวิเคราะหความสูญเสียพลังงาน

และแนวทางปรับปรุงประสิทธิภาพการใชพลังงาน การวิเคราะห

เชิงเศรษฐศาสตรสำหรับโครงการอนุรักษพลังงาน มาตรฐาน

และกฎหมายดานพลังงานที่เกี่ยวของ กรณีศึกษา 

Energy conservation and management in industrial and 

building systems; energy balance and energy 

consumption analysis of equipment; transformers; 

electric motors; lighting systems; boilers; air 

conditioning systems; air compressors; examination of 

energy auditing methodologies; selection of 

appropriate measuring instruments and techniques; 

energy loss analysis; energy efficiency improvement 

strategies; economic analysis for energy conservation 

projects; relevant energy regulations and standards; 

case studies. 

11236120  

ENERGY 

CONSERVATION 

AND MANAGEMENT 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 

หลักการของระบบพลังงานและผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม 

วิเคราะหแหลงพลังงานหลัก เชน เชื้อเพลิงฟอสซิล พลังงาน

นิวเคลียร และพลังงานหมุนเวียน เทคโนโลยีการผลิตพลังงาน 

ประสิทธิภาพของระบบพลังงาน ผลกระทบของกระบวนการ

ผลิตพลังงานตอสิ ่งแวดลอม การจัดการของเสีย การพัฒนา

เทคโนโลยีพลังงานที ่ยั ่งยืน การดักจับและกักเก็บคารบอน 

ระบบพลังงานอัจฉร ิยะ มาตรฐานด านส ิ ่งแวดล อม การ

ประเมินวัฏจักรชีวิตของพลังงาน 

Energy systems and their environmental impacts; 

analysis of major energy sources, including fossil fuels, 

nuclear energy, and renewable energy sources; energy 

11236123 

ENERGY SYSTEMS 

AND 

ENVIRONMENT 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

production technologies; system efficiency; 

environmental impacts of energy production; waste 

management; strategies for sustainable energy 

development; carbon capture and storage (CCS); smart 

grid systems; environmental standards; life cycle 

assessment (LCA) for energy systems. 

ระบบและปริมาตรควบคุม แกสในอุดมคติ คุณสมบัติของสาร

บริสุทธิ์ สมการอธิบายสภาวะ งานและความรอน กฎขอแรก

และกฎขอสองของเทอรโมไดนามิกส การผันกลับไมไดและเอ็น

โทรป วัฏจักรของคารโนต วัฏจักรความรอนและประสิทธิภาพ 

วัฏจักรทำความเย็นและคาสัมประสิทธิ์สมรรถนะ เอ็กเซอรยี 

การประยุกตใชในโรงจักรพลังงาน เชน โรงจักรกำลังไอน้ำ โรง

จักรกังหันกาซ และโรงจักรพลังงานรวม 

System and control volume; ideal gas; properties of 

pure substances; equations of state; work and heat; 

first and second laws of thermodynamics; irreversibility 

and entropy; Carnot cycle; heat engine cycle and 

efficiency; refrigeration cycle and coefficient of 

performance; exergy; applications in power plants, 

including steam power plants, gas turbine plants, and 

combined-cycle power plants. 

11236104 

THERMODYNAMICS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 

หลักการทำงานของโรงไฟฟาประเภทตางๆ ไดแก โรงไฟฟาพลัง

ไอน้ำ กังหันกาซ เครื่องยนตสันดาปภายใน วัฏจักรรวมและโค

เจนเนอเรชัน โรงไฟฟาพลังน้ำ และโรงไฟฟานิวเคลียร หลักการ

เปลี่ยนรูปพลังงาน การวิเคราะหเชื้อเพลิงและการเผาไหม การ

ควบคุมระบบ การเลือกใชอุปกรณโรงไฟฟา การวิเคราะห

เศรษฐศาสตรของโรงไฟฟา ผลกระทบตอสิ ่งแวดลอม การ

บริหารจัดการพลังงานอยางยั ่งย ืน การศึกษาพื ้นฐานของ

พลังงานนิวเคลียร กระบวนการฟชชัน เครื่องปฏิกรณนิวเคลียร 

ความปลอดภัย และการจัดการกากกัมมันตรังสี 

Principles of various power plants, including steam 

power plants, gas turbines, internal combustion 

engines, combined cycles, cogeneration, hydropower 

11236124 

POWER PLANT 

ENGINEERING 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

plants, and nuclear power plants; energy conversion; 

fuels and combustion analysis; control systems; 

equipment selection; power plant economics; 

environmental impacts; sustainable energy 

management; Introduction to nuclear energy: nuclear 

fission, reactor types, safety principles, and radioactive 

waste management. 

พื้นฐานของอุปกรณในวงจรไฟฟา การวิเคราะหวงจรไฟฟาโดย

ใชวิธีโหนดและเมช ทฤษฎีของวงจรไฟฟา ความตานทาน ความ

เหนี่ยวนำ ความจุประจุ วงจรลำดับที่หนึ่งและวงจรลำดับที่สอง 

การวิเคราะหวงจรกระแสสลับโดยใชเฟสเซอร พลังงานไฟฟาใน

วงจรไฟฟากระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส พื้นฐานของอุปกรณ

สารก ึ ่งต ัวนำ ระบบดิจ ิท ัล การทำงานของมอเตอรไฟฟา

กระแสตรงและกระแสสลับ การวัดทางไฟฟา 

Fundamental circuit elements; circuit analysis using 

node and mesh methods; circuit theorems; resistance; 

inductance; capacitance; first- and second-order 

circuit; AC circuit analysis using phasors; electrical 

power in AC circuits; three-phase electrical systems; 

introduction to semiconductor devices; digital 

systems; fundamentals of DC motors and AC motors; 

electrical measurement techniques. 

11236108 

FUNDAMENTAL OF 

ELECTRICAL 

ENGINEERING 

3 (2-3-6) 

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง     

รอยละ 20 

4.2 Engineering 

Management and 

Economics 

หลักการบริหารโครงการทางวิศวกรรม การวางแผนและการ

ดำเนินโครงการ การจัดการเวลา ตนทุน ทรัพยากร และ

บุคลากร การบริหารความเสี่ยง การตัดสินใจเชิงวิศวกรรม การ

ควบคุมคุณภาพและการบริหารความปลอดภัยในโครงการ การ

วิเคราะหตนทนุและผลตอบแทนทางเศรษฐศาสตร การประเมิน

มูลคาทางวิศวกรรม การบริหารงบประมาณและกระแสเงินสด 

การใชซอฟตแวร บร ิหารโครงการ เชน Microsoft Project 

มาตรฐานอุตสาหกรรมที ่ เก ี ่ยวข อง แนวทางปฏิบ ัต ิด าน

จรรยาบรรณวิศวกรรมและความรับผิดชอบตอสังคมและ

สิ่งแวดลอม 

11236121 

ENGINEERING 

PROJECT 

MANAGEMENT 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 40 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

Engineering project management principles; project 

planning and execution; cost, resource, personnel, and 

time management; risk assessment; engineering 

decision-making; quality control and safety 

management in projects; cost-benefit analysis and 

economic evaluation of engineering projects; 

budgeting and cash flow management; project tracking 

using tools such as Microsoft Project; relevant 

industrial standards; professional ethics and social 

responsibility in engineering projects. 

หลักการควบคุมคุณภาพในกระบวนการผลิตทางวิศวกรรม 

กฎระเบียบและมาตรฐานอุตสาหกรรมที่เกี่ยวของ วิเคราะห

ปญหาดานคุณภาพในโรงงานอุตสาหกรรม ระบบการประกัน

คุณภาพ ความนาเชื่อถือของผลิตภัณฑ แผนภูมิควบคุม การ

ควบคุมกระบวนการเชิงสถิติ การสุมตัวอยางเพื่อการยอมรับ 

การวิเคราะหขอบกพรอง การวิเคราะหตนทุนคุณภาพ การ

ปรับปรุงคณุภาพอยางตอเนื่อง 

Quality control principles in engineering manufacturing 

processes; industry standards; analysis of industrial 

quality problems; quality assurance; reliability 

systems; control charts; statistical process control 

(SPC); acceptance sampling; failure mode and effects 

analysis (FMEA); cost of quality (COQ); continuous 

improvement methodologies. 

11236122 

QUALITY CONTROL 

IN ENGINEERING 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 30 

แนวคิดและเทคนิคการวิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม การ

ประมวลผลขอมูลทางสถิติ ความนาจะเปน การแจกแจงความ

นาจะเปนแบบไมตอเนื่องและตอเนื่อง การทดสอบสมมติฐาน 

การวิเคราะหความแปรปรวน การวิเคราะหการถดถอยและ

สหสัมพันธ การออกแบบการทดลองเบื้องตน การใชซอฟตแวร

ทางวิศวกรรมในการวิเคราะหขอมูล การวิเคราะหเชิงพยากรณ 

การใชขอมูลจากกระบวนการผลิตเพื่อประเมินคุณภาพและการ

ควบคุมกระบวนการอุตสาหกรรม 

11236119 

DATA ANALYSIS 

FOR ENGINEERING 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 15 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

Concepts and techniques in engineering data analysis; 

statistical data processing; probability; discrete and 

continuous probability distributions; hypothesis 

testing; ANOVA; regression and correlation analysis; 

basic design of experiments (DOE); engineering 

software applications for data analysis; predictive 

analytics; utilizing data from manufacturing processes 

for quality assessment and industrial process control. 

หลักการอนุรักษพลังงานและการจัดการพลังงานในระบบ

อุตสาหกรรมและอาคาร สมดุลพลังงานและการวิเคราะหการใช

พลังงานของอุปกรณ หมอแปลงไฟฟา มอเตอรไฟฟา ระบบ

ไฟฟาแสงสวาง หมอไอน้ำ ระบบปรับอากาศ เครื่องอัดอากาศ 

การตรวจวัดพลังงาน การเล ือกใชเคร ื ่องม ือและเทคนิคที่

เหมาะสมในการตรวจวัด การวิเคราะหความสูญเสียพลังงาน

และแนวทางปรับปรุงประสิทธิภาพการใชพลังงาน การวิเคราะห

เชิงเศรษฐศาสตรสำหรับโครงการอนุรักษพลังงาน มาตรฐาน

และกฎหมายดานพลังงานที่เกี่ยวของ กรณีศึกษา 

Energy conservation and management in industrial and 

building systems; energy balance and energy 

consumption analysis of equipment; transformers; 

electric motors; lighting systems; boilers; air 

conditioning systems; air compressors; examination of 

energy auditing methodologies; selection of 

appropriate measuring instruments and techniques; 

energy loss analysis; energy efficiency improvement 

strategies; economic analysis for energy conservation 

projects; relevant energy regulations and standards; 

case studies. 

11236120 

ENERGY 

CONSERVATION 

AND MANAGEMENT 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 15 

4.3 Fire Protection System หล ักการและเทคโนโลยีท ี ่ เก ี ่ยวของกับความปลอดภัยใน

อุตสาหกรรม การใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งและเซ็นเซอรใน

การเฝาระวังและลดความเสี่ยงในโรงงาน การวิเคราะหและ

ประเมินความเสี ่ยงในกระบวนการผลิต การออกแบบระบบ

ปองกันอุบัติเหตุ ระบบปองกันอัคคีภัย การควบคุมสารเคมี การ

11236118 

INDUSTRIAL 

SAFETY 

TECHNOLOGY 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 70 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

จัดการเหตุฉุกเฉิน กฎหมายและมาตรฐานความปลอดภัย เชน 

OSHA และ ISO 45001 การบริหารจัดการความปลอดภัยใน

งานวิศวกรรม พรอมกรณีศึกษา 

Principles and technologies related to industrial safety; 

the application of IoT and sensors for safety monitoring 

and risk reduction in industrial environments; risk 

assessment and hazard analysis in manufacturing 

processes; design of accident prevention systems; fire 

protection systems; chemical control; emergency 

management; safety laws and standards, including 

OSHA and ISO 4 5 0 0 1 ; safety management in 

engineering practice; case studies. 

หล ักการออกแบบระบบสุขาภ ิบาลและระบบป มในงาน

วิศวกรรมเครื ่องกลและอาคาร มาตรฐานที ่เก ี ่ยวของ เชน 

Plumbing Code, ANSI/HI, ASHRAE แนวทางการออกแบบ

ระบบน้ำประปาและระบบระบายน้ำเสีย การคำนวณการไหล

ของของไหลในระบบทอ การคำนวณอัตราการไหล แรงดัน และ

การเลือกขนาดทอศึกษา ประเภทและสมรรถนะของปม การ

เลือกปมที่เหมาะสมกับงาน การออกแบบระบบปมน้ำในอาคาร

และอ ุตสาหกรรม การประหย ัดพล ังงานของระบบป ม 

กรณีศึกษา 

Principles of sanitary system and pump system design 

in mechanical engineering and building applications; 

relevant standards and codes such as Plumbing Code, 

ANSI/HI, ASHRAE, and NFPA; design and calculation of 

water supply and wastewater disposal; fluid flow in 

piping systems; water demand analysis; pressure 

distribution; pipe sizing; evaluate pump efficiency in 

different applications; selection and performance 

analysis of various types of pumps; case studies. 

11236302 

SANITARY SYSTEMS 

AND PUMP DESIGN 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 15 

หลักการออกแบบและวางระบบทอในโรงงานอุตสาหกรรมตาม

มาตรฐานสากล เชน ASME B31.1, ASME B31.3, และ API 

การเลือกวัสดุและอุปกรณประกอบระบบทอ เชน วาลว ฟตติ้ง 

11236303 

INDUSTRIAL PIPING 

DESIGN 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 15 



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

รองรับทอ และอุปกรณป องก ันการขยายตัวของทอ การ

วิเคราะหความเคน การไหลของของไหล แรงสั่นสะเทือน การ

ขยายตัวของทอดวยความรอน ปรัชญาการออกแบบระบบทอ

โดยคำนึงถ ึง ความแข็งแรง ความปลอดภัย และการลด

แรงสั่นสะเทือน  

Principles of industrial piping system design following 

international standards such as ASME B3 1 . 1 , ASME 

B3 1 . 3 , and API; selection of materials and piping 

components such as valves, fittings, supports, and 

expansion control devices; analyze pressure; fluid 

flow; vibration; thermal expansion effects; the 

philosophy of piping system design with a focus on 

structural integrity, safety, and vibration mitigation to 

comply with engineering professional standards. 

4.4 Computer-Aided 

Engineering (CAE) 
หลักการออกแบบทางวิศวกรรมโดยใชคอมพิวเตอรชวย การ

วิเคราะหและจำลองชิ้นสวนทางกลดวยระเบียบวิธีไฟไนตเอลิ

เมนตทั้งดานความแข็งแรงและการถายเทความรอน การจำลอง

โหลดภายใตสภาวะใชงานตาง ๆ การสรางโมเดลสามมิติทาง

เรขาคณิตและการวิเคราะหทางวิศวกรรมโดยใชซอฟตแวร 

CAD/CAE การ เ ช ื ่ อม โย งก ับกระบวนการผล ิ ตแบบใช

คอมพิวเตอรชวย เชน CNC PLC และหุนยนต เทคโนโลยีการ

ขึ้นรูปสามมิติ และระบบอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม 

Computer-aided engineering design (CAD); finite 

element analysis (FEM) of mechanical parts and 

thermal systems using CAE tools; stress, thermal, and 

load simulations under various conditions; 3D 

geometric modeling and digital representation of 

mechanical components; integration of CAD/CAE with 

computer-aided manufacturing (CAM) processes such 

as CNC, PLC, and robotics; 3D printing and automated 

industrial systems. 

11236109 

COMPUTER-AIDED 

DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3 (1-3-6) 

3 หนวยกิต /60 ชั่วโมง     

รอยละ 60 

หลักการพ้ืนฐานของการถายเทความรอน การนำความรอนแบบ

สม่ำเสมอมิติเด ียวและหลายมิติ การนำความรอนแบบไม

11236110 

HEAT TRANSFER 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          



องคความรู 

ที่สภาวิศวกรกำหนด 

รายละเอียดและสาระ 

ของรายวิชาในหลักสูตร 

รหัสวิชาและชื่อวชิา

(ภาษาอังกฤษ) 

ภาระหนวยกิตและ 

สัดสวนของเนื้อหา

รายวิชา (%) 

สม่ำเสมอมิติเดียว หลักการพาความรอน การพาความรอนในชั้น

ขอบเขตการไหลแบบราบเรียบและปนปวน การถายเทความ

รอนที่เกิดจากการเดือดและการควบแนน การออกแบบและ

วิเคราะหเครื่องแลกเปลี่ยนความรอน การออกแบบระบบทาง

ความรอน การวิเคราะหประสิทธิภาพของระบบถายเทความ

ร อนในงานอุตสาหกรรม การประยุกตใช การจำลองดวย

คอมพิวเตอร  

Fundamental heat transfer mechanisms; steady-state 

and transient heat conduction in one and multiple 

dimensions; principles of convection heat transfer; 

convection in laminar and turbulent boundary layers; 

heat transfer in boiling and condensation processes; 

design and analysis of heat exchangers; thermal 

system design; efficiency analysis; computational 

simulation using Computational Fluid Dynamics (CFD) 

รอยละ 20 

หลักการของการสั่นสะเทือนของระบบเชิงกล การสั่นสะเทือน

แบบอิสระและแบบบังคับของระบบดีกรีอิสระเดียวและหลาย

ดีกรีอิสระ การสั ่นสะเทือนแบบบังคับกระตุ นชั ่วขณะ การ

วิเคราะหเชิงความถี่ การใชการแปลงฟูเรียร การวิเคราะหและ

ควบคุมการสั่นสะเทือนในงานอุตสาหกรรม การใชเทคนิคเชิง

ต ัวเลขและซอฟตแวร คอมพ ิวเตอร ในการว ิเคราะหการ

สั่นสะเทือนของเครื่องจักรและโครงสรางทางกล 

Mechanical vibration principles; free and forced 

vibrations of single and multiple degrees of freedom 

systems; transient forced vibrations; frequency 

analysis; Fourier Transform techniques; vibration 

analysis and control in industrial applications; 

numerical methods and computational tools for 

vibration analysis in mechanical structures and 

machinery. 

11236114 

MECHANICAL 

VIBRATIONS 

3(3-0-6) 

3 หนวยกิต/45 ชั่วโมง          

รอยละ 20 

 

  



2. ตารางแสดงผูสอนในแตละองคความรู สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 

 

องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

1. องคความรูพื้นฐานทางวิทยาศาสตร    

1.1 คณิตศาสตรเชิงวิศวกรรม 11716100 

 

MATHEMATICAL FOR 

MECHANICAL 

ENGINEERING 1 

 

3(3-0-6) รศ.วชร กาลาส ี

- วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกลอุตสาหการ 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

11716101 MATHEMATICAL FOR 

MECHANICAL 

ENGINEERING 2 

3(3-0-6) รศ.วชร กาลาส ี

- วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกลอุตสาหการ 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

1.2 ฟสิกส 11726100 

 

PHYSICS FOR 

MECHANICAL 

ENGINEERS 

3(3-0-6) อ.ดร.ศิวกร ศอกจะบก 

-วท.บ. ฟสิกสประยุกต-เครื่องมือ

วิทยาศาสตรและอุตสาหกรรม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

-วศ.ม. วิศวกรรมการวัดคมุ 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

-Ph.D. (Advanced Manufacturing 

Systems Engineering) 

International Program 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

1.3 เคม ี 11746100 CHEMISTRY FOR 

MECHANICAL 

ENGINEERS 

3(3-0-6) 

 

ผศ.ดร. จงจิตร จันตรา 

- วท.บ.(เคมี) 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วท.ม. (เคมีวิเคราะห) 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด. (เคมี)

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร)  

 

2. องคความรูพื้นฐานทางวิศวกรรม    



องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

กลุมที่ 1 พื้นฐานการออกแบบ (Design Fundamental) 

2.1 Mechanical Drawing 11236100  ENGINEERING 

DRAWING 
3 (2-3-6) รศ.ดร.ปญญา แดงวิไลลักษณ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรตินิยม 

(มหาวิทยาลัยสยาม) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

2.2 Statics and Dynamics 11236103 STATICS AND 

DYNAMICS 
3(3-0-6) 

 

รศ.ดร.ศิระ  สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- Ph.D Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

2.3 Mechanical Engineering Process 11236107 MANUFACTURING 

PROCESS 
3(3-0-6) 

 

รศ.ดร.ศิริวรรณ ศรสัีงข 

-วศ.บ.วิศวกรรมวัสดุ,

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

-วศ.ม.วิศวกรรมวัสดุ,  

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

-Ph.D. (Biomedical Engineering)  

International Program. 

(มหาวิทยาลัยมหิดล) 

11236109 COMPUTER-AIDED 

DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3 (1-3-6) รศ.ดร.ปญญา แดงวิไลลักษณ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรตินิยม 

(มหาวิทยาลัยสยาม) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเครื่องกล  



องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236100  
 

ENGINEERING 

DRAWING 

3 (2-3-6) รศ.ดร.ปญญา แดงวิไลลักษณ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรตินิยม 

(มหาวิทยาลัยสยาม) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236116 

 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

 

ผศ. วรรษชล วัฒนะ 

วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา

คุณทหารลาดกระบัง) 

11236117 

 

MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

 

ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

 

กลุมที่ 2 ความรูทางดิจิทัล (Digital Literacy) 

2.4 Digital Technology in Mechanical 

Engineering 

 

11236101 

 

COMPUTER 

PROGRAMMING 

3 (2-3-6) รศ.ดร. นฤบดี ศรสีังข 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน  

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด.เทคโนโลยีพลังงาน  



องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236119  DATA ANALYSIS FOR 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236100  ENGINEERING 

DRAWING 

3 (2-3-6) รศ.ดร. ปญญา แดงวิไลลักษณ 

วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรตนิิยม

(มหาวิทยาลัยสยาม) 

วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

วศ.ด.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236112  AUTOMATIC 

CONTROL AND BASIC 

ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 



องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

11236115  MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. ปราโมทย กุศล 

- คอ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

พระนครเหนือ) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

กลุมที่ 3 พื้นฐานทางความรอนและของไหล (Thermo-fluids Fundamental) 

2.5 Thermodynamics 

 

11236104  THERMODYNAMICS 3 (3-0-6) ผศ.วรรษชล  วัฒนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

2.6 Fluid Mechanics 11236105  FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ธัชพล จุงเจรญิ 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม)  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม. เทคโนโลยีการจดั 

การพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

2.7 Heat Transfer 11236110  HEAT TRANSFER 3 (3-0-6) รศ.ดร. ศิระ สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา

คุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 



องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

- Ph.D.Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

กลุมที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตรวัสดุ 

2.8 Engineering Materials 11236102  ENGINEERING 

MATERIALS 

3 (3-0-6) รศ.ดร. ศิริวรรณ ศรีสังข 

- วศ.บ.วิศวกรรมวัสดุ  

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมวสัด ุ

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- Ph.D.Biomedical Engineering 

(มหาวิทยาลัยมหิดล) 

2.9 Solid Mechanics 11236106  MECHANICS OF 

MATERIALS 

3 (3-0-6) รศ.ดร. ศิระ สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา

คุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- Ph.D.Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

กลุมที่ 5 ความปลอดภัย สิ่งแวดลอมและความยั่งยืน (Safety Environment and Sustainability) 

2.10 Safety 11236118  INDUSTRIAL SAFETY 

TECHNOLOGY 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng.Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 

2.11 Environment 11236123  ENERGY SYSTEMS 

AND ENVIRONMENT 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นฤบดี ศรสีังข 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 



องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน  

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด.เทคโนโลยีพลังงาน  

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236118  INDUSTRIAL SAFETY 

TECHNOLOGY 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng.Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 

2.12 Sustainability 11236308  SUSTAINABLE DESIGN 

IN MECHANICAL 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ.วชร กาลาส ี

- วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกลอุตสาหการ 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

3. องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม 

กลุมที่ 1 เคร่ืองจักรกล (Machinery) 

3.1 Machinery Systems 11236111  MACHINE DESIGN 3 (3-0-6) ผศ.ดร.ดิษฐพร ตุงโสธานนท 

- วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรติ

นิยม)  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236105 FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ธัชพล จุงเจรญิ 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม)  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 



องคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด 
รหัสวิชา ชื่อวิชา 

(ภาษาอังกฤษ) 

หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

รายชื่อและคณุวุฒิของผูสอน 

 

- วศ.ม. เทคโนโลยีการจัด 

การพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236106  MECHANICS OF 

MATERIALS 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ศิระ  สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- Ph.D Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236103 STATICS AND 

DYNAMICS 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ศิระ  สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- Ph.D Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236114 MECHANICAL 

VIBRATIONS 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

  



3.2 Machine Design 11236111  MACHINE DESIGN 3 (3-0-6) ผศ.ดร.ดิษฐพร ตุงโสธานนท 

- วศ.บ. วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรติ

นิยม)  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเครื่องกล 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236106  MECHANICS OF 

MATERIALS 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ศิระ  สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- Ph.D. Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236100  ENGINEERING 

DRAWING 

3 (2-3-6) รศ.ดร. ปญญา แดงวิไลลักษณ 

วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรตนิิยม

(มหาวิทยาลัยสยาม) 

วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

วศ.ด.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 



3.3 Prime Movers 11236105 FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ธัชพล จุงเจรญิ 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม)  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม. เทคโนโลยีการจดั 

การพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236104  THERMODYNAMICS 3 (3-0-6) ผศ.วรรษชล  วัฒนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236124 POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นารถระพี นาคะวัจนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236113  REFRIGERATION AND 

AIR CONDITIONING 

3 (3-0-6) อ.ดร. ศักรินทร ชินกุลพิทกัษ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- M.Eng. Energy Technology and 

Management (มหาวิทยาลยั

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี) 

- Ph.D. Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

  



กลุมที่ 2 ความรอน ความเย็น และของไหล (Heat, Cooling and Applied Fluids 

3.4 Air Conditioning and Refrigeration 11236113  REFRIGERATION AND 

AIR CONDITIONING 

3 (3-0-6) อ.ดร. ศักรินทร ชินกุลพิทกัษ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- M.Eng. Energy Technology and 

Management (มหาวิทยาลยั

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี) 

- Ph.D. Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

3.5 Power Plant 11236124  POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นารถระพี นาคะวัจนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

3.6 Thermal System Design 11236104  THERMODYNAMICS 3 (3-0-6) ผศ.วรรษชล  วัฒนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236110  HEAT TRANSFER 3 (3-0-6) รศ.ดร. ศิระ สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา

คุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- Ph.D. Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 



11236124  POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นารถระพี นาคะวัจนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236113  REFRIGERATION AND 

AIR CONDITIONING 

3 (3-0-6) อ.ดร. ศักรินทร ชินกุลพิทกัษ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- M.Eng. Energy Technology and 

Management (มหาวิทยาลยั

เทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี) 

- Ph.D. Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

11236105 FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ธัชพล จุงเจรญิ 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม)  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม. เทคโนโลยีการจดั 

การพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236123  ENERGY SYSTEMS 

AND ENVIRONMENT 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นฤบดี ศรสีังข 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน  

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด.เทคโนโลยีพลังงาน  

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 



3.7 Prime Movers Turbomachinery 11236105 FLUID MECHANICS 

AND MACHINERY 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ธัชพล จุงเจรญิ 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม)  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม. เทคโนโลยีการจดั 

การพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด. เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236124  POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นารถระพี นาคะวัจนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236104  THERMODYNAMICS 3 (3-0-6) ผศ.วรรษชล  วัฒนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236110  HEAT TRANSFER 3 (3-0-6) รศ.ดร. ศิระ สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา

คุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- Ph.D. Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 



11236116 MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

 

4. ผศ. วรรษชล วัฒนะ 

วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา

คุณทหารลาดกระบัง) 

กลุมที่ 3 ระบบพลวัตและการควบคุมอัตโนมัติ (Dynamic System and Automatics Control) 

3.8 Dynamic System 11236103 STATICS AND 

DYNAMICS 

3 (3-0-6) รศ.ดร.ศิระ  สายศร 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- Ph.D. Energy Technology 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236114 MECHANICAL 

VIBRATIONS 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

11236112  AUTOMATIC 

CONTROL AND BASIC 

ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 



11236115  MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. ปราโมทย กุศล 

- คอ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

พระนครเหนือ) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236117 MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

 

ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

3.9 Automatics Control 11236112  AUTOMATIC 

CONTROL AND BASIC 

ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236108 FUNDAMENTAL OF 

ELECTRICAL 

ENGINEERING 

3 (2-3-6) ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 



11236115  MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. ปราโมทย กุศล 

- คอ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

พระนครเหนือ) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236117 MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

 

ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

3.10 Internet of Things (IOT) and 

Artificial Intelligence (AI) 

11236304 INDUSTRIAL 

INTERNET OF THINGS 

3 (3-0-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236112  AUTOMATIC 

CONTROL AND BASIC 

ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 



11236115  MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. ปราโมทย กุศล 

- คอ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

พระนครเหนือ) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236306 BIG DATA ANALYTICS 

IN ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

3.11 Robotics 

 

11236307 ROBOTICS 

TECHNOLOGY 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. ชมพูนุช กูลเกตุวงศ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเกษตร (มหาวิทยาลัย

เทคโนโลยีสรุนารี) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเกษตร  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจา

คุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

 11236109 COMPUTER-AIDED 

DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3 (1-3-6) รศ.ดร.ปญญา แดงวิไลลักษณ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรตินิยม 

(มหาวิทยาลัยสยาม) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 



3.12 Vibration 11236114  MECHANICAL 

VIBRATIONS 

3 (3-0-6) ผศ.ดร.วิสิทธิ์ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร 

3.13 Pneumatic and Hydraulic 

Control 

11236112  AUTOMATIC 

CONTROL AND BASIC 

ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236115  MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION 

OF INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. ปราโมทย กุศล 

- คอ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

พระนครเหนือ) 

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

11236117 MECHANICAL 

ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

 

ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

  



กลุมที่ 4 ระบบทางกลและองคความรูท่ีเกี่ยวของ (Mechanical Systems and Other) 

4.1 Energy 11236120  ENERGY 

CONSERVATION AND 

MANAGEMENT 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng. Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 

11236123  ENERGY SYSTEMS 

AND ENVIRONMENT 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นฤบดี ศรสีังข 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน  

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

- ปร.ด.เทคโนโลยีพลังงาน  

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุร)ี 

11236104  THERMODYNAMICS 3 (3-0-6) ผศ.วรรษชล  วัฒนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236124  POWER PLANT 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ.ดร. นารถระพี นาคะวัจนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยแมโจ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 

- วศ.ด.วิศวกรรมเกษตร  

(มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร) 



11236108 FUNDAMENTAL OF 

ELECTRICAL 

ENGINEERING 

3 (2-3-6) ผศ.ดร. วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

- ปร.ด.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร) 

4.2 Engineering Management and 

Economics 

11236121  ENGINEERING 

PROJECT 

MANAGEMENT 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng. Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 

11236122 QUALITY CONTROL 

IN ENGINEERING 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng.Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 

11236119  DATA ANALYSIS FOR 

ENGINEERING 

3 (3-0-6) รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ เพ็ชร

พันธ 

- วศ.บ. วิศวกรรมเกษตร, เกียรตนิิยม  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ม. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง)  

- วศ.ด. วิศวกรรมเกษตร 

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 



11236120  ENERGY 

CONSERVATION AND 

MANAGEMENT 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng. Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 

4.3 Fire Protection System 11236118  INDUSTRIAL SAFETY 

TECHNOLOGY 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng. Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 

11236302 SANITARY SYSTEMS 

AND PUMP DESIGN 

3 (3-0-6) ผศ.วรรษชล  วัฒนะ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง) 

11236303 INDUSTRIAL PIPING 

DESIGN 

3 (3-0-6) ผศ.ดร. วารณีุ ลิ่มมั่น 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล 

(มหาวิทยาลัยศิลปากร) 

- วศ.ม.เทคโนโลยีพลังงาน 

(มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา

ธนบุรี) 

- D.Eng. Frontier Matter and 

Function Engineering (Iwate 

University, Japan) 



4.4 Computer-Aided Engineering 

(CAE) 

11236109 COMPUTER-AIDED 

DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3 (1-3-6) รศ.ดร.ปญญา แดงวิไลลักษณ 

- วศ.บ.วิศวกรรมเครื่องกล, เกียรตินิยม 

(มหาวิทยาลัยสยาม) 

- วศ.ม.วิศวกรรมเครื่องกล  

(สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
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สวนที่ 4 สิง่สนับสนุนการเรียนรู 

 

1. หองปฏิบัติการและวัสดุอุปกรณการทดลอง 

 หองปฏิบัติการจะแบงตามหมวดการเรียนรู ดังตอไปนี้ 

1.1 หองปฎิบัติการดานกลศาสตรของไหล 

 1.2 หองปฎิบัติการดานวิศวกรรมยานยนต 

1.4 หองปฎิบัติการดานอุณหพลศาสตรและการถายเทความรอน 

 1.4 หองปฎิบัติการดานพลศาสตร 

1.5 หองปฎิบัติการดานวัสดุศาสตร 

 1.6 หองปฎิบัติการดานการควบคุมอัตโนมัติและการวิเคราะห 

1.7 หองปฎิบัติการดานการควบคุมและเครื่องจักรการผลิต  

1.8 วัสดอุุปกรณสนับสนุนการเรียนการสอน 

 

1.1 หองปฎิบัติการดานกลศาสตรของไหล เปนพื้นที่การเรียนรูที่รองรับรายวิชา 11236105 Fluid 

Mechanics and Machinery และ 11236116–7 Mechanical Engineering Laboratory 1-2 โดย

จัดเตรียมชุดทดลองที่หลากหลาย เชน Bernoulli’s apparatus, Venturi Meter, Reynolds Number, 

Friction Loss in Pipe, Air Flow Bench และ Pelton Turbine การฝกปฏิบัติในหองนี้ชวยใหนักศึกษา

เขาใจพฤติกรรมการไหล การถายเทพลังงาน และความสัมพันธของปจจัยตาง ๆ ที่มีผลตอระบบทอ ปม และ

กังหัน ซ่ึงเปนรากฐานสำคัญตอการออกแบบระบบชลศาสตรและพลังงานน้ำ ในปจจุบันไดมีการเสริมดวยการ

ใช AI และการประมวลผลขอมูลเชิงเวลา โดยติดตั้งเซนเซอรและ Data Logger เพื่อเก็บคาความดันและ

ความเร็วการไหล จากนั ้นนำไปวิเคราะหดวย Machine Learning เพื ่อสรางแบบจำลองเชิงทำนาย 

(Predictive Model) สำหรับประเมินการรั่วซึมหรือหาคาการทำงานท่ีเหมาะสมท่ีสุด รวมท้ังการสราง Digital 

Twin ของระบบไฮดรอลิกสที่ชวยใหการเรียนการสอนเชื่อมโยงไปสูการประยุกตในอุตสาหกรรมจริง ตั้งอยู ณ 

อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร ประกอบดวยชุดทดลองดังตอไปนี้ 

1.1.1 Friction Loss in Pipe เปนชุดการทดลองเกี่ยวกับการสูญเสียพลังงานของของเหลวที่ไหล

ผานทอ เนื่องจากแรงเสียดทานระหวางของเหลวกับผนังทอ ในขณะท่ี fluid ไหลผานทอดวยอัตราการไหลท่ี

แตกตางกัน และใหรูถึงการไหลของ fluid แบบตางๆดวย เครื่องทดสอบดังรูปที่ 1 ใชในการเรียนการสอน
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ปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 ในหัวขอ Friction Loss in 

Pipe ตั้งอยู ณ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร   

 
 

รูปท่ี 1 Friction Loss in Pipe 

 

1.1.2 Jet Impact เปนการทดลองเกี่ยวกับการปะทะของกระแสน้ำจากเจ็ทกับวัตถุหรือพื้นผิว การ

ทดลองนี้มีความสำคัญเนื่องจากชวยใหเขาใจถึงหลักการและพฤติกรรมของกระแสน้ำเมื่อปะทะกับวัตถุหรือ

พื้นผิว ซึ่งสามารถนำไปประยุกตใชในเทคโนโลยีตางๆ เชน เครื่องยนตไอพน หัวฉีดน้ำ ปม ทอสงน้ำ เปนตน 

เครื ่องทดสอบดังรูปที ่ 2 ใชในการเรียนการสอนปฏิบัต ิการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical 

Engineering Laboratory 1 ในหัวขอผลของคา การทดลอง Jet Impact ตั้งอยู ณ อาคารปฏิบัติการ

วิศวกรรมเกษตร เลขครุภัณฑ 46ชพ.6628-04-20-01 

 

 
 

รูปท่ี 2 Jet Impact 
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1.1.3 Bernoulli’s apparatus เปนอุปกรณการทดลองสำหรับใชในการทดสอบทฤษฏีหรือหลักการ

ของเบอรนูลี ซึ่งอธิบายวาความดันของของเหลวจะลดลงเมื่อความเร็วของของเหลวเพิ่มขึ้น เครื่องทดสอบดัง

รูปท่ี 3 ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 

ในหัวขอชุดทดสอบทฤษฏีของเบอรนูลี (Bernoulli’s Theorem Laboratory) ตั ้งที ่อาคารปฏิบัติการ

วิศวกรรมเกษตร เลขครุภัณฑ 46ชพ.6628-04-20-01 (เลขครุภัณฑเดียวกันกับการทดลอง jet impact) 

 

 
 

รูปท่ี 3 Bernoulli’s apparatus 

 

1.1.4 Reynolds Number เปนการทดลองเก่ียวกับการไหลของของไหลในทอ โดยใชคา Reynolds 

Number ซ่ึงเปนคาท่ีแสดงถึงอัตราสวนของแรงเฉ่ือยตอแรงเสียดทานของของไหล ในการจำแนกลักษณะการ

ไหลของของไหล โดยทำการทดลองเพ่ือศึกษาถึงผลของคาเรยโนลดนัมเบอรตอพฤติกรรมการไหลในทอ เครื่อง

ทดสอบดังรูปที่ 4 ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering 

Laboratory 1 ในหัวขอผลของคา เรยโนลดนัมเบอร ตอพฤติกรรมการไหลในทอ (The Influence of 

Reynolds Number in Pipe Flows) ตั้งอยู ณ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร   
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รูปท่ี 4 Reynolds Number 

 

1.1.5 Orifice Flow เปนการทดลองเกี่ยวกับการวัดอัตราการไหลของของไหลที่ไหลผานชองเปด

ขนาดเล็ก (orifice) โดยอาศัยหลักการของ Bernoulli ซ่ึงอธิบายวาความดันของของไหลจะลดลงเม่ือความเร็ว

ของของไหลเพ่ิมข้ึน อุปกรณทดลองดังรูปท่ี 5 นี้จะมีอุปกรณวัดความดันท่ีจุดตางๆ ในทอ ผลการทดลองจะถูก

นำมาใชคำนวณอัตราการไหลของของไหล เครื ่องทดสอบใชสาธิตประกอบการเรียนวิชา 11236117 

Mechanical Engineering Laboratory 2  ในหัวขอการวัดอัตราการไหลของอากาศดวยออริฟต (Air Flow 

Measurement by Orifice) ตั้งท่ีอาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร   

 

 
 

รูปท่ี 5 Orifice Flow 

 

1.1.6 Air flow bench เปนการทดลองเกี่ยวกับการวัดอัตราการไหลของอากาศที่ไหลผานวัตถุหรือ

ชองเปด โดยอาศัยหลักการของ Bernoulli ซึ่งอธิบายวาความดันของอากาศจะลดลงเมื่อความเร็วของอากาศ

เพิ่มขึ้น ประกอบดวยพัดลมขนาดใหญที่ทำหนาที่สรางกระแสลม อุปกรณทดลองนี้จะมีอุปกรณวัดความดันท่ี

จุดตางๆ บริเวณรอบๆ วัตถุหรือชองเปด ผลการทดลองจะถูกนำมาใชคำนวณอัตราการไหลของอากาศ เครื่อง

ทดสอบดังรูปท่ี 6 และ 7 เครื่องทดสอบใชสาธิตประกอบการเรียนวิชา 11236116 Mechanical Engineering 
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Laboratory 1 ตั้งท่ีอาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร  หมายเลขครุภัณฑ 59 ชพ.01037161000000-01 Air 

Flow Study Unit และ 53ชพ-99000040101600-01 ชุดทดสอบการไหลของอากาศ 

 

 
 

รูปท่ี 6 Air Flow Study Unit 

  

 
 

รูปท่ี 7 ชุดทดสอบการไหลของอากาศ 

 

1.1.7 Flow Over a Notch เปนการทดลองเกี่ยวกับการไหลของของเหลวผานชองเปดรูปตัววี 

(notch) โดยอาศัยหลักการของ Bernoulli ประกอบดวยชองเปดรูปตัววีอยูกลางแผนโลหะ อุปกรณทดลองดัง

รูปท่ี 8 นี้จะมีอุปกรณวัดความดันท่ีจุดตางๆ ในทอ ผลการทดลองจะถูกนำมาใชวิเคราะหการไหลของของเหลว

บริเวณชองเปดรูปตัววี เครื่องทดสอบใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical 

Engineering Laboratory 1 ในหัวขอการไหลผานฝายรองบาก (Flow Over a Notch) ตั้งท่ีอาคารปฏิบัติการ

วิศวกรรมเกษตร เลขครุภัณฑ 53ชพ.01007822000000-01(1) ถึง (3) ชุดทดลองการไหลผานรองบาก 
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รูปท่ี 8 ชุดทดลองการไหลผานรองบาก 

 

1.1.8 Mini Pelton Turbine ใชสำหรับทดลองเกี ่ยวกับการทำงานของกังหันน้ำแบบเพลตัน 

(Pelton turbine) ซ่ึงเปนกังหันน้ำท่ีอาศัยการไหลของน้ำท่ีความเร็วสูงมาผลิตเปนพลังงาน การทดลองดังรูปท่ี 

9 จะถูกนำมาใชวิเคราะหประสิทธิภาพการทำงานของกังหันน้ำแบบเพลตันใชในการเรียนการสอนเครื่อง

ทดสอบใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 

ในหัวขอ Pelton Turbine ตั้งที่อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร  เลขครุภัณฑ 53ชพ-99000060104200-

01 ชุดทดสอบกังหันแบบเพลตัน 

 

 
 

รูปท่ี 9 ชุดทดสอบกังหันแบบเพลตัน 
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1.1.9 การหาสัมประสิทธิ์การไหลของเครื่องวัดแบบเวนจูรี่ เครื่องทดสอบดังรูปท่ี 10 ใชในการเรียน

การสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอการหา

สัมประสิทธิ์การไหลของเครื่องวัดแบบเวนจูรี่ (Determination of Discharge Coefficient of Venturi 

Meter) หองปฏิบัติการดานกลศาสตรของไหลตั้งอยู ณ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร  เลขครุภัณฑ 53

ชพ-99000040101600-01 

 

 
 

รูปท่ี 10 เครื่องวัดแบบเวนจูรี่ 

 

1.1.10 เครื่องทดสอบความเร็วลมต่ำสุดในการเกิดฟลูอิไดเซชัน ดังรูปที่ 11 ใชในการทดสอบเพ่ือ

ศึกษาความเขาใจเกี่ยวกับเทคนิคการอบแหงโดยวิธีฟลูอิไดเซชัน การหาความเร็วลมต่ำสุดในการเกิดฟลูอิไดเซ

ชันเพื่อศึกษาถึงผลกระทบและเรียนรูหลักการทำงานเพื่อเปนแนวทางในการนำไปประยุกตใช ใชในการเรียน

การสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอการทดสอบ

ความเร็วลมต่ำสุดในการเกิดฟลูอิไดเซซัน (Minimum Air Velocity Testing for The Fluidization) ตั้งอยู ณ 

อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร   
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รูปท่ี 11 ชุดทดลองฟลูอิไดเซชัน 

 

1.1.11 Test of Oil Viscosity แสดงดังในรูปที ่ 12 เปนอุปกรณทดสอบความหนืดของ

น้ำมันหลอลื่นตามมาตรฐานกำหนดของสมาคมวิศวกรยานยนต (SOCIETY OF AUTOMOTIVE ENGINEER) 

ในสหรัฐอเมริกา และหาดรรชนี ความหนืด (VISCOSITY INDEX) ของน้ำมันหลอลื่นชนิดตางๆ โดยเครื่อง

ทดสอบใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11136116 Mechanical Engineering Laboratory 1 

ในหัวขอการหาความหนืดของน้ำมันโดยวิธี SAYBOLT (Viscosity Test of Lubricant by Saybolt 

Viscometer) และสาธิตในรายวิชา 11236105 FLUID MECHANICS AND MACHINERY ตั้งอยูที่อาคาร

ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล 

 
 

รูปท่ี 12 อุปกรณทดสอบความหนืดของน้ำมัน 

 

1.1.12 Dead Weight Pressure Tester คือ เครื่องทดสอบความดัน ดังแสดงในรูปที่ 13 เปน

เครื่องทดสอบที่ใชน้ำหนักตายเปนตัวสรางแรงดันที่ตองการทดสอบ เพื่อศึกษาขอเปรียบเทียบของความดันใน

กระบอกสูบและความดันในเกจวัดความดัน ใชประกอบการสาธิตการสอนในรายวิชา 11236117 Mechanical 

Engineering Laboratory 2 ตั้งอยูที่หอง D109 เลขครุภัณฑ 47ชพ.-6628-04-21-01 ชุดปฏิบัติการทางกล 

(ชุดปฏิบัติการทดสอบความดัน) 
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รูปท่ี 13 ชุดปฏิบัติการทดสอบความดัน 

นอกจากชุดทดลองท่ีมีอยูเดิมแลว หองปฏิบัติการดานกลศาสตรของไหลยังไดรับการสนับสนุนงบประมาณ

ประจำป พ.ศ. 2569 เพ่ือจัดหา ครุภัณฑใหม ท่ีมีบทบาทสำคัญตอการเรียนการสอน ไดแก 

• ชุดทดลองหลักการวัดอัตราการไหลแบบเบอรนูลลี (Bernoulli’s Theorem Laboratory) จำนวน 

1 ชุด มูลคา 190,000 บาท ซ่ึงชวยใหนักศึกษาไดทดลองและเขาใจทฤษฎีเบอรนูลลีอยางเปนรูปธรรม 

โดยสามารถเปรียบเทียบความดันและความเร็วในจุดตาง ๆ ของการไหล ทำใหผู เรียนสามารถ

เชื่อมโยงหลักการคณิตศาสตรและฟสิกสกับปรากฏการณจริงในระบบทอและงานวิศวกรรมไฮดรอ

ลิกส 

• ชุดทดลองศึกษาการเกิดฟลูอิดไดซเบด (Fluidized Bed) จำนวน 1 ชุด มูลคา 1,100,000 บาท 

ซึ่งเปนอุปกรณที่ใชสำหรับการศึกษาพฤติกรรมของอนุภาคของแข็งในสภาวะที่ถูกทำใหฟลูอิไดซโดย

ของไหล อุปกรณนี้มีความสำคัญอยางยิ่งในการเรียนการสอนที่เกี่ยวของกับการอบแหง การถายเท

ความรอน และการแปรรูปพลังงานชีวมวล ชวยใหนักศึกษาไดเรียนรูเชิงลึกเกี่ยวกับกระบวนการฟลูอิ

ไดเซชัน ซึ ่งมีการประยุกตใชอยางกวางขวางในอุตสาหกรรมพลังงาน อุตสาหกรรมเคมี และ

อุตสาหกรรมการเกษตร 

การสนับสนุนครุภัณฑใหมนี้ถือเปนการยกระดับศักยภาพของหองปฏิบัติการดานกลศาสตรของไหล ใหมี

ความทันสมัยและสอดคลองกับความตองการของหลักสูตรและอุตสาหกรรม ตลอดจนเปดโอกาสใหนักศึกษา

ไดเรียนรูจากการทดลองที่หลากหลาย ครอบคลุมทั้งระดับพื้นฐานและขั้นสูง และสามารถประยุกตใชรวมกับ

การวิเคราะหขอมูลเชิงดิจิทัลและเทคโนโลยี AI เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการเรียนการสอนในอนาคต 

1.2 หองปฎิบัติการดานวิศวกรรมยานยนต เปนหองปฎิบัติการที่เกี ่ยวของกับความรูทางดาน

วิศวกรรมยานยนต โดยมีอุปกรณสำคัญ เชน Chassis Dynamometer, Transmission Set และ Mini Gas 

Turbine Engine การเรียนรูในหองนี้ทำใหนักศึกษาเขาใจทั้งสมรรถนะเชิงกลของเครื่องยนต การเผาไหม

เชื้อเพลิง และการทำงานของระบบสงกำลังและเบรก นอกจากนี้ยังสนับสนุนการเรียนรูเกี ่ยวกับยานยนต

สมัยใหมและพลังงานทางเลือก ความกาวหนาในดาน AI ถูกนำมาประยุกตใชอยางหลากหลาย เชน การ

วิเคราะหขอมูลจาก Dynamometer ดวย Machine Learning เพื่อพยากรณการเสื่อมสภาพของเครื่องยนต 
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(Predictive Maintenance) การใช Computer Vision ตรวจสอบควันไอเสียและการเผาไหมที่ไมสมบูรณ

โดยอัตโนมัติ ตลอดจนการพัฒนาระบบควบคุมอัจฉริยะสำหรับ ABS และระบบสงกำลังท่ีเชื่อมโยงไปสูงานวิจัย

ดานยานยนตอัจฉริยะ (Smart Mobility) และยานยนตไฟฟา (EV) ประกอบดวย 

1.2.1 Chassis Dynamometer คืออุปกรณที่ใชสำหรับทดสอบประสิทธิภาพของรถยนต โดย

อุปกรณแสดงดังรูปท่ี 14 นี้จะทำหนาท่ีจำลองการขับข่ีรถยนตบนถนนจริงในหองปฏิบัติการ ซ่ึงชวยใหสามารถ

ทดสอบประสิทธิภาพของรถยนตไดอยางแมนยำ ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 

Mechanical Engineering Laboratory 1 เลขครุภัณฑ 44ชพ.6628-4-21-1 เครื่องวิเคราะหสภาพรถยนต

แบบแซสซิสไตพาโมมิเตอร ติดตั้ง ณ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล 

 

 
 

รูปท่ี 14 เครื่องวิเคราะหสภาพรถยนตแบบแซสซิสไตพาโมมิเตอร 

 

1.2.2 Mini Gas Turbine Engine อุปกรณที่ใชสำหรับทดสอบกังหันกาซ ดังแสดงในรูปที่ 15 โดย

อุปกรณเหลานี้จะทำหนาที่จำลองการทำงานของกังหันกาซในสภาพแวดลอมที่ควบคุมได ชวยใหสามารถ

ทดสอบประสิทธิภาพและความปลอดภัยของกังหันกาซไดอยางแมนยำ ใชประกอบการเรียนการสอนใน

รายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 ในหัวขอเครื่องยนตแกสเทอรไบน เลข

ครุภัณฑ 47ชพ.-6628-04-21-01 ชุดปฏิบัติการทางกล (ชุดปฏิบัติการทดสอบกังหัน) 

 



| 11 

    

 
 

รูปท่ี 15 ชุดปฏิบัติการทดสอบกังหัน 

 

1.2.3 Manual Transmission Set คือชุดเกียรธรรมดาที่ใชในการทดสอบการทำงานของระบบ

เกียรธรรมดาของรถยนต ดังแสดงในรูปที่ 16 ใชในการทดสอบประสิทธิภาพของเกียร ใชในการเรียนการสอน

ปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 

 

 
 

รูปท่ี 16 ชุดเกียรธรรมดา 

 

1.2.4 Sectioned Engine คืออุปกรณที่ใชสำหรับศึกษาการทำงานของเครื่องยนต ดังแสดงในรูปท่ี 

17 โดยอุปกรณนี้จะทำหนาที่จำลองเครื่องยนตจริงที่ตัดเปนชิ้นๆ ซึ่งชวยใหสามารถศึกษาการทำงานของ

เครื่องยนตไดอยางละเอียดและเขาใจงาย ใชในการเรียนการสอนวิชา 11236117 Mechanical Engineering 

Laboratory 2 เลขครุภัณฑ 47ชพ.-6628-04-21-01 ชุดปฏิบัติการทางกล (เครื่องยนตดีเซล 4 สูบ ผาซีก) 
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รูปท่ี 17 เครื่องยนตดีเซล 4 สูบ ผาซีก 

 

1.2.5 Section Gear Auto คืออุปกรณที่ใชสำหรับศึกษาการทำงานของชุดเกียรอัตโนมัติแบบทอร

คคอนเวอรเตอร ดังแสดงในรูปที่ 18 โดยอุปกรณนี้จะทำหนาที่จำลองชุดเกียรอัตโนมัติแบบทอรคคอนเวอร

เตอรจริงท่ีตัดเปนชิ้นๆ ซ่ึงชวยใหสามารถศึกษาการทำงานของชุดเกียรอัตโนมัติไดอยางละเอียดและเขาใจงาย 

ใชในการเรียนการสอนปฏบิัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 

 

 
 

รูปท่ี 18 ชุดเกียรอัตโนมัติ 

  

นอกจากอุปกรณที่มีอยูเดิมแลว หองปฏิบัติการยังไดรับการสนับสนุนงบประมาณประจำป พ.ศ. 2569 

เพ่ือจัดหา ชุดฝกปฏิบัติการเรียนรูระบบยานยนตไฟฟา จำนวน 1 ชุด มูลคา 1,980,600 บาท ซ่ึงถือเปนการ

ยกระดับคุณภาพการเรียนการสอนใหสอดคลองกับทิศทางอุตสาหกรรมยานยนตไฟฟาและยานยนตอัจฉริยะ 

ชุดฝกนี้ครอบคลุมระบบหลักของยานยนตไฟฟา ไดแก ระบบปรับอากาศ ระบบเบรก ABS ระบบบังคับเลี้ยว 

EPS ระบบแบตเตอรี่แรงดันสูง และระบบอิเล็กทรอนิกสกำลัง โดยอุปกรณถูกออกแบบใหเปนแบบ Modular 

สามารถเรียนรูแยกเปนรายระบบหรือจำลองการทำงานทั้งคัน พรอมดวยระบบ Fault Diagnosis ที่ชวยให

นักศึกษาฝกตรวจหาความผิดปกติและฝกทักษะการแกปญหาไดอยางใกลเคียงกับการทำงานจริงใน

ภาคอุตสาหกรรม อีกทั้งยังผานมาตรฐานความปลอดภัยสากล (IEC, ISO, CE) จึงสามารถใชในการเรียนการ

สอนไดอยางม่ันใจ 
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1.2.6 อุปกรณหลักท่ีมีอยูเดิม 

หองปฏิบัติการดานวิศวกรรมยานยนตมีอุปกรณสำคัญหลายรายการท่ีใชสนับสนุนการเรียนการสอนและการ

วิจัย เชน 

o Chassis Dynamometer ท่ีชวยจำลองสภาวะการขับข่ีจริง เพ่ือทดสอบสมรรถนะของยาน

ยนตท้ังระบบภายใตเง่ือนไขการใชงานท่ีหลากหลาย 

o Transmission Set ท้ังแบบ Manual และ Automatic ใชสำหรับการเรียนรูกลไกและการ

ทดสอบการสงกำลังในรูปแบบตาง ๆ 

o Mini Gas Turbine Engine สำหรับการเรียนรูหลักการทำงานของเครื่องยนตกังหันแกส

ขนาดเล็ก 

อุปกรณเหลานี้ทำใหนักศึกษาสามารถเรียนรูไดอยางครอบคลุม ตั้งแตการทำงานของเครื่องยนต การสง

กำลัง ระบบเบรก ไปจนถึงการประเมินผลกระทบตอสิ่งแวดลอม  

การสนับสนุนงบประมาณป พ.ศ. 2569 

ในปงบประมาณ พ.ศ. 2569 หองปฏิบัติการไดรับการสนับสนุนจัดหา ชุดฝกปฏิบัติการเรียนรูระบบยาน

ยนตไฟฟา จำนวน 1 ชุด มูลคา 1,980,600 บาท ซึ่งเปนการลงทุนเชิงยุทธศาสตรเพื่อเตรียมความพรอมให

นักศึกษาเขาสูยุคยานยนตไฟฟา (EV) ท่ีกำลังเติบโตอยางรวดเร็ว 

ชุดฝกนี้ประกอบดวยระบบสำคัญของยานยนตไฟฟา ไดแก 

o ระบบปรับอากาศ (EV Air Conditioning System) 

o ระบบเบรก ABS (Anti-lock Braking System) 

o ระบบบังคับเลีย้ว EPS (Electric Power Steering) 

o ระบบแบตเตอรี่แรงดันสูง (High Voltage Battery System) 

o ระบบอิเล็กทรอนิกสกำลัง (Power Electronics System) 

จุดเดนของชุดฝกนี้คือการออกแบบแบบ Modular ซึ่งเปดโอกาสใหผูเรียนสามารถศึกษาไดทั้งแบบแยก

ยอยในแตละระบบ และแบบบูรณาการทั้งคันรถ พรอมระบบ Fault Diagnosis ที่ชวยใหนักศึกษาฝกการ

ตรวจหาความผิดปกติและการแกปญหาในสถานการณจำลอง อุปกรณยังผลิตจากชิ้นสวนยานยนตจริง และ

ผานมาตรฐานความปลอดภัยสากล (IEC, ISO, CE) ทำใหการเรียนการสอนมีทั ้งความสมจริงและความ

ปลอดภัยสูง 
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1.2.7 การบูรณาการ AI และดิจิทัล 

การจัดหาชุดฝกยานยนตไฟฟาใหม ไมเพียงชวยใหนักศึกษาเขาใจโครงสรางและการทำงานของระบบ EV แต

ยังเปดโอกาสใหไดฝกใชเทคโนโลยีดิจิทัลและ AI ควบคูไปดวย เชน 

- การใช Machine Learning วิเคราะหขอมูลการทำงานของระบบ EV เพ่ือตรวจสอบการ

เสื่อมสภาพของแบตเตอรี่ และคาดการณอายุการใชงานจริง 

- การพัฒนา AI-based Fault Detection สำหรับตรวจจับและวิเคราะหความผิดปกติในระบบ

ไฟฟาแรงดันสูง ซ่ึงมีความซับซอนและอันตรายหากวิเคราะหผิดพลาด 

- การใช Computer Vision ในการตรวจสอบและวิเคราะหชิ้นสวนยานยนต รวมถึงการติดตาม

การทำงานของระบบยอยแบบเรียลไทม 

- การบูรณาการ Data Analytics เพ่ือประเมินประสิทธิภาพการจัดการพลังงาน และเพ่ิม

สมรรถนะของระบบยานยนตไฟฟาโดยรวม 

การบูรณาการเหลานี้ทำใหหองปฏิบัติการไมเพียงเปนพื้นที่การทดลองเครื่องยนตหรือระบบยานยนต

เทานั้น แตยังกลายเปนศูนยกลางการเรียนรูและการวิจัยท่ีเชื่อมโยงระหวางวิศวกรรมเครื่องกล วิศวกรรมไฟฟา 

และเทคโนโลยีดิจิทัลสมัยใหม 

1.2.9 แนวทางการพัฒนาในอนาคต 

เพื่อตอบโจทยการเปลี่ยนแปลงของอุตสาหกรรมยานยนตที่พัฒนาอยางตอเนื่อง หองปฏิบัติการดาน

วิศวกรรมยานยนตมีแผนจัดหาอุปกรณเพ่ิมเติมในอนาคต อาทิเชน 

o Battery Pack Analyzer สำหรับการทดสอบแบตเตอรี่ยานยนตไฟฟารุนใหม ซ่ึงจะชวยให

นักศึกษาเรียนรูการวิเคราะหสมรรถนะและความปลอดภัยของแบตเตอรี่ EV ไดอยางลึกซ้ึง 

o e-Axle Test Rig สำหรับการเรียนรูและทดสอบระบบขับเคลื่อนไฟฟาแบบรวมมอเตอร–

เกียร–อินเวอรเตอร (Integrated Electric Drive Unit) ที ่กำลังเปนมาตรฐานใหมใน

อุตสาหกรรมยานยนต 

o Autonomous Vehicle Test Platform สำหรับการฝกปฏิบัติและวิจัยดานยานยนต

ขับเคลื่อนอัตโนมัติ รวมถึงระบบ Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) ซึ่งจะ

ทำใหนักศึกษามีโอกาสไดสัมผัสกับเทคโนโลยีท่ีเปนแนวโนมหลักของโลกยานยนตในทศวรรษ

หนา 
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การพัฒนาในอนาคตเหลานี้จะชวยทำใหหองปฏิบัติการดานวิศวกรรมยานยนตมีความสมบูรณมาก

ยิ่งข้ึน ครอบคลุมตั้งแตระบบเครื่องยนตสันดาปภายใน ระบบยานยนตไฟฟา ไปจนถึงระบบขับเคลื่อนอัตโนมัติ 

ซ่ึงจะทำใหนักศึกษาสามารถพัฒนาสมรรถนะไดครบถวนท้ังเชิงกล เทคนิคดิจิทัล และการวิจัยเชิงนวัตกรรม 

1.3 หองปฎิบัติการดานอุณหพลศาสตรและการถายเทความรอน เปนหองปฏิบัติการสำหรับศึกษา

ทางดานอุณหพลศาสตรและการถายเทความรอน ทำหนาที่สนับสนุนการเรียนรูในรายวิชา 11236104 

Thermodynamics, 11236110 Heat Transfer, 11236113 Refrigeration and Air Conditioning และ 

11236123 Energy Systems and Environment โดยมีเครื่องมือที่ชวยใหนักศึกษาเขาใจการเปลี่ยนรูป

พลังงานและการถายเทความรอนในรูปแบบตาง ๆ เชน Heat Exchangers, Bomb Calorimeter, 

Refrigeration Unit, Fuel Cell, Pool Boiling Apparatus, Flue Gas Analyzer และ Pyrolysis Reactor 

การเรียนรูในหองนี้ไมเพียงจำกัดที่ทฤษฎี แตยังเปดโอกาสใหนักศึกษาไดทดลองระบบพลังงานสะอาดและ

พลังงานทดแทน การบูรณาการ AI ในหองนี้มีบทบาทอยางชัดเจน เชน การใช Neural Networks ในการ

จำลองและทำนายสมรรถนะของ Heat Exchanger และระบบทำความเย็น การใช Deep Learning วิเคราะห

ขอมูลการเผาไหมจาก Flue Gas Analyzer เพื่อระบุความผิดปกติแบบเรียลไทม และการใช Optimization 

Models ใน Fuel Cell และ Pyrolysis Reactor เพื่อหาคาการทำงานที่เหมาะสมที่สุด ทั้งหมดนี้ชวยให

นักศึกษาเรียนรูการประยุกตวิศวกรรมเครื่องกลกับการพัฒนาเทคโนโลยีพลังงานที่ยั่งยืน ตั้งอยู ณ อาคาร

ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล ชั้น 2 และ อาคารวิศวกรรมศาสตร หอง D302  D303 และ D306 ประกอบดวย 

 

1.3.1 Refrigeration and Air condition Unit แสดงดังในรูปที่ 19 เปนอุปกรณที่แสดงใหเห็น

หลักการทำงานของระบบทำความเย็นและระบบปรับอากาศท่ีชัดเจน โดยใชรูปแบบการจำลองการทำงานของ

ระบบทำความเย็นและระบบปรับอากาศ ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 

Mechanical Engineering Laboratory 1 ในหัวขอวัฏจักรทำความเย็น (Refrigeration System) และสาธิต

การทำงานในรายวิชา 11236113 Refrigeration and Air Conditioning ตั้ง ณ อาคารวิศวกรรมศาสตร หอง 

D303 
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รูปท่ี 19 ชุดปฏิบัติการจำลองการทำงานของระบบทำความเย็นและระบบปรับอากาศ 

 

1.3.2 Bomb calorimeter แสดงดังในรูปที่ 20 เปนเครื่องมือที่ใชวัดเพื่อหาคาพลังงานความรอน

ของตัวอยางตางๆ โดยการสันดาปเผาไหมที่สมบูรณในระบบปดจากการเผาสารประกอบไฮโดรคารบอนกับ 

ออกซิเจนที่ความดันสูงภายในภาชนะสแตนเลสที่ปริมาตรคงที่ ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 

11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอการหาคาพลังงานความรอนจาก Bomb 

calorimeter ตั้ง ณ อาคารวิศวกรรมศาสตร หอง D302 เลขครุภัณฑ 62ชพ.99000041111500-01 เครื่องชั่ง

ไฟฟ าทศน ิยม 3 ตำแหน ง 62ชพ.99000041112200 -01 เคร ื ่อง Calor imeter และ 62ชพ.

99000041112200-01(01)(02) ลูกบอมบ Combustion chamber 

 

 
 

รูปท่ี 20 เครื่อง Bomb Calorimeter 
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1.3.3 Heat Conduction แสดงดังในรูปที่ 21 เปนชุดทดลองหาคาการนำความรอนของตัวอยาง 

ปรากฏการณที่พลังงานความรอนถายเทภายในวัตถุหนึ่งๆ หรือระหวางวัตถุสองชิ้นที่สัมผัสกัน โดยมีทิศทาง

ของการเคลื่อนที่ของพลังงานความรอนจากบริเวณที่มีอุณหภูมิสูงไปยังบริเวณที่มีอุณหภูมิต่ำกวา โดยชุด

ทดสอบใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 

ในหัวขอการทดสอบการนำความรอน (Heat Conduction Laboratory) และสาธิตในรายวิชา 11236110 

Heat Transfer ตั้งอยูท่ีหอง D302 หมายเลขครุภัณฑ 59ชพ.99000040101800-02 ชุดทดลองการหาคาการ

นำความรอน 

 

 
 

รูปท่ี 21 ชุดทดลองการหาคาการนำความรอน 

 

1.3.4 Free and Force Convection Heat Transfer แสดงดังในรูปที่ 22 เปนชุดทดลองหา

สัมประสิทธิ์การพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคับ ใชเพื่อศึกษาการถายเทความรอนระหวางผิวของแข็ง

กับของไหล ผลการเคลื่อนไหวของของไหลสงผลใหเกิดการถายเทโมเมนตัม ซึ่งมีผลตอสัมประสิทธิ์การพา

ความรอน (The convective heat transfer coefficient, h) ที่ผิวของแข็งนั้น โดยชุดทดสอบใชในการเรยีน

การสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอการพา

ความรอนแบบอิสระและบังคับ (Free and Forced Convection Heat Transfer), สาธิตในรายวิชา 
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11236110 Heat Transfer ตั ้ง ณ อาคารวิศวกรรมศาสตร ห อง D306 หมายเลขครุภัณฑ 59ชพ.

99000040101800-01 ชุดทดลองการพาความรอน 

 

 
 

รูปท่ี 22 ชุดทดลองการพาความรอน 

 

1.3.5 Radiation Heat Transfer Apparatus แสดงดังในรูปท่ี 23 เปนชุดทดลองการถายเทความ

รอนแบบแผรังสี โดยความรอนที่สงออกมาจะอยูในรูปของคลื่นแมเหล็กไฟฟาที่เคลื่อนที่อยางอิสระ ดวย

ความเร็วเทากับความเร็วของแสง และไมตองการตัวกลางในการเคลื่อนที่ โดยชุดทดสอบใชในการเรียนการ

สอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอการแผรังสีความ

รอน (Radiation Heat Transfer), สาธิตในรายวิชา 11236110 Heat Transfer ตั้ง ณ อาคารวิศวกรรมศาสตร 

หอง D306 เลขครุภัณฑ 59ชพ.10363430000000-01 ชุดทดลองการแผรังสีความรอน 

 

 
 

รูปท่ี 23 ชุดทดลองการแผรังสีความรอน 

 

1.3.6 Flash point tester แสดงดังในรูปที่ 24 เปนชุดทดสอบหาจุดวาบไฟของเชื้อเพลิง โดยหา

อุณหภูมิต่ำสุดที่ทำใหของเหลวกลายเปนไอระเหยออกมา พรอมที่จะเริ่มตนลุกไหมขึ้นเมื่อไอระเหยนี้ผสมกับ

อากาศในสัดสวนที่พอดี และมีแหลงกำเนิดไฟจะสามารถลุกติดไฟได แตก็จะสามารถดับไดเองหากไอระเหย
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หมดลง โดยชุดทดสอบใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา11236116 Mechanical Engineering 

Laboratory 1 ตั้ง ณ อาคารวิศวกรรมศาสตร หอง D302 เลขครุภัณฑ 59 ชพ 99000041116300-01 ชุด

ทดสอบหาจุดวาบไฟของเชื้อเพลิง 

 

 
 

รูปท่ี 24 ชุดทดสอบหาจุดวาบไฟของเชื้อเพลิง 

 

1.3.7 Fuel Cell Apparatus เปนชุดแสดงการทำงานของเซลลเชื้อเพลิง ใชสำหรับศึกษาการทำงาน

ของเซลลเชื้อเพลิง ขนาด 10 W และหาประสิทธิภาพการทำงานของเซลลเชื้อเพลิง ตั้งอยูที่อาคารปฏิบัติการ

วิศวกรรมเกษตร (เนื่องจากในการทดลองมีการใชแกสไฮโดรเจน จึงไมสามารถทำการทดลองภายในอาคาร

วิศวกรรมศาสตรได) โดยชุดทดสอบใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical 

Engineering Laboratory 1 ในหัวขอการศึกษาลักษณะของเซลลเชื้อเพลิง (Fuel Cell Characteristics 

Laboratory) เลขครุภัณฑ 59ชพ-99000039121700-01 ชุดศึกษาเซลลเชื้อเพลิง 59ชพ-99000039121700-

01(2) เครื่องตรวจวัดการไหลของ Hydrogen แบบพกพา 59ชพ-99000039121700-01(1) อุปกรณปรับ

แรงดันพรอมขวดบรรจุสำหรับกักเก็บ 59ชพ-99000015111500-02 Gas Nitrogen พรอมถังขนาด 47 ลิตร 

59และ ชพ-99000015111500-01 Gas Hydrogen พรอมถังขนาด 47 ลิตร เปนตน 

 

 
 

รูปท่ี 25 ชุดศึกษาเซลลเชื้อเพลิง 
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1.3.8 Pool boiling heat transfer testing แสดงดังในรูปท่ี 26 เปนชุดทดลองเพ่ือศึกษาการถาย

ความรอนแบบ pool boiling ซ่ึงเปนสวนหนึ่งของการไหลแบบ 2 สถานะ เพ่ือศึกษาเชิงทดลองของทฤษฎีการ

ถายเทความรอนแบบการเดือดของ Rohsenow’s Correlation ชุดทดสอบใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการ

เรียนรายวิชา 11236110 Heat Transfer ตั้ง ณ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล  

 

 
 

รูปท่ี 26 ชุดทดลองเพ่ือศึกษาการถายความรอนแบบ pool boiling 

 

 1.3.9  Flue gas analyzer แสดงดังในรูปท่ี 27 เปนอุปกรณท่ีใชในการตรวจวัดประสิทธิภาพการ

เผาไหมและถายมลพิษจากปลองระบาย โดยชุดทดสอบใชรวมในการเรียนการสอนปฏิบัติการในหัวขอ Boiler 

and heat exchangers ตั้ง ณ อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล เลขครุภัณฑ 58ชพ.99000077101900-

01 เครื่องวัดประสิทธิภาพการเผาไหมและถายมลพิษจากปลองระบาย 

 
 

รูปท่ี 27 เครื่องวัดประสิทธิภาพการเผาไหมและถายมลพิษจากปลองระบาย 
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1.4 หองปฎิบัติการดานพลศาสตร เปนหองปฎิบัติการทางดานพลศาสตรที่ออกแบบมาใหเชื่อมโยง

กับรายวิชา 11236114 Mechanical Vibrations, 11236112 Automatic Control and Basic Artificial 

Intelligence Technology  โดยมีอุปกรณหลัก ไดแก Balancing Machine, Universal Vibration 

Apparatus, Electro Pneumatics, Electro Hydraulics, Dead Weight Pressure Tester และ 

Gyroscope การฝกปฏิบัติทำใหนักศึกษาเขาใจหลักการเคลื่อนท่ี สมดุล และแรงสั่นสะเทือนในระบบเครื่องกล 

ซึ่งเปนหัวใจในการออกแบบเครื่องจักรที่ปลอดภัยและมีเสถียรภาพ การบูรณาการ AI ในหองนี้ครอบคลุมการ

ใช Machine Learning และ Signal Processing วิเคราะหสัญญาณสั่นสะเทือนเพื่อการตรวจสอบสภาพ

เคร ื ่องจ ักรและวางระบบบำร ุงร ักษาเช ิงคาดการณ (Predictive Maintenance) รวมถึงการนำ 

Reinforcement Learning มาใชควบคุมระบบนิวแมติกสและไฮดรอลิกสใหตอบสนองตอการเปลี่ยนแปลง

สภาพแวดลอมแบบอัตโนมัติตั้ง ณ อาคารวิศวกรรมศาสตร (ตึก D) ประกอบดวย 

1.4.1 Balancing เปนเครื่องท่ีใชสำหรับถวงชิ้นสวน เพ่ือใหมีศูนยกลางมวลท่ีถูกตอง ศูนยกลางมวล

ที่ถูกตองชวยใหชิ้นสวนทำงานไดอยางมีประสิทธิภาพและปลอดภัย เครื่องทดสอบดังแสดงในรูปที่ 28 ใชใน

การเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 ในหัวขอ

การทดลองสมดุลแบบสแตติกและไดนามิกส (Static and Dynamic Balancing) และสาธิตในรายวิชา  

11236114 Mechanical Vibrations ตั้งที่หอง D201 47ชพ.-6628-04-21-01 ชุดปฏิบัติการทางกล (ชุด

ปฏิบัติการทดสอบความสมดุลย) 

 

 
 

รูปท่ี 28 ชุดปฏิบัติการทดสอบความสมดุลย 

 

1.4.2 Universal Vibration Apparatus เปนชุดทดลองที่ใชสำหรับทดสอบการสั่นสะเทือนของ

ชิ้นสวน เพื่อใหมั่นใจวาชิ้นสวนนั้นสามารถทำงานไดอยางปลอดภัยและมีประสิทธิภาพภายใตสภาวะการ

สั่นสะเทือน เครื่องทดสอบดังแสดงในรูปที่ 29 ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11126022 

Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอการสั่นสะเทือนเชิงกล (Mechanical Vibration) และ

สาธ ิตในรายว ิชา  11236114 Mechanical Vibrat ions ต ั ้ งท ี ่ห อง D302 เลขคร ุภ ัณฑ 52ชพ.

99000041116400-01 ชุดปฏิบัติการการสั่นสะเทือนเชิงกล 
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รูปท่ี 29 ชุดปฏิบัติการการสั่นสะเทือนเชิงกล 

 

1.4.3 Electro Pneumatics เปนชุดทดลองเพ่ือศึกษาการทำงานของระบบนิวแมติกส ท่ีนำลมอัดมา

เปนตัวกลางในการสงถายพลังงานหรือขับเคลื่อนอุปกรณการทำงานของกลไกตาง ๆ โดยสามารถควบคุมลมอัด

ท่ีเปนตัวกลางนี้ได ปจจุบันในโรงงานอุตสาหกรรมตาง ๆ ไดมีการใชเพ่ือชวยในการทำงานอยางแพรหลาย 

โดยเฉพาะการนำมาใชในขับและควบคุมอุปกรณ/เครื่องมือกลตางๆ โดยการเรียนการสอนจะมีการเรียนรวมกับ

การเขียนโปรแกรม PLC การเรียนเก่ียวกับระบบ Feedback Control ชุดทดสอบดังแสดงในรูปท่ี 30 ใชในการ

เรียนการสอนปฏิบัตกิารเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 ในหัวขอนิวแม

ติกสไฟฟา (Electro Pneumatic) ตั้งท่ีหอง D201 และ D205 เลขครุภัณฑ อาทิเชน 51ชพ.

99000060106400-01 และ 51ชพ.99000040951500-04 เปนตน 

 

 
 

รูปท่ี 30 นิวแมติกสไฟฟา 
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1.4.4 Electric Hydraulic เปนชุดทดลองเพื่อศึกษาการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ที่อาศัยการ

สงผานพลังงานของของไหลในรูปของอัตรการไหลและแรงดัน เขาสูอุปกรณการเปลี่ยนรูปเชิงกล เชน กระบอก

สูบและมอเตอร นิยมใชงานในอุตสาหกรรมที่ตองการใชงานดวยกำลังสูง สามารถควบคุมไดทั้งแบบกลไลและ

ไฟฟา ในการเรียนการสอนจะมีการเรียนการเขียนโปรแกรมและการศึกษาระบบ Feedback Control ควบคู

ไปพรอมกันชุดทดสอบดังแสดงในรูปที่ 31  ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 

Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอไฮดรอลิกส ไฟฟา (Electric Hydraulic) ตั้งท่ีหอง D201 

เลขครุภัณฑ  51ชพ.99000060106400-02 

 

 
 

รูปท่ี 31 Electro Hydraulics 

 

 

1.4.5 Gyroscope  ชุดทดลองไจโรสโคป เปนอุปกรณสำหรับเรียนรูและทำความเขาใจเก่ียวกับสมดุล

พลศาสตการหมุน ซึ่งสามารถพบเห็นไดในงานวิศวกรรมเครื่องกล การเรียนการสอนเนนใหนักศึกษาเขาใจ

แนวคิดและหลักการพื้นฐานเพื่อนำไปใชประโยชนในอนาคต โดยชุดอุปกรณแสดงดังรูปที่ 32 ใชในการเรียน

การสอนปฎิบัติการรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอไจโรสโคป ตั้งท่ี

หอง D201 เลขครุภัณฑ 59ชพ.99000041122400-01   
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รูปท่ี 32 ชุดทดลองไจโรสโคป 

 ในป พ.ศ. 2569 หองปฏิบัติการไดรับการสนับสนุนงบประมาณเพิ่มเติมเพื่อจัดหา ชุดฝกปฏิบัติการ

ระบบนิวเมติกสพื ้นฐานและนิวเมติกสไฟฟา จำนวน 4 ชุด (รวม 1,990,200 บาท) โดยชุดฝกนี้

ประกอบดวยโตะทดลอง แผงฝก วาลว กระบอกลม เซนเซอร และซอฟตแวรออกแบบวงจร ซึ่งนักศึกษา

สามารถนำมาใชศึกษาการทำงานของระบบนิวเมติกสทั ้งเชิงพื ้นฐานและเชิงไฟฟา ควบคู กับการเขียน

โปรแกรมควบคุมผาน PLC และการวิเคราะหการตอบสนองของระบบไดอยางครบวงจร ทำใหการเรียนรู

เชื่อมโยงจากกลไกพ้ืนฐานไปจนถึงการควบคุมอัตโนมัติในบริบทอุตสาหกรรมสมัยใหม 

 การบูรณาการอุปกรณใหมนี ้กับเครื่องมือที่มีอยูเดิม ทำใหหองปฏิบัติการดานพลศาสตรมีความ

สมบูรณมากขึ ้น นักศึกษาจะไดฝกทักษะตั ้งแตการวิเคราะหสมดุลของเพลาและมวลหมุน การทดสอบ

แรงสั่นสะเทือนของโครงสราง จนถึงการควบคุมระบบนิวเมติกส–ไฮดรอลิกสท่ีซับซอน โดยสามารถใช AI และ 

Machine Learning วิเคราะหสัญญาณการสั่นสะเทือนเพื่อการตรวจสอบสภาพเครื่องจักร (Predictive 

Maintenance) และการใช Reinforcement Learning สำหรับปรับพฤติกรรมการทำงานของระบบนิวเม

ติกสและไฮดรอลิกสใหตอบสนองตอสภาวะแวดลอมแบบอัตโนมัติ นอกจากนี้ยังมีแผนการขยายเพิ่มเติมใน

อนาคต ไดแก 

• Inverted Pendulum System เพ่ือใชเปนกรณีศึกษาของระบบไมเสถียรและการออกแบบตัว

ควบคุมเชิงข้ันสูง 

• Digital Twin for Dynamic Systems เพ่ือจำลองและวิเคราะหพลศาสตรของเครื่องจักรเชื่อมโยง

กับขอมูลจริง 

• Vibration Signal Acquisition System รุนใหม ท่ีเชื่อมตอกับ IoT และ Cloud สำหรับงาน

วิเคราะหและบำรุงรักษาเชิงคาดการณ 
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1.5 หองปฎิบัติการดานวัสดุศาสตร เปนหองปฏิบัติการดานวัสดุศาสตร สนับสนุนรายวิชา 

11236102 Engineering Materials , 11236106 Mechanics of Materials , 11236111 Machine 

Design โดยมีอุปกรณ เชน Hardness Tester, Tensile & Compression Tester, Torsion Tester, Fatigue 

Test Machine และเครื่องมือสำหรับ Microstructure Analysis การฝกปฏิบัติในหองนี้ทำใหนักศึกษาได

เรียนรูสมบัติทางกลและโครงสรางจุลภาคของวัสดุ เขาใจกลไกการเสียหายและการเลือกใชวัสดุที่เหมาะสมกับ

การออกแบบงานเครื่องกล ในขณะเดียวกัน AI ถูกประยุกตใชเพื่อวิเคราะหภาพจากกลองจุลทรรศนดวย 

Deep Learning เพื่อจำแนกขอบกพรองในวัสดุ การสรางแบบจำลอง AI เพื่อตรวจสอบความเหมาะสมของ

วัสดุในงานออกแบบ และการพัฒนาโมเดลทำนายอายุการใชงานของวัสดุ (Material Lifetime Prediction) 

จากผลการทดสอบความลาและแรงบิด ตั้งอยูท่ีอาคารวิศวกรรมศาสตร (ตึก D) ประกอบดวย 

1.5.1 Hardness Test คือ การทดสอบความแข็งของวัสดุ เปนการวัดความสามารถในการตานทาน

ตอการเปลี่ยนรูปแบบถาวร (plastic deformation) ของวัสดุภายใตแรงกดหรือแรงกระแทก เครื่องทดสอบดัง

รูปท่ี 33 ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 

1 ในหัวขอการทดสอบความแข็ง (Hardness Testing) และ สาธิตในรายวิชา 11236102 Engineering 

Materials ตั้งท่ีหอง D201  

 
 

รูปท่ี 33 เครื่องทดสอบความแข็งของวัสดุ 

 

1.5.2 Torsion Test คือ การทดสอบแรงบิดของวัสดุ เปนการวัดความสามารถในการตานทานตอ

การบิดตัวของวัสดุภายใตแรงบิด เครื่องทดสอบดังรูปที่ 34 ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 

11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอ การทดสอบแรงบิด (Torsion Testing) และ 

สาธิตประกอบคำอธิบายในรายวิชา 11236111 Machine Design ตั้งที่หอง D109 เลขครุภัณฑ 47ชพ.-

6628-04-21-01 ชุดปฏิบัติการทางกล (ชุดปฏิบัติการทดสอบแรงบิด) 
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รูปท่ี 34 ชุดปฏิบัติการทดสอบแรงบิด 

 

1.5.3 Tensile and Compression Test การทดสอบแรงดึง (Tensile Test) และการทดสอบ

แรงอัด (Compression Test) เปนวิธีการทดสอบสมบัติทางกลของวัสดุสองประเภทหลักๆ ที่ใชกันมากที่สุด 

การทดสอบแรงดึงเปนการทดสอบวัสดุโดยการดึงชิ้นทดสอบดวยแรงที่เพิ่มขึ้นทีละนอย จนกระทั่งชิ้นทดสอบ

แตกหรือขาด การทดสอบแรงอัดเปนการทดสอบวัสดุโดยการกดอัดชิ้นทดสอบดวยแรงที่เพิ่มขึ้นทีละนอย 

จนกระท่ังชิ้นทดสอบแตกหรือยุบตัว เครื่องทดสอบดังรูปท่ี 35 ใชในการเรียนการสอนปฏบิัติการเรียนรายวิชา

11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1  ในหัวขอการทดสอบวัตถุดวยแรงดึง (Tensile Test) 

และสาธิตประกอบคำอธิบายในรายวิชา 11236111 Machine Design ตั้งที่หอง D201 เลขครุภัณฑ 47ชพ.

6628-04-21-01 ชุดปฏิบัติการทางกล 

 

 
 

รูปท่ี 35 Tensile and Compression Test 
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1.5.4 Fatigue Test Set คือ ชุดอุปกรณสำหรับการทดสอบความลาของวัสดุ เปนการทดสอบวัสดุ

โดยการรับแรงซ้ำๆ กันเปนเวลานาน จนกระท่ังวัสดุเกิดการแตกหัก เครื่องทดสอบดังรูปท่ี 36 ใชในการเรียน

การสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอการทดสอบ

ความลาของวัสดุ และสาธิตประกอบคำอธิบายในรายวิชา 11236111 Machine Design ตั้งท่ีอาคาร

ปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล เลขครุภัณฑ 54ชพ.99000041116400-01 ชุดทดสอบความลา 

 
 

รูปท่ี 36 ชุดทดสอบความลา 

 

1.5.5 Polishing machine for preparation material specimens and microstructure 

analysis คือ เครื่องขัดเงาสำหรับเตรียมตัวอยางวัสดุ ใหเรียบเนียนและสะอาด สำหรับการวิเคราะหโครงสราง

จุลภาค (Microstructure Specimen Preparation) เครื่องทดสอบดังรูปที่ 37 ใชสาธิตในการเรียนการสอน

รายวิชา 11236102 Engineering Materials ตั้งที่อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร ชั้น 2 ในชุดทดลอง

ประกอบดวย เครื่องขัดเงา คอมพิวเตอร และครุภัณฑ 57ชพ.99000041122600-02 กลองจุลทรรศนในการ

สองดูโลหะ 

 

 
 

รูปท่ี 37 microstructure analysis 

 

1.5.6 เครื่องทดสอบ Modulus of rupture of Ceramic ใชเพ่ือวัดคา Modulus of rupture 

ของเซรามิก ซ่ึงเปนคาท่ีแสดงถึงความสามารถในการรับแรงดัดของวัสดุกอนเกิดการแตกราว เครื่องทดสอบดัง
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รูปท่ี 38 ใชสาธิตประกอบคำอธิบายในรายวิชา 11236102 Engineering Materials  ตั้งอยูท่ีหอง C113 

ครุภัณฑ 51ชพ.01025525000000-01 เครื่องทดสอบ Modulus of rupture of Ceramic 

 

 
 

รูปท่ี 38 เครื่องทดสอบ Modulus of rupture of Ceramic 

 

1.5.7 Static Stress-Strain Measurement การวัดคาความเคนและความเครียดถือเปนพื้นฐาน

สำคัญของการศึกษาดานกลศาสตรของวัสดุและการออกแบบเครื่องกล เนื่องจากชวยใหนักศึกษาเขาใจ

พฤติกรรมของชิ้นสวนเม่ือไดรับแรงจากภายนอก ท้ังการโกงงอ การบิดตัว และการกระจายความเคนท่ีเกิดข้ึน

จริงภายในวัสดุ เพ่ือใหสามารถนำความรูไปประยุกตใชในการออกแบบและวิเคราะหชิ้นสวนเครื่องกลท่ีตองรับ

แรงหลากหลายรูปแบบไดอยางถูกตองและปลอดภัย 

สำหรับการเรียนการสอนในรายวิชาดานวิศวกรรมเครื่องกล ไดมีการจัดเตรียมชุดทดลองที่เกี่ยวของ 

ไดแก Stress and Strain in a Circular Shaft under Bending and Torsional Laboratory ซึ่งออกแบบ

มาเพื่อศึกษาพฤติกรรมของเพลาทรงกระบอกเมื่อถูกกระทำดวยแรงดัดและแรงบิด นักศึกษาสามารถทดลอง

วัดคาความเคน ความเครียด การโกงงอ และมุมบิด พรอมทั้งเปรียบเทียบผลที่ไดกับทฤษฎีเชิงกลศาสตรของ

วัสดุ โดยอุปกรณนี้ชวยใหเห็นการกระจายความเคนจริงที่เกิดข้ึนในเพลา ซึ่งมีความสำคัญอยางยิ่งตอการ

ออกแบบเพลาเกียร เพลากังหัน และชิ้นสวนหมุนในอุตสาหกรรม นอกจากนี้ยังมีชุดทดลองการวัดความเครียด

แบบสถิตศาสตร (Static Strain Measurement) ที่ใชในการเรียนรูหลักการวัดคาความเครียดดวยสเตรนเกจ 

รวมทั้งการศึกษาความสัมพันธของความเคน ความเครียด และการโกงตัวในคานเมื่อมีภาระจากภายนอก โดย

ชุดนี้ถูกใชประกอบการเรียนการสอนรายวิชา 11236116 Mechanical Engineering Laboratory 1 และ

สาธิตเพ่ิมเติมในรายวิชา 11236111 Machine Design 

ทั้งสองชุดทดลองนี้ (รูปที่ 39 และ 40) จัดตั้งอยูที่อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล และมีการใช

งานครุภัณฑรหัส 65 ชพ.01017997000000-0001 เครื่องขยายสัญญาณคาความเครียดรวมดวย โดยใน

ปงบประมาณ พ.ศ. 2568 ไดดำเนินการในการจัดหาครุภัณฑเครื ่องมือวัดอเนกประสงคสำหรับงาน
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วิศวกรรมไฟฟาและเครื่องกลมาใชงานรวมในการทดลองนี้เพื่อยกระดับศักยภาพดานการเรียนการสอนและ

การวิจัยของหลักสูตร  

 

 
 

รูปท่ี 39 การทดสอบความเคนและความเครียดในเพลาทรงกระบอกภายใตแรงดัดและแรงบิด 

 

 
 

รูปท่ี 40 ชุดทดลองการทดลองการวัดความเครียดแบบสถิตศาสตร 

นอกจากครุภัณฑท่ีมีใชงานอยูเดิมแลว เชน เครื่องทดสอบความแข็ง (Hardness Test), เครื่องทดสอบ

แรงบิด (Torsion Test), เครื่องทดสอบแรงดึงและแรงอัด (Tensile & Compression Test), เครื่องทดสอบ

ความลา (Fatigue Test), เครื่องขัดเงาเพื่อวิเคราะหโครงสรางจุลภาค (Polishing Machine), เครื่องทดสอบ 

Modulus of Rupture ของ Ceramic และชุดทดลองการวัดความเครียดแบบสถิตศาสตร (Static Strain 

Measurement) 
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หองปฏิบัติการดานวัสดุศาสตรยังไดรับการสนับสนุนงบประมาณประจำป พ.ศ. 2569 เพ่ือจัดหา

ครุภัณฑใหมท่ีสำคัญ ไดแก 

• ชุดทดสอบพฤติกรรมเชิงกลของวัสดุโลหะและพอลิเมอร จำนวน 1 ชุด มูลคา 2,496,300 บาท ซ่ึง

เปน Universal Testing Machine (UTM) รุนใหม รองรับการทดสอบแรงดึง อัด ดัดงอ และเฉือน 

ของวัสดุไดหลากหลาย ทั ้งโลหะ พอลิเมอร พลาสติก ยาง คอมโพสิต และวัสดุวิศวกรรมอื่น ๆ 

อุปกรณนี้ทำใหสามารถเรียนการสอนและการวิจัยครอบคลุมการประเมินสมบัติเชิงกลที่สำคัญตาม

มาตรฐานสากล เชน ASTM, ISO, JIS และยังชวยใหนักศึกษาเชื่อมโยงความรูทฤษฎีกับการทดลอง

จริงไดอยางสมบูรณ 

การสนับสนุนครุภัณฑใหมนี้ถือเปนการยกระดับหองปฏิบัติการดานวัสดุศาสตรใหมีความครบถวนและ

ทันสมัยมากยิ่งขึ้น ทั้งในเชิงการเรียนการสอนและงานวิจัย โดยในอนาคตยังมีแนวทางที่จะจัดหาอุปกรณ

เพ่ิมเติม เชน เครื่องทดสอบแรงกระแทก (Impact Test Machine) และ เครื่องวิเคราะหสมบัติทางกลข้ัน

สูงดวยระบบอัตโนมัติ (Automated Mechanical Testing System) เพื่อขยายขอบเขตการเรียนรูให

ครอบคลุมมากขึ้น และรองรับความตองการของภาคอุตสาหกรรมที่ตองใชขอมูลวัสดุที่มีความแมนยำและ

เชื่อถือไดสูง 

1.6 หองปฏิบัติการดานการควบคุมอัตโนมัติและการวิเคราะห เปนศูนยกลางการเรียนรูเชิงบูรณา

การสำหรับนักศึกษาวิศวกรรมเครื่องกล โดยมีทรัพยากรที่หลากหลาย เชน Articulated Robot (แขนกล

อุตสาหกรรม)59 สำหรับเรียนรูการควบคุมหุนยนตในงานผลิต, Programmable Logic Controller (PLC) 

และชุดฝกระบบ SCADA สำหรับศึกษาระบบควบคุมเครื่องจักรและการจัดการขอมูลกระบวนการผลิต, 

Feedback Control System สำหรับทำความเขาใจหลักการควบคุมอัตโนมัติ, และ Computer 

Laboratory ที่ติดตั้งซอฟตแวรวิศวกรรมครบครัน เชน MATLAB, LabVIEW, RobotStudio, SolidWorks, 

FluidSIM และ Automation Studio ซ่ึงท้ังหมดนี้ชวยใหนักศึกษาไดเรียนรูท้ังภาคทฤษฎีและการประยุกตใช

จริงในอุตสาหกรรม ตั้งอยูท่ีอาคารปฏิบัติการเครื่องกลและอาคารวิศวกรรมศาสตร  ประกอบดวย 

1.6.1 Articulated Robot เปนแขนกลอุตสาหกรรมที่มีโครงสรางเปนรอยตอหมุนเชื่อมติดกันแบบ

เรียงกันไปคลายแขนมนุษย โดยครุภัณฑ 64ชพ-01017331000000-01 ถึง 64ชพ-01017331000000-01(9) 

ดังรูปที่ 41 เปนแขนกลอุตสาหกรรมแบบ 6 แกนที่มีอุปกรณสำหรับงานเชื่อมพรอม machine vision ท้ัง

สามารถควบคุมการทำงานผาน FlexPendent หรือจำลองการทำงานดวยโปรแกรม RobotStudio ผาน

คอมพิวเตอรหรือแวน VR และ AR ได ใชสาธิตประกอบการเรียนการสอนในรายวิชา 11236112 Automatic 

Control and Basic Artificial Intelligence Technology ติดตั้งอยูท่ีอาคารวิศวกรรมศาสตร หอง D109 
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รูปท่ี 41 แขนกลอุตสาหกรรมแบบ 6 แกน 

 

1.6.2 PLC หรือ Programmable Logic Controller เปนครุภัณฑในหองปฏิบัติการดานการ

ควบคุมและการวิเคราะหขั ้นสูง ใชในการควบคุมเครื ่องจักรและกระบวนการทำงานตาง ๆ ในโรงงาน

อุตสาหกรรม อาทิเชน การจำลองกระบวนการทางอุตสาหกรรม การคัดแยกผลิตภัณฑดวยสายพานลำเลียง

และสายพานคัดแยก โดยชุดทดลองดังรูปที่ 42 สามารถใชเรียนรวมกับการทดลองนิวแมติกสไฟฟา (Electro 

Pneumatic) เพื่อเสริมความสมบูรณในการเรียนรูระบบควบคุมอัตโนมัติ อีกทั้งยังใชในการเรียนการสอน

ปฏิบัติรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอ การเขียนโปรแกรมควบคุม 

PLC โดยมีหมายเลขครุภัณฑ 56ชพ-01042236000000-01 ถึง 56ชพ-01042236000000-20 และชุดฝกพี

แอลซีระบบสกาดา (SCADA-based PLC Training Set) มีหมายเลขครุภัณฑ 67ชพ.0104116700000001-2 

ติดตั้งที่ หองปฏิบัติการ PLC อาคารวิศวกรรมศาสตร หอง D205 เพื่อใหนักศึกษาไดฝกฝนทักษะการเขียน

โปรแกรม การเชื่อมโยงระบบ Sensor–Actuator เขากับ PLC และการเฝาระวังสถานะกระบวนการผลิตจริง

ผานระบบ SCADA/HMI ซ่ึงเปนทักษะสำคัญท่ีสอดคลองกับอุตสาหกรรมอัจฉริยะในยุค 4.0 

 

     
 

รูปท่ี 42 ชุดทดลอง Programmable Logic Control 
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1.6.3 Feedback Control System เปนระบบควบคุมแบบปอนกลับที่อาศัยขอมูลจากเอาตพุต

ของระบบนำมาเปรียบเทียบกับคาอางอิง (Reference) แลวสรางสัญญาณควบคุม (Control Signal) เพ่ือ

สงกลับไปยังอินพุตของระบบ เพ่ือทำใหคาเอาตพุตของระบบเขาใกลคาอางอิงมากข้ึน ชุดปฏิบัติการดังรูปท่ี 43 

ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการในรายวิชา 11236112 Automatic Control and Basic Artificial 

Intelligence Technology ม ีหมายเลขคร ุภ ัณฑ 51ชพ.99000060106400-02 ต ิดต ั ้งท ี ่อาคาร

วิศวกรรมศาสตร หอง D201 

 
 

รูปท่ี 43 Feedback Control System 

 

1.6.4 Computer Laboratory หองปฏิบัติทางคอมพิวเตอร ซ่ึงมีซอฟแวร อาทิเชน  Windows 11 

Education, Adobe Creative Cloud, Microsoft 365 for Education, Google Education, Microsoft 

Visio และ AUTODESK Education เปนตน ซอฟแวรทางดานวิศวกรรมที่ใชในการออกแบบ วิเคราะหหรือ

จำลองปญหาทางดานวิศวกรรม อาทิเชน  MATLAB, SPSS, SolidWorks, AutoCAD, RobotStudio, 

LabVIEW, FluidSIM, Mathematica, Automation Studio, Art Cam, Fluid Simulation Software, 

Automation Studio, Autolaser และ CNC Simulator เปนตน โดยมีคอมพิวเตอรแบบตั้งโตะสำหรับ

นักศึกษาไดใชในการเรียน และการทำโครงงาน ตั้งอยูท่ีหอง B109, B217 , B218 และ B219  ท้ังหมดจำนวน

มากกวา 250 เครื่อง  

 

ช่ือโปรแกรม รหัสวิชา ช่ือวิชา 

SPSS 11126002 PROBABILITY AND STATISTICS 

Statistica 11126002 PROBABILITY AND STATISTICS 

AutoCAD 11126003 ENGINEERING DRAWING 

MATLAB 11126004 COMPUTER PROGRAMMING 

AutoCAD 11126009 MECHANICAL WORKSHOP 

Autolaser 11126009 Mechanical Workshop 
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ช่ือโปรแกรม รหัสวิชา ช่ือวิชา 

SolidWorks 11126013 COMPUTER AIDED DESIGN 

MATLAB 11126016 

AUTOMATIC CONTROL AND BASIC ARTIFICIAL INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

Python 11126016 

AUTOMATIC CONTROL AND BASIC ARTIFICIAL INTELLIGENCE 

TECHNOLOGY 

LabVIEW 11126019 MEASUREMENT AND INSTRUMENTATION 

A N S Y S  A c a d e m i c 

Student 11126020 Computer Aided Engineering, CAE 

Automation Studio 11126025 FLUID POWER CONTROL 

FluidSIM 11126025 FLUID POWER CONTROL 

RobotStudio 11126026 ROBOT MECHANICS 

SolidWorks 11126038 COMPUTER AIDED MANUFACTURING FOR MACHINE PART 

Art Cam 11126038 COMPUTER AIDED MANUFACTURING FOR MACHINE PART 

CNC Simulator 11126038 COMPUTER AIDED MANUFACTURING FOR MACHINE PART 

MATLAB 11126452 AUTOMATIC CONTROL 

MATLAB 11126001  Engineering mathematic programing 

Mastercam 2026   

 

 
 

รูปท่ี 44 หองปฏิบัติทางคอมพิวเตอรในงานวิศวกรรม 
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ในป พ.ศ. 2569 หองปฏิบัติการไดรับการสนับสนุนงบประมาณเพ่ิมเติมเพ่ือจัดหาแล็ปใหม ดังนี้ 

• ชุดฝกปฏิบัติการจัดเก็บขอมูลการทำงานของระบบการผลิตและวัดประสิทธิผลของเครื่องจักร 

จำนวน 2 ชุด (รวม 746,900 บาท) ซึ่งใชสำหรับการวิเคราะหขอมูลจากเครื่องจักรแบบเรียลไทม 

ชวยใหนักศึกษาเรียนรูการวัด Overall Equipment Effectiveness (OEE) และการจัดการขอมูลเชิง

อุตสาหกรรม 

• ชุดฝกปฏิบัติการแขนกลอัตโนมัติและชุดควบคุมระบบ IoT จำนวน 10 ชุด (รวม 749,000 บาท) 

ซึ ่งเปนอุปกรณที่เชื่อมโยงการควบคุมหุนยนตกับการสื่อสารขอมูลผานเครือขาย IoT รองรับการ

ประยุกตใชงานจริงใน Smart Factory และ Cyber-Physical Systems 

การเสริมหองปฏิบัติการใหมเหลานี้ทำใหหองปฏิบัติการดานการควบคุมและการวิเคราะหข้ันสูงมีความสมบูรณ

ยิ่งขึ้น นักศึกษาสามารถเรียนรูตั้งแตการควบคุมระบบพื้นฐานดวย PLC และ Feedback Control System 

ไปจนถึงการใชงานแขนกลอัตโนมัติรวมกับ IoT และการวิเคราะหขอมูลการทำงานของเครื่องจักรในระดับ

อุตสาหกรรม โดยเชื่อมโยงท้ังภาคปฏิบัติจริงและการวิเคราะหเชิงดิจิทัล 

นอกจากนี้ยังมีแผนการขยายในอนาคต เพื่อใหหองปฏิบัติการตอบโจทยอุตสาหกรรม 4.0–5.0 ไดมากยิ่งข้ึน 

ไดแก 

• Laboratory for AI-based Predictive Maintenance เพื่อพัฒนาการใช Machine Learning 

วิเคราะหขอมูลการสั่นสะเทือนและประสิทธิภาพของเครื่องจักร 

• Digital Twin Laboratory เพื่อจำลองและติดตามการทำงานของกระบวนการผลิตแบบเสมือนจริง

เชื่อมโยงกับขอมูลจาก IoT 

• Safety Instrumented System (SIS) and Functional Safety Lab เพ่ือสรางความเขาใจดาน

ความปลอดภัยเชิงระบบในโรงงานอัจฉริยะ 

 

1.7 หองปฏิบัติการดานการควบคุมและเครื่องจักรการผลิต ซึ ่งถือเปนหัวใจของการเตรียมบัณฑิต

วิศวกรรมเครื่องกลใหพรอมกับอุตสาหกรรมยุคใหม หองปฏิบัติการนี้เปนศูนยกลางการเรียนรูและฝกปฏบิัติท่ี

สำคัญของนักศึกษาวิศวกรรมเครื่องกล เนนการใชงานเครื่องจักรจริงในภาคอุตสาหกรรม เชน CNC Milling, 

CNC Lathe, Plasma Cutting, Laser Cutting, หุนยนตเชื่อม, ตูเชื่อม, เครื่องตัดโลหะ, แทนอัดไฮดรอลิค, 

เครื่องปมลม และเครนยกชิ้นงาน เพื่อใหผูเรียนไดลงมือปฏิบัติจริงและเขาใจขั้นตอนการผลิตครบวงจร ตั้งแต

การขึ้นรูปโลหะ การตัดแตง ไปจนถึงงานเชื่อมและการประกอบตั้งอยูที่อาคารปฏิบัติการเครื่องกลและอาคาร

วิศวกรรมศาสตร  ประกอบดวย 
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1.7.1 Articulated Robot เปนแขนกลอุตสาหกรรมที่มีโครงสรางเปนรอยตอหมุนเชื่อมติดกันแบบ

เรียงกันไปคลายแขนมนุษย โดยครุภัณฑ 64ชพ-01017331000000-01 ถึง 64ชพ-01017331000000-01(9) 

ดังรูปที่ 45 เปนแขนกลอุตสาหกรรมแบบ 6 แกนที่มีอุปกรณสำหรับงานเชื่อมพรอม machine vision ท้ัง

สามารถควบคุมการทำงานผาน FlexPendent หรือจำลองการทำงานดวยโปรแกรม RobotStudio ผาน

คอมพิวเตอรหรือแวน VR และ AR ได ใชสาธิตประกอบการเรียนการสอนในรายวิชา 11236112 Automatic 

Control and Basic Artificial Intelligence Technology ติดตั้งอยูท่ีอาคารวิศวกรรมศาสตร หอง D109 

 

    
 

รูปท่ี 45 แขนกลอุตสาหกรรมแบบ 6 แกน 

 

 
 

รูปท่ี 46 Feedback Control System 

 

1.7.2 CNC Milling Machine เปนเครื ่องกัดที ่ควบคุมการทำงานดวยระบบคอมพิวเตอร 

(Computer Numerical Control) โดยใชโปรแกรมสั่งการ (G-code) เพ่ือควบคุมการเคลื่อนท่ีของหัวกัดและ

เครื่องมือตัด ชวยใหสามารถกัดชิ้นงานที่มีความซับซอนสูงและแมนยำสูง เครื่อง CNC milling ดังรูปที่ 47 ใช
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ในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236117 Mechanical Engineering Laboratory 2 ในหัวขอ 

การกัดชิ้นงานดวยเครื่องกัด CNC และรายวิชา 11236109 Computer-Aided Design and Manufacturing 

มีหมายเลขครุภัณฑ ชพ. 463417010101 และ 58 ชพ. 0101588600000001 ติดตั้งที่หองปฏิบัติการ CNC 

อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลชั้น 1   

 

 
 

รูปท่ี 47 CNC Milling Machine 

 

1.7.3 CNC Lathe คือ เครื ่องกลึงที ่ควบคุมการทำงานดวยระบบคอมพิวเตอร (Computer 

Numerical Control) โดยใชโปรแกรมสั่งการ (G-code) เพื่อควบคุมการเคลื่อนที่ของหัวจับและเครื่องมือตัด 

ชวยใหสามารถกลึงชิ้นงานที่มีความซับซอนสูงและแมนยำสูง เครื่องกลึง CNC ดังรูปที่ 48 ใชในการเรียนการ

สอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236109 Computer-Aided Design and Manufacturing หมายเลข

ครุภัณฑ ชพ. 58 9900002711180001 และ ชพ. 46-3417-01-01-01 ติดตั ้งอยู ที ่อาคารปฏิบัติการ

ว ิศวกรรมเครื ่องกล และเคร ื ่องหมายเลขครุภ ัณฑ 62ชพ-99000027111900-01 ต ิดต ั ้งท ี ่อาคาร

วิศวกรรมศาสตร หอง D102 

 

      
 

รูปท่ี 48 CNC Lathe 
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รูปท่ี 49 แผนผังการวางเครื่อง CNC Milling ท่ีอาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล 

 

รูปท่ี 50 แผนผังการวางเครื่อง CNC Lathe ท่ีอาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกล 

 

1.7.4 Plasma Cutting Machine คือ เครื่องตัดโลหะโดยใชพลาสมา พลาสมาคือสสารที่มีสถานะ

เปนไอออนและอิเล็กตรอนอิสระ พลาสมามีอุณหภูมิสูงและสามารถตัดโลหะไดอยางมีประสิทธิภาพ เปน

เครื่องมือที่มีความสำคัญสำหรับอุตสาหกรรมตางๆ ชวยใหสามารถตัดโลหะไดอยางมีประสิทธิภาพ เครื่องตัด

อัตโนมัติ CNC ระบบพลาสมาดังรูปที ่ 51 ใชในการเรียนการสอนปฏิบัติการเรียนรายวิชา 11236109 

Computer-Aided Design and Manufacturing หมายเลขครุภัณฑ  61ชพ.99000023231800-01 ติดตั้ง

อยูท่ีอาคารวิศวกรรมศาสตร หอง D102 
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รูปท่ี 51 Plasma Cutting Machine 

 

1.7.5 เครื่องจักรกลพ้ืนฐานและ CNC (เพ่ิมเติม) 

• เครื่องกลึงอินศูนยความเร็วรอบสูง (หมายเลขครุภัณฑ 64ชพ.99000023171700-01 ถึง 02) 

ใชสำหรับการฝกปฏิบัติการกลึงงานโลหะดวยความเร็วรอบสูง เพ่ือใหนักศึกษาเขาใจสมรรถนะและ

ความแมนยำของเครื่องจักรพ้ืนฐานท่ียังคงถูกใชอยางแพรหลายในอุตสาหกรรม 

• เครื่องกลึง 1000MC (หมายเลขครุภัณฑ 64ชพ.99000023171700-01 (1)/(2)) 

รองรับการกลึงงานขนาดกลางถึงใหญ ใชในการสอนเทคนิคการผลิตชิ้นสวนจริงท่ีซับซอนมากข้ึน และ

เปนพ้ืนฐานสำหรับการตอยอดสู CNC 

• เครื่องตัดพลาสมาแบบ CNC (หมายเลขครุภัณฑ 55ชพ.99000031163100-03) และ เครื่องตัดพ

ลาสมา (หมายเลขครุภัณฑ 55ชพ.99000031163100-01, 02) 

ใชในการฝกการตัดโลหะท่ีหนาและรูปทรงซับซอน ชวยใหนักศึกษาเขาใจหลักการทำงานของ Plasma 

Cutting ท้ังแบบ Manual และ CNC 

• เครื่องตัดเลเซอร (หมายเลขครุภัณฑ 63สว.99000042293700-03) 

ใชในการตัดโลหะบางและวัสดุพิเศษดวยความแมนยำสูง เปนการเชื่อมโยงความรูดาน 

Manufacturing เขากับอุตสาหกรรมท่ีตองการงานละเอียด เชน ยานยนตและอิเล็กทรอนิกส 

 

1.7.6 อุปกรณงานเช่ือมและงานโลหะ (เพ่ิมเติม) 

• หุนยนตสำหรับฝกงานเชื่อม พรอมอุปกรณประกอบ (VR, โตะงาน, ชุดควบคุม ฯลฯ) (หมายเลข

ครุภณัฑ 64ชพ-01017331000000-01) 

ใชฝกการเขียนโปรแกรมและควบคุมหุนยนตในงานเชื่อมโลหะ เชื่อมโยงกับอุตสาหกรรม 4.0 ผาน 

Virtual/Augmented Reality 

• ตูเชื่อม (หมายเลขครุภัณฑ 64ชพ.01016789000000-01 ถึง -08) 

ใชฝกการเชื่อมโลหะข้ันพ้ืนฐาน และเปนอุปกรณหลักในการเรียนรูกระบวนการผลิตเชิงปฏิบัติ 
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• เครื่องเชื่อมไฟฟาและหมอแปลงไฟฟา 300A (55ชพ-99000023171500-01) 

• เครื่องเชื่อมแบบ TIC (55ชพ-99000023171500-02) 

• เครื่องเชื่อมแบบ MIC (55ชพ-99000023171500-03) 

ท้ังสามเครื่องใชในการเรียนการเชื่อมโลหะในรูปแบบท่ีแตกตางกัน ใหนักศึกษาเขาใจขอดี-ขอจำกัด

ของแตละเทคนิค 

• เครื่องเชื่อมตัดอาเซทิลีน (หมายเลขครุภัณฑ 48ชพ.99000031163100-02) และ เครื่องเชื่อมอารกส

ปอต (หมายเลขครุภัณฑ 48ชพ.99000031163100-01) 

ใชสอนงานเชื่อมท่ีเนนการประกอบโลหะและการเชื่อมบางรูปแบบท่ียังเปนมาตรฐานในโรงงาน 

 

1.7.7 อุปกรณสนับสนุนงานผลิต (เพ่ิมเติม) 

• เครื่องกลึง (พรอม Digital read out and linear scale) (หมายเลขครุภัณฑ 55ชพ.

99000027111500) 

ใชสำหรับฝกการผลิตงานกลึงพรอมระบบวัดผลแบบดิจิทัล เพ่ือใหเขาใจความแมนยำของเครื่องจักร 

• โตะวางชิ้นงานงานเชื่อม (หมายเลขครุภัณฑ 64ชพ-01017331000000-01(8)) 

เปนอุปกรณเสริมสำหรับการฝกเชื่อมโลหะ และการทดลองงานเชื่อมกับหุนยนต 

• เครื่องตัดเหล็ก (หมายเลขครุภัณฑ 51ชพ.99000023153300-05) 

• เครื่องเชื่อม (หมายเลขครุภัณฑ 51ชพ.99000023171500-04) 

ใชเปนเครื่องมือพ้ืนฐานในการฝกตัดและเชื่อมโลหะสำหรับนักศึกษา 

• แทนอัดไฮดรอลิค 60 ตัน (หมายเลขครุภัณฑ 47ชพ.3443-01-01-01) 

ใชฝกการข้ึนรูปโลหะดวยแรงดันสูง ใหนักศึกษาเขาใจหลักการ Deformation และความแข็งแรงของ

วัสดุ 

• เครื่องปมลม 10 แรงมา (หมายเลขครุภัณฑ 47ชพ.4310-01-01-01) 

เปนแหลงกำลังอัดอากาศสำหรับงานผลิตและระบบนิวแมติกสในหองปฏิบัติการ 

• เครน 3 ขา ขนาด 3 ตัน (หมายเลขครุภัณฑ 47ชพ.3940-05-01-01) 

ใชสอนการยกและเคลื่อนยายชิ้นงานขนาดใหญในสภาพแวดลอมการผลิตจริง 

  

ครุภัณฑท่ีไดรับการสนับสนุนงบประมาณป 2569 

ในปงบประมาณ 2569 หองปฏิบัติการนี้ไดรับการสนับสนุนเพ่ิมเติม โดยจัดหาอุปกรณสำคัญ ไดแก 

• ชุดเครื่องกัดเพลาตั้งและเครื่องกลึงยันศูนยสำหรับข้ึนรูปช้ินงานในอุตสาหกรรม – 1 ชุด 

(3,280,000 บาท) 

อุปกรณชุดนี้ชวยใหนักศึกษาไดฝกงานจริงในการกัดข้ึนรูปและกลึงชิ้นสวนโลหะท่ีใชใน

ภาคอุตสาหกรรม เพ่ิมความเขาใจในเทคนิคการผลิตเชิงกลข้ันสูง 
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• ช ุด เคร ื ่ อง เช ื ่ อมช ิ ้ นงานโลหะแบบ TIG และแบบ MIG –  1 ช ุด  (175 ,000 บาท) 

ชุดนี้สนับสนุนการเรียนรูกระบวนการเชื่อมที่ใชกันอยางแพรหลายในอุตสาหกรรม เชน ยานยนต 

โครงสรางเหล็ก และงานเชื่อมความละเอียดสูง ใหนักศึกษาสามารถเปรียบเทียบขอดีขอจำกัดของแต

ละกระบวนการเชื่อมไดอยางชัดเจน 

 

การพัฒนาในอนาคต 

ในอนาคต หองปฏิบัติการนี้มีแผนท่ีจะ ขยายและจัดหาแล็บเพ่ิมเติม เพ่ือใหครอบคลุมการเรียนรูดาน

การผลิตครบทุกมิติ ตัวอยางเชน 

• หองปฏิบัติการการตรวจสอบและประกันคุณภาพ (Quality Assurance Lab) เพ่ิมเครื่องมือวัด

ความแมนยำสูง เชน CMM, Surface Roughness Tester 

• หองปฏิบัติการดานการข้ึนรูปโลหะสมัยใหม เชน เครื่องตัดดวย Water Jet และเครื่องพิมพโลหะ 3 

มิติ 

• หองปฏิบัติการระบบอัตโนมัติและการผลิตอัจฉริยะ เพ่ิมแขนกลอุตสาหกรรม หุนยนตเชื่อมรุนใหม 

และระบบ IoT สำหรับ Smart Factory 

 

1.8 วัสดุอุปกรณสนับสนุนการเรียนการสอน 

 นอกจากหองปฏิบัติการและอุปกรณสนับสนุนในหองปฏิบัติการแลว หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกลยังมี

วัสดุ อุปกรณ ท่ีใชสำหรับสนับสนุนการเรียนการสอน การทำโครงงานใหแกนักศึกษา ดังตัวอยางรายการ

ตอไปนี้ 

รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

1 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดทดสอบพฤติกรรมเชิงกลของวัสดุโลหะและพอลิเมอร 

2 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดฝกปฏิบัติการเรียนรูระบบยานยนตไฟฟา 

3 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดฝกกระบบนิวเมติกสพ้ืนฐานและนิวเมติกสไฟฟา 

4 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดฝกปฏิบัติการจดัเก็บขอมลูการทํางานของระบบการผลิตและวัด

ประสิทธิผลของเครื่องจักร 

5 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดเครื่องกัดเพลาตั้งและเครื่องกลงึยันศูนยสําหรับข้ึนรูปช้ินงานใน

อุตสาหกรรม 

6 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดฝกปฏิบัติการแขนกลอัตโนมตัแิละชุดควบคมุระบบ IoT 

7 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดทดลองหลักการวัดอัตราการไหลแบบเบอรนูลล ี

8 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดฝกปฏิบัติการควบคมุและผสมแก็สแบบแมนยําสูง 
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รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

9 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดทดลองศึกษาการเกิดฟลูอิดไดซเบด 

10 69ชพ xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดเครื่องเช่ือมช้ินงานโลหะแบบ TIG และแบบ MIG 

11 68ชพ.xxxxxxxxxxxxxxxx เครื่องอานและบันทึกขอมลูอุณหภูม ิ

12 68ชพ.99000031251600 ชุดการเรยีนรูหุนยนตรวมปฏิบัติงาน (Cobots)  

13 68ชพ.xxxxxxxxxxxxxxxx คอมพิวเตอรพรอมจอภาพและทีวีสำหรับการวิเคราะหขอมลูและ

นำเสนอ 

14 68ชพ.xxxxxxxxxxxxxxxx ชุดฝกควบคุมอัตโนมัติแบบพกพา 

15 68ชพ.xxxxxxxxxxxxxxxx โปรแกรมการเรียนรูออกแบบเพ่ือการผลิตดวยเครื่องจักรอัตโนมตัิ 

CNC 

16 68ชพ.xxxxxxxxxxxxxxxx เครื่องตัดแผนโลหะระบบไฮดรอลกิ 

17 67ชพ.99000026101800 ชุดฝกมาสเตริบอรดไฟฟา 

18 67ชพ.99000031163100 เครื่องตัดเลเซอรขนาดเล็ก 

19 67ชพ.01042401000000 เครื่องพิมพวัสดุ 3 มิต ิ

20 67ชพ.0104228400000001-02   โตะวางเครื่องช่ัง  

21 67ชพ. 0104116700000001-2   ชุดฝกพีแอลซีระบบสกาดา   

22 66ชพ.9900004115700-01 เครื่องวัดความเร็วรอบ 

23 66ชพ.99000041116400-01 เครื่องวัดการสั่นสะเทือน 

24 66ชพ.99000041116400-0001 เครื่องวัดคาความสั่นสะเทือนเครื่องจักรชนิดแกนเดียว 

25 66ชพ.99000041113700-03 เครื่องวัดความเขมแสง 

26 66ชพ.99000041113700-02 เครื่องวัดความเร็วลม 

27 66ชพ.99000041113700-01 เครื่องวัดความเร็วแบบดจิิตอลชนิดหนาสมัผสัดวยเลเซอร5หลัก 

28 66ชพ.01034489000000-01(1) กลอง survey 

29 66 ชพ.99000041111500-03 เครื่องช่ังดิจิติลความละเอียดสูง 320 g ความละเอียด 0.002g 

30 66 ชพ.99000041111500-02 เครื่องช่ังอุตสาหกรรมแบบตั้งพ้ืน 4200 g ความละเอียด 0.01 g 

31 65ชพ.99000041112200-07 ดิจิตอลมัลติมิเตอร 3 

32 65ชพ.99000041112200-06 ดิจิตอลมัลติมิเตอร 2 
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รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

33 65ชพ.99000041112200-05 ดิจิตอลมัลติมิเตอร 1 

34 65ชพ.99000041112200-04 ดิจิตอลเทอรโมมิเตอร 

35 65ชพ.99000041112200-03 เครื่องวัดอุณหภูมิและความช้ืนแบบพกพา 

36 65ชพ.99000041112200-02 เครื่องวัดอุณหภูมิแบบอินฟาเรดแบบพกพา 

37 65ชพ.99000041112200-01 เครื่องวัดความช้ืนไม 

38 65ชพ.99000041112000-02 เครื่องวัดอุณหภูมิอินฟาเรด 

39 65ชพ.01043194000000 ตูอบลมรอน 

40 65 ชพ.01043194000000-0002 ตูอบลมรอน 

41 65 ชพ.01043194000000-0001 ตูอบลมรอน 

42 65 ชพ.01017997000000-0001 เครื่องขยายสัญญาณคาความเครียด 

43 64ชพ-01017331000000-01(9) ชุดอุปกรณสำหรับงานเช่ือม(ถังแกส) 

44 64ชพ-01017331000000-01(8) โตะวางช้ินงานสำหรับงานเช่ือม 

45 64ชพ-01017331000000-01(7) เครื่องควบคุมสั่งงาน 

46 64ชพ-01017331000000-01(6) เครื่องคอมพิวเตอรโนตบุคสำหรับโปรแกรมหุนยนต 

47 64ชพ-01017331000000-01(5) โปรแกรมสำหรับการเรียนรูการควบคุมหุนยนต 

48 64ชพ-01017331000000-01(4) ชุดแวน VR 

49 64ชพ-01017331000000-01(3) ชุดแผงควบคุมการทำงาน 

50 64ชพ-01017331000000-01(2) เครื่องเช่ือม MIG ขนาด 350A 

51 64ชพ-01017331000000-01(1) ชุดแผน AR 

52 64ชพ-01017331000000-01 หุนยนตสำหรับฝกงานเช่ือม 

53 64ชพ.99000041113700-04 เครื่องวัดความเร็วรอบแบบไมสัมผัส 

54 64ชพ.99000041113700-03 เครื่องวัดความเร็วรอบแบบสัมผัสและไมสมัผสั 

55 64ชพ.99000041113700-02 เครื่องวัดความเร็วลมแบบ pitot tube 

56 64ชพ.99000041112300-07 เครื่องวัดและบันทึกคาอุณหภูมิ ความช้ืนสัมพัทธ 
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รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

57 64ชพ.99000041112200-01 เครื่องวัดอุณหภูมิ-ความช้ืนสัมพัทธ 

58 64ชพ.99000023171700-02 เครื่องกลึง 1000MC (2) 

59 64ชพ.99000023171700-01 ถึง 02 เครื่องกลึงอินศูนยความเร็วรอบสูงแบบความเหว่ียงตรงสูง 

60 64ชพ.99000023171700-01 (1) เครื่องกลึง 1000MC 

61 64ชพ.3417-01-01-01 ชุดเครื่องกัด CNC Lathe 

62 64ชพ.01017331000000-01(1) แวน VR HoloLens 2 

63 64ชพ.01016789000000-08 ตูเช่ือม 

64 64ชพ.01016789000000-07 ตูเช่ือม 

65 64ชพ.01016789000000-06 ตูเช่ือม 

66 64ชพ.01016789000000-05 ตูเช่ือม 

67 64ชพ.01016789000000-04 ตูเช่ือม 

68 64ชพ.01016789000000-03 ตูเช่ือม 

69 64ชพ.01016789000000-02 ตูเช่ือม 

70 64 ชพ.01016789000000-01 ตูเช่ือม 

71 64 ชพ 01016789000000 เครื่องเช่ือม 

72 63สว.99000042293700-03 เครื่องตัดเลเซอร 

73 63ชพ.9900004112500-01 ถึง 02 โถแกวดูดความช้ืน 

74 63ชพ.01043194000000-01 ตูอบลมรอน 

75 63ชพ.01016789000000-01 เครื่องเช่ือม 

76 62ชพ-99000027111900-01 เครื่องกลึงควบคุมดวยคอมพิวเตอร 

77 62ชพ.99000041112200-01(05) เครื่องช่ังไฟฟา 

78 62ชพ.99000041112200-01(04) เครื่องขดตัวอยาง 

79 62ชพ.99000041112200-01(03) เครื่องทำความเย็นพรอมระบบหมนุเวียน 

80 62ชพ.99000041112200-01(01)(02) ลูกบอมบ Combustion chamber 
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รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

81 62ชพ.99000041112200-01 เครื่อง Calorimeter 

82 62ชพ.99000041111500-01 เครื่องช่ังไฟฟาทศนิยม 3 ตำแหนง 

83 62ชพ.99000020121000-01 ถึง 02 เครื่องตัด 

84 62ชพ.01016789000000-01 ตูเช่ือม 

85 62ชพ.01016471000000-01 อุปกรณตรวจวัดคาพลังงานไฟฟา 

86 61ชพ.99000041116100-01 เครื่องวัดความเร็วลม 

87 61ชพ.99000023231800-01 เครื่องตัดอัตโนมัติ CNC ตดัดวยระบบ Plasma 

88 61 ชพ.01017121000000-03 (9) ชุดกลองถายภาพ+ชุดรับอุปกรณแบบมีระบบบาลานซ+ชุดติดตั้ง 

89 61 ชพ.01017121000000-03 (8) Red Edge-M Multispectral kit with Re-M 

90 61 ชพ.01017121000000-03 (6)-(7) Matrice 200-parto1-TB50-M200 

91 61 ชพ.01017121000000-03 (5) Drone enterprise matrice 200 

92 61 ชพ.01017121000000-03 (1)-(3) DJI MG-12000s battery for MG-1,MG-1s 

93 61 ชพ.01017121000000-03 (04) MG intellligent charger 

94 61 ชพ.01017121000000-03 Agricultural drone high-end configuration 

95 60ชพ-99000026101800-01ถึง03 เครื่องควบคุมความเร็วรอบ 

96 60 ชพ 99000025102100-01 รถเเทรกเตอรลอยาวขนาด41เเรงมา 

97 59ชพ-99000040101800-02(1) คอมพิวเตอรแบบพกพา 

98 59ชพ-99000039121700-01(2) เครื่องตรวจวัดการไหลของ Hydrogen แบบพกพา 

99 59ชพ-99000039121700-01(1) อุปกรณปรบัแรงดันพรอมขวดบรรจุสำหรับกักเก็บ 

100 59ชพ-99000039121700-01 ชุดศึกษาเซลลเช้ือเพลิง 

101 59ชพ-99000015111500-02 Gas Nitrogen พรอมถังขนาด 47 ลิตร 

102 59ชพ-99000015111500-01 Gas Hydrogen พรอมถังขนาด 47 ลิตร 

103 59ชพ-01016831000000-02 Regulator 

104 59ชพ-01016831000000-01 Data Logger 

105 59ชพ.99000042293700-01 เครื่องลดขนาดแบบ Hammer hill 

 



| 45 

    

รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

106 59ชพ.99000041122400-01 ชุดทดลองไจโรสโคป 

107 59ชพ.99000041116400-01 เครื่องวัดความสั่นสะเทือน 

108 59ชพ.9900004111300-01 เครื่องไทเทรตอัตโนมัต ิ

109 59ชพ.99000041111600-01 เครื่องวัดความหนา Ultrasonic 

110 59ชพ.9900004110400-01 เครื่องหาปรมิาณน้ําในตัวอยาง 

111 59ชพ.99000040101800-02 ชุดทดลองการหาคาการนำความรอน 

112 59ชพ.99000040101800-01  ชุดทดลองการพาความรอน 

113 59ชพ.99000020101600-01ถึง09 Sieve shaker  

114 59ชพ.10363430000000-01 ชุดทดลองการแผรังสีความรอน 

115 59ชพ.01036721000000-01 โตะวางแบบมลีอ 

116 59 ชพ.01037161000000-01 Air Flow Study Unit 

117 59 ชพ 99000041116300-01 ชุดทดสอบหาจดุวาบไฟของเช้ือเพลิง 

118 59 ชพ 01037161000000-01 ชุดทดลองการไหลอากาศ 

119 58ชพ.99000077101900-01 เครื่องวัดประสิทธิภาพการเผาไหมและถายมลพิษจากปลองระบาย 

120 58ชพ.99000041113300-01(1) อุปกรณจายสารละลายปริมาณนอย 

121 58ชพ.99000027111800-01 เครื่องมิลลิ่ง CNC 

122 58ชพ.99000023171700-01 ถึง 04 เครื่องกลึงชนิดยันศูนย 

123 58ชพ.01016937000000-01 กลองถายภาพความรอน 

124 58ชพ.01015886000000-01 เครื่องกลึง CNC 

125 57ชพ-99000041104600-01 เตาหลอม 

126 57ชพ-99000020121900-01 เครื่องวัดความช้ืนดิน 

127 57ชพ.99000045121500-01 เลนสกลองถายรูป 

128 57ชพ.99000042281500-04 เครื่องอบลมรอน 

129 57ชพ.99000041122600-02 กลองจุลทรรศนในการสองดโูลหะ 

130 57ชพ.99000041116100-01 เครื่องวัดแสงอาทิตย 
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131 57ชพ.99000041113700-07-08 ชุดทดลองกำลังไฟฟา 

132 57ชพ.99000041113700-01-05 เครื่องวัดทางไฟฟาพ้ืนฐาน 

133 57ชพ.99000041113300-01(1) Water aspirator 

134 57ชพ.99000041112200-02 อุปกรณสอบเทียบอุณหภูม ิ

135 57ชพ.99000041112200-01 เครื่องวัดคา pH เเละอุณหภูม ิ

136 57ชพ.99000041111500-03-04 เครื่องช่ังไฟฟา 4 ตำแหนง 

137 57ชพ.99000040001800-01 เครื่องทำน้ำรอนพลังงานเเสงอาทิตย 

138 57ชพ.99000032121500-01-02 ตัวเก็บรังสเีเสงอาทิตย 

139 57ชพ.01042049000000-01(1) เครื่องวัดความเคนของสารละลาย 

140 57ชพ.01042049000000-01 เครื่องวัดความเคนแบบดิจติอล 

141 56ชพ.99000041123100-01(2) ตะเกียงบุนเสนแบบพกพา 

142 56ชพ.99000041123100-01(1) เครื่องวัดความขุนของสารละลาย 

143 56ชพ.99000041123100-01 ชุดการเพาะเเยกเช้ือแบคทีเรียกอโรค 

144 55ชพ-99000023171500-02 เครื่องเช่ือมแบบ TIC 

145 55ชพ-99000023171500-01 เครื่องเช่ือมไฟฟาและหมอแปลงไฟฟา ขนาด 300 แอมป 

146 55ชพ-01051425000000-01 รถลาก 

147 55ชพ-01010594000000-01 ตูอบดิน 

148 55ชพ-01010574000000-01 ตูอบดิน 

149 55ชพ.99800041116100-01-03 เครื่องวัดคาออกซิเจนท่ีละลายน้ำ 

150 55ชพ.99000041116100-02-03 เครื่องวัดความเปนกรด-ดาง แบบสารละลาย แบบตั้งโตะ 

151 55ชพ.990000411116100-01 เครื่องวัดความเปนกรด-ดาง หาสารละลาย แบบตั้งโตะ 

152 55ชพ.99000031163100-03 เครื่องตัดพลาสมาแบบ CNC 

153 55ชพ.99000031163100-02 เครื่องตัดพลาสมา 

154 55ชพ.99000031163100-01 เครื่องตัดพลาสมา 

 



| 47 

    

รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

155 55ชพ.99000027113200-01 ชุดทดลองการสื่อสารแบบอนาลอค 

156 55ชพ.99000027111500-01(1) Digital read out and linear scale 

157 55ชพ.99000027111500 เครื่องกลึง 

158 55ชพ.99000023171500-03 เครื่องเช่ือมแบบ MIC 

159 54ชพ.99000041116400-01 ชุดทดสอบความลา 

160 54ชพ.99000027111800-04 เวอเนียรคาลิปเปอรแบบดิจิทัล 150 mm 

161 54ชพ.01016711000000 ออสซิลโลสโคปชนิดหลายชองสัญญาณ 

162 54ชพ.01007505000000-01(2) สวนชุดประมวลผล 

163 54ชพ.01007505000000-01(1) สวนชุดหัววัด 

164 54ชพ.01007505000000-01 เครื่องวัดสีแบบพกพา 

165 54ชพ.01000886000000-01 เครื่องช่ังไฟฟาระบบอิเล็กทรอนิกส 

166 53ชพ-99000060104200-01 ชุดทดสอบกังหันแบบเพลตัน 

167 53ชพ-99000040101600-01 ทุดทดสอบการไหลของอากาศ 

168 53ชพ-01042486000000 รถไถน่ังขับยี่หอคูโบตารุน KRT140 

169 53ชพ.99000041112300-01 เครื่องวัดความช้ืนเมล็ดพันธุพืช 

170 53ชพ.99000040102000-01 หมอน่ึงฆาเช้ือดวยแรงดันไอน้ํา 

171 53ชพ.99000027111800-01 ชุดกัดแผนวงจรอิเล็กทรอนิกส 

172 53ชพ.99000026101800-01 เครื่องกำเนิดไฟฟา 

173 53ชพ.99000026101800-01 ชุดควบคุมความเร็วรอบมอเตอร 

174 53ชพ.99000026101600-01 มอเตอรเหน่ียวนำ 

175 53ชพ.01043517000000-01 แทนตัดเหล็กไฟฟาขนาด 14 น้ิว 

176 53ชพ.01043193000000-01 ไมโครเวฟ 

177 53ชพ.01042900000000-01 เครื่องสับผสม 

178 53ชพ.01042383000000-01 โตะชลศาสตร 
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179 53ชพ.01009593000000-02 ถึง 03 ตูแช 

180 53ชพ.01009593000000-01 ตูแช 

181 53ชพ.01007822000000-01(1)ถึง(3) ชุดทดลองการไหลผานรองบาก 

182 53ชพ -01042383000000-01 โตะชลศาสตร 

183 52ชพ.99000042281800-02 ชุดทดลองความเคนเครียด 

184 52ชพ.99000041116400-01 ชุดปฏิบัติการการสั่นสะเทือนเชิงกล 

185 52ชพ.990000411153000 เครื่องวัดคาการดูดคลื่นแสง 

186 52ชพ.99000027113200-01 ชุดปฏิบัติการแผนแรคเทาอิเล็กทรอนิกส 

187 52ชพ.99000027111800-07(2) CPU 

188 52ชพ.99000027111800-07 จอภาพ 

189 52ชพ.99000027111800-01 ถึง 06 ชุดฝกอิเล็กทรอนิกสเพ่ือการวัดและควบคุม 

190 52ชพ.99000023171500-01 เครื่องตัดพลาสมา 

191 52ชพ.99000023123300-01 เครื่องดูดแกส 

192 52ชพ.99000023111600-01 ระบบผลิตน้ํารีเวอรสออสโมซสิ 

193 52ชพ.01041812000000-01 ออสซิลโลสโคป 

194 52ชพ.01018607000000-01 ถึง 02 ดิจิตอลมลัติมิเตอร 

195 52ชพ.01016711000000-01 เครื่องกำเนิดสัญญาณ 

196 52ชพ.01016625000000-01 เครื่องวัดความเร็วลม 

197 52ชพ.01016624000000-01 เครื่องมือวัดบันทึกขอมูลอัตโนมตั ิ

198 52ชพ.01000886000000-01 เครื่องช่ังแบบความเท่ียงตรงสูง 

199 51ชพ.99000060106400-02 Electro Hydraulics 

200 51ชพ.99000060106400-01 Electro Pneumatics 

201 51ชพ.99000040951500-04 ปมลม 

202 51ชพ.99000027112500-01 ตะเข(แมแรงยกรถ) 
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203 51ชพ.99000023171500-04 เครื่องเช่ือม 

204 51ชพ.99000023153300-05 เครื่องตัดเหล็ก 

205 51ชพ.99000023153300-00 เครื่องตัดเหล็ก 

206 51ชพ.99000022191800-01 ลิฟทยกรถ 

207 51ชพ.9900002101600-03 มอเตอรเกียรทด 

208 51ชพ.9900002101600-02 มอเตอร 2 เฟส 

209 51ชพ.99000021016000-01 มอเตอร 3 เฟส 

210 51ชพ.01043517000000-01 แทนเลื่อยตดัเหล็กไฟฟา 

211 51ชพ.01036937000000-01ถึง20 power supply 

212 51ชพ.01035941000000-02 เครื่องวัดคา L คา C 

213 51ชพ.010354583000000-03 ฟงช้ันเจนเนอรเรเตอร 

214 51ชพ.01025525000000-01 เครื่องทดสอบ Modulus of rupture of Ceramic  

215 51ชพ.01009593000000-01 ถึง 03 ตูแชแข็ง 

216 50ชพ.9900004112400-01 เครื่องวัดความเร็วรอบ 

217 50ชพ.99000041112900-01(1)-(8) เครื่องตรวจสภาพอากาศ 

218 50ชพ.99000031163100-06 อินเวอรเตอรแบบ single phase 

219 50ชพ.01016625000000-01 เครื่องบอกตำแหนงดาวเทียม(GPS) 

220 50ชพ.01009602000000-02 ตูเย็น 

221 48ชพ.9900004112400-01 เครื่องปรับความเร็วรอบของมอเตอร 

222 48ชพ.99000041113600-01 มัลตมิิเตอร 

223 48ชพ.99000041112500-01 เครื่องตรวจการรั่วแบบอัลตราโซนิค 

224 48ชพ.99000031163100-02 เครื่องเช่ือมตัดอาเซทิลีน พรอมเหล็กปรับความดัน และหนากาก

ปรับแสงได 

225 48ชพ.99000031163100-01 เครื่องเช่ือมอารกสปอตเวลดิ้ง 

226 48ชพ.99000026101600-01 ชุดมอเตอรไฟฟาและอุปกรณ 

 



| 50 

    

รายการท่ี เลขครุภัณฑ รายละเอียดอุปกรณ 

227 48ชพ.01019525000000-03 ทอลมขนาด 1 แรงมา (Blower) 

228 47ชพ.6660-22-01-01 เครื่องวัดความเร็วลม 

229 47ชพ.-6628-04-21-01 ชุดปฏิบัติการทางกล 

230 47ชพ.-6622-04-05-01 ชุดตุมช่ังน้ำหนักสอบเทียบ 

231 47ชพ.6622-04-05-01 ตุมน้ำหนักมาตรฐานสแตนเลส(ชุด) 5 กิโลกรัม พรอมกลองไม 

232 47ชพ.6622-04-03-04 เครื่องช่ังระบบอิเล็กทรอนิกพิกัด 60 กิโลกรัม ความละเอียด 0.01 

กิโลกรมั 

233 47ชพ.6622-04-03-03 เครื่องช่ังระบบอิเล็กทรอนิกพิกัด 3100 ความละเอียด 0.01 กลัม 

234 47ชพ.6622-04-03-02 เครื่องช่ังระบบอิเล็กทรอนิก พิกัด 310 กรัม ความละเอียด 0.001 

กรัม 

235 47ชพ.4310-01-01-01 เครื่องปมลมพรอมถังลมขนาด 10 แรงมา 

236 47ชพ.3940-05-01-01 เครน 3 ขาขนาด 3 ตัน 

237 47ชพ.3449-06-01-01 เครื่องตัดพลาสมา ตัดโลหะ 1-25 มม. 

238 47ชพ.3443-01-01-01 เเทนอัดไฮดรอลิคขนาด60ตัน 

239 46ชพ.6628-04-20-01 ชุดทดลองหาแรงกระแทกของลำน้ำ 

240 46ชพ.6628-04-19-01 ชุดเครื่องมือวัดอเนกประสงค Balancing 

241 46ชพ.6628-04-18-01 เครื่องทดสอบเอนกประสงค 

242 46ชพ.6626-04-18-01 Tensile and compression test 

243 46ชพ.3417-01-01-01 ชุดเครื่องกัด CNC 

244 45ชพ.6628-4-20-1 ชุดฝกทางขบวนการผลิต 1ชุด 10รายการ 

245 45ชพ.6628-4-18-1 ชุดทดลองทางระบบควบคมุ 

246 45ชพ.6625-9-11-1ถึง10 ออสซิสโลสโคป 

247 45ชพ.3780-2-1-1-(3) เครื่องคัดขาวขาว 

248 45ชพ.3780-2-1-1-(2) เครื่องกะเทาะขาวเปลือก 

249 45ชพ.3780-2-1-1-(1) เครื่องคัดขนาดขาวสาร 

250 44ชพ.6688-04-16-1 ชุดทดลอง boiler 
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251 44ชพ.6628-4-23-1 เครื่องสาธิดระบบเบรค ABS 

252 44ชพ.6628-4-22-1 เครื่องวิเคราะสภาพเครื่องยนตดีเซล 

253 44ชพ.6628-4-21-1 เครื่องวิเคราะสภาพรถยนตแบบแซสซิสไตพาโมมเิตอร 

254 44ชพ.6628-4-2064 Anti-Lock Brake System (ABS) 

255 44ชพ.6628-4-20-1 เครื่องวิเคราะแกส 

256 44ชพ.6628-4-19-1 เครื่องวิเคราะสภาพเครื่องยนตแกสโชลีน 

257 44ชพ.6628-04-17-1 ชุดทดลองระบบปรับอากาศ 

258 41ชพ.6620-1-1-1 เครื่องทดสอบสมรรถนะของเครื่องยนต 

 
 

2. ส่ิงสนัสนุนดานแหลงเรียนรู 

 2.1 หองสมุดและระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 

 2.1.1 สำนักการเรียนรูตลอดชีวิตพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง (KMITL Lifelong 

Learning Center : KLLC) 

 เปนสำนักการเรียนรูตลอดชีวิตพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง (KMITL Lifelong Learning 

Center: KLLC) มีหนาท่ีบริการพ้ืนท่ีเพ่ือสรางสรรคการเรียนรู สงเสริมการพัฒนาทักษะ ความรูความสามารถ

ดานการเรียนการสอนและศักยภาพ สำหรับผูใชบริการทุกชวงวัย ใหมีขีดความสามารถที่สูงขึ้นทัดเทียมระดับ

สากลอยางไร ขีดจำกัด และสนับสนุนใหเกิดการเรียนรูตลอดชีวิต (Lifelong Learning) 

โครงสราง 

1. ฝายนวัตกรรมการเรียนรู (Learning Innovation) 

ม ีหน  าท ี ่ สน ับสน ุนด  านการจัด

หลักสูตร/กิจกรรม เพื่อสงเสริมการ

เรียนรูตลอด ชีวิตของคนทุกชวงวัย 

ไดแก 

- ออกแบบหลักสูตร/กิจกรรมตอบโจทยความตองการของผู

เขารับบริการ เนน Learning outcomes การเรียนแบบ Online, 

Onsite และ workshop โดยใช เครื่องมือ เชน 3D printing, CNC 

- ว ิ เคราะห หล ักส ูตรด าน Hard & Soft Skills เพ ื ่อให

สอดคลองกับความตองการ ของผูเรียน เนนการสนับสนุนการเพ่ิม

ทักษะ (Reskill/Upskill) ไดเงินเดือนเพ่ิม และไดงานทำใหม 

- จ ัด โครงการร  วมก ับหน  วยงานต  างๆ เพ ื ่ อค นหา

ความสามารถ เพิ่มพูนทักษะ ของคนทุกกลุมวัยในยุคดิจิทัล เชน 

Kids University, BTEC, Kosen, CMKL, Ecole4 2 , GenEd, 

KMIDS 
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- จัดหลักสูตรฝกอบรมระยะสั้และระยะยาว แบบ เนนกลุม

ผูเรียน (Customized) เปนหลัก เชน หลักสูตรอบรมสะสมหนวย

กิต (Credit bank), โครงการเรียนลวงหนา, โครงการสูงวัยสุขภาพ

ดี 

- สรางนวัตกร ผานโปรแกรม Academy training, การ 

Incubate, การมี Mentors 

- จัดกิจกรรมเพิ่มพูนทักษะและกิจกรรมสันทนาการอื่นๆ 

เชน ทำอาหาร, ปลูก ตนไม,ทำดอกไมประดิษฐ, เปดตลาดสินคา, ดู

ดวงจากหลักสูตรดารา โหราศาสตร, แชรประสบการณการมีอายุ

ยืนยาว, การยืดเสนดวยยางยืด 

- หาผูเรียนใหม รักษาผูเรียนเกา 

- นำเสนอผลิตภัณฑ บริการใหตรงตามความตองการผูเรียน 

- ออกแบบ บริหารสื่อ และการตลาด 

- ดูแลการทำสื่อประชาสัมพันธกิจกรรมของสำนักฯ ผาน

ชองทางตาง ๆ เชน เว็บไซตเฟสบุค TikTok 

 

2. ฝายเทคโนโลยีและพ้ืนท่ีการเรียนรู (Technology and Learning Area) 

มีหนาที ่บริการพื ้นที ่สำหรับการ

เร ียนรู ด วยตนเอง และกิจกรรม

ตางๆ เพื ่อเป นศูนย กลางในเชิง

สันทนาการ (Recreation Center) 

ใหแก นักศึกษา คณาจารย บุคลากร

ของสถาบันฯ และบุคคลภายนอก 

ดังนี้ 

- ดูแลเทคโนโลยีสารสนเทศ เชน KMITL MASTERCLASS 

เว็บไซตสำนักการเรียนรูตลอดชีวิต พระจอมเกลาเจาคุณ

ทหารลาดกระบัง 

- ดูแลพื ้นที ่การเรียนรู  พื ้นที ่สันทนาการ เชน Play and 

learn room/Academy center/KIDC/Fab 

lab/Incubation center/Co-working space/Online 

learning platform/Studio/Karaoke/ theater/Open 

library/sleep room 

- ใหบริการพ้ืนท่ี อาหาร 

- จัดพื้นที่สรางความรวมมือกับหนวยงานเอกชน แบบ Win-

Win Situation 

 

3. ฝายบริหารและการจัดการ (Administration and Management) 

มีหนาที ่สนับสนุนการบริหารงาน

ของผ ู บร ิหารในการข ับเคล ื ่อน

- กำหนดกลยุทธใหกาวทันการเปลี ่ยนแปลงของโลกยุค

ดิจิทัล 
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ภารกิจของสำนักการเรียนรูตลอด

ชีว ิต พระจอมเกลาเจาคุณทหาร

ลาดกระบัง ดังนี ้

- บริหารจัดการและธุรการ 

- จัดการและบริการทรัพยากรสารนิเทศ 

- Green Office 

- Kids University 

- หอจดหมายเหตุ 

- iThesis 

 

 2.1.2 ทรัพยากรสารสนเทศ 

รายชื่อหนังสือท่ีใชประกอบการเรียนการสอนและการทำวิจัยสำหรับนักศึกษาและคณาจารยประจำ

หลักสูตรวิศวกรรม 

ลำดับ รายช่ือหนังสือ จำนวน 

1 คณิตศาสตรวิศวกรรมไฟฟา 77 

2 การควบคุมอัตโนมัติ 41 

3 เขียนแบบเครื่องกล 14 

4 วัสดุวิศวกรรม 35 

5 การเขียนโปรแกรม 206 

6 ฟสิกส 176 

7 เคมี 251 

8 ความนาจะเปนและสถิติ 175 

9 กลศาสตรวิศวกรรม 39 

10 เทอรโมไดนามิกส 34 

11 กลศาสตรของไหล 23 

12 กลศาสตรวัสด ุ 25 

13 การใชคอมพิวเตอรชวยในงานออกแบบ 4 

14 วิศวกรรมไฟฟา 73 

15 การถายเทความรอน 11 

16 การออกแบบเครื่องจักรกล 19 

17 การทําความเย็นและการปรับอากาศ 17 

18 การวัดและเครื่องมือวัด 31 

19 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3 

20 กรรมวิธีการผลิต 5 

21 กลศาสตรของหุนยนต 1 
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22 ระบบทอ 16 

23 ความปลอดภัย 74 

24 การยศาสตร 27 

25 การควบคุมคุณภาพ 72 

26 เศรษฐศาสตรการผลิต 3 

27 การเผาไหม 16 

28 วิศวกรรมโรงจักรตนกำลัง 4 

29 เครื่องยนต 44 

30 ระบบไฟฟารถยนต 9 

31 ระบบขับเคลื่อน 4 

32 ระบบการผลิตในอุตสาหกรรม 14 

33 การควบคุมทางอุตสาหกรรม 49 

34 PLC 12 

35 การจัดการพลังงาน 7 

   

 รายการวารสาร/นิตยสารหรือสื่อสิ่งพิมพอ่ืน ๆ ท่ีใชประกอบการเรียนการสอนและการทำวิจัยสำหรับ 

นักศึกษาและคณาจารยประจำหลักสูตรวิศวกรรม 

ลำดับ รายการวารสาร/นิตยสารหรือส่ือส่ิงพิมพอ่ืน ๆ จำนวน 

1 หนังสือฉบับพิมพ  

 - ภาษาไทย 28,195 

 - ภาษาตางประเทศ 5,480 

 รวมท้ังหมด 33,675 

2 จำนวนวารสาร บอกรับ (ไทย) 8 

3 โสตทัศนวัสด ุ(รวม) 1,386 

4 สื่อมัลติมีเดีย (ท่ีมางบยุทธศาสตร 2560)  

 - คณิตศาสตร 120 

 - ฟสิกส 44 

 

ในกรณีที่ทรัพยากรสารสนเทศไมมีในศูนยบรรณสารและสื่อการศึกษา ศูนยบรรณสารฯ ไดจัดใหมี

บริการยืม/ขอสำเนาเอกสารระหวางหองสมุดจากหองสมุดสถาบันอุดมศึกษาทั้งของรัฐและเอกชน 

และหนวยงานท่ีใหความรูทางวิชาการภายในประเทศและตางประเทศ 
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ลำดับ รายการ 

1 สำนักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา (สกอ.) 

 - EBSCO Discovery Service (EDS) Plus Full Text 

- Academic Search Complete (ASC) 

- ACM Digital Library 

- American Chemical Society Journal (ACS) 

- Computer & Applied Sciences Complete (CASC) 

- Emerald Management (EM92) 

- IEEE/IET Electronic Library (IEL) 

- ProQuest Dissertation & Theses Global 

- Science Direct 

- SpringerLink – Journal 

- Web of Science 

2 สำนักหอสมุดกลาง 

 - หนังสืออิเล็กทรอนิกสออนไลน 

- วิทยานิพนธออนไลน 

- ปริญญานิพนธออนไลน 

- Access Medicine 

- Annual Reviews (Archive) 

- ASTM 

- CAB abstracts and CABI fulltext 

- Cambridge Journals Online (Archive) 

- eBooks CRCnetBASE (Archive) 

- eBooks Ebrary (Archive) 

- eBooks Morgan & Claypool synthesis Collection 1-7 (Archive) 

- eBooks NetLibrary 

3 สำนักหอสมุดกลาง 

 - e-Journal 

- eBooks SpringerLink Year 2007 - 2014 Collection 

- Endnote X7 

- Endnote on Web 

- NetLibrary 
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- Scopus 

- SIAM LOCUS (Archive) 

- Wiley Online Library 

- Entrepreneurial Studies Source 

4 อ่ืนๆ + ทดลองใช 

 - ฐานขอมูล (ทดลองใช) 

- ระบบฐานขอมูลจัดเก็บเอกสารในรูปอิเล็กทรอนิกส (Thai Digital 

Collection) 

- ฐานขอมูลบันทึกขอตกลงความรวมมือ (MOU KMITL) 

- สหบรรณานุกรมหองสมุดสถาบันอุดมศึกษาไทย (UCTAL) 

- Turnitin 

- อักขราวิสุทธิ์ 

- อ่ืนๆ 

  

  1.3 หองสมุด สจล. วิทยาเขตชุมพร 

1. หองสมุดเปดใหบริการทุกวันจันทร – วันศุกร เวลา 08.30 น. -16.30 น. (ยกเวนวันหยุดราชการ) 

2. เปดบริการใหอานและยืม หนังสืออางอิง / วารสาร / หนังสือพิมพ / ปญหาพิเศษ / วิทยานิพนธ / 

CD-ROM  

 
เคานเตอรใหยืม-คืนหนังสือหองสมุด สจล. วิทยาเขตชุมพร ฯ 
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ชั้นวางหนังสือตามหมวดตาง ๆ ของหองสมุด สจล. วิทยาเขตชุมพรฯ 

 

 
มุมหนังสือมาใหมและสารานุกรมของหองสมุด สจล. วิทยาเขตชุมพร ฯ 

 

 
ชั้นวางหนังสือตามหมวดตาง ๆ ของหองสมุด สจล. วิทยาเขตชุมพร ฯ 

 



| 58 

    

 
ชั้นวางวารสารและนิตยสารตาง ๆ ของหองสมุด สจล. วิทยาเขตชุมพร ฯ 

 

  2.2 ส่ิงสนับสนุนดานเทคโนโลยี 

2.2.1 หองปฏิบัติการทางภาษา สจล. วิทยาเขตชุมพร 

หองปฏิบัติการทางภาษา เปดใหบริการสื่อภาษาอังกฤษ 

1. เรียนรูภาษาอังกฤษดวยตัวเอง ดวยโปรแกรมสำเร็จรูป 

2. บริการใหยืม หนังสือภาษาอังกฤษ สื่อภาษาอังกฤษ 

3. บริการใหยืม ภาพยนต และชมภาพยนตรภาษาอังกฤษ 

 2.2.2 หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร สจล. วิทยาเขตชุมพร 

หองปฏิบัติการคอมพิวเตอร เปดใหบริการทุกวันจันทร – วันศุกร (ยกเวนวันหยุดราชการ) มี

คอมพิวเตอรท่ีติดตั้งโปรแกรมดานวิศวกรรม จำนวนมากกวา 250 เครื่อง 

 
 

 



สวนที่ 5 แบบการตรวจ (Checklist) | - 16 - 

แบบการตรวจ (Checklist) สำหรับการย่ืนคำขอรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร หรือวุฒิบตัรในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคมุ สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

หลักสูตร : หลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล (ตอเนื่อง)  วันท่ียื่นคำขอ/แกไขเอกสาร : 2 ตุลาคม 2568 / - 

ปริญญา : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วศิวกรรมเครื่องกล) (ตอเนื่อง) มติสภาสถาบันการศึกษา : 8/2568 / 19 สิงหาคม 2568 

คณะ : วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์ จังหวัดชุมพร ปการศึกษาที่ขอรับรอง : 2569 ถึง 2573  

สถาบันการศึกษา : สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง  อางอิงตามระเบียบองคความรู : ระเบียบสภาวิศวกร พ.ศ.2562 
 

ลำดับ ดัชนีที่ใชในการตรวจสอบเอกสารคำรับรองตนเอง (Self-Declaration) 
การรับรองตนเอง 

หมายเหตุ 
มี ไมมี 

หลักสูตร (ขอใหใสเครื่องหมาย  ในชองการรับรองตนเอง [มี] หรือ [ไมมี] และระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง ในชองหมายเหต)ุ 
1. หลักสตูรตองไดรับความเห็นชอบ/อนุมัตจิากสภาสถาบันการศึกษา  

 
 

O หลักสตูรใหม (ตองยื่นคำขอและไดรบัการรับรองปรญิญาฯ กอนเปดรบันักศึกษา)  
 

สวนที่ 1 หนา 17 
O หลักสตูรปรับปรุง (ตองยื่นคำขอรับรองปริญญาฯ ภายใน 1 ป นับแตวันที่สถานศึกษาใหความเห็นชอบปรับปรุง)  

 
 

2. หลักสตูรตองมีวตัถุประสงคและองคความรูตามที่สภาวิศวกรกำหนด เพ่ือใหผูที่สำเร็จการศึกษาจากหลักสูตรสามารถประกอบวิชาชีพ  
ตามกรอบความสามารถในการประกอบวิชาชีพวศิวกรรมควบคุม ในสาขาที่ขอรับรองไดอยางเหมาะสม ทั้งน้ี กรณีหลักสูตรท่ีมีการขอรบัรอง
มากกวาหนึ่งสาขาวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม หลักสูตรจะตองมีองคความรูในสาขาวชิาชีพวิศวกรรมควบคุมนั้น ๆ ที่ขอรับรองครบถวน 

  สวนที่ 1 หนา 3-4 

3. รายละเอียดและสาระของวิชา รวมท้ัง กรณีท่ีมีการเทียบโอน โดยมกีารวัดและประเมินผลการเรียนรูตองมีองคความรูในการประกอบวชิาชีพ
วศิวกรรมควบคมุ ตามทีส่ภาวิศวกรกำหนด 

  มคอ.2 ของหลักสูตร 

4. ระบบการจัดการศึกษา  
 

 
O ระบบทวิภาค  

 
สวนที่ 1 หนา 4 

O ระบบไตรภาค  
 

 
O ระบบอ่ืนๆ (อาทิ ระบบคลังหนวยกิต, โมดลู และอ่ืนๆ ตามกระทรวง อว.)    

5. โครงสรางหลักสูตร   ตามขอบังคับ (ฉบับที่ 3) พ.ศ. 2564 
- มีจำนวนหนวยกิตในหมวดวิชาเฉพาะเปนไปตามกฎหมายวาดวยการอุดมศึกษาและกฎหมายอ่ืนที่เก่ียวของกำหนด และ   ระบุจำนวน    92    หนวยกิต 
- มีวิชาเฉพาะทางวิศวกรรมที่เปนองคความรูในสาขาวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมที่ขอรับรองน้ัน ไมนอยกวา 30 หนวยกิต   ระบุจำนวน    81    หนวยกิต 

ลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงคและสิ่งสนับสนนุการเรียนรู (ขอใหใสเครื่องหมาย  ในชองการรับรองตนเอง [มี] หรือ [ไมมี] และระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางองิ ในชองหมายเหตุ) 
1. ลักษณะบัณฑติที่พึงประสงคสำหรบัการประกอบวชิาชีพวิศวกรรมควบคุม (Graduate Attributes and Professional Competencies)  

 
 

O รายวิชาในหลักสูตรกับลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) ตามขอตกลง Washington Accord หรือ  
 

 
O รายวิชาในหลักสูตรกับลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค (Graduate Attributes) ตามขอตกลง Sydney Accord  

 
สวนที่ 3 หนา 23 

2. สถาบันการศึกษาตองมีการเรียน การปฏิบัติการ วัสดุอุปกรณการเรียนการสอน และแหลงบริการขอมูลทางวิชาการ ใหสอดคลองกับ 
องคความรูในสาขาวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมที่ขอรับรอง 

  สวนท่ี 4 หนา 128- 185 
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ตารางแจกแจงรายวิชาในหลักสตูรเทียบองคความรูท่ีสภาวิศวกรกำหนด (ขอใหใสเคร่ืองหมาย  ในชององคความรูตามเกณฑ และผูสอนตามเกณฑ) 

ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาท่ีขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 
ตามเกณฑ 

ผูสอน 
ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 
(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 

หนวยกิต 
ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 
ที่ขอเทียบ 

1. องคความรูพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร        
 
 

1.1 คณิตศาสตรวิศวกรรม 11716100 MATHEMATICAL FOR 
MECHANICAL ENGINEERING 1 

3(3-0-6) 1.5   สวนที่ 3 หนา 35 และ หนา 77  

 11716101 MATHEMATICAL FOR 
MECHANICAL ENGINEERING 2 

3(3-0-6) 1.5   สวนที่ 3 หนา 35 และ หนา 77 

1.2 ฟสิกส 11726100 PHYSICS FOR MECHANICAL 
ENGINEERS 

3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 36 และ หนา 77 

1.3 เคมี 11746100  CHEMISTRY FOR 
MECHANICAL ENGINEERS 

3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 36 และ หนา 77 

2. องคความรูพ้ืนฐานทางวิศวกรรม        
 2.1 กลุมท่ี 1 พ้ืนฐานการออกแบบ (Design 

      Fundamentals) ความรูท่ีเกี่ยวของกับ 
       

Mechanical Drawing 11236100 ENGINEERING DRAWING 3 (2-3-6) 3   สวนที่ 3 หนา 36 และ หนา 78 
Statics and Dynamics 11236103  

 
STATICS AND DYNAMICS 3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 37 และ หนา 78 

Mechanical Engineering Process 11236107 MANUFACTURING PROCESS 2 (2-1-4)  0.6   สวนที่ 3 หนา 37 และ หนา 78 
 11236109 COMPUTER-AIDED DESIGN 

AND MANUFACTURING 
3 (1-3-6)  

 
0.9 

  
สวนที่ 3 หนา 38 และ หนา 78 

 11236100 ENGINEERING DRAWING 
 

3 (2-3-6) 0.6 
  

สวนที่ 3 หนา 38 และ หนา 78 

 11236116 
 

MECHANICAL ENGINEERING 
LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 
 

0.1 
  

สวนที่ 3 หนา 39 และ หนา 79 

 11236117 
 

MECHANICAL ENGINEERING 
LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 
 

0.1 
  

สวนที่ 3 หนา 39 และ หนา 84 
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ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาท่ีขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 
ตามเกณฑ 

ผูสอน 
ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 
(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 

หนวยกิต 
ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 
ที่ขอเทียบ 

2 

(ตอ) 

 2.2 กลุมที่ 2 ความรูทางดิจิทัล (Digital Literacy) 
ความรูท่ีเกี่ยวของกับ  

       

Digital Technology in Mechanical 
Engineering 

11236101 COMPUTER PROGRAMMING 3 (2-3-6) 0.9   สวนที่ 3 หนา 39 และ หนา 89 

 11236119  
 

DATA ANALYSIS FOR 
ENGINEERING 

3 (3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 39 และ หนา 89 

 11236100 ENGINEERING DRAWING 3 (2-3-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 40 และ หนา 89 
 11236112 AUTOMATIC CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 40 และ หนา 90 

 11236115 MEASUREMENT AND 
INSTRUMENTATION OF 
INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 41 และ หนา 90 

2.3 กลุมที่ 3 พื้นฐานทางความรอนและของไหล 
(Thermo-fluids Fundamentals)  
ความรูท่ีเกี่ยวของกับ  

       

Thermodynamics 11236104 THERMODYNAMICS 3 (3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 42 และ หนา 90 
Fluid Mechanics 11236105  

 
FLUID MECHANICS AND 
MACHINERY 

3 (3-0-6)  
 

3   สวนที่ 3 หนา 42 และ หนา 90 

Heat Transfer 11236110  HEAT TRANSFER 3 (3-0-6)  3   สวนที่ 3 หนา 43 และ หนา 91 
2.4 กลุมที่ 4 วัสดุวิศวกรรมและกลศาสตรวัสดุ 

(Engineering Materials and Mechanics 
of Materials) ความรูที่เก่ียวของกับ 
Engineering Materials 11236102 ENGINEERING MATERIALS 3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 43 และ หนา 91 
Solid Mechanics 11236106 MECHANICS OF MATERIALS 3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 44 และ หนา 91 
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ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาที่ขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 

ตามเกณฑ 

ผูสอน 

ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 

(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 
หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 

ที่ขอเทียบ 

2 

(ตอ) 

2.5 กลุมที่ 5 ความปลอดภัย สิ่งแวดลอม และ
ความยั่งยืน (Safety Environment and 
Sustainability)  

       

Safety 11236118 INDUSTRIAL SAFETY 

TECHNOLOGY 

3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 44 และ หนา 91 

Environment 11236123  

 

ENERGY SYSTEMS AND 

ENVIRONMENT 

3(3-0-6) 2.4   สวนที่ 3 หนา 45 และ หนา 92 

 11236118 INDUSTRIAL SAFETY 

TECHNOLOGY 

3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 45 และ หนา 92 

Sustainability 11236308 SUSTAINABLE DESIGN IN 

MECHANICAL ENGINEERING 

3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 46 และ หนา 92 

3 องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรม        

 

 

 

3.1 กลุมที่ 1 เครื่องจักรกล (Machinery)  

ความรูท่ีเก่ียวของกับ  

Machinery Systems 11236111 MACHINE DESIGN 3(3-0-6) 0.9   สวนที่ 3 หนา 46 และ หนา 92 

11236105 

 

FLUID MECHANICS AND 

MACHINERY 

3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 47 และ หนา 93 

11236106  MECHANICS OF MATERIALS 3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 47 และ หนา 93 

11236103 STATICS AND DYNAMICS 3(3-0-6) 0.45   สวนที่ 3 หนา 47 และ หนา 93 

11236114 MECHANICAL VIBRATIONS 3(3-0-6) 0.45   สวนที่ 3 หนา 48 และ หนา 93 

Machine Design 11236111 MACHINE DESIGN 3(3-0-6) 2.1   สวนที่ 3 หนา 48 และ หนา 94 

 11236106  MECHANICS OF MATERIALS 3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 49 และ หนา 94 

 11236100 ENGINEERING DRAWING 3(2-3-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 49 และ หนา 94 
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ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาที่ขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 

ตามเกณฑ 

ผูสอน 

ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 

(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 
หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 

ที่ขอเทียบ 

3 

(ตอ) 

Prime Movers 11236105 

 

FLUID MECHANICS AND 

MACHINERY 

3(3-0-6) 

 

1.2   สวนที่ 3 หนา 50 และ หนา 94 

 11236104 THERMODYNAMICS 3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 50 และ หนา 95 

 11236124 POWER PLANT ENGINEERING 3(3-0-6) 0.9   สวนที่ 3 หนา 51 และ หนา 95 

 11236113 

 

REFRIGERATION AND AIR 

CONDITIONING 

3(3-0-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 51 และ หนา 95 

3.2 กลุมที่ 2 ความรอน ความเย็น และของไหล

ประยุกต (Heat, Cooling and Applied 

Fluids) ความรูทีเ่ก่ียวของกับ 

       

Air Conditioning and Refrigeration 11236113 REFRIGERATION AND AIR 

CONDITIONING 

  3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 52 และ หนา 95 

Power Plant 11236124 POWER PLANT ENGINEERING   3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 52 และ หนา 96 

Thermal System Design 11236104 THERMODYNAMICS   3(3-0-6) 0.75   สวนที่ 3 หนา 53 และ หนา 96 

 11236110 HEAT TRANSFER   3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 53 และ หนา 96 

 11236124 POWER PLANT ENGINEERING   3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 54 และ หนา 97 

 11236113 

 

REFRIGERATION AND AIR 

CONDITIONING 

  3(3-0-6) 0.45   สวนที่ 3 หนา 55 และ หนา 97 

 11236105 

 

FLUID MECHANICS AND 

MACHINERY 

  3(3-0-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 55 และ หนา 97 

 11236123  

 

ENERGY SYSTEMS AND 

ENVIRONMENT 

  3(3-0-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 56 และ หนา 97 
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ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาที่ขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 

ตามเกณฑ 

ผูสอน 

ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 

(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 
หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 

ที่ขอเทียบ 

3 

(ตอ) 

Prime Movers Turbomachinery 11236105 

 

FLUID MECHANICS AND 

MACHINERY 

  3(3-0-6) 1.2   สวนที่ 3 หนา 56 และ หนา 98 

  11236124 POWER PLANT ENGINEERING   3(3-0-6) 0.9   สวนที่ 3 หนา 57 และ หนา 98 

  11236104 THERMODYNAMICS   3(3-0-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 57 และ หนา 98 

  11236110 HEAT TRANSFER   3(3-0-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 58 และ หนา 98 

  11236116 

 

MECHANICAL ENGINEERING 

LABORATORY 1 

  1(0-3-2) 

 

0.1   สวนที่ 3 หนา 58 และ หนา 99 

3.3 กลุมที่ 3 ระบบพลวัตและการควบคุม

อัตโนมัติ (Dynamic Systems and 

Automatics Control) ความรูท่ีเก่ียวของกับ 

       

Dynamic Systems 11236103 STATICS AND DYNAMICS   3(3-0-6) 0.9   สวนที่ 3 หนา 58 และ หนา 104 

 11236114 MECHANICAL VIBRATIONS   3(3-0-6) 0.9   สวนที่ 3 หนา 59 และ หนา 104 

 11236112 AUTOMATIC CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

  3(3-1-6) 

 

0.6   สวนที่ 3 หนา 59 และ หนา 104 

 11236115 

 

MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION OF 

INDUSTRIAL 

  3(3-0-6) 0.3   สวนที่ 3 หนา 60 และ หนา 105 

 11236117 

 

MECHANICAL ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1(0-3-2) 

 

0.1   สวนที่ 3 หนา 61 และ หนา 105 

Automatic Control 11236112 AUTOMATIC CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

3(3-1-6) 

 

1.8   สวนที่ 3 หนา 61 และ หนา 110 
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ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาที่ขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 

ตามเกณฑ 

ผูสอน 

ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 

(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 
หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 

ที่ขอเทียบ 

3 

(ตอ) 

 

11236108 

 

FUNDAMENTAL OF 

ELECTRICAL ENGINEERING 

3(2-3-6) 

 

0.6   สวนที่ 3 หนา 62 และ หนา 110 

11236115 

 

MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION OF 

INDUSTRIAL 

3(3-0-6) 

 

0.3   สวนที่ 3 หนา 62 และ หนา 110 

 
11236117 

 

MECHANICAL ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1(0-3-2) 

 

0.1   สวนที่ 3 หนา 62 และ หนา 111 

Internet of Things (IoT) and Artificial 

Intelligence (AI) 

11236304 

 

INDUSTRIAL INTERNET OF 

THINGS 

3(3-0-6) 

 

1.8   สวนที่ 3 หนา 63 และ หนา 116 

 11236112 AUTOMATIC CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

3(3-1-6) 

 

0.6   สวนที่ 3 หนา 64 และ หนา 116 

 11236115 

 

MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION OF 

INDUSTRIAL 

3(3-0-6) 

 

0.3   สวนที่ 3 หนา 64 และ หนา 116 

 11236306 

 

BIG DATA ANALYTICS IN 

ENGINEERING 

3(3-0-6) 

 

0.3   สวนที่ 3 หนา 65 และ หนา 117 

Robotics 11236307 ROBOTICS TECHNOLOGY 3(3-0-6) 2.4   สวนที่ 3 หนา 65 และ หนา 117 

 11236109 

 

COMPUTER-AIDED DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3(1-3-6) 

 

0.6   สวนที่ 3 หนา 66 และ หนา 117 

Vibration 11236114 MECHANICAL VIBRATIONS 3(3-0-6) 3   สวนที่ 3 หนา 66 และ หนา 117 
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ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาที่ขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 

ตามเกณฑ 

ผูสอน 

ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 

(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 
หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 

ที่ขอเทียบ 

3 

(ตอ) 

Pneumatic and Hydraulic Control 11236112 AUTOMATIC CONTROL AND 

BASIC ARTIFICIAL 

INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

3(3-1-6) 

 

2.1   สวนที่ 3 หนา 67 และ หนา 118 

 11236115 

 

MEASUREMENT AND 

INSTRUMENTATION OF 

INDUSTRIAL 

3(3-0-6) 

 

0.45   สวนที่ 3 หนา 68 และ หนา 118 

 11236117 

 

MECHANICAL ENGINEERING 

LABORATORY 2 

1(0-3-2) 

 

0.15   สวนที่ 3 หนา 68 และ หนา 118 

3.4 กลุมที่ 4 ระบบทางกลอ่ืนๆ (Mechanical 

Systems and Other)  ความรูที่เก่ียวของกับ  
       

Energy 11236120  

 

ENERGY CONSERVATION AND 

MANAGEMENT 

3(3-0-6) 

 

0.6   สวนที่ 3 หนา 69 และ หนา 123 

 11236123 

 

ENERGY SYSTEMS AND 

ENVIRONMENT 

3(3-0-6) 

 

0.6   สวนที่ 3 หนา 69 และ หนา 124 

 11236104 THERMODYNAMICS 3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 70 และ หนา 124 

 11236124 POWER PLANT ENGINEERING 3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 70 และ หนา 124 

 11236108 

 

FUNDAMENTAL OF 

ELECTRICAL ENGINEERING 

3(2-3-6) 

 

0.6   สวนที่ 3 หนา 71 และ หนา 124 

Engineering Management and 

Economics 

11236121 ENGINEERING PROJECT 

MANAGEMENT 

3(3-0-6) 1.2   สวนที่ 3 หนา 71 และ หนา 124 
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ลำดับ องคความรูที่สภาวิศวกรกำหนด รหัสวิชา 
รายวิชาที่ขอเทียบ 

(ระบุชื่อวิชาเปนภาษาอังกฤษ) 

จำนวนหนวยกิต 
องคความรู 

ตามเกณฑ 

ผูสอน 

ตามเกณฑ 

หมายเหตุ 

(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางอิง) 
หนวยกิต 

ตามหลักสูตร 

หนวยกิต 

ที่ขอเทียบ 

3 

(ตอ) 

 11236122 

 

QUALITY CONTROL IN 

ENGINEERING 

3(3-0-6) 

 

0.9   สวนที่ 3 หนา 72 และ หนา 125 

 11236119 DATA ANALYSIS FOR 

ENGINEERING 

3(3-0-6) 

 

0.45   สวนที่ 3 หนา 72 และ หนา 125 

 11236120 

 

ENERGY CONSERVATION AND 

MANAGEMENT 

3(3-0-6) 

 

0.45   สวนที่ 3 หนา 73 และ หนา 125 

Fire Protection System 11236118 

 

INDUSTRIAL SAFETY 

TECHNOLOGY 

3(3-0-6) 

 

2.1   สวนที่ 3 หนา 73 และ หนา 125 

 11236302 

 

SANITARY SYSTEMS AND PUMP 

DESIGN 

3(3-0-6) 

 

0.45   สวนที่ 3 หนา 74 และ หนา 126 

 11236303 

 

INDUSTRIAL PIPING DESIGN 3(3-0-6) 

 

0.45   สวนที่ 3 หนา 74 และ หนา 126 

Computer-Aided Engineering (CAE) 11236109 

 

COMPUTER-AIDED DESIGN AND 

MANUFACTURING 

3(1-3-6) 

 

1.8   สวนที่ 3 หนา 75 และ หนา 126 

 11236110 HEAT TRANSFER 3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 75 และ หนา 126 

 11236114 MECHANICAL VIBRATIONS 3(3-0-6) 0.6   สวนที่ 3 หนา 76 และ หนา 127 
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ผูรับรองขอมูล/ผูรับผิดชอบหลักสูตร : เอกสารคำรับรองตนเอง (Self-Declaration) 

ลำดับ ชื่อ-สกุล ตำแหนงบริหาร วาระการดำรงตำแหนง 
(ชวงระยะเวลาของการดำรงตำแหนง) 

หมายเหตุ 
(ระบุเลขหนาของเอกสารที่ใชอางองิ) 

1. ชื่อผูรับรอง/อนุมัติขอมูล 
รศ.ดร.คมสัน มาลสีี 

 
อธิการบด ี

 
พ.ศ. 2566 – ปจจุบัน 

 
คำรับรองตนเอง/สวนที่ 1/ หนา 17 

2. ชื่อผูรับผิดชอบหลักสูตร 
- ผูชวยศาสตราจารยวรรษชล วัฒนะ 

 
ประธานหลักสตูร 

 
- 

 

คำรับรองตนเอง/สวนที่ 1/ หนา 17 

คำแนะนำเพิ่มเติม: กรณีท่ีผูรับรอง/อนุมัติขอมลูเปนตำแหนงบริหารอื่น อาทิเชน รองอธิการบดีฝายวิชาการ/คณบด/ีหัวหนาภาควิชา จะตองมีหนังสือ/เอกสารมอบอำนาจจากอธิการบด ี

 



 

 

 

 

 
 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล (ตอเนือ่ง) 

(หลักสูตรใหม พ.ศ. 2569) 

 

 

 

 

 

 

 

    ภาควิชาวิศวกรรมศาสตร 

วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักด์ิ จังหวดัชุมพร 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

 
(หลักสูตรนี้ขอรับรองจากสภาวิชาชีพ) 

 



รายละเอียดหลักสูตร 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมเครื่องกล) (ตอเน่ือง) ภาควิชาวิศวกรรมศาสตร สจล. วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์ จังหวัดชุมพร 

 

 

สารบัญ 
หนา 

หมวดที่ 1 ขอมูลทั่วไป 1 

1.  ชื่อหลักสูตร 1 

2.  ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 1 

3. วิชาเอกหรือความเชี่ยวชาญเฉพาะของหลักสูตร 1 

4. จำนวนหนวยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 1 

5. รูปแบบของหลักสูตร 2 

6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 3 

7. อาชีพที่สามารถประกอบไดหลังสำเร็จการศึกษา 4 

8. สถานที่จัดการเรียนการสอน 5 

9. ความสัมพันธกับหลักสูตรอื่นที่เปดสอนในคณะ/ ภาควิชาอ่ืนของสถาบัน 6 

หมวดที่ 2 ปรัชญา วัตถุประสงค และผลลัพธการเรียนรู 7 

1. ปรัชญา 7 

2. วัตถุประสงคของหลักสูตร  7 

3. ผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร  8 

4. ความสอดคลองระหวางวัตถุประสงคและผลลัพธการเรียนรูของหลักสตูร 9 

5. ความสอดคลองของผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตรและทักษะในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 10 

6.  ผลลัพธการเรียนรูรายชั้นป 11 

หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การดำเนินการ และโครงสรางของหลักสูตร 13 

1. ระบบการจัดการศึกษา 13 

2. การดำเนินการหลักสูตร 13 

3. โครงสรางหลักสูตร รายวิชา และหนวยกิต 16 

4. แผนการศึกษา 22 

5. แผนผังโครงสรางหลักสูตร (Curriculum Roadmap) 27 

6. แผนที่กระจายความรับผิดชอบผลลัพธการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum 

Mapping) 

28 

หมวดที่ 4 การจัดกระบวนการเรียนรู และการประเมินผล 33 

1. การจัดกระบวนการเรียนรูเพ่ือพัฒนาผลลัพธการเรียนรู 33 

2. องคประกอบเก่ียวกับประสบการณภาคสนาม 34 

3. ขอกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงานวิศวกรรม 35 



รายละเอียดหลักสูตร 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมเครื่องกล) (ตอเน่ือง) ภาควิชาวิศวกรรมศาสตร สจล. วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์ จังหวัดชุมพร 

 

 

 สารบัญ  

  หนา 

   

หมวดที่ 5 ความพรอมและศักยภาพในการบริหารจัดการหลักสูตร 37 

1. อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร และอาจารยประจำหลักสูตร 37 

2. แผนพัฒนาบุคลากรสายวิชาการของสวนงานวิชาการที่เก่ียวของกับหลักสูตร 58 

3. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู 59 

หมวดที่ 6 การประเมินผลการเรียนและเกณฑการสำเร็จการศึกษา 63 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑในการใหระดับคะแนน (เกรด) 63 

2. แผนการประเมินผลลัพธการเรียนรู 63 

3. แผนการทวนสอบผลการประเมินการเรียนรู 65 

4. เกณฑการสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 65 

5. การจัดการขอรองเรยีนและการอุทธรณ 66 

หมวดที่ 7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 67 

1. ระบบการประกันคุณภาพหลักสูตร 67 

2. การบริหารความเสี่ยงของหลักสูตร 70 

หมวดที่ 8 ระบบและกลไกในการพฒันาหลักสูตร 72 

1. ผลการดำเนินงานของหลักสูตรกอนปรับปรุง 72 

2. การวิเคราะหจุดแข็ง จุดที่ตองไดรับการพัฒนา และแผนการพัฒนาปรับปรุง 72 

3. การกำหนดกลุมผูมีสวนไดเสยีและวิธีการสำรวจ 72 

4. การวิเคราะหชองวางเพื่อสรุปแนวทางการปรับปรุงความตองการของผูมีสวนไดเสีย 72 

5. กระบวนการกำหนดผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 72 

6. การออกแบบหลักสูตร 75 

7. การสื่อสารและเผยแพรขอมูลของหลักสูตรแกผูมีสวนไดเสีย 76 

 

 

 

 

 

 

                                      

  



รายละเอียดหลักสูตร 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมเครื่องกล) (ตอเน่ือง) ภาควิชาวิศวกรรมศาสตร สจล. วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์ จังหวัดชุมพร 

 

 

สารบัญ  

 หนา 

เอกสารแนบ (ภาคผนวก) 

 

 

ภาคผนวก ก ขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษา

ระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2565 และฉบับที่ 2 พ.ศ. 2566 

78 

ภาคผนวก ข ขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษา

ระดับปริญญาตรีโครงการแววนวัตกร พ.ศ. 2560 และฉบับท่ี 2 พ.ศ. 2564 

109 

ภาคผนวก ค ประกาศสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคณุทหารลาดกระบัง  

เรื่อง การลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา 

113 

ภาคผนวก ง หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ฉบับ พ.ศ. 2566 118 

ภาคผนวก จ คำอธิบายรายวิชา  123 

ภาคผนวก ฉ รายการทรัพยากรสนับสนุนการเรยีนการสอน 152 

ภาคผนวก ช บรรณานุกรมผลงานวิชาการอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร/อาจารยประจำหลักสูตร 159 

ภาคผนวก ซ บันทึกขอตกลงความรวมมือ 164 

ภาคผนวก ญ รายการการวิเคราะหความตองการของผูมีสวนไดสวนเสีย  

(Stakeholders’ needs) 

169 

 

 



รายละเอียดหลักสูตร 
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล (ตอเนื่อง) 

หลักสูตรใหม  พ.ศ. 2569 

 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

คณะ   วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศกัดิ์ จังหวัดชุมพร 

ภาควิชา  วิศวกรรมศาสตร 

รหัสหลักสูตร  - 

   

หมวดที่ 1 ขอมูลพ้ืนฐานเกี่ยวกับหลักสูตร 

1. ช่ือหลักสูตร 

 ชื่อภาษาไทย  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล (ตอเนื่อง) 

 ชื่อภาษาอังกฤษ  Bachelor of Engineering Program in Mechanical Engineering  

     (Continuing Program) 

2. ช่ือปริญญาและสาขาวิชา 

 ชื่อเต็ม (ภาษาไทย) วิศวกรรมศาสตรบัณฑติ (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  (ภาษาอังกฤษ) Bachelor of Engineering (Mechanical Engineering) 

 ชื่อยอ (ภาษาไทย) วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

 ชื่อยอ (ภาษาอังกฤษ) B.Eng. (Mechanical Engineering, ME) 

3. วิชาเอกหรือความเช่ียวชาญเฉพาะของหลักสูตร (ถามี) 

วิศวกรรมเครื่องกล 

4. จำนวนหนวยกิตท่ีเรียนตลอดหลักสูตร 

122 หนวยกิต 
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5. รูปแบบของหลักสูตร 

5.1 รูปแบบ  

5.1.1 ระยะเวลาการศึกษาของหลักสูตร 

  หลักสูตรปริญญาตร ี4 ป    

 หลักสูตรปริญญาตรี 5 ป 

 หลักสูตรปริญญาตรี 6 ป    

  อื่น ๆ (ระบุ)  หลักสูตรระดับปริญญาตรี 2.5 ป (ตอเนื่อง) ทางวิชาชีพ   

5.1.2 ลักษณะของหลักสูตร 

 หลักสูตรปกติ   

 หลักสูตรพหุวิทยาการ (ระบุ)............................................................................................. 

 หลักสูตรสหวิทยการ (ระบุ).............................................................................................. 

5.2 ประเภทของหลักสูตร 

  หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ  

   หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ 

   หลักสูตรปริญญาตรีแบบกาวหนาทางวิชาการ 

  หลักสูตรทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 

    หลักสูตรทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 

    หลักสูตรแบบกาวหนาทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 

5.3 ภาษาที่ใช 

   หลักสูตรจัดการศึกษาเปนภาษาไทย 

   หลักสูตรจัดการศึกษาเปนภาษาตางประเทศ (ระบุภาษา)................................................. 

   หลักสูตรจัดการศึกษาเปนภาษาไทยและภาษาตางประเทศ (ระบุภาษา)........................... 

 5.4 การรับเขาศึกษา 

           รับเฉพาะนักศึกษาไทย 

           รับเฉพาะนักศึกษาตางชาติ 

           รับทั้งนักศึกษาไทยและนักศึกษาตางชาติท่ีใชภาษาไทยไดดี 
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5.5 ความรวมมือกับสถาบันอื่น 

       เปนหลักสูตรของสถาบันโดยเฉพาะ 

       เปนหลักสูตรที่ไดรับความรวมมือสนับสนุนจากสถาบันอ่ืน 

                           ชื่อสถาบัน......................................................................................................... 

        รูปแบบของความรวมมือสนับสนุน................................................................... 

        เปนหลักสูตรรวมกับสถาบันอื่น 

             ชื่อสถาบัน................................................................ประเทศ................................ 

       รูปแบบของการรวม 

   รวมมือกัน โดยสถาบันฯ เปนผูใหปรญิญา 

   รวมมือกัน โดยสถาบันฯ อื่น เปนผูใหปริญญา 

   รวมมือกัน โดยผูศึกษาอาจไดรับปริญญาจากสองสถาบัน (หรือมากกวา 2 สถาบัน)  

5.6. การใหปริญญาแกผูสำเร็จการศึกษา 

       ใหปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 

       ใหปรญิญามากกวา 1 สาขาวิชา (เชน ทวิปริญญา) 

        อ่ืน ๆ (ระบุ).................................................................................... 

6.  สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 

 หลักสูตรใหม      กำหนดเปดสอนเดือน กรกฎาคม พ.ศ. 2569         

ไดพิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการสภาวิชาการ  ครั้งท่ี   8/2568  . 

เมื่อวันที่ 23 เดือน กรกฎาคม พ.ศ. 2568 

ไดรบัอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตรจากสภาสถาบัน ในการประชุมครั้งที่   8/2568  . 

เมื่อวันที่. 19 เดือน สิงหาคม พ.ศ. 2568 

หลักสูตรปรับปรุง      กำหนดเปดสอนเดือน......................................พ.ศ. .......................         

ไดพิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการสภาวิชาการ  ครั้งท่ี ............/............. 

เมื่อวันที่................... เดือน............................. พ.ศ. ...................... 

ไดรบัอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตรจากสภาสถาบันในการประชุมครั้งท่ี .................... 

เมื่อวันที่................... เดือน............................. พ.ศ. ...................... 

 รับรองหลักสูตรโดย...........สภาวิศวกร...........................................................  

เมื่อวันที่................... เดือน............................. พ.ศ. ...................... 
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7. อาชีพท่ีสามารถประกอบไดหลังสำเร็จการศึกษา 

หลักสูตรจะไดรับการเผยแพรวาเปนหลักสูตรมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมการศึกษาแหงชาติ พ.ศ. 

2565 ภายในปการศึกษา 2571  

 

ตำแหนงงาน คำอธิบายลักษณะงาน 

(1) วิศวกรออกแบบ (Design Engineer) รับผิดชอบการออกแบบชิ้นสวนเครื่องจักรกลหรือ

ระบบเครื่องกลโดยใชโปรแกรมคอมพิวเตอรชวยใน

การออกแบบ (CAD) รวมถึงการวิเคราะหความ

แข็งแรงและการเลือกใชวัสดุที่เหมาะสมกับงาน 

(2) วิศวกรควบคุมกระบวนการผลิตและการทำงาน

ของเคร ื ่องจ ักรกล (Process and Machine 

Control Engineer) 

วางแผนและควบคุมกระบวนการผล ิตและการ

ทำงานของเคร ื ่องจ ักรในโรงงาน เพ ื ่อให  เ กิด

ประสิทธิภาพสูงสุดและลดความเสียหายที ่อาจ

เกิดขึ้น 

(3) วิศวกรซอมบำรุง (Maintenance Engineer) รับผิดชอบการบำรุงรักษาและซอมแซมเครื่องจักร

ในโรงงาน เพื่อใหเครื่องจักรทำงานไดอยางตอเนื่อง

และมีประสิทธิภาพ 

(4) วิศวกรจัดการโครงการ 

(Project Engineer/Project Manager) 

บริหารจัดการโครงการดานวิศวกรรมเครื่องกลตั้งแต

การวางแผนจนถึงการดำเนินการ 

(5) วิศวกรเดินระบบ วิศวกรออกแบบและควบคุม

ระบบปรับอากาศ สุขาภิบาล ยานยนต ระบบ

อัตโนมัต ิ(System Engineer - HVAC, 

Sanitation, Automotive, Automation 

Systems) 

ออกแบบและควบคุมการทำงานของระบบปรับ

อากาศ ระบบสุขาภิบาล ระบบยานยนต และระบบ

อัตโนมัติ ใหมีประสิทธิภาพและปลอดภัย 

(6) วิศวกรสนาม (Field Engineer) ตรวจสอบและด ูแลการต ิดต ั ้ งและการใช  งาน

เครื่องจักรหรือระบบในสถานที่ทำงานจริง เชน ใน

โรงงานหรอืโครงการกอสราง 

(7) วิศวกรความปลอดภัย (Safety Engineer) ตรวจสอบและปรับปรุงมาตรการความปลอดภัยใน

โรงงานหร ือสถานประกอบการที ่ เก ี ่ยวข องกับ

เครื่องจักรกล 
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ตำแหนงงาน คำอธิบายลักษณะงาน 

(8) วิศวกรพลังงานที่วิเคราะหและปรับปรุงทางดาน

พลังงานในโรงงาน และอาคาร (Energy 

Engineer - Analysis and Improvement in 

Factories and Buildings) 

วิเคราะหการใชพลังงานในโรงงานหรืออาคาร และ

เสนอแนะการปรับปรุงเพื่อประหยัดพลังงานและลด

คาใชจาย 

(9) วิศวกรทดสอบ (Testing Engineer) ทดสอบและประเมินผลการทำงานของผลิตภัณฑ

หร ือระบบเคร ื ่องกลเพื ่อให ม ั ่นใจว าตรงตาม

มาตรฐานและขอกำหนด 

(10)   วิศวกรควบคมุคุณภาพ  

  (Quality Control Engineer) 

รับผ ิดชอบในด านการตรวจสอบและปรับปรุง

คุณภาพของผลิตภัณฑและกระบวนการผลิต 

(11)   ขาราชการและเจาหนาที่ของรัฐ  

  (Government Officer) 

ทำงานในหนวยงานของรัฐในฐานะว ิศวกรเพื่อ

สนับสน ุนการพัฒนาและบำรุงร ักษาโครงสราง

พ้ืนฐานและระบบวิศวกรรมตาง ๆ 

(12)   นักวิชาการและนักว ิจ ัยพัฒนาภาครัฐและ

เอกชน ในสาขาที่เก่ียวของกับวิศวกรรมเคร่ืองกล   

  (Academic and Researcher in  

Mechanical  Engineering Fields) 

ทำงานวิจัยและพัฒนาในสถาบันการศึกษา หรือ

องคกรภาครัฐและเอกชน เพื่อสรางความรูใหมหรือ

พัฒนาผลิตภัณฑและเทคโนโลยีท ี ่เก ี ่ยวของกับ

วิศวกรรมเครื่องกล 

(13)   คร ูและอาจารย  สอนในสถาบ ันการศ ึกษา

ทางดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี  

  (Lecturer in Science and Technology 

  Institutions) 

สอนนักเรียนหรือนักศึกษาในสาขาวิทยาศาสตรและ

เทคโนโลยี โดยเฉพาะในดานวิศวกรรมเครื ่องกล 

พรอมทั้งทำวิจัยและเผยแพรความรูในสาขาวิชาท่ี

เก่ียวของ 

(14)   ผูประกอบการและอาชีพอิสระ  

  (Entrepreneur and Freelancer) 

ประกอบธุรกิจสวนตัวหรือทำงานอิสระในสาขาที่

เกี่ยวของกับวิศวกรรมเครื่องกล เชน การออกแบบ 

การผลิต หรือการใหคำปรึกษาดานวิศวกรรม 

8. สถานที่จัดการเรียนการสอน  

 สถานที่ตั้งสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง  (กรุงเทพฯ) 

 สถานท่ีตั้งสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

  (วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์) 

 นอกสถานท่ีตั้ง ไดแก  ................................................................. 
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9. ความสัมพันธกับหลักสูตรอื่นท่ีเปดสอนในคณะ / สาขาวิชาอื่นของสถาบัน  

9.1 กลุมวิชา / รายวิชาในหลักสูตรนี้ท่ีเปดสอนโดยคณะ / สาขาวิชา / หลักสูตรอื่น 

   หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

   หมวดวิชาเฉพาะ 

   หมวดวิชาเลือกเสร ี

9.2 กลุมวิชา / รายวิชาในหลักสูตรที่เปดสอนใหสาขาวิชา / หลักสูตรอื่นตองมาเรียน 

   หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

   หมวดวิชาเฉพาะ 

   หมวดวิชาเลือกเสร ี

   ไมมี 
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หมวดที่ 2 ปรัชญา วัตถปุระสงค และผลลัพธการเรียนรู 

1. ปรัชญา  

"สรางวิศวกรเครื่องกลที่มีทักษะเชิงปฏิบัติและความรูเชิงวิศวกรรม สามารถคิดวิเคราะหเปนระบบ 

บริหารจัดการโครงการไดอยางมีประสิทธิภาพ และปรับตัวเขากับเทคโนโลยีท่ีเปลี่ยนแปลง เพื่อขับเคลื่อน

อุตสาหกรรมสูความกาวหนาอยางยั่งยืน" 

หลักสูตรวิศวกรรมเครื ่องกลนี้มุ งเนนผลิตบัณฑิตที ่มีความรู ทางวิชาการเชิงลึก ผสานกับทักษะ

ภาคปฏิบัติขั ้นสูง เพื่อตอบสนองความตองการของอุตสาหกรรม โดยเนนการผสมผสานความเชี่ยวชาญดาน

วิทยาศาสตรพื้นฐานและวิศวกรรมเครื่องกลเขากับทักษะดานการออกแบบ วิเคราะห และบริหารโครงการ 

เพื่อใหบัณฑิตสามารถแกไขปญหาทางวิศวกรรมไดอยางเปนระบบ มีความสามารถในการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศและเครื่องมือวิศวกรรมที่ทันสมัยในการพัฒนาและปรับปรุงระบบเครื่องกล ตลอดจนมีจริยธรรม

วิชาชีพ ความรับผิดชอบตอสังคม และความสามารถในการทำงานรวมกับผูอ่ืนในสภาพแวดลอมที่ซับซอน  

การเรียนการสอนในหลักสูตรนี้มีการจัดการเรียนการสอนรวมกับสถานประกอบการ และมีการบริหาร

จัดการเรียนการสอนที่บูรณาการภาคทฤษฎีและปฏิบัติในบริบทของการทำงานตามสภาพจริง ผานการฝก

ปฏิบัติจริง การใชเครื่องมือวิเคราะหขอมูล การบริหารโครงการ และการทำงานเปนทีม โดยมีคณาจารยทำ

หนาที่เปนผูชี้แนะแนวทาง กระตุนการคิดเชิงวิเคราะห และสงเสริมใหผูเรียนสามารถแกปญหาภายใตขอจำกัด

ของเวลา งบประมาณ และมาตรฐานคุณภาพของอุตสาหกรรม  

2. วัตถปุระสงคของหลักสูตร  

หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกลนี้มีเปาหมายในการผลิตบัณฑติที่มีความพรอมทั้งในดานความรู ทักษะ และ

คุณลักษณะอันพึงประสงค โดยเนนการพัฒนาศักยภาพของบัณฑิตใหมีความสามารถดังตอไปนี้ 

1. เพื่อผลิตบัณฑิตที่มีความรูพื้นฐานทางวิทยาศาสตรและวิศวกรรมเครื่องกล 

2. เพื่อใหบัณฑติสามารถประยุกตความรูในการวิเคราะหและแกปญหาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 

3. เพื่อพัฒนาทักษะในการออกแบบและใชเครื่องมือ CAD และการจำลองทางวิศวกรรม 

4. เพื่อใหบัณฑติมีทักษะการวิเคราะหขอมูลและใชสถิติเพ่ือประเมินปญหาทางวิศวกรรม 

5. เพื่อพัฒนาทักษะการบริหารโครงการ และการจัดการงานวิศวกรรมใหมีประสิทธิภาพ 

6. เพื่อพัฒนาความสามารถในการสื่อสารและการนำเสนอแนวคิดทางวิศวกรรมอยางมีประสิทธิภาพ 

7. เพื่อปลูกฝงจริยธรรมวิชาชีพและความรับผิดชอบตอสังคมและสิ่งแวดลอม 

หลักสูตรนี้ไดรับการออกแบบใหสอดคลองกับมาตรฐานของอุตสาหกรรมและขอกำหนดของสภาวิศวกร 

เพื่อใหบัณฑิตสามารถเขาสูตลาดแรงงานไดอยางม่ันใจและมีศักยภาพในการเติบโตในสายอาชีพของตน 
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3. ผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร 

  

ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

 

อนุกรมวิธาน

การเรียนรู 

(Taxonomy) 

มาตรฐานคุณวุฒิ 

ระดับอดุมศึกษา พ.ศ. 2565 

ความรู ทักษะ จริยธรรม 
ลักษณะ

บุคคล 

PLO 1 สามารถอธ ิบายหลักการ ทฤษฎี และ

แนวคิดพ้ืนฐานดานวิทยาศาสตรพื้นฐาน 
Cognitive  

 

PLO 2 สามารถอธ ิบายหลักการ ทฤษฎี และ

แนวคิดพ้ืนฐานดานวิศวกรรมเครื่องกล 
Cognitive   

 

PLO 3 สามารถประยุกตความรูทางวิทยาศาสตร

พื ้นฐานและวิศวกรรมเครื ่องกล ในการกำหนด

สมการความสัมพันธ เพื่อคาดคะเนปญหา และ

แกปญหาไดอยางถูกตอง 

Cognitive    



PLO 4 มีทักษะในการออกแบบและเขียนแบบ

ทางดานวิศวกรรมเครื่องกล 
Psychomotor  




PLO 5 สามารถใชเทคนิคการวิเคราะหขอมูล 

รวมถึงเคร ื ่องมือทางสถิติ เพื ่อตรวจสอบและ

ประเมินปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

Cognitive  





PLO 6 สามารถจัดการและบริหารโครงการ 

เพ ื ่อให  เสร ็จส ิ ้นตามเวลาท ี ่กำหนด ภายใน

งบประมาณ และตามมาตรฐานคุณภาพท่ีกำหนด 

โดยใชเครื่องมือและเทคนิคการจัดการโครงการท่ี

เหมาะสม 

Cognitive  





PLO 7 สามารถสื่อสาร ผานงานเขียนหรือการ

นำเสนอดวยวาจา โดยใชเทคโนโลยีสารสนเทศได

อยางมีประสิทธิภาพ 

Cognitive + 

Psychomotor 
 





PLO 8 ปฎ ิบ ัต ิตนตามจรรยาบรรณว ิชาชีพ

วิศวกรรมควบคุมสาขาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
Affective  


 
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ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

 

อนุกรมวิธาน

การเรียนรู 

(Taxonomy) 

มาตรฐานคุณวุฒิ 

ระดับอดุมศึกษา พ.ศ. 2565 

ความรู ทักษะ จริยธรรม 
ลักษณะ

บุคคล 

ลักษณะบุคคล  

บัณฑิตที่มีทั้งความรูเชิงวิชาการและทักษะปฏิบัติ สามารถออกแบบ วิเคราะห และแกปญหาทาง

วิศวกรรมเครื่องกลดวยเครื่องมือและเทคโนโลยีสมัยใหม มีความสามารถในการบริหารโครงการ และ

ปรับตัวไดกับเทคโนโลยีและความเปลี่ยนแปลงในอุตสาหกรรม

4. ความสอดคลองระหวางวัตถุประสงคและผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร 

 

วัตถุประสงคของหลักสูตร 
 ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

1 2 3 4 5 6 7 8 

1. เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู

พื้นฐานทางวิทยาศาสตรและ

วิศวกรรมเครื่องกล 

     



  

2. เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู

พื้นฐานทางวิทยาศาสตรและ

วิศวกรรมเครื่องกล 

     

 

  

3. เพ่ือพัฒนาทักษะในการ

ออกแบบและใชเครื่องมือ CAD 

และการจำลองทางวิศวกรรม 

     

 

  

4. เพ่ือใหบัณฑิตมีทักษะการ

วิเคราะหขอมูลและใชสถิติเพื่อ

ประเมินปญหาทางวิศวกรรม 

     

 

  

5. เพ่ือพัฒนาทักษะการบริหาร

โครงการ และการจัดการงาน

วิศวกรรมใหมีประสิทธิภาพ 

     


   

6. เพ่ือพัฒนาความสามารถในการ

สื่อสารและการนำเสนอแนวคิด

ทางวิศวกรรมอยางมีประสิทธิภาพ 

     


   
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7. เพ่ือปลูกฝงจริยธรรมวิชาชีพ

และความรับผิดชอบตอสังคมและ

สิ่งแวดลอม 

     

 

  

5. ความสอดคลองของผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตรและทักษะในหมวดวิชาศกึษาทั่วไป  

(หมวดวิชาศึกษาทั่วไป สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง ฉบับปรับปรุง พ.ศ. 

2566) 

รูปแบบการจัดการศึกษารายวิชาหมวดศึกษาทั่วไปมุงเนนการพัฒนาผลลัพธการเรียนรูดานทักษะทั่วไปของ

นักศึกษาที่สงเสริมและพัฒนาผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร ประกอบดวย 11 กลุมทักษะ 11 ไดแก 1. การ

คิดวิเคราะหและการคิดอยางมีวิจารณญาณ 2. การแกปญหาเชิงซับซอน 3. การคิดสรางสรรค 4. การบริหาร

ความสัมพันธกับผูอื่น 5. ความซื่อสัตยและความพากเพียรพยายาม 6. การเรียนรูเชิงรุกและการใฝรู 7. ความ

อดทน ยืดหยุน และฟนตัวจากสภาวะความเครียด 8. การเปนผูนำและผูเปลี่ยนแปลงสังคม 9. การสื่อสาร

อยางมีประสิทธิภาพ 10. การเปนผูประกอบการและการลงทุน 11. การรูเทาทันดิจิทัลและการผลิตสื่อดิจิทัล 

ที่เชื่อมโยงไปยังรายวิชาบังคับของหมวดศึกษาทั่วไป และรายวิชาเลือกในหมวดศึกษาทั่วไปที่ถูกกำหนดตาม

บริบทของหลักสูตร 

1. พิจารณาเลือกทักษะของหมวดศึกษาทั่วไปที่สงเสริมและพัฒนาผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร เชน ทักษะ

ทั่วไปของหลักสูตร คือ การสื่อสารหรือการนำเสนอรายงาน ทักษะที่เลือกจากหมวดศึกษาทั่วไป คือ การ

สื่อสารอยางมีประสิทธิภาพ หรือ ทักษะเฉพาะของหลักสูตร เกี่ยวของกับ Problem Solving หรือ Creative 

Thinking หลักสูตรควรเลือกทักษะของศึกษาทั่วไป คือ การแกปญหาเชิงซับซอน หรือ การคิดสรางสรรค 

ตามลำดับ เปนตน 

2. เชื่อมโยงทักษะของรายวิชาบังคับในรายวิชาของหมวดศึกษาทั่วไป และทักษะของรายวิชาเลือกในหมวด

ศึกษาทั่วไป กับทักษะทั่วไป และ/หรือทักษะเฉพาะของผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร ดังตัวอยางตาราง 

แสดงความสอดคลองระหวางผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตรและทักษะของศึกษาทั่วไปที่หลักสูตรไดกำหนดไว

จากขอ 1   

3. ในกรณีวิชาเลือกในหมวดศึกษาทั ่วไป ขอใหเลือกรายวิชาภายใตกลุ มทักษะของหมวดศึกษาทั ่วไปที่

สอดคลองกับทักษะที่หลักสูตรกำหนดไว  

4. นักศึกษาจะตองเรียนทั้งรายวิชาบังคับในรายวิชาของหมวดศึกษาทั่วไป และรายวิชาเลือกในหมวดศึกษา

ทั่วไป ไมนอยกวาจำนวน 24 หนวยกิตของหลักสูตรศึกษาทั่วไป 

5. ติดตามผลการประเมินผลลัพธการเรียนรูระดับรายวิชา (Course Learning Outcomes) ของรายวิชาใน

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป เพื่อนำมาประเมินผลสัมฤทธิ์ของผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตรแตละขอ (PLO) ที่

เก่ียวของ  
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ทักษะในหมวดวิชาศึกษาทั่วไป* 

พ.ศ. 2566 

ผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 PLO8 

1. ทักษะการคิดวิเคราะห 

(Analytical Thinking) 
        

2. ทักษะการทำงานรวมกัน 

(Teamwork Skills) 
        

3. ทักษะการสื่อสาร 

(Communication Skills) 
        

4. ทักษะการปรับตัวและการ

เรียนรูตลอดชีวิต 

(Adaptability and Lifelong 

Learning Skills) 

        

5. ทักษะทางดานจริยธรรม 

จรรยาบรรณ 
        

 

6. ผลลัพธการเรียนรูรายช้ันป   

ชั้นปที 1 1. สามารถอธ ิบายหล ักการ ทฤษฎ ี  และแนวค ิดพื ้นฐานด านว ิทยาศาสตร และ

วิศวกรรมเครื่องกลได 

2. สามารถประยุกตความรูในการกำหนดและแกไขปญหาทางวิศวกรรมอยางถูกตอง 

ชั้นปที่ 2 1. สามารถออกแบบและเขียนแบบระบบทางวิศวกรรมเครื่องกลได  

2. สามารถใชเครื่องมือในการวิเคราะหขอมูลในเชิงสถิติและวิศวกรรมได 

3. สามารถวางแผนจัดการโครงการไดอยางมีประสิทธิภาพภายใตเงื ่อนไขของเวลา 

งบประมาณ และคุณภาพ 

ชั้นปที่ 3 1. สามารถสื่อสารขอมูลทางวิศวกรรมดวยเทคโนโลยีสารสนเทศไดอยางมีประสิทธิภาพ  

2. สามารถจัดการโครงการในสถานการณจริง มีความรับผิดชอบ ซื่อสัตย และตระหนักถึง

จรรยาบรรณของวิชาชีพวิศวกรรมเครื่องกล 
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หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศกึษา การดำเนินการ และโครงสรางของหลักสูตร 

1. ระบบการจัดการศึกษา 

1.1 ระบบ 

ใชระบบการศึกษาแบบทวิภาค โดยใน 1 ปการศึกษาแบงออกเปน 2 ภาคการศึกษาปกติ ซึ่ง 1 

ภาคการศึกษาปกติมีระยะเวลาศึกษาไมนอยกวา 15 สัปดาห และภาคฤดูรอน ใหกำหนดระยะเวลา โดย

สัดสวนเทียบเคียงไดกับภาคการศึกษาปกติ 

ขอกำหนดตาง ๆ เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

วาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2564 (ภาคผนวก ก) 

1.2 การจัดภาคการศึกษาพิเศษ (ภาคฤดูรอน) 

       มีภาคการศึกษาพิเศษ  

       ไมมีภาคการศึกษาพิเศษ 

1.3 การเทียบเคยีงหนวยกิตและระบบทวิภาค 

      มี (ระบุ  …………………………………………………………………………………………) 

       ไมม ี

2. การดำเนินการหลักสูตร 

      2.1 วัน-เวลาในการดำเนินการเรียนการสอน 

 วัน – เวลาราชการปกติ 

 นอกวัน – เวลาราชการ (ระบุ)  วันจันทร – วันศุกร เวลา 17.00 – 20.00 น.   

     วันเสาร – วันอาทิตย เวลา 09.00 – 20.00 น.   

 ภาคการศึกษาที่ 1   เดือนกรกฎาคม – เดือนพฤศจิกายน 

 ภาคการศึกษาที่ 2  เดือนธันวาคม – เดือนมีนาคม 

 ภาคการศึกษาพิเศษ  เดือนพฤษภาคม – เดือนมิถุนายน 

     2.2 คุณสมบัติของผูเขาศึกษา 

ตองสำเร็จการศึกษาไมต่ำกวาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.) หรือเทียบโอนมาจาก

สถาบันการศึกษาแหงอื่น ผานการสอบคัดเลือกเขาศึกษาตามเกณฑของ สกอ. หรือผานการคัดเลือก 

(รับตรง) ตามขอบังคับของสถาบัน 

     2.3 ปญหาของนักศึกษาแรกเขา และวิธีแกปญหา 

ไมมี (เนื่องจากเปนหลักสูตรใหม) 
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2.4 แผนการรับนักศึกษาและผูสำเร็จการศึกษาในระยะ 5 ป  

 

จำนวนนักศึกษา 
ปการศึกษา 

2569 2570 2571 2572 2573 

ชั้นปที่ 1 40 40 40 40 40 

ชั้นปที่ 2  40 40 40 40 

ชั้นปที่ 3   40 40 40 

รวม 40 80 120 120 120 

คาดวาจะสำเร็จการศึกษา    40 40 

 

2.5 งบประมาณคาใชจายตอหัว 

 

ปงบประมาณ 2569 2570 2571 2572 2573 

งบบุคลากร 2,000,000 2,100,000 2,205,000 2,310,000 2,430,000 

งบลงทุน 1,100,000 1,140,000 1,180,000 1,220,000 1,260,000 

งบดำเนินการ 1,000,000 1,050,000 1,100,000 1,150,000 1,200,000 

รวม 4,100,000 4,290,000 4,485,000 4,680,000 4,890,000 

ประมาณคาใชจายในการผลิตบัณฑิตตอ

คน/ป 102,500 53,625 37,375 39,000 40,750 
 

ประมาณคาใชจายตอหัวในการผลิตบัณฑิตตามหลักสูตรนี้ เฉลี่ย 54,650 บาท/คน/ป 

2.6 ระบบการศึกษา 

       แบบชั้นเรียน  

      แบบทางไกลผานสื่อสิ่งพิมพเปนหลัก  

       แบบทางไกลผานสื่อแพรภาพและเสียงเปนสื่อหลัก  

       แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกสเปนสื่อหลัก (E-learning)  

       แบบทางไกลทางอินเตอรเนต  

       อ่ืนๆ (ระบุ) .......................................................................................................... 

2.7 การเทียบโอนหนวยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนขามสถาบันอดุมศึกษา (ถามี) 

เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษา

ระดับ  ปริญญาตรี พ.ศ. 2565 (ภาคผนวก ก) และประกาศสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหาร

ลาดกระบัง เรื่องการลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา (ภาคผนวก ข) 
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3. โครงสรางหลักสูตร รายวิชา และหนวยกิต 

3.1 โครงสรางหลักสูตร และหนวยกิต 

   3.1.1  จำนวนหนวยกิตรวมตลอดหลักสูตร     122 หนวยกิต 

   3.1.2  โครงสรางหลักสูตร 

 ก.  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป     24   หนวยกิต 

   กลุมทักษะสงเสริมอัตลักษณสถาบันฯ   12 หนวยกิต 

   กลุมวิชาเลือกดานภาษาและการสื่อสาร   3 หนวยกิต 

   กลุมวิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป   9 หนวยกิต 

 ข.  หมวดวิชาเฉพาะ      92   หนวยกิต 

   กลุมวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตรและคณติศาสตร  12 หนวยกิต 

   กลุมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม    26 หนวยกิต 

   กลุมวิชาบังคับ      48 หนวยกิต 

   กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา     6 หนวยกิต 

 ค.  หมวดวิชาเลือกเสรี      6  หนวยกิต 
   

3.2 รายวิชา 

ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  24 หนวยกิต 

 ในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปนักศึกษาสามารถเลือกเรียนตามรายวิชาที่สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา

เจาคุณทหารลาดกระบังเปดสอน (ภาคผนวก ง) 

           *นักศึกษาตองลงทะเบียนเรยีนใหครบ 24 หนวยกิต ในแผน ก. เลือกใชรายวิชา 90641004 – 

90641006 โครงงานกลุม 1-3 (Team-Project 1-3) ดังรายละเอียดตอไปนี้  

 โครงสรางหลักสูตร หมวดวิชาศึกษาทั่วไป   24 หนวยกิต 

  - กลุมทักษะสงเสริมอัตลักษณสถาบันฯ  12 หนวยกิต 

  - กลุมวิชาเลือกดานภาษาและการสื่อสาร   3 หนวยกิต 

  - กลุมวิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป   9 หนวยกิต 

  กลุมทักษะสงเสริมอัตลักษณสถาบันฯ 

                                     หนวยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

 90641004 โครงงานกลุม 1 1 (0-2-1) 

   TEAM-PROJECT 1 

 90641005 โครงงานกลุม 2 1 (0-2-1) 

   TEAM-PROJECT 2 

 90641006 โครงงานกลุม 3 1 (0-2-1) 

   TEAM-PROJECT 3 
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 90641007 พลเมืองดจิิทัล 3 (3-0-6) 

   DIGITAL CITIZEN 

 90641008 พื้นฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ 0 (0-0-45) 

   INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION SKILLS 

 90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 1 3 (3-0-6) 

   INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 1 

 90641010 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 2 3 (3-0-6) 

   INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 2 

 

*การประเมินผลใน 7 รายวิชา 90641004 – 90641010 จะใชเกณฑผลการเรียนเปนผาน (S) หรือไมผาน (U) 

**90641008 พื้นฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ เปนรายวิชาบังคับกอน ที่ไมนับหนวยกิต ใชการเทียบ

ผานจากการสอบ วัดระดับมาตรฐานตามประกาศของสถาบันฯ เพื่อการจัดการเรียนที่ตรงตามสมรรถนะของ

นักศกึษา 

 

  กลุมวิชาเลือกดานภาษาและการสื่อสาร 

 90644xxx หรือ วิชาเลือกดานภาษาและการสื่อสาร  3 (x-x-x) 

 909644xx (LANGUAGE AND COMMUNICATION COURSES) 

 

  กลุมวิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

 9064xxxx หรือ วิชาเลือกหมวดวิชาศกึษาทั่วไป  9 (x-x-x) 

 90964xxx (GENERAL EDUCATION COURSES) 

 

ข. หมวดวิชาเฉพาะ  หนวยกิต 

  กลุมวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร  12 หนวยกิต 

                                     หนวยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

 11726100 ฟสิกสสำหรับวิศวกรเครื่องกล  3 (3-0-6) 

   PHYSICS FOR MECHANICAL ENGINEERS 

 11746100 เคมสีำหรับวิศวกรเครื่องกล  3 (3-0-6) 

   CHEMISTRY FOR MECHANICAL ENGINEERS 

 11716100 คณิตศาสตรสำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 1  3 (3-0-6) 

   MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 1 

 11716101 คณิตศาสตรสำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 2  3 (3-0-6) 

   MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 2 
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  กลุมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม       26 หนวยกิต 

                                     หนวยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

11236100 เขียนแบบวิศวกรรม   3 (2-3-6) 

 ENGINEERING DRAWING 

11236101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร   3 (2-3-6) 

 COMPUTER PROGRAMMING 

11236102 วัสดุวิศวกรรม   3 (3-0-6) 

 ENGINEERING MATERIALS 

11236103 สถิตยศาสตรและพลศาสตร   3 (3-0-6) 

 STATICS AND DYNAMICS 

11236104 เทอรโมไดนามิกส   3 (3-0-6) 

 THERMODYNAMICS 

11236105 กลศาสตรของไหลและเครื่องจักรกล   3 (3-0-6) 

 FLUID MECHANICS AND MACHINERY 

11236106  กลศาสตรวัสดุ   3 (3-0-6) 

 MECHANICS OF MATERIALS 

11236107 กรรมวิธีการผลิต   2 (2-1-4) 

 MANUFACTURING PROCESS 

11236108 วิศวกรรมไฟฟาพื้นฐาน   3 (1-3-6) 

 FUNDAMENTAL OF ELECTRICAL ENGINEERING 

   

  กลุมวิชาบังคับ     48 หนวยกิต 

      

                                     หนวยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

11236109 การออกแบบและการผลิตดวยคอมพิวเตอร   3 (1-3-6) 

 COMPUTER-AIDED DESIGN AND MANUFACTURING 

11236110  การถายเทความรอน   3 (3-0-6) 

 HEAT TRANSFER 

11236111  การออกแบบเครื่องจักรกล   3 (3-0-6) 

 MACHINE DESIGN 

11236112 การควบคุมอัตโนมัติและเทคโนโลยีปญญาประดิษฐเบื้องตน  3 (3-1-6) 

 AUTOMATIC CONTROL AND BASIC ARTIFICIAL  
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 INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

11236113  การทำความเย็นและการปรับอากาศ   3 (3-0-6) 

 REFRIGERATION AND AIR CONDITIONING 

11236114  การสั่นสะเทือนเชิงกล   3 (3-0-6) 

 MECHANICAL VIBRATIONS 

11236115  การวัดและเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม   3 (3-0-6) 

 MEASUREMENT AND INSTRUMENTATION OF INDUSTRIAL 

11236116  การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 1   1 (0-3-2) 

 MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 1 

11236117  การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 2   1 (0-3-2) 

 MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 2 

11236118  เทคโนโลยีความปลอดภัยในอุตสาหกรรม  3 (3-0-6) 

 INDUSTRIAL SAFETY TECHNOLOGY 

11236119  การวิเคราะหขอมูลในเชิงวิศวกรรม   3 (3-1-6) 

 DATA ANALYSIS FOR ENGINEERING 

11236120  การอนุรักษและการจัดการพลังงาน   3 (3-0-6) 

 ENERGY CONSERVATION AND MANAGEMENT 

11236121  การบริหารจัดการโครงการวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

 ENGINEERING PROJECT MANAGEMENT 

11236122  การควบคุมคุณภาพในงานวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

 QUALITY CONTROL IN ENGINEERING 

11236123  ระบบพลังงานและสิ่งแวดลอม  3 (3-0-6) 

 ENERGY SYSTEMS AND ENVIRONMENT 

11236124  วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง  3 (3-0-6) 

 POWER PLANT ENGINEERING 

11236201 การเตรียมโครงงาน  1 (0-3-2) 

 PRE-PROJECT 

11236202  โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล  3 (0-9-0) 

 MECHANICAL ENGINEERING PROJECT 

11236201 การเตรียมโครงงาน  1 (0-3-2) 

 PRE-PROJECT 
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  กลุมวิชาวิชาเลือกเฉพาะสาขา 

                                     หนวยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

11236301  วิศวกรรมซอมบำรุง   3 (3-0-6) 

 MAINTENANCE ENGINEERING 

11236302 การออกแบบระบบสุขาภิบาลและปม  3 (3-0-6) 

  SANITARY SYSTEMS AND PUMP DESIGN 

11236303  การออกแบบระบบทอในโรงงานอุตสาหกรรม  3 (3-0-6) 

  INDUSTRIAL PIPING DESIGN 

11236304  การเชื่อมโยงขอมูลในอุตสาหกรรมดวย  3 (3-0-6) 

  ระบบอินเตอรเนต็ของสรรพสิ่ง 

  INDUSTRIAL INTERNET OF THINGS 

11236305 ปญญาประดิษฐในงานวิศวกรรมเครื่องกล   3 (3-0-6) 

  AI IN MECHANICAL ENGINEERING 

11236306 การวิเคราะหขอมูลขนาดใหญในงานวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

  BIG DATA ANALYTICS IN ENGINEERING 

11236307 เทคโนโลยีหุนยนต   3 (3-0-6) 

  ROBOTICS TECHNOLOGY 

11236308 การออกแบบเชิงย่ังยืนในงานวิศวกรรมเคร่ืองกล  3 (3-0-6) 

  SUSTAINABLE DESIGN IN MECHANICAL ENGINEERING 

 

ค. หมวดวิชาเลือกเสรี 

 นักศึกษาสามารถเลือกเรียนในรายวิชาที่เปดสอนในสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหาร
ลาดกระบัง จำนวนไมนอยกวา   6    หนวยกิต 
 

   ความหมายของรหัสประจำรายวิชา 

ความหมายของรหัสประจำรายวิชา (ระบุเฉพาะรหัสวิชาที่ปรากฏในเลมหลักสูตรเทานั้น ยกเวน

รายวิชาศึกษาทั่วไป) 

 

 รหัสวิชาที่ใช กำหนดใหเปนตัวเลข 8 หลัก 
  

 รหัสตัวที่ 1, 2 ไดแกเลข 11  หมายถึง วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์  

                                                                                    จังหวัดชุมพร 

 รหัสตัวที่ 3, 4 ไดแกเลข  10  หมายถึง สาขาวิชาวิศวกรรมศาสตร 

   23 หมายถึง หลักสูตรวิศวกรรมเคร่ืองกล (ตอเน่ือง) 
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   71 หมายถึง กลุมวิชาคณิตศาสตร 

   72 หมายถึง กลุมวิชาฟสิกส 

   74 หมายถึง กลุมวิชาเคมี 

 รหัสตัวที่ 5  ไดแกเลข  6 หมายถึง ระดับปรญิญาตรี 

  

 รหัสตัวที่ 6, 7, 8   หมายถึง ลำดับที่รายวิชา 

 

3.3 คำอธิบายรายวิชา 

คำอธิบายรายวิชา (ภาคผนวก จ)  
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4. แผนการศึกษา 

 

ปที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 

11726100 ฟสิกสสำหรบัวิศวกรเครื่องกล 
PHYSICS FOR MECHANICAL ENGINEERS 

3 (3-0-6) 

11746100 เคมีสำหรับวิศวกรเครื่องกล 
CHEMISTRY FOR MECHANICAL ENGINEERS 

3 (3-0-6) 

11716100 คณิตศาสตรสำหรบัวิศวกรรมเครื่องกล 1 
MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 1 

3 (3-0-6) 

11236100 เขียนแบบวิศวกรรม 
ENGINEERING DRAWING 

3 (2-3-6) 

11236101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร  
COMPUTER PROGRAMMING 

3 (2-3-6) 

11236102 วัสดุวิศวกรรม 
ENGINEERING MATERIALS 

3 (3-0-6) 

90641007 พลเมืองดิจิทัล  

DIGITAL CITIZEN 

3 (3-0-6) 

90641008  พื้นฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ 

INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION 

SKILLS  

0 (0-0-45) 

90641004  โครงงานกลุม 1  

TEAM-PROJECT 1 

1 (0-2-1) 

       รวม 22 

 

ปที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 
11716101 คณิตศาสตรสำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 2 

MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 2 
3 (3-0-6) 

11236103 สถิตยศาสตรและพลศาสตร 
STATICS AND DYNAMICS 

3 (3-0-6) 

11236104 เทอรโมไดนามิกส 
THERMODYNAMICS 

3 (3-0-6) 
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รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 
11236118 เทคโนโลยีความปลอดภัยในอุตสาหกรรม 

INDUSTRIAL SAFETY TECHNOLOGY 
3 (3-0-6) 

11236115 การวัดและเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม 
MEASUREMENT AND INSTRUMENTATION OF 
INDUSTRIAL 

3 (3-0-6) 

11236123 ระบบพลังงานและสิ่งแวดลอม 

ENERGY SYSTEMS AND ENVIRONMENT 

3 (3-0-6) 

90641009 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 1 

INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 

ENGLISH 1 

3 (3-0-6) 

90641005  โครงงานกลุม 2 

TEAM-PROJECT 2 

1 (0-2-1) 

  รวม 22 

 

ปที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 3 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

11236108 วิศวกรรมไฟฟาพ้ืนฐาน 

FUNDAMENTAL OF ELECTRICAL ENGINEERING 

3 (1-3-6) 

 

11236109 การออกแบบและการผลิตดวยคอมพิวเตอร 

(COMPUTER-AIDED DESIGN AND 

MANUFACTURING) 

3 (1-3-6) 

11236107 กรรมวิธีการผลิต 
MANUFACTURING PROCESS 

2 (2-1-4) 

รวม 8 
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ปที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 
11236110 การถายเทความรอน 

HEAT TRANSFER 
3 (3-0-6) 

11236106 กลศาสตรวัสด ุ
MECHANICS OF MATERIALS 

3 (3-0-6) 

11236112 การควบคุมอัตโนมัติและเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ
เบื้องตน 
AUTOMATIC CONTROL AND BASIC ARTIFICIAL 
INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

3 (3-1-6) 

11236116 การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 1 
MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

11236XXX วิชาเลือกทางสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
ELECTIVE IN MECHANICAL ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

9064xxxx/ 
90964xxx 

วิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทัว่ไป** 
GENERAL EDUCATION COURSES 

3 (3-0-6) 

90641010 ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 2 

INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 
ENGLISH 2 

3 (3-0-6) 

90641006 โครงงานกลุม 3 

TEAM-PROJECT 3 

1 (0-2-1) 

  รวม 20 

 

ปที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 2 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 
11236105 กลศาสตรของไหลและเครื่องจักรกล 

FLUID MECHANICS AND MACHINERY 
3 (3-0-6) 

11236111 การออกแบบเครื่องจักรกล 
MACHINE DESIGN 

3 (3-0-6) 

11236122 การควบคุมคุณภาพในงานวิศวกรรม 
QUALITY CONTROL IN ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

11236114 การสั่นสะเทือนเชิงกล 
MECHANICAL VIBRATIONS 
 

3 (3-0-6) 
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รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 
11236117 การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 2 

MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 2 
1 (0-3-2) 

11236201 การเตรียมโครงงาน 
PRE-PROJECT 

1 (0-3-2) 

xxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 
FREE ELECTIVE 

3 (3-0-6) 

90644xxx/ 
909644xx 

วิชาเลือกดานภาษาและการสื่อสาร* 3 (3-0-6) 

  รวม 20 

 

ปที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 3 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

11236113 การทำความเย็นและการปรบัอากาศ  
REFRIGERATION AND AIR CONDITIONING 

3 (3-0-6) 

11236120 การอนุรักษและการจัดการพลังงาน  
ENERGY CONSERVATION AND MANAGEMENT 

3 (3-0-6) 

11236119 การวิเคราะหขอมูลในเชิงวิศวกรรม 
DATA ANALYSIS FOR ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

รวม 9 

 

ปที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง) 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
MECHANICAL ENGINEERING PROJECT 

3 (0-9-0) 

11236121 การบริหารจัดการโครงการวิศวกรรม 
ENGINEERING PROJECT MANAGEMENT 

3 (3-0-6) 

11236124 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง 
POWER PLANT ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

11236XXX วิชาเลือกทางสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
ELECTIVE IN MECHANICAL ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

xxxxxxxx วิชาเลือกเสร ี 3 (3-0-6) 
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FREE ELECTIVE 
9064xxxx/ 
90964xxx 

วิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป** 
GENERAL EDUCATION COURSES 

3 (3-0-6) 

9064xxxx/ 
90964xxx 

วิชาเลือกหมวดวิชาศึกษาทั่วไป** 
GENERAL EDUCATION COURSES 

3 (3-0-6) 

รวม 21 
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5. แผนผังโครงสรางหลักสตูร (Curriculum Roadmap) 

วิศวกรรมเคร่ืองกล (ตอเนื่อง) 
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6. แผนท่ีกระจายความรับผิดชอบผลลัพธการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping) 

 

รายวิชา 
ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 PLO8 

หมวดศึกษาทั่วไป 

90641004   โครงงานกลุม 1         

90641005   โครงงานกลุม 2         

90641006   โครงงานกลุม 3         

90641007   พลเมืองดิจิทัล         

90641008   พ้ืนฐานทักษะการสื่อสาร 

                ภาษาอังกฤษ 
      

 
 

90641009   ทักษะการสื่อสารภาษา  

                อังกฤษระหวางวัฒนธรรม 1 
      

 
 

90641010   ทักษะการสื่อสาร 

                 ภาษาอังกฤษระหวาง 

                 วัฒนธรรม 2 

      

 

 

หมวดวิชาเฉพาะ 

กลุมวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 

11726100  ฟสิกสสำหรับวิศวกรเคร่ืองกล  

 
 

 
 

      

11746100  เคมสีำหรับวิศวกรเครื่องกล         
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รายวิชา 
ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 PLO8 

11716100  คณิตศาสตรสำหรับวิศวกรรม  

                เครื่องกล 1 

 
 

 
   

 
 

11716101  คณิตศาสตรสำหรับวิศวกรรม  

               เครื่องกล 2 

 
 

 
   

 
 

กลุมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 

11236100   เขียนแบบวิศวกรรม         

11236101   การโปรแกรมคอมพิวเตอร         

11236102   วัสดุวิศวกรรม         

11236103   สถิตยศาสตรและพลศาสตร         

11236104   เทอรโมไดนามิกส         

11236105   กลศาสตรของไหลและ 

                 เครื่องจักรกล 
 

  
   

 
 

11236106   กลศาสตรวัสด ุ         

11236107   กรรมวิธีการผลิต         

11236108   วิศวกรรมไฟฟาพื้นฐาน         

กลุมวิชาบงัคับ 

11236109   การออกแบบและการผลิต 

                 ดวยคอมพิวเตอร 
 

  
   

 
 

11236110   การถายเทความรอน         
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รายวิชา 
ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 PLO8 

11236111   การออกแบบเครื่องจักรกล         

11236112   การควบคุมอัตโนมัติและ 

                 เทคโนโลยีปญญาประดิษฐ 

                 เบื้องตน 

 

    

 

 

 

11236113   การทำความเย็นและการปรับ 

                 อากาศ 
 

  
 

 
 

 
 

11236114    การสั่นสะเทือนเชิงกล         

11236115    การวัดและเครื่องมือวัดใน 

                 อุตสาหกรรม 
 

  
 

 
 

 
 

11236116   การทดลองทางวิศวกรรม  

                เคร่ืองกล 1 
 

  
 

 
 

 
 

11236117   การทดลองทางวิศวกรรม  

                เคร่ืองกล 2 
 

  
 

 
 

 
 

11236118   เทคโนโลยีความปลอดภัยใน 

                 อุตสาหกรรม 
    

 
 

 
 

11236119   การวิเคราะหขอมูลในเชิง 

                วิศวกรรม 
    

 
 

 
 

11236120   การอนุรักษและการจัด 

                การพลังงาน 
     

   
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รายวิชา 
ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 PLO8 

11236121  การบริหารจัดการโครงการ 

                วิศวกรรม 
   

     

11236122   การควบคุมคุณภาพในงาน 

                วิศวกรรม 
      

  

11236123  ระบบพลังงานและสิ่งแวดลอม         

11236124  วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง         

11236201  การเตรียมโครงงาน       X  

11236202  โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล         

กลุมวิชาวิชาเลือกเฉพาะสาขา 

11236301   วิศวกรรมซอมบำรุง         

11236302  การออกแบบระบบสุขาภิบาล 

               และปม 
 

 
    

  

11236303   การออกแบบระบบทอใน 

                โรงงานอุตสาหกรรม 
 

    
 

  

11236304  การเชื่อมโยงขอมูลใน 

               อุตสาหกรรมดวยระบบ 

               อินเตอรเน็ตของสรรพสิ่ง 

  

 

 

 

 

  

11236305  ปญญาประดิษฐในงาน 

                วิศวกรรมเครื่องกล 
  

 
 

 
 

  
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รายวิชา 
ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร 

PLO1 PLO2 PLO3 PLO4 PLO5 PLO6 PLO7 PLO8 

11236306  การวิเคราะหขอมูลขนาดใหญ 

               ในงานวิศวกรรม 
  

 
 

 
 

  

11236307  เทคโนโลยีหุนยนต         

11236308 การออกแบบเชิงยั่งยืนใน 

              งานวิศวกรรมเครื่องกล 
 

 
 

 
  

  
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หมวดที่ 4 การจัดกระบวนการเรียนรู และการประเมินผล 

1. การจัดกระบวนการเรียนรูเพื่อพัฒนาผลลัพธการเรียนรู 

 

ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร กิจกรรมการเรียนการสอน การประเมิน 

PLO 1 สามารถอธิบายหลักการ 

ทฤษฎี และแนวคิดพ้ืนฐานดาน

วิทยาศาสตรพื้นฐาน 

 

- การบรรยายและสาธิตใน 

  หองเรียน  

- กิจกรรมทดลองในหอง 

  ปฏิบัติการ  

- การแกโจทยปญหาทาง 

  วิทยาศาสตร 

- แบบทดสอบและขอสอบ 

  ปลายภาค  

- รายงานการทดลอง  

- การบานและแบบฝกหัด 

PLO 2 สามารถอธิบายหลักการ 

ทฤษฎี และแนวคิดพ้ืนฐานดาน

วิศวกรรมเครื่องกล 

 

- การบรรยายโดยใชกรณศึีกษา  

- การทดลองในหองปฏิบัติการ  

- การศึกษาดวยตนเองผาน

เอกสารและสื่อดิจิทัล 

- ขอสอบกลางภาคและปลายภาค 

- รายงานผลการทดลอง  

- การบานที่เปนโจทยวิเคราะห 

  ทางวิศวกรรม 

PLO 3 สามารถประยุกตความรู

ทางวิทยาศาสตรพ้ืนฐานและ

วิศวกรรมเครื่องกล ในการกำหนด

สมการความสัมพันธ เพ่ือ

คาดคะเนปญหา และแกปญหาได

อยางถูกตอง 

- การเรยีนการสอนแบบ  

  Problem-Based Learning  

  (PBL)  

- กิจกรรมฝกแกปญหาทาง 

  วิศวกรรมในชั้นเรียน  

- การใชซอฟตแวรจำลองทาง 

  วิศวกรรม 

- โครงงานที่ใชการคำนวณและ 

  วิเคราะหขอมูล  

- การนำเสนอวิธีแกปญหาทาง 

  วิศวกรรม  

- แบบทดสอบขอเขียนที่มีการให 

  คำนวณและวิเคราะหขอมูล 

PLO 4 มีทักษะในการออกแบบ

แ ล ะ เ ข ี ย น แ บ บ ท า ง ด  า น

วิศวกรรมเครื่องกล 

- การใชซอฟตแวร CAD/CAE  

- การฝกปฏิบัติการเขียนแบบ 

   ทางวิศวกรรม 

- การออกแบบชิ้นงานจริงตาม 

  ขอกำหนด 

- การประเมินแบบฝกหัดการ 

  เขียนแบบ  

- โครงงานออกแบบทางวิศวกรรม 

– การนำเสนอแบบจำลองทาง 

   วิศวกรรม 

PLO 5 สามารถใชเทคนิคการ

วิเคราะหขอมูล รวมถึงเครื่องมือ

ทางสถิติ เพื่อตรวจสอบและ

ประเมินปญหาทางวิศวกรรม 

เครื่องกล 

- การใชซอฟตแวรวิเคราะหขอมูล 

(เชน MATLAB, Excel, Minitab) 

– การทดลองที่เก่ียวของกับการ 

   วิเคราะหขอมูล  

- กิจกรรมวิเคราะหปญหาจาก 

  กรณีศึกษา 

- รายงานการวิเคราะหขอมูล  

- การนำเสนอผลการวิเคราะห  

- แบบทดสอบที่เก่ียวของกับการ 

  ใชเครื่องมือวิเคราะหขอมูล 
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ผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร กิจกรรมการเรียนการสอน การประเมิน 

PLO 6 สามารถจัดการและ

บริหารโครงการ เพื่อใหเสร็จสิ้น

ตามเวลาที่กำหนด ภายในงบ 

ประมาณ และตามมาตรฐาน

คุณภาพที่กำหนด โดยใช

เครื่องมอื และเทคนิคการจัดการ

โครงการที่เหมาะสม 

- การเรียนรูแบบ Project-Based 

  Learning (PBL)  

- การจำลองการบริหารโครงการ 

  จรงิ  

- การใชซอฟตแวรบริหาร 

  โครงการ (เชน MS Project) 

- การนำเสนอแผนและความ 

  คืบหนาของโครงการ  

- การประเมนิความสำเร็จของ 

  โครงงาน  

- การใหคะแนนจากผูมีสวน 

  เก่ียวของ (เชน ท่ีปรึกษา 

  โครงการ) 

PLO 7 สามารถสื่อสาร ผานงาน

เขียนหรือการนำเสนอดวยวาจา 

โดยใชเทคโนโลยีสารสนเทศได

อยางมีประสิทธิภาพ 

- การทำรายงานวิศวกรรม  

- การฝกนำเสนอในชั้นเรียน  

- การใชซอฟตแวรนำเสนอขอมูล 

   (เชน PowerPoint, LaTeX) 

- การใหคะแนนจากการนำเสนอ  

- การประเมินคุณภาพของ 

  รายงานทางวิศวกรรม  

- การใหขอเสนอแนะจากเพ่ือน 

  รวมชั้น (Peer Review) 

PLO 8 ปฎิบัติตนตามจรรยา 

บรรณ วิชาชีพวิศวกรรมควบคุม

สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

- การเรียนรูผานกรณศีึกษาดาน 

  จรรยาบรรณ  

- การอภิปรายในชั้นเรียนเกี่ยวกับ 

  ประเด็นทางจริยธรรม  

- การเชิญวิศวกรมืออาชีพมา 

  บรรยาย 

- การทำแบบทดสอบดาน 

  จรรยาบรรณ  

- การเขียนบทความเก่ียวกับ 

  จรรยาบรรณทางวิศวกรรม  

- การสังเกตพฤติกรรมและให 

  คะแนนการมีสวนรวมใน 

  กิจกรรมจรรยาบรรณ 

2. องคประกอบเกี่ยวกับประสบการณภาคสนาม 

 ไมมีการจัดการเรียนที่เปนประสบการณภาคสนาม เนื่องจากพิจารณาวานักศึกษาที่รับเขามาไดผาน

การฝกประสบการณภาคสนามในการเรียนระดับ ปวส. มาเรียบรอยแลว 

2.1 ชวงเวลา 

- 

2.2 การจัดเวลาและตารางสอน 

- 

2.3 จำนวนหนวยกิต 

- 

2.4 การเตรียมการ 

- 
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2.5 การประเมินผล 

3. ขอกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงานวิศวกรรม 

3.1 ผลลัพธการเรียนรู   

      นักศึกษาสามารถกำหนดปญหาทางวิศวกรรม วางแผน และออกแบบแนวทางแกไขโดยใช

หลักการทางวิศวกรรมเครื่องกลและเครื่องมือที่เหมาะสม รวมถึงสามารถสรางตนแบบ ทดสอบ วิเคราะห

ขอมูล และประเมินผลลัพธไดอยางเปนระบบ นอกจากนี้ นักศึกษาจะมีทักษะในการบริหารโครงการใหเสร็จ

สิ้นตามกรอบเวลาและทรัพยากรที่กำหนด พรอมทั้งสามารถสื่อสารและนำเสนอผลงานไดอยางมีประสิทธิภาพ

ทั้งในรูปแบบลายลักษณอักษรและการนำเสนอปากเปลา อีกทั้งปฏิบัติตามจรรยาบรรณวิศวกรรมและทำงาน

รวมกับผูอื่นไดอยางมืออาชีพ 

3.2 ชวงเวลา และจำนวนหนวยกิต 

ปที่ 3 ภาคการเรียนที่ 1 จำนวน 3 หนวยกิต 

3.3 การเตรียมการ 

จัดเตรียมใหนักศึกษาไดเริ่มทำความเขาใจเกี ่ยวกับการออกแบบ การสรางสรรคผลงาน การ

สืบคนขอมูล การวางแผนการทำโครงการ เริ่มตั้งแตการเรียนโครงงานกลุม 1 ถึง 3 และใหเริ ่มทำโครงงาน

วิศวกรรมอยางเต็มรูปแบบในภาคการเรียนสุดทาย โดยกำหนดใหนักศึกษาสามารถเลือกอาจารยที่ปรึกษาได

ตั้งแตป 1 ในการทำโครงงานกลุม อยางไรก็ตามเปดโอกาสใหนักศึกษาสามารถเปลี่ยนอาจารยที่ปรึกษาไดตาม

ความเหมาะสม ดวยเหตุและผลที่สมควร โดยอาจารยที่ปรึกษามีหนาที่สอนกระบวนการสรางสรรคผลงาน 

และใหคำแนะนำ ขอเสนอแนะ หรือแนวคิด ตลอดระยะเวลาในการทำโครงงานจนสำเร็จการศึกษา 

3.4 การประเมินผล 

การประเมินผลลัพธการเรียนรูของโครงงานวิศวกรรมเครื่องกลสามารถดำเนินการผานวิธีการ

ดังตอไปนี้: 

1. รายงานโครงงาน (Project Report) – ประเมินความครบถวนของเนื้อหา ความถูกตอง

ของหลักการทางวิศวกรรม วิธีการวิเคราะหขอมูล และการนำเสนอผลลัพธ 

2. การนำเสนอและสอบปากเปลา (Oral Presentation & Defense) – ประเมินทักษะการ

สื่อสาร ความสามารถในการอธิบายแนวคิดทางวิศวกรรม ตอบคำถามจากคณะกรรมการ และการใชสื่อ

ประกอบอยางมีประสิทธิภาพ 

3. คุณภาพของตนแบบหรือผลงาน (Prototype/Product Evaluation) – ตรวจสอบความ

สมบูรณของการออกแบบ การทำงานของระบบ หรอืความสามารถในการแกปญหาเชิงวิศวกรรม 

4. การบริหารโครงการ (Project Management Assessment) – ประเมินการจัดสรรเวลา 

งบประมาณ และทรัพยากร ตลอดจนการปฏิบัติตามแผนงาน 
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5. การทำงานเปนทีมและจรรยาบรรณวิชาชีพ (Teamwork & Professional Ethics 

Assessment) – ใชแบบประเมินจากอาจารยที่ปรึกษาและเพื่อนรวมทีม เพื่อวัดความสามารถในการทำงาน

รวมกันและปฏิบัติตามจรรยาบรรณวิศวกรรม 

คะแนนสุดทายอาจมาจากการรวมผลการประเมินในแตละองคประกอบ โดยพิจารณาทั้งดาน

เทคนิค การจัดการ และทกัษะวิชาชีพอยางสมดุล 
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หมวดที่ 5 ความพรอมและศกัยภาพในการบริหารจัดการหลักสูตร 

1. อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร และอาจารยประจำหลักสูตร 

1.1 อาจารยผูรับผดิชอบหลักสูตร 

ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

 ปที่สำเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ / ภาระงานสอน 

1. ผศ.วรรษชล  วัฒนะ 

สาขาวิศวกรรมเคร่ืองกล 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ, 2542 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2547 

 

1. งานวิจัย 

- Eakvanich, V., Kalasee, W., 

Dangwilailux, P., Wattana, W., 

Taweekun, J. (2023 ) .  A Review of the 

Parameters Related to the Rubber 

Sheets Production: Major Constituents 

of Rubber Latex, Rubber Particles, 

Particle Interaction of Rubber Latex, 

Rubber Porous Structure, Rubber Drying 

Kinetics and Energy Consumption. 

Journal of Advanced Research in 

Applied Sciences and Engineering 

Technology, 29(2) 159-184.    

2. ตำราเรียน 

    - 

3. ภาระงานสอน 

- เทอรโมไดนามิกส  (4 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- การออกแบบทอในอาคาร (3 ชั่วโมง/สปัดาห) 

 

4.ประวัติการทำงานในภาคอุตสาหกรรม 

- ตำแหนง: วิศวกรเครื่องกล  

  หนวยงาน: บริษัท ศิริไกรอุตสาหการ 

จำกัด 

  ระยะเวลา: 1 ป (พ.ศ. 2542-2543) 

- ตำแหนง: ผูชวยนักวิจัย  

  หนวยงาน: ศูนยเทคโนโลยีโลหะและวัสดุ

แหงชาติ (MTEC) 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

 ปที่สำเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ / ภาระงานสอน 

  ระยะเวลา: 3 ป (พ.ศ. 2545-2547) 

2. รศ.วชร  กาลาสี 

สาขาวิศวกรรมเคร่ืองกล 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครนิทร, 2544 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครนิทร, 2548 

1. งานวิจัย 

- Kalasee, W., Lakachaiworakun, P., 

Eakvanich, V., Dangwilailux, P. (2023). 

Sound Absorption of Natural Fiber 

Composite from Sugarcane Bagasse 

and Coffee Silver Skin. Journal of the 

Korean Wood Science and 

Technology, 51(6), 470-480. 

2. ตำราเรียน 

    - 

3. ภาระงานสอน 

- Combustion (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- คณิตศาสตรวิศวกรรม 1 (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

3. รศ.ดร.นฤบดี  ศรสีังข 

สาขาวิศวกรรมเคร่ืองกล 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล)  

  มหาวิทยาลัยสงขลานครนิทร, 2542 

- วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

   มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 

   พระจอมเกลาธนบุรี, 2547 

- ปร.ด.(เทคโนโลยีพลังงาน)  

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 

  พระจอมเกลาธนบุรี, 2554 

 

1. งานวิจัย 

-  Meedecha, P., Srisang, N., Eawsakul, 

K., Ongtanasup, T., Tambunlertchai, S., 

Sokjabok, Srisang.S, and Limmun, W. 

(2024) .  Preparation and evaluation of 

blend polymer films for wound 

dressing using vancomycin-loaded 

polycaprolactone and carboxymethyl 

cellulose via crosslinking methods: 

Effect of mechanical strength, 

antibacterial activity, and cytotoxicity. 

Journal of the Mechanical Behavior of 

Biomedical Materials, 151, 106339. 

2. ตำราเรียน 

    - 

3. ภาระงานสอน 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

 ปที่สำเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ / ภาระงานสอน 

- การโปรแกรมคอมพิวเตอร  (3 ชั ่วโมง/

สัปดาห) 

- พลังงานและสิ ่งแวดลอม  (3 ช ั ่วโมง/

สัปดาห) 

 

4.ประวัติการทำงานในภาคอุตสาหกรรม 

- ตำแหนง: วิศวกร 

  หนวยงาน: บริษัท ออล อารม จำกัด 

  ระยะเวลา: 1 ป (พ.ศ. 2543-2544) 

- ตำแหนง: วิศวกรฝกอบรมซอฟแวรสำหรับ

ขึ้นรูปแมพิมพ 

  หนวยงาน: บริษัท ซีจีเอส เอเชีย จำกัด 

  ระยะเวลา: 1 ป (พ.ศ. 2547-2548) 

4. ผศ.ดร.วารุณี ลิ่มมั่น 

สาขาวิศวกรรมเคร่ืองกล 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยศิลปากร, 2551 

- วศ.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 

  พระจอมเกลาธนบุรี, 2553 

- D.Eng. (Frontier Matter and 

  Function Engineering)  

   Iwate University, Japan, 2020 

 

1. งานวิจัย 

- Limmun, W., Chungcharoen, T., 

Rattanamechaiskul, C., Phetpan, K., and 

Limmun, W. (2024). Enhancing biodiesel 

yield and purification with a recently 

developed centrifuge machine: A 

response surface methodology 

approach. Heliyon, 10(7) e29018 

2. ตำราเรียน 

    - 

3. ภาระงานสอน 

- Bioenergy Technology  

  (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Quality Control and Quality 

Assurance (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

 

4.ประวัติการทำงานในภาคอุตสาหกรรม 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

 ปที่สำเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ / ภาระงานสอน 

- ตำแหนง: Machine Design Engineer 

  หนวยงาน: Danieli Far East Co., Ltd., 

  ระยะเวลา: 3 ป (พ.ศ. 2553 – 2556) 

5. ผศ.ดร.วิสิทธ์ิ เอกวานิช 

 สาขาวิศวกรรมเคร่ืองกล 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

   มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร, 2549  

- วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครนิทร, 2552  

- ปร.ด. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครนิทร, 2559 

 

1. งานวิจัย 

- Ekvanich, V., Lakachaiworakun, P., 

Kalasee, W., Dangwilailux, P. (2 0 2 3 ) . 

Sound Absorption Behavior Related to 

Reduce the Melamine-Urea-

Formaldehyde (MUF) Adhesives for the 

Coffee Silver Skin Board Production. 

Journal of Natural Fibers, 2 0 ( 2 ) , 

2282052. 

2. ตำราเรียน 

    - 

3. ภาระงานสอน 

- Mechanical Vibrations  

 (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Fundamental of Electrical  

  Engineering (3 ช่ัวโมง/สัปดาห) 

 

4.ประวัติการทำงานในภาคอุตสาหกรรม 

- ตำแหนง: ผูชวยผูเชี่ยวชาญดานพลังงาน 

  หนวยงาน: บริษัท ออโต เมช เนท จำกัด 

  ระยะเวลา: 7 ป (พ.ศ. 2552-2559) 

- ตำแหนง: ผูเชียวชาญดานพลังงาน 

  หนวยงาน: บริษัท ออโต เมช เนท จำกัด 

  ระยะเวลา: 2 ป (พ.ศ. 2559-2561) 
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1.2 อาจารยประจำหลักสูตร 

 

ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

1. รศ.ดร.ปญญา  แดงวิไลลักษณ 

    สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

 

- วศ.บ.(วิศวกรรมเคร่ืองกล, 

   เกียรตินิยม)  

  มหาวิทยาลัยสยาม, 2540 

- วศ.ม.(วิศวกรรมเครื่องกล)  

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2543 

- วศ.ด. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2560 

1. งานวิจัย  

- A study drying of palm oil veneer 

by hot air/microwave: Kinetics and 

Tensile tests  

- The Palm Nut Cracking Machine 

with Rotor type 

- The study of drying oil palm fruit 

with hot air using cylindrical tank    

- Evaluation of oil palm wood 

drying process using Microwave by 

using a Continuous Belt 

-The study of separate machine 

crude palm oil with hot water and 

centrifugation from mesocarp 

palm for farmer usage 

2. ตำรา - 

3. ภาระงานสอน 

- เขียนแบบวิศวกรรม  

(5 ชั่วโมง./สัปดาห) 

- การใชคอมพิวเตอรชวยในการ 

  ออกแบบและการผลิต 

  (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Industrial Project Management  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

2. รศ.ดร.ศริะ  สายศร 

สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล)  

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2542 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล)  

1.งานวิจัย  

- The difference in flow pattern, 

heat transfer and pressure drop 

characteristics of mini-channel 



รายละเอียดหลักสูตร 

 

40 

ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, 2545 

- Ph.D (Energy Technology) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, 2553 

flow boiling in horizontal and 

vertical orientations 

- Pool boiling heat transfer 

enhancement of distilled water 

with passive rotating blades 

installed above the heating 

surface 

- Adiabatic two-phase gas-liquid 

flow behaviors during upward flow 

in vertical circular micro-channel 

- Flow patern, heat transfer and 

pressure drop behaviors of micro-

channel flow boiling 

- Two-phase heat transfer 

behaviors of R134a refrigerant and 

air-water mixture in a 1 mm 

internal diameter tube 

- The Enhancement of Pool Boiling 

Heat Transfer by Passive 

Technique using Rotating Blades 

Applied on the Nucleation Sites 

- Number of blades of rotating 

blades affecting the boiling heat 

transfer enhancement of distilled 

water 

2. ตำรา   - 

3. ภาระงานสอน 

- Mechanics of materials  

(4 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Engineering Mechanics  



รายละเอียดหลักสูตร 

 

41 

ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

(4 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Heat transfer  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

3. รศ.ดร.ชัยวัฒน รัตนมีชัยสกุล 

     สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร,  

  เกียรตินิยม)  

  มหาวิทยาลัยแมโจ, 2547 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, 2551 

- ปร.ด. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, 2557 

1. งานวิจัย 

- Drying guideline to control colour 

quality of para rubber sheet by 

computation method  

-  Modeling the improved textural 

properties of purple waxy rice 

dried through fluidization 

- Effects of hot air and microwave 

drying on kinetic rate and 

mechanical property of oil palm 

veneer 

- Increasing energy efficiency of the 

Cissus quadrangularis drying by hot 

air fluidization technique 

- Optimal drying and storage 

conditions for purple rice based on 

expected high quality 

- Free fatty acid deformation of 

treated black glutinous rice during 

storage by fluidization drying 

- Textural property improvement 

of black sticky rice during 

postharvest drying by a fluidization 

technique 

- Comparative study of organic 

solvents and extraction conditions 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

on colour and antioxidant capacity 

in red cabbage 

- Influence of hot air Fluidized 

drying on Quality Changes of 

Purple Rice 

- Whiteness Index Prediction of 

Para Rubber Sheet During Hot Air 

Drying 

- Effect of high-temperature 

fluidized bed drying on quality of 

'Kum Doi Saket' variety of purple 

rice 

- ผลของอุณหภูมิอบแหงดวยวิธีฟลูอิไดซ

เบดและสภาวะบรรจุตอการชะลอการ

เสื่อมสภาพของขาวเหนียวมวงระหวาง

การเก็บรักษา 

- ผลของอากาศเว ียนกลับต อการใช

พลังงานของการอบแหงยางพาราแผน 

- การออกแบบและทดลองเครื่องเคลือบ

แบบสเปรยฟลูอ ิไดซเบดสำหรับการ

ควบคุมเช้ือราในขาวเปลือก 

- แบบจำลองทางคณิตศาสตรของการ

อบแหงยางพาราแผนแบบชั ้นบางดวย

อากาศรอน 

- ผลของอุณหภูมิและความสูงเบดที่มีผล

ตอจลนศาสตรการอบแหง คุณภาพและ

การวิเคราะหคาความสิ้นเปลืองพลังงาน

ของการอบแหงกาแฟกะลาดวยเทคนิค

ฟลูอิไดเซชัน 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

- ผลของอุณหภูมิอบแหงโดยเทคนิคฟลู

อิดไดเซชั่นในการควบคมุผีเสื้อขาวเลือก 

- ผลของสภาวะการอบแหงและการเก็บ

รักษาที่หลากหลายตอการกอตัวของกรด

ไขมันอิสระของขาวเหนียวดำ 

    2. ตำรา   - 

    3. ภาระงานสอน 

- การคำนวณทางวิศวกรรม  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- การคำนวณสำหรับแบบจำลองการ

อบแหง   

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

4. ผศ.ดร.ดิษฐพร ตุงโสธานนท 

    สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล,  

  เกียรตินิยม)  

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2546 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2549 

- วศ.ด. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร,  

  2561 

1. งานวิจัย  

- Design and evaluation of 

portable flat-bed wheel and axle 

load scale for measuring 

lightweight vehicles  

- Effect of ohmic heating on colour 

and texture of chicken frankfurter 

- The effect of granular material on 

stress state transducer 

- Drying characteristics of whole 

Musa AA group ‘Kluai Leb Mu 

Nang’using hot air and infrared 

vacuum 

- Soil Stress State under Tractive 

Tire and Compaction Model 

- Measuring the impact of tractor 

trailers on soil compaction for 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

typical sugarcane-haulage 

operations in Thailand 

- เครื่องคัดแยกเม็ดกรวดออกจากเมล็ด

กาแฟคั่วสายพันธุโรบัสตา 

- เครื่องบดยอยทางใบปาลมแบบคอน

เหวี่ยงสำหรับอาหารสัตวเคี้ยวเอ้ือง 

2. ตำรา  - 

3. ภาระงานสอน 

- Machine Design 

(4 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Internal Combustion Engines  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Special Topic 1 (Motorbike  

  Suspensions and Vehicle  

  Dynamics)  

  (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Automotive Engineering  

  (3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

5. ผศ.ดร.ปราโมทย กุศล 

สาขาวิศวกรรมเกษตร 

 

 

- คอ.บ. (วิศวกรรมเคร่ืองกล)  

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาพระนครเหนอื, 2542  

- วศ.ม. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร, 

  2548 

- วศ.ด. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร, 

  2558 

1. งานวิจัย  

-  Demonstration tests of infrared 

peeling system with electrical 

emitters for tomatoes 

- Measuring the impact of tractor 

trailers on soil compaction for 

typical sugarcane-haulage 

operations in Thailand 

- A study of the suitable conditions 

of infrared radiation heating for 

potato peeling 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

- A mixed-integer linear 

programming for harvesting 

planning and transportation for 

coconut fruit supply chain in 

Chumphon province Thailand, 

- Design of Lebmuernang Banana 

Dryer with LPG Gas Infrared 

Radiation 

- การศกึษาและออกแบบเครื่องคัดขนาด

มะพราว 

- การออกแบบเครื่องลาเลียงผลมะพราว

รวมกับระบบนับจำนวนผลดวยเซ็นเซอร

อินฟราเรด 

2. ตำรา   - 

3. ภาระงานสอน 

- การควบคุมอัตโนมัติ  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- การควบคุมกำลังของไหล   

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- การวัดและเครื่องมือวัด  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห)  

6. ผศ.ดร.อดิเรก สุริยะวงศ 

สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล,  

  เกียรตินิยม)   

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 

  , 2547 

- วศ.ม.(วิศวกรรมเครื่องกล)  

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, 2552 

1. งานวิจัย  

- Pool boiling heat transfer 

enhancement of distilled water 

with passive rotating blades 

installed above the heating 

surface 

- The Enhancement of Pool Boiling 

Heat Transfer by Passive 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

- วศ.ด. (ว ิศวกรรมเคร ื ่องกล) 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา

เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2565 

Technique using Rotating Blades 

Applied on the Nucleation Sites 

- Number of blades of rotating 

blades affecting the boiling heat 

transfer enhancement of distilled 

water 

2. ตำรา   - 

3. ภาระงานสอน 

- การ ใช  คอมพ ิว เตอร  ช  ว ย ใน ง าน

ออกแบบวิศวกรรมเคร่ืองกล  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- การสั่นสะเทือนเชิงกล  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

7. ผศ.ดร.ชมพูนุช กูลเกตุวงศ 

สาขาวิศวกรรมเกษตรและจักรกล

เกษตร 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร)  

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 

2546 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเกษตร) 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา

เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2550 

-  ว ศ . ด .  ( ว ิ ศ ว กรรม เกษตร )

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร, 2561 

1. งานวิจัย 

-  Design and evaluation of 

portable flat-bed wheel and axle 

load scale for measuring 

lightweight vehicles 

- Effect of ohmic heating on colour 

and texture of chicken frankfurter  

- The effect of granular material on 

stress state transducer 

- Evaluation of Thin Force Sensor 

Measurement and Determination 

of Plantar Pressure when Walking 

in Muddy Soil with Different 

Gumboots 

- Drying characteristics of whole 

Musa AA group ‘Kluai Leb Mu 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

Nang’using hot air and infrared 

vacuum 

- Measuring the impact of tractor 

trailers on soil compaction for 

typical sugarcane-haulage 

operations in Thailand 

- เครื่องคัดแยกเมล็ดกาแฟโรบัสตาสด

ระบบน้ำปนปวน 

- เครื่องบดยอยทางใบปาลมแบบคอน

เหวี่ยงสำหรับอาหารสัตวเคี้ยวเอ้ือง 

2. ตำรา  - 

3. ภาระงานสอน 

- วิศวกรรมดินและน้ำ  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- วิศวกรรมชลประทานและการระบาย

น้ำ  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Special Topic 2 (Ergonomics)  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

8. รศ.ดร.ศรีรัตน ชวยบุญ 

สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล, 

  เกียรตินิยม)  

 สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคณุทหารลาดกระบัง, 2553 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล)  

  มหาวิทยาลัยสงขลานครนิทร, 

  2556 

- Ph.D. (Engineering Science)   

University of Perpignan, 

France, 2019 

1.งานวิจัย  

-  Experimental analysis of 

continuous steam gasification of 

wood biomass for syngas 

production in a high-temperature 

particle-fed solar reactor 

- Insights into the influence of 

biomass feedstock type, particle 

size and feeding rate on 

thermochemical performances of 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

a continuous solar gasification 

reactor 

- Comprehensive performance 

assessment of a continuous solar- 

driven biomass gasifier 

-  Syngas production via solar-

driven chemical looping methane 

reforming from redox cycling of 

ceria porous foam in a volumetric 

solar reactor 

- Solar chemical looping reforming 

of methane combined with 

isothermal H2O/CO2  splitting using 

ceria oxygen carrier for syngas 

 production 

-  Clean magnesium production 

using concentrated solar heat  in a 

high-temperature cavity-type 

thermochemical 

-  Stepwise Solar Methane 

Reforming and Water-Splitting via 

Lattice Oxygen Transfer in Iron and 

Cerium Oxides 

-  Abanades, Numerical simulation 

of reactive gas-particle flow in a 

solar jet spouted bed reactor for 

continuous biomass gasification 

-  Experimental and numerical 

study of a directly irradiated hybrid 

solar/combustion spouted bed 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

reactor for continuous steam 

gasification of biomass 

- Co-production of syngas and zinc 

via combined solar-driven biomass 

gasification and ZnO carbo-

thermal reduction in a 

continuously-operated solar 

reactor 

-  A novel high-temperature solar 

chemical reactor for syngas 

production from solar-driven 

thermochemical gasification of 

wood biomass 

-  Experimental assessment of 

biomass feedstock gasification in a 

high-temperature continuous solar 

gasifier 

-  Optimization of Carbon Dioxide 

Reduction in Biohythane Using an 

Innovative Water Scrubber 

2. ตําราเรียน –  

3.ภาระงานสอน 

- ปฏิบัติงานเครื่องกล  

(6  ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Internal Combustion Engine  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

9. รศ.ดร.ศริิวรรณ ศรีสังข 

สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 

 

-วศ.บ (วิศวกรรมวัสดุ)  

 มหาว ิทยาล ัยสงขลานครินทร, 

2552 

- วศ.ม (วิศวกรรมวัสดุ) 

1. งานวิจัย  

- Multilayer nanocoating of Foley 

urinary catheter by chlorhexidine-

loaded nanoparticles for 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

  มหาวิทยาลัยสงขลานครนิทร, 

  2555 

- Ph.D. (Biomedical  

  Engineering)  

  มหาวิทยาลัยมหิดล, 2562 

prolonged release and 

antiinfection of urinary tract  

- Layer-by-layer dip coating of 

Foley urinary catheters by 

chlorhexidine-loaded micelles 

- Spray coating of foley urinary 

catheter by chlorhexidine-loaded 

poly (ε-caprolactone) 

nanospheres: effect of 

lyoprotectants, characteristics, and 

antibacterial activity evaluation 

- Development of antimicrobial 

coating by later-by-layer dip 

coating of chlorhexidine-loaded 

micelles 

- Biocompatibility and stability 

during storage of Foley urinary 

catheters coated chlorhexidine-

loaded nanoparticles by 

nanocoating: in vitro and in vivo 

evaluation 

- Characterization on the reduction 

of burst release via biodegradable 

polymers from chlorhexidine-

release on coated Foley urinary 

catheter by chlorhexidine-loaded 

micelles 

- Production of biomass briquette 

from residual bleaching earth and 

empty palm bunch 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

- The study of the drying kinetic 

and the cutting performance in 

dried betel nut production 

machine 

- The study of quality attributes of 

parboiled rice during steaming 

process with revolved sieve 

2. ตําราเรียน - 

3.ภาระงานสอน 

- Engineering Materials 

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Advanced Manufacturing 

Processes  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- Operation Research 

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

10. รศ.ดร.นารถระพี นาคะวัจนะ 

(สาขาวิศวกรรมเกษตรและจักรกล

เกษตร) 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร)  

มหาวิทยาลัยแมโจ, 2550 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเกษตร) 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร, 2554 

- วศ.ด. (วิศวกรรมเกษตร) 

มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร, 2559 

1. งานวิจัย  

- Integrating Vis-SWNIR 

Spectrometer in a Conveyor 

System for In-line Measurement of 

Dry Matter Content and Soluble 

Solids Content of Durian Pulp 

- A Low-Cost System for Moisture 

Content Detection of Bagasse 

upon a Conveyor Belt with 

Multispectral Image and Various 

Machine Learning Methods 

- Comparison of analytical ability 

of PLS and SVM algorithm in 

estimation of moisture content, 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

higher heating value, and lower 

heating value of cassava rhizome 

ground using FT-NIR spectroscopy 

- Identification of syrup type using 

fourier transform-near infrared 

spectroscopy with multivariate 

classification methods 

- Gross calorific value estimation 

for milled maize cob biomass 

using near infrared spectroscopy 

2. ตำรา  

3. ภาระงานสอน   

- วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง 

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

11. รศ.ดร.ธัชพล จุงเจริญ 

   สาขาวิศวกรรมพลังงาน 

 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร,  

  เกียรตินิยม)  

  มหาวิทยาลัยแมโจ, พ.ศ. 2546 

- วศ.ม. (เทคโนโลยีการจัด 

   การพลังงาน)  

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, พ.ศ. 2551 

- ปร.ด. (เทคโนโลยีพลังงาน) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, พ.ศ. 2557 

1. งานวิจัย  

- Preparation and characterization 

of fuel briquettes made from dual 

agricultural waste: Cashew nut 

shells and areca nuts 

- Quality attributes of parboiled 

rice prepared with a parboiling 

process using a rotating sieve 

system. 

- The performance of size grading 

machine of Robusta green coffee 

bean using oscillating sieve with 

swing along width direction 

- The study of the drying kinetic 

and the cutting performance in 

dried betel nut production 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

machine, In Proceeding of the 4th 

International Conference on 

Engineering 

-  The study of quality attributes of 

parboiled rice during steaming 

process with revolved sieve 

2. ตำรา - 

3. ภาระงานสอน 

- กลศาสตรของไหล  

(4 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- เศรษฐศาสตรวิศวกรรม 

(4 ชั่วโมง/สัปดาห) 

12. ผศ.ดร.ณฐัพงศ รัตนเดช 

สาขาว ิชาว ิศวกรรมเกษตรและ

จักรกลเกษตร 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยแมโจ, 2544 

- วศ.ม. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร, 

  2547 

- วศ.ด. (วิศวกรรมเกษตร) 

  มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร, 

   2553 

1. งานวิจัย  

-  Effects of temperature and time 

on the physical properties of 

banana by vacuum frying 

technique 

- Front Attach Combine Harvesting 

Unit Implement with A Small 

Tractor for Upland Paddy Field 

- Testing and Evaluation of Banana 

(Kluay Lab Mue Nang) Wholesale 

Packaging in Chumphon Province, 

Thailand under Transport 

Simulation 

-  Assessment of Work-Integrated 

Learning for Engineering 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

Thermodynamics Pedagogy in 

School in Factory Model 

- อิทธิพลของบรรจุภัณฑพลาสติกกัน

กระแทกตอความเสียหายเช ิงกลของ

กลวยเล็บมือนางจังหวัดชุมพร ภายใต

การจำลองการขนสง 

- เครื่องฝานกลวยเล็บมือนางบนกระทะ

ทอดสำหรับการทอดกรอบ 

2. ตำรา   - 

3. ภาระงานสอน 

- กลศาสตรเครื่องจักรกล  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

- วิศวกรรมการแปรรูปทางการเกษตร  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

13. รศ. วาที่รอยตรี ดร. กิตติศักดิ์ 

เพ็ชรพันธ 

(สาขาว ิชาว ิศวกรรมเกษตรและ

จักรกลเกษตร) 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเกษตร,  

  เกียรตินิยม)   

 สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

 เจาคณุทหารลาดกระบัง, 2556  

- วศ.ม. (วิศวกรรมเกษตร)  

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2558  

- วศ.ด. (วิศวกรรมเกษตร)  

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2562  

1. งานวิจัย  

- Informative selection of spectra 

obtained from an online sugar 

content prediction system of 

sugarcane by using statistical index 

- In-line near infrared spectroscopy 

for prediction of moisture content 

in tapioca starch drying process 

-  An online visible and near-

infrared spectroscopic technique 

for the real-time evaluation of the 

soluble solids content of 

sugarcane billets on an elevator 

conveyor 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

-  Non-linear viscoelastic behavior 

of cooked white, brown and 

germinated brown Thai jasmine 

rice by large deformation 

relaxation test 

-  Feasibility Study for Sensing 

Sugarcane Sweetness on the 

Elevator Conveyor using Multi-

spectral Camera 

-  Real-time evaluation system of 

the sugarcane soluble solids 

content on an elevator conveyor 

using visible and shortwave near-

infrared spectroscopy 

-  A study of the influence of 

sugarcane variety on sugar content 

prediction using shortwave near-

infrared spectroscopy 

2. ตําราเรียน –  

3.ภาระงานสอน 

- Automatic Control  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

-  Non-Destructive  Quality  

Evaluation  of  Agricultural and 

Food  Products  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

14. ดร.ศักรินทร ชินกุลพิทักษ 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

   มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระ 

   จอมเกลาธนบุรี, 2549 

- M.Eng (Energy Technology 

1. งานวิจัย  

- Fluid flow and heat transfer 

characteristics of heat sinks with 

laterally perforated plate fins 
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ชื่อ-นามสกุล 
คุณวุฒิ/สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สำเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

  and Management)  

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, 2553 

- Ph.D. (Energy Technology) 

  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม 

  เกลาธนบุรี, 2562 

2. ตำรา - 

3. ภาระงานสอน 

- การทำความเย็น  

(3 ชั่วโมง/สัปดาห) 

 

4.ประวัติการทำงานใน

ภาคอตุสาหกรรม 

- ตำแหนง: วิศวกรเครื่องกลอาวุโส 

  หนวยงาน: บริษัท ซัยโจ เด็นกิ อินเตอร

เนชั่นแนล จำกัด 

  ระยะเวลา: 3 ป (พ.ศ. 2562-2565) 

15. ดร.ศิวกร ศอกจะบก - วท.บ. (ฟสิกสประยุกต-เครื่องมือ 

  วิทยาศาสตรและอุตสาหกรรม) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2557 

- วศ.ม. (วิศวกรรมการวัดคมุ) 

  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2560 

- Ph.D. (Advanced 

  Manufacturing Systems  

  Engineering)  

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา

เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2565 

1. งานวิจัย  

- Symbol-flipping method for 

block decoding in bit-patterned 

magnetic recording 

2. ตำรา - 

3. ภาระงานสอน 

- Manufacturing Engineering  

  Fundamental  

  (6 ชั่วโมง/สัปดาห) 
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2. แผนพัฒนาบุคลากรสายวิชาการของสวนงานวิชาการท่ีเกี่ยวของกับหลักสูตร 

2.1 การเตรียมการสำหรับอาจารยใหมและอาจารยพิเศษ   

เพื่อใหอาจารยใหมและอาจารยพิเศษเขาใจหลักสูตร การจัดการเรียนรู การวัดและประเมินผล และ 

บทบาทของอาจารยที ่มีต อหลักสูตรและรายวิชาที ่ตนรับผิดชอบสอน สถาบันสามารถดำเนินการตาม

กระบวนการดังนี้ 

1. ปฐมนิเทศอาจารยใหมและอาจารยพิเศษ โดยทำความเขาใจ หลักสูตร, PLO (Program Learning 

Outcomes), โครงสรางรายวิชา และมาตรฐานอุดมศึกษา แนะนำแนวทาง การสอน, การวัดผล, และบทบาท

ของอาจารย เชื่อมโยงอาจารยใหมกับอาจารยที่มีประสบการณผานระบบ Coaching & Mentoring 

2. การโคช (Coaching & Mentoring) สำหรับอาจารยใหมและอาจารยพิเศษ โดยใหคำแนะนำในการ

ออกแบบและพัฒนาการสอน ใหคำแนะนำเกี่ยวกับ บทบาทอาจารย ในหลักสูตรและรายวิชาของตน อาจารย

ใหมจับคูกับอาจารยอาวุโสที ่มีประสบการณ อาจารยใหมเขารวมสังเกตการณการสอนของอาจารยที ่มี

ประสบการณ อบรมเชิงปฏิบัติการเก่ียวกับการจัดการเรียนรูและการประเมินผล 

3. บทบาทของอาจารยที่มีตอหลักสูตรและรายวิชา กำหนดใหอาจารยเปนผูออกแบบการเรียนรู ให

สอดคลองกับ PLO และ Course Learning Outcomes (CLO) วัดและประเมินผลผูเรียนอยางมีประสิทธิภาพ 

โดยใชเครื่องมือที่สอดคลองกับ PLO และ CLO 

2.2 การพัฒนาสมรรถนะอาจารยผูรับผิดชอบ อาจารยประจำ และอาจารยผูสอนในหลักสูตร 

  

การพัฒนาสมรรถนะ กระบวนการหรือแนวทางพัฒนา 

1. ดานการจัดการเรียนการสอน 

และ/หรือการวัดและการ

ประเมินผล 

- สงเสริมอาจารยใหมีการเพิ่มพูนความรู สรางเสริมประสบการณเพื่อสงเสริม

การสอนและการวิจัยอยางตอเนื่อง โดยผานการทำวิจัยสายตรงในสาขาวิชา 

- สนับสนุนใหอาจารยพัฒนาและใชเทคโนโลยีในการเรยีนการสอน เชน การใช

ซอฟตแวรเฉพาะทางในวิศวกรรมเครื่องกล 

- สนับสนุนใหอาจารยเขารวมประชุม อบรม เกี่ยวกับการเรียนการสอนแบบ

บูรณาการ หรือการเรียนการสอนที่เนนการปฏิบัติ หรือการพัฒนาทักษะการ

จัดการเร ียนการสอนตามแนวทางการศึกษาแบบมุงผลลัพธ (Outcome 

Based Education, OBE) 

- สนับสนุนดานการศึกษาตอ ฝกอบรม ดูงานทางวิชาการและวิชาชีพในองคกร

ตางๆ 

- จัดการทวนสอบผลการประเมินการเรียนรู ในหลักสูตรเพื ่อทบทวนและ

ปรับปรุงความสอดคลองระหวางผลลัพธการเรยีนรู การวัดและการประเมินผล 

และการแลกเปลี่ยนเรียนรูระหวางอาจารยในหลักสูตร 

- สงเสริมใหอาจารยใชขอมูลที่ไดจากการทวนสอบผลการประเมินการเรียนรูใน
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การพัฒนาสมรรถนะ กระบวนการหรือแนวทางพัฒนา 

หลักสูตรเพ่ือนำไปปรับปรุงทักษะดานการวัดและการประเมนิผลในข้ันตอไป 

2. ดานวิชาการ/วิจัย/นวัตกรรม/

งานสรางสรรค 

-  กระต ุ  น ให  อาจารย ทำผลงานทางว ิชาการสายตรง ในสาขาว ิ ช า

วิศวกรรมเครื่องกล  

- สงเสริมใหอาจารยเขารวมกิจกรรม/สัมมนาทางวิชาการ/วิชาชีพที่เกี่ยวของ

กับวิศวกรรมเครื่องกล 

- สงเสริมการทำวิจัยที่มีการบูรณาการกับภาคอุตสาหกรรม หรือการสราง

เครือขายวิจัยระหวางสถาบัน 

- จัดสรรงบประมาณสำหรับการทำวิจัย สนับสนุนอาจารยทุกคนเขารวมกลุม

วิจัยและเขารวมกิจกรรมบริการวิชาการของคณะและสถาบันฯ เขารวมการ

ประชุมทางวิชาการท้ังในประเทศและ/หรือตางประเทศ 

3. ดานวิชาชีพ (ถามี) - สงเสริมใหอาจารยไดรับการฝกอบรมในทักษะวิชาชีพ หรือเขารวมสัมมนา

หรือการฝกอบรมเกี่ยวกับเทคโนโลยีใหมๆ ที ่ทันสมัยและเปนที่ตองการใน

อุตสาหกรรม 

- สนับสนุนการสรางความรวมมือกับภาคอุตสาหกรรม หรือเขารวมในโครงการ

พัฒนาผลิตภัณฑหรอืกระบวนการผลิตใหม ๆ รวมทั้งการมีสวนรวมในกิจกรรม

บริการวิชาการแกชุมชนที่เก่ียวของกับการพัฒนาความรูและคุณธรรม 

- สงเสรมิการทำวิจัยสรางองคความรูใหมเปนหลักและเพื่อพัฒนาการเรียนการ

สอนและมีความเชี่ยวชาญในสาขาวิชาชีพ 

 

3. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู 

  3.1 สิ่งสนับสนุนดานกายภาพ 

   

หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล (ตอเนื่อง) จัดสภาพแวดลอมใหเอื ้ออำนวยตอนักศึกษาในการมีการ

บริหารทรัพยากรการเรียนการสอน โดยมีหองเรียน หองปฏิบัติการ เครื่องมือ และอุปกรณการเรียนการสอน 

หองสมุดและสื่อสารสนเทศที่มีความเพียงพอสำหรับการจัดการเรียน การสอนทุกหลักสูตร รวมทั้งมีการ

ประเมินความพึงพอใจตอสิ่งสนับสนุนการเรียนรูของผูใชบริการ โดยนักศึกษาสามารถใชพื้นที่ในการเรียนรูได

ดังน้ี 

    1. อาคารเฉลิมพระเกียรติ 6 รอบ พระชนมพรรษา  

    2. อาคารปฏิบัติการรวมวิศวกรรมศาสตร 

    3. อาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเครื่องกลและอาคารปฏิบัติการวิศวกรรมเกษตร  
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Thermo- Fluid Laboratory 

1. Friction Loss in Pipe 

2. Jet Impact 

3. Bernoulli’s Theorem Verification Apparatus 

4. Reynolds Number 

5. Test of oil viscosity 

6. Refrigeration & Airconditioning 

7. Gas-Liquid Two-Phase Flow 

8. Pool Boiling Heat Transfer 

9. Conduction Heat Transfer 

Fluid Power and Turbo machinery Laboratory 

1. Gas Turbine 

2. Fluid Power Test Set 

Automotive Laboratory 

1. Engine Set 

2. Chassis Dynamometer 

3. Eddy Current Dynamometer 

4. Engine Analyzer 

5. Smoke Detector 

6. Exhaust Gas Analyzer 

7. ABS Brake Tester 

Material Laboratory 

1. Fatigue testing Apparatus 

2. Universal testing Apparatus 

3. Hardness Test 

4. Torsion Test 

5. Tensile and compression test 

Dynamic Systems Laboratory 

1. Balancing Machine 

2. PLC Test Sets 

3. Electro-pneumatic Test Set 

CAD/CAM/CAE Laboratory  
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1. คอมพิวเตอร 80 เครื่อง 

2. ซอฟแวรการออกแบบและการวิเคราะหทางวิศวกรรมเครื่องกล 

3. CNC Milling Machine 

4. CNC Lathe 

Agricultural Engineering Laboratory 

1. แทรกเตอร ฟอรด จำนวน 4 คัน 

2. Vibration Simulator 

3. Ballistic Pendulum 

4. Coefficient of Friction and Rolling Angle Measuring Device 

5. Porosity Measuring Device 

6. เครื่องทดสอบหาความแนนเนื้อ 

7. เครื่องวัดคาสีแบบพกพา 

8. ชุดทดสอบเครื่องสีขาว ขัดขาว และคัดเมล็ด 

9. เครื่องนวดและคัดแยกขาว 

10. เครื่องฆาเชื้ออาหารกระปอง 

11. เครื่องปดผนึกกระปอง 

12. เครื่องปดผนึกถุงระบบสุญญากาศ 

13. เครื่องวัดความหนืดอาหารท่ัวไป 

14. เครื่องวัดความหนืดของแปง 

15. เครื่องพาสเจอรไรซน้ำผลไม 

16. ตูอบระบบสุญญากาศ 

17. ตูอบลมรอน 

18. เครื่องทำแหงแบบพนฝอย 

19. เครื่องทำแหงแบบระเหิด 

20. เครื่องวิเคราะหปริมาณใยอาหาร 

21. เครื่องวิเคราะหปริมาณไขมนั 

22. เครื่องวิเคราะหปริมาณไนโตรเจน 

23. เครื่องวัดแรงตึงผิว 

24. กลองจุลทรรศน 

25. เครื่องวัดปริมาณแอลกอฮอล 

  3.2 สิ่งสนับสนุนดานแหลงเรียนรู 

   (1) ศูนยเกษตร อาหารและพลังงาน สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วิทยา
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เขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์ 

 (2) สำนักการเรียนรูตลอดชีวิตพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง (เดิมชื่อสำนักหอสมุดกลาง) มี

ความพรอม ดานหนังสืออางอิง ตำรา และการสืบคนผานฐานขอมูลอิเล็กทรอนิกสตาง ๆ ดังรายการทรัพยากร

สนับสนุนการเรียน การสอน (ภาคผนวก ช) สจล. มีนโยบายที่จะนำขอมูลความรูที่มีในหองสมุดเขาสูระบบ

ฐานขอมูลสารสนเทศมากขึ้น รวมถึง ฐานขอมูลวิทยานิพนธซึ่งถูกจัดเก็บในรปูดิจิทัลไฟล รวมถึงการที่สถาบัน

เทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ มีนโยบาย ปรับเปลี ่ยนบทบาทของหนวยงานหองสมุดเดิม เปน Life-long 

Learning Center เพื่อใหเทาทันกับการเปลี่ยนแปลง ของเทคโนโลยีซึ่งสงผลกระทบตอการเรียนรูในปจจุบัน

และอนาคตในระดับหลักส ูตร ไดมีการประยุกตใช Open Platform ไดแก Group ใน Facebook 

Application มาใช เปนชองทางสื่อสารระหวางอาจารยกับนักศึกษาแตละ ชั้นปอยางตอเนื่องหลายมาป และ

ในระดับวิชาที่อาจารยตองการเพิ่มเติมรายละเอียดในการเรียนและการสงงาน อาจารยผูสอนก็จะมีการใช 

Application ที่สนบัสนุนการเรยีนการสอน เชน Google Classroom, Zoom, Microsoft Team 

 

  3.3 สิ่งสนับสนุนดานเทคโนโลยี 

มีเครื่องมืออุปกรณอิเล็กทรอนิกส อุปกรณคอมพิวเตอร ระบบเทคโนโลยีสัญญาณเครือขาย ที่เอื้อตอ

การเรียนรู  อุปกรณชวยการเรียนการสอนอื ่น ๆ เชน ซอฟตแวรชวยออกแบบ และวิเคราะหปญหาทาง

วิศวกรรมที่ทันสมัย เปนตน 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาฯ ไดจัดใหมีสัญญาณ WIFI ท่ีบุคลากรและนักศึกษาของสถาบันทุกคน 

สามารถเขาถึงไดดวยอีเมลของ สถาบันรวมถึงไดมีการทำระบบการเรียนออนไลน (ระบบ E- learning) ของ

สถาบันในเว็บไซต https://goedu.kmitl.ac.th/ เพื่อสงเสริมการเรียนรูตลอดชีวิต และการเรียนไดทุกที่ทุก

เวลา 
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หมวดที่ 6 การประเมินผลการเรียนและเกณฑการสำเร็จการศึกษา 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑในการใหระดับคะแนน (เกรด) 

เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษาระดับ

ปริญญาตรี พ.ศ. 2565 (ภาคผนวก ก)  

หลักเกณฑการใหระดับคะแนนของหลักสูตร มีรายละเอียดดังนี้ 

คาระดับคะแนน แตม ผลการศึกษา 

A 4.00 ดีเลิศ 

B+ 3.50 ดีมาก 

B 3.00 ดี 

C+ 2.50 ดีพอใช 

C 2.00 พอใช 

D+ 1.50 ออน 

D 1.00 ออนมาก 

F 0 ตก 

I – ไมสมบูรณ 

S – พอใจ 

U – ไมพอใจ 

T – รับโอน 

2. แผนการประเมินผลลัพธการเรียนรู (เชน การประเมินการรับรูของผูเรียนตอผลลัพธการเรียนรู การ

ประเมินผลลัพธการเรียนรูของผูเรียนรายช้ันป การสำรวจความพึงพอใจของผูมีสวนไดสวนเสีย และ

อื่นๆ) 

ตารางแผนการประเมินผลลัพธการเรียนรู 

ประเภทการประเมิน วัตถุประสงค วิธีการประเมิน ความถี่ 

การประเมินการรับรู

ของผูเรียนตอผลลัพธ

การเรียนรู 

ตรวจสอบวาผูเรียนเขาใจ

และรับรูวาแตละรายวิชา

และหลักสูตรชวยใหพวก

เขาบรรลุผลลัพธการ

เรียนรูไดอยางไร 

- แบบสอบถาม Self-Assessment 

หลังเรียนแตละรายวิชา  

- Focus Group ส น ท นา กล ุ  ม กั บ

นักศึกษา  

- Reflection Report ให น ักศ ึกษา

เขียนรายงานสะทอนการเรียนรู 

ท ุกส ิ ้นภาค

การศกึษา 
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การประเมินผลล ัพธ

การเรียนรูของผู เร ียน

รายชั้นป 

ติดตามความกาวหนาใน

การบรรลุผลลัพธการ

เรียนรูของนักศึกษาในแต

ละป 

- Assessment Test (ขอสอบกลาง

หลักสูตร)  

- Portfolio Review ต ร ว จ ส อ บ

พัฒนาการของนักศึกษาผานชิ้นงาน

หรือโครงงาน  

- Capstone Project Evaluation 

ต ร ว จ ส อ บ ก า ร น ำ ค ว า ม ร ู  ไ ป

ประยุกตใช 

รายป 

การสำรวจความพึง

พอใจของผ ู ม ีส วนได

สวนเสีย 

สะทอนความคิดเห็นจาก 

ผูใชบัณฑิต, ศิษยเกา, และ

น ักศ ึกษา ว าหล ักส ูตร

ส อ ด ค ล  อ ง ก ั บ ค ว า ม

ต  อ ง ก า ร ข อ ง

ภาคอุตสาหกรรมหรือไม 

- แบบสอบถามผูใชบัณฑิต (สถาน

ประกอบการ)  

- Survey สำหรับศิษยเกา  

- การประชุม Stakeholder 

Meeting กับผูมีสวนไดสวนเสีย 

ทุก 2 ป 

ก า ร ต ิ ด ต า ม แ ล ะ

ประเมินผลล ัพธ ของ

หลักสูตร 

ตรวจสอบว าหล ักส ูตร

สามารถผลิตบัณฑิตที ่มี

ค ุ ณ ส ม บ ั ต ิ ต ร ง ต า ม 

Program Learning 

Outcomes (PLOs) 

- Exit Exam (ข อสอบก อนสำเร็ จ

การศึกษา)  

- วิเคราะหผลสัมฤทธิ์ทางการเรียน 

เทียบกับเกณฑมาตรฐาน  

- Tracer Study เพื่อติดตามการจาง

งานของบัณฑิต 

ท ุ ก ป

การศกึษา 

การว ิ เคราะห ข อมูล

เ พ ื ่ อ ก า ร ป ร ั บ ป รุ ง

หลักสูตร 

ใชขอมูลจากทุก

กระบวนการประเมินเพ่ือ

ปรับปรุงหลักสูตรและการ

สอน 

- การวิเคราะหขอมูลเชิงสถิติ เชน 

คะแนนสอบและผลการประเมิน

ตนเองของนักศึกษา  

- การวิเคราะหเชิงคุณภาพ จากการ

สัมภาษณและสนทนากลุม  

- การจัดประชุมเช ิงปฏิบัต ิการกับ

อาจารย เพื ่อปรับปรุงแนวทางการ

สอน 

ทุก 3-5 ป 
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3. แผนการทวนสอบผลการประเมินการเรียนรู (เชน การทวนสอบผลการเรียนรู การทวนสอบวิธีการ

ประเมินผลและผลการประเมินผล) 

3.1 การทวนสอบผลลัพธการเรียนรู 

     3.1.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูขณะนักศึกษายังไมสำเร็จการศึกษา (ระดับรายวิชา) 

   (1) การสอบกลางภาคและปลายภาคของแตละรายวิชา 

   (2) ผลประเมินความสามารถทางการปฏิบัติแตละหัวขอยอยในแตละวิชาที่เปนการปฏิบัติหรอื  

                 คะแนนในรายวิชาโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 

   (3) คาเกรดแตละวิชาในแตละหมวดวิชา แตละกลุมวิชา และวิชาที่เก่ียวของกัน 

   (4) คาเกรดเฉลี่ยแตละภาค และเกรดเฉลี่ยรวมทุกภาค 

3.1.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูหลังจากนักศึกษาสำเร็จการศึกษา  

    การกำหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูของนักศึกษาหลังสำเร็จการศึกษา เพื่อ

นำมาใชปรับปรุงกระบวนการเรียนการสอนและหลักสูตร รวมท้ังการประเมินคุณภาพของหลักสูตรโดย

ประเมนิจาก 

    (1) คาเกรดเฉลี่ยตอนสำเร็จการศึกษา 

    (2) คาเกรดในแตละหมวดวิชาและแตละกลุมวิชา 

3.2 การนำขอมูลปอนกลับไปใชปรับปรุงการเรียนการสอนและหลักสูตร  

   (1) การไดงานทำของบัณฑติ โดยประเมนิจากบัณฑิตแตละรุนที่สำเรจ็การศึกษา ในดานของ 

   ระยะเวลาในการหางานทำ ความเห็นตอความรู ความสามารถ ความม่ันใจของบัณฑติใน 

   การประกอบการงานอาชีพ 

    (2) การทวนสอบจากผูประกอบการ เพ่ือประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตที่จบการศึกษาและ 

     เขาทำงานในสถานประกอบการนั้นๆ 

    (3) การประเมนิจากสถานศึกษาอ่ืน ถึงระดับความพึงพอใจในดานความรู ความพรอมและ 

                  คุณสมบัติดานอ่ืนๆ ของบัณฑิตที่เขาศึกษาตอในระดับบัณฑติศึกษาในสถานศึกษานั้นๆ 

    (4) การประเมนิจากบัณฑิตที่ไปประกอบอาชีพ ในสวนของความพรอมและความรูจาก 

                  ภาควิชาที่เรียนตามหลักสูตร เพื่อนามาใชในการปรับหลักสูตรใหดียิ่งข้ึน 

    (5) มีการเชิญผูทรงคณุวุฒิภายนอก และผูประกอบการ มาประเมินหลักสูตร หรือ เปน 

                  อาจารยพิเศษ เพื่อเพิ่มประสบการณ เรียนรู และการพัฒนาองคความรูของนักศึกษา 

4.   เกณฑการสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตร  

เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบังวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 

พ.ศ. 2565 (ภาคผนวก ก)  
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5. การจัดการขอรองเรียนและการอุทธรณ 

เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบังวาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี 

พ.ศ. 2565 (ภาคผนวก ก)  
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หมวดที่ 7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 

1. ระบบการประกันคุณภาพหลักสูตร 

ระบบและกลไกในการประกันคุณภาพหลักสูตรเปนไปตามเกณฑ AUN-QA (Version 4) มีรายละเอียด

ดังตอไปนี้ 

1.1 การวางแผน (Plan) 

 (1) การวิเคราะหสถานการณภายนอกและความตองการของผูมีสวนไดเสีย ในระยะเวลา 5 ป  

     เชน นโยบายระดับประเทศ ระดับสถาบันฯ (วิสัยทัศน (Vision) และ พันธกิจ (Mission))  

     ระดับคณะ (วิสัยทัศน และ พันธกิจ) ความตองการของนายจาง ผูเชี่ยวชาญ อาจารย ศิษย 

     เกา และนักศึกษา ความตองการของตลาดแรงงาน/สถานประกอบการ ทิศทางหรือ 

     แนวโนมของตลาดแรงงาน  มหาวิทยาลัยหรอืหนวยงานคูเทียบ เปนตน 

   (2) การวิเคราะหชองวาง (Gap Analysis) โดยวิเคราะหความตองการของผูมีสวนไดสวนเสีย 

       ทั้งในเรื่อง ความรู ทักษะเฉพาะ ทักษะทั่วไป จริยธรรม และลักษณะบุคคล และวิเคราะห 

       สังเคราะหขอมูลทั้งหมด เพ่ือสรุปเปนสิ่งมีอยูแลวในหลักสูตรเดิม และสิ่งท่ีตองเพ่ิมใน 

       หลักสูตรใหม (Gap) 

   (3) การกำหนดผลลัพธการเรียนรูในระดับหลักสูตร (PLOs) ที่สอดคลองกับขอมูลการ 

       วิเคราะหความตองการของผูมีสวนไดสวนเสีย เพื่อสรางจุดเดน/ความเปนเอกลักษณ  

       (Uniqueness) ของหลักสูตร 

   (4) การกำหนด Constructive alignment ระหวาง PLOs วิธีสอน และ การประเมนิผล 

   (5) การทำ Backward Curriculum Design โดยการออกแบบรายวิชา ที่สอดคลองกับแตละ  

       PLO และกำหนด ผลลัพธการเรยีนรูรายวิชา (Course Learning Outcomes: CLOs)  วิธี  

       สอน และการประเมินผล เพ่ือใหบรรลุผลลัพธการเรียนรูระดับรายวิชา และติดตาม 

       พัฒนาการของผูเรยีนอยางตอเนื่อง  

   (6) การจัดทำรายละเอียดรายวิชา โดยอาจารยผูสอนแตละรายวิชา กำหนดผลลัพธการเรียนรู 

       ระดับรายบทเรยีน/รายคาบ (Lesson Learning Outcomes: LLOs) ที่สอดคลองกับ 

       ผลลัพธการเรียนรูท้ังระดับรายวิชาและหลักสูตร (Vertical Alignment) และออกแบบ 

       กิจกรรมการเรียนการสอน วิธีการวัดและประเมินผลท่ีสอดคลองกับผลลัพธการเรียนรู 

       รายวิชา (Horizontal Alignment)  

1.2 การปฏิบัติตามแผนและควบคุมคุณภาพ (Do) 

   (1) การนำหลักสูตรปรับปรุงท่ีไดรับอนุมัติ/เห็นชอบจากสภาสถาบันฯ ไปใชในการจัดการเรยีน 

       การสอน  

   (2) การจัดการเรียนการสอน โดยจัดการเรียนการสอน ตามแผนที่กำหนดไว  

   (3) การประเมนิผลการเรียนการสอนในระดับรายวิชา ซึ่งครอบคลุมท้ัง Formative  
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       Assessment และ Summative Assessment และประมวลผลการประเมินในระดับ 

       รายวิชา เพ่ือประเมินผลสัมฤทธิ์ของผลลัพธการเรียนรูระดับรายวิชา (Course Learning  

       Outcomes)  

   (4) การพัฒนาศักยภาพบุคลากร โดยจัดอบรมและพัฒนาความสามารถของอาจารยและ 

       บุคลากรท่ีเกี่ยวของ โดยเฉพาะการจัดการศึกษาที่มุงผลลัพธหรือ OBE (Outcome-Based  

       Education) 

   (5) การบริการสนับสนนุนักศึกษาและอาจารย จัดสรรสิ่งสนับสนุนการเรียนรูที่จำเปนสำหรับ 

       หลักสูตร และมีการประเมินผลและควบคุมคณุภาพอยางตอเนื่อง 

   (6) หลักสูตรใชระบบสารสนเทศท่ีสนับสนุนการศึกษาของสถาบันในการวางแผนการจัดการ 

       เรียนการสอน และบันทึกผลการจัดการเรียนการสอน สำนักงานทะเบียนสนับสนุนดวย 

       การจัดหาขอมูลประวัตินักศึกษา การรบัสมัคร การเรียนรู และการประเมินผลการสอน  

   (7) มีระบบการควบคุมคุณภาพของหลักสูตร (Curriculum Monitoring System) โดยสราง 

       ระบบการตดิตามกระบวนการเรียนรู วิธีการเรียนการสอน และ วิธีการวัดและประเมินผล 

       การเรียนรูอยางเปนรูปธรรม เพ่ือบรรลุผลลัพธการเรียนรูไดอยางมปีระสิทธิภาพ ทั้งนี้ 

       หลักสูตรมีการติดตามความกาวหนาของนักศึกษาผานระบบการวัดการบรรลุผลลัพธการ 

       เรียนรูแบบสะสมรายชั้นป (Yearly Learning Outcomes) และประชุมหลักสูตรในชวง 

       ทายปการศึกษาเพื่อวิเคราะหผลและอภิปรายถึงปญหาและแนวทางในการพัฒนานักศึกษา 

       ใหบรรลุตามผลลัพธการเรียนรูรายชั้นปตอไป 

      1.3 ระยะตรวจสอบ (Check) 

          (1) วิเคราะหขอมูลจากการวัดและประเมินผลลัพธการเรียนรูท้ังในระดับรายวิชาและระดับ 

                        หลักสูตร รวมถึงการตรวจสอบคุณภาพเพ่ือหาแนวทางปรับปรุง 

   (2) วิเคราะห Pass Rates and Dropout Rates ของนักศึกษา ระยะเวลาที่ใชในการเรียนจบ  

       ภาวะการไดงานทำของนักศึกษา งานวิจัยหรืองานสรางสรรคของอาจารยและนักศึกษา  

       ความพึงพอใจของผูมีสวนไดสวนเสียครอบคลุมในทุกมิติ รวมทั้งวิเคราะหผลการประเมิน 

       การรับรูการบรรลุผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตรของนักศึกษา 

   (3) การตรวจสอบคุณภาพหลักสูตร โดยตรวจสอบคุณภาพของหลักสูตรดวยเกณฑคณุภาพ  

       AUN-QA ซ่ึงเปนกลไกการประเมินคณุภาพภายในของสถาบันฯ ผานการทำรายงาน 

       ประเมินตนเอง (SAR) ทุกป 

   (4) คณะและผูบริหารหลักสูตรนำผลการประเมินคุณภาพหลักสูตรและคำแนะนำในแตละป  

       มาทำแผนพัฒนาหลักสูตรเพ่ือปรับปรุงคุณภาพการจัดการเรียนการสอนตามแนวทาง   

       Outcome-based Education 
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      1.4 ระยะปรับปรุงการดำเนินการ (Act) 

   (1) การนำผลการวิเคราะหมาใชในการปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตร โดยใหขอมูลปอนกลับไป 

       ยังผูที่มีสวนเก่ียวของเพ่ือปรับปรุงวิธีการเรียนการสอน/การวัดและประเมินผลตามขอมูลท่ี 

       ไดรับจากการตรวจสอบ 

   (2) ถาผลลัพธการเรียนรูบรรลุผลสัมฤทธิ์ที่กำหนดไว หลักสูตร กระบวนการเรียนการสอน  

       และการวัดผลประเมินผล ถือวาไดมาตรฐาน (standardized) ใหมีการแลกเปลี่ยนหรือ 

       เผยแพรแนวปฏิบัติที่ดี (best practices) และมีการพัฒนาตอไป โดยเขาสูกระบวนการ  

       PDCA ใหม 

   (3) การวางแผนสำหรบัวงรอบถัดไป เพ่ือใหการปรับปรุงเปนไปอยางตอเนื่อง 

 

1.5 ตัวช้ีวัดที่สอดคลองกับ PDCA  

ขั้นตอน ตัวชี้วัด เกณฑสำเร็จ 

การวางแผน (Plan) เลมหลักสูตรที่ผานการพัฒนาหรือ

ปรับปรุงตามการวิเคราะหชองวาง 

(Gap Analysis) จากความตองการ

ของผูมีสวนไดสวนเสียและ

สภาวการณภายในและภายนอก

ประเทศ ท่ีสงผลกระทบตอหลกัสูตร 

รายละเอียดหลักสูตรที่ไดรับการอนุมัติ/

เห็นชอบจากสภาสถาบันฯ  

การดำเนินการ 

(Do) 

ผลการศึกษาของนักศึกษา จำนวนนักศึกษาที่มีผลการศึกษาของแตละ

รายวิชาที่ระดับเกรด C ขึ้นไป  ไมนอยกวา

รอยละ 80 

 ความพรอมของหองเรียนและ

หองปฏิบัติการ และสิ่งสนับสนุนการ

เรียนรูอ่ืนๆ 

ผลการประเมินความพึงพอใจของนักศึกษา

และอาจารยที่มีตอความพรอมของหองเรียน

และหองปฏิบัติการและสิ่งสนับสนุนการ

เรียนรูอ่ืนๆ (มากกวา 4.0 เต็ม 5) 

การตรวจสอบ 

(Check) 

ผลการวิเคราะหการบรรลุผลลัพธ

การเรียนรูระดับหลักสตูร 

จำนวนนักศึกษาที่บรรลุผลลัพธการเรียนรู

ระดบัหลักสูตร (รอยละ 100 เมื่อสำเร็จ

การศึกษา) 

ผลการประเมินคณุภาพการศึกษา

ภายในระดับหลักสูตร ดวยเกณฑ 

AUN-QA 

ผลการประเมินคุณภาพภายในดวยเกณฑ 

AUN-QA (ที่มีแนวโนมการเปลี่ยนแปลงไปใน

ทิศทางที่ดีข้ีนเม่ือเทียบกับผลการดำเนินการ

ที่ผานมา) 
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ขั้นตอน ตัวชี้วัด เกณฑสำเร็จ 

อัตราการคงอยูของนักศึกษาใน

หลักสูตรเมื่อสิ้นปการศึกษา 

 

จำนวนรอยละของนักศึกษาแรกเขาในแตละ

รุน นับถึงสิ้นปการศึกษาที่ประเมิน ที่คงอยู 

มากกวาหรือเทากับรอยละ 90 

อัตราการสำเร็จการศึกษา 

 

จำนวนรอยละของนักศึกษาที่สำเร็จ

การศึกษาในระยะเวลา 4 ป มากกวาหรือ

เทากับรอยละ 90 

อัตราการไดงานของบัณฑิตหลัง

สำเร็จการศกึษา 

จำนวนรอยละของบัณฑิตที่ไดงานในสาขาที่

เรียนหลังจากจบการศึกษาภายในระยะเวลา 

1 ป มากกวาหรือเทากับรอยละ 90 

 ความพึงพอใจของผูใชบัณฑิตที่มีตอ

คุณภาพของบัณฑิต 

ระดบัความพึงพอใจ มากกวาหรือเทากับ 4.0 

(เต็ม 5) 

ความพึงพอใจของผูมีสวนไดสวนเสีย

ตอคุณภาพของหลักสูตร 

ระดบัความพึงพอใจ มากกวาหรือเทากับ 4.0 

(เต็ม 5) 

แผนยกระดับการพัฒนาปรับปรุง

หลักสูตร 

แผนการพัฒนาปรับปรุงหลักสูตรท่ีไดรับการ

รับรองจากที่ประชุมกรรมการสวนงาน

วิชาการประจำคณะ 

การปรับปรุงแกไข 

(Act) 

การปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตรตาม

แผนท่ีกำหนดไว 

มีการใชผลการประเมินในการปรับปรุงและ

พัฒนาหลักสูตร (รอยละ 100) 

การวางแผนสำหรับวงรอบถัดไป แผนการปรับปรงุคุณภาพหลักสูตร 

2. การบริหารความเสี่ยงของหลักสูตร 

หลักสูตรมีการวิเคราะหประเด็นความเสี่ยงจากปจจัยภายในและภายนอกหลักสูตร และกำหนดวิธีการจัดการ

ความเสี่ยงที่จะเกิดข้ึน ดังนี้  

กระบวนการ ประเด็นความเสี่ยง การจัดการความเสี่ยง 

กระบวนการออกแบบหลักสูตร

และการกำหนดผลล ัพธ การ

เรียนรู 

- การเปลี ่ยนแปลงทางดานองค

ความรูของเทคโนโลยีที่เกี ่ยวของ

ทางดานวิศวกรรม ซึ่งมีการพัฒนา

อยางตอเนื่องและรวดเร็ว 

- ความตองการของผูมีสวนไดสวน

เส ียอาจจะเปล ี ่ยนไปเมื ่อเวลา

- พ ัฒนาหล ักส ูตร ให  ม ี คว าม

ท ั น ส ม ั ย  ก  า ว ท ั น ต  อ ก า ร

เปลี ่ยนแปลงทางดานวิศวกรรม 

โดยอาจมีการพิจารณาปรับปรุง

ห ล ั ก ส ู ต ร ใ น ร ู ป แ บ บ ไ ม

กระทบกระเทือนโครงสรางใน
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เปลี่ยนไป หรือมีเทคโนโลยีใหมๆ

เพ่ิมเขามาและจำเปนในทันที 

ทุกๆ 5 ป หรืออาจจะปรับปรุง

กอนรอบ 5 ป ในกรณีท่ีจำเปน 

- เพิ ่มเต ิมรายวิชาเล ือกเฉพาะ

สาขาเพ ื ่อ เพ ิ ่มเต ิมความร ู  ให

นักศกึษากอนออกไปทำงาน 

- จ ัดอบรมท ักษะความรู ท า ง

วิชาชีพเพ่ิมเติมใหกับนักศึกษา 

กระบวนการพัฒนาอาจารย การขาดแคลนอาจารยที่มีความรู

ค ว าม เ ชี่ ย ว ช าญ เ ฉพ า ะด า น

เนื ่องจากการเกษียณอาย ุของ

บุคลากร 

วางแผนในการร ับบ ุคลากรที่

ความรูความเชี่ยวชาญเฉพาะดาน 

เพื่อทดแทน 

กระบวนการรับนักศึกษา นักศ ึกษาม ีพ ื ้นฐานความร ู  ไม

เพียงพอในการดำเนินการเรียน 

การสอน 

จัดการปรับพื้นฐานความรูใหกับ 

นักศึกษา พรอมทั้งอบรมเพิ่มเติม

ใหตามความเหมาะสม 

กระบวนการบริหารจัดการ

ทรัพยากรการเรียนรู 

ก า ร ข า ด แ ค ล น อุ ป ก ร ณ

ประกอบการสอนที่มีความพรอม

และรองร ับการเปล ี ่ ยนแปลง

ทางดานเทคโนโลยี 

วางแผนการจัดซื ้ออุปกรณเพื่อ

ทดแทนหรือจัดหาใหมใหตรงกับ 

ความตองการของหลักสูตร 
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หมวดที ่8 ระบบและกลไกในการพัฒนาหลักสูตร 

1. ผลการดำเนินงานของหลักสูตรกอนปรับปรุง 

 หลักสูตรไดมีการเตรียมความพรอมสำหรับรองรับการเปดหลักสูตรในปการศึกษาแรก 2569 โดย

ไดมีเก็บรวบรวมขอมูลเก่ียวกับการเรียนการสอนหลักสูตรตอเนื่องจากกลุมผูประกอบการกวา 20 บริษัท 

สอบถามความคิดเห็นจากกลุมศษิยเกาและศิษยปจจุบัน ไดดำเนินการเขาพบปะพูดคุยกับสถานประกอบการ

ในพ้ืนท่ีจังหวัดชุมพรและประจวบคีรีขันธ เพื่อขอขอคิดเห็นและขอแนะนำตอการเปดหลักสูตร

วิศวกรรมเครื่องกล (ตอเนื่อง) ตลอดจนแนวทางความรวมมือในอนาคต พรอมกันนี้ไดจัดตั้งคณะกรรมการ

พัฒนาหลักสูตร เพ่ือวางแผนการและดำเนนิการกิจกรรมตางๆ เพ่ือเตรียมความพรอมรองรับการเปดการเรียน

การสอนจริงและดำเนินการขอการรับรองใบประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 

2. การวิเคราะหจุดแข็ง จุดที่ตองไดรับการพฒันา และแผนการพัฒนาปรับปรุง (ผลการประเมินคุณภาพ

การศึกษาภายใน และแผนการยกระดับ) เชน เกณฑ AUN-QA เปนตน 

เกณฑ AUN-QA จุดแข็ง จุดที่ตองไดรับ

การพัฒนา 

แผนการพัฒนา 

1. Expected Learning 

Outcomes 

ผลลัพธการเรียนรูท่ีพัฒนาจาก

ความตองการของผูมีสวนไดสวน

เสียจากทุกภาคสวน 

  

2. Programme Structure 

and Content 

โครงสรางหลักสูตร แผนการเรยีน 

เนื้อหา รายวิชา ของหลักสูตร

สอดคลองกับความตองการของผูมี

สวนไดสวนเสีย และมีการออกแบบ

โครงสรางหลักสูตรใหมีการเรียนรู

เปนลำดับขั้นตอน จากงายไปยาก 

  

3. Teaching and Learning 

Approach 

เนนการเรียนการสอนจากการ

ปฏิบัติจริง ใชโจทยปญหาจริงใน

การสอนอยางเปนกระบวนการ  

  

4. Student Assessment มีเกณฑการประเมินผลที่เที่ยงตรง 

สอดคลองกับการเรียนการสอน 

การปฎิบัติจริง 

  

5. Academic Staff มีคณะอาจารยที่มีประสบการณใน

การเรียนการสอน การทำวิจัยมา

อยางยาวนาน ทำงานเปนทีม และมี
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ฝายสนับสนุนที่มีความพรอมในเชิง

เทคนิคและประสบการณ 

6. Student Support 

Services 

- มีอุปกรณพ้ืนฐานครบครนั ไมวา

จะเปนหองปฎิบัติการ อาคาร

ปฏิบัติการ  

- เครือขายอินเตอรเน็ต 

เพ่ือความสะดวกเขาถึงแหลงเรียนรู

ออนไลนและการขอรับบรกิารตางๆ 

-มีสถานท่ีและสิ่งแวดลอมท่ีสงเสริม

กิจกรรมกีฬา และการดูแลสุขภาพ

รางกายและจิตใจ 

  

7. Facilities and 

Infrastructure 

- มีหองปฏิบัติการดานเครื่องกล

ครบถวน เชน พลศาสตรของไหล 

ความรอน เครื่องจักรกล การวัด

และควบคุม 

- มีเครื่องมือจริงตามอุตสาหกรรม 

เชน CNC, CAD/CAM 

Workstation, 3D Printer 

- ระบบเครือขาย Wi-Fi ครอบคลุม

ทั่วทั้งอาคารเรียนและ

หองปฏิบัติการ 

-การเขาถึงซอฟตแวรเฉพาะทาง 

เชน SolidWorks, ANSYS, 

MATLAB, AutoCAD 

  

8. Output and Outcomes - มีการทำโครงงาน ที่บูรณาการ

ทักษะครบถวน 

- มีทกัษะคิดวิเคราะห แกปญหา 

และออกแบบไดจริง 

  

 

3. การกำหนดกลุมผูมีสวนไดเสียและวิธีการสำรวจ 

ไดมีการกำหนดคณะทำงานพัฒนาหลักสูตรจำนวน 5 ทาน ซึ่งพรอมเปนอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 

จากนั้นไดมีการประชุมพูดคุยในคณะทำงาน โดยกำหนดผูมีสวนไดสวนเสียสำคัญ 2 กลุม ไดแก สถาน
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ประกอบการซ ึ ่ ง ในพ ื ้นท ี ่ภาคใต   ภาคกลางและภาคตะว ันออก และศ ิษย  เก  าของหล ักส ูตร

วิศวกรรมเครื่องกล วิทยาเขตชุมพรเขตรอุดมศักดิ์ฯ ซึ ่งทางคณะทำงานไดจัดทำแบบสอบถามความ

คิดเห็นในการเปดหลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล (ตอเนื่อง) และไดดำเนินการกระจายแบบสอบถามไปยงัผู

มีสวนไดสวนเสียทั้งสองกลุม นอกจากนั้นไดนำคณะทำงานและคณะอาจารยประจำหลักสูตรเขาไปพบปะ

พูดคุย เพื่อขอคำแนะนำและความคิดเห็น ความตองการในการเปดหลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล(ตอเนื่อง) 

ตลอดจนหารือเรื่องความรวมมือตางๆ  

ในสวนของผูมีสวนไดสวนเสียกลุมอื่นๆ ประกอบดวยขอมูลจาก สภาวิศวกร ปรัชญา/วิสัยทัศน/พันธ

กิจ ของสถาบันฯ แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมฉบับที่ 13 พ.ศ.2566-2570 และความคิดเห็นจาก

นักศึกษาปจจุบัน (หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล) คณะอาจารยผูสอน  

4. การวิเคราะหชองวางเพื่อสรุปแนวทางการปรับปรุงความตองการของผูมีสวนไดเสีย 

รายการ สรุปผลการสำรวจความตองการผูมีสวนไดสวนเสีย สิ่งที่มีอยูแลว

ในหลักสูตรเดิม 

สิ่งที่ตองเพิ่ม

ในหลักสูตร

ปรับปรุง 

ความรู - พื้นฐานคณิตศาสตร ฟสิกส และเคมี 

- พื้นฐานการออกแบบ 

- การอานแบบเขียนแบบทางวิศวกรรม 

- พื้นฐานทางความรอนและของไหล  

- เศรษฐศาสตรวิศวกรรม 

- การควบคุมคณุภาพ 

- มาตรฐานตางๆ ในงานอุตสาหกรรม 

- ความปลอดภัยในงานอุตสาหกรรม 

- การอนุรักษพลังงาน 

- Advanced Excel 

- Engineering 

Management and Economics 

- Engineering Material 

- Manufacturing Process 

- ความรู เกี ่ยวกับไฟฟา/สัญญาณ และระบบควบคุม

แบบตางๆ  

- Electrical diagram 

-  การเงิน การบัญชี การบริหารการเงิน 

- กฎหมายดานภาษีเบื้องตน 
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- การเขียนรายงานทางวิศวกรรม 

-เทคนิคการนำเสนอและการสื่อสารสำหรับวิศวกร 

ทักษะ

เฉพาะ 

- งานซอมบำรุง 

- CAD/CAM/CAE 

- Engineering Simulation 

- การออกแบบ การเลือกใชอุปกรณในระบบไฟฟา 

- การออกแบบระบบ PLC 

- เทคนิคการถอดปริมาณงาน ประเมินราคา และ

บริหารโครงการ 

- Machine Learning 

- Fire Protection System 

- System control 

- การใช software ชวยในงานซอมบำรุง 

- Data analysis 

- การจัดการโครงการ 

- การใชเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม 

- ระบบทอในอาคาร/โรงงาน 

- ระบบการทำความเย็นและการปรับอากาศ 

-  การจัดการพลังงานในโรงงาน 

-  การควบคุมอัตโนมัติ 

- ไฮดรอลิกส/นิวแมติก 

- Digital Technology 

- Pump and piping 

-  ระบบตนกำลังและ utility 

- Process design 

- ระบบทางเครื่องจักรกล 

- การออกแบบทางความรอน ความเย็นและของไหล 

- สิ่งแวดลอมและพลังงานสะอาด 

- ระบบ AI 

- Green building and factory 

- คารบอนเครดิต/คารบอนฟุตปริ้นท 

- พลังงานทดแทน 
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- Green Technology 

ทักษะทั่วไป - ทักษะภาษาอังกฤษ 

- การเรียนรูตลอดชีวิต 

- ภาวะการเปนผูนำ 

ความสามารถในการแกปญหาเฉพาะหนา 

- มนษุยสัมพันธ 

- ความสามารถในการรับภาวะกดดัน 

- ภาษาที่สาม 

- การใชคอมพิวเตอรชวยในการทำงาน 

- การทำงานเปนทีม 

- การใช AI ชวยในการทำงาน 

  

จริยธรรม - การตรงตอเวลา 

- ซื่อสัตย ตระหนักถึงจรรยาบรรณวิชาชีพ 

- จิตสำนึกตอสังคมมและสิ่งแวดลอม 

  

ขอมูลอ่ืนๆ - ทักษะในการเชื่อมโยงความรูตางๆ เขาดวยกัน 

ความสามารถในการปรับตัวเขาสูสถานการณใหมๆ 

- การคิดวิเคราะหแบบตรรกศาตร 

- ความพรอมสำหรับการเรียนรูสิ่งใหม 

- การจัดการความเสี่ยง Root cause 

- ความสามารถในการตอยอดเปน entrepreneurs 

- ความรูดาน IT 

  

 

5. กระบวนการกำหนดผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร  

 จากผลการสำรวจความคิดเห็นรวมถึงขอมูลจากผูมีสวนไดสวนเสียกลุมตางๆ นำมากำหนดเปน PLOs 

ได 8 ขอ ซึ่งแสดงความสัมพันธกับความตองการของผูมีสวนไดสวนเสียดังตาราง 

ดาน 

(Domains) 

ความตองการของผูมีสวนไดสวนเสีย 

(Stakeholders’ Needs) 

ผลลัพธการเรียนรูหลักสูตร (Program 

Learning Outcomes: PLOs) 

1. ความรู 

(Knowledge) 

- สภาวิศวกร (ขอกำหนดดานพ้ืนฐาน

วิศวกรรม)  

- อุตสาหกรรม (พ้ืนฐานระบบไฟฟา, 

กลศาสตร, เทอรโมไดนามิกส) 

PLO 1 สามารถอธิบายหลักการ ทฤษฎี และ

แนวคิดพ้ืนฐานดานวิทยาศาสตรพ้ืนฐาน 

PLO 2 สามารถอธิบายหลักการ ทฤษฎี และ

แนวคิดพ้ืนฐานดานวิศวกรรมเครื่องกล 
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- สภาวิศวกร (มาตรฐานคุณสมบัติ

วิศวกรเครื่องกล)  

- ศิษยเกา (ตองการทักษะออกแบบ

และวิเคราะหระบบวิศวกรรม) 

- แผนพัฒนาเศรษฐกิจฯ(พัฒนา

อุตสาหกรรมที่ใชเทคโนโลยีขั้นสูง, 

โครงสรางพ้ืนฐานอัจฉริยะ ยานยนต

ไฟฟา) 

2. ทักษะ 

(Skills) 

- อุตสาหกรรม (Data Analysis, การ

ใช AI ชวยวิเคราะหขอมูล, การอนุรักษ

พลังงาน)  

- ศิษยเกา (ความสามารถในการคิด

วิเคราะหปญหาทางวิศวกรรม) 

- อุตสาหกรรม (CAD/CAM, การอาน

แบบเขียนแบบ, Engineering 

Simulation)  

- แผนพัฒนาเศรษฐกิจฯ (สนับสนุน

การใช AI, IoT, Data Analytics และ

การควบคุมอัตโนมัติ ในการพัฒนา

กระบวนการผลิต, ผลักดันการใช 

พลังงานทดแทน, การจัดการพลังงาน

ในโรงงานอุตสาหกรรม และ Green 

Technology, สนับสนุนการพัฒนา 

ยานยนตไฟฟา (EV), ระบบทอใน

อุตสาหกรรม และการใชเซน็เซอร

อัจฉริยะในการตรวจสอบระบบ, 

สงเสริม การควบคุมคุณภาพ, ความ

ปลอดภัยทางวิศวกรรม, มาตรฐาน

อุตสาหกรรม (ISO, OSHA)) 

- ศิษยเกา (ตองการทักษะออกแบบ

ระบบเครื่องกล, เขียนแบบ, วิเคราะห

โครงสราง) 

PLO 3 สามารถประยุกตความรูทาง

วิทยาศาสตรพื้นฐานและวิศวกรรมเครื่องกล 

ในการกำหนดสมการความสัมพันธ เพ่ือ

คาดคะเนปญหา และแกปญหาไดอยางถูกตอง

PLO 4 มีทักษะในการออกแบบและเขียนแบบ

ทางดานวิศวกรรมเครื่องกล 

PLO 5 สามารถใชเทคนิคการวิเคราะหขอมูล 

รวมถึงเครื่องมือทางสถิติ เพ่ือตรวจสอบและ

ประเมินปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

PLO 6 สามารถจัดการและบริหารโครงการ 

เพ่ือใหเสรจ็สิ้นตามเวลาที่กำหนด ภายใน

งบประมาณ และตามมาตรฐานคุณภาพที่

กำหนด 

PLO 7 สามารถสื่อสาร ผานงานเขียนหรือการ

นำเสนอดวยวาจา โดยใชเทคโนโลยีสารสนเทศ

ไดอยางมปีระสิทธิภาพ 
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- อุตสาหกรรม (การควบคุมคุณภาพ, 

Data Analysis, AI, Advanced 

Excel)  

- ศิษยเกา (เทคนิคการวิเคราะหปญหา

, Root Cause Analysis) 

- อุตสาหกรรม (การวางแผนและ

บริหารโครงการ, การควบคุมตนทุน, 

Standard อุตสาหกรรม)  

- ศิษยเกา (ภาวะผูนำ, การแกปญหา

ภายใตแรงกดดัน) 

- อุตสาหกรรม (เทคนิคการนำเสนอ, 

การเขียนรายงานวิศวกรรม, 

ภาษาอังกฤษ)  

- ศิษยเกา (ทักษะการสื่อสาร, การ

นำเสนอทางวิศวกรรม) 

3. จริยธรรม 

(Ethics) 

- สภาวิศวกร (จรรยาบรรณวิศวกร)  

- อุตสาหกรรม (จริยธรรมในงาน

อุตสาหกรรม, ความซื่อสัตย)  

- ศิษยเกา (จรรยาบรรณวิศวกร, ความ

ตรงตอเวลา) 

PLO 8 ปฏิบัติตนตามจรรยาบรรณวิชาชีพ

วิศวกรรมควบคุมสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

4. ลักษณะ

บุคคล 

(Characters) 

- สภาวิศวกร (ขอกำหนดดานพ้ืนฐาน

วิศวกรรมเครื่องกล) 

- อุตสาหกรรม (ทักษะภาคปฏิบัติ เชน 

CAD, การเขียนแบบ, การวิเคราะห

โครงสราง, การใชเครื่องจักรใน

อุตสาหกรรม) 

- ศิษยเกา (ตองการทักษะทั้งเชิงทฤษฎี

และภาคปฏิบัติในงานจริง) 

- สภาวิศวกร (ขอกำหนดดานการ

ออกแบบและวิเคราะหระบบเครื่องกล) 

- มีทักษะทั้งเชิงวิชาการและปฏิบัติ  

- สามารถ วิเคราะห ออกแบบ และพัฒนา

ระบบเคร่ืองกลไดอยางมีประสทิธิภาพ 

- สามารถใชเครื่องมือวิศวกรรมและเทคโนโลยี

สารสนเทศ ในการแกปญหาได 

- สามารถบริหารโครงการทางวิศวกรรมได

อยางเปนระบบ  

สามารถปรับตัวเขากับเทคโนโลยีและความทา

ทายใหมๆ ในอุตสาหกรรมได 
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- อุตสาหกรรม (ตองการวิศวกรที่

สามารถออกแบบและวิเคราะหระบบ

ไดตามมาตรฐาน) 

- แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคม ฉบับ

ที่ 13 (สงเสริมการออกแบบระบบ

อัจฉริยะ, การอนุรักษพลังงาน, ระบบ

ขนสงและยานยนตไฟฟา) 

- อุตสาหกรรม (ตองการทักษะการใช 

AI, IoT, Data Analytics, ระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ)  

- ศิษยเกา (ตองการทักษะดานการใช

ซอฟตแวรวิศวกรรม เชน MATLAB, 

SolidWorks, ANSYS)  

- แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคม ฉบับ

ที่ 13 (การพัฒนาอุตสาหกรรม 4.0 

และระบบดิจิทัล) 

- อุตสาหกรรม (ตองการวิศวกรที่

สามารถจัดการโครงการ ควบคุม

ตนทุน และบริหารงานตามมาตรฐาน 

ISO)  

- ศิษยเกา (ตองการทักษะบริหาร

โครงการ การทำงานเปนทีม และการ

ตัดสินใจ)  

- แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคม ฉบับ

ที่ 13 (สนับสนุนการพัฒนากำลังคนให

มีภาวะผูนำและทักษะบริหารโครงการ) 
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6.   การออกแบบหลักสูตร 

    ตัวอยางการออกแบบรายวิชาดวยแนวคิดการออกแบบยอนกลับ (Backward Design) 

 

 

PLO เนื้อหาที่เกี่ยวของแตละผลลัพธการเรียนรู รายวิชา 

PLO 1 สามารถอธิบาย

หลักการ ทฤษฎี และแนวคิด

พื้นฐานดานวิทยาศาสตร

พื้นฐาน 

- กฎของนิวตันและการเคลื่อนท่ี  

- พื้นฐานกลศาสตรของไหลและของแข็ง  

- สมดุลพลงังานและการเปลี่ยนรูปพลังงาน  

ฟสิกสสำหรับวิศวกรเครื่องกล  

 

 

- สมบัติของสารและพฤติกรรมของแกส  

  ของแข็ง และของเหลว  

- ปฏิกิริยาเคมี พันธะเคมี และสมดุลเคมี 

เคมีสำหรับวิศวกรเครื่องกล 

- คณิตศาสตรวิศวกรรม เชน แคลคลูัส,  

  เมทริกซ, สมการเชิงอนุพันธ 

คณิตศาสตรสำหรับ

วิศวกรรมเครื่องกล 

PLO 2 สามารถอธิบาย

หลักการ ทฤษฎี และแนวคิด

พื้นฐานดานวิศวกรรมเครื่องกล 

- การไหลของของไหล 

- คุณสมบัติของของไหล 

- สมการแบรนูลลี่ 

กลศาสตรของไหลและ

เครื่องจักรกล 

- คุณสมบัติของวัสดุ 

- ความเสียหายของวัสดุ 

- ความเคน-ความเครียดในชิ้นสวน 

กลศาสตรวัสดุ 

- กฎการเคลื่อนที่ 

- แรง แรงปฏิกิริยาและโมเมนต 

- แรงและงาน 

กลศาสตรวิศวกรรม 

 - ความรอนและงาน 

- วัฏจักรคารโน 

- วัฏจักรกำลัง 

- กฎขอที่ 1 และ 2 ของเทอรโมไดนามิกส 

เทอรโมไดนามิกส   

- สมการการนำ-การพา-การแผรังสีความรอน 

- การออกแบบเครื่องแลกเปลี่ยนความรอน 
การถายเทความรอน 

PLO 3 สามารถประยุกต

ความรูทางวิทยาศาสตรพ้ืนฐาน

และวิศวกรรมเครื่องกล ในการ

กำหนดสมการความสัมพันธ 

- การวิเคราะหวัฎจักรทางพลังงานและความรอน 

- การออกแบบระบบทางความรอน 
ระบบพลังงานและสิ่งแวดลอม 

- ความรูเบื้องตนทางสถิติ 

- การทดสอบสมมติฐาน 

การควบคุมคณุภาพในงาน

วิศวกรรม 
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เพ่ือคาดคะเนปญหา และ

แกปญหาไดอยางถูกตอง 

- การออกแบบการทดลองเพื ่อหาสภาวะที่

เหมาะสม 

- การออกแบบชิ ้นสวนเครื ่องจักร เชน เกียร 

เพลา สลักและหมุดยึด 
การออกแบบเครื่องจักรกล 

- การประยุกตใชพ้ืนฐานทางไฟฟาเพ่ือการทำงาน

ดานวิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมไฟฟาพ้ืนฐาน 

PLO 4 มีทักษะในการ

ออกแบบและเขียนแบบ

ทางดานวิศวกรรมเครื่องกล 

- การใชโปรแกรมสำหรับการเขียนแบบ  2 มิติ

และ 3 มิติ เชน AutoCAD, SolidWork 

- การใช โปรแกรมสำหรับการวิเคราะหความ

แข็งแรงของวัสดุและโครงสราง 

การออกแบบและการผลิตดวย

คอมพิวเตอร 

- การออกแบบระบบ PLC 

- การออกแบบระบบนิวแมติกส ไฮดรอลกิส 

การควบคุมอัตโนมัติและ

เทคโนโลยีปญญาประดิษฐ

เบ้ืองตน 

- ถอดแบบเพื่อคำนวณจำนวนวัสดุอุปกรณและ

ตนทุน 

การออกแบบเครื่องจักรกล / การ

ออกแบบระบบสุขาภิบาลและปม 

/ การออกแบบระบบทอใน

โรงงานอุตสาหกรรม / การ

ออกแบบเชิงย่ังยืนในงาน

วิศวกรรมเครื่องกล /  การบริหาร

จัดการโครงการวิศวกรรม 

PLO 5 สามารถใชเทคนิคการ

วิเคราะหขอมูล รวมถึง

เครื่องมอืทางสถิติ เพื่อ

ตรวจสอบและประเมินปญหา

ทางวิศวกรรมเครื่องกล 

- ใชโปรแกรมทางดานสถิติในการวิเคราะหขอมูล 

- การแสดงผลขอมูล 

- การใช AI ชวยในการวิเคราะหขอมูล 

การวิเคราะหขอมูลในเชิง

วิศวกรรม / การทดลองทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 1 และ 2 

- การออกแบบการทดลอง 

- การสรางแบบจำลองเพื่อประเมินปญหาทาง

วิศวกรรม 

- การเก็บและรวบรวมขอมูล 

- การควบคุมและการประกันคุณภาพ 

การควบคุมคณุภาพในงาน

วิศวกรรม / การวิเคราะหขอมูล

ในเชิงวิศวกรรม 

- การประเมนิอายุการใชงานของวัสดุอุปกรณ 

- การประเมนิความเสี่ยง 

- การประเมนิความนาเชื่อถือทางวิศวกรรม 

การบริหารจัดการโครงการ

วิศวกรรม / การควบคุมคุณภาพ

ในงานวิศวกรรม 
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PLO 6 สามารถจัดการและ

บริหารโครงการ เพื่อใหเสร็จสิ้น

ตามเวลาที่กำหนด ภายใน

งบประมาณ และตามมาตรฐาน

คุณภาพ โดยใชเครื่องมือและ

เทคนิคการจัดการโครงการที่

เหมาะสม 

- การถอดแบบ 

- การประเมินราคา 

- การบริหารโครงการ 

- การบริหารความเสี่ยง 

- คำนวณตนทุนการผลิตและจุดคุมทุน 

- การใชโปรแกรมทางดานการจัดการโครงการ 

เชน MS Project 

การบริหารจัดการโครงการ

วิศวกรรม 

PLO 7 สามารถสื่อสารผานงาน

เขียนหรือการนำเสนอดวยวาจา 

โดยใชเทคโนโลยีสารสนเทศได

อยางมีประสิทธิภาพ 

- การเขียนเอกสารกำหนดสเปกทางเทคนิค 

 

การออกแบบเครื่องจักรกล / การ

ออกแบบเชิงย่ังยืนในงาน

วิศวกรรมเครื่องกล 

- เทคนิคการเขียนรายงานทางวิศวกรรม 

- เทคนิคการนำเสนอขอมูลทางวิศวกรรม 

- การใช โปรแกรมในการเข ียนรายงานและ

นำเสนอ 

การทดลองทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 1 และ 2/ 

การเตรียมโครงงาน / โครงงาน

วิศวกรรมเครื่องกล 

PLO 8 ปฏิบัติตนตาม

จรรยาบรรณวิชาชีพวิศวกรรม

ควบคุมสาขา

วิศวกรรมเครื่องกล 

- จริยธรรมสำหรับวิศวกรเครื่องกล 

- ขอกำหนดทางดานความปลอดภัยและการ

ปองกันอุบัติเหตุในที่ทำงาน 

-  กรณ ีศ ึ กษา เก ี ่ ย วก ั บจร รย าบรรณและ

ขอผิดพลาดที่เกิดข้ึนสำหรับวิศวกรเคร่ืองกล 

เทคโนโลยีความปลอดภัยใน

อุตสาหกรรม 

- ขอกำหนดทางกฎหมายเกี ่ยวกับวิศวกรรม

ควบคุมทางดานวิศวกรรมเคร่ืองกล 

เทคโนโลยีความปลอดภัยใน

อุตสาหกรรม / การอนุรักษและ

การจัดการพลังงาน 

- มาตรฐานอุตสาหกรรมที่เกี่ยวของกับวิศวกร

เครื่องกล 

การออกแบบระบบสุขาภิบาล

และปม / การออกแบบระบบทอ

ในโรงงานอุตสาหกรรม 

7. การสื่อสารและเผยแพรขอมูลของหลักสูตรแกผูมีสวนไดเสีย 

 

ชองทางการส่ือสาร ความถี่ 

ผูมีสวนไดเสีย 

นัก
ศึก

ษา
 

อา
จา

รย
 

ศิษ
ยเ

กา
 

นา
ยจ

าง
/

ผูเ
ชี่ย

วช
าญ

 

ผูส
นใ

จเ
ขา

ศึก
ษา

 

สา
ธา

รณ
ชน

 

เว็บไซตหลักสูตร ปรับปรุงทุก 3 เดือน       
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เว็บไซตของวิทยาเขต ปรับปรุงทุก 3 เดือน       

การประชุมหลักสูตร ปรับปรุงทุก 1 เดือน       

การปฐมนิเทศ

หลักสูตร 
ปรับปรุงทุก 6 เดือน       

การศกึษาดูงาน ปรับปรงุทุก 1 ป       

 

 

 

 

 

 

เอกสารแนบ 

ภาคผนวก ก    ขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษาระดับ   

                   ปริญญาตรี พ.ศ. 2565 และฉบับที่ 2 พ.ศ.2566 

ภาคผนวก ข   ขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษาระดับ 

             ปรญิญาตรีโครงการแววนวัตกร พ.ศ. 2560 และฉบับที่ 2 พ.ศ. 2564 

ภาคผนวก ค   ประกาศสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง เร่ือง การลงทะเบียน  

                  เรียนขามสถาบันอุดมศึกษา  

ภาคผนวก ง   หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ฉบับ พ.ศ. 2566  

ภาคผนวก จ   คำอธิบายรายวิชา 

ภาคผนวก ฉ   รายการทรัพยากรสนับสนุนการเรียนการสอน 

ภาคผนวก ช   บรรณานุกรมผลงานวิชาการอาจารยผูรับผิดชอบหลักสตูร/อาจารยประจำหลักสูตร 

ภาคผนวก ซ  บันทึกขอตกลงความรวมมือ 

ภาคผนวก ญ  รายการการวิเคราะหความตองการของผูมีสวนไดสวนเสยี  (Stakeholders’ needs) 
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ภาคผนวก  ก 

ขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

วาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2565 

และฉบับที่ 2 พ.ศ. 2566 
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ภาคผนวก  ข 

ขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

วาดวยการศึกษาระดับปริญญาตรีโครงการแววนวัตกร 

พ.ศ. 2560 และฉบับที่ 2 พ.ศ. 2564 
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ภาคผนวก  ค 

 ประกาศสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

เรื่อง การลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา 
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ภาคผนวก  ง 

 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ฉบับ พ.ศ. 2566 
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รายละเอียดเพ่ิมเติมของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป  

(ฉบับปรับปรุง พ.ศ. 2566)  

https://gened.kmitl.ac.th/wp-content/uploads/2024/06/GE66_Th_Ed240501.pdf  

(จำนวน 179 หนา)  
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คำอธิบายรายวิชาหมวดวิชาศึกษาทั่วไป  

กลุมทักษะสงเสริมอตัลักษณสถาบันฯ (KMITL IDENTITY SKILLS) 

 

90641007 พลเมืองดิจิทัล 

DIGITAL CITIZEN 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQUISITE: NONE 

3 (3-0-6) 

พัฒนาความรูและทักษะการเปนพลเมืองดิจิทัล ใชชีวิตรวมกับผูอื ่นในโลกออนไลนอยางมีความ

รับผิดชอบและปลอดภัย ใชเทคโนโลยีอยางสรางสรรคและมีจริยธรรม สรางสรรคและเผยแพรสื่อออนไลน

อยางมีสติสัมปชัญญะ รูเทาทันการลงทุนสมัยใหม และใชชีวิตในยุคดิจิทัลไดอยางชาญฉลาด 

Development of digital citizen skills, live safely and responsibly online, use 

technology creatively and morally, innovate and deliver digital media sensibly, understand 

modern investment, and live wisely in digital world. 

 

90641008 พื้นฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ 

INTRODUCTION TO ENGLISH COMMUNICATION SKILLS 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQUISITE: NONE 

0 (0-0-45) 

การพัฒนาทักษะการส่ือสารภาษาอังกฤษโดยใชกิจกรรมการอาน การเขียน การพูด และ การฟง ท่ี

มุงเนนการฝกฝนไวยากรณเพื่อการสื่อสารที่จำเปนทั้งหมด การพัฒนาคำศัพท การสรางประโยค และ การ

แสดงความ คิดเห็นแบบสั้นๆ ผานโครงสรางทางภาษาแบบตางๆ เพื่อการสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพใน

หลากหลายบรบิท เชน การ สนทนาในชีวิตประจำวัน การรีวิวสินคาและบริการ, การเขียนขอความออนไลน 

และ การนำเสนอดวยวิดิโอสั้นๆ 

A development of English language communication skills through reading, writing, 

speaking, and listening activities with emphasis on a summary and practices of all essential 

communicative grammatical structures, vocabulary development, types of sentences, and 

expressions of ideas by using different language structures for successful communication in 

different contexts such as daily conversations, product reviews, online message writing, and 

video clip presentation. 
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90641009 ทักษะการส่ือสารภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 1 

INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 1 

 

วิชาบังคับกอน : พื้นฐานทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ 

PREREQUISITE: INTRODUCTION TO ENGLISH 

COMMUNICATION SKILLS  

3 (3-0-6) 

การพัฒนาความสามารถในการสื ่อสารระหวางวัฒนธรรมผานการฝกฝนทักษะการสื ่อสาร

ภาษาอังกฤษ ที่มุ งเนนฝกฝนทักษะการฟง การอานจับใจความอยางงาย การสรุปความ การแสดงความ

คิดเห็น ทักษะการนำเสนอขอมูลในที่ประชุม และ การเขียนบทความสั้นๆ 

A development of intercultural communication competences through practices of 

English language communication with emphasis on listening practices, basic reading 

comprehension, idea summary, expressing opinions, in-group presentation, and basic 

paragraph writing skills. 

 

90641010 ทักษะการส่ือสารภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 2 

INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN ENGLISH 2 

วิชาบังคับกอน : ทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษระหวางวัฒนธรรม 1 

PREREQUISITE: INTERCULTURAL COMMUNICATION SKILLS IN 

ENGLISH 1 

3 (3-0-6) 

การพัฒนาความสามารถในการสื ่อสารระหวางวัฒนธรรมผานการฝกฝนทักษะการสื ่อสาร

ภาษาอังกฤษ ที่มุงเนนฝกฝนทักษะการฟง, การอานจับใจความเชิงวิเคราะห การอภิปรายแบบกลุม, การ

กลาวสุนทรพจน เทคนิคการเขียน รูปแบบตางๆ เชน การเขียน เชิงอธิบาย การเขียนเชิงบรรยาย การเขียน

เชิงพรรณนา และ การเขียนเชิงโนมนาวใจ 

A development of intercultural communication competences through practices of 

English language communication with emphasis on listening practices, analytic reading, 

group discussions, public speaking, and different writing techniques such as expository 

writing, descriptive writing, persuasive writing, and narrative writing. 
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ภาคผนวก  จ 

คำอธิบายรายวิชา 
 

 

 

 

 

 

 

 

  



รายละเอียดหลักสูตร 

 

129 

คำอธิบายรายวิชา 

ก. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป  24 หนวยกิต 

 นักศกึษาสามารถเลือกเรียนตามรายวิชาที่สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง

เปดสอน (ตามที่ระบุในภาคผนวก ง)  

 

ข. หมวดวิชาเฉพาะ  

กลุมวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร   

11726100 ฟสิกสสำหรับวิศวกรเคร่ืองกล  3 (3-0-6) 

  PHYSICS FOR MECHANICAL ENGINEERS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หนวยและคาคงที่ เวคเตอร กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน กลศาสตรของวัตถุแข็ง โมเมนตัม งาน พลังงานและ

กำลังงาน สมดุลของอนุภาคและวัตถุแข็ง การเคลื่อนที่แบบสั่นและคลื่น กลศาสตรของไหล การถายเทความ

รอนในรูปแบบการนำ การพา และการแผรังสี การวิเคราะหเบื้องตนของระบบทางไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 

เช น วงจรกระแสตรงและกระแสสลับ คุณสมบัติของสารกึ ่งตัวนำ และพื ้นฐานการใชงานไดโอดและ

ทรานซิสเตอรในระบบอิเล็กทรอนิกส 

Units and Constants, Vectors, Newton's Laws of Motion, Mechanics of Rigid Bodies, Momentum, 

Work, Energy, and Power, Equilibrium of Particles and Rigid Bodies, Oscillatory and Wave 

Motion, Fluid Mechanics, Heat Transfer in Conduction, Convection, and Radiation, Basic 

Analysis of Electrical and Electronic Systems such as DC and AC Circuits, Properties of 

Semiconductors, and Fundamentals of Diode and Transistor Applications in Electronic Systems 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการพื้นฐานของฟสิกส เชน กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน กลศาสตรของวัตถุแข็ง โมเมนตัม 

งาน พลังงาน และกำลังงานได 

CLO-2 อธิบายหลักการเกี่ยวกับสมดุลของวัตถุแข็งและอนุภาค รวมถึงการเคลื่อนที่แบบสั่นและคลื่น โดยใช

แนวคิดพ้ืนฐานของกลศาสตรของไหลได 

CLO-3 อธิบายหลักการพื้นฐานของไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส เชน วงจรกระแสตรง วงจรกระแสสลับ และ

คุณสมบัติเบื้องตนของสารก่ึงตัวนำได 

CLO-4 อธิบายหลักการพื้นฐานของอุณหพลศาสตร เชน สมบัติทางความรอนของสสาร อุณหภูมิ และการ

ถายเทความรอนในรูปแบบการนำ การพา และการแผรงัสี โดยเนนกระบวนการแลกเปลี่ยนพลังงานความรอน 

CLO-5 แสดงความรับผิดชอบ ความซื ่อสัตย และความมีว ินัยในการเร ียนรู  ทำงานกลุ ม และการทำ

แบบทดสอบไดอยางเหมาะสม 
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11746100 เคมีสำหรับวิศวกรเครื่องกล  3 (3-0-6) 

  CHEMISTRY FOR MECHANICAL ENGINEERS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

โครงสรางอะตอมและพันธะเคมี คุณสมบัติของแกส ของแข็ง ของเหลว และสารละลาย ปริมาณสัมพันธใน

ปฏิกิริยาเคมี สมดุลเคมี สมดลุไอออน จลนพลศาสตรเคมี การเปลี่ยนแปลงทางความรอนในปฏิกิริยาเคมี ธาตุ

อโลหะและโลหะทรานซิชัน ปฏิกิริยาของกรด-เบส และปฏิกิริยารีดอกซ 

Atomic Structure and Chemical Bonding, Properties of Gases, Solids, Liquids, and Solutions, 

Stoichiometry in Chemical Reactions, Chemical Equilibrium, Ionic Equilibrium, Chemical 

Kinetics, Heat Changes in Chemical Reactions, Nonmetal and Transition Metal Elements, Acid-

Base Reactions, and Redox Reactions 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายโครงสรางอะตอม พันธะเคมี และสมบัติตามตารางธาตุได 

CLO-2 อธิบายคุณสมบัติของสารในสถานะตาง ๆ รวมถึงปริมาณสัมพันธในปฏิกิริยาเคมี และการเปลี่ยนแปลง

ทางความรอนในปฏิกิริยาเคมีได 

CLO-3 อธิบายหลักการสมดุลเคมี สมดุลไอออน และจลนพลศาสตรเคมีได 

CLO-4 อธิบายปฏิกิริยาของกรด-เบสและรีดอกซ รวมถึงคณุสมบัติของธาตุอโลหะและโลหะทรานซชิันที่ได 

CLO-5 แสดงความรับผิดชอบ ความซื ่อสัตย และความมีวินัยในการเรียนรู  ทำงานกลุ ม และการทำ

แบบทดสอบไดอยางเหมาะสม 

 

11716100 คณิตศาสตรสำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 1  3 (3-0-6) 

  MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 1 

อนุพันธและการประยุกตใช ปริพันธและการประยุกตใช การหาปริพันธดวยวิธีเชิงตัวเลข อนุกรมเทยเลอร พหุ

นามเทยเลอร อนุกรมแมคคลอรีน พีชคณิตเชิงเสน เวกเตอร ดีเทอรมิแนนต สมการเชิงเสน เมทริกซ

ลักษณะเฉพาะ เวคเตอรแคลคูลัส เกรเดียนต ทฤษฎีบทไดเวอรเจนซ เคิรล ปริพันธตามเสน และปริพันธเชิงผิว

โคง 

Derivatives and their applications; integration and its applications; numerical methods for 

integration; taylor series; taylor polynomials; maclaurin series; linear algebra; vectors; 

determinants; linear equations; eigenvalues; vector calculus; gradient; divergence theorem; 

curl; line integrals; and surface integrals. 

Course Learning Outcome (CLOs) 
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CLO-1 อธิบายหลักการพื ้นฐานของอนุพันธ ปริพันธ และอนุกรม เชน อนุกรมเทยเลอร และอนุกรมแมค

คลอรีนได 

CLO-2 ใชพีชคณิตเชิงเสน เชน ดีเทอรมิแนนต และเมทริกซลักษณะเฉพาะในการวิเคราะหระบบสมการเชิง

เสนได 

CLO-3 อธิบายหลักการพื้นฐานของเวกเตอรแคลคลูัส เชน เกรเดียนต ไดเวอรเจนซ และเคิรลได 

CLO-4 ใชแนวคิดของปริพันธตามเสนและปริพันธเชิงผิวโคงในการแกปญหาดวยทฤษฎีบทที่เกี่ยวของได 

CLO-5 แสดงความรบัผิดชอบและความมีวินัยในการเรียนและการทำงานกลุม 

 

11716101 คณิตศาสตรสำหรับวิศวกรรมเครื่องกล 2  3 (3-0-6) 

  MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 2 

  วิชาบังคับกอน : คณิตศาสตรสำหรบัวิศวกรรมเคร่ืองกล 1 

  PREREQUISITE : MATHEMATICAL FOR MECHANICAL ENGINEERING 1 

สมการเชิงอนุพันธสามัญอันดับหนึ่งและอันดับสอง การแกปญหาสมการเชิงอนุพันธดวยวิธีเชิงตัวเลข การ

แปลงลาปลาซ อนกุรมฟูเรียร การแปลงฟูเรียร การวิเคราะหขอมูล ทฤษฎีความนาจะเปน ตัวแปรสุม การแจก

แจงความนาจะเปน การสุม การประมาณคา การควบคุมคุณภาพทางสถิติ การถดถอยและสหสัมพันธ 

First- and second-order ordinary differential equations (ODEs), numerical methods for solving 

ODEs, Laplace transforms, Fourier series, Fourier transforms, data analysis, probability theory, 

random variables, probability distributions, sampling, estimation, statistical quality control, 

regression, and correlation. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายสมการเชิงอนุพันธสามัญอันดับหนึ่งและอันดับสองได 

CLO-2 ใชการแปลงลาปลาซและฟูเรียรในการแกปญหาสมการเชิงอนุพันธและการวิเคราะหระบบได 

CLO-3 อธิบายแนวคิดพ้ืนฐานของทฤษฎีความนาจะเปน การแจกแจงความนาจะเปน และตัวแปรสุมได 

CLO-4 ใชแนวคิดทางสถิติ เชน การควบคุมคณุภาพ การถดถอย และสหสัมพันธในการวิเคราะหขอมูลได 

CLO-5 แสดงความรบัผิดชอบ ความซื่อสัตย และความสามารถในการทำงานรวมกันอยางเหมาะสม 

 

กลุมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 

11236100 เขียนแบบวิศวกรรม   3 (2-3-6) 

 ENGINEERING DRAWING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 



รายละเอียดหลักสูตร 

 

132 

การเขียนอักษร การเขียนภาพฉายบนระนาบที่ตั้งก้ันฉาก การวาดภาพบนพิกัดฉาก (การเขียนภาพ 3 มิติ) การ

กำหนดขนาดและคำพิกัดความเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพชวยและภาพแผนคลี่ การสเก็ตรางแบบ 

การเขียนแบบประกอบและภาพแยกชิ้นสวน การใชโปรแกรม AutoCAD สำหรับการเขียนแบบ เพ่ือสรางภาพ

ฉายและแบบวิศวกรรมท่ีถูกตองตามมาตรฐานทางวิศวกรรม 

Lettering; orthographic projection; orthographic drawing and pictorial drawings; dimensioning 

and tolerancing; sections; auxiliary views and development; freehand sketches; detail and 

assembly drawings; Using AutoCAD software according to engineering drawing standards. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการเขียนแบบพื้นฐาน เชน การเขียนอักษร การเขียนภาพฉาย และการกำหนดขนาดและ

ความเผื่อได 

CLO-2 เขียนภาพฉาย 2 มิติ ภาพ 3 มิติ และภาพชวย เชน ภาพตัดและภาพแผนคลี่ไดอยางถูกตอง 

CLO-3 สรางสเก็ตรางแบบและเขียนแบบประกอบหรอืภาพแยกชิ้นสวนได 

CLO-4  ใชโปรแกรม AutoCAD เพ่ือสรางแบบวิศวกรรมพ้ืนฐานไดอยางถูกตองตามมาตรฐานทางวิศวกรรม 

CLO-5 แสดงความรับผิดชอบ ความละเอียดรอบคอบ และความซื่อสัตยในการเขียนแบบและการทำงานกลุม

ได 

 

11236101 การโปรแกรมคอมพิวเตอร  3 (2-3-6) 

 COMPUTER PROGRAMMING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

แนวคิดของระบบคอมพิวเตอร องคประกอบของระบบคอมพิวเตอร การปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวรและ

ซอฟตแวร แนวคิดของการประมวลผลขอมูลแบบอิเล็กทรอนิกส การออกแบบและขั้นตอนการพัฒนา

โปรแกรม การเขียนโปรแกรมดวยภาษาคอมพิวเตอรระดับสูง 

Computer concepts; computer components; hardware and software interaction; EDP 

concepts; program design and development methodology; high-level language programming. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายองคประกอบของระบบคอมพิวเตอรและการปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวรและซอฟตแวรได 

CLO-2 อธิบายแนวคิดของการประมวลผลขอมูลแบบอิเล็กทรอนิกสในบริบทของการจัดการขอมูลเชิง

วิศวกรรมได 

CLO-3 อธิบายแนวคิดการออกแบบและขั้นตอนการพัฒนาโปรแกรมได 

CLO-4 เขียนโปรแกรมพ้ืนฐานโดยใชภาษาคอมพิวเตอรระดับสูงเพ่ือแกปญหาเชิงวิศวกรรมเบื้องตนได 
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CLO-5 แสดงความรับผิดชอบ ความซื่อสัตย และการจัดการเวลาอยางเหมาะสมในการเรียนรูและการทำงาน

กลุม 

 

11236102 วัสดุวิศวกรรม     3 (3-0-6) 

 ENGINEERING MATERIALS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

ศึกษาความสัมพันธระหวางโครงสราง คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการใชงานของวัสดุ วิศวกรรมกลุมหลัก 

ๆ เชน โลหะ พอลิเมอร เซรามิก และวัสดุเชิงประกอบ แผนภูมิสมดุลของเฟสและการแปลความ คุณสมบัติ

ทางกลและเสื่อมสภาพของวัสดุ 

Study of relationship between structures; properties; production processes and applications 

of main groups of engineering materials i.e. metals, polymers, ceramics and composites; phase 

equilibrium diagrams and their interpretation; mechanical properties and materials 

degradation. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายโครงสราง คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการใชงานของวัสดุวิศวกรรมกลุมหลัก เชน โลหะ 

พอลิเมอร เซรามิก และวัสดุเชิงประกอบได 

CLO-2 อธิบายและแปลความแผนภูมิสมดุลเฟสที่เก่ียวของกับวัสดุได 

CLO-3 อธิบายคุณสมบัติทางกลและการเสื่อมสภาพของวัสดุในบริบทของการใชงานได 

CLO-4 วิเคราะหความสัมพันธระหวางโครงสราง คุณสมบัติ และกระบวนการผลิตของวัสดุเพื่อเลือกใชในงาน

วิศวกรรมได 

CLO-5 แสดงออกถึงความรับผิดชอบ ความซื่อสัตย และการทำงานรวมกันในการเรยีนและทำงานกลุมได 

 

11236103 สถิตยศาสตรและพลศาสตร  3 (3-0-6) 

 STATICS AND DYNAMICS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการพื้นฐานของกลศาสตรวิศวกรรม สถิตยศาสตร พลศาสตรของอนุภาคและวัตถุเกร็ง การวิเคราะห

ระบบแรงและแรงลัพธ สมดุลของอนุภาคและวัตถุเกร็ง กฎของนิวตัน งานและพลังงาน หลักการแรงดลและ

โมเมนตัม สถิตยศาสตรของไหลเบื้องตน การวิเคราะหจลนและพลศาสตรของการเคลื่อนที่แบบเสนตรงและ

การหมุน การใชหลักการพลังงานและโมเมนตัมในการแกปญหาทางวิศวกรรม 
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Fundamentals of engineering mechanics; statics and dynamics of particles and rigid bodies; 

force systems; equilibrium analysis; Newton’s laws of motion; work and energy principles; 

impulse and momentum; kinematics and kinetics of rectilinear and rotational motion; 

introduction to fluid statics; applications of energy and momentum principles to solve 

engineering problems. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการพื้นฐานของกลศาสตรวิศวกรรม รวมถึงแนวคิดเก่ียวกับสถิตศาสตรและพลศาสตรของ

อนุภาคและวัตถุเกร็งได 

CLO-2 วิเคราะหระบบแรง แรงลัพธ และสมดุลของอนุภาคและวัตถุเกร็ง รวมถึงปญหาทางสถิตศาสตรทาง

วิศวกรรมได 

CLO-3 อธิบายและวิเคราะหจลนศาสตร (Kinematics) และพลศาสตร (Kinetics) ของอนุภาคและวัตถุเกร็ง 

รวมถึงการเคลื่อนท่ีแบบเสนตรงและการหมุนได 

CLO-4 ใชแนวคิดของงาน พลังงาน แรงดล และโมเมนตัมในการวิเคราะหและแกปญหาดานพลศาสตรในงาน

วิศวกรรมได 

CLO-5: แสดงความรับผิดชอบ ความซื่อสัตย และการทำงานรวมกันอยางเหมาะสมในการแกโจทยปญหาและ

ทำงานกลุม 

 

11236104 เทอรโมไดนามิกส   3 (3-0-6) 

 THERMODYNAMICS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

ระบบและปริมาตรควบคุม แกสในอุดมคติ คุณสมบัติของสารบริสุทธิ์ สมการอธิบายสภาวะ งานและความรอน 

กฎขอแรกและกฎขอสองของเทอรโมไดนามิกส การผันกลับไมไดและเอ็นโทรป วัฏจักรของคารโนต วัฏจักร

ความรอนและประสิทธิภาพ วัฏจักรทำความเย็นและคาสัมประสิทธิ์สมรรถนะ เอ็กเซอรยี การประยุกตใชในโรง

จักรพลังงาน เชน โรงจักรกำลังไอน้ำ โรงจักรกังหันกาซ และโรงจักรพลังงานรวม 

System and control volume; ideal gas; properties of pure substances; equations of state; work 

and heat; first and second laws of thermodynamics; irreversibility and entropy; Carnot cycle; 

heat engine cycle and efficiency; refrigeration cycle and coefficient of performance; exergy; 

applications in power plants, including steam power plants, gas turbine plants, and combined-

cycle power plants. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายระบบควบคุม ปริมาตรควบคุม คุณสมบัติของแกสในอุดมคติและสารบริสุทธิ์ได 
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CLO-2 อธิบายและคำนวณงานและความรอน รวมถึงการใชกฎขอแรกและขอสองของเทอรโมไดนามิกสได 

CLO-3 วิเคราะหการผันกลับไมได วัฏจักรคารโนต และการคำนวณประสิทธิภาพของวัฏจักรความรอนและวัฏ

จักรทำความเย็นได 

CLO-4 อธิบายสวนประกอบของกระบวนการผลิตกำลังในโรงจักรพลังงาน เชน โรงจักรกำลังไอน้ำ โรงจักร

กังหันกาซ และโรงจักรพลังงานรวมได 

CLO-5 แสดงความรับผิดชอบ ความละเอียดรอบคอบ และการทำงานรวมกันในการเรียนและการแกปญหาเชิง

วิศวกรรมได 

หมายเหตุ: รายวิชานี ้ครอบคลุมเนื้อหาหลักของเทอรโมไดนามิกส 1 และ 2 ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ

ระดับอุดมศกึษาแหงชาติ (TQF) สำหรับสาขาวิศวกรรมศาสตร โดยไมลดทอนคุณภาพหรือขอบเขตเนื้อหาตาม

มาตรฐานคุณวุฒิวิชาชีพวิศวกรรมศาสตร 

 

11236105 กลศาสตรของไหลและเครื่องจักรกล  3 (3-0-6) 

 FLUID MECHANICS AND MACHINERY 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

คุณสมบัติของของไหล หลักการพ้ืนฐานของกลศาสตรของไหล สถิตยศาสตรของไหล พลศาสตรของไหล ไหล

ของของไหลในทอ การวิเคราะหภาวะราบเรียบและปนปวนของการไหล การทำงานของเครื่องจักรกลของไหล 

เชน ปม เทอรไบน และคอมเพรสเซอร เครื่องตนกำลังที่เก่ียวของกับของไหล เชน กังหันไอน้ำ และกังหันกาซ 

การเลือกและวิเคราะหสมรรถนะของเครื่องจักรกลท่ีเก่ียวของกับของไหล รวมถึงการนำไปประยุกตใชในงาน

วิศวกรรม 

Fluid properties; fundamentals of fluid mechanics; fluid statics; fluid dynamics; flow in pipes; 

laminar and turbulent flow characteristics; fluid machinery such as pumps, turbines, and 

compressors; fluid-driven prime movers, including steam turbines and gas turbines; fluid-driven 

prime movers, including steam turbines and gas turbines. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการพื้นฐานของกลศาสตรของไหล รวมถึงคุณสมบัติของของไหล สถิตยศาสตรของไหล 

และพลศาสตรของไหลได 

CLO-2 วิเคราะหการไหลของของไหลในระบบทอและชองเปด และสามารถคำนวณการสูญเสียพลังงานใน

ระบบทอได 

CLO-3 อธิบายหลักการทำงานของเครื่องจักรกลของไหล เชน ปม เทอรไบน และคอมเพรสเซอร รวมถึงการ

เลือกใชงานไดอยางเหมาะสม 
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CLO-4 อธิบายหลักการทำงานและสมรรถนะของ เครื่องตนกำลังที่เกี่ยวของกับของไหล ไดแก กังหันไอน้ำ 

และกังหันกาซได 

CLO-5 วิเคราะหและเลือกใชเครื่องจักรกลของไหลและเครื่องตนกำลังที่เหมาะสมสำหรับงานวิศวกรรม โดย

คำนึงถึงประสิทธิภาพและความเหมาะสมกับระบบได 

 

11236106  กลศาสตรวัสดุ    3 (3-0-6) 

 MECHANICS OF MATERIALS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

คุณสมบัติเชิงกลของวัสดุ ความเคนและความเครียด การรับน้ำหนักตามแนวแกน การดัด การเฉือน การบิด 

การออกแบบคานและเพลา การโกงของคานและเพลา การโกงของเสา ภาชนะรับแรงดัน ความเคนผสม 

วงกลมโมห ทฤษฎีความเสียหาย และพื้นฐานของทฤษฎีความลา 

Mechanical properties of materials; stress and strain; axial load, bending; shear; torsion; design 

of beam and shaft; defection of beam and shaft, buckling; pressured vessels design; combined 

stresses; Mohr’s circle; failure theory; and introduction to fatigue analysis. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายคุณสมบัติเชิงกลของวัสดุและแนวคิดพ้ืนฐานของความเคนและความเครียดได 

CLO-2 วิเคราะหและคำนวณการรับน้ำหนักของวัสดุภายใตแรงแนวแกน การบิด การเฉือน และการดัดได 

CLO-3 ออกแบบและวิเคราะหการโกงของคาน เสา และภาชนะรับแรงดันภายใตภาระที่กำหนดได 

CLO-4 วิเคราะหความเคนผสมโดยใชวงกลมโมห และประยุกตใชทฤษฎีความเสียหายในงานออกแบบ

วิศวกรรมได 

CLO-5 แสดงความสามารถในการแกปญหาเชิงวิศวกรรมและการเลือกใชวัสดุใหเหมาะสมกับสภาพการใชงาน

ได 

 

11236107 กรรมวิธีการผลิต   2 (2-1-4) 

 MANUFACTURING PROCESS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

กรรมวิธีการผลิตพ้ืนฐาน เครื่องมือพ้ืนฐานในการตัดเฉือนโลหะ การหลอโลหะ การขึ้นรูปโลหะ การเชื่อม การ

ตัดเฉือน การกลึง การกัด การเจียระไน การกัดเฟอง และการกัดเกลียว กระบวนการผลิตแบบไมใชแมพิมพ 

เชน CNC และการพิมพ 3 มิติ พื้นฐานตนทุนการผลิต และมาตรฐานความปลอดภัยและอาชีวอนามัยใน

กระบวนการผลิต 
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Basic manufacturing processes; basic machining tools; metal casting; metal forming; welding; 

cutting operations; turning; milling; grinding; gear-cutting; and thread-cutting; non-conventional 

manufacturing processes such as CNC, and 3D printing; fundamental manufacturing cost 

analysis; safety; and occupational health in manufacturing environments. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการของกรรมวิธีการผลิตพื้นฐาน เชน การหลอโลหะ การขึ้นรูปโลหะ การเชื่อม และการ

ตัดเฉือนได 

CLO-2 วิเคราะหและเลือกกระบวนการผลิตที่เหมาะสมกับวัสดแุละขอกำหนดทางวิศวกรรมได 

CLO-3 อธิบายหลักการทำงานของเครื่องจักรพื้นฐาน เชน การกลึง การกัด การเจียระไน การกัดเฟอง และ

การกัดเกลียวได 

CLO-4 เปรียบเทียบกรรมวิธีการผลิตแบบดั้งเดิมและกรรมวิธีพิเศษ เชน CNC และ 3D Printing ได 

CLO-5 ประยุกตใช หลักการตนทุนการผลิตและอธิบายมาตรฐานความปลอดภัยและอาชีวอนามัยใน

กระบวนการผลิตได 

 

11236108 วิศวกรรมไฟฟาพ้ืนฐาน   3 (1-3-6) 

 FUNDAMENTAL OF ELECTRICAL ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

พ้ืนฐานของอุปกรณในวงจรไฟฟา การวิเคราะหวงจรไฟฟาโดยใชวิธีโหนดและเมช ทฤษฎีของวงจรไฟฟา ความ

ตานทาน ความเหนี่ยวนำ ความจุประจุ วงจรลำดับที่หนึ่งและวงจรลำดับที่สอง การวิเคราะหวงจรกระแสสลับ

โดยใชเฟสเซอร พลังงานไฟฟาในวงจรไฟฟากระแสสลับ ระบบไฟฟาสามเฟส พ้ืนฐานของอุปกรณสารก่ึงตัวนำ 

ระบบดิจิทัล การทำงานของมอเตอรไฟฟากระแสตรงและกระแสสลับ การวัดทางไฟฟา 

Fundamental circuit elements; circuit analysis using node and mesh methods; circuit 

theorems; resistance; inductance; capacitance; first- and second-order circuit; AC circuit 

analysis using phasors; electrical power in AC circuits; three-phase electrical systems; 

introduction to semiconductor devices; digital systems; fundamentals of DC motors and AC 

motors; electrical measurement techniques. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายอุปกรณในวงจรไฟฟา และหลักการวิเคราะหวงจรไฟฟาโดยใชวิธีโหนดและเมชได 

CLO-2 วิเคราะหการทำงานของวงจรไฟฟากระแสตรงและกระแสสลับ รวมถึงวงจรที่ประกอบดวยความ

ตานทาน ความเหนี่ยวนำ และความจุประจุ ตลอดจนวงจรลำดับที่หน่ึงและลำดับที่สองได 
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CLO-3 สามารถคำนวณและวิเคราะหพลังงานไฟฟาในวงจรกระแสสลับ การใชเฟสเซอร และการวิเคราะห

ระบบไฟฟาสามเฟสได 

CLO-4 อธิบายหลักการทำงานของอุปกรณสารก่ึงตัวนำ และพื้นฐานของระบบดิจิทัลพื้นฐานได 

CLO-5 อธิบายหลักการทำงานของมอเตอรไฟฟากระแสตรง และมอเตอรไฟฟากระแสสลับ พรอมทั้งวิเคราะห

สมรรถนะเบ้ืองตนได 

CLO-6 สามารถใชเครื่องมือวัดทางไฟฟาเพื่อวิเคราะหคุณสมบัติของวงจรไฟฟา และตรวจสอบความถูกตอง

ของการคำนวณได 

 

 

กลุมวิชาบังคับแขนงวิศวกรรมเครื่องกล   48  หนวยกิต 

11236109 การออกแบบและการผลิตดวยคอมพิวเตอร   3 (1-3-6) 

 COMPUTER-AIDED DESIGN AND MANUFACTURING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการออกแบบทางวิศวกรรมโดยใชคอมพิวเตอรชวย การวิเคราะหและจำลองชิ้นสวนทางกลดวยระเบียบ

วิธีไฟไนตเอลิเมนตทั้งดานความแข็งแรงและการถายเทความรอน การจำลองโหลดภายใตสภาวะใชงานตาง ๆ 

การสรางโมเดลสามมิตทิางเรขาคณิตและการวิเคราะหทางวิศวกรรมโดยใชซอฟตแวร CAD/CAE การเชื่อมโยง

กับกระบวนการผลิตแบบใชคอมพิวเตอรชวย เชน CNC PLC และหุนยนต เทคโนโลยีการขึ้นรูปสามมิติ และ

ระบบอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม 

Computer-aided engineering design (CAD); finite element analysis (FEM) of mechanical parts 

and thermal systems using CAE tools; stress, thermal, and load simulations under various 

conditions; 3D geometric modeling and digital representation of mechanical components; 

integration of CAD/CAE with computer-aided manufacturing (CAM) processes such as CNC, PLC, 

and robotics; 3D printing and automated industrial systems. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการออกแบบทางวิศวกรรมโดยใชคอมพิวเตอรชวย และการสรางแบบจำลองสามมิติของ

ชิ้นสวนทางกลได 

CLO-2 วิเคราะหและจำลองพฤติกรรมของชิ้นสวนดวยวิธีไฟไนตเอลิเมนต ทั้งทางกลและความรอนภายใต

สภาวะโหลดตาง ๆ ได 

CLO-3 สามารถใชซอฟตแวร CAD/CAE ในการออกแบบและวิเคราะหชิ้นสวนเชิงวิศวกรรมไดอยางถูกตอง 

CLO-4 อธิบายการเชื่อมโยงการออกแบบชิ้นสวนกับกระบวนการผลิตโดยใชเทคโนโลยี CAM เชน CNC PLC 

และหุนยนตได 
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CLO-5 สามารถประยุกตใชเทคโนโลยีการผลิตสมัยใหม เชน การขึ้นรูปสามมิติ (3D Printing) และระบบ

อัตโนมัติในกระบวนการผลิตได 

 

11236110  การถายเทความรอน    3 (3-0-6) 

 HEAT TRANSFER 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการพื้นฐานของการถายเทความรอน การนำความรอนแบบสม่ำเสมอมิติเดียวและหลายมิติ การนำความ

รอนแบบไมสม่ำเสมอมิติเดียว หลักการพาความรอน การพาความรอนในชั้นขอบเขตการไหลแบบราบเรียบ

และปนปวน การถายเทความรอนที่เกิดจากการเดือดและการควบแนน การออกแบบและวิเคราะหเครื่อง

แลกเปลี่ยนความรอน การออกแบบระบบทางความรอน การวิเคราะหประสิทธิภาพของระบบถายเทความ

รอนในงานอุตสาหกรรม การประยุกตใชการจำลองดวยคอมพิวเตอร  

Fundamental heat transfer mechanisms; steady-state and transient heat conduction in one 

and multiple dimensions; principles of convection heat transfer; convection in laminar and 

turbulent boundary layers; heat transfer in boiling and condensation processes; design and 

analysis of heat exchangers; thermal system design; efficiency analysis; computational 

simulation using Computational Fluid Dynamics (CFD)  

 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการของการถายเทความรอน ไดแก การนำความรอน การพาความรอน และพื้นฐานของ

การออกแบบระบบทางความรอนได 

CLO-2 วิเคราะหและคำนวณการนำความรอนแบบสม่ำเสมอและไมสม่ำเสมอในมติิเดียวและหลายมิติได 

CLO-3 วิเคราะหการพาความรอนในช้ันขอบเขตการไหลแบบราบเรียบและปนปวน รวมถึงการพาความรอนที่

เกิดจากการเดือดและการควบแนนได 

CLO-4 สามารถออกแบบและวิเคราะหเครื่องแลกเปลี่ยนความรอนโดยใชแนวคิดของการถายเทความรอนได 

CLO-5 ประยุกตใชซอฟตแวรการจำลองดวยคอมพิวเตอร (CFD) เพ่ือวิเคราะหพฤติกรรมของการถายเทความ

รอนและการไหลของของไหลในระบบวิศวกรรมได 

 

11236111  การออกแบบเครื่องจักรกล   3 (3-0-6) 

 MACHINE DESIGN 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 
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หลักการออกแบบเครื่องจักรกล การเลือกใชวัสดุ การคำนวณความแข็งแรงของวัสดุ ทฤษฎีความเสียหายของ

วัสดุและโครงสราง กรรมวิธีการผลิตและกระบวนการทดสอบเพื่อประเมินสมรรถนะของชิ้นสวนเครื่องจักร 

ขอจำกัดดานเศรษฐศาสตรในการออกแบบ การเลือกใชชิ้นสวนมาตรฐานจากแคตตาล็อก เชน ลูกปน เฟอง 

ขอตอ เพลา และมอเตอร การออกแบบชิ้นสวนเครื่องจักร เชน ขอตอ สปรงิ เพลา ลูกปน และสกรูสงกำลัง  

Machine design principles; material selection; strength analysis; failure theories; manufacturing 

processes and testing methods for evaluating component performance; economic 

considerations in machine design; selection of standard components from manufacturer 

catalogs such as bearings, gears, couplings, shafts, and motors. Design of machine components: 

releasable and nonreleasable connections, springs, shafts, and power screws. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการออกแบบเครื่องจักรกลและการเลือกใชวัสดุที่เหมาะสมได 

CLO-2 วิเคราะหและคำนวณความแข็งแรงของชิ้นสวนเครื่องจักรโดยใชทฤษฎีความเสียหายได 

CLO-3 ออกแบบชิ้นสวนเครื่องจักรกล เชน ขอตอ สปริง เพลา ลูกปน และสกรูสงกำลังได 

CLO-4 เลือกใชงานชิ้นสวนมาตรฐานจากแคตตาล็อกของผูผลิตใหเหมาะสมกับการออกแบบได 

CLO-5 วิเคราะหขอจำกัดทางเศรษฐศาสตรและการผลิตในการออกแบบเครื่องจักรกลได 

 

11236112  การควบคุมอัตโนมัติและเทคโนโลยีปญญาประดิษฐเบื้องตน   3 (3-1-6) 

 AUTOMATIC CONTROL AND BASIC ARTIFICIAL INTELLIGENCE TECHNOLOGY 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการควบคุมอัตโนมัติในระบบวิศวกรรมเครื่องกล การจำลองระบบและฟงกชันถายโอน การวิเคราะห

เสถียรภาพและผลตอบสนองของระบบควบคุม การควบคุมมอเตอร ไฟฟา โปรแกรมเมเบ ิลลอจิก

คอนโทรลเลอร และการควบคุมอัตโนมัติในระบบอุตสาหกรรม รวมถึงหลักการของระบบควบคุมนิวเมติก

และไฮดรอลิก และการประยุกตใชงานในกระบวนการผลิต การเชื่อมตอเซ็นเซอรและตัวกระตุนกับตัวควบคุม 

การใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งสำหรับการตรวจสอบและควบคุมกระบวนการอุตสาหกรรม การใชเทคโนโลยี

ปญญาประดิษฐเบื้องตนในระบบควบคุมอัตโนมัติ เชน โครงขายประสาทเทียม ตนไมตัดสินใจ และซัพพอรต

เวกเตอรแมชชีน การใชปญญาประดิษฐในระบบหุนยนตอุตสาหกรรม 

Automatic control principles in mechanical engineering systems; System modeling and transfer 

function; Stability and system response analysis; Electric motor control, Programmable logic 

controllers (PLCs) and industrial automation including the principles of pneumatic and 

hydraulic control systems and their applications in automated processes; Interfacing sensors 

and actuators with controllers; Internet of Things (IoT) applications in industrial monitoring and 
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control; Basic artificial intelligence (AI) applications in automatic control systems including 

Artificial Neural Networks (ANN), Decision Trees, and Support Vector Machines (SVM); AI in 

robotics. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการควบคุมอัตโนมัติและแนวคิดพื ้นฐานของระบบควบคุมในงานวิศวกรรมเครื่องกล 

รวมถึงการใชตัวควบคุม PID และ PLC ได 

CLO-2 วิเคราะหและออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติในงานวิศวกรรม โดยสามารถใชฟงกชันถายโอน และ

วิเคราะหเสถียรภาพของระบบควบคุมได 

CLO-3 อธิบายหลักการทำงานของระบบควบคุมนิวเมติกและไฮดรอลิก และสามารถวิเคราะหการประยุกตใช

งานระบบดังกลาวในกระบวนการควบคุมอัตโนมัติทางวิศวกรรมได 

CLO-4 อธิบายการเชื่อมตอเซ็นเซอรและอุปกรณวัดตางๆ กับระบบควบคุมอัตโนมัติ และสามารถใช IoT ใน

การเฝาตรวจสอบและควบคุมกระบวนการอุตสาหกรรมได 

CLO-5 อธิบายการประยุกตการใช AI เชน โครงขายประสาทเทียม (ANN) ตนไมตัดสินใจ (Decision Trees) 

และซัพพอรตเวกเตอรแมชชีน (SVM) ในระบบควบคุมอัตโนมัติ และประยุกตใช AI ในหุนยนตอุตสาหกรรมได 

 

11236113  การทำความเย็นและการปรับอากาศ   3 (3-0-6) 

 REFRIGERATION AND AIR CONDITIONING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการทำงานของระบบทำความเย็นและการปรับอากาศ การคำนวณวัฏจักรการทำความเย็น คณุสมบัติของ

สารทำความเย็นและผลกระทบตอสิ่งแวดลอม คุณสมบัติไซโครเมตริกของอากาศ การประมาณคาคูลลิ่งโหลด 

วัฏจักรการอัดไอและวัฏจักรดูดซึม องคประกอบหลักของระบบทำความเย็น หลักการทำงานของระบบทอลม

เย็นและระบบทอน้ำ ระบบควบคุมอัตโนมัติและอุปกรณในระบบทำความเย็น มาตรฐานดานความปลอดภัย 

เทคโนโลยีใหมในระบบทำความเย็นและการใชพลังงานอยางมีประสิทธิภาพ 

Refrigeration and air conditioning system fundamentals; refrigerating cycle calculation; 

refrigerant properties and environmental impact; psychrometric properties of air; cooling load 

estimation; vapor compression and absorption refrigeration cycles; main components of 

refrigeration systems; principles of air duct and water piping system design; control systems 

and instruments in refrigeration technology; safety standards; modern technologies and 

energy-efficient applications in refrigeration and air conditioning systems. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการทำงานของระบบทำความเย็นและการปรับอากาศได 
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CLO-2 คำนวณวัฏจักรทำความเย็นและวิเคราะหคุณสมบัติของสารทำความเย็นได 

CLO-3 วิเคราะหคาคูลลิ่งโหลดและเลือกอุปกรณที่เหมาะสมสำหรับระบบทำความเย็นและปรับอากาศได 

CLO-4 อธิบายหลักการทำงานของอุปกรณหลัก เชน คอมเพรสเซอร คอนเดนเซอร และวาลวขยายได 

CLO-5 อธิบายมาตรฐานดานความปลอดภัยและเทคโนโลยีใหมในระบบทำความเย็นและปรบัอากาศได 

 

11236114 การสั่นสะเทือนเชิงกล   3 (3-0-6) 

 MECHANICAL VIBRATIONS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการของการสั่นสะเทือนของระบบเชิงกล การสั่นสะเทือนแบบอิสระและแบบบังคับของระบบดีกรีอิสระ

เดียวและหลายดีกรีอิสระ การสั่นสะเทือนแบบบังคบักระตุนชั่วขณะ การวิเคราะหเชิงความถ่ี การใชการแปลง

ฟูเรียร การวิเคราะหและควบคุมการสั่นสะเทือนในงานอุตสาหกรรม การใชเทคนิคเชิงตัวเลขและซอฟตแวร

คอมพิวเตอรในการวิเคราะหการสั่นสะเทือนของเครื่องจักรและโครงสรางทางกล 

Mechanical vibration principles; free and forced vibrations of single and multiple degrees of 

freedom systems; transient forced vibrations; frequency analysis; Fourier Transform 

techniques; vibration analysis and control in industrial applications; numerical methods and 

computational tools for vibration analysis in mechanical structures and machinery. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1: อธิบายหลักการพื้นฐานของการสั่นสะเทือนของระบบเชิงกล และความสัมพันธของการสั่นสะเทือนกับ

โครงสรางและเครื่องจักรกลได 

CLO-2: วิเคราะหพฤติกรรมของการสั่นสะเทือนในระบบดีกรีอิสระเดียวและหลายดีกรีอิสระได 

CLO-3: สามารถใชวิธีการวิเคราะหเชิงความถี่ เชน การแปลงฟูเรียร และวิธีการเชิงตัวเลขในการวิเคราะหการ

สั่นสะเทือนได 

CLO-4: สามารถเลือกใชเทคนคิการลดและควบคุมการสั่นสะเทือนในงานอุตสาหกรรมได 

CLO-5: ใชซอฟตแวรคอมพิวเตอรชวยในการวิเคราะหการสั่นสะเทือนของเครื่องจักรและโครงสรางทางกลได 

 

11236115 การวัดและเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม   3 (3-0-6) 

 MEASUREMENT AND INSTRUMENTATION OF INDUSTRIAL 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการวัดทางวิศวกรรม การเลือกใชงานเครื่องมือวัดในงานอุตสาหกรรม ระบบเซนเซอรและทรานสดิวเซอร

สำหรับการวัดคาทางกายภาพ เชน อุณหภูมิ ความดัน อัตราการไหล ระดับเสียง และความสั่นสะเทือน การ
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สอบเทียบเครื่องมือวัด การวิเคราะหความคลาดเคลื่อน ระบบเคร่ืองมือวัดอัตโนมัติและการเชื่อมโยงกับระบบ

ควบคุมอุตสาหกรรม การใชงานอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในระบบเฝาตรวจสอบ มาตรฐานและขอกำหนดดาน

เครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม  

Engineering measurement principles; selection of instrumentation for industrial applications; 

sensors and transducers for measuring such as temperature, pressure, flow rate, noise level, 

and vibration; calibration techniques; error analysis; accuracy assessment of measurement; 

automatic instrumentation systems and industrial control integration; IoT-based industrial 

monitoring applications; standards and regulations for industrial measurement systems. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการพื ้นฐานของการวัดและเครื ่องมือว ัด รวมถึงเซ ็นเซอรและทรานสดิวเซอรใน

อุตสาหกรรมได 

CLO-2 วิเคราะหและประเมนิคาความคลาดเคลื่อน ความแมนยำ และการสอบเทียบของเครื่องมือวัดได 

CLO-3 ใชเทคนคิการตรวจวัดคาทางอุตสาหกรรม เชน อุณหภูมิ ความดัน อัตราการไหล และความสั่นสะเทือน

ได 

CLO-4 อธิบายและใชงานเซ็นเซอรอัจฉริยะที ่เชื ่อมตอกับอินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่ง (IoT) สำหรับการเฝา

ตรวจสอบแบบเรียลไทมได 

CLO-5 วิเคราะหขอมูลจากเครื ่องมือวัด และอธิบายมาตรฐานอุตสาหกรรมและขอกำหนดที่เกี่ยวของกับ

เครื่องมือวัดและการควบคมุในอุตสาหกรรมได 

 

11236116 การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 1   1 (0-3-2) 

 MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 1 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

การทดลองเชิงวิศวกรรมท่ีครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชาพื้นฐาน เชน การทดสอบวัสดุ การทดลองการ

ไหลของของไหล การถายเทความรอน การทำความเย็นและการปรับอากาศ การเปลี่ยนรูปพลังงาน เปนตน 

Experimental studies covering fundamental engineering principles,  including material testing, 

fluid flow analysis, heat transfer experiments, refrigeration and air conditioning, and energy 

conversion, etc. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการทางวิศวกรรมเครื่องกลที่เก่ียวของกับการทดลอง และวิเคราะหผลการทดลองได 

CLO-2 ใชเคร่ืองมือและอุปกรณทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกลไดอยางถูกตองและปลอดภัย 
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CLO-3 ทำงานเปนทีมในการดำเนินการทดลองทางวิศวกรรม และสามารถแบงหนาท่ีเพ่ือใหไดผลลัพธที่มี

คุณภาพได 

CLO-4 สื่อสารผลการทดลองผานการเขียนรายงานทางเทคนิคและการนำเสนอได 

 

11236117 การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 2   1 (0-3-2) 

 MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 2 

  วิชาบังคับกอน : การทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกล 1 

  PREREQUISITE : MECHANICAL ENGINEERING LABORATORY 1 

การทดลองเชิงวิศวกรรมที่ครอบคลุมเนื้อหาทฤษฎีจากรายวิชาพื้นฐาน เชน การทดสอบเครื่องยนต การ

วิเคราะหการสั่นสะเทือนเชิงกล การใชเครื่องมือวัด ระบบนิวแมติกส ระบบไฮดรอลิกส และการประยุกตใช

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในระบบเคร่ืองกล เปนตน 

Experimental studies covering fundamental engineering concepts, including engine testing, 

mechanical vibration analysis, measurement instrumentation, pneumatic and hydraulic system 

experiments, and IoT applications in mechanical systems, etc. 

 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการทางวิศวกรรมเครื่องกลที่เก่ียวของกับการทดลอง และวิเคราะหผลการทดลองได 

CLO-2 ใชเคร่ืองมือและอุปกรณทดลองทางวิศวกรรมเครื่องกลไดอยางถูกตองและปลอดภัย 

CLO-3 ทำงานเปนทีมในการดำเนินการทดลองทางวิศวกรรม และสามารถแบงหนาท่ีเพ่ือใหไดผลลัพธที่มี

คุณภาพได 

CLO-4 สื่อสารผลการทดลองผานการเขียนรายงานทางเทคนิคและการนำเสนอได 

 

11236118 เทคโนโลยีความปลอดภัยในอุตสาหกรรม  3 (3-0-6) 

 INDUSTRIAL SAFETY TECHNOLOGY 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการและเทคโนโลยีที่เกี ่ยวของกับความปลอดภัยในอุตสาหกรรม การใชอินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งและ

เซ็นเซอรในการเฝาระวังและลดความเสี่ยงในโรงงาน การวิเคราะหและประเมินความเสี่ยงในกระบวนการผลิต 

การออกแบบระบบปองกันอุบัติเหตุ ระบบปองกันอัคคีภัย การควบคุมสารเคมี การจัดการเหตุฉุกเฉิน 

กฎหมายและมาตรฐานความปลอดภัย เชน OSHA และ ISO 45001 การบริหารจัดการความปลอดภัยในงาน

วิศวกรรม พรอมกรณีศึกษา 
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Principles and technologies related to industrial safety; the application of IoT and sensors for 

safety monitoring and risk reduction in industrial environments; risk assessment and hazard 

analysis in manufacturing processes; design of accident prevention systems; fire protection 

systems; chemical control; emergency management; safety laws and standards, including 

OSHA and ISO 45001; safety management in engineering practice; case studies. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการดานความปลอดภัยและเทคโนโลยีที่เกี่ยวของกับการเฝาระวังและลดความเสี่ยงใน

อุตสาหกรรมได 

CLO-2 วิเคราะหและประเมินความเสี ่ยงดานความปลอดภัยในโรงงานอุตสาหกรรม โดยใชหลักการและ

มาตรฐานที่เกี่ยวของได 

CLO-3: อธิบายระบบปองกันอุบัติเหตุ เชน ระบบปองกันอัคคีภัย ระบบควบคุมสารเคมี และระบบเฝาระวัง

อัตโนมัติได 

CLO-4: อธิบายและประยุกตใชกฎหมายและมาตรฐานความปลอดภัย เชน OSHA และ ISO 45001 ในการ

ออกแบบและจัดการความปลอดภัยได 

 

11236119 การวิเคราะหขอมูลในเชิงวิศวกรรม   3 (3-0-6) 

 DATA ANALYSIS FOR ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

แนวคิดและเทคนิคการวิเคราะหขอมูลในงานวิศวกรรม การประมวลผลขอมูลทางสถิติ ความนาจะเปน การ

แจกแจงความนาจะเปนแบบไมตอเนื่องและตอเนื่อง การทดสอบสมมติฐาน การวิเคราะหความแปรปรวน การ

วิเคราะหการถดถอยและสหสัมพันธ การออกแบบการทดลองเบื้องตน การใชซอฟตแวรทางวิศวกรรมในการ

วิเคราะหขอมูล การวิเคราะหเชิงพยากรณ การใชขอมูลจากกระบวนการผลิตเพื่อประเมินคุณภาพและการ

ควบคุมกระบวนการอุตสาหกรรม 

Concepts and techniques in engineering data analysis; statistical data processing; probability; 

discrete and continuous probability distributions; hypothesis testing; ANOVA; regression and 

correlation analysis; basic design of experiments (DOE); engineering software applications for 

data analysis; predictive analytics; utilizing data from manufacturing processes for quality 

assessment and industrial process control. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายแนวคิดพ้ืนฐานของการวิเคราะหขอมูลทางวิศวกรรมเครื่องกล และการประมวลผลขอมูลทาง

สถิติได 
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CLO-2 วิเคราะหการแจกแจงความนาจะเปน การทดสอบสมมติฐาน และเทคนิคการวิเคราะหขอมูลทางสถิติ

ได 

CLO-3 ใชเทคนิคการวิเคราะหความแปรปรวน การถดถอย และการออกแบบการทดลองเบื้องตนในงาน

วิศวกรรมได 

CLO-4 สามารถใชซอฟตแวรในการวิเคราะหเชิงพยากรณและแสดงผลขอมูล 

CLO-5 สามารถประยุกตใชขอมูลจากกระบวนการผลิตเพ่ือประเมินคุณภาพ และควบคุมกระบวนการ

อุตสาหกรรมได 

 

11236120 การอนุรักษและการจัดการพลังงาน   3 (3-0-6) 

 ENERGY CONSERVATION AND MANAGEMENT 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการอนุรักษพลังงานและการจัดการพลังงานในระบบอุตสาหกรรมและอาคาร สมดุลพลังงานและการ

วิเคราะหการใชพลังงานของอุปกรณ หมอแปลงไฟฟา มอเตอรไฟฟา ระบบไฟฟาแสงสวาง หมอไอน้ำ ระบบ

ปรับอากาศ เครื่องอัดอากาศ การตรวจวัดพลังงาน การเลือกใชเครื่องมือและเทคนิคท่ีเหมาะสมในการตรวจวัด 

การวิเคราะหความสูญเสียพลังงานและแนวทางปรับปรุงประสิทธิภาพการใชพลังงาน การวิเคราะหเชิง

เศรษฐศาสตรสำหรับโครงการอนุรักษพลังงาน มาตรฐานและกฎหมายดานพลังงานท่ีเก่ียวของ กรณศีกึษา 

Energy conservation and management in industrial and building systems; energy balance and 

energy consumption analysis of equipment; transformers; electric motors; lighting systems; 

boilers; air conditioning systems; air compressors; examination of energy auditing 

methodologies; selection of appropriate measuring instruments and techniques; energy loss 

analysis; energy efficiency improvement strategies; economic analysis for energy conservation 

projects; relevant energy regulations and standards; case studies. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการอนุรักษพลังงานและการจัดการพลังงาน รวมถึงการวิเคราะหสมดุลพลังงานในระบบ

อุตสาหกรรมและอาคารได 

CLO-2 วิเคราะหและประเมินการใชพลังงานของอุปกรณตางๆ เชน หมอแปลงไฟฟา มอเตอรไฟฟา ระบบ

ปรับอากาศ หมอไอน้ำ และเครื่องอัดอากาศได 

CLO-3 ใชเทคนิคและเครื ่องมือวัดพลังงานในการตรวจสอบและวิเคราะหการสูญเสียพลังงานในระบบ

อุตสาหกรรมได 

CLO-4 สามารถประเมนิความเปนไปไดของโครงการอนุรักษพลังงานโดยใชการวิเคราะหทางเศรษฐศาสตรได 

CLO-5 อธิบายมาตรฐานและกฎหมายดานพลังงานที่เก่ียวของได 
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11236121 การบริหารจัดการโครงการวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

 ENGINEERING PROJECT MANAGEMENT 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการบริหารโครงการทางวิศวกรรม การวางแผนและการดำเนินโครงการ การจัดการเวลา ตนทุน 

ทรัพยากร และบุคลากร การบริหารความเสี่ยง การตัดสินใจเชิงวิศวกรรม การควบคุมคุณภาพและการบริหาร

ความปลอดภัยในโครงการ การวิเคราะหตนทุนและผลตอบแทนทางเศรษฐศาสตร การประเมินมูลคาทาง

วิศวกรรม การบริหารงบประมาณและกระแสเงินสด การใชซอฟตแวรบร ิหารโครงการ เชน Microsoft 

Project มาตรฐานอุตสาหกรรมที่เกี่ยวของ แนวทางปฏิบัติดานจรรยาบรรณวิศวกรรมและความรับผิดชอบตอ

สังคมและสิ่งแวดลอม 

Engineering project management principles; project planning and execution; cost, resource, 

personnel, and time management; risk assessment; engineering decision-making; quality 

control and safety management in projects; cost-benefit analysis and economic evaluation of 

engineering projects; budgeting and cash flow management; project tracking using tools such 

as Microsoft Project; relevant industrial standards; professional ethics and social responsibility 

in engineering projects. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการจัดการและการบริหารโครงการทางวิศวกรรม รวมถึงการจัดการเวลา ตนทุน 

ทรัพยากร บุคลากรได 

CLO-2 วิเคราะหและเลือกใชเทคนิคการวางแผน การดำเนินโครงการ และการควบคุมคุณภาพและความ

ปลอดภัยในโครงการได 

CLO-3 สามารถใช ซอฟต แวร บร ิหารโครงการ เช น Microsoft Project ในการวางแผนและต ิดตาม

ความกาวหนาโครงการได 

CLO-4 วิเคราะหตนทุนและผลตอบแทนของโครงการโดยใชหลักเศรษฐศาสตรวิศวกรรม เพื่อชวยในการ

ตัดสินใจเชิงวิศวกรรมได 

CLO-5 อธิบายมาตรฐานอุตสาหกรรมที ่เกี ่ยวของกับการบริหารโครงการ และเขาใจหลักจรรยาบรรณ

วิศวกรรมและแนวทางความรับผิดชอบตอสังคมและสิ่งแวดลอมในงานโครงการได 

 

11236122 การควบคมุคณุภาพในงานวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

 QUALITY CONTROL IN ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 
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  PREREQUISITE : NONE 

หลักการควบคุมคุณภาพในกระบวนการผลิตทางวิศวกรรม กฎระเบียบและมาตรฐานอุตสาหกรรมที่เกี่ยวของ 

วิเคราะหปญหาดานคุณภาพในโรงงานอุตสาหกรรม ระบบการประกันคุณภาพ ความนาเชื่อถือของผลิตภัณฑ 

แผนภูมิควบคุม การควบคุมกระบวนการเชิงสถิติ การสุมตัวอยางเพื่อการยอมรับ การวิเคราะหขอบกพรอง 

การวิเคราะหตนทนุคุณภาพ การปรับปรุงคุณภาพอยางตอเนื่อง 

Quality control principles in engineering manufacturing processes; industry standards; analysis 

of industrial quality problems; quality assurance; reliability systems; control charts; statistical 

process control (SPC); acceptance sampling; failure mode and effects analysis (FMEA); cost of 

quality (COQ); continuous improvement methodologies.  

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการควบคุมคุณภาพ กระบวนการประกันคุณภาพ และมาตรฐานอุตสาหกรรม เชน ISO 

9001 Six Sigma และ TQM ได 

CLO-2 วิเคราะหขอมูลคุณภาพโดยใชเครื่องมือทางสถิติ เชน Statistical Process Control (SPC) Control 

Charts และ Acceptance Sampling ได 

CLO-3: ประยุกตใชแนวทางการปรับปรุงคุณภาพในการลดขอบกพรอง และเพิ่มประสิทธิภาพในกระบวนการ

ผลิตได 

CLO-4: ใชซอฟตแวรหรือเครื่องมือทางดิจิทัลในการวิเคราะหขอมูลคุณภาพ และนำเสนอระบบควบคุม

คุณภาพที่เหมาะสมกับกระบวนการผลิตในโรงงานอุตสาหกรรมได 

 

11236123 ระบบพลังงานและสิ่งแวดลอม  3 (3-0-6) 

 ENERGY SYSTEMS AND ENVIRONMENT 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการของระบบพลังงานและผลกระทบตอสิ่งแวดลอม วิเคราะหแหลงพลังงานหลัก เชน เชื้อเพลิงฟอสซิล 

พลังงานนิวเคลียร และพลังงานหมุนเวียน เทคโนโลยีการผลิตพลังงาน ประสิทธิภาพของระบบพลังงาน 

ผลกระทบของกระบวนการผลิตพลังงานตอสิ่งแวดลอม การจัดการของเสีย การพัฒนาเทคโนโลยีพลังงานที่

ยั ่งยืน การดักจับและกักเก็บคารบอน ระบบพลังงานอัจฉริยะ มาตรฐานดานสิ่งแวดลอม การประเมินวัฏจักร

ชีวิตของพลังงาน 

Energy systems and their environmental impacts; analysis of major energy sources, including 

fossil fuels, nuclear energy, and renewable energy sources; energy production technologies; 

system efficiency; environmental impacts of energy production; waste management; strategies 
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for sustainable energy development; carbon capture and storage (CCS); smart grid systems; 

environmental standards; life cycle assessment (LCA) for energy systems. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการทำงานของระบบพลังงานหลัก และผลกระทบของแหลงพลังงานที่มีตอสิ่งแวดลอมได 

CLO-2 วิเคราะหเทคโนโลยีการผลิตพลังงาน และประสิทธิภาพของระบบพลังงานที่แตกตางกันได 

CLO-3 สามารถประเมนิผลกระทบของกระบวนการผลิตพลังงานที่มีตอสิ่งแวดลอม และอธิบายแนวทางในการ

ลดผลกระทบของการผลิตพลังงานได 

CLO-4 อธิบายเก่ียวกับมาตรฐานสิ่งแวดลอม เชน ISO 14001 และ IPCC Guidelines ได 

 

11236124 วิศวกรรมโรงจักรผลิตกำลัง  3 (3-0-6) 

 POWER PLANT ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : เทอรโมไดนามิกส  

  PREREQUISITE : THERMODYNAMICS 

หลักการทำงานของโรงไฟฟาประเภทตางๆ ไดแก โรงไฟฟาพลังไอน้ำ กังหันกาซ เครื่องยนตสันดาปภายใน วัฏ

จักรรวมและโคเจนเนอเรชัน โรงไฟฟาพลังน้ำ และโรงไฟฟานิวเคลียร หลักการเปล่ียนรูปพลังงาน การวิเคราะห

เชื้อเพลิงและการเผาไหม การควบคุมระบบ การเลือกใชอุปกรณโรงไฟฟา การวิเคราะหเศรษฐศาสตรของ

โรงไฟฟา ผลกระทบตอสิ่งแวดลอม การบริหารจัดการพลังงานอยางยั่งยืน การศึกษาพ้ืนฐานของพลังงาน

นิวเคลียร กระบวนการฟชชัน เครื่องปฏิกรณนิวเคลียร ความปลอดภัย และการจัดการกากกัมมันตรังสี 

Principles of various power plants, including steam power plants, gas turbines, internal 

combustion engines, combined cycles, cogeneration, hydropower plants, and nuclear power 

plants; energy conversion; fuels and combustion analysis; control systems; equipment 

selection; power plant economics; environmental impacts; sustainable energy management; 

Introduction to nuclear energy: nuclear fission, reactor types, safety principles, and radioactive 

waste management. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการทำงานของโรงไฟฟาประเภทตาง ๆ เชน โรงไฟฟาพลังไอน้ำ โรงไฟฟากังหันกาซ และ

โรงไฟฟาพลังน้ำได 

CLO-2 วิเคราะหการเผาไหมของเชื้อเพลิง พฤติกรรมของวัฏจักรพลังงาน และประสิทธิภาพของโรงไฟฟาได 

CLO-3 อธิบายโครงสรางพ้ืนฐานและหลักการทำงานของพลังงานนิวเคลียร และเครื่องปฏิกรณนิวเคลียรได 

CLO-4 ประเมินผลกระทบทางเศรษฐศาสตรและสิ ่งแวดลอมของโรงไฟฟา และเสนอแนวทางการจัด

การพลังงานอยางยั่งยืนได 

CLO-5 มคีวามเขาใจในมาตรฐานความปลอดภัยและแนวทางการควบคุมระบบผลิตกำลังในโรงไฟฟาได 
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11236201 การเตรียมโครงงาน   1 (0-3-2) 

 PRE-PROJECT 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

รายวิชานี้มุงเนนการประยุกตใชองคความรู ทักษะ และแนวคิดหลักทางวิศวกรรมที่ไดจากการเรียนในหลักสูตร

รายวิชาตาง ๆ เพื่อเตรียมความพรอมในการทำโครงงานวิจัยและพัฒนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

This course focuses on applying the knowledge, skills, and fundamental concepts acquired 

throughout the curriculum to development project in mechanical engineering 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 ใชซอฟตแวรและเครื่องมือคอมพิวเตอรเพื่อชวยในกระบวนการออกแบบ วิเคราะห และนำเสนอ

แนวคิดโครงงานทางวิศวกรรม 

CLO-2 บูรณาการความรูและทักษะที่ไดจากรายวิชาตาง ๆ เพื่อกำหนดหัวขอโครงงานที่เหมาะสมและเปนไป

ไดในเชิงวิศวกรรม 

CLO-3 สามารถนำเสนอการวิเคราะหที่มาของปญหา และแนวความคิดในการทำโครงการดวยหลักเหตุผลและ

หลักการทางดานวิศวกรรม 

CLO-4 ทำงานรวมกับผูอ่ืนภายในสมาชิกโครงงานได ทั้งในฐานะผูนำและสมาชิกกลุม 

CLO-5 แสดงออกถึงความตรงตอเวลา ความรบัผิดชอบและการสงงานที่ไดรบัมอบหมายตามแผนที่กำหนด 

 

11236202 โครงงานวิศวกรรมเครื่องกล  3 (0-9-0) 

 MECHANICAL ENGINEERING PROJECT 

  วิชาบังคับกอน : การเตรยีมโครงงาน 

  PREREQUISITE : PRE-PROJECT 

รายวิชานี้มุงเนนใหผูเรียน บูรณาการองคความรู ทักษะ และแนวคิดทางวิศวกรรมเครื่องกล ที่ไดจากรายวิชา

ตาง ๆ มาประยุกตใชในการพัฒนาโครงงานวิศวกรรมที่สามารถแกไขปญหาทางวิศวกรรม ตั้งแตการวิเคราะห

ปญหา ออกแบบ ทดลอง ทดสอบ และประเมินผล โดยคำนึงถึง ประสิทธิภาพ ความคุมคา ความปลอดภัย 

ความเปนไปไดทางเศรษฐศาสตร และผลกระทบตอสิ่งแวดลอม 

This course focuses on integrating mechanical engineering knowledge, skills, and key concepts 

learned in previous coursework to develop a practical engineering project that addresses 

engineering problems. This includes problem analysis, design, experimentation, testing, and 

performance evaluation while considering efficiency, feasibility, cost-effectiveness, safety, and 

environmental impact. 
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Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 บูรณาการองคความรู และทักษะทางวิศวกรรมเครื่องกล เพ่ือวางแผนและดำเนินโครงงานไดอยางเปน

ระบบ 

CLO-2 สามารถแกปญหาทางวิศวกรรมในการทำโครงงานและตัดสินใจ โดยใชแนวทางท่ีเปนเหตุเปนผลและมี

หลักฐานรองรบั 

CLO-3 ทำงานเปนทีม สามารถสื่อสารและทำงานรวมกับผูอ่ืนได ทั้งในฐานะผูนำและผูรวมงาน 

CLO-4: นำเสนอผลการดำเนินโครงงาน ผานการเขียนรายงาน การจัดทำปริญญานิพนธ และการนำเสนอดวย

ภาษาไทยและภาษาอังกฤษไดอยางถูกตอง 

CLO-5: ปฏิบัติตามจรรยาบรรณทางวิศวกรรม ทรัพยสินทางปญญา และการคัดลอกทางวรรณกรรมในการทำ

โครงงาน 

 

 

กลุมวิชาวิชาเลือกเฉพาะสาขาวิศวกรรมเครื่อกล   6 หนวยกิต 

11236301  วิศวกรรมซอมบำรุง    3 (3-0-6) 

 MAINTENANCE ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการการบำรุงรักษาในอุตสาหกรรม การวัดและวิเคราะหประสิทธิผลของเครื่องจักร การวิเคราะหความ

พรอมในการทำงานของเครื่องจักร การวิเคราะหตนเหตุความเสียหาย วิศวกรรมความนาเชื่อถือ การประยุกต

วิธีทางสถิติในการวิเคราะหและวางแผนงานซอมบำรุง การวางแผนและควบคุมการบำรุงรักษา การจัดองคกร

ดานการซอมบำรุง การวิเคราะหตนทุน การบริหารวงจรชีวิตของเครื่องจักร การใชตัวชี้วัดประสิทธิภาพหลัก

สำหรับระบบซอมบำรุง มาตรฐานสากลที่เก่ียวของกับระบบซอมบำรุง 

Industrial maintenance strategies; evaluating and analyzing machinery performance; 

maintainability and availability analysis; root cause failure analysis (RCFA); reliability 

engineering; statistical methods in maintenance planning; maintenance planning and control; 

maintenance organization; cost analysis; life cycle management; the use of key performance 

indicators (KPIs) for maintenance systems; global maintenance standards. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการบำรุงรักษา และการวิเคราะหประสิทธิภาพของเครื่องจักรดวยประสิทธิผลโดยรวมของ

เครื่องจักร (OEE) ได 

CLO-2 วิเคราะหความสามารถในการซอมบำรุงของเครื่องจักร และวิเคราะหตนเหตุความเสียหายได 



รายละเอียดหลักสูตร 

 

152 

CLO-3 ใชหลักการวิศวกรรมความนาเชื่อถือ และเครื่องมือทางสถิติในการวิเคราะห วางแผน และปรับปรุง

กระบวนการซอมบำรุงได 

CLO-4 อธิบายกลยุทธการบำรุงรักษา และวางแผนระบบซอมบำรุงโดยใชการบริหารวงจรชีวิตของเครื่องจักร 

การใชตัวชี้วัดประสิทธิภาพหลักสำหรับระบบซอมบำรงุได 

CLO-5 อธิบายมาตรฐานและขอกำหนดของ ISO 55000, ISO 14224, และ IEC 61508 ในงานซอมบำรุงเพ่ือ

เพิ่มความปลอดภัยและประสิทธิภาพของเครื่องจักรได 

11236302  การออกแบบระบบสุขาภิบาลและปม  3 (3-0-6) 

 SANITARY SYSTEMS AND PUMP DESIGN 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการออกแบบระบบสุขาภิบาลและระบบปมในงานวิศวกรรมเครื่องกลและอาคาร มาตรฐานที่เกี่ยวของ 

เชน Plumbing Code, ANSI/HI, ASHRAE แนวทางการออกแบบระบบน้ำประปาและระบบระบายน้ำเสีย 

การคำนวณการไหลของของไหลในระบบทอ การคำนวณอัตราการไหล แรงดัน และการเลือกขนาดทอศึกษา 

ประเภทและสมรรถนะของปม การเลือกปมที ่เหมาะสมกับงาน การออกแบบระบบปมน้ำในอาคารและ

อุตสาหกรรม การประหยัดพลังงานของระบบปม กรณีศึกษา 

Principles of sanitary system and pump system design in mechanical engineering and building 

applications; relevant standards and codes such as Plumbing Code, ANSI/HI, ASHRAE, and 

NFPA; design and calculation of water supply and wastewater disposal; fluid flow in piping 

systems; water demand analysis; pressure distribution; pipe sizing; evaluate pump efficiency 

in different applications; selection and performance analysis of various types of pumps; case 

studies. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการและมาตรฐานที่เก่ียวของกับระบบสุขาภิบาลและระบบปมได 

CLO-2 คำนวณอัตราการไหล แรงดัน และความสามารถของระบบปมในงานอาคารและอุตสาหกรรมได 

CLO-3 วิเคราะหและเลือกประเภทของปม วัสดุ และอุปกรณประกอบระบบใหเหมาะสมได 

CLO-4 สามารถออกแบบและวิเคราะหสมรรถนะของระบบสุขาภิบาลและปมน้ำได 

 

11236303  การออกแบบระบบทอในโรงงานอุตสาหกรรม  3 (3-0-6) 

 INDUSTRIAL PIPING DESIGN 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 
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หลักการออกแบบและวางระบบทอในโรงงานอุตสาหกรรมตามมาตรฐานสากล เชน ASME B31.1, ASME 

B31.3, และ API การเลือกวัสดุและอุปกรณประกอบระบบทอ เชน วาลว ฟตติ้ง รองรับทอ และอุปกรณ

ปองกันการขยายตัวของทอ การวิเคราะหความเคน การไหลของของไหล แรงสั่นสะเทือน การขยายตัวของทอ

ดวยความรอน ปรัชญาการออกแบบระบบทอโดยคำนึงถึง ความแข็งแรง ความปลอดภัย และการลด

แรงสั่นสะเทือน  

Principles of industrial piping system design following international standards such as ASME 

B31 . 1 , ASME B3 1 . 3 , and API; selection of materials and piping components such as valves, 

fittings, supports, and expansion control devices; analyze pressure; fluid flow; vibration; 

thermal expansion effects; the philosophy of piping system design with a focus on structural 

integrity, safety, and vibration mitigation to comply with engineering professional standards. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายหลักการออกแบบระบบทอในโรงงานอุตสาหกรรม รวมถึงมาตรฐานที่เกี่ยวของ เชน ASME 

และ API ได 

CLO-2 วิเคราะหและคำนวณแรงดัน การไหล และผลกระทบจากแรงสั่นสะเทือนและการขยายตัวของทอดวย

ความรอนได 

CLO-3 เลือกวัสดุและอุปกรณประกอบระบบทอ เชน วาลว ฟตติ ้ง และระบบรองรับทอใหเหมาะสมกับ

ประเภทของอุตสาหกรรมได 

CLO-4 สามารถออกแบบและวิเคราะหระบบทอออกแบบระบบทอในอุตสาหกรรมที่สอดคลองกับมาตรฐาน

ความปลอดภัยและขอกำหนดทางวิศวกรรม 

 

11236304  การเชื่อมโยงขอมูลในอุตสาหกรรมดวยระบบอินเตอรเน็ตของสรรพสิ่ง 3 (3-0-6) 

 INDUSTRIAL INTERNET OF THINGS 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

พื้นฐานของอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในอุตสาหกรรม (IIoT) การเชื่อมโยงขอมูลในระบบอุตสาหกรรมอัตโนมติั 

เซ็นเซอรและอุปกรณเชื่อมตอในงานอุตสาหกรรม ระบบเครือขายและการสื ่อสารขอมูลแบบไรสาย การ

ประมวลผลขอมูลและการวิเคราะหดวยระบบคลาวด แนวทางการประยุกตใช IIoT ในกระบวนการผลิต 

Fundamental of Industrial Internet of Things (IIoT); Data integration in industrial automation 

systems; Industrial sensors and connectivity; Wireless communication and networks; Data 

processing and analytics using cloud computing; IIoT applications in manufacturing. 

Course Learning Outcome (CLOs) 
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CLO-1 อธิบายพื้นฐานของอินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งในอุตสาหกรรม และโครงสรางพื้นฐานของระบบ

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในอุตสาหกรรมได 

CLO-2 อธิบายองคประกอบของอินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่งในอุตสาหกรรม เชน เซ็นเซอรอัจฉริยะ ระบบ

เครือขายอุตสาหกรรม และโปรโตคอลการสื่อสารได 

CLO-3 อธิบายเก่ียวกับอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่งในอุตสาหกรรมในการเก็บรวบรวม วิเคราะห และสงตอขอมูล

ในระบบอุตสาหกรรมแบบเรียลไทมได 

 

 

11236305  ปญญาประดิษฐในงานวิศวกรรมเครื่องกล   3 (3-0-6) 

 AI IN MECHANICAL ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

แนวคิดและการประยุกตใชปญญาประดิษฐในงานวิศวกรรมเครื่องกล เทคนิคการเรียนรูของเครื่องและการ

เรียนรูเชิงลึก การวิเคราะหขอมูลวิศวกรรมโดยใชปญญาประดิษฐ การบำรุงรักษาเชิงพยากรณ ปญญาประดิษฐ

เพื่อการเพ่ิมประสิทธิภาพและการจำลองทางวิศวกรรม การใชปญญาประดิษฐในหุนยนตอุตสาหกรรม 

Concepts and applications of artificial intelligence (AI) in mechanical engineering; Machine 

learning (ML) and deep learning (DL); Engineering data analysis using AI; Predictive maintenance 

(PdM); AI for Engineering Optimization and Simulation; AI in industrial robotics. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1: อธิบายแนวคิดพื้นฐานของปญญาประดิษฐและการเรียนรูของเครื่องที่ใชในงานวิศวกรรมเครื่องกลได 

CLO-2: วิเคราะหและใชเทคนิคการเรียนรูของเครื่อง (ML) และการเรียนรูเชิงลึก (DL) ในการแกปญหาทาง

วิศวกรรมได 

CLO-3: ประยุกตใช AI ในงานบำรุงรักษาเชิงพยากรณ การจำลองทางวิศวกรรมได 

CLO-4: วิเคราะหและออกแบบระบบหุนยนตอุตสาหกรรมโดยใช AI ได 

 

11236306  การวิเคราะหขอมูลขนาดใหญในงานวิศวกรรม  3 (3-0-6) 

 BIG DATA ANALYTICS IN ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการพื้นฐานของการวิเคราะหขอมูลขนาดใหญในงานวิศวกรรม เทคนิคการจัดเก็บและประมวลผลขอมูล

ขนาดใหญ วิธีการทำเหมืองขอมลู การวิเคราะหขอมูลเชิงพยากรณ การประยุกตใชเทคนิคการวิเคราะหขอมูล

ในอุตสาหกรรม การตรวจสอบและวิเคราะหขอมูลจากเซ็นเซอรและอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง การวิเคราะห
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ความสัมพันธของตวัแปรทางวิศวกรรมเพื่อการตัดสินใจ การแสดงผลขอมูลเชิงวิศวกรรมโดยใชการแสดงขอมูล

ดวยภาพ 

Principles of Big Data Analytics in engineering applications; Data storage and data processing 

techniques; Tools and platforms; Data mining; Predictive analytics; Analyzing data from 

manufacturing processes; Applications of data analytics in engineering industries; Sensor data 

monitoring and IoT-based analytics; Variable relationship analysis for decision-making; 

Engineering data visualization. 

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธิบายแนวคิดและหลักการพื้นฐานของการวิเคราะหขอมูลขนาดใหญ และเครื่องมือที ่ใชในงาน

วิศวกรรมได 

CLO-2 วิเคราะหและประมวลผลขอมูลขนาดใหญโดยใชแพลตฟอรมและเครื่องมือตางๆ ได 

CLO-3 ประยุกตใชเทคนิคการทำเหมืองขอมูล การวิเคราะหเชิงพยากรณในการวิเคราะหขอมูลจาก

กระบวนการผลิตได 

CLO-4 วิเคราะหขอมูลจากเซ็นเซอรและ IoT ในงานวิศวกรรม และใชขอมูลดังกลาวเพื่อการบำรุงรักษาเชิง

พยากรณ 

CLO-5 นำเสนอผลการวิเคราะหขอมูลโดยใชเทคนิคการแสดงขอมูลดวยภาพเพื่อสนับสนุนการตัดสินใจทาง

วิศวกรรมได 

 

11236307  เทคโนโลยีหุนยนต   3 (3-0-6) 

 ROBOTICS TECHNOLOGY 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

พื ้นฐานของเทคโนโลยีหุนยนตและระบบอัตโนมัติในงานวิศวกรรม โครงสรางทางกลของหุนยนต ระบบ

ขับเคลื่อน ระบบควบคุม ระบบเซ็นเซอรและการรับรูของหุนยนต การสรางแบบจำลองทางคณิตศาสตรของ

การเคลื่อนท่ีของหุนยนต การวางแผนเสนทางของหุนยนต การควบคุมการเคลื่อนท่ีของหุนยนต การออกแบบ

และการเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนต การประยุกตใชหุนยนตในงานอุตสาหกรรม  

Fundamentals of robotics and automation technology in engineering applications; robotic 

mechanical structures; drive systems; control systems; robotic perception through sensor 

integration; mathematical modeling of robotic kinematics; path planning; motion control; 

designing and programming robotic control systems; applications of robotics in industrial 

environments. 

Course Learning Outcome (CLOs) 
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CLO-1 อธิบายหลักการพื้นฐานของเทคโนโลยีหุนยนต รวมถึงโครงสราง ระบบขับเคลื่อน ระบบควบคุม และ

ระบบเซ็นเซอรของหุนยนต 

CLO-2 สรางแบบจำลองคณิตศาสตรของการเคลื่อนท่ีของหุนยนต และวิเคราะหแนวทางการวางแผนเสนทาง

และการควบคมุการเคลื่อนที่ 

CLO-3 ออกแบบระบบหุนยนตในงานอุตสาหกรรม และการเชื่อมตอหุนยนตกับเซ็นเซอรและระบบควบคุม

อัตโนมัตไิด 

 

 

11236308  การออกแบบเชิงย่ังยืนในงานวิศวกรรมเคร่ืองกล  3 (3-0-6) 

 SUSTAINABLE DESIGN IN MECHANICAL ENGINEERING 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQUISITE : NONE 

หลักการออกแบบเชิงยั่งยืนที ่ใชในงานวิศวกรรมเครื ่องกล แนวคิดดานเศรษฐกิจหมุนเวียน แนวทางลด

ผลกระทบตอสิ่งแวดลอม การประเมินวัฏจักรชีวิตผลิตภัณฑ การเลือกใชวัสดุที่เปนมิตรกับสิ ่งแวดลอม 

เทคโนโลยีการผลิตที่ยั่งยืน การออกแบบเพื่อการใชพลังงานอยางมีประสิทธิภาพ การออกแบบผลิตภัณฑและ

ระบบที่ลดการใชทรัพยากร ลดของเสีย และสามารถนำกลับมาใชใหม มาตรฐานดานการออกแบบเชิงยั่งยืน

และมาตรฐานอ่ืนที่เก่ียวของ 

Principles of sustainable design in mechanical engineering; circular economy concepts; 

minimizing environmental impact concepts; Life Cycle Assessment (LCA); selection of eco-

friendly materials; sustainable manufacturing technologies; energy-efficient design strategies; 

reducing resource consumption, waste minimization, and product; sustainability design and 

other relevant regulations.  

Course Learning Outcome (CLOs) 

CLO-1 อธ ิบายหล ักการออกแบบเช ิงย ั ่ งย ืนและแนวค ิดเศรษฐกิจหม ุนเว ียนในการออกแบบทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 

CLO-2 วิเคราะหและประเมนิวัฏจักรชีวิตผลิตภัณฑ (LCA) และผลกระทบของวัสดุตอสิ่งแวดลอม 

CLO-3 เลือกใชวัสดุและเทคโนโลยีการผลิตที่เปนมิตรกับสิ่งแวดลอมเพ่ือลดการใชพลังงานและทรัพยากร 

CLO-4 ออกแบบระบบทางวิศวกรรมที่มีประสิทธิภาพสูง ลดของเสีย และมีความสามารถในการรีไซเคิล 

CLO-5 ประยุกตใชมาตรฐานและกรอบแนวทางดานการออกแบบเชิงยั่งยืน เชน ISO 14001 และ ISO 50001 

ในงานออกแบบวิศวกรรมได 
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ภาคผนวก  ซ 

บันทึกขอตกลงความรวมมือ 
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ภาคผนวก  ญ 

รายการการวิเคราะห 

ความตองการของผูมีสวนไดสวนเสีย 

(Stakeholders’ needs)
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ตารางที่1 ขอมูลผูมีสวนไดสวนเสีย (Stakeholders’ needs) 

รายการ 

ผูมีสวนไดสวนเสียและขอมูลท่ีจำเปน 

สปอว. 

(เกณฑ กฎ 65) 

สภาวิศกร ภาคเอกชน ศิษยเกา แผน/

วิสัยทัศน/อัต

ลักษณสถาบัน 

สถานการณและผลจาก

ภายนอก /ความเสี่ยง 

แผนพัฒนาประเทศ/

ภูมิภาค 

แหลงขอมูล เกณฑ อว.มาตรฐาน

ฯ 65 / มาตรฐาน

คุณวุฒิระดับปริญญา

ตรีสาขา

วิศวกรรมศาสตร 

สาขา

วิศวกรรมเครื่องกล 

ขอกำหนด 

สภาวิศวกร 

รายละเอียด

หลักสูตร/บันทึก

ขอตกลง/การ

ประชุมรวม 

 

ศิษยเกาที่จบ

จากสาขา

วิศวกรรมเครื่อง

กล 

ปรัชญา 

ปณิธาน 

วิสัยทัศน 

พันธกิจ 

การพัฒนาพ้ืนที่ระเบียง

เศรษฐกิจภาคใต 

(Southern Economic 

Corridor: SEC)/ โครงการ

แลนดบริดจ (โครงการ

พัฒนาโครงสรางพ้ืนฐาน

ดานการคมนาคมขนสงเพ่ือ

พัฒนาระเบียงเศรษฐกิจ

ภาคใต เพ่ือเชื่อมโยงการ

ขนสงระหวางอาวไทยและ 

อันดามัน) 

แผนพัฒนาเศรษฐกิจ

และสังคม ฉบับที่ 13 

พ.ศ. 2566-2570  

 

 

 

 

 

 

 

วิธีการไดมาซึ่ง

ขอมูล 

สืบคนขอมูล สืบคนขอมูล ประชุมรวม/

นิเทศนักศึกษาสห

กิจสาขา

วิศวกรรมเครื่องก

ล/แบบสอบถาม 

สัมภาษณ/

แบบสอบถาม 

สืบคนขอมูล/ 

เว็ปไซดฯ 

สืบคนขอมูล สืบคนขอมูล 
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รายการ 

ผูมีสวนไดสวนเสียและขอมูลท่ีจำเปน 

สปอว. 

(เกณฑ กฎ 65) 

สภาวิศกร ภาคเอกชน ศิษยเกา แผน/

วิสัยทัศน/อัต

ลักษณสถาบัน 

สถานการณและผลจาก

ภายนอก /ความเสี่ยง 

แผนพัฒนาประเทศ/

ภูมิภาค 

ประเด็นความ

ตองการ 

ผลลัพธการเรียนรู/

มาตรฐานคุณวุฒิ

ระดับปริญญาตรี 

ระเบียบ

คณะกรรมการ

สภาวิศวกร 

วาดวยองค

ความรูพ้ืนฐาน

ทาง

วิทยาศาสตร 

องคความรู

พ้ืนฐานทาง

วิศวกรรม 

และองค

ความรูเฉพาะ

ทางวิศวกรรม

ท่ีสภาวิศวกร

จะใหการ

รับรอง

ปริญญา 

ความรวมมือดาน

การผลิตบัณฑิต/ 

แลกเปลี่ยน

ความรูและ

เทคโนโลยี  

บัณฑิตที่พึง

ประสงค

ครอบคลุม ดาน

ความรู ทักษะ 

จริยธรรม และ

ลักษณะบุคคล 

บัณฑิตที่พึง

ประสงค

ครอบคลุม ดาน

ความรู ทักษะ 

จริยธรรม และ

ลักษณะบุคคล 

บัณฑิตที่พึงประสงค

ครอบคลุม ดานความรู 

ทักษะ จริยธรรม และ

ลักษณะบุคคล สำหรับ

เตรียมเพ่ือการพัฒนาพื้นที่

อยางยั่งยืนในอนาคต 

บัณฑิตท่ีพึงประสงค

ครอบคลุม ดาน

ความรู ทักษะ 

จริยธรรม และ

ลักษณะบุคคล 

สำหรับเตรียมเพ่ือ

การพัฒนาพื้นที่อยาง

ยั่งยืนในอนาคต 
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ตารางที่ 2 สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

ชื่อกลุมผูมีสวนไดสวนเสีย 
ชวงเวลา 

สำรวจ 
จำนวน สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

สปอว. 

มาตรฐานการอดุมศึกษา 

กค-ธค 

2567 

- กรอบเนื้อหาตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรีสาขาวิศวกรรมศาสตร พ.ศ. 2553 

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ประกอบดวย   

1) กลุมความรูพื้นฐานทางคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร (Basic Sciences & Mathematics) 

รายการ 

ผูมีสวนไดสวนเสียและขอมูลท่ีจำเปน 

สปอว. 

(เกณฑ กฎ 65) 

สภาวิศกร ภาคเอกชน ศิษยเกา แผน/

วิสัยทัศน/อัต

ลักษณสถาบัน 

สถานการณและผลจาก

ภายนอก /ความเสี่ยง 

แผนพัฒนาประเทศ/

ภูมิภาค 

ประกาศนียบัต

ร หรือวุฒิบัตร

ในการ

ประกอบ

วิชาชีพ 

วิศวกรรม

ควบคมุ พ.ศ. 

2565/ 

จรรยาบรรณ

วิชาชีพ 
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ชื่อกลุมผูมีสวนไดสวนเสีย 
ชวงเวลา 

สำรวจ 
จำนวน สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

2) กลุมความรูพื้นฐานทางวิศวกรรม (Engineering Core) 

3) กลุมความรูดานการออกแบบและวิเคราะหทางวิศวกรรม (Engineering Design & Analysis) 

4) กลุมความรูดานการประยุกตใชในงานอุตสาหกรรม (Industrial Applications in Mechanical Engineering) 

5) กลุมความรูดานการบริหารจัดการและวิชาชีพ (Professional and Managerial Skills) 

6) กลุมความรูดานจรรยาบรรณวิศวกรรมและความปลอดภัย (Ethics and Safety) 

สภาวิศวกร 

ระเบ ียบคณะกรรมการ

สภาว ิศวกร ว าด วยองค

ค ว า ม ร ู  พ ื ้ น ฐ า น ท า ง

วิทยาศาสตร องคความรู

พื้นฐานทางวิศวกรรม และ

องค ความร ู  เฉพาะทาง

วิศวกรรมที ่สภาวิศวกรจะ

ให การร ับรองปร ิญญา 

ประกาศน ี ยบ ั ตร  หรื อ

ว ุฒิบัตรในการประกอบ

วิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 

พ.ศ. 2565  

กค-ธค 

2567 

- ระเบียบคณะกรรมการสภาวิศวกร วาดวยองคความรูพื ้นฐานทางวิทยาศาสตร องคความรูพื้นฐานทางวิศวกรรม 

และองคความรูเฉพาะทางวิศวกรรมที่สภาวิศวกรจะใหการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตร หรือวุฒิบัตรในการ

ประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม พ.ศ. 2565 

สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

1. องคความรูพื้นฐานทางวิทยาศาสตร: คณิตศาสตร ฟสิกส เคม ี

2. องคความรูพื ้นฐานทางวิศวกรรม: กลศาสตรวิศวกรรม การเขียนแบบวิศวกรรม วัสดุวิศวกรรม เทอรโม

ไดนามิกส กลศาสตรของไหล การถายเทความรอน การควบคุมอัตโนมัต ิการวัดและเครื่องมือวัด 

3. องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรมเครื่องกล: การออกแบบเครื่องกล การผลิตและกระบวนการผลิต ระบบพลังงาน 

การปรับอากาศและการทำความเย็น การบริหารจัดการโครงการวิศวกรรม 
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สำรวจ 
จำนวน สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

สภาวิศวกร 

ข อบ ังค ับสภาว ิศวกรวา

ด  ว ยจ ร รยาบรรณแห ง

วิชาชีพวิศวกรรมและการ

ประพฤติผิดจรรยาบรรณ

อันจะนํามาซึ่งความเสื ่อม

เสียเกียรติศักดิ์แหงวิชาชีพ 

พ.ศ. 2559 

  ขอบังคับสภาวิศวกรวาดวยจรรยาบรรณแหงวิชาชีพวิศวกรรมและการประพฤติผิดจรรยาบรรณอนัจะนํามาซึ่ง

ความเสื่อมเสียเกียรติศกัดิ์แหงวิชาชีพ พ.ศ. 2559 

หมวด 1 จรรยาบรรณแหงวิชาชีพวิศวกรรม 

สวนที่ 1 จรรยาบรรณตอสาธารณะ 

ขอ 5 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองประกอบวิชาชีพโดยใหความสําคัญตอความปลอดภัยสุขอนามัย และ

สวัสดิภาพของสาธารณชน ตลอดจนทรัพยสินและสิ่งแวดลอมอันเปนสาธารณะดวย 

ขอ 6 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองละเวนจากการใหการสนับสนุน สงเสริมหรือเปนตัวการ เกี่ยวกับการ

ทุจริตในโครงการของภาครฐัหรือเอกชน 

สวนที่ 2 จรรยาบรรณตอวิชาชีพ 

ขอ 7 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองประกอบวิชาชีพวิศวกรรมดวยความซื่อสัตยสุจริต มีความรับผิดชอบ 

และระมัดระวัง 

ขอ 8 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองปฏิบัติงานตามหลักปฏิบัติและวิชาการ 

ขอ 9 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองไมประกอบวิชาชีพวิศวกรรมเกินความสามารถและความเชี่ยวชาญที่

ตนเองจะกระทําได 

ขอ 10 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองไมลงลายมือชื่อเปนผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมในงานท่ีตนไมไดทํา 

ขอ 11 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคมุตองไมโฆษณาหรือยอมใหผูอ่ืนโฆษณา ซึ่งการประกอบวิชาชีพวิศวกรรม

เกินความเปนจริง 

ขอ 12 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองไมเรียก รับ ยอมจะรับ หรือใหทรัพยสิน หรือผลประโยชนอยางใด

สําหรับตนเองหรือผูอ่ืนโดยมิชอบในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรม 
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สำรวจ 
จำนวน สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

ขอ 13 ผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตองไมใชอํานาจหนาที่โดยไมชอบธรรม หรือใชอิทธิพล หรือให

ผลประโยชนแกบุคคลใดเพ่ือใหตนเองหรือผูอื่นไดรับหรือไมไดรับงาน 

ภาคเอกชน มิ.ย.-พ.ย. 

2567 

14 สถาน

ประกอบการ 

ความรูทางดาน IT, การใช software ในงานซอมบำรุง, Predictive maintenance, การวิเคราะหในเชิงวิศวกรรม

การออกแบบ การถอดแบบ การประมาณราคา, การอ านแบบ เขียนแบบ,ระบบไฮดรอลิก น ิวแมต ิกส, 

Manufacturing Process, การออกแบบระบบทอในโรงงาน/อาคาร, การใชเครื่องทุนแรงในการติดตั้งเครื่องจักร, 

การวางแผนการทำงานอยางปลอดภัย การทำงานในพื้นที่เสี่ยง, ความรูเก่ียวกับการปองกันและการระงับเพลิงไหม, 

ความรูเกี ่ยวกับงานไฟฟา/สัญญาณ และระบบควบคุมแบบตางๆ, ความรู เกี ่ยวกับการทดสอบอุปกรณตางๆ, 

การเงิน-การบัญชี การบริหารเงิน, การบริหารโครงการ, ระบบการบริหารการจัดการ, เครื่องมือวัดและมาตรฐานที่

ใชในปจจุบัน, ระบบ ISO, การใชเครื่องมือวัดในอุตสาหกรรม, ความปลอดภัยในการทำงานในโรงงานอุตสาหกรรม, 

โปรแกรมเขียนแบบ โปรแกรมจำลองตางๆ, AI สำหรับชวยในการทำ project, Analysis data, ภาษาอังกฤษ

เพื่อการสื ่อสาร, Standard ทางดานวิศวกรรม, การควบคุมเครื ่องจักรอัตโนมัติ, HVAC and air conditioning, 

Machine Learning, Process design, Piping System, PLC advance, Electrical diagram, System control 

(SCADA), ความรูทางดาน IT         

ศิษยเกา กค-สค 

2567 

48 การอานแบบเขียนแบบทางวิศวกรรม, เทคนิคการนำเสนอ/การสื่อสารสำหรับวิศวกร, การวางแผน/การจัดการ

โครงการ, Standard ตางๆ ในงานอุตสาหกรรม, Advanced Excel, Engineering Simulation, การใชเครื่องมือ

วัดในอุตสาหกรรม, ความปลอดภยัทางวิศวกรรม, CAD/CAM, Data analysis, การควบคุมคุณภาพ, วิศวกรรมซอม

บำรุง, การควบคมุอัตโนมัต,ิ IoT, ความปลอดภัยทางวิศวกรรม, ระบบทอในอาคาร/ในโรงงาน, การอนุรักษพลังงาน

, พลังงานทดแทน, ระบบการทำความเย็น/ระบบปรับอากาศ, ภาวะความเปนผูนำ, ความสามารถในการรับภาวะ
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สำรวจ 
จำนวน สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

กดดัน, ซื่อสัตย ตระหนักถึงจรรยาบรรณวิชาชีพ, ระบบไฟฟากำลัง ระบบไฟฟาควบคุม, การจัดการพลังงานใน

โรงงาน,  

แผน/วิสัยทัศน/อัตลักษณ

สถาบัน 

กค-ธค 

2567 

- ปรัชญา 

การศึกษา วิจัย ดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีเปนรากฐานท่ีดีของการพัฒนาประเทศ 

ปณิธาน 

มุงม่ันใหการศึกษาและวิจัยเพ่ือผลิตทรัพยากรมนุษยที่มีความรูทางดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี ควบคูจริยธรรม 

และรักษาไวซึ่งศลิปวัฒนธรรมอันดีของประเทศ 

วิสัยทัศน 

สจล. มุงพัฒนาประเทศดวยวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี การสรางสรรคงานวิจัย และนวัตกรรมสูสังคมโลก The 

World Master of Innovation 

พันธกิจ 

การจัดการเรียนการสอน การวิจัย การบริการวิชาการ และทำนุบำรุงศลิปะและวัฒนธรรม 

สถานการณและผลจาก

ภายนอก /ความเสี่ยง 

กค-ธค 

2567 

- - การพัฒนาพื้นที่ระเบียงเศรษฐกิจภาคใต (Southern Economic Corridor: SEC) 

- โครงการแลนดบริดจ (โครงการพัฒนาโครงสรางพื้นฐานดานการคมนาคมขนสงเพื่อพัฒนาระเบียงเศรษฐกิจ

ภาคใต เพ่ือเชื่อมโยงการขนสงระหวางอาวไทยและอันดามัน) 

- โครงการพัฒนาศักยภาพโครงสรางพื้นฐานและสงเสริมการตลาดของทาเรือระนองรองรับกลุม BIMSTEC ที่มี

ประชากรกวา 1.5 พันลานคน (บังคลาเทศ อินเดยี เมียนมา ศรีลังกา ภฏูาน และเนปาล) 

- โครงการศึกษาออกแบบ/ผลกระทบทางสิ่งแวดลอม รถไฟสายใหมระนอง-ชุมพร 
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สำรวจ 
จำนวน สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

- โครงการยกระดับโครงสรางพื้นฐานโทรคมนาคมเพื่อขับเคลื่อนเศรษฐกิจของประเทศ เพิ่มโครงขายอินเทอรเน็ต

ระหวางประเทศสูการเปนศูนยกลางดิจิทัลอาเซียน (ASEAN Digital Hub) 

แผนพ ัฒนาประ เทศ /

ภูมิภาค 

แผนพัฒนาเศรษฐกิจและ

สังคมแหงชาติ ฉบับที่สิบ

สาม พ.ศ. 2566 – 2570 

 - แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแหงชาติ ฉบับท่ี 13 (พ.ศ. 2566–2570) ไดกำหนดหมุดหมายสำคัญท่ีเกี่ยวของ

กับสาขาวิศวกรรมเคร่ืองกล ดังนี้: 

1. การพัฒนาอุตสาหกรรมสมัยใหม: มุงเนนการสงเสริมอุตสาหกรรมที ่ใชเทคโนโลยีขั้นสูงและนวัตกรรม เชน 

อุตสาหกรรมยานยนตไฟฟา หุนยนต และระบบอัตโนมัติ ซึ่งตองการความเชี่ยวชาญดานวิศวกรรมเครื่องกลในการ

ออกแบบและพัฒนา 

2. การสงเสริมพลังงานสะอาดและการอนุรักษพลังงาน: สนับสนุนการใช พลังงานหมุนเวียนและการเพิ่ม

ประสิทธิภาพการใชพลังงานในภาคอุตสาหกรรม ซึ่งเก่ียวของกับการออกแบบระบบเครื่องกลที่มีประสิทธิภาพและ

เปนมิตรตอสิ่งแวดลอม 

3. การพัฒนาโครงสรางพื้นฐานอัจฉริยะ: มุงเนนการพัฒนาโครงสรางพื้นฐานที่ใชเทคโนโลยีอัจฉริยะ เชน ระบบ

ขนสงอัจฉริยะและอาคารอัจฉริยะ ซึ่งตองการการบูรณาการความรูดานวิศวกรรมเครื่องกลในการออกแบบและ

ติดตั้งระบบ 

4. การเสริมสรางขีดความสามารถดานการวิจัยและพัฒนา: สงเสริมการวิจัยและพัฒนาในสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 

เพ่ือสรางนวัตกรรมและเพ่ิมขีดความสามารถในการแขงขันของประเทศ 

กลยุทธการพัฒนา 

แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแหงชาติ ฉบับที ่ 13 (พ.ศ. 2566–2570) ไดกำหนดกลยุทธการพัฒนาท่ี

เกี่ยวของกับสาขาวิศวกรรมเครื่องกล ดังนี้: 

1. การพัฒนาอุตสาหกรรมสมัยใหม: 
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สำรวจ 
จำนวน สรุปผล ขอคิดเห็นและขอเสนอแนะท่ีไดรับจากการสำรวจ 

 สงเสริมอุตสาหกรรมที่ใชเทคโนโลยีขั้นสูง: สนับสนุนการพัฒนาอุตสาหกรรมยานยนตไฟฟา หุนยนต และ

ระบบอัตโนมัติ ซึ่งตองการความเชี่ยวชาญดานวิศวกรรมเครื่องกลในการออกแบบและพัฒนา 

 การวิจัยและพัฒนา (R&D): เพิ ่มการลงทุนในงานวิจัยและพัฒนา เพื ่อสรางนวัตกรรมและเพิ ่มขีด

ความสามารถในการแขงขันของอุตสาหกรรมเคร่ืองกล 

2. การสงเสริมพลังงานสะอาดและการอนุรักษพลังงาน: 

 พัฒนาพลังงานหมุนเวียน: สนับสนุนการใชพลังงานจากแหลงหมุนเวียน เชน พลังงานแสงอาทิตยและ

พลังงานลม ซึ่งเก่ียวของกับการออกแบบและติดตั้งระบบเครื่องกลที่เก่ียวของ 

 เพิ่มประสิทธิภาพการใชพลังงาน: ปรับปรุงกระบวนการผลิตและระบบเครื่องกลในภาคอุตสาหกรรมใหมี

ประสิทธิภาพมากขึ้น เพ่ือลดการใชพลังงานและลดผลกระทบตอสิ่งแวดลอม 

 

ตารางที่ 3 ความสัมพันธระหวางผลลัพธการเรียนรูหลักสูตร (PLOs) กับความตองการของผูมีสวนไดสวนเสีย 

 

ผลล ัพธ การเร ียนร ู ของหล ักสูตร 

(PLO) 

สปอว. 

(เกณฑ กฏ 65) 

สภาวิศวกร ภาคเอกชน ศิษยเกา แผน/วิสัยทัศน/

อัตลักษณสถาบัน 

สถานการณและผล

จากภายนอก /

ความเสี่ยง 

แผนพัฒนา

ประเทศ/ภูมิภาค 

PLO 1 สามารถอธิบายหลักการ 

ทฤษฎี และแนวคิดพ้ืนฐานดาน

วิทยาศาสตรพ้ืนฐาน 

/ /      
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ผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร 

(PLO) 

สปอว. 

(เกณฑ กฏ 65) 
สภาวิศวกร ภาคเอกชน ศิษยเกา แผน/วิสัยทัศน/อัต

ลกัษณสถาบัน 

สถานการณและผล

จากภายนอก /

ความเสี่ยง 

แผนพัฒนา

ประเทศ/ภูมิภาค 

PLO 2 สามารถอธิบายหลักการ 

ทฤษฎี และแนวคิดพ้ืนฐานดาน

วิศวกรรมเครื่องกล 

/ /      

PLO 3 สามารถประยุกตความรูทาง

วิทยาศาสตรพื้นฐานและ

วิศวกรรมเครื่องกล ในการกำหนด

สมการความสัมพันธ เพ่ือคาดคะเน

ปญหา และแกปญหาไดอยางถูกตอง 

/  / /  / / 

PLO 4 มีทักษะในการออกแบบและ

เขียนแบบทางดานวิศวกรรมเครื่องกล /  / /   / 
PLO 5 สามารถใชเทคนิคการ

วิเคราะหขอมูล รวมถึงเครื่องมือทาง

สถิติ เพ่ือตรวจสอบและประเมิน

ปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

/  / /   / 
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ผลลัพธการเรียนรูของหลักสูตร 

(PLO) 

สปอว. 

(เกณฑ กฏ 65) 
สภาวิศวกร ภาคเอกชน ศิษยเกา แผน/วิสัยทัศน/อัต

ลกัษณสถาบัน 

สถานการณและผล

จากภายนอก /

ความเสี่ยง 

แผนพัฒนา

ประเทศ/ภูมิภาค 

PLO 6 สามารถจัดการและบริหาร

โครงการ เพ่ือใหเสร็จสิ้นตามเวลาที่

กำหนด ภายในงบประมาณ และตาม

มาตรฐานคุณภาพที่กำหนด โดยใช

เครื่องมือและเทคนิคการจัดการ

โครงการที่เหมาะสม 

/  / /  / / 

PLO 7 สามารถสื่อสาร ผานงานเขียน

หรือการนำเสนอดวยวาจา โดยใช

เทคโนโลยีสารสนเทศไดอยางมี

ประสิทธิภาพ 

  / / /   

PLO 8 ปฎิบัติตนตามจรรยาบรรณ

วิชาชีพวิศวกรรมควบคุมสาขา

วิศวกรรมเครื่องกล 
/ / / /   / 
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